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1 Karta informacyjna: Modul CAN BUS MCP2515 TJA1050 SPI
AVR STMS8 STM32

Kod katalogowy: 5904890332232
Kategoria: Komunikacja
Producent: OEM

Modul CAN-BUS z uktadem MCP2515 to narzedzie umozliwiajace tatwa komunikacje poprzez magistrale
CAN, podlaczane przez interfejs SPI. Wspierany przez liczne biblioteki, w tym dla Arduino, modul ten
umozliwia odczytywanie danych z magistrali CAN, wykorzystywanej powszechnie w przemy$le i motoryzacji,
szczegblnie do komunikacji miedzy modutami w samochodach. Dzigki niemu mozna réwniez odpytywacé o
kody btedéw pojazdu.

Modutl jest idealny do integracji z mikrokontrolerami nieposiadajacymi wbudowanego interfejsu CAN,
rozszerzajac ich mozliwosci komunikacyjne. Zawiera transceiver TJA1050, ktory generuje sygnal réznicowy
gotowy do podlaczenia do magistrali CAN. Do polaczenia z linia CAN stuza goldpiny lub ztacza Srubowe
typu ARK, zapewniajace elastycznosé w montazu i integracji z réoznymi systemami.

Modul CAN MCP2515 TJA to idealne rozwiazanie na komunikacje po CANie przy wykorzystaniu
mikrokontroleréw takich jak:

e Ardunio

« AVR

« ARM

« PIC

e« STMS8

o STM32

» ESP32/8266

Specyfikacja:

o Napiecie zasilania: 5V
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Idealny do komunikacji miedzy mikrokontrolerami i nie tylko.

Interfejs: CAN v2.0B 1 Mb/s

Kontroler magistrali CAN: MCP2515
CAN transceiver: TJA1050

Kwarc: 8 MHz

Interfejs komunikacji: SPI

Dioda LED sygnalizujaca zasilanie modutu
Rozstaw: 35 mm

Raster zlacz goldpin: 2.54 mm

Wymiary: 40 x 28 mm
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