ElteWat

antomatyka przemysiowa
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Naped bramy HOME PowerMax
naped z wbudowanym modutem WiFi
| bluetooth

Instrukcja obstugi napedu bramy skrzydtowej

Uwaga

Instrukcje nalezy przeczyta¢ od poczatku do konca



OSTROZNOSC:

* Ten produkt musi zosta¢ zainstalowany przez dobrze przeszkolony i wykwalifikowany personel

zgodnie z przepisami bezpieczeristwa w zakresie urzadzenh do otwierania bram skrzydtowych w

budynkach mieszkalnych i komercyjnych. Niewykwalifikowany personel moze uszkodzi¢ urzadzenia

i wyrzadzi¢ krzywde osobom postronnym. * Przed instalacja lub

wykonaniem nalezy odtgczy¢ zasilanie elektryczne.

* Przed instalacjg nalezy uwaznie przeczytac instrukcje. Nieprawidtowa instalacja lub niewtasciwe uzycie

produktu moze spowodowa¢ powazne szkody dla uzytkownikéw i mienia. « Jesli kabel

elektryczny jest uszkodzony lub zerwany, nalezy go wymienic¢ na caty i prawidtowo izolowany przewdd,

aby unikng¢ porazenia pragdem lub jakichkolwiek niebezpiecznych srodowisk.

* Trzymaj nadajniki bezprzewodowe poza zasiegiem dzieci. * Nie pozwalaj

dzieciom ani innym osobom stawa¢ na drodze ramion silnika lub na drodze bram podczas ich dziatania.

* Nie uzywaj nadajnikow bezprzewodowych, gdy bramy znajdujg sie

poza zasiegiem dzieci.

wzrok.

+ Nie nalezy instalowa¢ produktéw w miejscach zracych, tatwopalnych i/lub wybuchowych.

Srodowiska.

+ Unikaj instalowania ramienia silnika w miejscu, w ktérym klucz recznego zwalniania blokady bytby

widoczny dla oséb postronnych.

Wymagane narzedzia

wiertarka $rubokret tasmaizolacyjna kombinerki zacisk
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L. Spis produktéw:
Lista produktéw i akcesoriéw
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1pcs 1pcs 1 pcs 4 pcs
Remote control ,f
optional ;
2 pcs 2 pcs 2 pcs 2 pcs
’
8 pcs 2 pcs 2 pcs 4 pcs
2 pcs 4 pcs 4 pcs

Konfiguracja napedu bramy skrzydtowej PowerMax Wymiary podano w mm

700mm

315mm
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Rysunek 1

Nomenklatura silnikéw bram skrzydtowych




Rysunek 2

Pozycja 1: Tylny staty wspornik stupka

Pozycja 2: Staty wspornik przedni bramy

Pozycja 3: Ttoczysko wysuwane o dtugosci 300 mm
Pozycja 4: Skrzynia silnika

Pozycja 5: Kabel zasilajacy

Aby otworzy¢ brame recznie: Odblokuj jg kluczem, a nastepnie podnies.

Rysunek 3

Ad 1: Brama
Ad 2: Klucz reczny
Ad 3: Zwolnij kluczem, a nastepnie podnies$ i oddziel silnik od bramy

II. Funkcje i opcje napedu bramy skrzydtowe;:

1. W przypadku awarii zasilania: Uzyj klucza recznego, aby zwolni¢ i rozdzieli¢
Silnik i brame, otwieranie i zamykanie bramy recznie.

2. Gdy brama jest zablokowana: Brama zatrzymuje sie.

3. Opcjonalnie: Centrale bramy mozna podtgczy¢ do systemu solarnego,

lampy sygnalizacyjnej, fotokomérek, baterii zapasowej, klawiatury i innych elementéw kontroli dostepu urzadzenia.

4. Kontrola predkosci: Predkos¢ otwierania i zamykania bramy mozna regulowac.
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5. tagodny start: Naped bramy jest wyposazony w funkcje tagodnego startu.

6. Automatyczne zamykanie: System otwierania bramy jest wyposazony w funkcje automatycznego zamykania z
regulowanym czasem op6znienia zamknigcia.

7. Brama pojedyncza lub podwdjna: Mozna otworzy¢ brame pojedynczg lub podwdjna.

8. Wiele nadajnikéw zdalnych: Do centrali mozna zaprogramowac wiekszg
ilos¢ pilotow

9. Zapasowe zasilanie bateryjne: Mozna zastosowac zapasowe zasilanie bateryjne 24 V DC.

10. Urzadzenia opcjonalne: Zamek bramy DC 24V, fotokomérka, klawiatura, przycisk zewnetrzny,

petla indukcyjna
11. Naped bramy mozna skonfigurowac tak, aby zapewniat ptynng, cicha prace.
12. Naped bramy mozna skonfigurowac tak, aby domysinie wigczat stan otwarty lub stan

zamkniecia jako domysiny w zaleznos$ci od zamontowania wspornikéw

1I1. Specyfikacje techniczne

Napiecie silnika: 24 V DC 40 W Predkos¢ Moc wejsciowa: 220VAC+10%/120VAC+10%
obrotowa: 250 obr./min Maksymalny Predko$¢ wysuwu ramienia: 1,6 cm/s Czas
zakres ruchu ramienia: 300 mm trwania: 5 minut Maksymalna waga
Maksymalna dtugos$¢ pojedynczego skrzydta: pojedynczego skrzydta: 150 kg

2 metry Temperatura otoczenia: -45°C ~ +50°C Klasa ochrony: IP55

Rysunek 4
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3-Montaz na stupku klinkierowym

Rysunek 5

1. Wiertta i Sruby budowlane, Rysunek 5 po prawej: a. Wywier¢

4 otwory o $rednicy 8 mm

b. Wtdz 4 dostarczone Sruby betonowe i dokrec je odpowiednio (nie dokrecaj ich zbyt mocno, poniewaz
mozesz wyrwac Srube z betonu lub cegty)

c. Umies¢ wspornik tgczacy silnik i dokre¢ go dostarczonymi sSrubami

2. Wiercenie i spawanie konstrukgcji, Rysunek 5 w srodku:
a. Wywier¢ 4 otwory o $rednicy 8 mm

b. Zlokalizuj wspornik stupka z 4 otworami szczelinowymi nad wywierconymi otworami

c. Przyspawaj wspornik silnika do wspornika stupka

3. Prefabrykowane $ruby U, Rysunek 5 po
lewej: a. Zlokalizuj 4 otwory szczelinowe wspornika stupka nad koricem Srub U

b. Zastosuj odpowiednie sruby c. Umies¢

wspornik tgczacy silnik i dokre¢ go dostarczonymi Srubami

4. Regulacja réznych katéw statej ptyty tylnego wspornika w celu dopasowania do réznych

warunkow instalacji.
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Rysunek 7

Rysunek 7 po lewej, kabel zasilajacy i kotek Rysunek 7 po prawej, kabel zasilajacy i kotek
Otwor drenazowy umieszczony prawidtowo Otwér drenazowy umieszczony nieprawidtowo
1'SJ{Upk0Wy tylny Stal'y WSpOrnik 3 Otwory odptywowe do odprowadzania wody deszczowej

2 Zablokuj 4 Kabel zasilajacy

Uwaga: Nieprawidtowa instalacja, Rysunek 7 po prawe;j:

Kabel nie moze by¢ zainstalowany nad ramieniem silnika. Moze to spowodowac Scisniecie i zerwanie kabla i

powoduje porazenie pradem. Postepuj zgodnie z prawidtowg instalacjg, jak pokazano na rysunku 7 po lewej
stronie.

VII. Montaz wysunietych lub ztozonych ramion silnika koricowego do bram:

Rysunek 8

A. Wywier¢ 2 otwory o $rednicy 10,2 mm z odstepem 68 mm miedzy otworami

B. Zlokalizuj wspornik bramy z 2 otworami szczelinowymi nad wywierconymi otworami

C. Umies¢ wspornik silnika korncowego na wsporniku bramy za pomocg odpowiednich srub

i dokre¢ prawidtowo (nalezy pamieta¢, ze te Sruby stuzg do mocowania przedniego wspornika
Sruby nie sg dostarczane ze wzgledu na to, ze gruboé¢ kazdej bramki jest inna)

D. W6z sworzen blokujacy i podktadki zaciskowe

VIII. Wysokos¢ wspornikow:

Upewnij sie, ze wysoko$¢ wspornika stupka jest doktadiie na tym samym poziomie co bramka.
Niezapewnienie doktadnych wspélnych wysokosci spowoduje, ze silnik zegnie ramie prowadzace do

awarii. Ponadto sita do pchania lub ciggniecia bramy bedzie niewystarczajaca i nie bedzie




w ogdle dziata¢. Znaczne réznice wysokosci spowodujg uszkodzenie silnika i ramienia

silnika.
Konfiguracja systemu otwierania bramy normalnie zamknigteRozmiar instalacji

(mozna dostosowac stopieh bramy zgodnie z tymi liczbami)
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Rysunek 10

Instrukcja centrali

Parametry techniczne:

1. Zasilanie panelu sterowania: AC12V-24V

2. Akumulator zapasowy: 12V lub 24 V
3. Zastosowanie: Stosowany do podwdjnego lub pojedynczego napedu bramy skrzydtowej DC 12V lub 24 V.

4. Enkoder do nadajnika: Fabryka posiada wtasny kod zmienny.

5. Dozwolona ilo$¢ nadajnikéw: do 120 szt.
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1. MOTOR 1: Brama gtéwna, zamykana jako pierwsza i otwierana jako ostatnia. Ten zacisk taczy pierwszy czerwony
. przewoéd . .
(liczac od lewej do prawej strony)
2. MOTOR 2 (OPOZNIENIE): Brama podrzedna, otwierana jako pierwsza i zamykana jako ostatnia. Ten zacisk taczy
1. - . .
niebieski przewdd (liczac od lewej do prawej strony).

UWAGA! Jesli posiadasz tylko jedno skrzydto sitownik moze by¢ podtgczony tylko do zacisku Motor 2
Delay.

3. Ant. Podtgczenie do anteny.

4. COM: Stuzy do taczenia z portem COM lub GND.

5. Karta: Stuzy do podtaczania urzadzen zewnetrznych, ktére bedg otwiera¢ brame.

6. 2 SIDE: Stuzy do podtgczania dowolnych urzadzen zewnetrznych obstugujgcych brame podwdijna.

7.1 STRONA: Stuzy do podtaczania dowolnych urzadzen zewnetrznych obstugujgcych pojedyncza bramke.
8. COM: Stuzy do podtaczania do portu COM lub GND.

9. IR: Zacisk podczerwieni stuzy do podtaczenia czujnika fotokomérki.

10. VCC: Wyjscie stuzy do podtaczenia Z czujnikiem fotokomarki itp., ciggty prad wyjsciowy <=0,5A.

11. Lock +: stuzy do tgczenia z zamkiem elektrycznym.

12. Zamek -: stuzy do potaczenia z ,uziemieniem” zamka.

13. Lampa +: Stuzy do potaczenia z lampg btyskowg +.

14. Lampa -: Stuzy do podtgczenia do lampy btyskowe;.

15. Zasilanie: Stuzy do podtgczenia transformatora pradu przemiennego lub panelu stonecznego pradu statego 24 V.
16. BAT +/-: Stuzy do podtgczania akumulatora zapasowego DC 12 V lub 24 V.

17. Menu: Jest to cyfrowy wyswietlacz pokazujacy dane ustawien.

18. Dotyk: Stuzy do tgczenia sie z przyciskami dotykowymi itp. urzagdzeniami.

19. USB: Umozliwia podtgczenie urzagdzenia USB w celu uaktualnienia oprogramowania.
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20. DEC/Smart: stuzy do zmniejszania wartosci ustawien danych lub obstugi funkcji Smart.
modut.

21. FUN: Stuzy do wejscia do ustawien menu i potwierdzenia danych.

22. INC/Start: stuzy do zwiekszania liczby ustawien danych lub obstugi pojedynczego

tryb sterowania przyciskami.

23. Dowiedz sie: Stuzy do programowania/usuwania pilota.

Zdalne sterowanie

Przycisk , 1" stuzy do obstugi pojedynczej bramy, silnika 2; przycisk ,2" stuzy do obstugi podwdjnej bramy, silnika

1isilnika 2.

Zaprogramuj nowy pilot:  Naci$nij przycisk

.Learn” na panelu sterowania przez okoto 1 sekunde, a brzeczyk
wyda krotki sygnat dzwiekowy. Na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ numer pilota, co oznacza, ze
programowanie zakonczyto sie powodzeniem.

Po nacis$nieciu przycisku ,Learn” i jesli ptytka nie odbierze nowego sygnatu pilota w ciggu 8 sekund, dioda LED

wskaznika zadwieci sie i wyjdzie z programowania.  Uwaga: Ze wzgledu na wyswietlacz cyfrowy

moga by¢ wyswietlane tylko dwa numery cyfrowe, jesli
kontroler nauczyt sie juz ponad 99 sztuk pilotéw, od 100. pilota wyswietlacz cyfrowy pokaze A, aby zastgpic¢
cyfry dziesieciu i stu. Na przyktad 100. pilot pokaze A0, a 101. pilot pokaze A1. Jesli kontroler nauczyt sie
juz ponad 109 sztuk pilotéw, od 110. pilota wy$wietlacz cyfrowy pokaze b, aby zastapic¢ cyfry dziesieciu i stu.

Na przyktad 110. pilot pokaze bO.

Maksymalna pojemnos¢: 120 sztuk pilotéw. Jesli dioda LED pokazuje ,-" z krétkim brzeczykiem
5 sygnatéw dzwiekowych oznacza, ze nie mozna zaprogramowac wiecej pilotow.
Wymaz pilota:
Nacisnij i przytrzymaj przycisk Learn przez okoto 6 sekund. Jesli brzeczyk wyda dtugi dzwiek, zwolnij przycisk, a

wyswietlacz cyfrowy pokaze 00, co oznacza, ze wszystkie piloty zostaty pomysinie usuniete.

Opis funkcji ptyty sterujgce;

Funkcjonowac Panstwo

Wiacz zasilanie Cyfrowy wyswietlacz pokaze informacje EGA-15 i oprogramowania UX z dzwiekiem brzeczyka. Jesli

dioda LED wskaznika Swieci, oznacza to, ze system dziata prawidtowo.

Ustawienie Cyfrowe menu wyswietlacza umozliwia ustawienie trybu sterowania terminalem 1 SIDE za pomocg PE.
1. Terminal boczny Tryb 0: Silnik 2 ,Otwarcie-Zatrzymanie-Zamkniecie”...;

Tryb 1: Tylko otwieranie, otwieranie silnika 2 w trybie pojedynczej bramy, otwieranie silnika 2 w

trybie pojedynczej bramy.

Tryb 2: Tylko zamykanie, zamykanie silnika 2 w trybie pojedynczej bramy, zamykanie silnika 2 w

trybie pojedynczej bramy.

Tryb 3: Tylko zatrzymanie.
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Ustawienie

2 Terminal boczny

Cyfrowe menu wyswietlacza umozliwia ustawienie trybu sterowania terminalem 2 SIDE za pomocg PD.

Tryb 0: Silnik 1 i Silnik 2 ,,0twérz-Zatrzymaj-Zamknij"...;

Tryb 1: Tylko otwieranie, w trybie bramy podwdjnej otwiera sie zaréwno silnik 1, jak i silnik 2, w trybie bramy
pojedynczej otwiera sig silnik 2.

Tryb 2: Tylko zamykanie, w trybie podwdjnej bramy zamykany jest zaréwno Silnik 1, jak i Silnik 2, w trybie
pojedynczej bramy zamykany jest Silnik 2.

Tryb 3: Tylko zatrzymanie.

Ustawienie czasu
wysokiej i

niskiej predkosci

Czas pracy silnika 1 i silnika 2 na duzej predkosci mozna ustawi¢ za pomocg menu wyswietlacza
cyfrowego P4 i P5.
Po zakonczeniu czasu biegu z duza predkoscig pozostaty czas bedzie biegt z matg predkoscia. Wolng predkos¢

mozna dostosowac za pomocg menu PH.

Silnik
nadprad
ustawienie

czutosci

Funkcja ta umozliwia zatrzymanie samochodu i silnika przed kolizja, gdy brama jest otwarta.

catkowicie otwarta lub zamknieta. Podczas ruchu bramy napotyka ona przeszkode i natychmiast sie
zatrzyma. Ustawienie nadpradowe silnika na wysokga i niskg predko$¢ mozna regulowac za pomocg menu
wyswietlacza cyfrowego. Jedli menu PI ustawione jest na 1, podczas zamykania bramy i wykrywania

przeszkody brama odbije sie i otworzy sie catkowicie.

Tryb graniczny

Menu PI umozliwia regulacje trybu krancowego systemu bramy skrzydtowe;.

0 to przetezenie, podczas gdy silnik pracuje z niskg predkoscig i napotyka przeszkode, a nastepnie wykrywa
przetezenie, jest ono oceniane jako limit. 1 to wytgcznik kraricowy. Po

uruchomieniu maszyny drzwiowej na miejscu, ogranicznik jest odtgczony. System wykrywa, ze

ogranicznik jest odtgczony i ustala, ze jest to limit.

Opéznienie

czasowe z 2 bramkami d|

Opéznienie czasowe dla 2 bramek przy otwieraniu i zamykaniu mozna regulowa¢ oddzielnie w menu P7 i P8.

B Jesli uzytkownik ustawi 0, oznacza to zamkniecie funkcji opéznienia.

otwieranie i Jezeli funkcja opdznienia jest aktywna, podczas otwierania drzwi najpierw otwiera sie silnik 2, a nastepnie
zamykanie silnik 1; podczas zamykania drzwi najpierw zamyka sie silnik 1, a nastepnie

silnik 2 zamyka sie.

Funkcja ta nie dziata w przypadku systemu z pojedynczg bramka.
Tryb belki Tryb belki bezpieczerstwa mozna wybra¢ w menu PF, domys$iny tryb to 0,

bezpieczenstwa

jest to normalny tryb otwarty.

1. Jesli podczas zamykania bramy sygnat podczerwieni napotka przeszkode, brama odbije sie i otworzy.

2. Jezeli ustawisz timer automatycznego zamykania, po catkowitym otwarciu brama zamknie sie

automatycznie.

2. Jesli istnieje sygnat belki bezpieczenstwa, czynno$¢ zamykania bramy nie zostanie wykonana, a

czas odliczania bedzie zawsze resetowany.

Automatyczne zamykanie

(Karta

bezprzesuwna)

1. Funkcja automatycznego zamykania moze zosta¢ uruchomiona tylko wtedy, gdy brama jest catkowicie

otwarta.

2. Rozpocznie sie odliczanie automatycznego zamykania, wskaznik bedzie migat w odstepach 1 sekundy.
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3. Czas automatycznego zamykania mozna ustawi¢ w menu.
4. Anuluj funkcje automatycznego zamykania, naciskajgc czwarty przycisk na pilocie. Uwaga, anuluj
tylko tym razem. Nastepnym razem, gdy ponownie otworzysz drzwi, nadal mozesz rozpocza¢ automatyczne

zamykanie.

Przesun karte, aby
otworzyc¢ i

automatycznie zamkna¢ b

1. Uruchom funkgje, ktéra otworzy podwaéjne bramy. Gdy bramy sg catkowicie otwarte, uzytkownik

moze niezaleznie ustawi¢ funkcje automatycznego zamykania. Czas automatycznego zamykania mozna
raustawi¢ w menu.

2. Jezeli system bramkowy ustawiony jest na tryb pojedynczej bramki, uzytkownik przesuwa karte i otwiera

tylko pojedyncza bramke.

Tryb lampy

Wyboru trybu pracy lampy mozna dokona¢ w menu P9.

Tryb 0: Podczas ruchu bramy lampa bedzie sie $wieci¢. Podczas zatrzymania bramy lampa zgasnie.

Tryb 1: Podczas ruchu bramy lampa sie zapali. Po 30 sekundach lampa zgasnie.

Dodatkowo, niezaleznie od tego czy pracujemy w trybie 0 czy 1, lampa bedzie $wieci¢ réwniez podczas

odliczania czasu do zamknigcia bramy.

Tryb blokady

1. Tryb blokady mozna przetaczy¢ za pomocg menu komputera.

0: tryb NC, zasilanie wigczone po zablokowaniu, uzywany do zamka elektromagnetycznego. 1: tryb

NO, zasilanie wtgczone po odblokowaniu, uzywany do zamka elektrycznego.

2. Czas wyjscia sterujgcego zamka elektrycznego mozna ustawi¢ w menu Pb. Jesli ustawiono na 0, oznacza

to wytaczenie funkgiji.

Tryb bramki

1. Tryb bramki mozna przetgcza¢ za pomocg menu PG.

0 to bramy podwdjne, czyli system otwierania bram podwajnych.

1 to brama pojedyncza, ktéra jest systemem otwierania pojedynczej bramy.

2. Jedli system jest systemem pojedynczej bramy, wszystkie elementy sterujgce bramami podwoéjnymi
dziatajg tylko na bramie gtéwnej (silnik 2).

3. W przypadku systemu z pojedynczg bramga silnik musi by¢ podtgczony do portu silnika nr 2.

Zabezpieczenie czasu

pracy silnika

1. Jezeli silnik pracuje nieprzerwanie dtuzej niz 60 sekund, zostanie wytgczony w celu zapewnienia
ochrony.
2. Jezeli silnik pracuje nieprzerwanie z niskg predkoscig przez ponad 30 sekund, silnik zatrzyma sie w celu

ochrony.

Inteligentna tadowarka

funkcja dla

bateria zapasowa

1. System automatycznie rozpozna, czy jest to system 12V czy 24 V przy kazdym wiagczeniu. Jesli napiecie

zasilania ulegnie zmianie, wigcz zasilanie ponownie.

2. Gdy napiecie jednej baterii jest nizsze niz 13,5V + 0,5, a napiecie dwéch baterii jest nizsze niz 27V + 0,5,

funkcja tadowania rozpocznie sig automatycznie, a kontrolka tadowania zaswieci sie.

3. Gdy napiecie jednej baterii jest wieksze niz 14V + 0,5, a napiecie pozostatych baterii jest

dwéch baterii przekracza 28+0,5, obwdd fadowania jest automatycznie
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odfgczone, aby zapobiec przetadowaniu.
Uwaga: Gdy ptyta sterownicza zostanie podtgczona do gtéwnego Zrddta zasilania (zasilania pradem zmiennym

lub panelu stonecznego) i akumulatora zapasowego, akumulator zostanie natadowany.

Uaktualnij

plyte sterowniczg

system przez USB

urzadzenie

1. Przed uaktualnieniem systemu, prosze potwierdzi¢, czy dokument dysku U jest FAT32. Jesli nie,
prosze sformatowac dysk U jako FAT32.

2. Skopiuj plik aktualizacji do katalogu gtéwnego dysku U i nazwij go EGB-15.bin.

3. W6z dysk U do modutu aktualizacji, a nastepnie podtgcz modut aktualizacji do portu USB.

4. Catkowicie wytgcz system. Upewnij sie, ze dioda LED stanu jest wytgczona przed zakonczeniem
wytaczania.

5. Nacisnij i przytrzymaj przycisk Fun, a nastepnie wigcz komputer. Cyfrowy

rura wyswietla UP i rozpoczyna sie aktualizacja. Po zakonczeniu aktualizacji,

zostanie automatycznie uruchomiony ponownie.

Port dotykowy

Moze tgczy¢ przetgcznik dotykowy ze skrzynkga sterowniczg, posiada 2 kanaty.
1.Sterowanie cykliczne silnikiem 2 poprzez cykl otwierania-zatrzymywania-zamykania-zatrzymywania...
2.Sterowanie cykliczne silnika 1 i silnika 2 poprzez cykl otwierania-zatrzymywania-zamykania-

zatrzymywania...

Inteligentny modut

port

Inteligentny modut XH-SG-WIFIBLE mozna podtgczy¢ zewnetrznie, aby realizowac funkcje takie jak
sterowanie, odczytywanie informacji i ustawienia. Inteligentny modut obejmuje funkcje WiFi,
Bluetooth i 2.4G.

1. Dodaj funkcje sterowania Bluetooth w aplikacji telefonu: Naciénij i przytrzymaj przycisk DEC/SMART

przez 5 sekund, brzeczyk zabrzmi dwa razy. Zwolnij przycisk, a modut przejdzie w tryb sieciowy Bluetooth.

2. Dodaj funkcje sterowania WiFi w aplikacji telefonu: Naciénij i przytrzymaj przycisk DEC/SMART
przez 10 sekund, ustyszysz dtugi sygnat dzwiekowy.

Zwolnij przycisk, a modut przejdzie w tryb sieciowy dopasowujgcy AP.

3. Zaprogramuj nadajnik karty USB 2.4G: Naci$nij przycisk DEC/SMART raz, brzeczyk wyda sygnat
dzwiekowy i przejdzie w tryb programowania. Zasilanie

na karcie USB 2.4G i automatycznie przesyta sygnat.

Jezeli inteligentna dioda LED mignie trzy razy, oznacza to, ze operacja programowania zostata zakoriczona
jest pomysinie. W przeciwnym wypadku, po 8s wyjdz z trybu programowania.

4. Jedli chcesz wyjac karte USB 2.4G, naciénij i przytrzymaj przycisk Learn przez 6 sekund, az brzeczyk
zabrzmi dtugim dZzwiekiem, a nastepnie zwolnij przycisk. Po tym czasie zadne piloty ani karty USB

nie beda mogty sterowac brama.

5. Gdy zaprogramowana karta USB 2.4G znajdzie sie w zasiegu odbioru modutu, nastgpi jednokrotne
otwarcie bramy.

Obstuga funkcji WiFi i Bluetooth umozliwiajgca potaczenie z aplikacjg w telefonie, ktéra moze realizowac

funkcje takie jak sterowanie bramg za pomocg telefonu komérkowego,
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dodawanie i zarzgdzanie pilotami oraz ustawienia parametréw menu.

Aby poznac szczeg6towe funkcje, zapoznaj sie z instrukcjg obstugi aplikacji.

Przywracanie ustawiep fabrycznych Aby przywréci¢ parametry do stanu domysinego, nalezy wykona¢ przywracanie

ustawien fabrycznych w fabryce; patrz tabela ponizej

Ustawienia parametréw piyty sterujgcej  Nacisnij i
przytrzymaj przycisk [FUN] przez 3 sekundy, a na wyswietlaczu cyfrowym pojawi sie
wskaz ,P0”, a nastepnie zwolnij przycisk, teraz menu mozna ustawic na [INC/START] i [DEC/SMART],
aby zwiekszaé lub zmniejszad liczby lub wartosci.  Po ustawieniu wartosci nacisnij
przycisk [FUN], aby zapisac dane, a brzeczyk
ustyszysz jeden sygnat dzwigkowy, ze operacja zapisywania przebiegta pomysinie.
Po zakonczeniu ustawieh menu nacisnij przycisk [LEARN], aby wyj$¢ z menu.

ustawienia i zamknij wyswietlacz.
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Opis funkgji Zakres DomysIne wyjasnienie
elementu
PO_ Nadmiar pradu silnika 1 0~20 Klasa 10 Klagsa
ustawienie na mata predkodé Ustawienie nadpradu silnika przy
P1_ Ustawienie nadpradowe 0~20 Klasa 10 Klgsa niskiej/wysokiej predkosci, im
silnika 1 nrzy duzei prediadci wieksza wartos¢, tym trudniej
P2 Ustawienie nadpradowe 0~20 Klasa 10 Klasa zatrzymac silnik. Warto$¢
silnika 2 orzy niskiel predinéc ustawienia od 0 do 20
P3 Ustawienie nadpradowe 0~20 Klasa 10 Klgsa
silnika 2 przy dlﬁgj@kﬂs’c]
P4 Listawienie silnika 1 na wysokipoziom | 2230sekund 10sekond Shuzy douistawiania czasipracy
szvblo&é biegy - R .
15_ ienie silnika 2 i pozi 3~ 30 sekund 10 sekund bhrama hedzie poruszac sie z duza
szyhkodé hiequ predkodciag w tym ustawienina
padczas ruchy spoczynkawega 0
pe_ Automatyczne zamykanie 0-99 sekund 10 sekund oznacza brak automatycznego
timerawyzwalajacega zamykania po wyzwoleniu
terminal kart magnetycznych terminala z kartg magnetyczng.
P77 Qpdznienie czasowe 72 0=15 sekund 2s 0 oznacza brak op6znienia czasowego
bramkami do atwierania otwieranie 2 bram
p8_ Qpdznienie czasawe 72 015 sek; s 0 oznacza brak opéznienia czasowego
bramkami do zamykania zamykanie 2 bram
P9 Timer automatyczneqo zamykania0=99 g Q 0 oznacza brak automatycznego zamykania
Iryb lampy.hiyskowe{ PAQ Tryh 0 T Q9 Tryb 0: Lampa migajgca wytaczy sie 30
1:Tryb 1 sekund po zatrzymaniu silnika.
Tryb 1: Lampa migajaca i silnik
bedg dziata¢ i zatrzymywac sie w
tym samym czasie.
Otow Ustawienie czasu_ 0~5s ) Stuzy do ustawiania czasu pracy zamka
pracy zamka elekiryczneqa elektrycznego. Ustawienie od 0 do 5
sekund. 0 oznacza, ze zamek
elektryczny jest wytgczony.
Iryb blokedy komputera 9: Nieznany 1 Tryb NC: wiaczanie po zablokowaniu,
JiNIE uzywany do
zamek elektromagnetyczny.
Tryb NO: normalnie otwarty,
wigcza sie po odblokowaniu,
stosowany do zamka elektrycznego.
Pd_ stawienie 2 terminali 0~3 ] Prosze zapoznac sie ze szczeg6tami
bocznych w tabeli ,opis funkcji ptyty
Ustawienie BE terminala 1Side 0-3 0 sterujacej”.
PE_ Tryh helki hezpieczeAstwa 0 (NC)= 1 NIE 0: tryb NC, normalnie zamkniety.
1 (NIE) 1: Tryb NO, normalnie otwarty.
Tryb bramki PG 0-1 9 0: podwdjne bramy
(Silnik 11 2). 1: brama
pojedyncza (Silnik 2)
Listawienie predkadei PH dla male] 0-10 &
predkodci
e Tryb graniczny 0~1 0 0: przetezenie.
1 1: Wytacznik krancowy.
Po_ ) 0-10 o] - -




1. Podczas otwierania bramy wyswietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,OP”, silnik 2 jest ,,OP."”, a otwarte
podwdjne bramy beda pokazywac ,,OP".

2. Podczas zamykania bramy wyswietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 ma status ,CL", silnik 2 ma status ,CL.",
a otwarte podwdjne bramy beda miaty status ,CL".

3. Po zatrzymaniu sie bramy wyswietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 to ,--", silnik 2 to ,--.", a bramy podwéjne
pokazg ,-.-."

4. Gdy silnik pracuje z duza predkoscig i uruchamia sie zabezpieczenie przecigzeniowe, wyswietlacz cyfrowy

pokaze, ze silnik 1 jest ,OH", a silnik 2 jest ,,OH.”, a podwdjne bramy beda pokazywac ,OH".

5. Gdy silnik pracuje z mata predkoscig i uruchamia sie zabezpieczenie przecigzeniowe, wyswietlacz cyfrowy

pokaze, ze silnik 1 jest ,,OL", a silnik 2 jest ,OL.”, a bramy podwdjne bedg pokazywac ,OL".

6. Gdy silnik osiggnie maksymalny czas pracy, wyswietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,EC”, a silnik 2 jest
,EC", a podwdjne bramy beda pokazywac ,EC".
7. Po aktywacji belki bezpieczeristwa na wyswietlaczu cyfrowym pojawi sie komunikat ,PH”

8. Po catkowitym otwarciu bramy silnik 1 wyswietli komunikat ,LO", a silnik 2 wys$wietli komunikat ,LO".

9. Po catkowitym otwarciu bramy silnik 1 wyswietli ,LC", a silnik 2 wyswietli ,LC"

Identyfikacja kierunku silnika: Gdy silnik
pracuje, jesli wskaznik LED kierunku silnika jest niebieski, silnik powinien by¢ w trybie ,otwierania”.

Gdy wskaznik LED kierunku silnika jest CZERWONY, silnik powinien by¢ w trybie ,zamykania”.

Instrukcja modutu Smart

Wyszukaj ,XHouse IOT” i pobierz aplikacje z Google Play lub App Store

DLA Androida i iOS

Mozesz tez zeskanowac ten kod QR, aby pobra¢ aplikacje ,XHouse IOT" i jg zainstalowac.

Zarejestruj konto ,XHouse IOT” i zaloguj sie.

Dodaj urzadzenie
Krok 1. Wigcz urzadzenie, otwdrz aplikacje. Nacisnij , " w prawym gérnym rogu, aby dodac
urzadzenie, a nastepnie wybierz ,Swinging Gate”, ktéra ma pomaranczowy cykl w prawym
gérnym rogu. (Rys. 1i2) Jesliw prawym gérnym
rogu znajduje sie szary cykl, oznacza to, ze urzadzenie
juz dodane. Uzytkownik musi nacisngc¢ i przytrzymac przycisk ,Dec/Smart” przez okoto 5 sekund
na plycie sterujacej, a nastepnie powtorzy¢ krok 1.

Jezeli pojawi sie komunikat ,Prosze przejs¢ do trybu sieciowego dystrybucji i doda¢ urzadzenia”,
uzytkownik musi nacisng¢ i przytrzymac przycisk ,Dec/Smart” na panelu sterowania przez okoto 5
sekund, a nastepnie powtérzy¢ krok 1.

Krok 2. Wybierz sie¢ Wi-Fi, kliknij ,Potgcz” i wprowadz hasto. (Rys. 3)

(Jesli nie ma mozliwosci potaczenia sie z siecig Wi-Fi, uzytkownik moze réwniez wybraé opcje
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»Dodaj Bluetooth” i uzyj funkcji Bluetooth do sterowania brama.
Prosze wykonac krok 4).

Krok 3. Dodaj urzadzenie pomyslinie. Uzytkownik moze zmieni¢ nazwe urzadzenia i
przycisk z,, w prawym gérnym rogu. (Rys. 5)

Krok 4: Dodawanie Bluetooth: Podczas sterowania urzgdzeniem za pomocg trybu Bluetooth
aplikacja mobilna musi by¢ zamknieta dla urzadzenia w zasiegu Bluetooth przez okoto

Do podtgczenia i sterowania potrzeba 10 m. (Rys. 3 i Rys. 4).
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Rys. 4 Rys. 5

Urzadzenie obstuguje tryb pracy WiFi i Bluetooth

Po pomysinym potaczeniu urzadzenia z siecig Wi-Fi mozliwe jest zdalne sterowanie i konfigurowanie
urzadzenia za posrednictwem aplikacji w telefonie komérkowym. (Rys. 5)

Gdy urzadzenie jest offline lub telefon komérkowy nie ma zasiegu sieci, a uzytkownik znajduje sie
w odlegtosci 10 metréw od urzadzenia i otwiera aplikacje, urzadzenie automatycznie
przetaczy sie na tryb Bluetooth, aby sterowac urzadzeniem. (Rys. 6)

Urzadzenie nawigze potgczenie Bluetooth z telefonem komérkowym, co umozliwi sterowanie
technologig Bluetooth z niewielkiej odlegtosci (w tym samym czasie potgczenie Bluetooth

moze nawigzac tylko telefon komdrkowy jednego uzytkownika).
3:48 =68 3:49 G

&

< Gate e u < Gate §

45 >4 <« P >4
Open Close Open Close
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Rys. 5 Rys. 6
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Zmien sie¢ Wi-Fi lub przetgcz tryb Bluetooth na tryb Wi-Fi

Jesli uzytkownik musi przetgczy¢ sie na nowga sie¢ Wi-Fi lub chce przetgczyc¢ tryb sterowania z trybu
Bluetooth na tryb Wi-Fi, nalezy wykonac ponizsze czynnosci.

Krok 1. Wybierz urzadzenie, naciénij ,, "w prav\@% go6rnym rogu. Kliknij ,Ustaw/Modyfikuj WiFi".
(Rys. 7)

Krok 2. Wybierz nowe WiFi i potgcz je. Nastepnie kliknij ,,Odswiez". (Rys. 8)

3:49 =6 3:49 T
< WLAN
4 Device Settings - )
Current WiFi of the device XHOUSE_Test
Device name
% XHOUSE_Test
Model *  JuliangTEMP-2.4G
2 +  Judiangl
Setting
T U246
User list +  B-LINK123
= JJ-4F
Set/Modify WiFi

# JJ-3FCHEJIAN

Network Information
Sharing device

Transfer main user

Operating Lo

Ryc. 7 Ryc. 8
Udostepnij urzadzenie
Krok 1. Otworz aplikacje, wybierz urzgdzenie. Nacisnij , ” w prawym gérnym rogu, a nastgpnie
wybierz ,Udostepnianie urzgdzenia”, co spowoduje utworzenie kodu QR. (Rys. 9)
Krok 2. Nowy uzytkownik pobiera aplikacje i otwiera jg, a nastepnie naciska przycisk ,Skanuj” u géry
prawy rég, aby zeskanowac kod QR. (Ryc. 10)
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Rys. 9 Ryc. 10
Ustawienia urzadzenia
Uzytkownik moze ustawi¢ parametry panelu sterowania za pomocg aplikacji.
Krok 1. Wybierz urzgdzenie, nacisnij , "w prﬁrym goérnym rogu. Kliknij ,,Ustawienia”.
(Rys. 11)
Krok 2. Ustaw parametry w aplikacji. (Rys. 12)
Uwaga: Podczas gdy uzytkownik chce ustawi¢ parametry, urzagdzenie musi potgczy¢ sie z Wi-Fi. Jesli
nie, uzytkownik musi uzy¢ funkcji Bluetooth i umiesci¢ aplikacje telefonu tak blisko urzadzenia, jak
to mozliwe, aby ustawi¢ parametry. Po wykonaniu tej czynnosci kliknij przycisk ,.Synchronizuj”.
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Rys. 13 Rys. 14

Dodaj karte USB / pilota RF z odlegtosci

Gdy uzytkownik musi dodac pilota RF lub karte USB, aby otworzy¢ brame,
mozesz uzy¢ funkcji ,Dodaj karte/pilot”, aby to zrobi¢ i zeskanowa¢ kod QR
z pilota lub wprowadzZ numer ID karty USB. Nie trzeba otwierac

skrzynki sterowniczej, aby je zaprogramowac.

n:504 al T 1:50 ot T E3
< Device Settings & Add Card | Remote Control
User list
Set/Modify WiF
Network Information
Sharing device
Add Card / Remote Contrel
Transfer main user
usBe RF remote
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Operating Log
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Door remains opening alert
Binding camera
Card list

Upgrading hrmware

Rys. 15 Rys. 16

Dodaj karte USB/zdalne sterowanie RF z bliskiej odlegtosci

Gdy uzytkownik musi dodac pilota RF lub karte zblizeniowg USB, aby otworzy¢

drzwi, mozesz bezposrednio uzy¢ funkcji ,Dodaj karte zblizeniowa/pilot RF”, klikajac
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przycisk ,Learn” i kliknij ,Start Learning”. Nie trzeba otwiera¢ skrzynki sterowniczej, a ptyta
sterownicza przejdzie w stan nauki kodu, a nastepnie nacis$nij przycisk pilota lub wtgcz karte
USB, aby przestac sygnat.
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Rys. 17 Ryc. 18

Zarzadzanie kartg USB i pilotem RF Lista kart moze zarzadzac
karta USB i pilotem RF. Uzytkownik moze zsynchronizowa¢ wszystkie karty i piloty z lista kart
w celu zarzgdzania i usungc je, gdy nie sg juz potrzebne lub zostang utracone.
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Wigzanie z kamera
Krok 1. Otworz aplikacje, wybierz urzadzenie. Nacisnij , ” w prawym gérnym rogu, a nastepnie wybierz
Do Wigzanie kamery”.

Krok 2. Wybierz ,Kamere IP” i nacisnij ,OK", aby potwierdzic.
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