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[ 1][opis PRODUKTU

Sterownik RSB-28 przy pomocy pilotéw zdalnego sterowania oraz wiacznika sterowania recznego stuzy do bezpo$redniego sterowania
sitownikami napedu : bramy dwuskrzydfowej / jednoskrzydfowej / przesuwnej / drzwi garazowych / szlabanu wjazdowego.

Charakterystyka sterownika RSB-2S

wspotpraca z wszelkiego rodzaju sitownikami zasilanymi napigeciem statym 12 - 36 V DC,

wejscia do podtaczenia zewnetrznych wytacznikow kranicowych okreslajacych skrajne potozenie skrzydta bramy,

wejscia do podtaczenia 2 par fotokomérek zwigkszajace bezpieczenstwo podczas uzytkowania bramy,

wejscie po podtaczenia wiacznika sterowania recznego,

regulowany czas opéznienia startu pomiedzy skrzydtami pozwalajacy na obstuge skrzydet bramy z zaktadkami,

fagodny start i zatrzymanie dajacy komfort obstugi i w znacznym stopniu wydtuzajacy zywotnos¢ sitownikéw ,

czujniki przeciazenia sitownikow zatrzymujace skrzydta bramy po napotkaniu zwiekszonego oporu, zapewniajg bezpieczeristwo
0s6b i mienia, ktére znajda sie w obszarze ruchu skrzydet bramy,

superheterodynowy odbiornik radiowy oraz kodowana transmisja radiowa KEELOQ zapewnia wysoki poziom bezpieczenstwa,
zabezpieczenie czasowe pracy sitownikéw,

wyjscie do podtaczenia lampy sygnalizacyjnej umoZliwiajace doktadne kontrolowanie stanu pracy sterownika,

automatyczne programowanie pozwalajace w szybki sposob dostosowa¢ parametry sterownika do zastosowanych sitownikow,
wyswietlacz i diody LED utatwiajace programowanie funkcji w sterowniku,
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Dodatkowe funkcje sterownika zwigkszajace wygode obstugi:

+ wyjscie kanatu dodatkowego pozwalajace wysterowac inne urzadzenie elektryczne tym samym pilotem,

« funkcja konfiguracji przyciskéw w pilocie dajaca mozliwo$¢ obstugi do 4 sterownikéw RSB-2S za pomoca jednego pilota,
« funkcja osiedlowa blokujgca zamknigcie bramy za pomoca pilota,

« funkcja automatycznego zamykania bramy bez uzycia pilota,

o funkcja furtki,

« automatyczna diagnostyka,

Sterownik spetnia gtowne wymagania Dyrektyw: Sterownik zostat zaprojektowany i wyprodukowany zgodnie
89/336/EEC - Dyrektywa Zgodnosci Elektromagnetycznej z wymaganiami norm Europejskich EN 12453 i EN 12445
73/23/EEC - Dyrektywa Niskiego Napiecia dotyczacymi bezpieczenstwa uzytkowania bram

99/5/EC - Dyrektywa R&TTE automatycznych




[ 2] [ 0GOLNE zASADY BEZPIECZENSTWA

- Przed zainstalowaniem sterownika, nalezy upewni¢ sie, czy napgdzane skrzydta bramy sg w dobrym stanie technicznym, to znaczy
czy sq wiasciwie wywazone, otwierajg i zamykajq sie bez zadnych dodatkowych opordéw.

- Sprawdzic, czy obszary zagrozone, gdzie moze sie zdarzy¢ przypadkowe przycisniecie, zgniecenie migdzy statym otoczeniem
a czesciami ruchomymi podczas przemieszczania sie skrzydet bramy sg nalezycie zabezpieczone.

- Zapewni¢ co najmniej 0,5 m wolnej przestrzeni za skrzydtami bramy w pofozeniu catkowitego otwarcia.

- Kazdy przetacznik typu (domofon, wiacznik przyciskowy, itp.) powinien by¢ ulokowany poza zasiegiem ruchu skrzydet bramy,
aby uniemozliwi¢ przypadkowe przycisniecie.

- Wszelkie prace zwigzane z podiaczeniem sterownika nalezy wykonywaé przy odtaczonym napieciu zasilajacym.

- Montaz automatyki bramy musi by¢ wykonany przez wykwalifikowanego instalatora zgodnie z obowiazujacymi przepisami

- Zainstalowac wytacznik bezpieczenstwa umozliwiajacy szybkie wytaczenie zasilania sterownika w przypadku zagrozenia

- Po podtaczeniu sterownika nalezy skontrolowac:

- czy mechanizm sitownikéw dziata prawidtowo,

- dziatanie systeméw zabezpieczajacych ( wylaczniki kraricowe, czujniki bariery),

- dziatanie czujnikéw przecigzeniowych. Zgodnie z wymaganiami normy EN 12453 i EN12445 sity zamykajace na krawedzi
bramy nie powinny przekracza¢ wartosci 1400N (140kg), natomiast w odlegtosci 500mm przed skrajng pozycja,
zamknigcia sity te nie powinny przekracza¢ wartosci 400N (40kg),

- Instalator po zakonczeniu montazu sterownika ma obowigzek przeszkoli¢ uzytkownika oraz przekaza¢ instrukcje obstugi,

- Piloty zdalnego sterowania nalezy przechowywa¢ w sposéb uniemozliwiajacy przypadkowe uruchomienie bramy oraz w miejscu
niedostepnym dla dzieci i 0séb nie przeszkolonych w zakresie obstugi automatyki bramy,

- Obstuga sterownika przy pomocy pilota radiowego badz przetacznika recznego sterowania powinna si¢ odbywac przez osobe
obstugujaca bedaca w kontakcie wzrokowym z brama,

- Nie dopuszcza¢ do przebywania osob a w szczegdlnosci dzieci w poblizu poruszajacych sie skrzydet bramy,

- W przypadku stwierdzenia uszkodzenia sitownika, mechanizmu bramy, czujnikéw bariery, wytacznikéw krancowych badz lampy
sygnalizacyjnej, nie nalezy uzywa¢ sterownika do momentu usuniecia usterki,

UWAGA: Nieprzestrzeganie zasad bezpieczenistwa dotyczacych montazuiobstugi
moze doprowadzi¢ do obrazer ciata lub strat materialnych

[ 3 ][ DANE TECHNICZNE

napiecie zasilania 12 -24 VAC

pobor pradu przez sterownik w stanie spoczynku 30 mA

obcigzalno$¢ max. wyjs¢ na sitowniki M1i M2 2x 300W (2 x 10Ado 30VDC)
obcigzalno$¢ max. wyjscia na lampe sygnalizacyjng, 50W (12-24 VAC)
obcigzalno$¢ max. kanatu dodatkowego 100W / 24VDC , 500VA / 230VAC
obcigzalno$¢ wyjs¢ do zasilania fotokomérek 200mA/12VDC

typ odbiornika radiowego superheterodyna (-106 dB )
czestotliwo$¢ pilotéw (rezonator kwarcowy) 433,92 Mhz

system kodowania transmisji radiowej Keelog ( kod dynamicznie zmienny )
maksymalna ilo$¢ pilotow 28 szt.

zasieg pilotow 100 - 150 m

zakres temperatur pracy -20C do +60C

[ 4 ][ DOBOR TRANSFORMATORA DO ZASILANIA STEROWNIKA

Do zasilania sterownika RSB-2S zalecamy zastosowa¢ transformator toroidalny. Napiecie wyjsciowe transformatora nalezy dobra¢
uwzgledniajac napiecie pracy sitownika. Dobierajac moc transformatora zasilajacego nalezy zwréci¢ uwage na moc i ilo$¢ zastosowanych
sitownikéw oraz moc zaréwki lampy sygnalizacyjnej. W zamieszczonej ponizej tabeli podane sg orientacyjne parametry transformatoréw do
wspdtpracy ze standartowymi sitownikami o pradzie pracy wynoszacym 3Ai zaréwce lampy sygnalizacyjnej o mocy 20W.

i i i moc transformatora
N Siownika anstomora | el | 0 ST
12V DC 12-14VAC 100 VA 180 VA
24V DC 14-18VAC 120 VA 220 VA
36V DC 18-24 VAC 140 VA 260 VA




[ 5 ][ MONTAZ, PODLACZENIE | URUCHOMIENIE STEROWNIKA

Wprowadzenie do przeprowadzenia montazu

- Przed instalacjg sterownika nalezy zapozna¢ si¢ z niniejszg instrukcja, schematami i rysunkami,

- Centrala sterujgca powinna by¢ zainstalowana i podtaczona przez wykwalifikowanego instalatora,

- Podtaczenie do sieci niskiego napiecia 230V AC powinno by¢ wykonane przez wykwalifikowanego elektryka zgodnie z
obowigzujacymi standardami oraz zabezpieczone odpowiednim bezpiecznikiem nadpradowym,

- Przed rozpoczeciem instalacji lub czynno$ci serwisowych nalezy odtaczy¢ zasilanie od urzadzenia,

- Centrale sterujaca nalezy tak zamontowac aby chroni¢ jg przed mozliwoscig zalania, zrodtami ciepta i ognia,

- Nie nalezy dokonywa¢ modyfikacji sterownika, gdyz moze to doprowadzi¢ do jego uszkodzenia lub nieprawidtowego dziatania,

- Podczas uruchamiania centrali nalezy zwréci¢ uwage aby w obrebie bramy nie znajdowaly sie osoby badz niepotrzebne przedmioty

Przyktad typowej instalacji sterownika RSB-2S

~—

©

A - skrzydto bramy
B - skrzydto bramy
C - furtka

D - ogranicznik zamkniecia skrzydet Ai B
E - ogranicznik otwarcia skrzydta A

F - ogranicznik otwarcia skrzydta B

Opis elementow sktadowych systemu bramy 2 - skrzydtowe:

1 | centrala sterujaca RSB-28 7 | odbiornik fotokomérki B2

2 | sitownik skrzydta A 8 | nadajnik fotokomérki B2

3 | sitownik skrzydta B 9 | wiacznik monostabilny sterowania recznego SR
4 |lampa ostrzegawcza 10 [ antena zewnetrzna

5 | odbiornik fotokomorki B1 11 | elektrozaczep furtki wejsciowej

6 | nadajnik fotokomarki B1 12 | zasilanie sterownika 12 - 24 \V AC

zaktadek, nalezy zwrdci¢ uwage aby sitownik montowany przy skrzydle otwieranym jako pierwsze, byt

UWAGA: Ze wzgledu na rézne rozwigzania konstrukcyjne bram dotyczace sposobu i miejsca montazu
podtaczony do ztacza M1, a sitownik przy skrzydle otwieranym jako drugie byt podtaczony do ztacza M2




Schemat podtaczenia oraz przekroje przewodow
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. ETAP 1 MONTAZ | PODLACZENIE CENTRALI STEROWNIKA
¢ montaz centrali sterownika RSB-2S
Centrale sterownika nalezy zamocowa¢ pionowo w sposéb stabilny, do statego elementu konstrukcyjnego w hermetycznej obudowie
zapewniajacej wodoszczelnosc. Przewody zasilajace i sterujace nalezy wprowadzi¢ od dotu obudowy i zabezpieczy¢.
¢ podiaczenie sitownikow
Centrala wspdtpracuje z sitownikami zasilanymi napigciem statym: 12- 36V DC.
- do zacisku M1 w centralce sterownika, podtaczy¢ sitownik napedzajacy skrzydto bramy, otwierane jako pierwsze.
- do zacisku M2 w centralce sterownika, podtaczy¢ sitownik, napedzajacy skrzydto bramy, otwierane jako drugie.
¢ podtaczenie wyltacznikéw krancowych dajacych sygnat o skrajnych potozeniach skrzydet bramy
Jezeli sitowniki lub brama wyposazone sa w niezalezne wytaczniki krancowe typu NO lub NC to podiaczamy je do ztacza WK w centralce
sterownika. Wytaczniki te beda przekazywaty do sterownika informacje o skrajnych potozeniach skrzydet po zamknigciu lub otwarciu bramy.
Whytaczniki kraricowe zastosowane w sitownikach musza by¢ tego samego typu. Opis ztacza WK:

KLO - wytacznik kraricowy otwarcia skrzydta bramy napgdzanego sitownikiem M1 ( skrzydto, ktdre otwiera sie jako pierwsze ),

KLZ - wytacznik kranicowy zamkniecia skrzydta bramy napedzanego sitownikiem M1,

KPO - wytacznik kraricowy otwarcia skrzydta bramy napedzanego sitownikiem M2 ( skrzydto, ktére otwiera sig jako drugie ),

KPZ - wytacznik krancowy zamkniecia skrzydta bramy napedzanego sitownikiem M2.

¢ przygotowanie zasilania sterownika

Centrale sterownika nalezy zasili¢ z transformatora o napieciu wyjsciowym 12 - 24V AC i wydajnosci pradowej zapewniajacej prawidtowg
prace sitownikéw. Przewody zasilajace sterownik podigczane sg pod zaciski w ztaczu oznaczonym symbolem 24V AC. Zasilanie
transformatora nalezy zabezpieczy¢ przed zwarciem i uptywem do ziemi. Dodatkowo nalezy zamontowa¢ w fatwo dostepnym miejscu
wytacznik bezpieczenstwa odtaczajacy zasilanie z sieci elektryczne.

. ETAP 2 PROCEDURA PIERWSZEGO URUCHOMIENIA STEROWNIKA

Procedura ta uruchamiana jest automatycznie po podtaczeniu zasilania do niezaprogramowanego sterownika lub po wykonaniu

powrotu do ustawien fabrycznych za pomoca funkcji nr [99].

1 - podtaczy¢ zasilanie do sterownika na chwile zostang zapalone kontrolnie wszystkie segmenty wy$wietlacza oraz diody
LED1 i LED2, nastepnie zostanie wy$wietlony symbol trybu pracy sterownika

2 - wybra¢ tryb pracy sterownika wyboru dokona¢ przyciskami P-A i P-B na plytce sterownika oraz potwierdzi¢ wybrany
tryb pracy naciskajac przycisk P-C (3 sek.). Wy$wietlacz zostanie zgaszony.

brama : brama : brama :
| R R | 1 [
' ' )| - -
jednoskrzydtiowa dwuskrzydtowa jednoskrzydtowa dwuskrzydiowa jednoskrzydtowa dwuskrzydiowa
z mechanicznymi ogranicznikami z wylacznikami kranncowymi dajacymi | | z sitownikami posiadajacymi wytaczniki
okreslajacymi skrajne potozenie sygnat w skrajnych potozeniach odiaczajace zasilanie silnika w skrajnym
skrzydta bramy skrzydta bramy potozeniu skrzydta bramy

3 - wykonac test elektryczny sitownikéw  Naciskajac przycisk P-C (1 sek.) przetaczamy sterowanie pomigdzy sitownikami
M1iM2 co sygnalizowane jest naprzemiennym zapalaniem diod LED1 lub LED2 .

zapalona dioda LED1 : zapalona dioda LED2 :
przycisk P-A otwiera skrzydto napedzane sitownikiem M1 przycisk P-A otwiera skrzydto napgdzane sitownikiem M2
przycisk P-B zamyka skrzydto napedzane sitownikiem M1 przycisk P-B zamyka skrzydto napgdzane sitownikiem M2

sitownik M1 na lewym skrzydle |sitownik M1 na prawym skrzydle| |sitownik M2 na prawym skrzydle| sitownik M2 na lewym skrzydle

o]

UWAGA: Przy zapalonej diodzie LED1 pracuje sitownik podtaczony do ztacza M1 napedzajacy skrzydto
bramy, ktére ma si¢ otwierac jako pierwsze. Jezeli jest inaczej to nalezy zamieni¢ podtgczenie sitownikow
na ztaczu M1 i M2. W przypadku gdy, ktorys z sitownikéw zamiast otwiera¢, zamyka skrzydto bramy
nalezy dokona¢ zmiany polaryzacji przewodéw zasilajgcych dany sitownik na ztaczu M1 lub M2.




W przypadku wyboru trybu pracy 1A lub 2A, || W przypadku wyboru trybu pracy 1b lub 2b,
nalezy dokonac regulacji ogranicznikéw
mechanicznych okreslajacych skrajne potozenia
skrzydta bramy.

W przypadku wyboru trybu pracy 1C lub 2C,

dokonac requlacji wylgoznikow w sitownikach, skrzydta bramy nalezy ustawi¢ w pozycji Srodkowej oraz nacisna¢ przycisk P-C

0212;2?,@3102;5832 néerasrlrllnlkow w skrajnych (3 sek.) w celu dokonania automatycznej identyfikacji wytacznikéw kraricowych.
P Y - Na wy$wietlaczu pojawi sie jeden z symboli:
Po dokonaniu regulacji skrzydta bramy nalezy N

Iy o L - wykryto wytaczniki krancowe typu NO
doprowadzi¢ do pozycji zamknietej. El - wykryto wylaczniki kraricowe typu NC

D‘;“:’D nastepnie nalezy przej$¢ do punktu 4 - regulacja wytacznikéw kraricowych.
/ % . W przypadku gdy na wyswietlaczu pojawi sie btad :

""" g E1 - Zle podtaczone lub uszkodzone wytaczniki kraficowe skrzydta M1,
E2 - Zle podtaczone lub uszkodzone wytaczniki kraficowe skrzydta M2,
E3 - niezgodno$¢ wytgcznikéw kracowych pomiedzy skrzydtami M1 i M2,
lizowane pojawieniem sie na wyswietlaczu nalezy slkontrollowa’é podtaczenie i dziatanie wytacznikow krar.ﬁ’colwych, a
symbolu [==] nastepn_le nacisnag¢ przycisk P-C (3 sek.), co spowoduje przejécie urzadzenia
Nastepnie nalezy przejs¢ do ETAPU 3 ponownie do wyboru trybu pracy punkt 2.

Nacisna¢ przycisk P-C (3 sek.) w celu
zakonczenia ETAPU 2, co zostanie zasygna-

4 -regulacja wytacznikow kraicowych w trybie 1blub 2b

Przyciskami P-A i P-B dokona¢ ruchu skrzydtami bramy do obu skrajnych potozen w celu odpowiedniego wyregulowania wytacznikéw
krancowych. Przy pomocy krétkiego nacisnigcia przycisku P-C przetaczamy sig pomigdzy sterowaniem skrzydta M1 i M2 co jest sygnalizo-
wane diodami LED1 lub LED2.

Zadziatanie wytacznikow krancowych powoduje zatrzymanie odpowiedniego skrzydta bramy co jest sygnalizowane na wy$wietlaczu :

Al St g
skrzydta napedzanego skrzydta napedzanego
sitownikiem M1 sitownikiem M2
PN 2 Ko i @ 1|5 Karoow s
skrzydta napedzanego skrzydta napedzanego
sitownikiem M1 sitownikiem M2

Po zakoriczeniu czynnosci regulacyjnych nalezy pozostawi¢ skrzydta bramy w pozycji zamknietej i nacisnag¢ przycisk P-C (3 sek.) w celu
zakoriczenia ETAPU 2 co zostanie zasygnalizowane na wy$wietlaczu symbolem [==] . Nastepnie przechodzimy do ETAPU 3. JeZeli na
wyswietlaczu pojawi sie btad E4 oznacza to, ze dokonali$my zakoriczenia ETAPU 2 gdy skrzydta bramy nie byly zostawione w pozycji
zamknietej. W tej sytuacji musimy nacisnaé przycisk P-C (3 sek.) aby cofnag sie do punktu 3.

[l ETAP 3  PROGRAMOWANIE PODSTAWOWYCH PARAMETROW PRACY STEROWNIKA

Programowanie tych parametréw realizujemy w sposéb automatyczny po wybraniu funkcji [88] w menu sterownika. Ten sposob zalecany
jest ze wzgledu na fatwo$¢ nauki wszystkich parametréw do obstugi sitownikéw. Opis procedury automatycznej nauki parametréw
zamieszczony jest na stronie 12. Parametry te mozna rowniez zaprogramowa¢ recznie, wpisujac odpowiednie wartoci w funkcjach :
[11],[12],[13], [14] dla sitownika M1 oraz w funkcjach [21], [22], [23], [24] dla sitownika M2.

Na tym etapie, gdy nie zostang prawidtowo zaprogramowane podstawowe parametry pracy sterownika, proba uruchomienia otwierania
bramy przy pomocy pilota lub wigcznika SR zostanie zablokowana i na wy$wietlaczu chwilowo pojawi sie btad E8.

Uwaga: W przypadku gdy nie skorzystamy z funkcji [88] automatycznej nauki parametrow sterownika i wprowa-
dzimy recznie wartosci dla funkcji [11],[12],[13] i [14] dla sitownika M1 oraz [21],[22],[23] i [24] dla sitownika M2,
nalezy pamieta¢, iz ustawienie zbyt dtugich czaséw i zbyt duzych progéw przeciazen moze spowodowac, ze sitowniki
podczas pracy moga nie zosta¢ wylaczone w odpowiednim momencie co moze doprowadzi¢ do uszkodzenia
sitownikéw, konstrukcji bramy oraz stanowi¢ zagrozenie dla 0séb znajdujacych sie w strefie ruchu skrzydet.




[l ETAP 4  MONTAZ AKCESORII DODATKOWYCH
1 -podiaczenie lampy sygnalizacyjnej

Centrala sterownika przystosowana jest do wspotpracy z lampa sygnalizacyjna wyposazong w zardwke 24V. Lampe podiaczamy pod
zaciski 0oznaczone symbolem & .

2 -podtaczenie fotokomoérek

Centrala moze wspétpracowac z 1 lub 2 fotokomérkami ze stykami typu NC. Fotokomorki zasilane sg napieciem 12V DC i podigczane sa do
ztacza CB. Zastosowanie fotokomorek zwigksza bezpieczenstwo uzytkowania bramy podczas zamykania i otwierania, w przypadku gdy w
ich polu dziatania zostanie napotkana przeszkoda. Pod zacisk B1 podiaczany jest sygnat z fotokomorki umiejscowionej w $wietle bramy,
ktéra powoduje reakcje podczas zamykania bramy zgodnie z zaprogramowang funkcjg [41]. Pod zacisk B2 podiaczany jest sygnat z
fotokomorki umiejscowionej przed brama, ktéra powoduje reakcje podczas otwierania bramy zgodnie z zaprogramowang, funkcjg [42].
Fotokomérka podtaczona do zacisku B1 wspdtpracuje z automatycznym zamykaniem funkcja [53].

odbiornik nadajnik odbiornik nadajnik

O 5

EHE|=E

schemat podtgczenia 1 fotokomarki

C 2+[a[3]

CB

schemat podtgczenia 2 fotokomdrek schemat podiaczenia bez fotokomérek

UWAGA :

- W przypadku podtaczenia jednej fotokomorki wejscie B2 nalezy podiaczy¢ do GND ( schemat B ).

- W przypadku nie podtaczenia obu fotokomorek wejscia B1 i B2 nalezy podtaczy¢ do GND ( schemat C )
Wejscia nie podtaczonych fotokomorek nalezy podtaczy¢ do GND, w przeciwnym wypadku wejscia
te beda traktowane jako aktywne, a sterownik nie bedzie realizowat zamykania i otwierania bramy.

3 -podtiaczenie wiacznika sterowania recznego

W centrali do ztacza SR podtaczamy monostabilny wiacznik sterowania recznego ( typu NO ), ktéry bedzie realizowat zamkniecie, otwarcie
oraz STOP bramy.

4 -podiaczenie anteny

W celu zapewnienia optymalnego zasiegu do zacisku ANT na plycie sterownika podigczony jest przewod miedziany typu LGY o dtugosci
17cm. W przypadku potrzeby uzyskania wiekszego zasiegu, nalezy zastosowac ekranowany przewdd antenowy wraz z anteng zewnetrzng,
i podtaczy¢ do zacisku ANT przewod sygnatowy, a do zacisku GND ekran.

5 -podiaczenie kanatu dodatkowego

Sterownik wyposazony jest w osobny przekaznik ze stykami typu NO doprowadzonymi do ztacza KD. Tryb pracy tego przekaznika okresla
funkcja [33]

. ETAP 5 PRZEPROWADZENIE TESTU STEROWNIKA

Uzywajac pilota wykonac test otwierania i zamykania bramy. Sprawdzi¢ prawidiowe dziatanie wszystkich obwodéw bezpieczenstwa:
fotokomérek, czujnikow przecigzenia sitownikow M1 i M2, wiacznika sterowania recznego SR. Na tym etapie mozemy rowniez dokona¢
programowania pozostatych funkcji, w celu dopasowania pracy sterownika do indywidualnych wymagan.
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[ 6 | [PROGRAMOWANIE FUNKCJI STEROWNIKA

Programowania funkcji mozna dokonac¢ tylko w pozycjach skrajnych potozenia bramy, co jest sygnalizowane na wy$wietlaczu symbolem
[==] ( brama zamknigta ) lub [ ( brama otwarta ). Programowanie sterownika odbywa sig przy pomocy przyciskow P-A, P-B i P-C
umieszczonych na plytce sterownika, wySwietlacza 2-segmentowego oraz diod LED1iLED2.
Aby dokona¢ programowania funkcji nalezy:

1 - nacisna¢ przycisk P-C ( 3sek.) — na wyswietlaczu pojawi sie ,

2 - przyciskami P-A i P-B wybra¢ numer funkcji do programowania zgodnie z tabela,

3 - nacisna¢ przycisk P-C (3 sek.) w celu potwierdzenia wybranej funkcji,

4 - dokona¢ zmian ustawien parametréw danej funkcji przyciskami P-A i P-B,

5 - nacisna¢ przycisk P-C (3 sek.) aby wyj$¢ z programowania zapamigtujac wykonang zmiang parametru funkcji.

USTAWIENIA
FUNKCJA OPIS FUNKCJI ZAKRES FABRYCZNE
1 Zabezpieczenie czasowe pracy sitownika M1 01-99 sek. 1 sek.
12 Programowanie tagodnego domykania skrzydta M1 01-99 sek. 1 sek.
13 Prog przecigzenia dla sitownika M1 na szybkim biegu 05-99 05
14 Prég przecigzenia dla sitownika M1 na wolnym biegu 05-99 05
21 Zabezpieczenie czasowe pracy sitownika M2 01-99 sek. 1 sek.
22 Programowanie fagodnego domykania skrzydta M2 01-99 sek. 1 sek.
23 Prog przecigzenia dla sitownika M2 na szybkim biegu 05-99 05
24 Prog przecigzenia dla sitownika M2 na wolnym biegu 05-99 05
31 Predko$¢ sitownikéw M1i M2 na wolnym biegu 00-09 05
32 Czas op0znienia skrzydta M2 00 - 10 sek. 2 sek.
33 Kanat dodatkowy A b A
00 - 99 sek. 00 - 09 sek. 00
. . A b

41 Reakcja skrzydet bramy na fotokomérke B1 . A

(stop / otwiera ) (stop)
42 Reakcja skrzydet bramy fotokomorke B2 A . b A

( stop / otwiera ) (stop)
51 Funkcja osiedlowa A b A
52 Automatyczne zamykanie po otwarciu bramy 00 - 99 sek. 00
53 Automatycgne zamykanie bramy po zadziataniu 00- 99 sek. 00

fotokomorki B1

61 Procedura programowania pilotow max. 28 pilotow
71 Wybor przycisku pilota do obstugi otwierania bramy A b C d - A
72 Wybér przycisku pilota do obstugi zamykania bramy A b C d - A
73 Wybor przycisku pilota do obstugi kanatu dodatkowego A b C d - b
74 Wybor przycisku pilota do obstugi funkciji furtki bramy A b [ d - .
81 Rodzaj wytacznikow kraricowych no | nc
82 Wybor trybu pracy sterownika -A | -b | -C
83 Serwisowe sterowanie skrzydtami bramy procedura
88 Automatyczna nauka procedura
99 Ustawienia fabryczne procedura 9




Opis funkcji

| 11] zabezpieczenie czasowe pracy sitownika M1 | zakres : 1 - 99 sek.

Funkcja ta okresla maksymalny czas pracy sitownika M1, ktéry powinien by¢ orientacyjnie o 30% wigkszy od rzeczywistego czasu
potrzebnego do catkowitego otwarcia lub zamknigcia skrzydta (A ).

| 12 | programowanie tagodnego domykania skrzydta M1 | zakres : 1 - 99 sek.

W funkciji tej ustalamy czas, po ktérym nastepuje wigczenie wolnego biegu sitownika M1. Jest on liczony od rozpoczgcia ruchu do momentu
wigczenia wolnego biegu skrzydta ( A ). W ten sposdb realizujemy tagodne domykanie skrzydta ( A ) bramy podczas zamykania lub
otwierania. W przypadku, gdy podczas zamykania lub otwierania zauwazymy, ze sitownik M1 na szybkim biegu: ( pracuje zbyt dtugo - czas
ten musimy zmniejszy¢ ), ( pracuje zbyt krétko - czas ten musimy zwiekszyc).

Czas ten nalezy tak dobra¢, aby dojazd skrzydta ( A ) do ogranicznika otwarcia ( E ) lub zamkniecia ( D ) nastepowat na wolnym biegu.

| 13 | prog przecigzenia dla sitownika M1 na szybkim biegu | zakres : 5 - 99

Funkcja ta stuzy do regulacji progu zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego dla sitownika M1 pracujgcego na szybkim biegu.
Zabezpieczenie to wylacza zasilanie sitownika M1 po napotkaniu przeszkody podczas pracy skrzydta (A ).

| 14| prog przecigzenia dla sitownika M1 na wolnym biegu | zakres : 5 - 99

Funkcja ta stuzy do regulacji progu zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego dla sitownika M1 pracujacego na wolnym biegu.
Zabezpieczenie to wylacza zasilanie sitownika M1 po dojechaniu skrzydta ( A ) do ogranicznika otwarcia ( E ) lub zamknigcia (D )

| 21] zabezpieczenie czasowe pracy sitownika M2 | zakres : 1 - 99 sek.

Funkcja ta okre$la maksymalny czas pracy sitownika M2, ktéry powinien by¢ orientacyjnie 0 30% wiekszy od rzeczywistego czasu
potrzebnego do catkowitego otwarcia lub zamkniecia skrzydta (B ).

22 | programowanie tagodnego domykania sitownika M2 | zakres : 1 - 99 sek.

W funkji tej ustalamy czas, po ktérym nastepuje wiaczenie wolnego biegu sitownika M2. Jest on liczony od rozpoczecia ruchu do momentu
wigczenia wolnego biegu skrzydta ( B ). W ten sposdb realizujemy tagodne domykanie skrzydta ( B ) bramy podczas zamykania lub
otwierania. W przypadku, gdy podczas zamykania lub otwierania zauwazymy, ze sitownik M2 na szybkim biegu: ( pracuje zbyt dlugo - czas
ten musimy zmniejszy¢ ), ( pracuje zbyt krétko - czas ten musimy zwigkszyc)

Czas ten nalezy tak dobra¢, aby dojazd skrzydta ( B ) do ogranicznika otwarcia ( F ) lub zamknigcia ( D ) nastepowat na wolnym biegu.

| 23 | prog przecigzenia dla sitownika M2 na szybkim biegu | zakres : 5- 99

Funkcja ta stuzy do regulacji progu zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego dla sitownika M2 pracujgcego na szybkim biegu.
Zabezpieczenie to wylacza zasilanie sitownika M2 po napotkaniu przeszkody podczas pracy skrzydta ( B ).

I 24| prog przecigzenia dla sitownika M2 na wolnym biegu I zakres : 5 - 99

Funkcja ta stuzy do regulacji progu zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego dla sitownika M2 pracujacego na wolnym biegu.
Zabezpieczenie to wylacza zasilanie sitownika M2 po dojechaniu skrzydfa ( B ) do ogranicznika otwarcia ( F ) lub zamkniecia (D)

131 ] predkosc sitownikow M1 i M2 na wolnym biegu | zakres : 0 -9

Funkcja ta, daje mozliwo$¢ zmiany ustawienia predkosci pracy sitownikéw na wolnym biegu ( standardowo : 5 ). Po dokonaniu zmiany
predkosci sitownikéw na wolnym biegu, nalezy dokona¢ korekty ustawier sterownika poprzez uruchomienie funkcji [88].

132] czas opoznienia skrzydia M2 | zakres : 0 - 10 sek.

Funkcja ta stuzy do okreslenia zwtoki po jakim czasie od ruszenia sitownika M1 ma ruszy¢ sitownik M2.
W przypadku gdy posiadamy skrzydta bramy:  bez zaktadek - czas opdznienia ustawiamy na 00,

zzakladkg - czas opoznienia ustawiamy wedtug potrzeb w zakresie (1-10 sek.)
| 33] kanat dodatkowy | opcja:A, b

Programujac ta funkcje, nalezy wybraé opcije ( A lub b ) w jakiej ma pracowac¢ wyjscie kanatu dodatkowego. Dokona¢ potwierdzenia
wybranej opcji za pomoca przycisku P-C (3 sek.). Ustawi¢ odpowiednig warto$¢ i wyjs¢ z programowania przyciskiem P-C (3sek.)

opcja: A opcja: b

przekaznik kanatu dodatkowego uruchamiany jest przyciskiem pilota. przekaznik kanatu dodatkowego

Moze on pracowac w 2 trybach: uruchamiany jest automatycznie 1 sek.

- tryb bistabilny: gdy na wyswietlaczu ustawimy warto$¢ = 00. Przycisk pilota do obstugi | | przed rozpoczeciem cyklu otwierania
kanatu dodatkowego na przemian bedzie wiaczat i wytaczat przekaznik. bramy, na zaprogramowany czas w

-tryb czasowy: gdy na wyswietlaczu ustawimy warto$¢ w zakresie (01-99) sek. Przycisk | | zakresie ( 1 - 9 sek.) Dzieki tej opcji
pilota do obstugi kanatu dodatkowego bedzie wigczat przekaznik na zaprogramowany mozemy sterowa¢ brama wyposazong
czas. W opcji A sterowanie kanatem dodatkowym mozliwe jest przy catkowicie w elektrozaczep blokady.
zamknietej lub otwartej bramie.
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| 41] reakcja skrzydet bramy na fotokomérke B1 |
Reakcje bramy podczas zamykania na sygnat z fotokomérki B1 mozna zaprogramowac na dwa sposoby:
opcja: A opcja: b
Naruszenie fotokomérki podczas zamykania spowoduje Naruszenie fotokomérki podczas zamykania spowoduje
zatrzymanie bramy i jej automatyczne otwarcie. zatrzymanie bramy. Kontynuacja ruchu bramy nastapi po uzyciu

pilota lub wigcznika sterowania recznego ( SR )

| 42| reakcja skrzydet bramy na fotokomorke B2 | opcja: A, b
Reakcje bramy podczas otwierania na sygnat z fotokomérki B2 mozna zaprogramowac na dwa sposoby:
opcja: A opcja: b
Naruszenie fotokomdrki podczas otwierania spowoduje Naruszenie fotokomdrki podczas otwierania spowoduje
zatrzymanie bramy, natomiast opuszczenie pola fotokomorki zatrzymanie bramy. Kontynuacja ruchu bramy nastapi po uzyciu
spowoduje automatyczne wznowienie otwierania. pilota lub wiacznika sterowania recznego ( SR)

Bez wzgledu na zaprogramowang opcje, naruszenie fotokomérki B2 podczas zamykania bedzie powodowaé zatrzymanie bramy .

| 51] funkcja osiedlowa | opcja:A, b

Wiaczenie tej funkcji powoduje zablokowanie mozliwosci obstugi zamykania bramy przy pomocy pilota. Wigczenie tej funkcji wymaga
zaprogramowania automatycznego zamykania bramy - funkcja [52] lub [53]. Ustawienie funkcji: A - wytaczona., b - wylaczona

| 52| automatyczne zamykanie po otwarciu bramy | zakres : 0 - 99 sek.

W funkgji tej mozemy zaprogramowac czas ( w zakresie od 1 do 99 sek. ) po uptywie ktérego nastapi automatyczne zamkniecie bramy.
Czas ten, jest liczony od momentu otwarcia bramy. Ustawienie na wy$wietlaczu oznacza wytaczenie tej funkcji.

| 53| automatyczne zamykanie bramy po zadziataniu fotokomérki B1 | zakres : 0 - 99 sek.

W funkcji tej mozemy zaprogramowac czas ( w zakresie od 1 do 99 sek. ) po uptywie ktérego nastapi automatyczne zamkniecie bramy
po zadziataniu fotokomérki B1. Czas ten, jest liczony od momentu zadziatania fotokomarki B1. Ustawienie na wyswietlaczu
oznacza wytaczenie tej funkciji.

° W przypadku jednoczesnego uzywania funkcji j [52] i [53], zadziatanie fotokomérki B1 spowoduje
1 anulowanie funkcji [52], a automatyczne zamknigcie bramy nastapi po uptywie czasu z funkgji [53].

| 61 | procedura programowania pilotow |

Po uruchomieniu procedury na wyswietlaczu pojawia sie aktualna ilo$¢ pilotéw wpisanych do pamieci sterownika.

Dopisanie nowego pilota

Nacisniecie przycisku A nowego pilota spowoduje pojawienie sig na wyswietlaczu symbolu E Nastepnie nalezy nacisnaé przycisk
P-C (1 sek.), co spowoduje wpisanie pilota do pamieci i wy$wietlenie aktualnej iloci pilotéw obstugujacych sterownik.

Usuniecie wszystkich pilotow z pamieci sterownika

Naci$niecie przycisku B pilota spowoduje pojawienie sig na wywietlaczu symbolu |1| Nastepnie nalezy nacisna¢ przycisk P-C
(1sek.), co spowoduije usuniecie pilotdw z pamigci sterownika i wySwietlenie

Wyjscie z procedury nastepuje samoczynnie po 5 sekundach od zakonczenia czynno$ci zwigzanych z programowaniem pilotow.

| 71 |wybc'>r przycisku pilota do obstugi otwierania bramy | zakres : A,b,C,d,-

W funkcji tej mamy mozliwo$¢ zmiany przycisku pilota do obstugi otwarcia bramy. Standardowo przypisany jest przycisk A
| 72| wybor przycisku pilota do obstugi zamykania bramy | zakres : Ab,C.d,-

W funkcji tej mamy mozliwo$¢ zmiany przycisku pilota do obstugi zamkniecia bramy. Standardowo przypisany jest przycisk A

| 73| wybor przycisku pilota do obstugi kanatu dodatkowego | zakres : A,b,C,d,-

W funkcji tej mamy mozliwo$¢ zmiany przycisku pilota do obstugi kanatu dodatkowego. Standardowo przypisany jest przycisk B

| 74| wybor przycisku pilota do obstugi furtki bramy | zakres : A,b,C,d,-

W funkciji tej mamy mozliwo$¢ przypisania przycisku pilota do obstugi funkcji furtki bramy. Standardowo nie jest przypisany zaden
przycisk pilota. Funkcja furtki sterownika polega na 50% otwarciu skrzydta napedzanego sitownikiem M1.

i

S

podczas programowania funkcji [71],[72],[73] i [74], wybranie na wy$wietlaczu symbolu
[=] spowoduje wytaczenie danego przycisku pilota z obstugi sterownika

1

-




| 81 | rodzaj wytacznikéw krancowych

zakres : no, nc

Sterownik moze wspotpracowac z wigcznikami kracowymi typu NO lub NC. Dzieki tej funkcji mamy mozliwo$¢ zmiany rodzaju zasto-
sowanych wylacznikow, ktére sg automatycznie identyfikowane podczas procedury pierwszego uruchomienia sterownika.

| 82] wybor trybu pracy sterownika

W funkciji tej mamy mozliwo$¢ zmiany trybu pracy sterownika

tryb: A

Wspoipraca sterownika z brama lub sitowni-
kami wyposazonymi w mechaniczne ograni-

bie wytaczenie zasilania sitownikéw odbywa

ka i zadziataniu czujnika przecigzenia.

czniki skrajnych potozen skrzydet. W tym try-

sie po dojsciu skrzydta bramy do ograniczni-

tryb: b

Wspétpraca sterownika z wytacznikami
krancowymi, ktére po zadziataniu przeka-
zujq do sterownika sygnaty okreslajace
skrajne pofozenie skrzydet bramy. Zadzia-
tanie wytacznika krancowego powoduje
zatrzymanie danego skrzydta bramy.

tryb: C

Wspdtpraca sterownika z sitownikami
posiadajacymi wewnetrzne wytaczniki,
odtaczajace zasilanie silnika w skrajnym
potozeniu skrzydta bramy.

procedura

W funkcji tej mamy mozliwo$¢ przy pomocy przyciskéw P-A , P-B i P-C sterowac recznie skrzydtami bramy. Naciskajac przycisk P-C (1 sek.)
przetaczamy sterowanie pomiedzy sitownikami M1 i M2, co sygnalizowane jest naprzemiennym zapalaniem diod LED1 lub LED2.
Trzymanie wcisnigtego przycisku P-A lub P-B bedzie powodowato ruch wybranego skrzydta bramy.

| 83] serwisowe sterowanie skrzydtami bramy |

zapalona dioda LED1 : zapalona dioda LED2 :

przycisk P-A otwiera skrzydto napedzane sitownikiem M1,
przycisk P-B zamyka skrzydio napedzane sitownikiem M1.

przycisk P-A otwiera skrzydto napgdzane sitownikiem M2,
przycisk P-B zamyka skrzydto napedzane sitownikiem M2.

Uwaga: Po dokonaniu czynno$ci serwisowych skrzydta bramy, nalezy bezwzglednie doprowadzi¢ do
pozycji zamknietej. Nastepnie diuzsze naci$niecie przycisku P-C (3 sek.) spowoduje wyjscie z tej funkciji.

procedura

Procedura ta wykonuje automatyczna nauke parametrow, ktérej zadaniem jest dopasowanie ustawien sterownika do uzytych sitownikow.
Po dokonaniu nauki nastepuje dopasowanie czaséw pracy i progéw przecigzen w funkcjach : [11],[12],[13],[14] dla sitownika M1 oraz w
funkcjach : [21],[22],[23],[24] dla sitownika M2. Aby nastapito prawidiowe automatyczne dopasowanie wszystkich parametrow, czas
petnego otwarcia skrzydta bramy nie moze by¢ krétszy niz 8 sek. i dtuzszy niz 60 sek.

Uwaga: Przed uruchomieniem procedury automatycznej nauki, skrzydta
bramy bezwzglednie musza znajdowac sie w pozycji zamknigtej.

uruchomienie i przebieg procedury :

1 - nacisna¢ przycisk P-C ( 3sek.) aby wej$¢ w menu funkcji sterownika ( na wy$wietlaczu pojawig sie cyfry )

2 - przyciskami P-A i P-B ustawi¢ warto$¢ na wy$wietlaczu :

3 - nacisna¢ przycisk P-C (3 sek.) w celu potwierdzenia wybranej funkciji ( na wy$wietlaczu pojawi sie symbol )
4 - nacisna¢ przycisk P-C (1sek.) w celu uruchomienia procedury automatycznej nauki parametrow, ktéra spowoduje :

| 88| automatyczna nauka |

- otwarcie skrzydta napgdzanego sitownikiem M1,
- otwarcie skrzydta napgdzanego sitownikiem M2,
- zamknigcie skrzydta napedzanego sitownikiem M2,
- zamknigcie skrzydta napedzanego sitownikiem M1.

Uwaga: W przypadku stwierdzenia nieprawidtowo$ci podczas
trwania automatycznej nauki, procedure ta nalezy
przerwa¢ poprzez nacisniecie przycisku P-C.

W trakcie automatycznej nauki praca sitownika M1 sygnalizowana jest diodg LED1, a sitownika M2 diodg LED2. Dodatkowo
wyswietlacz pokazuje na biezaco aktualny wspotczynnik obcigzenia sitownikéw M1 lub M2.

Zakonczenie tej procedury nastepuje samoczynnie i zostaje zasygnalizowane na wy$wietlaczu symbolem E| , €0 0znacza zamknietq i
gotowa do pracy brame. W przypadku wykrycia nieprawidtowo$ci, procedura automatycznej nauki zostanie zatrzymana, a na wyswietlaczu
pojawi sie kod btedu: E5, E6 lub E7 (opis kodow btedéw zamieszczony jest na str. 15). W tej sytuacii nalezy nacisna¢ przycisk P-C na 3 sek.
co spowoduje wyjscie z procedury automatycznej nauki. Nastepnie nalezy wybra¢ funkcje [99] aby sterownik powrdcit do ustawien
fabrycznych, usunag¢ przyczyne wystapienia bledu oraz ponownie zaprogramowac sterownik wg. opisu zamieszczonego nastr. 6.

procedura

Po uruchomieniu tej procedury na wyswietlaczu pojawi sie symbol UF. Nalezy wtedy nacisna¢ przycisk P-C (3sek.) aby przywrécié
ustawienia fabryczne sterownika. Nastepnie musimy ponownie zaprogramowa¢ sterownik. Procedure ta mozna réwniez uruchomic¢
podiaczajac zasilanie do sterownika przy wcisnigtym przycisku P-B.
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| OBSLUGA STEROWNIKA BRAMY

Obstuga bramy za pomoca pilotéw radiowych

P-201 P-401

Fabrycznie do obstugi sterownika
przyporzadkowane sg dwa przyciski pilota
realizujace nastepujace zadania :

A otwieranie, zamykanie, STOP

B obstuga kanatu dodatkowego

P-403

UWAGA: w funkcjach od [71] do [74] mozna dowolnie skonfigurowa¢ dziatanie przyciskow pilota

pilot P-201

| | przyktadowe sterowanie P-401, P403 | | ustawienia wiasne

otwieranie, zamykanie, STOP

otwieranie, STOP

obstuga kanatu dodatkowego

zamykanie, STOP

obstuga kanatu dodatkowego

[oTol=]>]

obstuga trybu furtka

Obstuga bramy za pomocg wiacznika do sterowania recznego

Chwilowe uzycie wigcznika SR w skrajnym potozeniu skrzydet bramy bedzie powodowato otwarcie lub zamknigcie bramy. Chwilowe uzycie
wigcznika SR podczas ruchu bramy bedzie powodowato STOP bramy. Nastepne uzycie wigcznika SR po wczesniejszym zatrzymaniu
bramy bedzie powodowato ruch w kierunku przeciwnym do poprzedniego ruchu jaki wykonywata brama przed zatrzymaniem.

Opis wyswietlacza i diod LED podczas pracy bramy

LED1
Q| == o=

LED1

LED1 -— -—

LED1

LED2

@)

LED2

LED2

LED2

zaznaczone segmenty wySwietlacza :

Swiecq na state - skrzydta bramy w pozycji zamknietej,

migaja szybko - skrzydta bramy w trakcie zamykania,

migajq wolno - skrzydta bramy zatrzymane w trakcie zamykania.

zaznaczone segmenty wy$wietlacza :

Swiecq na state - skrzydta bramy w pozycji otwartej,

migajq szybko - skrzydta bramy w trakcie otwierania,

migaja wolno - skrzydta bramy zatrzymane w trakcie otwierania.

zaznaczone segmenty wy$wietlacza sygnalizujg zadziatanie
czujnikdw przecigzenia :

z lewej strony - dla skrzydta napedzanego sitownikiem M1,
z prawej strony - dla skrzydta napedzanego sitownikiem M2.

zaznaczone diody sygnalizujg zadziatanie fotokomorek :
LED1 - zadziatanie fotokomérki B1,
LED2 - zadziatanie fotokomorki B2.
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Lampa sygnalizacyjna

cykle Swiecenia lampy opis
miga wolno brama w trakcie otwierania
miga szybko brama w trakcie zamykania
Swieci 5 sek. uruchomienie procedury automatycznego zamykania bramy
2 migniecia aktywna linia fotokomorki B1
3 migniecia aktywna linia fotokomorki B2
4 migniecia przeciagzenie sitownikéw
5 mignie¢ awaria wytgcznika kraicowego
6 mignig¢ awaria zasilania podczas zamykania lub otwierania bramy
Diagnostyka awarii
N\,
fotokomérka B1 kod awarii : [ A2] 2x m

Sterownik sygnalizuje 2 mignieciami lampy prébe otwarcia badz zamkniecia bramy, przy aktywnej fotokomérce B1. Po 4 kolejnych probach
otwarcia lub zamknigcia bramy przy aktywnej fotokomérce B1, sterownik przechodzi do trybu awaryjnego.

N,
fotokomoérka B2 kod awarii : [ A3] 3x m

Sterownik sygnalizuje 3 mignigciami lampy o prébie otwarcia badz zamkniecia bramy przy aktywnej fotokomérce B2. Po 4 kolejnych
prébach otwarcia lub zamknigcia bramy przy aktywnej fotokomérce B2, sterownik przechodzi do trybu awaryjnego.

N2
przeciazenie sitownikow kod awarii : [ A4 ] 4x m

Po 4 kolejnych zadziataniach czujnikow przecigzenia, sterownik przechodzi do trybu awaryjnego. Moze to $wiadczyC o zwiekszeniu
oporéw mechanicznych ruchu skrzydet bramy lub o zlym wyregulowaniu progéw przecigzenia sitownika M1 funkcja [13] lub sitownika M2
funkcja [23].

N,
wylacznik kraficowy kod awarii : [ A5] 5x m

Sterownik sygnalizuje 5 mignieciami lampy o probie otwarcia badz zamkniecia bramy przy uszkodzonym wytaczniku krancowym. Po 4
kolejnych prébach uruchomienia bramy przy uszkodzonym wytaczniku krancowym sterownik przechodzi do trybu awaryjnego.

N2
awaria zasilania kod awarii : [ A6 ] 6 x m

Sterownik sygnalizuje miganiem lampy w cyklu 6 razy, o niedokonczonym otwarciu lub zamknigciu bramy, spowodowanym zanikiem
napiecia zasilajacego. W tym momencie nacisniecie przycisku pilota ( od zamykania ) uruchamia procedurg awaryjnego zamknigcia
skrzydet bramy. Procedura ta polega na osobnym zamknieciu skrzydta ( A ), a nastepnie skrzydta ( B ), w celu doprowadzenia bramy do
skrajnej pozycji zamknigcia i przej$cia sterownika do normalnej pracy.

Tryb awaryjny

W trybie awaryjnym cykl Swiecenia lampy sygnalizacyjnej oraz wy$wietlony kod na sterowniku informuje o zaistniatej awarii. W tym trybie, za
pomoca pilota lub przyciskow na ptycie sterownika, mozemy sekwencyjnie otwiera¢ lub zamykac skrzydta bramy.

-naciskanie przycisku A pilota lub przycisku P-A na ptycie sterownika powoduje uruchomienie 2 sek. sekwencji otwierania bramy
- naciskanie przycisku B pilota lub przycisku P-B na ptycie sterownika powoduje uruchomienie 2 sek. sekwencji zamykania bramy.

Sterownik w tym trybie nie analizuje sygnatéw dochodzacych z fotokomérek B1i B2, czujnikow

f} UWAGA: W trybie awaryjnym, podczas sterowania brama, nalezy zachowa¢ szczegdélng ostroznosc.
przeciazenia oraz wytacznikow kraficowych.

Aby wyjs¢ z trybu awaryjnego, skrzydta bramy nalezy bezwzglednie doprowadzi¢ do pozycji zamknigtej, a nastepnie nacisnaé¢ jednocze$nie
przyciski A i B pilota lub nacisna¢ przycisk P-C na ptycie sterownika. Po wyjsciu z trybu awaryjnego, nalezy sprawdzic i usuna¢ przyczyne,
ktéra spowodowata wystapienie awarii.
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Konserwacja

Zaleca sie systematycznie, 2 razy w roku skontrolowa¢ skuteczno$¢ dziatania zabezpieczenia przecigzeniowego sitownikow skrzydet
bramy oraz dziatanie czujnikéw fotokomérek. Co 12m-cy lub w przypadku pogorszenia zasiegu sterowania radiowego, nalezy wymieni¢
baterie w pilotach. Nalezy zadba¢ réwniez o prawidtowg prace elementéw ciernych bramy ( zawiasy, rolki prowadzace ) i utrzymywac je w
nalezytej sprawnosci.

Tabela kodéw btedow zwigzanych z uruchomieniem i programowaniem sterownika

kod btedu | przyczyna wystapienia btedu

E1 Zle podtaczone lub uszkodzone wytaczniki kraricowe skrzydta M1

E2 Zle podtaczone lub uszkodzone wytaczniki kraricowe skrzydta M2

E3 niezgodnos¢ typu wytacznikéw krancowych pomiedzy skrzydtami M1 i M2

E4 zakoriczenie ETAPU 2 uruchomienia sterownika przy nie pozostawionych skrzydtach bramy w pozycji zamknietej
podczas automatycznego programowania w trybie pracy z wytacznikami krancéwkami, nastapito wytaczenie sitownika

E5 napedzajacego skrzydto bramy przez czujnik przecigzenia, zanim sterownik dostat sygnat z wytacznika krahcowego lub
nastapito zbyt wezesne zadziatanie wylacznika krarcowego.

E6 przekroczenie maksymalnego czasu pracy sitownika podczas procedury automatycznej nauki
przerwanie za pomocg przycisku P-C procedury automatycznej nauki parametréw lub uruchomienie procedury

E7
automatycznej nauki przy nie podtaczonym sitowniku

ES préba uruchomienia zamykania lub otwierania bramy przy nie zaprogramowanych lub bfednie zaprogramowanych
parametrach pracy sitownika M1 lub M2

[ 8 ][ swaraNcuA

1. Gwarancja obejmuje okres 12 miesiecy liczonych od daty zakupu sterownika potwierdzonej dowodem sprzedazy.
2. Niesprawne urzadzenie nalezy dostarczy¢ na wiasny koszt do miejsca zakupu, zataczajac krotki opis uszkodzenia
3. W okresie gwarancyjnym wszelkie naprawy wykonywane sg bezptatnie, jezeli wady wystapity z winy producenta
4. Gwarancja nie obejmuije :

- wymiany baterii w pilotach,

- uszkodzen powstatych w wyniku wadliwego montazu,

- uzytkowania niezgodnego z instrukcjg obstugi,

- uszkodzen mechanicznych, zalania cieczami,

- uszkodzen powstatych na skutek samodzielnych przerébek i napraw,

- uszkodzen powstatych w wyniku wytadowan atmosferycznych, przepie¢ lub zwar¢ sieci zasilajacej,

LP

data naprawy | rodzaj uszkodzenia
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NOTATKI MONTAZOWE

domowego. Uzytkownik jest zobowigzany przekaza¢ wszystkie zuzyte urzadzenia elektroniczne

Nie wyrzuca¢ zuzytego urzadzenia ani zuzytych baterii razem z odpadami z gospodarstwa E
i elektryczne do specjalnego punktu zbiérki odpadow w celu ich wtdrnego przetworzenia —
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