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Podsumowanie
To urzadzenie jest jednym z automatycznych napeddw do bram przesuwnych opracowanych przez naszg
firme, o nowej konstrukcji i zintegrowanym systemie sterowania. Oferuje takie cechy jak: cicha praca,
lekkos¢, wysoki moment rozruchowy, stabilnos¢, niezawodnosé, a takze kompaktowy i stylowy wyglad.
Silnik moze dziata¢ przez krétki czas nawet przy nizszym napieciu. Ptyta sterujgca wyposazona jest w
zabezpieczenie przed przecigzeniem.

W przypadku awarii zasilania, naped silnika mozna odfgczy¢ za pomocy sprzegta — wystarczy uzyé

specjalnego klucza, by recznie otworzy¢ lub zamkna¢ brame. Gdy zastosowane sg opcjonalne fotokomarki,
brama automatycznie zatrzyma sie i cofnie w przypadku wykrycia przeszkody.

2. Wyglad i wymiary
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Lista czesci

Silnik

1]}

Sruby montazowe

3. Parametry techniczne

RHS/LHS Ograniczniki x2 $ruby x4

Klucze awaryjne 2sztuki  Piloty 2 sztuki

Zasilanie AC 110V/220V+10% 50Hz/60Hz
Maksymalne obcigzenie 1000KGS

Moc znamionowa 130W

Predkos¢ obrotowa 1400RPM
Predkos¢ otwierania/zamykania v=16m/min
Moment obrotowy 22.0N.m

Modut zebatki M=4

Liczba zebow =16

Zasieg pilota <50meter
Wilgotno$¢ robocza <85%
Maksymalna sita ciggu 1200N

Waga netto 11KG

Klasa ochrony B

Temperatura pracy -25°C~ +55°C
Pakowane Fabryczny karton

4. Cechy napedu do bram przesuwnych

1.Stylowy wyglad i wbudowany panel sterowania — brak potrzeby stosowania zewnetrznego kontrolera lub odbiornika.
2. Wbudowany wytgcznik kraricowy wytgczajacy silnik po zakonczeniu cyklu.

. Reczne roztgczenie — w sytuacji awaryjnej mozliwe otwarcie/zamkniecie bramy za pomocga dostarczonych kluczy.

. Metalowe przektadnie w silniku — trwatos¢ i dtugowiecznosé.

. Tryb pieszy — czesciowe otwarcie bramy dla przejscia.

. Regulowana warto$¢ przecigzenia i opdznienie automatycznego zamykania.

. Zatrzymanie/odwrdocenie w przypadku przeszkody podczas otwierania/zamykania.

. tatwy montaz, trwata konstrukcja, stabilna i niezawodna praca, brak koniecznosci konserwacji.

. Samozamykajacy naped jednofazowy — zabezpieczenie przed przepychaniem i podnoszeniem.
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5. Instalacja silnika

Silnik domysinie otwiera brame w prawo (Patrz diagram 2).

Ustawienie domysine:
Silnik zamontowany po prawej i stronie )
Diagram 2

W przypadku koniecznosci otwierania w lewo, nalezy zamontowac silnik po lewej stronie i zmieni¢ parametry J2 oraz F1 w menu

cyfrowym z 0 na 1. (Patrz diagram 3).
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Otwieranie w lewo:
Silnik zamontowany
z lewej strony

Diagram 3

Wszelkie prace przy silniku muszg by¢ wykonywane przy wytaczonym zasilaniu i odtgczonym silniku.

5.1 Montaz plyty bazowej silnika:

1. W zaleznosci od rozmiaru instalacyjnego silnika i wysokosci montazu listew zebatych, po okresleniu pozycji montazowe;j
ptyty bazowej silnika, nalezy najpierw osadzi¢ sruby (np. kotwy) lub uzy¢ srub rozporowych, aby trwale zamocowac ptyte

bazowg na solidnym, dobrze wylanym fundamencie cementowym.
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2. Jesli listwa zebata zostata juz zamontowana na bramie, mozna tymczasowo ustawic¢ na niej silnik. Uzyj klucza imbusowego,
aby obradcic sprzegto do pozycji ,wytgczonej” (off). Gdy koto zebate silnika i listwa zebata dobrze sie zazebiajg, okresl wtasciwg
pozycje ptyty bazowej. Nastepnie zdejmij silnik i przymocuj na state ptyte bazowa.

5.2 Montaz napedu bramy

- Umies¢ naped bramy na ptycie bazowej, a nastepnie uzyj pasujgcych srub imbusowych, aby przymocowac silnik do ptyty.

- Odkrec sruby mocujgce pokrywe silnika i zdejmij j3. Zgodnie ze schematem elektrycznym podfacz przewdd zasilajacy. Po
ustawieniu wszystkiego w odpowiedniej pozycji, zamontuj ponownie pokrywe i przykrec jg srubami.

5.3 Montaz listwy zebatej

- Po zamontowaniu silnika, zeby listwy zebatej powinny by¢ skierowane w dét. Umies¢ koto zebate na silniku, a nastepnie
przymocuj listwe zebatg do bramy za pomocg $rub. Przesun brame recznie, aby upewnic sie, ze przesuwa sie ptynnie i bez
problemdéw. Po potwierdzeniu poprawnosci dziatania — przymocuj listwy zebate na state.

- Listwa zebata zwykle montowana jest w odcinkach. Aby unikng¢ drgan lub zacie¢ podczas ruchu bramy, nalezy odpowiednio
dopasowacd potgczenia i szczeliny miedzy segmentami listwy. Zaleca sie wykonanie drobnej korekty (zobacz diagram 5), aby
prawidtowo dopasowac listwe 1 do listwy 2, a nastepnie przymocowac je trwale.

\ Korekta listwy

Listwa Listwa

Diagram 5

5.4 Montaz ogranicznikéw kraricowych

Dostarczone sg 2 ograniczniki kraricowe. Nalezy zwrdci¢ uwage, ze jeden z nich przeznaczony jest do lewej, a drugi do prawej
strony. Ograniczniki nalezy zamontowa¢ na obu koicach listwy zebatej (zobacz Diagram 6).

Aby zamontowac ograniczniki w odpowiednich miejscach:

1. Otworz drzwiczki sprzegta.

Nacisnij przycisk ,ZAMKNIJ” na pilocie — silnik zacznie pracowac, ale nie poruszy bramy.

3. Recznie przesun brame do pozycji zamknietej i ustaw ogranicznik w taki sposdb, by nacisnat wytgcznik krancowy i
wytgczyt silnik w pozgdanej pozycji zamkniecia.

4. Aby ustawi¢ pozycje kraicowa otwarcia, naciénij przycisk ,O0TWORZ”, recznie przesuri brame do pozycji otwartej i
dostosuj drugi ogranicznik, tak aby réowniez zadziatat wytacznik krancowy w odpowiednim miejscu.

N

Po ustawieniu ogranicznikow w zgdanych pozycjach:

e  Dokrec sruby mocujace ograniczniki do listwy zebate;.

e Zamknij drzwiczki sprzegta.

e  Uzyj pilota, aby sprawdzi¢, czy brama otwiera sie i zamyka zgodnie z ustawieniami.
W razie potrzeby skoryguj pozycje ogranicznikdw.



Open the gate from left-hand to right-hand(Diagram 2) Red

Blue
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5.5 Funkcja sprzegta

- Otwérz  drzwiczki  sprzegta i przekre¢ klucz o 90°. Umozliwi to reczne przesuwanie bramy.
- Po zamknieciu sprzegta naped elektryczny znowu bedzie aktywny.
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W16z klucz i obréé o 90 stopni Zywolnij ramie poprzez przekrecenie go o 90 stopni z
lekkim poruszaniem (skretnym ruchem)

Diagram 7

1. Wibz klucz i obroé o 90 stopni.
2. Zwolnij rami¢ poprzez przekrgcenie go o 90 stopni z lekkim poruszaniem (skrgtnym ruchem).

6.Ptyta sterujaca

6.1 Parametry techniczne:

- Zasilanie: AC 110V/220V +10%, 50Hz/60Hz

- Zastosowanie: Otwieracz bramy przesuwnej AC
- Pilot: niestandardowy kod zmienny

- Pamiec pilota: maks. 128 szt.



6.2 Wskazniki LED:

- Zasilanie: Czerwona dioda LED $wieci sie, gdy ptyta jest zasilana.

- RF: Miganie przy programowaniu lub sterowaniu z pilota.

- Smart: Pokazuje stan pracy modutu inteligentnego.

- Silnik: Niebieska dioda przy otwieraniu, czerwona przy zamykaniu.

- Ogranicznik: Niebieska LED dla pozycji otwartej, czerwona dla zamknietej.

6.3 Terminale i przyciski-opis
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- Lamp: Terminale 1i 2 — lampa ostrzegawcza
- Motor: Terminale 3, 4, 5 — przewody silnika
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- Power: Terminale 6 i 7 — zasilanie AC

- Vcc: Terminal 8 — zasilanie DC 12V dla urzadzen zewnetrznych
- Com: Terminal 9 —masa (GND)

- Ph: Terminal 10 — fotokomarka

- Start/Open/Close: Terminale 11-14 — sterowanie z przyciskow zewnetrznych
- Card: Terminal 15 — czytnik kart

- Ped: Terminal 16 —tryb pieszy

- ANT: Terminal 18 —antena

- Przycisk FUN — wejsécie do menu

- INC/DEC — regulacja parametréw

- LEARN — programowanie/wymazywanie pilota

6.4 Schemat potgczen ptyty sterujgce;.
Zalecenie montazowe:
Silnik nalezy zainstalowaé po prawej stronie bramy (patrzac od wewnatrz posesiji).
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Uwagi dotyczace kierunku pracy silnika i podtaczenia przewodéw

e Terminale @ i @ — decyduja o kierunku obrotu silnika (do przodu / do tytu).
e Terminal @ — stuzy do podtgczenia z Com (GND), czyli masa.

Uwaga:
Fabryczne ustawienie zaktada montaz silnika po prawej stronie bramy (patrzac od wewnetrznej strony posesji).

Jesli chcesz zainstalowac silnik po lewej stronie bramy, nalezy:

1. Wejs¢ do menu ustawien cyfrowych,
2. Zmienic¢ wartos$¢ parametru J2 z 0 na 1 (odwrdcenie kierunku pracy silnika),
3. Zmieni¢ wartos$¢ parametru F1z 0 na 1 (zmiana kierunku krancéwki).

e Podtgcz do lampy sygnalizacyjnej
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POWER

Podtaczenia lampy sygnalizacyjnej i fotokomérki

e Terminale @ i @ stuza do podtaczenia lampy sygnalizacyjnej (flash lamp).

Podtacz fotokomérke (safety beam) zgodnie ze schematem, uwzgledniajgc odpowiednie zaciski i biegunowos¢.

I
Jumper El
NO
+ ¢ + | [ouT
- ® - | |com
TX RX

Podtacz zacisk(3) do “COM” w fotokomorceRX.
Podfacz zacisk do “OUT” w fotokomorceRX.
Podfacz zacisk do “+” w fotokomérceRX and TX.

Podfacz zacisk@ do “-” w fotokomdrceRX and TX.

Podtacz do wejécia startowego
Wejscie startowe stuzy do podfaczenia urzadzen zewnetrznych, takich jak przycisk, przewodowa klawiatura, odbiornik itp.

Sterowanie bramg odbywa sie w trybie , otwdrz — stop — zamknij — stop...”.
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Push button \

Zacisk @ ai @ stuza do podtaczenia przycisku.
Uwaga! Jesli podtaczasz czytnik kart lub przewodowg klawiature itp., podtacz réwniez do zacisku (Vee) i

@ (Com), aby zapewni¢ zasilanie urzgdzeniu.

Podtgcz do czytnika kart
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® Zacisk @ stuzy wylacznie do otwierania bramy — dla urzadzeri zewnetrznych, takich jak czytnik kart, przewodowa klawiatura

itp.
Zaciski @ i @ stuza do podtgczenia czytnika kart.

Zaciski i @ dostarczajg zasilanie do czytnika kart.
°



Podtacz do detektora petli indukcyjnej
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® Informacje o przewodach detektora petli indukcyjnej:
Opis przewoddw kabla 5-zytowego:

e CZERWONY (RED) - Napiecie zasilajace (+)

e  ZIELONY (GREEN) - Masa / GND (-)

e  CZARNY (BLACK) - Wspdlny styk przekaznika

e  NIEBIESKI (BLUE) = Przekaznik — styk normalnie otwarty (NO)
e  ZOLTY (YELLOW) - Potencjometr regulacji zasiegu (POT)

Podtaczenie przewoddw:

e  Czerwony przewdd — podtacz do zacisku

e Zielony przewdd — podtacz do zacisku @ oraz do ptytki regulacji zasiegu
e Czarny przewdd — podtgcz do zacisku @

e Niebieski przewdd — podtacz do zacisku @

o  76tty przewdd — podtacz do potencjometru regulacji zasiegu

7. Pilot zdalnego sterowania

Kazdy pilot ma 4 przyciski. Mozna przypisac¢ im rézne funkcje za pomocg menu cyfrowego (L1-L4).
Programowanie:

1. Nacisnij przycisk LEARN na minimum 1 sekunde.

2. Dioda LED sie zapali — nacisnij przycisk na pilocie.

3. Buzzer wyda krotki dzwiek — zapis zakonczony.

Kasowanie:

1. Przytrzymaj LEARN przez 6 sekund.

2. Po dtugim sygnale dioda pokaze “00” — wszystkie piloty zostaty usuniete.

8. Programowanie i kasowanie pilota

® Programowanie pilota:

Nacis$nij przycisk "learn" (uczenia) na co najmniej 1 sekunde, a nastepnie go pus¢ — wskaznik LED sie zaswieci. Teraz uzytkownik
powinien nacisng¢ przycisk na pilocie. Jesli ustyszysz krotki sygnat dzwiekowy (buzzer), oznacza to, ze pilot zostat pomyslnie
zaprogramowany, a wyswietlacz LED pokaze liczbe zapamietanych pilotow.
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Po nacisnieciu przycisku "learn", jesli kontroler nie otrzyma sygnatu z pilota w ciggu 8 sekund, wskaznik LED zgasnie i kontroler
wyjdzie z trybu uczenia.

Uwaga: Poniewaz wyswietlacz cyfrowy moze pokazac tylko dwie cyfry, jesli kontroler zapamieta wiecej niz 99 pilotéw, od 100.
pilota wyswietlacz pokaze litere ,,A” zamiast dziesigtek i setek. Na przykfad:

e 100. pilot: wyswietlacz pokaze ,AQ0”
101.pilot: wyswietlacz pokaze ,A1”

Jesli kontroler zapamieta wiecej niz 109 pilotow, od 110. pilota wyswietlacz pokaze litere ,,b”. Na przyktad:

e 110. pilot: ,,b0”
Maksymalna pojemnosé: 128 pilotéw.
Jesli wyswietlacz LED pokaze ,--" i buzzer wyda 5 krotkich sygnatow, oznacza to, ze nie mozna juz zaprogramowac wiecej
pilotow.
e Usuwanie pilota:
Przytrzymaj przycisk uczenia przez 6 sekund, az ustyszysz dtugi sygnat dzwiekowy, nastepnie pus¢ przycisk — wyswietlacz pokaze

,00”. Od tej pory zaden pilot nie bedzie miat kontroli nad brama.

9. Opis funkcji ptyty sterujacej

Pozycja Opis

Zasilanie Po wigczeniu zasilania ptyty sterujgcej, rozlega sie sygnat dzwiekowy (buzzer), a wyswietlacz cyfrowy pokazuje numer
modelu i wersje. Dioda LED stanu réwniez sie zapala.

Wskaznik Podczas normalnej pracy napedu: gdy brama sie otwiera — zapala sie niebieska dioda; gdy sie zamyka — czerwona.

otwierania/zamykania bramy

(LED)

Automatyczne uczenie sie Nowo zainstalowany silnik musi przej$¢ proces automatycznego uczenia drogi, zanim bedzie mozna prawidtowo

drogi bramy (auto travel przydzieli¢ predkosci wysoka i niskg. Po zakoriczeniu uczenia, naped automatycznie ustawi szybkie i wolne predkosci dla

learning)) otwierania i zamykania. Mozna je dostosowa¢ w menu wyswietlacza cyfrowego.

Przed rozpoczeciem uczenia brama musi by¢ catkowicie zamknieta.

Wejdz do menu, wybierz Pr, ustaw wartos$¢ 5 i potwierdz rozpoczecie auto uczenia.

Brama automatycznie otworzy sie i zamknie, aby zapamietac czas ruchu.

Przez menu mozna osobno ustawic¢ czas pracy na wolnych obrotach dla otwierania i zamykania. Im wyzsza wartos¢, tym
dtuzszy czas wolnej predkosci.

Uwaga:

Podczas procesu auto uczenia, jesli zostanie uruchomione jakiekolwiek sterowanie (np. pilot RF, wejscie dla przejscia
pieszego, fotokomadrka), proces zostanie przerwany i trzeba go rozpocza¢ od nowa. Jesli uczenie sie nie powiedzie,
rozlegna sie dwa sygnaty dZzwiekowe; jesli zakoriczy sie sukcesem — jeden dtugi sygnat.

Ustawienie czasu pracy na Po zakoriczeniu automatycznego uczenia sie drogi, naped bramy automatycznie ustawi czas pracy na wolnych obrotach
wolnych obrotach (dla otwierania i zamykania) w skali od 0 do 5 poziomodw.

Im wyzsza wartosé, tym dtuzszy czas pracy przy wolnej predkosci.

0 oznacza brak wolnej predkosci (czyli brama dziata tylko na petnych obrotach).

Ustawienie predkosci Naped bramy umozliwia ustawienie predkosci szybkiej i wolnej dla otwierania i zamykania w zakresie od 0 do 5 poziomdw.
otwierania i zamykania Im wyzsza wartosé, tym wyzsza predkosc pracy.

Uwaga:Po zmianie ustawien predkosci nalezy ponownie przeprowadzi¢ automatyczne uczenie drogi (auto-travel
learning).

Przecigzenie Funkcja przecigzeniowa peni role zabezpieczenia np. przed uderzeniem w samochdd. Podczas otwierania bramy, jesli
zostanie wykryte przecigzenie — brama natychmiast sie zatrzyma.

(] Podczas zamykania, w przypadku wykrycia przecigzenia, uzytkownik moze ustawic¢ rézne tryby reakcji w menu
wyswietlacza cyfrowego:

Tryby reakciji:

® (0 —cofniecie do pozycji catkowicie otwartej




(] 1 - otwarcie bramy na 1 sekunde
(] 2 — otwarcie bramy na 3 sekundy

. 3 — zatrzymanie bramy

Ustawienia przecigzenia dla otwierania i zamykania bramy mozna skonfigurowa¢ przez menu wyswietlacza cyfrowego.

Tryb krancéwki (Limit Switch
Mode)

1.  Gdy brama zostanie catkowicie otwarta lub zamknieta i aktywuje kraricowke, silnik automatycznie sie zatrzyma.

2. Ptyta sterujaca obstuguje wspodtprace z krancéwkami NO (normalnie otwarte) i NC (normalnie zamknigte). Typ
kraricowki (NO/NC) mozna ustawi¢ w menu wyswietlacza cyfrowego.

3. Kierunek dziatania kraficowki rowniez mozna zmieni¢ w menu wyswietlacza cyfrowego.

Btad krarficéwki:

Jedli na wyswietlaczu pojawi sie ,Lr”, oznacza to btad wykrycia kraficowki.

Sprawdz, czy kraricowka nie jest uszkodzona, czy ma prawidtowy kontakt, oraz czy tryb NO/NC ustawiony w systemie
(menu FO) zgadza sie z faktycznym typem zastosowanej krancowki.

Tryb  fotokomorki
Beam Mode)

(Safety

Tryb fotokomérki mozna wybraé w menu — domysInie ustawiony jest tryb O, czyli tryb normalnie otwarty (NO).

1. Gdy brama sie zamyka, a zostanie aktywowane wejscie Ph (czyli przerwana wigzka fotokomérki), brama cofnie
sie i otworzy.
2. Jedli ustawiony jest automatyczny czas zamykania po petnym otwarciu, brama zamknie sie automatycznie, gdy

tylko sygnat z fotokomarki zniknie.

3. Jesli sygnat z fotokomorki nadal jest obecny, akcja zamykania nie zostanie wykonana, a licznik czasu
automatycznego zamykania po otwarciu bedzie stale resetowany.

Timer automatycznego
zamykania po petnym
otwarciuAuto-closing timer
for fully opening

Funkcja automatycznego zamykania uruchamiana jest tylko wtedy, gdy brama zostanie catkowicie otwarta.
Czas automatycznego zamykania mozna ustawi¢ w menu wyswietlacza cyfrowego.

Gdy licznik automatycznego zamykania zacznie odliczanie, dioda LED ,STATE” bedzie migaé raz na sekunde.
Jedli w czasie odliczania zostanie nacisniety przycisk na pilocie, mozna w ten sposéb anulowaé biezace
automatyczne zamykanie.

AW

Uwaga: Anulowanie dotyczy tylko biezgcego cyklu — przy nastepnym petnym otwarciu, brama ponownie moze sie
automatycznie zamknag, jesli funkcja jest wtgczona.

Tryb lampy btyskowej

Tryb pracy lampy mozna ustawi¢ w menu wyswietlacza cyfrowego.

®  Tryb O: Lampa btyska réwnoczesnie z praca silnika — wigcza sie i wytgcza doktadnie w tym samym momencie co
silnik.

L] Tryb 1: Lampa btyska jeszcze przez 30 sekund po zatrzymaniu silnika.

UWAGA:
Niezaleznie od wybranego trybu (0 lub 1), jesli brama znajduje sie w stanie odliczania czasu automatycznego zamkniecia,
lampa réwniez pozostaje wigczona.

Zabezpieczenie
maksymalnego czasu pracy
silnikaMaximum motor
working time protection

Jesli silnik pracuje:

® 7 wysoka predkoscia diuzej niz 90 sekund, lub
(] z wolng predkoscig dtuzej niz 30 sekund,

to dla ochrony uktadu silnik automatycznie sie zatrzyma.

Ustawienie wejscia
startowego Setting of start
terminal

Wejscie startowe moze by¢ przypisane do réznych funkcji za pomoca menu wyswietlacza cyfrowego.

Dostepne tryby:

0: Otworz — Stop — Zamknij — ... (tryb domysiny fabryczny)
1: Tryb dla pieszych — Stop — Zamknij
2: Tylko otwieranie

3: Tylko zamykanie

4: Tylko zatrzymanie

Ustawienie wejscia
otwierania Setting of open
terminal

Wejscie otwierania moze by¢ przypisane do réznych funkcji za pomoca menu wyswietlacza cyfrowego.

Dostepne tryby:

° 0: Otworz — Stop — Zamknij — ...
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1: Tryb dla pieszych — Stop — Zamknij — ...
2: Tylko otwieranie (domyslnie ustawione fabrycznie)
3: Tylko zamykanie

4: Tylko zatrzymanie

Ustawienie wejscia
zamykania Setting of close
terminal

Wejscie zamykania mozna przypisa¢ do réznych funkcji za pomoca menu wyswietlacza cyfrowego.

Dostepne tryby:

0: Otworz — Stop — Zamknij — ...

1: Tryb dla pieszych — Stop — Zamknij — ...

2: Tylko otwieranie

3: Tylko zamykanie (domysInie ustawione fabrycznie)

4: Tylko zatrzymanie

Ustawienie wejscia czytnika
kart Setting of card terminal

Wejscie czytnika kart (swipe card) moze by¢ przypisane do réznych funkcji za pomocg menu wyswietlacza cyfrowego.

Dostepne tryby:

0: Otworz — Stop — Zamknij — ...

1: Tryb dla pieszych — Stop — Zamknij — ...

2: Tylko otwieranie (domysine ustawienie fabryczne)
3: Tylko zamykanie

4: Tylko zatrzymanie

Dodatkowe informacje:

Po wybraniu trybu 2 (tylko otwieranie) i gdy brama zostanie w petni otwarta, zostanie automatycznie uruchomiony timer
automatycznego zamykania przypisany do czytnika kart.

Czas tego timera mozna ustawi¢ w menu wyswietlacza cyfrowego.

Tryb  przejScia  pieszego
Pedestrian mode

Przycisk pilota oraz wejscie "Pedestrian" moga uruchomic tryb przejscia pieszego.
W tym trybie brama otwiera sig czg$ciowo, a nastepnie zatrzymuje — nie otwiera sie catkowicie. Jest to wygodne
rozwigzanie dla pieszych uzytkownikéw wchodzgcych i wychodzacych przez brame.

Tryb dziata zgodnie z cyklem: otwdrz — stop — zamknij — stop — ...

Dodatkowe ustawienia:

(] Czas otwarcia w trybie pieszym oraz
®  Timer automatycznego zamykania po uruchomieniu trybu pieszego

mozna ustawi¢ w menu wys$wietlacza cyfrowego.

Aktualizacja systemu ptyty
sterujacej przez USB
Upgrade control  board
system by USB device

Przed rozpoczeciem aktualizacji upewnij sie, ze pendrive (U-dysk) ma system plikow FAT32.
Jesli nie, sformatuj pendrive do formatu FAT32.

Skopiuj plik aktualizacji do gtéwnego katalogu pendrive’a i nazwij go dokfadnie:
EGB-18.bin

Wtdz pendrive do modutu aktualizacji, a nastepnie podfacz modut do portu USB.

WejdZz do menu, wybierz Pr, ustaw wartos$¢ 5 i potwierdz.
W tym momencie system zrestartuje sie, na wyswietlaczu pojawi sie ,,UP”, i rozpocznie sie proces aktualizacji.
Po zakoriczeniu aktualizacji system automatycznie uruchomi sie ponownie.

Modut inteligentny Smart
Module
(optional)

Mozna doda¢ modut inteligentny XH-SGC-WIFIBLE, ktéry umozliwia sterowanie napedem bramy oraz konfiguracje
ustawien. Modut obstuguje WiFi, Bluetooth oraz kontrole 2.4G.

Sposoby uruchomienia trybéw programowania:

1.  Bluetooth:
Przytrzymaj przycisk Dec/Smart przez okoto 5 sekund, ustyszysz 2 krétkie sygnaty dzwigkowe (beepy) — pusc¢
przycisk, by wejs¢ w tryb programowania Bluetooth.




2. WiFi (tryb AP):

Przytrzymaj przycisk Dec/Smart przez okoto 10 sekund, az ustyszysz jeden dtugi sygnat dzwiekowy — pus¢
przycisk, aby wejs¢ w tryb programowania WiFi (tryb AP).

3. 2.4G (USB karty):

Nacisnij raz przycisk Dec/Smart, ustyszysz krétki sygnat dZzwiekowy — to uruchomi tryb programowania kart

2.4G (USB).

Dodatkowe informacje:

®  Jedli programowanie sie powiedzie, dioda LED ,Smart” zamiga 3 razy.

®  Jedlinie zostanie odebrany sygnat w ciggu 8 sekund, system automatycznie opusci tryb programowania.

®  Aby usungac wszystkie piloty i karty USB 2.4G, przytrzymaj przycisk Learn przez okoto 6 sekund, az ustyszysz
dtugi sygnat dzwigkowy, a nastepnie pus¢ przycisk.

(] Gdy karta USB 2.4G zostanie wtaczona i znajdzie sie w zasiegu modutu, automatycznie wywota otwarcie bramy.

Obstuga przez aplikacje:

Funkcje WIiFi i Bluetooth pozwalaja sterowac napedem bramy za pomoca aplikacji mobilnej.

Za pomoca aplikacji mozesz takze:

(] Dodawac i zarzadzac pilotami,

(] Ustawiac i regulowac funkcje systemu.

Wiecej informacji znajduje sie w instrukcji aplikacji.

10. Ustawienia menu wyswietlacza cyfrowego

Przytrzymaj przycisk [FUN] przez 3 sekundy, az na wyswietlaczu pojawi sie ,,AQ0”, nastepnie pus¢ przycisk — system wejdzie w
tryb ustawien menu.

Za pomoca przyciskow [INC+] i [DEC-] mozesz zwiekszac lub zmniejszaé wartosci/nr pozycji w menu.

Po ustawieniu zadanej wartosci nacisnij ponownie [FUN], aby zachowaé ustawienia. Ustyszysz jeden krétki sygnat dzwiekowy,
potwierdzajgcy zapis danych.

Po zakorczeniu konfiguracji, nacisnij przycisk [LEARN], aby wyj$¢ z menu ustawien i wytaczy¢ wyswietlacz.

Kod Opis funkcji Zakres Wartoé¢ fabryczna Wyjasnienie
wartosci
AO Ustawienie przecigzenia przy otwieraniul 0-20 10 Im wyzsza wartos¢, tym trudniej silnikowi sie zatrzymac.
(szybkie obroty) poziomow
Al Ustawienie przecigzenia przy zamykaniu| 0-20 10 Im wyzsza wartos$¢, tym trudniej silnikowi sie zatrzymac. Zakres|
(szybkie obroty) poziomow ustawien: od 0 do 20.
A8 Czuto$¢ wykrywania przecigzenia 0-3 0 Im wyzsza wartos¢, tym dtuzszy czas reakcji na przecigzenie. Zakres|
poziomow ustawieri: od 0 do 3.
A9 Reakcja na przecigzenie 0-3 0 Ustawienie reakcji bramy na przecigzenie:

0: Cofniecie do konca (petne otwarcie)

1: Cofniecie o 1 sekunde i zatrzymanie

2: Cofniecie o 3 sekundy i zatrzymanie

3: Zatrzymanie bramy w miejscu
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BO Czas pracy na wolnych obrotach przy| 0-5 2 Ustawia, ile sekund brama otwiera sie na wolnych obrotach, zanim
otwieraniu poziomow przetaczy sie na szybka predkosé..
B1 Czas pracy na wolnych obrotach przy| 0-5 2
zamykaniu poziomow Ustawia, ile sekund brama zamyka sie na wolnych obrotach, zanim
przetaczy sie na szybka predkosc.
COo 0
Timer automatycznego zamykania po
) v & v P 0-99 sek oznacza brak automatycznego zamykania.
petnym otwarciu
C1 0
Timer automatycznego zamykania
L ycznego zamykan 0-99 sek oznacza brak auto-zamykania po uzyciu czytnika kart.
po uzyciu karty
EO Tryb pieszy (czas czesciowego otwarcia) | 0-15 sek 6 0 oznacza brak trybu pieszego.
El 0 0 oznacza brak automatycznego zamykania po trybie pieszym
Ti to- kani trybi
{mer auto-zamykania po trybie 0-99 sek
pieszym
FO Tryb krancéwki 0-1 1 0 : NC (normalnie zamknieta), 1: NO (normalnie otwarta).
F1 Zmiana kierunku dziatania krancéwki 0-1 0 0: Kierunek domysiny. 1: Odwrdécony kierunek.
F2 Tryb fotokomorki 0-1 1 0 : NC (normalnie zamknieta), 1: NO (normalnie otwarta)..
F3 Tryb lampy btyskowej 0-1 0
0: Lampa dziata réwno z silnikiem. 1: Lampa wytacza sie 30 sek. po
zatrzymaniu silnika.
13. Ustawienie menu cyfrowego
Kod Opis funkcji Zakres Warto$¢ fabryczna Wyjasnienie
wartosci
GO Ustawienie wejscia startowego 0-4 0 0: Otwdrz=Stop—Zamknij...
1: Tryb pieszy — Stop — Zamknij...
2: Tylko otwieranie
3: Tylko zamykanie
4: Tylko zatrzymanie
G1 Ustawienie wejscia czytnika kart 0-4 2 0: Otwdrz=Stop—Zamknij...
1: Tryb pieszy — Stop — Zamknij...
2: Tylko otwieranie
3: Tylko zamykanie
4: Tylko zatrzymanie
G2 Ustawienie wejscia otwierania 0-4 2 0: Otworz—Stop—Zamknij...
1: Tryb pieszy — Stop — Zamknij...
2: Tylko otwieranie
3: Tylko zamykanie
4: Tylko zatrzymanie
G5 Ustawienie wejscia zamykania 0-4 3 0: Otwdérz=Stop—Zamknij...
1: Tryb pieszy — Stop — Zamknij...
2: Tylko otwieranie
3: Tylko zamykanie
4: Tylko zatrzymanie
12 Zmiana kierunku pracy silnika 0-1 0 0: Kierunek domysiny
1: Zmiana kierunku




L1 Funkcja przycisku A (pilot) 0-6 1 0: Brak funkcji

1: Otworz—Stop—Zamknij...

2: Tryb pieszy

3: Tylko otwieranie

4: Tylko zamykanie

5: Tylko zatrzymanie

6: Wytacz auto-zamykanie przez pilot

L2 Funkcja przycisku B (pilot) 0-6 0 Jak wyzej

L3 Funkcja przycisku C (pilot) 0-6 0
Jak wyzej

L4 Funkcja przycisku D (pilot) 0-6 0
Jak wyzej

Pr Uruchomienie auto uczenia drogi 0-10 0

Setting from 0-10. Set 5 will trigger the auto travel learning. 0 means
No auto travel learning.

PU 0-10 0
Ustawienie na 5 uruchamia aktualizacje systemu

Aktualizacja systemu przez USB
ja sy P 0 oznacza brak aktualizacji

Po Reset do ustawien fabrycznych 0-10 0 Ustawienie na 5 uruchamia przywracanie ustawien fabrycznych
0 oznacza brak resetu

Informacje wyswietlane na wyswietlaczu cyfrowym (Control Board Digital Display Information Show)

Gdy brama zaczyna sie otwieraé, na wyswietlaczu pojawi sie: ,,OP”
Gdy brama zaczyna sie zamykad, na wyswietlaczu pojawi sie: ,CL”
Gdy brama zatrzyma sie, na wyswietlaczu pojawi sie: ,,--"

Gdy brama osiaggnie pozycje petnego otwarcia, pojawi sie: ,LO”

Gdy brama osiaggnie pozycje petnego zamkniecia, pojawi sie: ,LC”
Gdy aktywowany zostanie tryb pieszy (PED), pojawi sie: ,,PD”

Po uruchomieniu zabezpieczenia przecigzeniowego, wyswietlacz pokaze: ,,OH”
Po aktywacji fotokomdrki, pojawi sie: ,,PH”

Po aktywacji czujnika petli indukcyjnej, pojawi sie: ,,LP”

10 Gdy kraicéwka jest uszkodzona lub wystepuje btad, pojawi sie: ,,Lr”
11. Gdy uzytkownik anuluje automatyczne zamykanie, pojawi sie: ,,CC”

©ONOU A WN e
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11. Instrukcja obstugi modutu inteligentnego Smart
Wyszukaj ,XHouse 10T” i pobierz aplikacje z Google Play lub App Store.

#_ Download on the
S App Store

P> Coogle play

FOR Android & 10S

Instrukcja modutu Smart
Wyszukaj ,XHouse IOT” i pobierz aplikacje z Google Play lub App Store, lub zeskanuj ten kod QR, aby pobrac aplikacje ,XHouse
I0OT” i jg zainstalowac. Zarejestruj konto w aplikacji ,XHouse |IOT” i zalogu;j sie.

e Dodawanie urzadzenia

Krok 1. Wtacz urzadzenie, otworz aplikacje. Nacisnij ikone , ” w prawym gérnym rogu, aby doda¢ urzadzenie, a nastepnie
wybierz ,Sliding Gate” (brame przesuwnag), ktéra ma pomararnczowe koétko w prawym gérnym rogu (rys. 11 2).

* Jesli kétko w prawym gérnym rogu jest szare, oznacza to, ze urzadzenie zostato juz dodane. Uzytkownik powinien
przytrzymac przycisk ,,Dec/Smart” na ptycie sterujacej przez okoto 5 sekund, a nastepnie powtdrzy¢ krok 1.

* Jesli pojawi sie komunikat ,,Prosze wejs¢ w tryb rozprowadzania sieci i dodac¢ urzadzenia”, uzytkownik rowniez powinien
przytrzymac przycisk ,Dec/Smart” przez okoto 5 sekund, a nastepnie powtdrzyé krok 1.

Krok 2. Wybierz sie¢ Wi-Fi, kliknij ,Potgcz” i wprowadz hasto (rys. 3).
(Jesli nie ma dostepnej sieci Wi-Fi, uzytkownik moze réwniez wybrac opcje ,,Bluetooth Add” i skorzystac z funkcji Bluetooth do
sterowania bramg z bliska — patrz krok 4).

Krok 3. Urzadzenie zostato pomysinie dodane. Uzytkownik moze zmieni¢ nazwe urzadzenia i przyciskdw za pomoca ikony ,, ” w
prawym gornym rogu (rys. 5).

Krok 4. Dodawanie przez Bluetooth: Podczas korzystania z trybu sterowania przez Bluetooth, aplikacja w telefonie musi
znajdowac sie w zasiegu urzadzenia, aby sie z nim pofaczy¢ i nim sterowaé. W danym momencie tylko jeden telefon
uzytkownika moze by¢ potgczony z urzgdzeniem (rys. 3 i 4).
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remind
Using Bluetooth communication
connection, you can only control the

device from a close range phone
and cannot operate remotely!

Confirm

Fig 4

Urzadzenie obstuguje tryb pracy Wi-Fi i Bluetooth

11:50 7

@
4 Swing Gate c:fv{xm

(a»)  (pia)
Oy;en Cl;se
(=) (&
Stop Pedestrian
B [} ®
Fig 5

% Gdy urzadzenie zostanie pomysinie potgczone z siecig Wi-Fi, mozliwe jest zdalne sterowanie i
konfigurowanie urzadzenia za pomocg aplikacji mobilnej. (Rys. 5)

% Gdy urzadzenie jest offline lub telefon nie ma dostepu do sieci, a uzytkownik znajduje sie w poblizu

urzadzenia (do 10 metréw) i otworzy aplikacje, automatycznie przetgczy sie ona w tryb Bluetooth w celu

sterowania urzgdzeniem. (Rys. 6)

* Urzadzenie nawigze potaczenie Bluetooth z telefonem, umozliwiajgc sterowanie z bliskiej odlegtosci

(jednoczesnie tylko jeden telefon uzytkownika moze byé potgczony przez Bluetooth).
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Przefaczanie sieci Wi-Fi lub trybu Bluetooth
Jesli uzytkownik chce przetgczy¢ urzadzenie na nowa sie¢ Wi-Fi lub zmienic¢ tryb sterowania z Bluetooth na Wi-Fi, nalezy
wykonac nastepujgce kroki:

Krok 1. Wybierz urzadzenie, naci$nij ikone ,, ” w prawym gornym rogu. Kliknij ,,Ustaw/Zmiert Wi-Fi” (,,Set/Modify WiFi”). (Rys. 7)
Krok 2. Wybierz nowg sie¢ Wi-Fi i pofacz sie z nig, nastepnie kliknij ,,0dswiez” (,Refresh”). (Rys. 8)

3:49 2@
3:49 =G
4 Device Settings
< WLAN
Current WiFi of the device XHOUSE_Test
Device name
Model = XHOUSE _Test
= JuwiangTEMP-2.4G nect
Setting
* Judiangl
< J_24G nect
User list

B-LINK123

Set/Modify WiFi = JJ-4F

= JJ-3FCHEJIAN

)

Network Information
Sharing device

Transfer main user

R | Rvs7 Rys.8 [— e —

e Udostepnianie urzadzenia

Krok 1. Otworz aplikacje, wybierz urzadzenie. Nacisnij ikone , ” w prawym gérnym rogu, a nastepnie wybierz ,,Udostepnij
urzgdzenie” (,Sharing device”) — zostanie wygenerowany kod QR. (Rys. 9)

Krok 2. Nowy uzytkownik pobiera aplikacje i jg otwiera, a nastepnie naciska ,Skanuj” (,,Scan”) w prawym goérnym rogu, aby
zeskanowac kod QR. (Rys. 10)
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Fig 9 Fig 10
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Ustawienia urzadzenia
Uzytkownik moze skonfigurowac parametry ptyty sterujgcej za pomoca aplikacji.

Krok 1. Wybierz urzadzenie, nacisnij ikone ,, ” w prawym gérnym rogu. Kliknij ,,Ustawienia” (,,Setting”). (Rys. 11)
Krok 2. Skonfiguruj parametry w aplikacji. (Rys. 12)

Uwaga: Podczas ustawiania parametrow urzgdzenie musi by¢ potgczone z siecig Wi-Fi.

Jesli nie jest, uzytkownik powinien skorzystac z funkcji Bluetooth i zblizy¢ telefon z aplikacjg jak
najblizej urzadzenia, aby mdc ustawic parametry.

Po zakoriczeniu nalezy klikngé przycisk ,,Synchronizuj” (,,Sync”).

11:50 ¢ ol < Setting

< Device Settings | i

Over current sensing setting for high speed 10>
Device name Setting high speed running time for opening 105
Model Setting high speed running time for closing 03

l Setting l

Pedestrian mode &
Useor list Auto closing timer for pedestrian mode a
Set/Modify WiFi Auto-closing timer for fully opening 05
Network Information

Auto-closing timer for swipe card terminal triggering 0
Sharing device

Slow speed setting Open >
Transfer main user

Limit switch mode NO mode
Operating Log

Safety beam input mode NO mode
Door remains opening alert

Switch the motor direction Default direction >
Binding camera

Switch the limit direction Default direction >
Card list

o n-

Fig 11 Fig 12
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Zdalna pomoc

Gdy urzadzenie ulegnie awarii lub konieczne bedzie ponowne ustawienie parametréw, mozesz skorzystac¢ z funkcji ,,Zdalna
pomoc” (,Remote Assistance”).

Wystarczy uruchomi¢ te funkcje i udostepni¢ kod QR lub kod weryfikacyjny swojemu serwisantowi, aby umozliwi¢ mu zdalna
obstuge urzadzenia.

11:50 4 T 11:50 ol T

< Device Settings|emote Assistance < Authorization code

Device serial number: 62000004
Device name j Gate > Control board model: EGB18
Software version: 2.0.1

Model E Indentification code of this device:
(m}
Setting

Verfication code: Valid within 1 day ©

User list > ) (o4

Set/Modify WiFi > Scan to athorize the remote assistance

Network Information

Sharing device

Transfer main user
Attention

Operating Log

Door remains opening alert

Fig 13 Fig 14

Dodawanie karty USB / pilota RF na odlegtosé

Gdy uzytkownik chce doda¢ pilot RF lub karte USB do otwierania bramy, moze skorzysta¢ z funkcji ,,Dodaj karte / pilot” (,Add
Card / Remote Control”).

Woystarczy zeskanowac kod QR z pilota lub wprowadzi¢ numer ID karty USB. Nie ma potrzeby otwierania skrzynki sterujgcej w
celu ich zaprogramowania.

1:50 7 w =3 11:50 ol = €3

4 Device Settings Homol ! & Add Card | Remote Control

User list
Set/Modify WiFi
Network Information

Sharing device
Add Card / Remote Control

Transfe i
ransfer main user 9 usB RF remote

dongle control
Operating Log

-
J

i
&l

Door remains opening alert

Binding camera

Card list

Add proximity card/RF
lighting from a distance

Close range code leaming @
proximity card/lighting

Upgrading firmware

#Delete
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Fig 15 Fig 16

e Dodawanie karty USB / pilota RF z bliskiej odlegtosci

Gdy uzytkownik chce dodac pilot RF lub zblizeniowa karte USB do otwierania drzwi, moze skorzystac¢ bezposrednio z funkgji
,Dodaj karte zblizeniowg / pilot RF” (,,Add proximity card/RF remote control”).

Kliknij przycisk ,Ucz” (,Learn”), a nastepnie ,,Rozpocznij nauke” (,,Start Learning”).

Nie ma potrzeby otwierania skrzynki sterujgcej — ptyta sterujgca przejdzie w tryb nauki kodu. Nastepnie nacisnij przycisk na
pilocie lub zasil karte USB, aby przesta¢ sygnat.
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Zarzadzanie kartami USB i pilotami RF

Lista kart umozliwia zarzadzanie kartami USB i pilotami RF.

Uzytkownik moze zsynchronizowac¢ wszystkie karty i piloty z listg kart w celu tatwego zarzadzania, a nastepnie usungc je, gdy
nie sg juz potrzebne lub zostang zgubione.
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® Powigzanie z kamerg

Krok 1. Otwérz aplikacje, wybierz urzadzenie. Nacisnij ikone ,, ” w prawym gérnym rogu, a nastepnie wybierz ,Powigz kamere”
(,Binding camera”).

Krok 2. Wybierz ,Kamera IP” (,IP camera”) i naci$nij ,OK”, aby potwierdzic.
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