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IRYD 610 jest regulatorem przeznaczonym do kontroli pracy kotta CO z podajnikiem
Slimakowym. Regulator steruje rozbudowang instalacjg grzewczg. Specjalnie zaprojektowane
menu umozliwia stopniowe uaktywnianie kolejnych funkcji oraz mozliwosci regulatora.
Regulator ten posiada specjalny algorytm pracy pid fuzzy logic, ktéry po okre$leniu przez
uzytkownika maksymalnej i minimalnej mocy kotta potrafi w sposéb ptynny dobierac
odpowiednie dawki opatu w zaleznosci od obcigzenia instalacji oraz rodzaju opatu. Regulator
steruje w sposob ciggly pracg dmuchawy dobierajgc do danej predkosci dmuchawy
odpowiednig ilos¢ opatu. Ponadto wersja ta wyposazona jest w dodatkowy algorytm pid
wptywajacy na temperature spalin regulujgcy moc kotta tak aby warto$¢ temperatury spalin nie
przekraczata maksymalnej zadanej przez uzytkownika. Te nowoczesne algo sterowania
pozwalajg zaoszczedzi¢ nailosci spalanego opatu, a co za(tym idzie ma to ko y wptyw na
Srodowisko naturalne. Dodatkowo dzieki zastosowaniu kgmunikacji RS do regulatora mozna
podtgczy¢ do 5 modutdéw sterujgcych zaworem mieszajgcym, modut internetowy oraz panel
pokojowy co pozwala na znaczne rozbudowanie instalacji grzewczej oraz umozliwia wygodny
sposob jej obstugi.
FUNKCJE

N\~

- ptynne sterowanie obrotami dmuchawy

- sterowanie podajnikiem slimakowym

- sterowanie pompg obiegowg CO —
- sterowanie pompg tadujgcg zasobnik CWU
- sterowanie pompg 3 z mozliwoscig wyboru typu pompy (Cyrkulacyjna, Podtogowa, Kottowa,
Wymiennika, Bufora) !
- sterowanie modutem zaworu mieszajgcego (do 5 modutéw)
- sterowanie pompg 4 z mozliwoscig wyboru typu pompy (Cyrkulacyjna, Podtogowa, Kottowa,
Wymiennika) [l

- obstuga panelu pokojowego lub termostatu-pokojowego
- mozliwos¢ sterowani odowego tempe*ﬁjr kotta jak i obiegiem mieszacza przy
podtgczonym module ru mieszajgcego B —

- sterowanie tygodniowe obiegu CO, mieszacza/podtogi, CWU,€yrkulacji CWU

- tryby pracy ZIMA, LATO, PRIORYTET CWU, BRAK CWU

- mozliwos¢ zapisu nastaw na nosniku USB

- obstuga czujnika otwarcia pokrywy kosza

- algorytm zliczajgcy ilo$¢ spalanego opatu

- dodatkowy algorytm pid monitorujgcy temperature spalin®

- funkcja anty zamarzania ponizej 5°C

- funkcja antystop zapobiegajgeca-zastanie-pomp—M— . ‘

- mozliwos$c¢ aktualizacji oprogramowania z no$nika USB

- obstuga modutu internetowego (wkrétce dostepny*®)

*czujnik pogodowy i czujnik spalin nalezy zakupi¢ osobno.



Uktady pracy regulatora

1) Uktad z pompa CO i pompag CWU i pompa Cyrkulacyjnag
W tym uktadzie pompa 3 lub 4 pracuje jako pompa cyrkulacji CWU
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2) Uktad z pompg CO i pompg CWU i pompa Podtogowa
W tym uktadzie pompa 3 lub 4 pracuje jako pompa ogrzewania podtogowego
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3) Uktad z pompag CO i pompa CWU i pompa Kottowa
W tym ukfadzie pompa 3 lub 4 pracuje jako pompa kottowa dogrzewajgca powrot kotta.
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4) Uktad z pompag CO i pompa CWU i pompa Wymiennika
W tym uktadzie pompa 3 lub 4 pracuje jako pompa zasilajgca wymiennik ciepta.
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5) Uktad z pompg CO i pompa CWU i pompa Bufora
W tym uktadzie pompa 3 pracuje jako pompa zasilajgca bufor ciepfa.
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System sterowania RS 485 ProND

Zastosowanie komunikacji RS 485 ProND w regulatorze Iryd 610 pozwolito znacznie
zwiekszy¢ zakres mozliwosci sterowania domowg instalacjg grzewczg co zapewnia wiekszg
swobode i wygode w obstudze. Do regulatora Iryd 610 mozna dotgczy¢ dodatkowe urzgdzenia
firmy Prond, komunikujgce sie w systemie RS 485 ProND. Do urzadzeh dodatkowych
wspotpracujgeych z Iryd 610 nalezg obecnie:

- Modut zaworu mieszajgcego MZM-50

- Modut internetowy LAN MI-95

- Panel pokojowy

Urzadzenia te mozna podtgczy¢ razem lub osobno w zaleznosci od potrzeb i wymagan
uzytkownika

Panel pokojowy PILOT Modut LAN

Iryd 610 MZM-50 (modut 1) MZM-50 (modut X)

Modut zaworu mieszajagcego MZM - 50

Modut MZM-50 jest prostym urzgdzeniem, ktérego obstuga i kontrola nad pracg odbywa sie
poprzez regulator Iryd 610. Oba urzgdzenia komunikujg sie ze sterownikiem poprzez gniazdo RJ 12
oznaczone jako ,Ztgcze RS 485". Wystarczy tylko potaczy¢ je odpowiednim przewodem. Dzigki
zastosowaniu panelu przedniego z wyswietlaczem mozliwa jest obserwacja:

- Aktualnej temperatury na czujniku mieszacza

Pracy zaworu mieszajgcego(sygnalizacja diodami)

Pracy pompy mieszacza(sygnalizacja diodg)

Rodzaju sterowania podczas pracy (PILOT lub termostat pokojowy)
Czy zostato nawigzane potgczenie z regulatorem

Iryd 610 umozliwia jednoczesng obstuge pieciu modutéw
MZM-50.




Sposoéb bezposredniego podtaczenia jednego lub kilku modutéw MZM-50 do
regulatora Iryd 610
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Ukiady pracy modutu MZM - 50
Obstuga modutu MZM-50 umozliwia wybér 4 obiegdéw pracy(grzejniki,podtoga,brak
sitownika,powrdt), ktére mozna w prosty sposéb dostosowac do potrzeb instalacji.

Przykltadowe zastosowanie modutu mieszacza w obiegu grzejnikowym
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Przyktadowe zastosowanie modutu mieszacza w obiegu podiogowym
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Przykltadowe zastosowanie modutu mieszacza przy dogrzewaniu powrotu
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Modut internetowy MI-95

Modut LAN przeznaczony jest do zdalnego sterowania regulatorem pracy kotta C.O. Jest uniwersalnym urzgdzeniem do
wszystkich rodzai regulatoréw firmy ProND komunikujgcym sie poprzez gniazdo RJ 12(oznaczone jako RS/1-W) za
pomocg interfejsow RS232, RS485 i 1-Wire. Aby moc korzysta¢ z modutu wystarczy tylko dokona¢ podtgczenia wg. schematu
znajdujgcego sie w instrukcji i dokonaé jego rejestracji. Modut zapewnia duzg wygode w uzytkowaniu kotta C.O. poniewaz umozliwia

kontrole nad pracg regulatora poprzez strone intemetowg (pod adresem www.aplikacja.prond.pl) z dowolnego miejsca bez
koniecznosci przebywania w poblizu kotta.

W systemie RS485 ProND modut MI-95 wspdtpracuje z regulatorem Iryd 610. Aby oba urzgdzenia sie komunikowaty nalezy je potaczy¢
przewodem 4 - Zzytowym prostym.
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Panel pokojowy PILOT

Regulator Iryd 610 wspoétpracuje zarowno ze starszymi panelami (modele serii 090 ) jak i
najnowszymi (modele serii 900 i wyzsze) wersjami panelu pokojowego PILOT firmy ProND.

Potaczenie ze starszymi panelami pokojowymi
Starsze panele komunikujg sie z regulatorem Iryd 610 poprzez interfejs 1-Wire. Nalezy je
podtaczy¢ do gniazdka RJ 12 oznaczonego jako ,Panel pokojowy PILOT”.
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Polaczenie z nowszymi panelami pokojowymi

Nowsze panele pokojowe komunikujg sie z regulatorem Iryd 610 w systemie RS 485 ProND
poprzez ztgcze oznaczone jako ,Ztgcze RS 485" na sterowniku.

Panel pokojowy Pilot
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