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Bipolar Series

Bipolar Parallel

A+ A+
RED

A- A
STEPPING STEPPING
DRIVER GRN DRIVER

B+ BRN B+

BLK ORG
B- WHT B

LU
ED i
RN
BRN
ORG
BLK

e O

WHT|

Przyktad podtaczenia:

BIPOLARNE-ROWNOLEGEE
Prad=2A
Moment statyczny = 5.37kg.cm

cewka 1
e BLU+YEL: niebieski+zolty
e RED+GRN: czerwony+zielony

cewka 2
e BRN+ORG: braz+pomarancz
e BLK+WHT: czarny+biaty

BIPOLARNE-SZEREGOWO
Prad= 0.99A
Moment statyczny = 5.37kg.cm

cewka 1

e BLU: niebieski
e GRN: zielony
potaczenie: RED+YEL: czerwony+zotty

cewka 2
e BRN: braz
e WHT: bialy
potaczenie: BLK+ORG: czarny+pomarancz

Unipolar
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dystrybucja:
MARK
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05-830 Nadarzyn

markcomp?77@markcnc.pl
http:/markcnc.pl

tel +48-602-346-070
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