


Firma Estun Automation, zatozona w 1993 roku, specjalizuje sie w produkcji ser-
wonapeddw obrotowych z bezszczotkowymi silnikami synchronicznymi na magnesach
statych. Waska specjalizacja firmy sprzyja produkcji wyrobdw o najwyzszej jakosci i para-
metrach technicznych, spetniajgcych wysokie wymagania Klientéw, przy zachowaniu kon-
kurencyjnej ceny. Firma Multiprojekt Automatyka Sp. z 0.0. od 2011 roku jest oficjalnym
dystrybutorem produktéw marki Estun na polskim rynku.

C€ EtherCAT~  odbus CANOpPen
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Serwowzmachiacze - seria ED3S - ProNet Summa

Seria ED3S

« obstuga silnikbw od 50 W do 1500 W

« komunikacja: EtherCAT

« Obstugiwane sprzezenie zwrotne:
- 20-bit. enkoder absolutny jednoobrotowy
- 23-bit. enkoder absolutny wieloobrotowy

. bezpieczenstwo: STO SIL3, PLe

« kompaktowe rozwigzanie: mozliwosc¢
taczenia wzmacniaczy w grupy

« zamknieta petla sprzezenia zwrotnego:
obstuga enkodera zewnetrznego

« mozliwos¢ wspodtdzielenia szyny DC
pomiedzy wzmacniaczami

« przecigzalnos¢ do 350%

« zasilanie AC lub DC

« autotuning czasu rzeczywistego

CHARGE

CN4-OUT CNS3-IN

ED3S-10AHA

|
o
|5}
|

!

CN1
e
—

Protokoty komunikacyjne:

=

—
EtherCAT.

ED3S- 10 A H A

oznaczenie serii mMOoC znamionowa napiecie zasilania Sposob kontroli obstugiwane sprzezenie

A5 - 005 kW A - 200VAC H - kontrola ruchu EtherCAT, | A - 20-, 23-bit. enkoder absolutny
01-0.1kW STO, zewnetrzny enkoder jedno- lub wieloobrotowy

02 - 0.2 kW
04 - 0.4 kKW
08 - 0.75 kW
10 - 1.0 kW
15 - 15 kW
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Serwowzmachiacze - seria ProNet Plus

Seria ProNet Plus

« obstuga silnikbw od 50 W do 5 000 W
« sterowanie pozycja, predkoscia
lub momentem
« komunikacja: Modbus, CANopen lub EtherCAT
« Obstugiwane sprzezenie zwrotne:
- 17-bit. enkoder absolutny wieloobrotowy
- 20-bit. enkoder absolutny jednoobrotowy
- 23-bit. enkoder absolutny wieloobrotowy
+ przecigzalnos¢ do 300%
« autotuning czasu rzeczywistego

Protokoty komunikacyjne:

*ﬂadbus
CANopen

— s
EtherCAT.

ProNet- 10 A M G EC
: B mocC napiecie Sposob obstugiwane !
oznaczenie serii ) L ) . opdja
znamionowa zasilania kontroli sprzezenie
A5 - 0.05 kW A - 200VAC M - kontrola pred- | G -17-, 20-, 23-bit. en- EC - wersja EtherCAT
01-0.1kW D - 400VAC kosci, momentu, koder absolutny jedno- brak - kontrola M
02 -02 kW pozycji (Modbus, lub wieloobrotowy
04 - 0.4 kW CANopen)
08 -0.75 kW E - kontrola ruchu
10 - 1.0 kW EtherCAT
15 -15 kW
20 - 2.0 kW
30 - 30 kW
50 - 5.0 kW
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Serwowzmachiacze - seria ED3M

Seria ED3M

« obstuga silnikbw od 50 W do 1 000 W
- zintegrowany naped do obstugi 2 lub 3 osi
« sterowanie pozycja EDIM0100ANA
« komunikacja: Modbus, CANopen
lub EtherCAT
« Obstugiwane sprzezenie zwrotne:
- 17-bit. enkoder absolutny wieloobrotowy
- 20-bit. enkoder absolutny jednoobrotowy
- 23-bit. enkoder absolutny wieloobrotowy
« przecigzalnos¢ do 300% na kazda o$
« wspodlna szyna DC
« autotuning czasu rzeczywistego

CHARGE

CN3 IN
CN4 OUT

o
=

CN1A

=
(o)
]
]

fopd

Protokoty komunikacyjne:

CN1C

| |

j’

ot

’I ’l | s

o)
— )
- 4
O
3
S
D
||

—s
EtherCAT.

oznaczenie MOC znamio- | MocC znamio- | Moc znamiono- napiecie Sposob obstugiwane
serii nowa osi A nowa osi B wa 0si C zasilania kontroli sprzezenie
10-0$0 10-0$0 10 - 0$ 0 mocy R
M - kontrola pozycii
mocy max. mocy max. max. TkW (Modbus, CANopen)
TKW TRW [ ]-brakosiC ' °
08 -0%0 08-0%0 A -17-, 20-, 23-bit. enko-
MOCy Max. mocCy max. A - 200VAC der absolutny jedno- lub
750 W 750 W E - kontrola ruchu wieloobrotowy
[ ]-brakosiC
04 - 0% 0 04 -0%0 EtherCAT
mMocCy max. mocy mMax.
400 W 400 W
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pnachiacze - seria ProNet

Seria ProNet

« obstuga silnikdw od 7 500 W do 22 000 W
« sterowanie pozycja, predkoscia
lub momentem
« komunikacja: Modbus, CANopen
lub EtherCAT
« Obstugiwane sprzezenie zwrotne:
- 17-bit. enkoder absolutny wieloobrotowy
- resolver
« przecigzalnos¢ do 250%
« autotuning czasu rzeczywistego

Protokoty komunikacyjne:

*ﬂadbus
CANopen

— s
EtherCAT.

ProNet- 75 D M A EC

oznaczenie serii

mMocC znamionowa

napiecie zasilania

Sposob kontroli

obstugiwane sprzezenie

opda

75-75kwW D - 400VAC M - kontrola pred- A - 17-bit. enkoder abso- | EC - wersja EtherCAT
TA -1 kW kosci, momentu, lutny wieloobrotowy brak - kontrola M
1E - 15 kW pozycji (Modbus, B - resolver
2B - 22 kW CANopen)
E - kontrola ruchu
EtherCAT
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Serwosilniki

Seria EM3A

. predko$¢ znamionowa: 3000 obr. / min.
(maksymalna: 6000 obr. / min.)

« modele od 0.05 kW do 2 kW

+ wbudowany 20-bit. lub 23-bit. enkoder absolutny,
jedno- lub wieloobrotowy

« moment szczytowy: do 350% momentu znamionowego
dla 0.05 - 1 kW (300% dla 1.5 - 2 kW)

Seria EMJ

« predko$¢ znamionowa: 3000 obr. / min.
(maksymalna: 4500 obr. / min.)
« modele od 0.2 kW do 1 kW
« wbudowany 20-bit. enkoder absolutny jednoobrotowy
« moment szczytowy: do 300% momentu znamionowego

Seria EMG

« predkos$¢ znamionowa: 2000 obr. / min.
(maksymalna: 3000 obr. / min.)

+ modele od 1 kW do 5 kW

« wbudowany 20-bit. lub 23-bit. enkoder absolutny,
jedno- lub wieloobrotowy

« moment szczytowy: do 300% momentu znamionowego

Seria EMB

« predkos$¢ znamionowa: 1500 obr. / min.
(maksymalna: 2000 obr. / min.)

« modele od 7.5 kW do 22 kW

« wbudowany 17-bit. enkoder absolutny wieloobrotowy
lub resolver

« moment szczytowy: do 250% momentu znamionowego

Wszystkie serwosilniki posiadajg stopien ochrony IP65 oraz wystepuja w wersjach z hamulcem lub bez.

8 www.estun.pl



Specyfikacja serwowzmachniaczy

Charakterystyka poszczegdlnych serii serwowzmacniaczy:

ProNet / ProNet Plus ED3S ED3M
(A:0.05 kW ~ 0.4 kW)
Ifaza. (iog giif?*@ifg 60Hz (A 0.05 KW ~ 15 kW)
@ ) . .
g obwoéd mocy 1/3 fazy, 200 do 230VAC 50/60Hz 1/3‘52223/759322\7520;?%2; %Cﬁ?ggHz 1/3 fazy, 200 do 230VAC 50/60Hz
S (D210 kW = 22 kW) R 8
'g 3 fazy, 380 do 440VAC 50/60Hz
.g (A 0.05 kW ~ 1.5 kW)
& 1faza, 200 do 230VAC 50/60Hz
(%)
@© " (D: 1.0 kW ~ 5.0 kW) (A1 0.05 kW ~ 1.5 kW)
N
obwéd kontroli 24 VDC 1faza, 200 do 230VAC 50/60Hz 1faza, 200 do 230VAC 50/60Hz
(D: 7.5 kW ~ 22 kW)
1faza, 380 do 4400VAC 50/60Hz
kontrola kontrola SVPWM
17-0it. enkoder absolutny wieloobrotowy 17-bit. enkoder absolutny wieloobrotowy
- 20-bit. enkoder absolutny jednoobrotowy 20-bit. enkoder absolutny jednoobrotowy .
sprzezenie zwrotne X X 20-bit. enkoder absolutny jednoobrotowy
23-bit. enkoder absolutny wieloobrotowy 23-bit. enkoder absolutny wieloobrotowy
23-bit. enkoder absolutny wieloobrotowy
resolver
temp. pracy od 0°C do +55°C od -5°C do +55°C od 0°C do +55°C
2 temp. przechowywania od -25°C do +85°C od -20°C do +85°C
©
s wilg. pracy / przechow. 5-95% (bez kondensadji) ponizej 90% (bez kondensacji)
-
§ wysokos$¢ n.p.m. do 1000 m n.p.m. -
©
2 odpornoé¢ na wibracje 49 m/s
odpornos¢ na wstrzasy 19,6 m/s
montaz na ptycie
zakres kontroli predkoséci 15000 -
'g z obcigzeniem obcigzenie O do 100%: +/- 0,01% max. (przy ustalonej predkosci) -
] regulacja L . k K X .
o /- 10% 09 )
Dredlocei Z napieciem napiecie odniesienia, +/- 10%: 0% (przy ustalonej predkosci)
z temperaturg 25 +/- 25°C: +/- 0,1% max. (przy ustalonej predkosci) -
sygnat wyj$ciowy z enkodera faza A, faza B, faza C: wyjscia réznicowe; definiowalna ilos¢ punktow na obrét: 1-16384
Standard: Standard:
weiécia cyfrowe - liczba 8 konfigurowalnych EtherCAT 8 konfigurowalnych
s k;'na, o EtherCAT: 2 state (EXT1, EXT2 - Touch Probe) EtherCAT
2 state (EXT1, EXT2 - Touch Probe) 5 konfigurowalnych 2 state (EXT1, EXT2 — Touch Probe)
5 konfigurowalnych 5 konfigurowalnych
Standard Standard:
o i 1 staty (ALM) EtherCAT 1 Stavky (ALM)
wyijscia cyfrowe - liczba 3 konfigurowalne 1 staty (ALM) 3 konfigurowalne
o kanatéw EtherCAT: 3 konfi yurowalne EtherCAT
i 1 staty (ALM) 9 1 staty (ALM)
© 2 konfigurowalne 2 konfigurowalne
c
>
>
@ sj 87055 goo ggrvv\y \:vek‘)zuycjséj/raievgitrsztlyr od 0.05 do 0.4 kW: rezystor zewnetrzny od 0.05 do 0.4 kW: rezystor zewnegtrzny
funkcje odzyskiwania energii . v rezy od 0.75 do 2.0 kW: wbudowany rezystor od 0.75 do 1.0 kW: wbudowany rezystor
hamujacy hamujacy hamujacy
od 11 do 22 kW: rezystor zewnetrzny
zabezpieczenia nadpradowe, nadnapieciowe, za niskie napiecie, przeciwprzecigzeniowe, problem z rezystorem hamujacym, przekroczenie predkosci itp.
funkcje dodatkowe historia alarmoéw, JOG, detekdja bezwtadnoéci, autotuning itp.
port RS-485, protokédt Modbus port RS-485, protokdt Modbus
Komunikacia port CAN, protokdt CANopen port EtherCAT, protokdt CiA402 port CAN, protokédt CANopen
s port EtherCAT, protokodt CiA402 port do prog. MiniUSB, USB2.0 port EtherCAT, protokot CiA402
port do prog. MinilUSB, USB2.0 (wersja EC) port do prog. MiniUSB, USB2.0 (wersja EC)
Bezpieczenstwo:
STO wedtug IEC 61800-5-2, Kat. 4, PLe
inne B wedtug ISO 13849-1 B
SIL3 wedtug IEC 61508 i IEC 62061
Zamknieta petla sprzezenia zwrotnego:
A/B/Z (TTL)
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Specyfikacja serwowzmacniaczy

Konwencjonalne metody sterowania:

ProNet / ProNet Plus ED3M
. - +/-10VDC (mozliwos¢ ustawienia zakresu: +/-0 do 10VDC);
napiecie zasilania -
kontrola . max. napiecie zasilania: +/-12V
redkosci CE
.p 5 analogowe impedancja wejéciowa okoto T0MQ min. -
i momentu
stata czasowa obwodu 10 ps -
Kkontrola wyboér predefiniowanej predkosci mozliwoé¢ zdefiniowania do 7 predkosci
predkosci funkcja soft start od 0 do 10 s (zdefiniowana osobno dla przyspieszenia i zwalniania)
typ krok/kierunek, CCW+CW lub 2-fazowe o przesunieciu 90 st. (faza A, faza B)
typ wejéé wejscie roznicowe +5V, wejscie typu open collector
sterowanie K 4 MH
K mnoznik x1: z
impulsowe
Koptiola 2 crestotlinoé mnoznik x2: 2 MHz
pozycji & mnoznik x4: 1 MHz
wejécie typu open collector: 200 kHz
UL wybér pozycji mozliwos¢ zdefiniowania 16 pozycji
indekser Y [Perayd pozyd

Zalecane wartosci rezystoréw hamujacych i filtrow:

Model napedu Napiecie zasilania Specyfikacja dla rezystora hamujacego Min. dopuszczalna rezystancja (T (e z;-afamziz\r:v?/vcvz KMt oy
ProNet-A5A* 200-230 VAC 50 Q/ 60 W (zewnetrzny) 25Q -
ProNet-O1A* 200-230 VAC 50 Q /60 W (zewnetrzny) 25Q -
ProNet-02A* 200-230 VAC 50 Q /60 W (zewnetrzny) 25Q -
ProNet-04A* 200-230 VAC 50 Q /60 W (zewnetrzny) 250 -
ProNet-08A 200-230 VAC 50 Q /60 W (wewnetrzny) 25Q -
ProNet-10A 200-230 VAC 50 Q /60 W (wewnetrzny) 25Q -
ProNet-15A 200-230 VAC 40 Q /80 W (wewnetrzny) 25Q -
ProNet-10D 380-440 VAC 200 Q /80 W (wewnetrzny) 50Q -
ProNet-15D 380-440 VAC 200 Q/ 80 W (wewnetrzny) 50 Q -
ProNet-20D 380-440 VAC 200 Q /80 W (wewnetrzny) 40Q -
ProNet-30D 380-440 VAC 40 Q /300 W (wewnetrzny) 350 14A
ProNet-50D 380-440 VAC 40 Q /300 W (wewnetrzny) 20Q 23A
ProNet-75D 380-440 VAC 40 Q/ 300 W (zewnetrzny) 20Q 27A
ProNet-1AD 380-440 VAC 20 Q /15 kW (zewnetrzny) 17Q 42A
ProNet-1ED 380-440 VAC 20 Q /15 kW (zewnetrzny) 20 57A
ProNet-2BD 380-440 VAC 10Q/3kwW=2x20Q/15kw 8Q 82A

(zewnetrzny)

ED3S-A5A 200-230 VAC (zewnetrzny) 50 Q 10A
ED3S-01A 200-230 VAC (zewnetrzny) 50Q 10A
ED3S-02A 200-230 VAC (zewnetrzny) 50Q 10A
ED3S-04A 200-230 VAC (zewnetrzny) 50 Q 10A
ED3S-08A 200-230 VAC 50 Q /60 W (wewnetrzny) 25Q 25A
ED3S-10A 200-230 VAC 50 Q/ 60 W (wewnetrzny) 25Q 25A
ED3S-15A 200-230 VAC 40 Q /80 W (wewnetrzny) 10Q 35A
ED3M-101010AMA 200-230 VAC 30 Q /80 W (wewnetrzny) 25Q 75A
ED3M-1010AMA 200-230 VAC 30 Q /80 W (wewnetrzny) 25Q 50A
ED3M-0404AEA 200-230 VAC 50 Q /60 W (wewnetrzny) 25Q 20A
ED3M-0808AEA 200-230 VAC 50 Q /60 W (wewnetrzny) 25Q 50A

10 www.estun.pl



Specyfikacja serwowzmachniaczy

Parametry techniczne serii ProNet Plus / ProNet:

ProNet- ASA | OIA | O02A  O4A | O08A | 10A 10D 15A 15D 20D | 30D | 50D | 75D 1AD 1ED 2BD
Prad znamiono-
1 1 14 28 4 6 32 9 5 64 9 15 18 28 38 55
wy (Arms)
PR (LS 3 33 42 84 2 18 96 28 15 19,2 27 45 56 70 84 134

ny (Arms)

Moc szczytowa
na zasilaniu 02 0,3 0,5 09 13 18 18 2,5 28 35 5 82 12 8 22 32
gtéwnym (kVA)

Moc szczytowa
na szynie 24 - - - - - - 30 - 30 30 45 45 - - - -
VDC (W)

Parametry techniczne serii ED3S:

ED3S- ASA | OIA | O2A  O4A | O08A | 10A 15A
FUCEIEETIERD- | 1 15 29 5 69 82
wy (Arms)
Prad maksymal- | 40 58 15 19,5 210 246
ny (Arms)
DEBEETITE) | R 03 06 P 19 26 40
na 1 fazie (KVA) ‘ ' : ' ' ’ .
Moc szczytowa
na 3 fazach 02 03 05 0,9 16 20 30
(KVA)

Doboér serwosilnika do serwowzmacniaczy ProNet Plus / ProNet:

A ©

v = -

; § z:i_ A5A O1A 02A 04A 08A 10A 10D 15A 15D 20D 30D 50D 75D 1AD 1ED 2BD
o £

O N

s 3

2, | EM3A- | A5A 01A 02A 04A 08A 10A - 15A 15D 20D - - - -

< % EMJ- - - 02A 04A 08A 10A - - - - - - - -

® O

g g EMG- - - - - - 10A 10D 15A 15D 20D 30D 50D - -

o wn

X EMB- - - - - - - - - - - - - 75D 1AD 1ED 2BD

Doboér serwosilnika do serwowzmacniaczy ED3M:

6%

R 0808A

58

g § ED3M- 1010A / 101010A

T £

[} o

2z 0404A

> EM3A- | AS5A o1A 02A 04A 08A 10A ASA o1A 02A 04A 08A
x

3 E

>

89 | EMK - - 02A 04A 08A 10A - - - - -

§3

= EMG- - - - - - 10A - - - - -

Dobér serwosilnika do serwowzmacniaczy ED3S:

Delel e ED3S- ASA | OIA | O02A | O4A | 08A | 10A 15A

wzmacniacza

Kompatybilny EM3A- ASA | O1A 024 | 04A | 08A 10A 15A
serwosilnik EMG- - - - - - 10A 15A
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Serwosilniki - seria EM3A

EM3A-| 04 A L A 2 2 2
oznaczenie mocC napiecie rodzaj oznaczenie ) dodatkowe
serii znamionowa zasilania sprzezenia producenta 00z8) watu opcje typ konektora
A5-0.05kW | A-200VAC | F -20-bit. enko- A -oznacze- | 2 - watgtadki | 2 - uszczel- 1- konektor ot-
01-01kW D - 400VAC | der absolutny nie produ- z wpustem, nienie olejowe | warty na przewo-
02 - 0.2 kW jednoobrotowy centa klinem i gwin- | watu dzie
04 - 0.4 kW L - 23-bit. enkoder tem wewn. 4 - uszczel- 2 - konektor
08-0.75 kW absolutny wielo- nienie olejowe | wodoszczelny na
10 - 1.0 kW obrotowy watu, hamulec | przewodzie
15-15 kW (24VvDC) 3 - zlacze
20 - 20 kW 4 - 7tacze lotnicze
Napigcie 200 VAC / 400 VAC
Serwosilniki EM3A AS5A O1A 02A 04A 08A 10A 15A 15D 20D
Znamionowa moc wyj. [kW] 0,05 01 0,2 0.4 0,75 10 15 15 2,0
Znamionowy moment obr. [Nm] 0,159 0,318 0,64 127 2,39 3,18 4,78 4,78 6,37
Chwilowy max. moment obr. [Nm] 0,557 m 1,91 3,82 7.6 9,55 143 14,3 191
Prad znamionowy [A] 09 11 15 29 51 6.8 9,0 45 6,0
Chwilowy maksymalny prad [A] 33 4 4,7 92 15,3 21 30 15 20
Znamionowa predkos¢ [obr. / min.] 3000
Max. predkosé [obr. / min.] 6000 5000
Inercja serwosilnika [x10-4 kg * m?] 0,023 0,0428 0,1469 0,2435 0,9094 1144 2,24 2,84
(0,0268) (0,0465) (0,17794) (0,2759) (1,0655) 1.3) (2,44) (3.04)
Waga [kg] 0,368 (0,588) 0,491 (0,696) 0,9(13) 130.7) 2,6 (32) 31(3.8) 57(7,0) 6,6 (8.1)
Max. obcigz. osiowe / promieniowe [N] - 74 /245 147 /392 -
Napiecie znamionowe hamulca 24 VDC +/- 10%
Moc znamionowa hamulca [W] 4,0 74 96 17,6
Moment hamowania hamulca [Nm] 0,32 15 32 8,0
Enkoder 20-bitowy enkoder absolutny jednoobrotowy (BISS); 23-bitowy enkoder absolutny wieloobrotowy
Klasa izolacji F
Temperatura otoczenia od 0°C do +40°C (bez zamrazania)
Wilgotnosé¢ otoczenia od 20% do 85% RH (bez kond.) od 20% do 80% RH (bez kondensadji)
Wibracje mniej niz 49 m/s?w trakcie ruchu, 24,5 m/s? w trakcie postoju
Stopien ochrony IP65 (z wyjatkiem konektora w silniku z otwartym konektorem na przewodzie)
Inne catkowicie zamkniety, chtodzony wewnetrznie

Wartosci podane w nawiasach dotyczg serwosilnikdw z hamulcem

Charakterystyki serwosilnikéw (dla ProNet Plus):

EM3A-ASA EM3A-01A EM3A-02A EM3A-04A

7000 7000 7000 7000

£ s000 5000 6000 5000

T s000 A 5000 \ w00 |\ 5000 \

k] \

O 4000 4000 4000 4000

Q3000 3000 3000 3000

2000 2000 2000 2000

2 A B A B A B A B

T 1000 1000 | 1000 1000

v 0 o o o

a 0 015 03 045 06 075 0 025 05 075 1 125 0o 05 1 15 2 25 o 1 2 3 4
Moment (N * m) Moment (N * m) Moment (N * m) Moment (N * m)
EM3A-08A EM3A-10A EM3A-15 EM3A-20

Z 7000 7000 7000 7000

£ 6000 5000 = 6000 6000

> so000 \ 5000 N 5000 5000 L

8 4000 4000 N 4000 \ 4000 e

5 3000 3000 3000 3000

O

g 2000 A B 2000 | A 3 2000 | A L 2000 | A B

5 1000 1000 1000 1000

4 0 0 0 0

a 0 2 4 5 8 o 2z 4 6 8 D o 5 o 15 20 o s 1 15 20 25

Moment (N * m) Moment (N * m) Moment (N * m) Moment (N * m)

A - praca ciggta B - praca przecigzeniowa
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Serwosilniki - seria EMJ

EMJ- | 08 A F D 2 2
oznaczenie moc napiecie rodzaj oznaczenie ) )
serii zZnamionowa zasilania sprzezenia producenta rodzaj watu dodatkowe opdje
02 -02 kW A - 200VAC | F - 20-bit. enkoder abso- | D - oznaczenie | 2 - wat gtadki 2 - uszczelnienie
04 - 04 kW lutny jednoobrotowy producenta z wpustem, klinem | olejowe watu
08-0.75 kw i gwintem wewn. 4 - uszczelnienie
10 - 1.0 kW olejowe watu, ha-
mulec (24VDC)
Napiecie 200 VAC
Serwosilniki EMJ 02AFD 04AFD 08AFD 10AFD
Znamionowa moc wyjsciowa [kW] 0.2 04 0,75 10
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 0,64 127 2,39 318
Chwilowy maksymalny moment obrotowy [Nm] 1,91 3,82 7,16 9,55
Prad znamionowy [A] 14 2.8 4,0 53
Chwilowy maksymalny prad [A] 4.2 84 12,0 15,9
Znamionowa predkos¢ [obr. / min.] 3000
Max. predkos¢ [obr. / min.] 4500
Inercja serwosilnika [x10-4 kg * m?] 0,19 (0,23) 0,31(0,35) 135 (1,47) 174 (1,87)
Waga [kg] 1.21(1,71) 152 (2,02) 2,96 (3,66) 3,69 (4,29)
Max. obcigz. osiowe / promieniowe [N] 64 /218 142 / 406
Napiecie znamionowe hamulca 24 VDC +/- 10%
Moc znamionowa hamulca [W] 7.2 ns
Moment hamowania hamulca [Nm] 13 32
Enkoder 20-bitowy enkoder absolutny jednoobrotowy (BiSS)
Klasa izolacji F
Temperatura otoczenia od 0°C do +40°C (bez zamrazania)
Wilgotnos¢ otoczenia od 20% do 80% RH (bez kondensadcji)
Wibracje 49 m/s?
Stopien ochrony P65
Inne catkowicie zamkniety, chtodzony wewnetrznie

Wartosci podane w nawiasach dotyczg serwosilnikdéw z hamulcem

Charakterystyki serwosilnikow:

EMJ-02 EMJ-04 EMJ-08 EMJ-10
c
é 5000
>~ \ AN | N\ | | A N | | N\
5 4000 N ‘ N \ \ ‘ N
O 3000
O A B A B A B A B
%) 2000
k®
- 1000
(04
5 0

0o 05 10 15 20 0 1 2 3 4 0 2 4 6 8 0 25 5 75 10

Moment (N * m) Moment (N * m) Moment (N * m) Moment (N * m)

A - praca ciggta B - praca przecigzeniowa
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Serwosilniki - seria EMG

EMG- 10 A F D 2 4
oznaczenie moc napiecie rodzaj oznaczenie _ )
serii znamionowa zasilania sprzezenia producenta rodzaj watu dodatkowe opcje
10 - 1.0 kW A - 200VAC | F - 20-bit. enk. absolutny | A, B, D - 2 - wat gtadki 2 - uszczelnienie ole-
15-15 kw D - 400VAC | jednoobrotowy oznaczenie z wpustem, klinem | jowe watu
20 - 2.0 kW L - 23-bit. enkoder abso- | producenta i gwintem wewn. 4 - uszczelnienie ole-
30 - 3.0 kW lutny wieloobrotowy jowe watu, hamulec
50 - 5.0 kW (24VvVDC)
Napigcie 200 VAC/ 400 VAC
Serwosilniki EMG 10A 10D 15A 15D 20D 30D 50D
Znamionowa moc wyjsciowa [kW] 1.0 15 2,0 30 50
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 4,78 7.6 9,55 14,3 239
Chwilowy maksymalny moment obrotowy [Nm] 143 215 28,7 43 76,0
Prad znamionowy [A] 58 3,0 8,2 43 57 88 15,0
Chwilowy maksymalny prad [A] 7.4 9,0 246 129 177 26,4 45,0
Znamionowa predkos¢ [obr. / min.] 2000
Max. predkosé [obr. / min.] 3000
Inercja serwosilnika [x10-4 kg * m?] 132 (14,3) 18,4 (19,5) 23,5 (24,6) 41,3 (44.5) 65,7 (68,9)
Waga [kg] 7 (85) 8,9 (10,4) 10,8 (12,3) 16,63 (20,23) 243 (27,9)
Max. obcigz. osiowe / promieniowe [N] 313/ 712 440 /1425
Napiecie znamionowe hamulca 24 VDC +/-10%
Moc znamionowa hamulca [W] 19,5 35
Moment hamowania hamulca [Nm] 12 40
Enkoder 20-bitowy enkoder absolutny jednoobrotowy (BiSS)
23-bitowy enkoder absolutny wieloobrotowy
Klasa izolacji F
Temperatura otoczenia od 0°C do +40°C (bez zamrazania)
Wilgotno$é¢ otoczenia od 20% do 80% RH (bez kondensadji)
Wibracje 24,5 m/s?
Stopien ochrony P65
Inne catkowicie zamkniety, chtodzony wewnetrznie

Wartosci podane w nawiasach dotyczg serwosilnikdbw z hamulcem

Charakterystyki serwosilnikow:

EMG-10 EMG-15 EMG-20 EMG-30 EMG-50
= 3000 : i T .
E oo N |\ \ 1\ \ '\ 1\ \ '\
N N N \ \ N X
\.8/ 2000 ;
O 1500
8 A B A B A B A B A B
9 1000
©
@ 500
[aR 0 | |
0 4 8 12 16 0 6 12 18 24 0 8 16 24 32 0 12 24 36 48 0 20 40 60 80
Moment (N * m) Moment (N * m) Moment (N * m) Moment (N * m) Moment (N * m)

A - praca ciggta B - praca przecigzeniowa
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Serwosilniki - seria EMB

EMB- 1E D S A 2 2
oznaczenie moc napiecie rodzaj oznaczenie _ dodatkowe
serii znamionowa zasilania sprzezenia producenta rodzaj watu opcje

75-75kwW D - 400VAC S -17-bit. enk. abso- | A, B - oznacze- 2 - wat gtadki 2 - uszczelnienie
1A - 1T kW lutny wieloobrotowy | nie producenta z wpustem, klinem olejowe watu
1E - 15 kW R - resolver i gwintem wewn. 4 - uszczelnienie ole-
2B - 22 kW jowe watu, hamulec
(24VDC)
Napiecie 400 VAC
Serwosilniki EMB 75D 1AD 1ED 2BD
Znamionowa moc wyjéciowa [kW] 7.5 11,0 15,0 22,0
Znamionowy moment obrotowy [Nm] 478 70,0 95,5 140,0
Chwilowy maksymalny moment obrotowy [Nm] 1434 175,0 1910 350,0
Prad znamionowy [A] 18,0 28,0 38,0 52,0
Chwilowy maksymalny prad [A] 56,0 70,0 84,0 130
Znamionowa predkos¢ [obr. / min.] 1500
Max. predkosé [obr. / min.] 2000
Inercja serwosilnika [x10-4 kg * m?] 186,2 (193,6) 271,6 (278,9) 338,8 (346,1) 576,62 (601,62)
Waga [kg] 43,8 (49.,8) 54,66 (60,66) 63,07 (69) -
Napiecie znamionowe hamulca 24 VDC +/- 10%
Moc znamionowa hamulca [W] 90
Moment hamowania hamulca [Nm] 100 150
Enkoder 17-bitowy enkoder absolutny wieloobrotowy; resolver
Klasa izolacji F
Temperatura otoczenia od 0°C do +40°C (bez zamrazania)
Wilgotnos¢ otoczenia od 20% do 80% RH (bez kondensacji)
Wibracje 24,5m/s
Stopien ochrony P65 (wiatrak IP20)
Inne catkowicie zamkniety, chtodzony wewnetrznie

Wartosci podane w nawiasach dotyczg serwosilnikdbw z hamulcem

Charakterystyki serwosilnikow:

EMB-75 EMB-1A EMB-1E EMB-2B
- 2000 . . |— B
c |
£ N\ \
> 1500
o)
o
O 1000
\8 A B A B A B A B
5 500
v
a o | |

0O 40 80 120 160 o] 50 100 150 200 0 50 100 150 200 0O 100 200 300 400
Moment (N * m) Moment (N * m) Moment (N * m) Moment (N * m)

A - praca ciggta B - praca przeciagzeniowa
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Wymiary serwosilnikow -‘seria EM3A

Seria EM3A

jednostka: mm

—_r

300450 300£50

LF pLA
LE
] |
QK
g i
2 3
‘
Q N ®
S
LC
LR LL
L
Kotnierz Klucz
Seria EM3A L LL S gwint x gteb.
LR LE LF LC LA LB Lz QK w T V] Q
ASALA 87,5 (121) 62,5 (96)
25 2,5 5 40 46 60 43 8 M3 x 6 14 3 3 18 22,5
O1ALA 103,5 (137) 78,5 (112)
02ALA 108 (137) 78 (107)
02AFA 126,5 (155,5) 96,5 (125,5)
30 3 7 60 70 50 55 14 M5 x 12 20 5 5 3 27
O4ALA 129 (158) 99 (128)
O4AFA 1475 (176,5) 17,5 (146,5)
O8ALA 141 (184) m(144)
O8AFA 159,5 (202,5) 129,5 (162,5)
40 3 8 80 90 70 6.6 19 M6 x 12 25 6 6 35 37
10ALA 155 (198) 125 (158)
10AFA 1735 (216,5) 143,5 (176,5)
15AFA /15 ALA 5 3
235 (272) 190 (227)
15DFA / 15DLA 45 3 10 100 | 15 95 7 24 M8 x 16 32 8 40
6 35
20DFA / 20DLA 255 (292) 210 (247)

Wartosci podane w nawiasach dotyczg serwosilnikdbw z hamulcem
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Wymiary serwosilnikow - serie EMJ i EMB

Seria EMJ

konektor enkodera

konektor zasilania silnika

jednostka: mm

LR = U
: T
‘. s
II L przekroj A-A
. LE oLe
A QK QL
+ A
=
= o
=
©o| Q
\ A B
— = o]
gwint x gtebokose
Kotnierz Klucz
Seria EMJ L LL S gwint x gteb.
LR | LE | LF | LC | LA | LB | LZ QK | QL | W T u
02AFD 142 (182) 112 (152)
30 6 60 | 70 | 50 | 55 | 14 M5 x 10L 16 5 5 3
04AFD 161 (201) 131 (171)
3 4
O08AFD 173 (216) 138 (181)
35 9 80 | 90 | 70 7 19 M6 x 150 22 6 6 35
10AFD 191(234) 156 (199)
Wartosci podane w nawiasach dotyczg serwosiinikdw z hamulcem
jednostka: mm
L
LR LL
KB1
@)
‘QL QK | °
1
AA e VW= |
w g Q
Q
=) [ 1A
(<]
gwint x gtebokos¢
Kotnierz : Klucz
Seria EMB L LL KB1 KB2 KL1 s g“:'"t
LR | LE | LF | LC | LA LB Lz x gteb. K |aL | w | T | U
75Dxx 530 (625) 414 (509) | 302 (397) 366 (461)
42 | M6 x 321 2] 8 5
1ADXx 580 (675) | 464 (559) | 352 (447) 416 (511) 184 16 4 | 20 | 220 | 235 | 200 | 135 90
6
1EDxx 615 (710) 499 (594) | 387 (482) 451 (546) 55 | M20 x 40L 6|10 | 6
2BDxx 720 572 432 523 250 | 145 5 | 30 | 280 | 300 | 250 19 | 60 | M12x25L | 128 18 | N 7

Wartosci podane w nawiasach dotyczg serwosilnikdéw z hamulcem
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Wymiary serwosilnikéw -‘seria EMG

Seria EMG

L jednostka: mm
LL L
KB2 oLe
KB1 LR U
LF j = @
LE 1
- P e O przekroj A-A
- -
~ I & @Q\
N 1 E QK QL o) 2 OLA
4 i A - // /_ (
©o.
aa | (i \
- I |
& Q \ U |
c A /)\Y © © //
j N 4@‘
4-9L.Z
[ Zg &
T\ gwint x gtebokoé¢
: Kotnierz : Klucz
S L LL KB KB2 KLT | KL2 g~ gwint
EMG LR | LE | LF | LC | LA | LB | LZ xgteb. gk |aL | w | T | u
10xxx | 203 (2455) | 148(190,5) | 80 (103,2) 1315 (174)
15xxx | 225(267.5) | 170(212,5) | 102(1252) | 1535(196) | 17 | 605 | 55 | 4 | 12 | 130 | 45 | MO | 9 | 22 | M6x20L |40 | 5 | 8 | 7 | 4
20xxx | 247 (2895) | 192(2345) | 124 (147,2) | 1755 (218)
Wartosci podane w nawiasach dotyczg serwosilnikdw z hamulcem
L jednostka: mm
LL LR
KB2
KB1
LF
LE
- LA
<
~ !
2 I QK QL = ‘U
A
- PN
= — == = L 7/
— m |
- T
Q
A
slml © L.
| E} i 2 przekroj A-A
oy -1
4-gL.Z
gwint x gtebokos¢
: Kotnierz ; Klucz
Sl L LL KB1 KB2 KL | KL2 s St
EMG IR | LE LF LC | LA | LB | LZ xgteb. | gk | aL | w
30xxx | 307 (378) 228 (299) 143 203 (274)
140 | 79 | 79 | 35| 18 | 180 | 200 | 143 | 135 | 35 | M8x16L | 55| 6 | 10
50xxx | 357 (428) 278 (349) 183 253 (324)
Wartosci podane w nawiasach dotyczg serwosilnikdw z hamulcem
18
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Wyhiary serwowzmachiaczy

ProNet- A5A / O1A / 02A / O4A

tabliczka znamionowa otwory montazowe Jednostka: mm

’f I 2-M4
| S
o : ¥
~ c S
- 2 o
/:l:_! iz}
[ ° c
i ! —
! I/:]: (—* °
L e
K -
_ 75 180
ProNet- O8A / 10A
tabliczka znamionowa przelplryvv otwory montazowe Jeanostia mm
powietrza 4-M5
2N
g T T 2
przeptyw :
powietrza =
£ g
f—g ESTUN ’ 5
| erzeptyw 72
75 180 powietrza
84
ProNet- 10D / 15A /15D / 20D
jednostka: mm
tabliczka znamionowa przeptyw otwory montazowe 4-M4
T powietrza '
- Omm ‘
pi
/ 3 1
—»
przeptyw
powietrza
(]
/— '
przeptyw 89
180 powietrza *

100
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Wymiary serwowzmachniaczy

ProNet- 30D / 50D

tabliczka znamionowa jednostka: mm

otwory montazowe
przeptyw Y 4M5

4 powietrza Vo

)
B
{ |
®
| 0 0
/, . g §
®
B3
&)
/—[ | [M@2]]| estun
75 205 4 przeptyw 112
powietrza
125
ProNet- 75D / 1AD / 1ED / 2BD
tabliczka znamionowa otwory montazowe M5 jednostka: mm
przeptyw przeptyw
powietrza T powietrza V4
- A - I [al [o] ]
I
[

L I
1 | : X

v L KN
przep%ywnT 186 - 145 -

powietrza
75 268

406

426

ED3S- AS5A, O1A, 02A, O4A

jednostka: mm

E%Fmgm ﬂ”« 2xM4 n
I

(40)

Qo Elg ,"4’ E W
Ck [
o 2 (B ] N
N N
N bt
0
Ll ot
] 28+0.5 [ 5
uziemienie -38
180
2 | otwory montazowe
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Wyhiary serwowzmachiaczy

ED3S- O8A, 10A, 15A

jednostka: mm

2xM4

iy
=
(40)

; I {
o 10
b
8]—@ I I 55+0.5 I 5
uziemienie / ‘ 65 1
2 x M4 180
otwory montazowe
ED3M- 1010A, 101010A
90 Jjednostka: mm
90
przeptyw 2-95 80
‘} powietrza v
tabliczka EEEEEREE | A |
znamionowa 4 EEEE%
i 3 8 -
a8 & N PN
——
zzezs Gl
‘ esTUn EBEBEBEE B ﬂh . | \
6 przeptyw 5
\_ 5 198 = powietrza ‘>UQ7
= = = otwory montazowe
ED3M- 0404A, 0O808A
jednostka: mm
70 5 @5

tabliczka
znamionowa
—

=

200
190

<
53

[o]
)
EH
i
=)
)

0

/
/
o 5 =2 Bl B2

.

’jﬂ I =
d DE@)] estun |60 &—
45 przeptyw 4.5 °

1 powietrza
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Schematy podtaczenia serwowzmachniaczy

Schemat podtaczenia - wzmacniacz 1-fazowy 200 - 230 VAC
(ProNet- A5A, O1A, 02A, 04A)

L1l Nl

4 W 1-fazowy, 200 - 230 VAC, +10% / -15% (50 / 60 Hz)
1QF
ochrona przed
przepieciami 1Ry 1PL (kontrola alarmow serwa)

f{ filtr zaktécen Power Power
1 OFF ON 1KM
= \L ks 0

KM Ry 1SUP | Upewnij .SIQ, ze t&um}k przeplgc@st podh,ic.zony
do cewki wzbudzenia stycznika i przekaznika.

L1
L2 ProNet
@1 1QF: kompaktowy wytgcznik instalacyjny
@2 1Ry: przekaznik
o 1PL: lampka ostrzegawcza
1KM: stycznik magnetyczny
Lic 1SUP: ochrona przed przepieciami
L2C 1D: dioda zabezpieczajgca
Y e B B1
erwnetrzny
| rezystor B2
Uamujacy
N B3 Ry  +24V
® (i s
D
konieczne uziemienie ov

Schemat podtaczenia - wzmacniacz 3-fazowy 200 - 230 VAC,
z wykorzystaniem 1 fazy 200 - 230 VAC (ProNet- O8A, 10A, 15A / ED3M)

L1 N
l l 1-fazowy, 200 - 230 VAC, +10% / -15% (50 / 60 Hz
| -\
1QF
ochrona przed
przepieciami 1Ry 1PL (kontrola alarmoéw serwa)
—~J
f{ filtr zaktocen Power Power
1 OFF ON 1KM
) ‘L { -+ J {3
1Km Lljjwup | Upewnij sie, ze ttumik przepiec¢ jest podtgczony
Y do cewki wzbudzenia stycznika i przekaznika.
L1
zalecamy potaczenie | | | P L2
L2iL3 wcelu 1%
zZapewnienia bezp\ecznej L3 ProNet / ED3M
pracy urzadzenia
1QF: kompaktowy wytacznik instalacyjny
7 1Ry: przekaznik
QD2 1PL: lampka ostrzegawcza
0O 1KM: stycznik magnetyczny
L1c 1SUP: ochrona przed przepieciami
1D: dioda zabezpieczajaca
QL2C
Y e B1
zewnetrzny
| rezystor B2
Uamqucy 0B3 R
Y +24V
E ALM+
o) @ B:l ALM- =
konieczne uziemienie ov
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Schematy podtaczenia serwowzmacniaczy

Schemat podtaczenia - wzmacniacz 3-fazowy 200 - 230 VAC,
z wykorzystaniem 1 fazy 200 - 230 VAC (ED3S)

L1 N
QF[1] l
\T - _\ zalecamy potaczenie
L2iL3 wcelu ED3S
q zapewnienia bezpiecznej
SAL3] pracy urzadzenia
il | CN1 bl 24V
+
KM[2]
—~— <
1 1
v | 9| AM- Ryl oV
L
KM[1]
kg
4
(do wysw.

Ry[1] alarmu)

Power Power PLL] QF[T]: wytacznik obwodu
ON OFF KM SA[1]: ochrona przed przepieciami 1
) SA[2]: ochrona przed przepieciami 2
b b SA[3]: ochrona przed przepieciami 3
SA[T] FLTL1]: filtr zaktocen
KM KM[2] KM[1]: stycznik magnetyczny 1
KM[2]: stycznik magnetyczny 2
Ry[1]: przekaznik
KMI1] Ry[1] PL[1]: lampka ostrzegawcza
SA[2] D[1]: dioda zabezpieczajaca

* przy zasilaniu 1-fazowym dla wzmacniacza ED3S-15A nalezy zredukowac¢ wspdtczynnik obcigzenia do 80%

Schemat podtaczenia - wzmacniacz 3-fazowy 380 - 440 VAC
(ProNet- 10D, 15D, 20D, 30D, 50D)

L1l LZl L3l 3-fazowy, 380 - 440 V, +10% / -15% (50 / 60 Hz)

|
1GF
ochrona przed
przepieciami | 1Ry 1PL (kontrola alarmow serwa)
~J
F{ filtr zaktocen ‘ Power Power
1 OFF ON 1KM
R I
KM TRy -~ Upewnuge, ze t{um!k przeplgcjgst pod#lac.zony
do cewki wzbudzenia stycznika i przekaznika.
1KM
T L1
!
r L2
!
" 0O L3
®1 1QF: kompaktowy wytacznik instalacyjny
0@ 2 1Ry: przekaznik
oye) 1PL: lampka ostrzegawcza
1KM: stycznik magnetyczn
zasilanie 24v 1SUP: yh ° d Y y, —
(24VDC) GND : ochrona przed przepieciami
1D: dioda zabezpieczajaca
B1
B2
B3
Ry +24V
ALM+
© o
D
konieczne uziemienie o
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Schematy podtaczenia serwowzmachniaczy

Schemat podtaczenia konektoréw sygnatowych dla wzmacniaczy
ProNet Plus / ProNet - sposéb kontroli "M"

zadawanie predkosci (+ 0 - 10V / predkosci znamionowej) ¢ xgg?
zadawanie momentu (£ 0 - 10V / momentu znamionowego) 2] P;EE*
otwarty kolektor PPI

> PULS+
PULS/CW /A ﬁ- PULS-

i SIGN+
SIGN/CCW /B el gan

zadawanie pozycji

Sygnaty wejsciowe (mozliwos¢ modyfikacji):

S-ON: serwo wigczone

P-CON: kontrola proporcjonalna

P-OT: zabroniony ruch w przéd

il i i

N-OT: zabroniony ruch w tyt

ALM-RST: reset alarmu

!
~

CLR: wykasowanie btedu pozycjonowania

P-CL: limit momentu ruchu w przéd
N-CL: limit momentu ruchu w tyt
SHOM: bazowanie

ORG: pozycja zerowa

podtaczenie przewodu ochronnego H ekran

n.I - reprezentuje pare skreconych przewodow

Nalezy uzywac specjalnego kabla do komunikacji z PC.

Uwaga: nie nalezy zwiera¢ pinéw 1i 2 na ztaczu CN3.

Opis wyjscia enkoderowego
dotyczy odbiornika liniowego AM26LS32A
wyprodukowanego przez Tl lub réwnowaznego.

Sygnaty wyjsciowe (mozliwos¢ modyfikacji):
V-CMP: wykrywanie zgodnosci predkosci
COIN: zakoriczenie pozycjonowania

TGON: wykryto obroty silnika

S-RDY: serwo gotowe

CLT: wykrywanie limitu momentu

BK: zablokowanie hamulcem

PGC: sygnat C enkodera

Ry ey OT: poza zakresem
RD: serwo wigczone - podana moc na silnik
1D Home: zakoriczenie bazowania
ov

ALM: wyjscie alarmowe

wyjscia optoizolowane
max. napiecie: 30VDC
max. natgzenie 50mADC

Schemat podtaczenia konektoréw sygnatowych dla wzmacniaczy
ProNet Plus / ProNet z protokotem EtherCAT

Sygnaty wejsciowe (mozliwos¢ modyfikacji):

S-ON: serwo wtgczone

P-CON: kontrola proporcjonalna

P-OT: zabroniony ruch w przéd

N-OT: zabroniony ruch w tyt

ALM-RST: reset alarmu

EXT1 i EXT2: podtaczenie do sygnatéw zewnetrznych
(nie mogg by¢ modyfikowane)

podtaczenie przewodu ochronnego

n_I - reprezentuje pare skreconych przewoddéw

- - T T TS TTTT TS T T T T T T T A
| 1
| 1
L 1
1 Y 1 T+ | )
2 D- 2 TD-
3 D+ 3 RD+
4 1D 4 N.C.
5 GND 5 N.C.
6 RD-
7 N.C.
8 N.C.
shell  shield
T
| > RS
1 Tor
2 TD-
3 RD+
4 N.C.
5 N.C. . A L
3 RD- Sygnaty wyjsciowe (mozliwos¢ modyfikacji):
7 N.C. V-CMP: wykrywanie zgodnosci predkosci
8 N.C. COIN: zakoriczenie pozycjonowania
shell  shield TGON: wykryto obroty silnika
I S-RDY: serwo gotowe
1 CLT: wykrywanie limitu momentu
T 'TGDN BK: zablokowanie hamulcem
-
B: 14 com2 PGC: sygnat C enkodera
13 S-RDY+ OT: poza zakresem
14 com2 RD: serwo wtaczone - podana moc na silnik

Home: zakoriczenie bazowania

+24vV

\

ov

ALM: wyjscie alarmowe
wyj$cia optoizolowane

max. napiecie: 30VDC
max. natgzenie 50mADC
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Schematy podtaczenia serwowzmacniaczy

Schemat podtaczenia konektoréw sygnatowych dla wzmacniaczy ED3S

ED3S

serwosilnik

enkoder
zewnetrzny

CN2

BAT -
BAT: bateria zewnetrzna dla
_ A BAT+ < +I=— enkodera (ED3S-BAT-2600-01)

Sygnaty wyjsciowe (mozliwos¢ modyfikacji):

C N1 V-CMP: wykrywanie zgodnosci predkosci
cToTme T T e B ORI COIN: zakoficzenie pozycjonowania
+24VIN_ [19/20 4.7 kQ
| . /30 A TGON: wykryto obroty silnika
i - 4 P-OT 1 % = K: S-RDY: serwo gotowe
o N CLT: wykrywanie limitu momentu
Sygnaty wejsciowe | — 1 BK: zablokowanie hamulcem
(mozliwo$¢ modyfikacji): . - PGC: sygnat C enkodera
! N-OT 15 - )
S-ON: serwo wiaczone : h OT: poza zakresem
. | RD: serwo wtaczone - podana moc na silnik
P-CON: kontrola proporcjonalna - 1
. prop ) . - - TCR: wykrywanie momentu obrotowego
P-OT: zabroniony ruch w przéd I P-CON 17 - RemoteO: zdalne wyjscie sygnat O
N-OT: zabroniony ruch w tyt | Remotel: zdalne wyjécie sygnat 1
ALM-RST: reset alarmu : —1— Remote2: zdalne wyjscie sygnat 2
| -
: S-ON 18 _!k - K:
| ALM: wyjécie alarmowe
: —
| -
: ALM-RST | 14 -
|
I
: 4.7 kQ " .
EXTIIEXT2: | o Opis wyjscia
T2 == 1 1 _* - K: enkoderowego
pod&a}c’zeme do ! I~ dotyczy odbiornika
sygnarow zewn. [
(};1?9 vl = liniowego AM26LS32A,
094 By i EXT 2 N _* = K: wyprodukowanego przez
modyfikowane) : ~ Tl lub rébwnowaznego.
HWBB 1+

HWBB 1-

. |

HWBB1i HWBB2: ! |
certyfikowane wejscia |
bezpieczenstwa (STO) T

EDM: wyjscie diagnostyczne

HWBB 2+ funkcji bezpieczenstwa (STO)

oV HWBB 2-
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Akcesoria | Oprogramowanie

Akcesoria

Konwerter CV50 KUSB-RS485

- modut przejsciowy Srubowo-tasmowy dla - kabel do programowania (przewdd 1 mb)
ztgcza CN-1 (przewdd 1,5 mb)

Oprogramowanie

B, ESView ¥3
Fle sSetup Tool Wwindow Help

] T O@® ™ g

Status:  Offline
75 Edit Parameters
E ) Encoder
il Encoder Settings
= 42 Control Selection
Control Mode
#}} Reference Input
{3} Homing
@ TestRun
f, T
g Manual Tuning
*ff Mechanical Analysis
= 2 Digital 1/0s
3 Digital Inputs ¥
222 Digital Outputs
/IDPOS-10G+
/IDPOS-10G-
/IDPOS-HALT
[HmRef
[SHOM
JORG
_ ‘Normal allocation PnS08.0: CNI_14  Pn510.0: CN1_38
Pn508.1: CN1_15  Pn510.1: CN1_40
- Raversed allocation Pn50S.2: CN1_16  Pn510.2: CN1_41
- Input signal selection PnS08.3: CN1_17 Pn510.3: CN1_42
.
ESView to:
.

« szybkie i wygodne narzedzie do programowania serwonapedow

« odczyt i ustawianie parametrow serwonapedu

- odczyt aktualnych standw sygnatdw we/wy, zapis zdarzen oraz statusu systemu

« generowanie w czasie rzeczywistym krzywych przebiegu najwazniejszych parametrow
napedu, predkosci i momentu, co utatwia regulacje i analize

« Ooprogramowanie jest bezptatne
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Szkolenia

Firma Multiprojekt prowadzi szkolenia z zakresu serwonapeddéw ESTUN. Ramowy plan
takiego szkolenia wyglada nastepujaco:

©ONOTO A BN S

o= 0

Przedstawienie oferty produktowej

Uwagi odnosnie zasilania serwowzmacniacza

Interfejsy sygnatowe serwowzmacniaczy ProNet

Konfiguracja i nadzdér serwonapedu z zastosowaniem klawiatury wzmacniacza
Program narzedziowy ESView

Pierwsze uruchomienie - przydatne parametry wzmacniacza ProNet
Dopasowanie regulatoréw serwowzmacniacza (tzw. tuning)

Tryb kontroli predkosci z wejscia analogowego

Tryb kontroli pozycji z wejs¢ impulsowych

. Tryb kontroli z wewnetrznego pozycjonera

Komunikacja z wzmachniaczem w protokole ModBus
Dobodr serwosilnika do aplikacji

Petny program oraz formularz zapisu na szkolenia jest dostepny na stronie:
www.multiprojekt.pl/szkolenia
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Autoryzowany, wytaczny dystrybutor produktéw firmy Estun:

MiultirFrrojekt

Multiprojekt Automatyka Sp. z o.o.

Krakow - centrala
ul. Pilotow 2E, 31-462 Krakow
krakow@multiprojekt.pl | tel.: 12 413 90 58

Warszawa

Aleje Jerozolimskie 202, bud. 4, lok. 103
02-486 Warszawa

warszawa@multiprojekt.pl | tel.: 22 874 04 88

Tréjmiasto
ul. Wielkopolska 227, 81-531 Gdynia
gdynia@multiprojekt.pl | tel.: 517 094 937

Poznan

ul. $w. Michata 100, pokdj 319

61-005 Poznan

poznan@multiprojekt.pl | tel.: 503 142 866
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