ImT Mikrobot

1 Kartainformacyjna: Modul ptytka deweloperska STM8 mikrokon-
troler STM8S105K4T6 16MHz + goldpiny

Kod katalogowy: 5904890336360
Kategoria: Mikrokontrolery
Producent: OEM

Plytka deweloperska z mikrokontrolerem STM8S105K4T6 (8 bit) wyposazona w zintegrowane peryfe-
ria umozliwiajace rozbudowane aplikacje. Mikrokontroler pracuje z czestotliwoscia 16 MHz przy uzyciu
wewnetrznego oscylatora lub 8 MHz przy zastosowaniu zewnetrznego kwarcu. Dostepne sa 16 kB pamieci
Flash, 2 kB pamieci SRAM oraz 1 kB EEPROM, co zapewnia odpowiednia przestrzen dla kodu aplikacji i
danych.

Modul zawiera réwniez zaawansowane opcje interfejséw komunikacyjnych takie jak 12C, UART, SPI, LIN
oraz IrDA; co umozliwia tatwg integracje z innymi urzadzeniami. Dodatkowo, ptytka jest wyposazona w
10-bitowy przetwornik ADC oraz réznorodne timery, co rozszerza mozliwosci programowania i sterowania.
Standardowy rozstaw pinéw umozliwia bezproblemowsa integracje z plytkami stykowymi, co jest idealne do
eksperymentowania i prototypowania.

Specyfikacja:

Taktowanie:

e Wewnetrzny oscylator: 16 MHz
o Zewnetrzny kwarc: 8 MHz
Pamiec:

« SRAM: 16 kB

o Flash: 2 kB

« EEPROM: 1 kB

Napiecie zasilania:

o USB: 5V

e ST-Link: 3.3V

1 mikrobot


https://www.google.com/search?q=mikrobot

Regulator: 3.6V - 5.5V

Interfejsy komunikacyjne: 12C, UART, SPI, LIN, IrDAPrzetwornik A/C: 10-kanalowyTimery: 3 sz-
tukiProgramowanie: przez ST-Link v2Wymiary: 49.5 mm x 23 mmWaga: 6,5 gFunkcjonalnosci dodatkowe:

Dioda LED sygnalizacyjna
Przycisk ,RESET”
Raster: 2,54 mm

Whbudowany regulator napiecia

Komponenty na plytce:

Dioda LED

Przycisk Reset

Zlacze micro USB

Wyprowadzenia goldpin dla portéw 1/O (do samodzielnego lutowania)
Wyprowadzenia goldpin dla programatora (do samodzielnego lutowania)

Zestaw 3 listw goldpin w komplecie do samodzielnego lutowania.

mikrobot


https://www.google.com/search?q=mikrobot

1.1 Zdjecia produktu
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