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INFORMACJE OGOLNE

Seria dwukanatowych odbiornikéw MICRO2 przeznaczona jest do wspdtpracy ze sterownikami bram, rolet i innymi
urzadzeniami automatyki, gdzie wymagane jest podanie impulsu sterujacego. Pozwala w prosty i tani sposob poszerzyc
funkcjonalnos¢instalacjiofunkcje zdalnego sterownia.

DANE TECHNICZNE | UZYTKOWE

* Zasilanie odbiornika: 12...24VAC/DC

* Pamiecodbiornika: MICRO2-200 pilotéw serii DTM433MHz
MICRO2 MULTI - 200 pilotéw serii DTM433MHzi/lubinnych
MICRO2 868 - 200 pilotow serii DTM868MHz
MICRO2 Duo - 200 pilotdw serii DTM433MHzi/lub DTM868MHz

* Temperatura pracy odbiornika: od-20°Cdo +55°C

* Gabarytyzewnetrzne obudowy: 79x138x33mm

* Stopienszczelnosci: IP-53

* Sposobmontazu: nazewnatrzlubwobudowachinnychurzadzen
* Waga: 125¢g

* (Czestotliwos¢ pracy: MICRO2 / MICRO2 MULTI - 433MHz

MICRO2 868 - 868MHz
MICRO2 Duo - 433MHz i 868MHz
* Wyjscia przekaznikowe odbiornika: 2 wyjscia typu NO/NC
* Trybpracy: monostabilny, bistabilny, chwilowy
* (Czaszataczeniawyjsciawtrybie monostabilnym:  0,5s/od1do127scols/od1do127 min.colmin.
* Bardzo przejrzystyiprosty interfejs uzytkownika, oparty nadiodach LED i dwoch przyciskach;
* Mozliwosc¢ zdalnego wpisywania pilotdw, bez koniecznosciuzywania przycisku odbiornika;
* Mozliwos¢ wpisywania pilotow zaprogramowanych pozainstalacja - funkcja Galactic;
* Mozliwosc czasowego wytgczenia dziatania pilotéw wpisanych do odbiornika - blokada serwisowa;
* Mozliwosc zarzadzania odbiornikiem przez ztacze USB poprzez programator serwisowy MEMO;
* Mozliwosc kasowania pojedynczego pilota (koniecznos¢ posiadania usuwanego pilota);
* Mozliwosc sprawdzenia liczby dopisanych pilotow.

MICRO2
MICRO2 868 MICRO2 Duo
IMICRO2 mutTi
ZDALNE WPISYWANIE PILOTA +tylko DTM433MHz [ [ ]
BLOKADA ZDALNEGO WPISYWANIA PILOTA [ [ [
FUNKCJA GALACTIC brak [ *tylko DTM868MHz
BLOKADA SERWISOWA o () [ ]
KONTROLA LICZBY WPISANYCH PILOTOW o o [
ZARZADZANIE ODBIORNIKIEM PRZEZ ZtACZE USB Y PY Y
POPRZEZ PROGRAMATOR SERWISOWY MEMO
Tab. 1. Dostepno$¢ funkcji w wersjach odbiornika MICRO2.
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1.INSTALACJAODBIORNIKA
Odbiornik sktada sie zbryzgoszczelnejobudowy natynkowejz wkrecang anteng pretowa (rys.1) i ptyty gtownej (rys.2).

Obudowa odbiornika o szczelnosci IP-53 pozwala na dowolnos¢ w wyborze miejsca montazu. Odbiornik mozna umiescic
bezposrednio pod pokrywa napedu bramy jak réwniez nastupku ogrodzeniowym.

Dostep do zaciskow srubowych i interfejsu odbiornika mozliwy jest po odkreceniu anteny zewnetrznej i wysunieciu pokrywy
odbiornika.

Przed podtaczeniem, przewody nalezy przeprowadzi¢ przez przepust kablowy o $rednicy 8mm.

Obudowa odbiornika wyposazona zostata w ostone gniazda USB, dzieki czemu mozliwy jest dostep do ztacza bez
koniecznoscizdejmowania pokrywy.

wkrecana antena
zewnetrzna

ostona R ) o
gniazda USB ® wysuwana pokrywa obudowy
® przepust
kablowy ®8mm

uchwyt mocujacy
z otworami ®5mm

Rys. 1. Widok obudowy odbiornika.

Przy wyborze miejsca montazu nalezy pamietaco:

- negatywnym wptywie sgsiedztwa anteny odbiornika z urzadzeniami elektroenergetycznymii przedmiotami metalowymi
-negatywnym wptywie zaktdcen radiowych zinnych zrodet niz pilot

- negatywnym wptywie gestejzabudowy, wilgotnych lub zelbetonowych $cian

-zmniejszeniu zasiegu przy zuzytej baterii pilota

-wzroscie zasiegu przy zwiekszeniu wysokoscilokalizacji anteny odbiornika.
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Ptyta gtowna (rys.2) posiada mikroprocesorowy uktad sterujgcy zdiodami LED i przyciskami, uktad wykonawczy zrealizowany
na dwoch przekaznikach oraz ztacza srubowe do przytgczenia napiecia zasilania, anteny zewnetrznej oraz sterowanych
urzadzen.

Sterowane urzadzenie nalezy przytaczy¢ do zaciskow wybranego wyjscia odbiornika. Jezeli urzadzenie wymaga sterowania
normalnie otwartego (NO), nalezy podtaczy¢ je do zaciskow NO i C. W przypadku sterowania normalnie zamknietego (NC),
urzadzenie nalezy podtaczy¢ do zaciskow NCiC.

Fabrycznie odbiornik wyposazony jest w antene pretowa. W celu zwiekszenia zasiegu radiowego mozna zastosowac antene
zewnetrzng, uzywajac do podtaczenia kabla koncentrycznego o impedancji 50Q. Kabel koncentryczny anteny podtaczyc¢ do
zacisku oznaczonego symbolemY (srodkowa zyta kabla) i do zacisku oznaczonego symbolem GND sw(ekran kabla do masy
uktadu).

Podfgczenie zasilania 12-24V AC/DC sygnalizowane jest zaswieceniem diody PWR. W czasie pracy urzadzenia, kazde
zafgczenie kanatu wyjsciowego C1/C2 sygnalizowane jest zapaleniem diody C1/C2.

® przycisk programowania C1

przycisk programowania C2

uchwyt anteny zewnetrznej
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Rys. 2. Widok ptyty gtéwnej odbiornika z opisem wyprowadzen.
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2. PROGRAMOWANIE ODBIORNIKA

Odbiornik posiada mozliwo$¢ programowania parametrow pracy. Przed rozpoczeciem programowania, nalezy zapoznacsie z
rys.2 przedstawiajgcym widok odbiornika w celu zlokalizowania przyciskow programowania C1iC2 oraz diod LED.

2.1 Wpisywanie pilota do pamieci odbiornika

W trybie pracy odbiornika wcisnaciprzytrzymad przycisk programowania wybranego kanatu wyjsciowego C1/C2 , zaswieci sie
czerwonadiodaC1/C2, nastepnie nacisnac¢ wybrany przycisk pilota, ktéry ma sterowac kanatem. Udane dopisanie sygnalizuje
zamruganie diody C1/C2.

WCISNAC | TRZYMAC 2 &
PRZYCISK C1/C2 . ZASWIECI DIODA C1/C2
J J

Rys. 3. Wpisanie pilota do odbiornika.

PRZYCISNAC WYBRANY 4 DIODA C1/C2 ZAMRUGA
PRZYCISK PILOTA - DOPISANIE UDANE
J/

2.2. Usuwanie pilota z pamieci odbiornika
W celu usuniecia pilota nalezy wcisng¢ jednoczesnie i przytrzymac przyciski C1i C2 odbiornika, zaczng mrugac wszystkie
diody, nastepnie wcisng¢ dowolny przycisk usuwanego pilota. Udane usuniecie pilota sygnalizuje zamruganie diody C1.

A Zbyt diugie trzymanie przyciskow C1i C2 doprowadzi do sformatowania pamieci odbiornika (patrz pkt.2.12.).

1 WCISNAC | PRZYTRZYMAC 2 Vzvgczz\z{g%(nlngg%%% 3 NACISNAC PRZYCISK 4 DIODA C1 ZAMRUGA
PRZYCISKI C11C2 ) OUT, MOM, MONO, BIST | USUWANEGO PILOTA ) - USUNIECIE UDANE )

Rys. 4. Usuniecie pilota z odbiornika.
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2.3.Zdalne wpisywanie pilota do pamieci odbiornika

Funkcja zdalnego wpisywania pilota pozwala na dopisanie pilota bez koniecznosci fizycznego dostepu do odbiornika.
Warunkiem powodzenia jest koniecznos¢ znajdowania sie w zasiegu radiowym odbiornika oraz posiadanie wczesniej
wpisanego pilota. Funkcja dostepnatylko dla pilotow DTM System.

Aby zdalnie dopisac pilota nalezy w zasiegu odbiornika wcisngé¢ na 15 sekund przycisk juz dopisanego pilota. Nastepnie w
czasie nie dtuzszym niz 3 sekundy wcisngdiprzytrzymac przez 15 sekund przycisk pilota, ktéry ma zostac dopisany.

N
PILOT W ZASIEGU
ODBIORNIKA

)

(PILOT W ZASIEGU
ODBIORNIKA

1 WCIPS,Q'ZA\‘(%INS’:(HS PO MAKSYMALNIE 2 WCIPSgZﬁ,(% INSI:( 15s
“ . 3 SEKUNDACH . C|
STAREGO" PILOTA ) \_ ) NOWEGO" PILOTA

Rys. 5. Zdalne wpisanie pilota.

Funkcjazdalnego wpisywania jest niedostepnaw przypadku:

« skonfigurowaniakanatu do pracy w trybie chwilowym,

e witaczonej blokady zdalnego dopisywania pilotow,

e uzyciaw procedurze pilotow dwoch réznych systemow lub pilotow innych producentow,
e wiaczonejblokady serwisowe;j.

Nieudane dopisanie pilota moze by¢ spowodowane:

o stabg baterig ktdregos z pilotow,

« zaktdceniamiradiowymi, ktdre mogty pojawic sie w trakcie trwania procedury zdalnego wpisywania,
« zapetnieniem pamieci odbiornika (proba wpisania 201 pilota).

2.4.Zablokowanie/ odblokowanie zdalnego wpisywania pilotow

Chcac zabezpieczy¢ urzadzenie przed nieuprawnionymi probami dopisania dodatkowego pilota (szczegdlnie istotne w
obszarach o chronionym dostepie uzytkownikéw), nalezy zablokowac¢ funkcje zdalnego dopisywania pilotow. W celu
zablokowania/odblokowania funkgcji zdalnego dopisywania pilotéw nalezy nacisng¢ przyciski C1i C2 odbiornika, nastepnie
zwolnic jeden przycisk C1lub C2. Po uptywie 5 sekund diody C1iC2 zaczng naprzemiennie zapalac sie co 5 sekund. Zwolnienie
drugiego przycisku w momencie gdy:

ediodaClswieci- wtaczy blokade zdalnego dopisywania

ediodaC2 swieci- wytaczy blokade zdalnego dopisywania.

Zwolnienie drugiego przycisku, przed uptywem 5 sekund od momentu zwolnienia przycisku pierwszego, spowoduje
wyjscie z procedury bez zapamietywania zmian.
4 N\

PO 5 SEKUNDACH
DIODY C11C2 BEDA SIE
NAPRZEMIENNIE ZAPALAC )

ZWOLNIENIE PRZYCISKU ZWOLNIENIE PRZYCISKU
4 a GDY DIODA C1 SWIECI 4 b GDY DIODA C2 SWIECI
- BLOKADA WLACZONA - BLOKADA WYLACZONA )

Rys.6. Zablokowanie / odblokowanie zdalnego wpisywania pilotow.
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2.5.Wprowadzenie kodu uwierzytelniajgcego funkcji Galactic (niedostepne dlawersji MICRO2i MICRO2 MULTI)
Funkcja Galactic umozliwia dopisywanie pilotow zaprogramowanych i skonfigurowanych poza instalacja, bez koniecznosci
uzywania przyciskow odbiornika.

Do wprowadzenia kodu uwierzytelniajagcego do odbiornika, niezbedne jest posiadanie pilota z funkcjg Galactic, z
ustawionym kodem uwierzytelniajgcym, wprowadzonym programatorem GPROG.

Aby wprowadzic kod uwierzytelniajacy nalezy nacisng¢ przycisk C1lub C2. Zapali sie dioda C1 lub C2 oraz dioda sygnalizujaca
aktualnie ustawiony tryb pracy MOM/MONO/BIST. Naciskajgc wielokrotnie przycisk C1 lub C2 zapali¢ diode G/LOCK. Dioda
G/LOCK zacznie mrugac. W tym czasie nalezy nacisnac i przytrzymac przez 5 sekund dwa dowolne przyciski pilota z funkcja
Galactic.

Q Uzyty w procedurze wprowadzania kodu uwierzytelniajacego pilot Galactic nalezy odpowiednio oznaczy¢ do
pozniejszego uzytku. Jeden pilot moze by¢uzyty do wielu odbiornikdw.

Czestotliwos¢ mruganiadiody G/LOCK informuje, czy kod uwierzytelniajgcy jest ustawiony.
A Bardzo szybkie mruganie diody (10 mrugniec na sekunde) informuje o braku kodu Galactic w odbiorniku.
Wolne mruganie (1mrugniecie na sekunde) informuje o ustawionym kodzie uwierzytelniajgcym funkcji Galactic.

~N

(PILOT Z KODEM
GALACTIC

6 NACISNAC IT_RZ?M;C - DIODA G/LOCK ZGASNIE,
1 ’L’?&'?E‘Qﬁ ‘g:',%f ;(E&TS(I;E 2 DIODA G/LOCK ZACZNIE 3 DWA PRzAYmsm PILOTA 4 DIODA C1 ZAMRUGA
SZYBKO MRUGAC PRZEZ 5 SEKUND -DODANIE KODU UDANE
DIODE G/LOCK y ) ) y

Rys.7. Wprowadzenie kodu uwierzytelniajgcego funkcji Galactic.

2.6.Usuniecie kodu uwierzytelniajgcego funkcji Galactic zodbiornika (niedostepne dla wersji MICRO2i MICRO2 MULTI)
Dousuniecia kodu uwierzytelniajgcego, konieczne jest posiadanie pilota z funkcjg Galactic, ktorym kod zostatwprowadzony.

Aby usunad kod nalezy nacisna¢ przycisk C1/C2. Zaswieci sie dioda C1/C2 oraz dioda sygnalizujgca aktualnie ustawiony tryb
pracy MOM/MONOY/BIST. Naciskajac wielokrotnie przycisk C1/C2 zapali¢ diode G/LOCK. Dioda zacznie mrugac. W tym czasie
nalezy nacisng¢ i przytrzymac przez 5 sekund dwa dowolne przyciski pilota z funkcjg Galactic, ktérym kod zostat
wprowadzony.

A Kod uwierzytelniajgcy funkcji Galactic zostaje usuniety po sformatowaniu pamieci odbiornika (pkt.2.12.).

~N

(PILOT Z KODEM
GALACTIC

‘. NACISNAC | TRZYMAC - DIODA G/LOCK ZGASNIE,
1 ngfgfgf( ‘g:%? ZKEgS(I;E 2 DIODA G/LOCK ZACZNIE 3 DWA PRZAYCISKI PILOTA 4 DIODA C1 ZAMRUGA
WOLNO MRUGAC PRZEZ 5 SEKUND -USUNIECIE KODU UDANE
DIODE G/LOCK y ) y y

Rys.8. Usuniecie kodu uwierzytelniajgcego funkcji Galactic.
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2.7.Wpisywanie pilota zfunkcjg Galacticdo odbiornika (niedostepne dla wersji MICRO2i MICRO2 MULTI)
Warunkiem powodzenia wpisania pilota zfunkcjg Galacticdo odbiornika jest zgodnos¢ kodow uwierzytelniajgcych ustawionych
w odbiorniku i pilocie.

W celu dopisania pilota nalezy w zasiegu radiowym odbiornika nacisnac i przytrzymac przez 5 sekund dwa dowolne przyciski
pilota.

(PILOT Z KODEM
GALACTI

WCISNAC | PRZYTRZYMAC DIODA C1 ZAMRUGA
1 w ZAg‘ggl‘ésﬁPK'gw"M 2 PRZEZ 5 SEKUND 4 SYGNALIZUJAC
) DWA PRZYCISKI PILOTA ) UDANE DOPISANIE )

Rys.9. Wpisanie pilota z funkcjg Galactic.

Nieudane dopisanie pilota moze by¢ spowodowane:

* niezgodnoscig kodow uwierzytelniajacych odbiornikainadajnika,

* stabgbaterig pilota,

* zaktdceniamiradiowymi, ktdre mogty pojawic sie w trakcie trwania procedury zdalnego wpisywania,
* zapetnieniem pamieciodbiornika (proba wpisania 201 pilota).

2.8.Blokada serwisowa. Dodanie/ usuniecie pilota ,master”.

Blokada serwisowa to funkcja wytgczajgca dziatanie pilotéw dopisanych do odbiornika na czas np. prac konserwacyjnych na
instalacji. Wtaczenie blokady powoduje, ze odbiornik nie reaguje na sygnatz pilotow.

Do wiaczenia blokady serwisowej niezbedne jest dopisanie do odbiornika pilota "master". Dodawanie pilotow "master" jest
niezalezne od dodawania pilotow w celu sterowania kanatami. Pilot "master" moze stuzyc¢ zaréwno do sterowania kanatami
jak i do wiaczania blokady serwisowej. Do odbiornika mozna wprowadzi¢ maksymalnie 5 pilotow "master" do
wiaczania/wytaczania blokady serwisowej.

Aby dopisac / usunac pilota "master" nalezy nacisna¢ przycisk C1 lub C2. Zapali sie dioda C1 lub C2 oraz dioda sygnalizujaca
aktualnie ustawiony tryb pracy MOM/MONO/BIST. Naciskajac wielokrotnie przycisk C1 lub C2 zapali¢ diode G/LOCK. Dioda
G/LOCK zacznie mrugac¢. W tym czasie nalezy nacisnac i przytrzymaé przez 3 sekundy przycisk pilota. Dopisanie pilota
"master" sygnalizuje zamruganie diody C1, usuniecie pilota,,master” zamruganie diody C2.

NACISNAC WIELOKROTNIE NACISNAC | TRZYMAC
1 PRZYCISK C1/C2 ZAPALIC 2 DIODA G&'&%%'ﬁzéACZN'E 3 PRZYCISKI PILOTA
DIODE GILOCK ) PRZEZ 3 SEKUNDY

DIODA G/LOCK ZGASNIE, DIODA G/LOCK ZGASNIE,
4 a DIODA C1 ZAMRUGA 4 b DIODA C2 ZAMRUGA
-PILOT MASTER DODANY ) -PILOT MASTER USUNIETY)

Rys.10. Dodanie / usuniecie pilota ,master” do odbiornika.

Zaleca sie aby pilot "master" nie byt dopisany do odbiornika a stuzyt jedynie do witaczania/wytaczania blokady
serwisowej.
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2.9.Wiaczenie/ wytaczenie blokady serwisowej

Do wtgczenia/wytgczenia blokady serwisowejkonieczne jest posiadanie pilota "master” (pkt. 2.8.).

Aby wiaczy¢ / wytaczy¢ blokade serwisowg nalezy w zasiegu odbiornika przycisnac piec razy, w czasie nie dtuzszym niz 5
sekund dowolny przycisk pilota "master". Wiaczenie blokady sygnalizuje swiecenie diody G/LOCK, wytaczenie blokady
zgasniecie diody G/LOCK.

A Blokada serwisowa zostaje usunieta po sformatowaniu pamieci odbiornika (pkt. 2.12).

4 N\ )

PILOT ,MASTER”

WCISNAG 5 RAZY DIODA G/LOCK ZAPALI SIE DIODA G/LOCK ZGASNIE
1 w ZA(S)'[ESI%EQPK'I?WYM 2 DOWOLNY PRZYCISK 3 o] - BLOKADA SERWISOWA 3 b - BLOKADA SERWISOWA
) PILOTA ,MASTER” WELACZONA ) WYLACZONA )

Rys.11. Wigczenie / wytaczenie blokady serwisowe;j.

2.10. Ustawienie trybu pracy kanatu wyjsciowego na bistabilny lub chwilowy.

W celu ustawienia trybu pracy kanatu C1/C2, nalezy nacisnaé i zwolnic przycisk C1/C2, zaswieci sie czerwona dioda C1/C2 oraz
2¢6tta dioda LED sygnalizujgca aktualnie ustawiony tryb pracy kanatu MOM / MONO / BIST. Naciskajgc wielokrotnie przycisk
C1/C2 nalezy ustawi¢ zadany tryb pracy. Zétta dioda LED z opisem MOM ustawi tryb chwilowy, dioda z opisem BIST - tryb
bistabilny. Dla zatwierdzenia wybranego trybu pracy nalezy nacisnac i przytrzymac przycisk C1/C2 odbiornika. Dioda C1/C2
zamruga, po czymdiody C1/C2iMOM/BIST zgasna. Tryb pracy zostatzapamiegtany.

PRZYCISNAC ZASWIECA SIE DIODY PRZYCISKAJAC C1/C2 4 ZATWIERDZIC NACISKAJAC
1 PRIYCISK C1/C2 2 C11C2 + MOW Y MONO / BIST 3 ZASWIECIC DIODE MOM/BIST| I PRZYTRZYMUJAC
Y, ) Y, PRZYCISK C1/C2 )

Rys.12. Ustawienie trybu bistabilnego lub chwilowego.

A Wocisniecie przycisku sasiedniego kanatu spowoduje wyjscie z trybu programowania bez zatwierdzenia zmian.
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2.11. Ustawienie trybu pracy kanatu wyjsciowego na monostabilny.

W celu ustawienia trybu pracy kanatu na monostabilny, nalezy nacisng¢ i zwolni¢ przycisk wybranego kanatu C1/C2, zaswieci
sie czerwona dioda C1/C2 oraz z6tta dioda LED sygnalizujgca aktualnie ustawiony tryb pracy kanatu. Naciskajac wielokrotnie
przycisk C1/C2 nalezy ustawic tryb monostabilny, sygnalizowany zétta diodg LED z opisem MONO. W celu zatwierdzenia,
nacisna¢ ponownie i przytrzymac przycisk C1/C2. Dioda LED z opisem MONO zgasnie i po chwili rozpocznie pulsowanie. Caty
czas trzymajgc wcisniety przycisk C1/C2 nalezy odliczy¢ zgdang liczbe mrugniec, po czym zwolni¢ przycisk C1/C2. Odliczona
liczba impulséw diody MONO oznacza czas zataczenia kanatu w sekundach, lub minutach gdy po zwolnieniu przycisku, w
trakcie mrugania diody C1/C2 zostanie na chwile przycisniety przycisk C1/C2. Dla ustawienia czasu zataczenia 0,5s nalezy
zwolni¢ przycisk C1/C2 jeszcze przed pierwszym mrugnieciem z6ttej diody LED z opisem MONO.

1 PRZYCISNAC 2 ZASWIECA SIE DIODY 3 PRZYCISKAJAC C1/C2 4 A o
PRZYCISK C1/C2 C1/C2 + MOM / MONO / BIST ZASWIECIC DIODE MONO A
J/ J/ J/ J

NA CHWILE ZGASNIE ..DIODA MONO ZACZNIE ZWOLNIC PRZYCISK C1/C2 DIODA MONO ZACZNIE
5 SIODANONO. PULSOWAC ODLICZAJAC 7 PO ODLICZENIU ZADANEGO RO I N IE
LICZBE SEKUND/MINUT ) CZASU W SEKUNDACH ’ )

ZWOLNIENIE PRZYCISKU PRZYCISNIECIE C1/C2
C1/C2 W TYM MOMENCIE PODCZAS MRUGANIA MONO
PROGRAMUJE CZAS 0,55 ) USTAWI CZAS W MINUTACH )

Rys.13. Ustawienie trybu monostabilnego.
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2.12. Formatowanie pamiegci odbiornika.

W celu sformatowania pamieci odbiornika, nalezy nacisnac i przytrzymac przez 15 sekund przyciski C1 i C2 odbiornika.
Przyciskinalezy zwolni¢ dopiero gdy diody zgasna.

) ) ZACZNA MRUGAG PO OKOLO 15 SEKUNDACH
1 WC'SF‘,:Q%IZRK?QRIZC‘;MAC 2 WSZYSTKIE DIODY 3 DIODY ZGASNA - KONIEC
) C1, C2, MOM, MONO, BIST ) PROCESU FORMATOWANIA

Rys.14. Formatowanie pamieci odbiornika.

Formatowanie pamieci:

* usuwawszystkie piloty zodbiornika,

* wytaczablokade zdalnego wpisywania pilotow,

 usuwa kod uwierzytelniajacy funkcji Galactic zodbiornika,

* wytaczablokade serwisowsg,

* ustawiatryb pracy kanatéw namonostabilny z czasem zatgczenia 1s.

2.13. Kontrolaliczby wpisanych pilotow

W celu sprawdzenia liczby pilotow wpisanych do pamieci odbiornika nalezy po operacji wpisania lub usuniecia pilota,
przytrzymac wcisniety przycisk w odbiorniku jeszcze przez ok. 5 sekund. Kontrolka zacznie pulsowa¢, wskazujgc liczbe
zaprogramowanych pilotéw. Kolejno pokazywana jest liczba dziesigtek (od 0 do 20 dtugich impulséw) nastepnie cyfra

jednosci(od 0 do 9 krotkich impulséw). Przyktad impulsow pokazujgcych liczbe wpisanych pilotow przedstawiony zostatna
rys.15.

U ot

liczba dziesigtek - 4x10 liczba jednostek - 6

Rys. 15. Przyktad impulséw pokazujgcych liczbe wpisanych pilotow - 46 sztuk.

2.14.Zarzadzanie odbiornikiem przez ztgcze USB.

Odbiornik wyposazony jest w ztacze USB do podtaczenia programatora serwisowego MEMO. Obudowa odbiornika
wyposazona zostata w ostone gniazda USB (rys.1) dzieki czemu mozliwe jest podtaczenie programatora bez koniecznosci
zdejmowania pokrywy. Komunikacja odbiornika z programatorem sygnalizowana jest swieceniem diody G/LOCK.

Podtgczenie programatora serwisowego MEMO do odbiornika umozliwia:
* aktualizacje oprogramowania odbiornika radiowego (firmware),

* wykonanie kopii zapasowej pamieci pilotdw odbiornika,

* zapisywanie pliku z pilotamido pamieci odbiornika.

Podczas odczytu i zapisu pilotdw z uzyciem programatora serwisowego MEMO odbiornik pozostaje nieaktywny, nie
reaguje nasygnatz pilotow.

Wspdtpraca odbiornika z programatorem nie jest mozliwa w przypadku aktywowanej blokady serwisowe;.
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UTYLIZACJA

Urzadzen elektrycznych lub elektronicznych
nie mozna wyrzuca¢ razem z odpadami
gospodarczymi. Prawidtowa utylizacja
urzadzenia daje mozliwos¢ zachowania
naturalnych zasobow Ziemi na dtuzej i
zapobiega degradacji srodowiska naturalnego.

WARUNKI GWARANCIJI

Producent DTM System, przekazuje urzgdzenia sprawne i
gotowe do uzytku. Producent udziela gwarancji na okres 24
miesiecy od daty zakupu przez klienta koricowego. Okres
gwarancji okreslany jest na podstawie plomb
gwarancyjnych producenta, umieszczanych na kazdym
wyrobie. Producent zobowiazuje sie do bezptatnej naprawy
urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystapity wady z
winy producenta. Niesprawne urzgdzenie nalezy
dostarczy¢ na wiasny koszt do miejsca zakupu, zataczajac
kopie dowodu zakupu i krotki, jednoznaczny opis
uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzadzenia
ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w
pilotach, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku
nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji,
przerdbek i napraw oraz uszkodzen powstatych w wyniku
wytadowania atmosferycznego, przepiecia lub zwarciasieci
zasilajacej. Szczegdtowe warunki udzielania gwarancji
reguluja stosowne akty prawne.

DTM System niniejszym

oswiadcza, ze odbiornik

radiowy jest zgodny z

dyrektywag 2014/53/UE.

Petny tekst deklaracji
zgodnosci UE jest dostepny pod adresem
internetowym: www.dtm.pl
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