MAKING MODERN LIVING POSSIBLE M

Przetwornice czestotliwosci

AKD" 2800

REFRIGERATION AND
AIR CONDITIONING DIVISION



Dacifold

Do wszelkich aplikacji chtodniczych i klimatyzacyjnych

Kompaktowa

Wyjatkowo kompaktowe rozwigzanie czyni prze-
twornice czestotliwosci serii AKD 2800 jednym
z najmniejszych napeddéw dostepnych na rynku.
Przetwornice te zostaty zaprojektowane do bezpo-
Sredniego montazu obok siebie.

Niewielkie wymiary obudowy pozwalajg oszczedzaé
znacznie przestrzen w szafie sterowniczej oraz umoz-
liwiajg stosowanie plytszej szafy, co w znacznym
stopniu obniza koszty instalacji. Kompaktowa obu-
dowa nie
oznacza w
zadnym ra-
zie kompro-
misu. Prze-
twornica
AKD 2800
posiada
wszystkie
opcje wbu-
dowane.
Odpowied-
nio do wer-
sji urzadze-
nie moze byc¢ dostarczone z filtrami RFI, cewkami
silnika, filtrem LC + RFI 1B itd. Jednostki podstawo-
we oraz moduly zewnetrzne wygladaja jednakowo.
Idea, ktoéra towarzyszyta budowie AKD 2800 to
,minimalizacja bez kompromisu, przy atrakcyjnym
poziomie cenowym”.
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Elastyczna

AKD 2800 jest napedem niezmiernie elastycznym

* AMT auto-
matyczne do-
strojenie do
silnika. Doko-
nuje pomiaru
parametrow
silnika w celu
optymalnego
dopasowania
napedu do sil-
nika. Podnosi
to efektywnosc¢
procesu tech-
nologicznego
oraz zmniejsza czas przygotowania do pracy.

* Regulator PID, petny regulator procesu, umoz-
liwiajgcy doktadng kontrole procesu technolo-
gicznego, np. utrzymanie statego cis$nienia,
temperatury, poziomu czy predkosci.

* Doktadny start/stop, zapewnia wysokg powta-
rzalno$¢ pozycjonowania.

Solidna

AKD 2800 zostata za-
projektowana tak aby
mogta pracowac we
wszystkich srodowi-
skach przemystowych.
Posréd wbudowanych
cech znajdujg sie:

e Filtry RFI 1A, ktére
czynig AKD 2800
urzadzeniem spet-
niajagcym dyrekty-
wy EMC w klasie
przemystowej, bez koniecznosci zapewnienia
dodatkowej przestrzeni montazowej czy kosz-
townych opciji.

¢ Dtawiki DC, redukujace zakitdcenia harmoniczne
oraz eliminujgce koniecznos$¢ stosowania baterii
kondensatoréw w celu poprawy wspétczynnika
mocy. Wbudowane dtawiki oznaczajg prosta
instalacje oraz diuzsza zywotno$¢ urzadzenia.

* Wentylator sterowany czujnikiem temperatury
sprawia, ze temperatura wewnatrz urzadzenia
nigdy nie bedzie zbyt wysoka. Pozwala to na
montaz urzadzenia w dowolnym potozeniu.

Przyjazna dla uzytkownika

AKD 2800 zaprojektowano jako nowoczesny

i wszechstronny naped, ktéry cechuja:

* Mozliwosé opcjonalnego podtaczenia panelu ste-
rujgcego znanego z AKD 5000 oraz FCM 300.
Taka sama procedura obstugi oprogramowania
pozwala na sprawne postugiwanie sie urzgdze-
niem od samego poczatku.

* Quick Menu (skrécone menu), ktdre zawiera pod-
stawowe parametry potrzebne do uruchomienia
urzadzenia. Umozliwia to tatwiejszg obstuge
i serwis.

¢ Komunikacja sze-
regowa - wszyst-
kie urzadzenia
posiadajg standar-
dowo wbudowany
interfejs RS 485,
pozwalajacy na
monitorowanie
i kontrole urzadze-
nia z PC.
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0 Dane techniczne

Zasilanie (L1, L2, L3):

Napiecie zasilania AKD 2803-2815 200-240 V (N, L1) 1 x220/230/240 V + 10%
Napiecie zasilania AKD 2803-2840 200-240 V 3 x 200/208/220/230/240 V + 10%
Napiegcie zasilania AKD 2805-2882 380-480 V 3 x 380/400/415/440/480 V + 10%

Czestotliwos¢ zasilania 50/60 Hz
Maksymalna asymetria napiecia zasilania ...............cc.ccooiiiiiiiiiii e + 2% znamionowego napiecia zasilania
WSPOICZYNNIK MOCY / COSP ittt ettt ettt ettt ettt et e et e e st e et e e st e e e st e e anbeesnneeenteeeenbeeeaneee e 0.9/>0.98 przy znamionowym obcigzeniu
llos¢ przetaczen na wejsciu zasilania L1, L2, L3 okoto 2 razy/min
Y LS LA o =T A= 1 o = PSP PR R TPPPP 100 000 A
Dane wyjscia AKD (U, V, W):

NAPIECIE WYJSCIOWE ...ttt e et e e e et e e s e e b e e e e e e e e e e e e enaesaeesaeenns 0-100% napiecia zasilajacego
CZESIOIWOSE WYJSCIOWA ...ttt ettt et e e a e e e st e e st e ettt e e n b e e e sne e e enbe e e b b e e anseeeneeeenbeeenseeennneaens 0.2-132 Hz, 1 - 1000 Hz

Znamionowe napiecie silnika, wersje 200-240 V 3 x 200/208/220/230/240 V
Znamionowe napiecie silnika, wersje 380-480 V... ..3 x 380/400/415/440/480 V
ZnamionoWa CZESTOtIWOSE SIINIKA..........ooiiii ettt se e e et s e ne e 50/60 Hz
Przefaczanie na wyjsciu ........... ..bez ograniczen
Czasy przyspieszania... ..0.02 -3600 s

Charakterystyki momentow:

Moment rozruchowy (charakterystyka statomomentowa) ...
Moment rozruchowy (charakterystyka zmiennomomentowa)
Moment rozruchowy (par. 119 wysoki moment rozruchowy)..

..160% przez 1 min
.160% przez 1 min
..180% przez 0.5 s

Moment przecigzenia (charakterystyka statomomentowa)..... .160%
Moment przeciazenia (charakterystyka Zmi€nNOMOMENTOWA)...........iiuiiiuiiiiiiiiie ittt ettt ettt et et eane e 160%
Karta sterujaca, wejscia cyfrowe:

110$¢ programowalnyCh WEJSE CYTTOWYCH ...ttt e bbbt et ettt e et e et a b b e b b e b e beeaeeaeeee s 5

Numery zaciskOw .........ccceevveeeiieninnns
Poziom napie€............c..........
Poziom napiecia, logiczne "0”
Poziom napiecia, logiczna "1”...
MakSYMaINE NAPIECIE NA WEJSCIU .......cuviiiiiiie ittt ettt ettt ettt e et e e et e e st e e e bt e e eas e e e seeees b e e e ase e e oa et e ea st e e st e e easeeesbeeenbeeeasseesnseeenbbeeenbeeeaneeenns 28 Vd.c.
Rezystancja wejsciowa R, (zaciski 18, 19, 27, 29). ... okoto 4 kQ

Rezystancja wej$ciowa R (zacisk 33) okoto 2 kQ
Izolacja galwaniczna: wszyslk/e wejscia cyfrowe sg galwanicznie izolowane od napiecia zasilajgcego (PELV), /ak réwniez innych zaciskéw wysokiego napigecia.

Karta sterujaca, wejscia analogowe:

llo$¢ programowalnych analogowych WejSE NapI@CIOWYCR ... 1
IO g g =T = Yo ] U TSP S PP U TP 53
Poziom napig€.............. .0-10 V d.c. (skalowalne)
Rezystancja WeJSCIOWA R ..o bbb okoto 10 kQ
Maksymalne N@PIECIE NA WEJSCIU ..........uiiuiiiii ittt e et e s e e oo e se e et e e e e s e e et e s e e m e e se e e seeen e e e e saesaneeaeas

llo$¢ analogowych wejsé pradowych..
LI LU0 =Y = Lo = U USSR

[Rde¥ATe] o 0T o = Te [0y H PRSPPI 0/4-20 mA (skalowalne)
Rezystancja wejsciowa R, . okoto 300 Q
MaKSYMAINY PIrad NA WEJSCIUL. ......eeiuiieeiieeeitie ettt eee ettt e ettt e et e e eae e e eate e e tte e sasee e st e e es b e e oo see e eas e e ente e e st e e e ase e e sbeeen b e e e aneeeanseeensbeeanbeesnneeeanseean 30 mA
ROZAZIEICZOSE........eeeeeeee ettt ettt ettt ekt e 4kt e o ettt e ket eea bt oo e et e et e e e et e oo eas e e e ettt ekt e e bt e e et e et et e b e e ees 10 bitow
Doktadnos$¢ na wejscie........... max. bfad 1% petnego zakresu

Czas skanowania (na wejscie)
Izolacja galwaniczna: wszystkie wejscia analogowe sg galwanicznie izolowane od napiecia zasilajgcego (PELV), jak réwniez innych zaciskéw wysokiego napiecia.

Karta sterujaca, wejscia impulsowe:

llo$¢ programowalnych WejSE CYrOWYCH/ENKOETA..........c.eiiiiiii ettt a e bbb b 1
Numer zacisku

Maksymalna czestotliWOSE N ZACISKU 33 ...t s 67.6 kHz (Push-pull)
Minimalna czeStOtIWOSE NA ZACISKU 33 ... ..ottt et e ettt eeh bt e e bt e e eae e e e bt e e en e e e ase e e ent e e e beeeenbeeeaneeeenbeeenbbeeanneeenns 4 Hz
Maksymalna czestotliwos$¢ na zacisku 33 . 5 kHz (open collector)

Poziom napi€C........cccceevvieiiiiiiieins 0- 24 V d.c. (logika dodatnia pnp)
POZIiom Napi@Cia, I0GICZNE "07.......co. ittt ettt ettt e bt et £ e R R e Rt e e et e et b e e ee et et e bt e ettt et enes <5Vd.c.

Poziom napiecia, logiczna "1”... >10Vd.c.
Maksymalne napiecie na wejsciu . ..28Vd.c
Rezystancja wejéciowa R, ....... okoto 2 kQ
CZaS SKANOWANIA (N8 WEJSCTIE) ....eeuetentteute ettt ettt e et et et et et es e esee e st e e st e et e ekt e es e e et ea et ee e e es e 4m e e eR e e eR e e e 2o b e e et em st em e e en e e emeeemeeeneebeenseeneenneannenn 13.3 ms
[Rey4e Fal=1 (o7 =T 3OO OSSPSR S PP PR PPR PR 10 bitow

Doktadnos$¢ (100 - 1 kHz) na wejscie 33 ... max. btad 0.5% petnego zakresu
Doktadnos$é (1 - 67.6 kHz) na wejscie 33 ...max. btad 0.1% petnego zakresu

Izolacja galwaniczna: wejscie impulsowe jest galwanicznie izolowane od napigcia zasilajgcego (PELV), jak réwniez /nnych zaciskow wysokiego napigcia.

Karta sterujaca, wyj$cia analogowe:

[l0$¢ programowalnyCh WYJSE @NAIOGOWYCR ... ...eiiiii ittt a e ettt e ettt e e a bt e e ehe e e e st e e es et e eabeeeeas e e e st e e esbeeeabeeesnneeenseeeanteeenen 1
N LU g T=T = Tod ] U O OO PTU PR URRUPRPP 42
Zakres prgdowy na wyjsciu ...
Maksymalne obcigzenie wyjscia...
Rozdzielczo$e.........ccovenenee.

Doktadnos¢ na wyjsciu ...max. btad 1.5% petnego zakresu
Izolacja galwaniczna: wyjscie analogowe jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilajacego (PELV), jak rowniez inn ych zaciskéw wysokiego napigcia.
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0 Dane techniczne (cd)

Karta sterujaca, wyjscia cyfrowo/czestotliwosciowe:

llo$¢ programowalnych wyj$¢ cyfrowo/czestotliwosciowych .. A
Numer zacisku 46
Poziom napigé 0-24 V d.c. (logika dodatnia pnp)
MaKSYMAINY PIrad NMA WYJSCIU ...ttt a ettt a bt et et e et ea et eh e eh st eh et eae e bt e bt e £t e et e e e ea e eat e e s et eeeeeneeebeenbeeneeenneenne 25 mA
Maksymalne obcigzenie wyjscia...
Maksymalna POJEMNOSE WYJSTIA ......cueeueiiieti ettt ettt e et e e e st e et e eh et h e e bt e He e e a e e bt e bt et e e et ea et ee e ee s e nee e nae e bt e b e et e e s e enneenneas
MiniMalna CZESTOIWOSE NA WYJSCIU ...ttt sttt e e e e et e e e b s h e e se e e bt et e et e e e e e e e eeaeesaeeseeeaneas
Maksymalna czestotliwo$¢ na wyjsciu .
[RXe e Pal=Y (o740 1T o3OS EO P P PRSP
DOKIAANOSE NA WYJSCIU ... max. btad 0.2% petnego zakresu
Izolacja galwaniczna: wyjscie cyfrowo/czestotliwos$ciowe jest galwanicznie izolowane od napiecia zasilajacego (PELV), jak réwniez innych zaciskéw wysokiego napiecia.

Karta sterujaca, napigcie sterujace 24V d.c.:
[N UL oY = Tt U PSP RO RSSO

Maksymalne obcigzenie
Izolacja galwaniczna: napigcie sterujace 24V d.c. jest galwanicznie izolowane od napigcia zasilajacego (PELV) i posiada taki sam potencjat jak pozostate we/wy cyfrowe i

analogowe.

Karta sterujaca, napiecie sterujace 10V d.c.:

N [U g 1= = Lol ] (U PP P PO UPP PSPPI
Napiecie wyjsciowe ..
Maksymalne obcigzenie
Izolacja galwaniczna: wyjscie analogowe jest galwanicznie izolowane od napigcia zasilajgcego (PELV), jak réwniez innych zaciskéw wysokiego napiecia.

Karta sterujaca, magistrala RS 485:

INUMIEE ZACISKU ...ttt e e e bt oo ettt ekt e h e e 4 et oo h et et a e e e st e ettt e a bt e et e e naneeebneaas
Numer zacisku 67 ..
Numer zacisku 70
Izolacja galwaniczna: petna izolacja galwaniczna. Dla urzgdzert z CANopen/DeviceNet, patrz instrukcja AKD2800 DeviceNet MG.90.BX.YY

Wyjscie przekaznikowe:
llo$¢ programowalnych WYJSE PrzeKaZNiKOWYCR.........co.oiiiii ettt st et e b et e e e e 1
NUMEr ZacisKu.......cccoeiiiiiiiiiiiicceeee 1-3 (NC), 1-2 (NO)

Maksymalne obcigzenie (AC) na zaciskach 1-3, 1-2. ...240Va.c.2A
Maksymalne obcigzenie na zaCiSkach 1-3, 1-2 ..ot 24V d.c. 10 mA, 24 V a.c. 100 mA
Przekroje i dlugosé¢ kabli:

Maksymalna dtugos¢ kabli silnika, eKranowany/ZDrOJONY............coiiiiiii et 40 m
Maksymalna dtugos¢ kabli silnika, nieekranowany/niezbrojony................... .75m
Maksymalna dtugos¢ kabli silnika, ekranowany/zbrojony wraz z cewkami silnika ... ...100 m
Maksymalna dtugos¢ kabli silnika, nieekranowany/niezbrojony wraz z cewkami SilniKa............cccooiiiiiiiiiiieee e 200 m

Maksymalna dtugos$¢ kabli silnika, ekranowany/zbrojony wraz z filtrem RFI/1B .......... ..200V, 100 m
Maksymalna dtugos¢ kabli silnika, ekranowany/zbrojony wraz z filtrem RFI/1B ....... ...400V, 25 m
Maksymalna dtugos¢ kabli silnika, ekranowany/zbrojony wraz z filtrem RFI 1B/LC.. ..200V, 100 m
Maksymalna dtugos¢ kabli silnika, ekranowany/zbrojony wraz z filtrem RFI 1B/LC.......ccoiiiiiiiiiiiee e 400V, 25 m
Maksymalny przekroj kabli sterujacych, kable SZtyWne...........cocooiiiiiiiiii e 1.5 mm? (2 x 0.75 mm?) /16 AWG
Maksymalny przekroj kabli sterujacych, kable GIEtKie ..o 1.0 mm?/18 AWG
Maksymalny przekroj kabli sterujacych, kable z wewnetrznym rdzeniem .............oooiiiiiiiiiiiic i 0.5 mm?%20 AWG
Charakterystyka uktadu sterowania:

ZAKIES CZESTOMIWOSCI. ...ttt e bt e ee et he e s e e e 0.2-132 Hz, 1-1000 Hz
Rozdzielczo$¢ czestotliwosci wyjsciowej 0.013 Hz, 0.2-1000 Hz
Powtarzajgca sie doktadnos¢, precyzyjny start/stop (ZacCiski 18, 19) ..o <+0.5ms
Czas odpowiedzi systemu (ZacCiski 18, 19, 27, 29, 33).... ettt ettt et et eh et e et e ae e bt et et e et enn e <26.6 ms
Predkos¢, zakres sterowania (otwarta petla)................ .... 1:15 predkosci synchronicznej
Predkos¢, zakres sterowania (zamknieta Petla)...........cooiiiiiiiiiiiii e 1:120 predkosci synchronicznej
Predkos¢, doktadno$¢ (otwarta Petla) ..........coviiiiiiie e 90+3600 obr/min; max. btad + 23 obr/min
Predkos¢, doktadno$¢ (zamKnigta PetIa).........cocueiiiiiiiiiiiec e 30+3600 obr/min; max. btad + 7.5 obr.min

Wszystkie charakterystyki sterowania bazujg na 4-biequnowym silniku asynchronicznym.

Doktadnos¢ odczytu wyswietlacza:
Prad silnika [6], 0 + 140% ODCIGZENIA. ... ..cc.eeuiiiiiiei e max. btad + 2% znamionowego pradu wjsciowego

Parametry zewnetrzne:

(O 0T e 01T I OSSPSR UPPUPROPP 1P20
(O] o TUTe o1 I A oo Lo - 1 4| S OO OP PSR Nema 1
Test wibracyjny

Maksymalna WilgotNOSE WZGIEANA ..........eiiiiiiiii ettt ettt ettt e bt e bt e e e ne e s

Temperatura 0toCzenia IP20............c.iiiiiii e

Minimalna temperatura otoczenia podczas normalnej pracy ....

Minimalna temperatura otoczenia podCzas Pracy OGraNiCZONE]..........ccuiiuiiiiauieeie ettt sttt st e e eneene ....=-10°C
Temperatura podczas SkladoWania/tranNSPOITU ...........oiiiiiiii ettt e et e e et e e et e e ssee e e st e e nseeeenseeesneeeenseeesaeeanneaenns -25 + 65/70°C
Maksymalna wysokoSE ponad POZIOMEM MOIZA ........ccuueuiiiiiei ettt sttt e et et e et e s heeseeesee e bt e e et e e e e e it e eaeeeseeseeeseeeneenneeaneeneaas 1000 m
Spetniane normy EMC:

L= T0 1T TSSOSO OSSOSO ST U TR TUPURTR EN 50081-1/2, EN 61800-3, EN55011
0dPOrNOSE........ocuiiiiiiiiiiieeeec EN 50082-2, EN 61000-4-2, EN 61000-4-3, EN61000-4-4, EN 61000-4-5, EN 61000-4-6, EN 61800-3
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0 Dane techniczne (cd)

Napiecie zasilania

1 lub 3 x 220-240 V 3 x220-240 V
Typ AKD 2803 2805 2807 2811 2815 2822 2840
Prad wyjsciowy |, [A] 2.2 3.2 4.2 6.0 6.8 9.6 16
(3 x200-240V) 1, (60s)[A] 3.5 5.1 6.7 9.6 10.8 15.3 25.6
Moc wyjsciowa (230V) S, [KVA] 0.9 1.3 1.7 2.4 2.7 3.8 6.4
‘ Moc na wale silnika P, [KW]  0.37 0.55 0.75 1.1 1.5 2.2 3.7
Moc na wale silnika P, [HP] 0.5 0.75 1.0 1.5 2.0 3.0 5.0
Max. przekr¢j kabla silnika
[mm#AWG]" _ 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
Max. prad zasilania |,  [A] 5.9 8.3 10.6 14.5 15.2 — —
(1 x220-240V) I, (60s) [A] 9.4 13.3 16.7 23.2 243 — —
Prad zasilania |, [A] 2.9 4.0 5.1 7.0 7.6 8.8 14.7
(3 x 220-240V) |, ,,., (60s) [A] 4.6 6.4 8.2 11.2 12.2 141 23.5
Max. przekroj kabla zasilajacego
[mMm?/AWG]"  4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10
Max. warto$¢ bezpiecznika
[AJUL"YA]  20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 25/25
Sprawnos$¢®  0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95 0.95
Straty mocy przy max. obcigzeniu [W] 24 35 48 69 94 125 231
Masa [kg] 2.0 2.0 2.0 2.0 2.0 3.7 6.0
Obudowa _ 1P20 1P20 P20 1P20 P20 IP20 1P20
Napiecie zasilania 3 x 380-480 V
Typ AKD 2805 2807 2811 2815 2822 2830 2840 2855 2875 2880 2881 2882
Prad wyjsciowy |, [A] 1.7 21 30 37 52 70 91 12 16 24 32 375
(3x380-480V) 1, (60s)[A] 27 33 48 59 83 112 145 192 256 384 512 600
oc wyjsciowa (400V) S, [kKVA] 1.1 17 20 26 36 48 63 83 111 166 222 26
Moc na wale silnika P, [kW] 055 0.75 1.1 16 22 30 40 55 75 1 15 185
Moc na wale silnikaP, [HP] 075 10 15 20 30 40 50 75 10 15 20 25
# Max. przekroj kabla silnika
[Mm#¥AWG]"  4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
Prad zasilanial ([A] 16 19 26 32 47 61 81 106 149 24 32 375
(3 x380-480V) 1, ,,., (60s)[A] 26 30 42 51 75 98 130 17.0 23.8 384 512 60.0
Max. przekroj kabla
zasilajgcego [mm?/AWG]"  4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 4/10 16/6 16/6 16/6
Max. warto$¢ bezpiecznika
[AJJUL D [A] 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 20/20 25/25 25/25 50/50 50/50
|
Sprawnosc ® [%] 96 lo7 97 o7
Straty mocy przy max. obcigzeniu [W] 28 38 55 75 110 150 200 275 372 412 562 693
Masa [kg] 2.1 2.1 2.1 2.1 37 37 37 60 60 185 185 185
Obudowa IP20 | 1P20 / NEMA 1

1. Amerykanska Miara Kabli (American Wire Gauge).

2. Nalezy uzy¢ bezpiecznikdw typu gG. Jesli majg by¢ spetnione wymogi UL/cUL, nalezy uzy¢ bezpiecznikoéw typu Bussmann
KTN-R 200V, KTS-R 500V lub réwnowaznych. Bezpieczniki muszg zapewni¢ ochrone w obwodzie, gdzie moze pojawi¢ sie max.
prad skuteczny 100.000 A (symetrycznie), 500V maksimum.

3. Mierzona przy uzyciu 25 metrowego kabla ekranowanego/zbrojonego przy znamionowym obcigzeniu i czestotliwosci.

4. IP20 jest standardem dla AKD 2805-2875, podczas gdy NEMA 1 jest opcja.

Zabezpieczenia przetwornic czestotliwosci:

— Elektroniczne zabezpieczenie silnika przed przecigzeniem.

— Monitorowanie temperatury systemu odprowadzania ciepta zapewnia wytaczenie przetwornicy AKD, gdy temperatura osiaga
100°C. Przecigzenie termiczne nie moze by¢ skasowane dopoki temperatura uktadu mocy nie spadnie ponizej 70°C.

— Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed zwarciem na zaciskach silnika U, V, W.

— Przetwornica czestotliwosci jest zabezpieczona przed doziemieniem na zaciskach silnika U, V, W.

— Przetwornica czegstotliwosci wytacza sie w przypadku zaniku fazy na silniku.

— Monitorowanie napiecia w obwodzie posrednim pozwala na wytgczenie przetwornicy w przypadku zbyt niskiej lub zbyt wysokiej

wartosci tego napiecia.
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Instalacja elektryczna

Zaciski sterujace Rownolegte podtaczenie silnikow
[ I ;
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/ Przy rownolegtym tgczeniu silnikow nalezy pamietac,
ze przetwornica czestotliwosci bedzie regulowacé pred-
koscig obrotowg wszystkich silnikow jednoczesnie.

‘18|19|27|29‘ Z tego powodu zaleca sie dobor silnikéw z tg sama
predkoscig znamionowg oraz o mocach réznigcych
sie nie wiecej niz dwa stopnie w typoszeregu.
Catkowity prad sumy silnikbw nie powinien prze-

] kroczy¢ Znamionowego p_rqd u p_rzet_wc.)rrycy | ko
* < Dodatkowo w kazdej gatezi zasilajgcej silnika nalezy
zastosowacé indywidualne zabezpieczenie termiczne
(np. Tl produkcji Danfoss). W tym wypadku nie mozna
PTC MOTOR THERMISTOR stosowac¢ wbudowanego w przetwornicy zabezpiecze-
195NA028.11 nia termicznego ETR.
Karta sterujaca ) )
01-03 Wyjscie przekaznikowe Instalacja zgodna z wymogami EMC
12 24V d.c. napiecie ilajace
18-33 Wejscia cyfrowe
20, 55 Wspodlna masa dla wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych
42 Wyijscie analogowe - czestotliwos¢, prad,
moment, sprzezenie zwrotne
46" Wyijscie cyfrowe - ostrzezenia i alarmy PLC fo panel
oraz czestotliwo$é * E
50 +10V d.c. zasilanie dla potencjometru oraz 5 \,‘ %
termistora < °
53 Wejscie analogowe napigciowe 0-10V d.c.
60 Wejscie analogowe pragdowe 0/4-20mA
67" +5V d.c. napiecie zasilajace dla Profibusu —I
68, 69’ RS 485, komunikacja szeregowa
70 Masa tylko dla zaciskow 67, 68, 69
| i Output %on—
Zasilanie ‘ factor efe.
91,92 Zasilanie 1 x 200-240V pLe
L1, N H Earthing rail
91,92, 93 Zasilanie 3 x 200-240V, 3 x 380-480V
L1,L2,L3 - = P Cable insula—
95 Podtgczenie uziemienia U (1B
Silnik Min. 16mm2
96, 97, 98 Napiecie wyjsciowe 0-100% napiecia ey
o All cable entries in
U, V,w ZaSllaJacego o one side of panel
99 Podtgczenie uziemienia Control cjbles (- -  Motor fermistor
Hamulec Min. 200mm || L-Motor cable
81, 82 |___Podtaczenie rezystora hamujacego ol eabionr T=H
R- R+ | _Ala ins—supply 3 ::;'o:n:fnz“oahlc é ] = Brake
2 I C
Podziat obciazenia . . o ;:g; = S N
88, 89 | Podtaczenie podziatu obcigzenia Min, 10mm g r——
-+ | Obwody posrednie o

Nalezy stosowac tylko kable ekranowane/zbrojone.
Podiaczaé¢ ekran po obu koncach. Nie stosowac
skretek przy podfgczeniu ekranu, w zamian nalezy
stosowac opaski kablowe. Zapewni¢ poprawny kon-
takt na tgczeniu wkretéw do metalowej czesci szafy
sterowniczej.
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Dacifold

0 Instalacja mechaniczna

Obudowy, wymiary Montaz obok siebie
=
2
P
>
9 [
|
|
|
) a A Wszystkie urzgdzenia niezaleznie od mocy moga
E by¢ montowane jedno obok drugiego bez jakiejkol-
! wiek przestrzeni chtodzacej.
[}
]
k== | N .
e - Sposoéb i miejsce podtgczenia kabli
m sterujgcych
@ @ @
o oo
Typ AKD A B C a b
mm mm mm mm mm 2 @ @ 2 @ 2 @ @ © @ @ @ @ » @ © ®
2803-2815 200-240vV 200 75 168 191 60 i e e e A e e e B L= = R = =
2805-2815 380-480V CARERERE R R P
2822 200-240V 267,5 90 168 257 70 .
2822-2840 380-480V
AKD 2840 200-240V O @
2855-2875 380-480V_267,5 140 168 257 120
2880-2882 380-480V 505 200 244 490 120 R I3
175HA380.10 L—

m zasilajgcych

Minimalne odlegtosci przy montazu

Wszystkie urzadzenia niezalez-

nie od mocy potrzebujg jedynie N A
100 mm wolnej przestrzeni nad
H L1 L2 L3 +R-]Ju VvV W
i pod obudowa. 91 92 93|82 81|[96 97 98
Pokazane na rysunku korytko MAINS  BRAKE _ MOTOR

kablowe nie jest konieczne, a
stuzy jedynie zobrazowaniu
przeptywu powietrza chtodza-
cego. Specjalna konstrukcja
pozwala na dowolny montaz
w pionie i w poziomie.

195NA005.12

W obydwu przypadkach nalezy zwréci¢ uwage na
sposob podtgczenia ekranu.

195NA030.10
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Danfold

0 Cewki silnika

Kiedy jest zamontowny modut cewek silnika pomie-
dzy AKD 2800 a silnikiem jest mozliwe uzycie 200 m
nieekranowanego/niezbrojonego kabla silnika lub
100 m ekranowanego/zbrojonego kabla silnika.
Modut cewek silnika ma obudowe o stopniu ochro-
ny IP20 i moze by¢ montowany bezposrednio obok
przetwornicy.

Mains

Dane techniczne dla AKD 2803-2875 Nr katalogowy 195N3110
Max. dtugos¢ kabla (nieekranowany/niezbrojony)" 200 m

Max. dtugo$¢ kabla (ekranowany/zbrojony)" 100 m

Obudowa IP 20

Max. prad znamionowy" 16 A

Max. napiecie” 480V AC

Min. odlegtos¢ pomiedzy AKD a modutem cewek silnika montaz obok siebie

Min. odlegtos¢ powyzej i ponizej cewek silnika 100 mm

Wymiary: Wys. X Szer. X Gleb. 200x90 x 152

Masa 3.8 kg

Y Parametr 411 Czestotliwos¢ przetaczania = 4500 Hz

195NA140.11
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Danifold

0 Filtr RFI1B
Wszystkie przetwornice czestotliwosci generuja
zaktocenia elektromagnetyczne do sieci zasilajgcej
kiedy sg uruchomione. Filtr RFI (Radio Frequency In-
terference) redukuje zaktécenia elektro-magnetyczne
do sieci zasilajacej.
Bez filtra RFI jest ryzyko, ze przetwornica czestotli-
wosci bedzie zaktdcac¢ prawidowe dziaanie innych
urzadzen elektrycznych, ktére sa podtagczone do sieci
zasilajacej.
Kiedy filtr RFI 1B jest zamontowany pomiedzy zasila-
niem a AKD 2800, przetwornice AKD 2800 spetniaja
wymagania dyrektywy EMC norma EN 55011-1B.

N MQ\

S7avwa

Dane techniczne dla AKD 2803-2875

N

Uwaga!
Dla zgodnosci z norma EN 55011-1B filtr RFI
1B musi by¢ montowany razem z AKD 2800
z wbudowanym filtrem RFI 1A

Uwaga!
Przetwornice czestotliwosci AKD" 2880-2882 sg
dostepne z opcjonalnym wbudowanym filtrem RFI

klasy 1B.

195NA141.11

Motor

Nr katalogowy 195N3103

Max. dtugos¢ kabla (ekranowany/zbrojony) 200-240 V

100 m (dla TA: 100m)

Max. dtugos¢ kabla (ekranowany/zbrojony) 380-480 V

25 m (dla 1A: 50 m)

Obudowa IP 20

Max. pragd znamionowy 16 A

Max. napiecie 480V AC

Max. napiecie wzgledem potencjatu PE 300V AC

Min. odlegtos$¢ pomiedzy AKD i filtrem RFI 1B montaz obok siebie
Min. odlegtos¢ powyzej i ponizej filtra RFI 1B 100 mm

Wymiary: Wys. X Szer. X Gleb. 200 x 60 x 87

Masa 0.9 kg
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Dacifold

0 Filtr RFI 1B/LC

Filtr RFI 1B/LC zawiera modut filtra RFI (spet- ' Uwagal!
niajagcego wymagania normy EN 55011-1B) "’ Dla zgodnosci z normg EN 55011-1B filtr RFI
b'

1B musi by¢ montowany razem z AKD 2800
z wbudowanym filtrem RFI 1A

oraz filtr LC, ktéry redukuje hatas akustycz-
ny (poprzez zmniejszenie stromosci narastania
i amplitudy pikéw komutacyjnych napiecia oraz ogra-

/'\

niczenie tetnien pradu)

195NA142.10

Cable to
LC—filter

Mains
Motor

Dane techniczne dla AKD2803-2875 Nr katalogowy 1B/LC (4A) 195N3100 1B/LC (9.1A) 195N3101
Max. dtugos¢ kabla (ekranowany/zbrojony) 380-480V 25 m (dla 1A: 50m)
Obudowa IP 20
Max. prad znamionowy 4.0;9.1A
Max. napiecie 480V AC
Max. napiecie wzgledem potencjatu PE 300V AC
Min. odlegtos¢ pomiedzy AKD i filtrem RFI 1B/LC montaz obok siebie
Min. odlegto$¢ powyzej i ponizej filtra RFI 1B/LC 100 mm
Wymiary 195N3100 4.0 A: Wys. x Szer. x Gleb. 200 x 75 X 168
Wymiary 195N3101 9.1 A: Wys. X Szer. X Gleb. 267.5x90 x 168
Masa 195N3100 4.0A 2.4 kg
Masa 195N3101 9.1A 4.0 kg

Danfoss Sp. z 0.0., ul. Chrzanowska 5, 05-825 Grodzisk Mazowiecki
Tel.: (0-22) 755-06-06, Taf: (0-22) 755-07-01, http://www.danfoss.pl, e-mail: chlodnictwo@danfoss.pl

Danfoss nie ponosi odpowiedzialnosci za mozliwe btedy w katalogach, broszurach i innych materiatach drukowanych. Danfoss zastrzega sobie prawo do wprowadzania zmian w produktach
bez uprzedzenia. Zamienniki mogg by¢ dostarczone bez dokonywania jakichkolwiek zmian w specyfikacjach juz uzgodnionych. Wszystkie znaki towarowe w tym materiale sg wlasnoscia
odpowiednich spétek. Danfoss, logotyp Danfoss sg znakami towarowymi Danfoss A/S. Wszystkie prawa zastrzezone.
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