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Dziekujemy za wybranie produktu firmy Aiper.

Oznacza to dotgczenie do rodziny milionéw uzytkownikdw, ktorzy zaufali
marce Aiper i cieszq sie nieskazitelnie czystym basenem.

Niniejsza instrukcja obstugi pomoze Ci w prawidtowej konserwaciji robota
Aiper oraz zapewni jego maksymalng wydajnosc¢ przez wiele lat. Prosimy

o poswiecenie kilku chwil na zapoznanie sie z jej tresciq.

W przypadku jakichkolwiek pytan zapraszamy do odwiedzenia nasze;j
strony internetowej pod adresem www.aiperpoland.pl lub skonsultowania
sie z naszym Biurem Obstugi Klienta w celu uzyskania pomocy lub
dodatkowych informaciji.

Dziat obstugi klienta:

@ E-mail: kontakt@aiperpoland.pl

+48 801800 169
+48 58 778 95 99

Zeskanuj od QR, aby Zeskanuj kod QR, aby
uzyska¢ przewodnik wideo uzyska¢ dostep do zasobow
wsparcia klienta



NIPEr

A 1. Instrukcje bezpieczenstwa

Prosimy o uwazne przeczytanie Instrukcji obstugi i postepowanie zgodnie ze wszystkimi ostrzezeniami
oraz zaleceniami dotyczgcymi uzytkowania robota do czyszczenia basendéw (zwanego dalej ,robotem”).
Nieprzestrzeganie instrukcji obstugi moze doprowadzi¢ do porazenia prgdem, pozaru lub innych
powaznych obrazen. Firma Aiper nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody lub obrazenia
wynikajgce z niewtasciwego uzytkowania robota. Ze wzgleddw bezpieczenstwa i w celu zapewnienia
optymalnej wydajnosci robota zapoznaj sie z ponizszymi instrukcjami i postepuj zgodnie z nimi.

1. Robot nie jest przeznaczony do uzytku przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, sensorycznych lub umystowych, lub nieposiadajgce doswiadczenia i wiedzy, z wyjgtkiem
sytuaciji, w ktérych sg one nadzorowane lub zostaty poinstruowane w zakresie korzystania z urzqgdzenia
przez osobe odpowiedzialng za ich bezpieczenstwo.

. Nie pozwalaj dzieciom bawi¢ sie robotem. Dzieci nie mogg czysci¢ ani konserwowac robota bez nadzoru.
. Dopilnuj, aby dzieci nie dotykaty robota podczas jego pracy.
. W Zzadnym wypadku nie pozwalaj dzieciom jezdzi¢ na robocie.

. Nie uzywaj robota, gdy w basenie znajdujqg sie ludzie lub zwierzeta.

o 0o~ DN

. Podczas pracy robota nie wktadaj rgk w zadng jego czesé, poniewaz moze to doprowadzi¢ do obrazen
ciata.

7. Nie uruchamiaj robota poza wodg, poniewaz moze to doprowadzi¢ do jego przegrzania.

8. Uzywaj wytgcznie zasilacza sieciowego przeznaczonego do konkretnego akumulatora - inny moze
spowodowad pozar.

9. UWAGA: Do tadowania akumulatora uzywaj wytgcznie zasilacza sieciowego dostarczanego wraz z tym
robotem.

10. Akumulatorem litowo-jonowym w tym urzgdzeniu jest 28-ogniwowy akumulator DC 16.8V, 4000mAAh,
kompatybilny z zasilaczem sieciowym model GM95-294300-2FGN. Przed utylizacjqg robota akumulator
nalezy wyjqgc¢ i zutylizowa¢ zgodnie z lokalnymi przepisami.

11. Ten robot moze by¢ uzywany wytgcznie z zespotami akumulatoréw litowo-jonowych model C1264B4-01.

12. Ten robot zawiera akumulator, ktéry nie jest wymienny. Po uptywie okresu eksploatacji akumulatora,
robota nalezy zutylizowac¢ zgodnie z przepisami obowigzujgcymi w danym kraju.

13. Zwrd¢ uwage na ryzyko zwarcia zaciskow robota zasilanego z akumulatora lub samego akumulatora
przez metalowe przedmioty.

14. W przypadku wydobywania sie z uszkodzonego robota nieznanej cieczy, nalezy unika¢ kontaktu z niq.
W przypadku kontaktu, zwtaszcza oczu lub innych wrazliwych czesci ciata z nieznang cieczg, nalezy
natychmiast przemy¢ je wodg. Ciecz wyptywajgca z uszkodzonego akumulatora moze spowodowaé
podraznienia lub oparzenia skory.

15. Nie wystawiaj robota ani akumulatora na dziatanie ognia ani wysokiej temperatury. Wystawienie na
dziatanie ognia lub temperatury powyzej 70°C moze spowodowac wybuch.

16. Przed utylizacjg robota wytqgcz go, odtgcz od zasilacza sieciowego i usun z niego akumulator.
17. Przed utylizacjg robota akumulator musi zosta¢ wyjety i zutylizowany zgodnie z lokalnymi przepisami.

18. Nigdy nie wrzucaj robota do ognia, nawet jesli jest uszkodzony — akumulator moze wybuchng¢ pod
wptywem dziatania ognia.

19.Przed rozpoczeciem tadowania upewnij sie, ze robot jest wytgczony, a port tadowania jest suchy. 20. 20.
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20. Podczas tadowania robota nalezy przechowywaé w chtodnym, dobrze wentylowanym miejscu. Podczas
tadowania nie nalezy przykrywac robota, poniewaz moze to spowodowac przegrzanie podzespotdw.

21. UWAGA: Aby zmniejszy¢ ryzyko porazenia prgdem elektrycznym, w przypadku uszkodzenia natychmiast
wymien uszkodzony przewdd zasilajgcey.

22. Jesli przewdd zasilajgey jest uszkodzony, skontaktuj sie z wykwalifikowanym elektrykiem lub Biurem
Obstugi Klienta, aby unikng¢ zagrozen.

23. Nie uzywaj ani nie naprawiaj samodzielnie uszkodzonego/ niesprawnego zasilacza sieciowego.

24. Wytgcznie certyfikowani specjalisci mogg demontowacé zaplombowany zestaw napedowy urzgdzenia.
W tym celu skontaktuj sie z Biurem Obstugi Klienta.

25. Uzywaj robota zgodnie z instrukcjg obstugi. Stosuj wytgcznie akcesoria zalecane lub sprzedawane
przez producenta.

26. Nie uzywaj robota jednoczesnie z innymi urzqgdzeniami basenowymi, takimi jak filtr basenowy lub
skimmer.

27. Podczas wktadania robota do wody upewnij sie, ze jego przednia czes¢ (gérna obudowa) jest
skierowana do gory. Nigdy nie nalezy umieszczac¢ robota w basenie spodem do gdéry ani nie wolno
wrzucac robota do basenu.

28. Zachowaqj ostroznosc i rownowage podczas pracy w poblizu basenu, kiedy robot jest wtgczony.
29. Nie rzucaj, nie przebijaj obudowy, ani celowo nie uszkadzaj robota, aby nie uniewazni¢ gwaranciji.

30. Aby zapobiec narazeniu na dziatanie fal radiowych, zalecane jest zachowanie odlegto$ci co najmnie;j
20 cm miedzy osobami obstugujgcymi robota a samym robotem. Obstuga z mniejszej odlegtosci nie jest
zalecana. Uzywana antena nadajnika tego robota nie moze znajdowac sie w poblizu innej anteny ani
nadajnika.

31. Przed przystgpieniem do czynnosci konserwacyjnych, takich jak czyszczenie filtra, odtgcz robota od
zrédta zasilania.

32. Przed przystgpieniem do czyszczenia lub konserwacji zasilacza sieciowego nalezy wyjgé¢ wtyczke z
gniazdka elektrycznego.

33. Jesli zasilacz sieciowy nie bedzie uzywany przez dtuzszy czas, nalezy odtgczy¢ go od zasilania.

34. Po zakonczeniu pracy przechowuj robota w pomieszczeniu, w chtodnym i dobrze wentylowanym
miejscu.

35. UWAGA:
UZYWAJ ROBOTA WYLACZNIE W BASENACH.
NIE URUCHAMIAJ ROBOTA POZA BASENEM.
DO UZYTKU WYLACZNIE Z ZASILACZEM SIECIOWYM MODEL: CHW1.

ZACHOWAJ INSTRUKCJE OBStUGI



NPl

2. Zawartosc¢ zestawu i budowa robota

2.1 Zawartosé zestawu

Zasilacz sieciowy * 1

Wymienny filtr typu ultra-fine (doktadny) Hak do wyciggania * Instrukcja obstugi * 1
MicroMesh™ Ultra-fine Filter * 1 1

2.2 Budowa robota

Q) : Przycisk zasilania Szczotka obrotowa Ggsiennica
Pokrywa gérna Wskaznik LED
Uchwyt @ Czujnik ultradzwickowy

7
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Kosz filtracyjny

UWAGA:

W zestawie z robotem znajduje

sie wymienny filtr typu ultra-

fine (doktadny) MicroMesh™.

Do filtrowania drobniejszych
zanieczyszczen, takich jak piasek,
kurz i niektore rodzaje glonéw zaleca
sie uzywanie tego filtra, zamiast
samego kosza filtracyjnego, aby
uzyskac¢ jak najlepszg wydajnosc i
rezultaty.

Aby wymieni¢ filtr na nowy, nacisnij
zatrzask, aby wyjg¢ obecny filtr, a
nastepnie witéz nowy filtr typu ultra-
fine (doktadny) MicroMesh™. Doci$nij

mocno, az ustyszysz klikniecie, co

Wymienny filtr typu oznacza, ze filtr zostat prawidtowo
ultra-fine (doktadny) zamocowany.
MicroMesh™

Panel sterowania

Wskaznik LED ~ -cooooeooeooooh Wskaznik Wi-Fi
Wskaznik trybu
pracy A A N\ Wskaznik i'ntensywnoéci
czyszczenia
- Tryb Hero

-ECO: O d i
T e szczedne czyszczenie

« AUTO: Adapt j i
« Tryb Floor + Wall (dno + $ciany) aptacyjne czyszezenie

- MAX: Wydajne, intensywne czyszczenie
« Tryb Skimmera sl b sl
Jesli wszystkie diody LED trybu .
$wiecq sie jednoczesnie, oznacza |‘ v ’I
to, ze robot wykonuje zadanie \ ?
niestandardowe. 3

[ ]
Przycisk intensywnosci

czyszczenia
Stuzy do zmiany i wyboru poziomu

Przycisk trybu--——-------------- -

pracy
Stuzy do zmiany i wyboru trybu

czyszczenia. intensywnosci czyszczenia.

Przycisk zasilanie -------- -
+ Nacisnij i przytrzymaij Q) przycisk zasilania przez 2 sekundy, aby wigczy¢/wytgczyc robota.

+ Nacisnij jednoczesnie przycisk zasilania i przycisk trybu pracy (Q) oraz u ) przez 5 sekund, aby wejs¢ w
tryb pracy.

+ Nacisénij jednoczesnie przyciski L') oraz ﬂ przez 5 sekund aby przywréci¢ ustawienia fabryczne.
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3. Uzytkowanie robota

3.1 Warunki eksploataciji

Nie uzywaj robota w $rodowisku wody

wykraczajgcym poza opisane warunki wody.
Moze to spowodowac¢ uszkodzenia robota, ktore » Wartosé pH: 70-7,8
nie zostanqg objete gwarancjq.

« Temperatura: 0-40°C

« Zawartos$é chloru wolnego: maks. 4 ppm /
4 mg/l

« Zawartosé soli (NaCl): maksymalnie 5000
ppm (5 g/1) = 0,5% zasolenia

3.2 Pobieranie aplikacji

Pobierz aplikacje Aiper App, aby odblokowa¢ dodatkowe funkcje urzgdzenia. Mozesz jg pobrad i
zainstalowag, skanujgc ponizszy kod QR lub wyszukujgc Aiper w sklepie z aplikacjami.

2. Download on the e E Wazne:
‘ App Store .
« Wymagania systemowe: iOS w wersji 12.0 lub wyzszej, ALBO
I': Android w wersji 8.0 lub wyzszej
\\,  GETITON - + Po zainstalowaniu postepuj zgodnie z instrukcjami w
}/’ Google Play E aplikacji, aby zakonczy¢ rejestracje, logowanie oraz
[ konfiguracje sieci.

3.3 Konfiguracja sieci

Po pierwszym wtqgczeniu robot automatycznie przejdzie w tryb
konfiguraciji sieci. Jesli proces zostanie przerwany, przytrzymaj
jednoczesnie przycisk zasilania i przycisk trybu pracy U) + u
przez 5 sekund, aby ponownie uruchomi¢ tryb konfiguraciji sieci.

Po wejsciu w tryb konfiguraciji sieci wybierz jednq z
opcji:
« Konfiguracja przez Bluetooth:

1. Wigcz Bluetooth w swoim urzgdzeniu i przyznaj dostep aplikaciji
Aiper.

2. W aplikacji naciénij symbol [+] znajdujgcy sie w prawym, gérnym
rogu ekranu, a nastepnie wybierz opcje ,Add via Bluetooth” (,Dodaj
przez Bluetooth”).

3. Aplikacja wykryje pobliskie urzgdzenia Bluetooth.

4. Wybierz swojg sie¢ Wi-Fi, wpisz hasto i nacisnij “Next" (,Dalej"),
aby zakonczy¢ konfiguracije sieci.

« Konfiguracja przez kod QR:

1. Otwoérz aplikacje i nacisnij symbol [+] znajdujgcy sie w prawym,
goérnym rogu ekranu, a nastepnie wybierz opcje ,Add via QR Code
(,Dodaj przed kod QR").

"

2. Zeskanuj od QR znajdujgcy sie na robocie Aiper. Wymagania dotyczgee sieci Wi-Fi:
3. Po rozpoznaniu urzqgdzenia postepuj zgodnie z instrukcjomi w Uzyj sieci 2,4GHz lub sieci mieszanej 2,4/5GHz.
aplikacji, aby potgczy¢ sie z siecig Wi-Fi urzgdzenia.

4. Po nawigzaniu potgczenia wré¢ do aplikacji i wykonaj dalsze
kroki, aby zakonczy¢ konfiguracje sieci.
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3.4 tadowanie
UWAGA:

Nataduj w petni akumulator robota przed jego uzyciem. Nie taduj robota wystawionego na bezposrednie
dziatanie promieni stonecznych. Zaleca sie, aby minimalna odlegtos¢ pomiedzy basenem a miejscem
tadowania robota wynosita 3,5 m. Dla uzyskania najlepszych rezultatéw miejsce tadowania powinno
znajdowac sie w zasiegu sieci Wi-Fi, co pozwoli na sprawne przeprowadzanie wszelkich aktualizacji.

Opcje tadowania: 3. Podtqgcz kabel zasilacza sieciowego do portu
1. Montaz stacji dokujgcej: Wtéz wsporniki do stacji ’deOWCIn.IG znajdujqcego sie w s.tGCJ' do.kUJ.qceJ.
. . . A . Nastepnie podtqcz wtyczke zasilacza sieciowego
dokujgcej. Nastepnie zamontuj jej przedniq X o
okrywe. do gniazdka elektrycznego. Umies¢ suchego
P robota na stacji dokujgcej. Wskaznik LED na
2. Przed rozpoczeciem tadowania upewnij sie, robocie bedzie pulsowaé podczas tadowania, a po
ze zaréwno stacja dokujgca, jak i robot sq petnym natadowaniu robota zaswieci sie statym
suche. Nie umieszczaj mokrego robota w stacji zielonym $wiattem.

dokujgcej. Uzyj chusteczki lub suchej $ciereczki,
aby doktadnie osuszy¢ metalowe styki na
spodzie urzgdzenia.

10
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3.5 Wybor trybu pracy
1. Nacisénij i przytrzymaj przycisk zasilania () przez 2. Naciskaj przycisk zasilania (), aby wybra¢
2 sekundy, aby wtgczyé/wytgezy¢ robota. pomiedzy czterema zaprogramowanymi

trybami pracy: Tryb Hero, Tryb Pool Floor
(czyszczenie dna basenu), Tryb Floor + Wall
(czyszczenie dna + $cian), oraz Trybu Linii Wodly.

Przed zanurzeniem robota w wodzie nalezy
umiesci¢ go na poziomej powierzchni wody na
5 sekund. Po krétkotrwatym zanurzeniu robot
automatycznie rozpocznie czyszczenie zgodnie
z wybranym trybem pracy.

3. Po zanurzeniu robota, jezeli zostat wybrany tryb, ktéry obejmuje czyszczenie dna, rozpocznie on proces
mapowania dna. Robot bedzie poruszac sie wzdtuz konturu dna basenu, tworzgc mape.

Po pomysinym zakoriczeniu mapowania, nie ma potrzeby ponownego przeprowadzania tego procesu
dla tego samego basenu. Jednak przed kazdym czyszczeniem robot musi na krétko przemiescic sie po
dnie, aby ustali¢ swojqg pozycje.

Po zakonczeniu mapowania, robot automatycznie rozpozna ksztatt basenu i rozpocznie czyszczenie
dna basenu wedtug trasy w ksztatcie litery 5 . Po zakorczeniu czyszczenia robot powrdci do
pominietych obszaréw.

n
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4, Szczegoty dotyczgce kazdego trybu pracy znajdujqg sie ponizej:

« Tryb Hero: Robot kolejno bedzie czysci¢ dno basenu, $ciany basenu oraz powierzchnie wody. Podczas
czyszczenia $cian jednoczesnie bedzie czyscic linie wody.

——nN

Tryb Hero

« Tryb Floor: Robot czysci dno basenu, poruszajqgc sie po trasie w ksztatcie litery 5. W tym trybie robot
nie czysci $cian basenu.

7N

« Tryb Floor + Wall: Robot czysci $ciany basenu oraz linie wody, poruszajgc sie po trasie w ksztatcie litery
YY" Po zakonczeniu tego etapu robot opadnie na dno i rozpocznie czyszczenie dna.

Tryb Floor: Czyszczenie dna basenu

Tryb Floor + Wall: Czyszczenie dna + $cian

12
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- Tryb Skimmera Robot bedzie czysci¢ powierzchnie wody w basenie przez 3 godziny.

Tryb Skimmera

Uwaga: Trasa czyszczenia robota moze by¢ aktualizowana wraz z nowymi wersjami oprogramowania. Aby
uzyska¢ najdoktadniejsze informacje, nalezy odwota¢ sie do rzeczywistej pracy robota lub najnowszych
oficjalnych wytycznych.

Wybdr intensywnosci czyszczenia

ECO: Tryb oszczedzania energii. W tym trybie robot zuzywa mniej energii, co wydtuza czas jego pracy.
Wydajnos$¢ czyszczenia pozostaje bez zmian — robot nadal skutecznie usuwa zanieczyszczenia, takie jak
piasek, liscie, owady itp.

AUTO: Tryb adaptacyjny. W tym trybie robot inteligentnie dostosowuje moc oraz predkos¢ pracy pompy
wodnej w zaleznos$ci od rozmieszczenia zanieczyszczen na dnie basenu, aby osiggngc rownowage miedzy
skutecznosciq czyszczenia a zywotnoscig akumulatora.

MAX: Tryb wysokiej wydajnosci. W tym trybie pompa wodna pracuje nieprzerwanie z duzg mocg,
zapewniajgc maksymalng skutecznos$é czyszczenia.

5. Po zakonczeniu czyszczenia robot automatycznie wyptynie na powierzchnie wody w poblizu miejsca, z
ktorego zostat wprowadzony do basenu.

13
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WAZNE: Jesli z jakiegokolwiek powodu robot nie wyptynie na powierzchnie wody, nalezy przymocowaé
dotgczony do zestawu hak do standardowego teleskopowego kija (UWAGA: teleskopowy kij nie jest czescig
zestawu), aby wydtuzy¢ jego zasieg. Za pomocg haka wyciggnij robota z basenu.

6. Przed przechowywaniem lub tadowaniem robota
nalezy pozwoli¢ mu na catkowite odprowadzenie
zgromadzonej wodly.

4, Czyszczenie i konserwacja

4.1 Czyszczenie kosza filtracyjnego

1. Umies¢ robota na ptaskiej powierzchni i otwdrz 2. Wyjmij kosz filtracyjny z robota, unoszgc go za
pokrywe goérng. jego uchwyt.

14
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3. Nacisnij zatrzask znajdujgcy sie na spodzie 4. Oproznij, optucz i wysusz kosz filtracyjny.
kosza filtracyjnego, a nastepnie unies$ gérny
uchwyt, aby go otworzyc.

5. Aby doktadnie wyczyscic filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™, nacisnij zatrzask, aby roztozy¢ go
na czesci.

6. Po wyschnieciu wszystkich elementow, ponownie ztéz filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™ i
umiesc¢ kosz filtracyjny w robocie.
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UWAGA:

+ Po kazdym czyszczeniu niezwtocznie wyjmij robota z basenu i natychmiast wyczys¢ kosz filtracyjny. Unikaj
pozostawiania robota w basenie przez dtuzszy czas po zakonczeniu czyszczenia.

- Suszenie wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™ i kosza filtracyjnego po kazdym
umyciu nie jest wymagane ale jest zalecane w celu zapobiegania wydzielania sie nieprzyjemnych
zapachoéw zwigzanych z wilgocig.

- Podczas suszenia lub przechowywania robota, w tym wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego)
MicroMesh™ i kosza filtracyjnego, zalecane jest przechowywanie ich w dobrze wentylowanym miejscu, z
dala od bezposredniego $wiatta stonecznego.

« Wymienny filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™ moze zatrzymywaé czgsteczki o wielkosci 3-10um,
takie jak mut i niektére glony. W przypadku minimalnych widocznych zanieczyszczen (np. kamienie,
liscie, piasek, gruz, wtosy) i wody o metnym wyglgdzie lub z glonami zaleca sie stosowanie zaréwno
kosza filtracyjnego, jok i wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™ . W przypadku
znacznej iloéci widocznych zanieczyszczen zaleca sie korzystanie wytgcznie z kosza filtracyjnego, a nie z
wymiennego filtra typ ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™.

- Do doktadnego czyszczenia wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™ oraz kosza
filtracyjnego zaleca sie uzywanie myjki wysokoci$nieniowe;j.

- Po kilku uzyciach powierzchnia wymiennego filtra typu ultra-fine (doktadnego) MicroMesh™ moze
wykazywac¢ oznaki zuzycia, co nie ma wptywu na jego wydajnose.

« Wymienny filtr typu ultra-fine (doktadny) MicroMesh™ jest materiatem eksploatacyjnym, ktory nalezy
wymienia¢ co ok. 30 uzy¢ w celu utrzymania skutecznej filtracji.

4.2 Czyszczenie sruby napedowej
1. Otworz gérng pokrywe i podwaz 2 ostony $rub ptaskim srubokretem.

2. Po usunieciu oston $rub, odkre¢ 2 sruby za pomocg $rubokreta, a nastepnie zdejmij gérng pokrywe.

3. Zobaczysz wnetrze robota. Odkrec¢ 2 $ruby, aby usungc¢ ostone sruby napedowe;.

4. Wyczy$¢ pozostate zanieczyszczenia i zamontuj demontowane elementy w odpowiedniej kolejnosci.
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4.3 Czyszczenie wirnika / wirnika czyszczgcego powierzchnie wody
1. Wyjmij kosz filtracyjny i odkre¢ po 2 sruby z

obu bokéw kosza filtracyjnego za pomocg
Srubokreta.

3. W odpowiedniej kolejnosci zdejmij przektadnie i zaslepke korncowq, a nastepnie wyczys¢ wirnik.

D
i
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4. Zamontuj ponownie zaslepke koncowq i przektadnie w odpowiedniej kolejnosci, a nastepnie dokre¢
wszystkie usuniete wczesniej sSruby za pomocq srubokreta.

UWAGA: Kropka @ na wirniku oraz kwadrat [l na zaslepce koncowej powinny by¢ ustawione w jednej
linii.

5. Wtoz wirnik do kosza filtracyjnego. Upewnij sie, ze kropka @ na zaslepce korncowej i kwadrat [l na koszu
filtracyjnym sg ustawione w jednej linii. Przymocuj i dokre¢ 4 $ruby w odpowiedniej kolejnosci.

4.4 Wymiana ggsienic

1. Zdejmij bocznqg pokrywe robota. Potdz robota na 2. Odkrec sruby i zdejmij prowadnice z kot.
boku. Nacisnij 4 zaczepy na bocznej pokrywie i
podwaz je, a nastepnie unie$ pokrywe do gory,
aby jg zdjgc.
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3. Pociggnij jednoczesénie kota i ggsienice do gory, 4. Wyrownaj kota zebate na nowych ggsienicach
aby je zdjg¢. z kolami zebatymi na obu kotach, a nastepnie

zamontuj tylne kota i ggsienice z powrotem na
tulejach prowadnicy.

f

B30T 80800(T|00

O O .,
ol ||

5. Zamontuj tuleje prowadzgcq tylnego kota i obré¢ 6. Dokre¢ $ruby i zamontuj ponownie boczng
zatrzask tak, aby dwie wypustki byty wyréwnane pokrywe. Powtdrz ten krok dla drugiej ggsienicy
z otworami w obudowie robota.

4.5 Wymiana pOSkq szczotki PCV 2. Po usunieciu starej szczotki PCV, wez nowqg

szczotke i dopasuj silikonowe zaczepy do
odpowiednich otwordw. Wcisnij zaczepy w kazde
gniazdo, aby prawidtowo zamocowac¢ nowq
szczotke w urzgdzeniu. Powtdrz ten krok rowniez
dla drugiej szczotki obrotowe;.

1. Usun wszelkie silikonowe zaczepy ze szczotki
obrotowe).
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4.6 Wytgczanie i przechowywanie robota

Wskazowki dotyczgce warunkow zimowych: Przechowywanie i zabezpieczanie robotéw Aiper
Przechowywanie robotéw Aiper poza sezonem:

Poza sezonem korzystania z basenu, na przyktad w miesigcach zimowych lub podczas dtugich okresoéw,
gdy robot Aiper nie bedzie uzywany, nalezy podjg¢ kilka krokéw w celu zabezpieczenia robota i utrzymania
go w optymalnym stanie.

1. W petni nataduj robota przed przechowywaniem. Upewnij sig, Zze robot jest wytqczony i odtgczony od
zasilacza sieciowego.

2.Doktadnie wyczysé catego robota, aby usung¢ wszelkie zanieczyszczenia.

3.Osusz robota za pomocg miekkiej sciereczki i upewnij sie, ze pokrywa portu tadowania jest doktadnie
zamknieta.

4.Przechowuj robota w oryginalnym opakowaniu w chtodnym, suchym i dobrze wentylowanym miejscu.

5. Aby utrzymac¢ akumulator robota w dobrym stanie, robota nalezy tadowaé do petna co szesé miesiecy.

5. Specyfikacja techniczna i warunki pracy

Model: PRX9 Czas pracy akumulatora:
- Do 4 godzin - Tryb Pool Floor

, . 2
Rozmiar basenu: 300m - Do 10 godzin - Tryb Skimmera
Nominalne napiecie: 294V ——= 3,0 A

Model zasilacza sieciowego: CHW1 Pojemnos¢ akumulatora: 10400 mAh

Parametry wejéciowe zasilacza sieciowego: Napigcie akumulatora: 25,2 V
100-240 V~, 50-60 Hz, 1,5A Stopien ochrony IP: wodoodpornos¢ IPX8
Czas tadowania akumulatora: 4 godziny Stopien ochrony zasilacza sieciowego:
dood S¢ 1P67
Sita ssania: 32000 LPH wodoodparnose
Maksymalna gtebokos$¢ wody: 3m
Zakres czestotliwosci Bluetooth: 2.400-2.484GHz, maks. wartos¢ E.ILR.P: 12dBm

Zakres czestotliwosci Wi-Fi 2.4G: 2.400-2.483GHz, maks. warto$¢ E.I.R.P: 20dBm

f—— Prqd staty (DC) @ Zasilacz impulsowy
o Prgd zmienny (AC) ﬁ Tylko do uzytku domowego
@ Urzqdzenie klasy |l +[00)- Polaryzacja ztgcza zasilania prgdu
Tronsformator bezpleczafistwo i Praecaytaj instrukejg obstugi
Produkt laserowy klasy 1 - do uzytku % Ty

konsumenckiego. Zgodnos$¢ z normami:
EN 50689: 2021;

IEC 60825-1: 2014;

EN 60825-1: 2014+A11: 2021
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6. Wskaznik LED i Wi-Fi

Rodzaj wskaznika

Status urzgdzenia

Opis

Wskaznik LED

Pulsujgce
niebieskie swiatto

Tryb zdalnego sterowania.

Pulsujgce zielone
Swiatto

tadowanie.

State zielone
Swiatto

t adowanie akumulatora zakonczone.

Pulsujgce zotte
Swiatto

Aby zresetowac robota: Jednoczesnie
przytrzymaj przycisk zasilania oraz przycisk
intensywnosci czyszczenia (V) + 0 przez

5 sekund. Robot zostanie przywrécony do
ustawien fabrycznych.

Aktualizacja w toku: Robot automatycznie
aktualizuje sie do najnowszej wersiji.

Migajgce
czerwone swiatto

Wystgpita usterka. Postepuj zgodnie z
instrukcjami w aplikacji w celu rozwigzania
problemu.

State czerwone
Swiatto

Niski poziom natadowania akumulatora
< 15%. Robot wkroétce wytgczy sie
automatycznie.

State niebieskie
Swiatto

Sredni poziom natadowania akumulatora
15%-50%.

State swiatto
zielone

Normalna praca. Poziom natadowania
akumulatora > 50%.

Wskaznik Wi-Fl

Pulsujgce $wiatto
zielone

Trwa tgczenie z siecig Wi-Fi.

State swiatto
zielone

Potgczono z siecig Wi-Fi.

Wytgczony

Brak potgczenia Wi-Fi.
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7. Rozwigzywanie probleméw

-

Nr Usterka Usterka Rozwigzanie
Niski poziom natadowania W petni nataduj robota przed rozpoczeciem pracy.
o akumulatora.
1 Robot sie nie
wigcza. Temperatura akumulatora Uzywaj robota tylko w temperaturze od 0°C do 40°C.
zbyt wysoka / zbyt niska.
Replace the device. Ensure that the bump on the
Robot nie jest prawidtowo charger is fully inserted in the device inlet.
osadzony.
Sprawdz, czy wtyczka zasilacza sieciowego jest
. o ) prawidtowo podtgczona i czy po podtgczeniu do
Zasilacz sieciowy jest zasilania stycha¢ sygnat dzwiekowy. Jesli wtyczka
uszkodzony. jest prawidtowo podtgczona, ale nie stychaé sygnatu,
2 Robot sie nie taduje. zasilacz moze byc¢ uszkodzony — skontaktuj sie z
Biurem Obstugi Klienta.
Temperatura akumulatora
zbyt wysoka / zbyt niska. Uzywaj robota tylko w temperaturze od 0°C do 40°C.
Dtugotrwaty brak Zastosuj sie do punktu “Wytgczanie i przechowywanie
uzytkowania doprowadzit urzgdzenia". Jesli robot nie taduje sie mimo to,
do roztadowania skontaktuj sie z Biurem Obstugi Klienta.
akumulatora.
Robot nie omija . . Uzyj miekkiej, suchej $ciereczki do oczyszczenia
3 przeszkéd. Brudny obiektyw czujnika. soczewki czujnika.
4 Sbet pozos(tjoj;e Zl.)yt Robot zostat zassany Nie otwieraj odptywu podczas pracy robota. W
ugo przy odptywie przez odptyw. przypadku zakleszczenia robot sam sie uwolni.
basenowym
Robot zablokowany Niewielka wypuktos¢ przy Nie jest wymagana zadna interwencja: robot sam
5 przy linii wodnej linii wodnej nie zostata opadnie na dno basenu w ciggu 1 minuty i wznowi
wykryta przez czujnik. prace po ominieciu przeszkody.
Kosz filtracyjny jest petny. Oproznij i doktadnie wyczys¢ kosz filtracyjny.
Robot przechyla Ny i
o) sie |ubpdziq{0 Znniej P;g:z:g:;cwnyjest Przeptucz kosz filtracyjny pod wysokim ci$nieniem.
wydajnie. i
Wskaznik LED miga na Sprawdz wirnik pod kgtem zanieczyszczen i oczy$c
czerwono — mozliwe go. Szczegodty znajdziesz w punkcie ,Konserwacja” >
zablokowanie wirnika. .Czyszczenie $ruby napedowej”.
Wskaznik LED $wieci na Nataduj robota w petni przed kolejnym uzyciem.
czerwono - niski poziom
natadowania akumulatora.
7 Robot przestat

dziatac.

Wskaznik LED mina na
czerwono — mozliwe
zablokowanie wirnika.

Sprawdz i wyczys$¢ wirnik. Szczegoty znajdziesz
w punkcie ,Konserwacja" > ,Czyszczenie $ruby
napedowej".
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1. Ten produkt jest objety 24-miesieczng gwarancjg od daty zakupu, ktéra obejmuje akumulator i silnik
urzgdzenia. Zastosowanie majg odpowiednie przepisy prawne, obowigzujgce w danym kraju, dotyczgce
warunkéw gwarancji.

2. Niniejsza gwarancja traci waznos$¢ w przypadku modyfikacji produktu, niewtasciwego uzywania go lub
naprawiania przez osoby nieupowaznione.

3. Niniejsza gwarancja obejmuje wytgcznie wady powstate z przyczyn tkwigcych w produkcie i nie obejmuje
zadnych uszkodzen wynikajgcych z niewtasciwego uzytkowania produktu przez wtasciciela.

4. W przypadku reklamaciji lub naprawy w okresie gwarancyjnym nalezy przedstawi¢ numer zamowienia
lub dowdd zakupu.

5. Gwarancja na sprzedany towar konsumpcyjny nie wytgcza, nie ogranicza, ani nie zawiesza uprawnien
kupujgcego wobec sprzedawcy, wynikajgcych z przepiséw o niezgodnosci towaru z umowg. W przypadku
braku zgodnosci sprzedanego produktu z umowg, kupujgcemu z mocy prawa przystugujqg srodki ochrony
prawnej ze strony sprzedawcy okreslone w przepisach powszechnie obowigzujgcego prawa.

6. Gwarancja ta nie wptywa na przystugujgce konsumentowi, zgodnie z prawem, bezptatne $rodki zaradcze
w przypadku niezgodnosci towaru z umowqg wobec sprzedawcy.

Dane Gwaranta: Centrum Serwisowe w Polsce:
APER INTELLIGENT SARL, kontakt@aiperpoland.pl

z siedzibq pod adresem 43-47 +48 801 800 169

avenue de la Grande Armée, +48 58 778 95 99

7516 Paryz, Francja.

Deklaracja zgodnosci (CE)

Firma Shenzhen Aiper Intelligent Co., Ltd. o$wiadcza niniejszym, ze ten produkt spetnia wszystkie wymogi
obowigzujgcych dyrektyw 2014/53/UE i 2011/65/ UE. — Petny tekst deklaraciji zgodnosci jest dostepny pod
tgczem: aipercom/eu/productdoc

Producent/Osoba odpowiedzialna:
APER INTELLIGENT SARL,

43-47 avenue de la Grande Armée, 75116
Paryz, Francja.

Deklaracje zgodnosci UE mozna uzyskac, wysytajgc zapytanie na ponizszy adres:
AIPER INTELLIGENT SARL 43-47 avenue de la Grande Armée, 75116 Paryz, Francja
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To urzgdzenie jest oznaczone zgodnie z Dyrektywq Europejskqg 2012/19/UE oraz ustawg o
zuzytym sprzecie elektrycznym i elektronicznym symbolem przekre$lonego kontenera na
odpady. Takie oznakowanie informuje, ze sprzet ten, po zakoriczeniu eksploatacji nie moze
by¢ umieszczany tgcznie z innymi odpadami pochodzgcymi z gospodarstwa domowego.
Uzytkownik sprzetu jest zobowigzany do oddania go prowadzgcym zbieranie zuzytego sprzetu
elektrycznego i elektronicznego. Punkty zbierania sq prowadzone m.in. przez sprzedawcow
hurtowych i detalicznych tego sprzetu oraz przez gminne jednostki organizacyjne prowadzgce
dziatalnos$¢ w zakresie odbierania odpaddéw. Wtasciwe postepowanie ze zuzytym sprzetem
elektrycznym i elektronicznym przyczynia sie do unikniecia szkodliwych dla zdrowia ludzi i
$rodowiska naturalnego konsekwencji, wynikajgcych z obecnosci sktadnikéw niebezpiecznych
oraz niewtasciwego sktadowania i przetwarzania takiego sprzetu.

3
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