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1. INFORMACJE OGOLNE

Dziekujemy Panstwu za zamdwienie produktu Firmy CEL-MAR. Produkt ten zostat gruntownie sprawdzony, przetestowany i jest objety
dwuletnig gwarancjg na czesci i dziatanie od daty sprzedazy.

Jezeli wynikng jakie$ pytania podczas instalacji lub uzywania tego produktu, prosimy o niezwtoczny kontakt z Informacja Techniczng
pod numerem +48 41 362-12-46 lub.

1.1. INFORMACJE GWARANCYJNE

Firma CEL-MAR udziela dwuletniej gwarancji na modut ADA-401WP, liczonej od dnia sprzedazy. Gwarancja nie pokrywa uszkodzen
powstatych z niewtadciwego uzytkowania, zuzycia lub nieautoryzowanych zmian. Jezeli produkt nie dziata zgodnie z instrukcjg, bedzie
naprawiony pod warunkiem dostarczenia urzadzenia do Firmy CEL-MAR z optaconym transportem i ubezpieczeniem.

Firma CEL-MAR pod zadnym warunkiem nie bedzie odpowiada¢ za uszkodzenia wynikte z niewtasciwego uzywania produktu czy na
skutek przyczyn losowych: wytadowanie atmosferyczne, powddz, pozar itp.

Firma CEL-MAR nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za powstate uszkodzenia i straty w tym: utrate zyskéw, utrate danych, straty
pieniezne wynikte z uzytkowania lub niemoznosci uzytkowania tego produktu.

Firma CEL-MAR w specyficznych przypadkach cofnie wszystkie gwarancje, przy braku przestrzegania instrukcji obstugi i nie
akceptowania warunkow gwarancji przez uzytkownika.

1.2. OGOLNE WARUNKI BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

Urzadzenie nalezy montowa¢ w miejscu bezpiecznym i stabilnym (np. szafka elektroinstalacyjna), kabel zasilajgcy powinien by¢ tak
utozony, aby nie byt narazony na deptanie, zaczepianie lub wyrywanie z obwodu zasilajgcego.

Nie wolno stawia¢ urzadzenia na mokrej powierzchni.

Nie nalezy podtgcza¢ urzgdzenia do nieokreslonych zrodet zasilania,

Nie nalezy uszkadzac lub zgniata¢ przewoddéw zasilajgcych.

Nie nalezy wykonywaé podtgczen mokrymi rekami.

Nie wolno przerabia¢, otwiera¢ albo dziurawi¢ obudowy urzgdzenia!

Nie wolno zanurza¢ urzadzenia w wodzie ani zadnym innym ptynie.

Nie stawia¢ na urzgdzeniu zrédet otwartego ognia: $wiece, lampki oliwne itp.

Catkowite wytaczenie z sieci zasilajgcej nastepuje dopiero po odtgczeniu napiecia w obwodzie zasilajgcym.

Nie nalezy przeprowadza¢ montazu lub demontazu urzadzenia jezeli jest wigczone. Moze to doprowadzi¢ do zwarcia elektrycznego i
uszkodzenia urzadzenia.

1.3. OZNACZENIE CE

Symbol CE na urzgdzeniu firmy CEL-MAR oznacza zgodno$¢ urzadzenia z dyrektywa kompatybilnosci
C € elektromagnetycznej EMC 2004/108/WE (Electromagnetic Compatibility Directive). Deklaracja zgodnosci jest dostepna
przez kontakt z Serwisem Technicznym pod adresem e-mail: serwis@cel-mar.pl lub telefonicznie
pod numerem +48 41 362-12-46.

1.4. OCHRONA SRODOWISKA

Znak ten na urzadzeniu informuje o zakazie umieszczania zuzytego urzadzenia fgcznie z innymi odpadami. Sprzet nalezy
przekazaé¢ do wyznaczonych punktéw zajmujgcych sie utylizacja.
(Zgodnie z Ustawg o zuzytym sprzecie elektronicznym z dnia 29 lipca 2005)

1.5. SERWIS | KONSERWACJA

Modut ADA-401WP nie wymaga okresowej konserwaciji.
Obstuga techniczna pod numerem: +48 41 362-12-46 w godzinach 8.00-16.00 od poniedziatku do pigtku.

2. INFORMACJE O PRODUKCIE
Modut dostarczany jest z: instrukcjg obstugi, rezystorami terminujgcymi Rt=120Q (2 szt), CD-ROM z oprogramowaniem ADAUil.
2.1. WLASCIWOSCI

Mozliwos¢ tworzenia na bazie magistrali RS485 sieci z adresowalnymi weztami do ktorych podtgczane sg czujniki z interfejsem 1-
WIRE,

Konwersja protokotu 1-WIRE na MODBUS-RTU,

Odczyt pomiaru temperatury, wilgotnosci, cisnienia atmosferycznego z 64 cyfrowych czujnikow,

Dtugos¢ magistrali 1-WIRE 300m - zalezna od ilosci czujnikdw, sposobu ich potgczenia, uzytych kabli,

Rozdzielczo$¢ pomiaru zalezna od zastosowanych czujnikéw 0.50°C dla DS1820, DS18S20, 0.0625°C dla DS18B20, DS1822,
Predkos¢ transmisji danych na magistrali RS-485 - do 230,4 kbps,

Predkos¢ transmisji na magistrali 1-WIRE — standard: do 16,3 kbps, overdrive: do 142 kbps,

Zasilanie zewnetrzne od 10 do 30 VDC stabilizowane, pobdér mocy do 3W w zaleznosci od liczby i typu czujnikdw,

Izolacja galwaniczna miedzy interfejsem RS-485 a zasilaniem 3kV=,

Optoizolacja miedzy interfejsem RS-485 a 1-WIRE w torze sygnatowym ~3kV=,

Obudowa zgodna ze standardem DIN 43880 — do montazu w typowych szafkach elektroinstalacyjnych,

Obudowa przystosowana do montazu na szynie zgodnej ze standardem DIN EN 50022,

Wymiary obrysu obudowy (SZ x W x G) 53mm x 90mm x 58mm,

Przytgczenie magistrali RS-485 i 1-WIRE przez ztgcza srubowe,

Wbudowane zabezpieczenie przeciw zwarciowe i przeciwprzepieciowe na liniach RS-485 i 1-WIRE,

Whbudowane zabezpieczenie przed odwrotnym podtgczeniem zasilania.
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2.2. OPIS

Zastosowanie cyfrowych czujnikow temperatury, wilgotnosci wzglednej, cisnienia atmosferycznego z intefejsem 1-WIRE, ktére
zmierzong warto$¢ pomiaru przekazujg za pomocg protokotu transmisji danych eliminuje wptyw dtugosci przewoddw na pomiar jak ma
to miejsce w systemach bazujgcych na analogowym przetwarzaniu sygnatu. Zaletg stosowania cyfrowych czujnikéw jest rowniez
znacznie fatwiejsze niz w rozwigzaniach standardowych (analogowych) prowadzenie procedur testowych, ktére pomagaja
wyeliminowac niesprawne elementy systemu. Jednak komunikacja z czujnikami 1-WIRE nie nalezy do najprostszych i trudno jest jg
zaimplementowac w sterownikach przemystowych. Rozwigzaniem tej niedogodnosci jest adresowalny modut pomiarowy dla czujnikow
z interfejsem 1-WIRE ADA-401WP z zaimplementowanym protokotem MODBUS-RTU. Umozliwia on na bazie magistrali RS485 i
protokotu MODBUS-RTU budowanie sieci z adresowalnymi weztami, do ktérych mozna podtgczy¢ wiele czujnikow temperatury z
interfejsem 1-WIRE. Zastosowanie modutu pomiaréw ADA-401WP jako adresowalnego wezta dla magistrali 1-WIRE pozwala na
zwigkszenie odlegtosci do 1200m migdzy urzgdzeniami 1-WIRE a komputerem PC z oprogramowaniem monitorujgcym typu SCADA
czy innym urzadzeniem typu MASTER np. sterownikiem PLC. Zastosowanie dodatkowego konwertera RS232/ RS485 ADA-1040 lub
USB/RS485 ADA-19140 umozliwia monitorowanie modutéw ADA-401WP poprzez interfejs RS-232 lub USB z komputera klasy PC
wyposazonego w odpowiednie oprogramowanie typu SCADA. ADA-401WP wyposazony jest w listwe zaciskow srubowych dla
skretkowych potgczen magistrali 1-WIRE i RS-485, a takze do podfgczenia zasilania. Ochroneg przeciwprzepigciowg na kazdej linii RS-
485 wykonano na bazie diod przeciwprzepigciowych 600W i bezpiecznikow. Do magistrali RS485 mozna podtgczy¢ 32 urzgdzenia
ADA-401WP. Po zastosowaniu:

- separatora/repeater'a ADA-4040 mozna podtgczy¢ kolejne 32 moduty i wydluzy¢ magistrale RS485 o kolejny odcinek 1200m,

- hub'a RS485 ADA-4044H mozna podtgczy¢ do 128 modutdéw, zmieni¢ topologie magistrali RS485 z liniowej na gwiazde, kazde ramie
gwiazdy moze mie¢ dtugosé 1200 metréw,

- konwerteréw ETHERNET na RS485 ADA-13040 lub Wi-Fi na RS485 ADA-14040 mozna podtgczy¢ moduty ADA-401WP z dowolnej
lokalizacji do systemu monitorowania i sterowania.

ADA-401WP przystosowany jest do zasilania z zewnetrznego zrédia napiecia statego stabilizowanego (np. zasilacz DR-15-12),
ktérego warto$¢ powinna zawieraé sie w granicach od 10V= do 30V=, pob6r mocy 3W. Posiada réwniez wbudowane zabezpieczenie
przed odwrotng polaryzacja zasilania.

RS485 4-przewodowy
lub RS422

RS485
2-przewodowy
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-

‘ Q<m+ ' ‘
ZzZ 3T I X X
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®
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ADA-401WP

CONTROL - MEASURING MODULE
1-WIRE TO MODBUS-RTU
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RX TX PWR
[E—
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(1-WIRE)

[a) [a) o+
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>z = oz 232
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ZASILANIE

10-24-30 VDC
Magistrala %

1-WIRE

, 53mm

Rys. 1. Widok ADA-401WP

10mm
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2.3. ZASTOSOWANIE

Modut pomiaréw temperatury ADA-401WP znajduje zastosowanie we wszelkiego typu systemach :
- wielopunktowej rejestraciji i regulacji temperatury,

- sterowania praca klimatyzacji i ogrzewania,

- monitorowania temperatury dla potrzeb normy HACCP,

- monitorowania temperatury w silosach zbozowych, magazynach, chtodniach, suszarniach,

- inteligentny budynek.

2.4.1ZOLACJA

W module ADA-401WP izolacja galwaniczna wykonywana jest jako dwudrozna, 3kV=.

IZOLACJA DWUDROZNA

RS485/RS422 1-WIRE

=) <)

1

ZASILANIE
10 - 30VDC

Rys 2. Struktura izolacji w ADA-401WP

3. INSTALACJA

Ten rozdziat pokaze jak poprawnie podigczy¢ ADA-401WP do komputera, magistrali RS485/RS422, magistrali 1-WIRE i zasilania
oraz jak uzywa¢ ADA-401WP.

W celu minimalizacji wptywu zaktocen z otoczenia zaleca sig :

-stosowanie w instalacji kabli ekranowanych typu skretka-wieloparowa , ktérych ekran mozna podigczyé do uziemienia na jednym
koncu kabla,

-uktadac kable sygnatowe w odlegtosci nie mniejszej niz 25 cm od kabli zasilajgcych,

-do zasilania modutéw stosowac kabel o odpowiednim przekroju ze wzgledu na spadki napiecia,

-stosowac filtry przeciwzakidéceniowe do zasilania modutéw instalowanych w obrebie jednego obiektu,

-nie zasilaé modutéw z obwodu zasilania urzgdzenia generujgcego duze zaktdcenia impulsowe np. przekazniki,styczniki,falowniki.

3.1. MONTAZ

Obudowa konwertera ADA-401WP jest przystosowana do montazu na listwie TS-35 (DIN35). W celu zamontowania na listwie nalezy
konwerter gérng czescig obudowy zawiesi¢ zaczepami na listwie TS-35 nastepnie docisng¢ do listwy dolng czes¢ obudowy az do
ustyszenia charakterystycznego dzwieku ,kilk” gdy dolny zaczep zaczepi obudowe na listwie.

3.2. PODLACZENIE DO KOMPUTERA PC

W celu podigczenia modutu ADA-401WP do komputera PC nalezy uzy¢ konwertera RS232 na RS485 ADA-11040 lub konwertera USB
na RS485 ADA-19140. Przykladowe podtgczenie przedstawiono na rysunkach 3, 4.

3.3. PODLACZENIE DO MAGISTRALI RS485 / RS422

Standard EIA-485 pozwala na podtgczenie do magistrali RS485 do 32 urzgdzen na dtugosci do 1200m. W celu podtgczenia wiekszej
ilosci urzadzen lub zwiekszenia dtugosci magistrali nalezy zastosowa¢ dodatkowe urzadzenia typu separator / repeater np. ADA-4040,
ADA-4044H. Aby podtaczy¢ magistrale RS485 do modutu ADA-401WP, nalezy wyposazyc¢ sie w ptaski wkretak, kidry umozliwi
zamontowanie przewodow w listwie zaciskowe;.

Sposob podtgczenia magistrali RS485 do modutu ADA-401WP przedstawiono na ponizszych rysunkach.
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Rys 3. Przykladowe podigczenie modutéw ADA-401WP do 4-przewodowej magistrali RS485
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Komputer ADA-11040
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Ziacze N] Ztacze Zlacze
RS232 DB-9 RS232 DB-9F|RS485/RS422 Magistrala RS485(2W)
(2) Rx Tx (2) LD e s (e
(3) Tx Rx (3) \ETX-/B I
(5) GND GND (5) Rx+
Rx-
GND
Pl E g X
7 (4 X [|X|D|D| @
vl Py ol 19 5 LEIXIX] &
o155 ||| &3 oI5 |%|2|7| &2 olol>|" |*| &8
ol=I=|I7 |+ AN ol=I=[7T 1+ BN o AN
w|> & w|> 0o @I &
N N N
N N N
ADA-401WP ADA-401WP ADA-401WP

Rys 4. Przyktadowe podtaczenie modutéw ADA-401WP do 2-przewodowej magistrali RS485

3.3.1. PODLACZENIE REZYSTANCJI KONCOWEJ Rt DO MAGISTRALI RS485.

Zastosowanie rezystancji koncowej Rt = 120 Q pozwala na zmniejszenie wptywu odbi¢ w liniach dtugich i przy duzej predkosci
transmisji. Dla predko$ci ponizej 9600Bd rezystor nie jest potrzebny. Dla odlegtosci powyzej 1000m i 9600Bd lub 700m i predko$ci
19200Bd rezystor moze by¢ niezbedny jezeli wystgpig problemy z poprawnoscig transmisji. Rezystory koncowe (terminujgce) Rt w
ADA-401WP podigczamy do zaciskow srubowych interfejsu RS485 / RS422. Przykladowe podtgczania rezystoréw terminujgcych Rt
przedstawiono na Rys. 3, Rys. 4.




ADA-401WP CEL-MAR

Zaktad Informatyki i Elektroniki

3.4. PODLACZENIE DO MAGISTRALI 1-WIRE

3.4.1. PODLACZENIE CZUJNIKOW TEMPERATURY DS1820, DS18B20

Aby podtgczy¢ magistrale 1-WIRE do modutu ADA-401WP, nalezy wyposazy¢ sie w ptaski wkretak, ktéry umozliwi zamontowanie
przewoddw w listwie zaciskowe;j.
Sposodb podtgczenia czujnikow temperatury 1-WIRE do modutu ADA-401WP przedstawiono na ponizszych rysunkach.

ADA-401WP
Zlacze Zlacze
RS485/RS422] 1-WIRE Magistrala 1-WIRE (3W)
Tx+ A GND | ————————————
Tx-/ B 1-W \
Rx+ VDD B
Rx- Vss+
GND Vss-
V- <|g|® <|gl® <[g|l@
O O O
V+ SIS SIRIE S|0|8
10-30VDC
3w
Zasilacz Czujnik Czujnik Czujnik
DS18B20 DS18B20 DS18B20

Rys 5. Podtaczenie czujnikow do modutu ADA-401WP 3-przewodowa magistrala 1-WIRE

ADA-401WP
Ztacze Ziacze
RS485/RS422| 1-WIRE Magistrala 1-WIRE (2W)
Tx+/ A GND [ ---------------------------------------
Tx-/ B 1-W !'
Rx+ VDD
Rx- Vss+
GND Vss-
v+ SIEIE SEIE CIEIE
10-30VDC
3w
; Czujnik Czujnik Czujnik
Zasil
astlacz DS18B20 DS18B20 DS18B20

Rys 6. Podtaczenie czujnikow do modutu ADA-401WP 2-przewodowa magistralg 1-WIRE
3.4.2. PODLACZENIE CZUJNIKOW Z INTERFEJSEM 1-WIRE

Do modutu ADA-401WP mozna podigczy¢ nastepujace czujniki :

- wykonane na uktadach DS1820, DS18S20, DS18B20, DS1822,

- czujniki temperatury DTS-103, DTS107,

- czujniki parametréw srodowiska DES-200 (temperatury, wilgotnosci wzglednej, cisnienia atmosferycznego) ,

- czujniki parametréow srodowiska DES-215 (temperatury, wilgotnosci wzglednej, cisnienia atmosferycznego, oswietlenia)
- czujniki parametrow srodowiska DES-300 (temperatury, wilgotnosci wzglednej, cisnienia atmosferycznego, o$wietlenia,
nastonecznienia, koncentracji CO2 ) ,

-przetwornik czujnik PT100 na 1-WIRE DES-215-PT100 .

Sposodb podtgczenie wyzej wymienionych czujnikéw do ADA-401WP przedstawiono w instrukcjach obstugi czujnikéw.
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3.4.3. OGRANICZENIA MAGISTRALI 1-WIRE

Maksymalna dtugos¢ magistrali 1-WIRE jak podaje producent uktadéw moze wynies¢ nawet 400m, a maksymalna liczba czujnikow
500 sztuk. Jednak podczas budowania magistrali nalezy pamieta¢ ze, kazdy czujnik stanowi skrécenie potgczen o 0,5 metra a kazde
100 metréw kabla powoduje obcigzenie linii danych dodatkowg pojemnoscig 5nF zwiekszajgcg znieksztatcenia sygnatu.

Praktyczna dtugo$é magistrali 1-WIRE oraz ilo$¢ czujnikédw bedzie mniejsza i bedzie zalezata od:

- zastosowanych kabli,

- topologii potgczen,

- jakosci wykonania potgczen,

- zakiécen od zewnetrznych pél elektromagnetycznych.

ZALECA SIE :

- zastosowanie do wykonania magistrali 1-WIRE jednego typu kabla, zalecany kabel to skretka komputerowa UTP-4x2x0,5,
- wykonanie magistrali 1-WIRE w topologii liniowej lub zastosowaé¢ pasywny rozdzielacz DNB-400 magistrali 1-WIRE,

- zakanczanie magistrali 1-WIRE czujnikiem,

- laczenie niewykorzystanych przewodoéw i ekranu kabla do szyny PE instalacji elektrycznej,

- zasilanie modutu ADA-401WP z indywidualnego zasilacza.

3.5. PODLACZENIE ZASILANIA

W celu podfgczenia zasilania do modutu ADA-401WP nalezy zaopatrzy¢ sie w zasilacz stabilizowany o napieciu wyjSciowym

od 10V= do 30V= o mocy minimalnej 3W, np. ZS-12/250 lub ADA-SPS240040D1. Dlugos¢ kabla zasilajgcego od zasilacza do
urzadzenia nie powinna przekroczy¢ 3 m.

Podtaczy¢ biegun dodatni (+) zasilacza do zacisku Vss+, a ujemny (-) do Vss- na listwie zaciskowej modutu.

ADA-401WP posiada zabezpieczenie przed odwrotnym podtgczeniem napiecia zasilajgcego. Jezeli po podtgczeniu zasilania na
panelu frontowym nie $wieci sie zielona dioda oznaczona jako PWR nalezy sprawdzi¢ prawidlowos$¢ poditgczenia zasilania

(polaryzacje).
4. URUCHOMIENIE

Po poprawnym wykonaniu instalacji wedtug powyzszych punktéw mozemy zatgczy¢ zasilanie zasilacza. Przy prawidiowym
podtgczeniu powinna zaswieci¢ si¢ zielona dioda PWR na froncie modutu. ADA-401WP posiada zabezpieczenie przed odwrotnym
podtgczeniem napiecia zasilajacego. Jezeli po podigczeniu zasilania na froncie modutu nie $wieci sie zielona dioda oznaczona jako
PWR nalezy sprawdzi¢ prawidtowos¢ podtgczenia zasilania. Podczas transmisji danych przez modut powinny mruga¢ diody LED Tx i
Rx. Diody te oznaczajg odpowiednio:

LED Opis
PWR sygnalizacja obecnosci zasilania modutu
Rx sygnalizacja odbioru danych przez modut ADA-401WP z portu 1-WIRE.
Tx sygnalizacja transmisji danych z modutu ADA-401WP przez port 1-WIRE.

4.1. SYGNALIZACJA BLEDOW PRACY

Po uruchomieniu modut ADA-401WP moze sygnalizowac krétkim dzwigkiem réznego typu btedy jak :
- btedy wyszukiwania czujnikéw,

- btedy odczytu temperatury z czujnikow,

- btedy w komunikacji po RS485,

- btedy CRC numeru seryjnego czujnikéw,

- zwarcia na magistrali 1-WIRE,

- brak czujnika,

- brak kontrolera magistrali 1-WIRE.

Przyczyne btedéw ktére generujg alarm dZzwiekowy nalezy szukaé za pomocg programu ADAULil sprawdzajac :
- Diagnostyke interfejsu RS485,

- Diagnostyke interfejsu 1WIRE,

- Diagnostyke systemu,

- Diagnostyke kanatéw pomiarowych.

5. KONFIGURACJA

Konfiguracje modutu ADA-401WP przeprowadzi¢ nalezy za pomocg programu ADAULtil dostarczonego na ptycie CD razem z
zakupionym urzgdzeniem. W celu skonfigurowania ADA-401WP nalezy go uprzednio podigczyé do komputera (patrz pkt. 3.1) i
zasilacza. Po zatgczeniu zasilacza nalezy sprawdzi¢ czy na frontowym panelu $wieci zielona dioda oznaczona jako PWR. Jezeli
dioda nie $wieci, nalezy sprawdzi¢ polaryzacje zasilania podtgczonego do ADA-401WP.

Jezeli dioda swieci nalezy ustawi¢ sekcje przetacznika SW1 do pracy w trybie konfiguracji jak w tabeli ponizej.

SW1-1 | SW1-2
ON OFF

Wejscie w tryb konfiguracji powoduje zapalanie zéttej diody LED umieszczonej obok przetgcznika SW1 z czestotliwoscig 1 Hz.
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5.1. TRYBY PRACY MODULU
Wszystkie mozliwe tryby pracy modutu ADA-401WP przedstawione sg w ponizszej tabeli.

SwW1-1 | SwW1-2 Tryb pracy
OFF OFF Praca normalna (Modbus)
OFF ON Ustawienia producenta (patrz p.9)
ON OFF Konfiguracja, Wymiana programu (patrz p.7)
ON ON Tryb awaryjnej wymiany programu (patrz p.8)

Wybér trybu pracy modutu ADA-401WP polega na ustawieniu sekcji przetgcznika SW1 w odpowiedniej pozyciji.

Przetacznik jest dostepny po zdjeciu pokrywki ztgcz srubowych (Rys. 1). W celu przestawienia sekcji przetagcznika SW1 nalezy zdjgc
pokrywke ztgcz z napisem SW1 i matym, ptaskim wkretakiem dokonaé odpowiednich przestawien.

5.2. KONFIGURACJA GLOWNA MODULU

£+ ApAU e
Konfiguracja Edycja Widok Pomoc
== |&| % W2
= Kenfiguracja : : -
i A Mazwa moduku Wwiersia CPU —--- Wesia programu
=) Kemunikacja

HA-401WP |1 02 - ADA-401WP - Moduk porniarowy 14%IRE na MODBUS-RTU (R5485). 00z.001 001.005 Wwiymnieri Program

b Kaa}y pomiarowe
.. Monitorowanie MODEBUS Konfiguracia moduku
Alarmy systermu

["] Zakaczenie alamu diwiekowego dia breddw pracy moduu

Magistrala RS485

m

Magistrala 1-w/IRE

Pratoksk
transmisji Modbus ATU - SLAVE Fredkosé transmisji | 5tandard
Liczba grup do obshugi w procesie
Adres modubu 32 [1-247] wuszukivania ¢
Predkost transmizj 19200bps = 10 - Grupa caujnikdw
o 22-G ik
Liczba bitéw danych | 2 bitdw 26- GIEE: Ezﬂ:::kgx
e 28-G ik
Fontrala parzystosei | Brak - TURSE2LIROW:
Odstep migdzy 414,
ramk.ami w znakach (e
K.onfiguracia pomiardi Automatyczie Przypizanie Czujnika Temperatuny do Kanatu Pomiarowego
etk e Sign INT [16-bits) B Ez&rgg[zo.ﬁ«vig?atyczne Przypisanie Czujnika T emperatury do Kanaku
Krok odczytu poriardw 5 sek [1 - 255] Temperatura APC 0 [0-50]

Odczyta) Konfiguracie 2 Modutu

‘ Zapizz Konfiguracie do Modubu

i

Aby uzyskac Pomoc, nacisnij F1 NUM

Rys 7. Widok okna konfiguracji gtéwnej programu ADAUil

Konfiguracje gtéwng rozpoczynamy od ustawienia sekcji przetgcznika SW1 do pracy w tryb konfiguracji jak w tabeli ponize;j.
Sw1-1 | SW1-2

ON OFF

Wejscie w tryb konfiguracji powoduje zapalanie zéttej diody LED umieszczonej obok przetgcznika SW1 z czestotliwoscig 1 Hz.

Po uruchomieniu programu ADAULtil w lewym oknie podswietlamy gatgz Konfiguracja>Komunikacja nastepnie w prawym oknie
wybieramy port COM przez ktéry bedziemy konfigurowali modut.

Przechodzimy do gatezi Konfiguracja>Komunikacja>ADA-401WP w prawym oknie pojawi sie dialog konfiguracji gtowne;j.
Odczytujemy konfiguracje gtéwna zapisang w pamigci ADA-401WP naciskajgc przycisk [Odczytaj Konfiguracje z Modutu].
Po odczytaniu konfiguracji nalezy ustawi¢ parametry w kolejnych sekcjach.

10
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5.2.1. ALARMY SYSTEMU

Konfiguracja Alarmy Systemu (dostepna od wersji 016 firmwear'u) pozwala na:

- Zalgczenie alarmu dzwiekowego dla btedéw pracy modutu, - zatgczenie lub wylgczenie (wytaczona — ustawienie producenta),
Btedy sygnalizowane krotkim dzwigkiem przez ADA-401WP :

- btedy wyszukiwania czujnikéw,

- btedy odczytu temperatury z czujnikow,

- bledy CRC numeru seryjnego czujnikéw,

- btedy w komunikacji po RS485,

- zwarcia na magistrali 1-WIRE,

- brak czujnika,

- brak kontrolera magistrali 1-WIRE.

5.2.2. KONFIGURACJA MAGISTRALI RS485

Konfiguracja Magistrali RS485 pozwala na :

- Wybor protokotu transmisji MODBUS RTU-SLAVE - umozliwia wybér protokotu (aktualnie dostepny tylko MODBUS RTU-SLAVE),
- Adres modutu z zakresu : od 1 — 247 - ustawienie adresu modutu dla wybranego protokotu (64 — ustawienie producenta),

- Predkos$¢ transmisji : 300bps — 230000bps - wybér predkosci transmisji (9600bps — ustawienie producenta),

- Liczba bitow danych 8 bitéw (parametr tylko do odczytu),

- Kontrola parzystosci : Brak, Parzystos$¢, Nieparzysto$¢ — wybor kontroli parzystosci (Brak — ustawienie producenta),

- Liczba bitéw stopu : 1-Bit, 2-Bity — wybor liczby bitow stopu (1-Bit — ustawienie producenta),

- Odstep miedzy ramkami w znakach : 4 — 255, dla protokotu MODBUS RTU 4-znaki (4 znaki — ustawienie producenta).

5.2.3. KONFIGURACJA MAGISTRALI 1-WIRE

Konfiguracja Magistrali 1-WIRE pozwala uzyska¢ informacje o :

- Predkos$¢ transmisji standard (aktualnie dostepna jest predko$¢ standardowa),

- Liczbie grup czujnikéw/uktadow 1-WIRE w procesie wyszukiwania (parametr tylko do odczytu),

- Liscie obstugiwanych grup czujnikéw/uktadéw 1-WIRE w procesie wyszukiwania (parametr tylko do odczytu).

5.2.4. KONFIGURACJA POMIAROW

Konfiguracja pomiaréow umozliwia ustawi¢ :

- Format danych pomiaru : Liczba catkowita ze znakiem 2-bajty (parametr tylko do odczytu),

- Krok pomiaru temperatury : 1 — 255 sek., ustawienie czasu przerwy pomiedzy kolejnymi odczytami temperatury z podtgczonych
czujnikéw przez modut.

5.2.5. KONFIGURACJA AUTOMATYCZNEGO PRZYPISANIA CZUJNIKOW DO KANALOW
POMIAROWYCH (APC)

Funkcja APC (dostepna od wersji 015 firmwear'u) pozwala na szybkie przypisanie czujnikéw do kanatéw pomiarowych w kolejnosci
okreslonej przez ich ogrzewanie do temperatury APC. Opis wykorzystania funkcji APC opisano w punkcie 4.3.1.

Konfiguracja funkcji APC :
- Zatgcz Automatyczne Przypisanie Czujnika do Kanatu Pomiarowego : Zatgcza lub wytgcza funkcje APC modutu,
- Temperatura APC : 0 — 50 °C, - ustawienie temperatury APC powyzej ktérej nastepuje automatyczne przypisanie czujnika do kanatu.

Po dokonaniu zmian konfiguracji nalezy jg zapisa¢ do pamieci modutu naciskajgc przycisk [Zapisz Konfiguracje do Modutu].
Powrét do pracy normalnej nastepuje po ustawieniu sekcji przetgcznika SW1 jak w tabeli ponize;j.

SW1-1 | SW1-2
OFF | OFF

Powrét do pracy normalnej powoduje wygaszenie zottej diody LED.

5.3. KONFIGURACJA KANALOW POMIAROWYCH

Konfiguracje kanatéw pomiarowych rozpoczynamy od ustawienia sekcji przetgcznika SW1 do pracy w tryb konfiguracji jak w tabeli

ponize;j.

SW1-1 | SW1-2
ON OFF

Wejscie w tryb konfiguracji powoduje zapalanie z6ttej diody LED umieszczonej obok przetgcznika SW1 z czestotliwoscig 1 Hz.

Po uruchomieniu programu ADAULtil w lewym oknie podswietlamy gataz Konfiguracja>Komunikacja nastepnie w prawym oknie
wybieramy port COM przez ktéry bedziemy konfigurowali modut.

Przechodzimy do gatezi Konfiguracja>Komunikacja>ADA-401WP>Kanaly pomiarowe w prawym oknie pojawi sie dialog
[Konfiguracja i diagnostyka kanatéw pomiarowych]. Odczytujemy konfiguracje kanatow pomiarowych zapisang w pamieci ADA-
401WP naciskajac przycisk [Odczytaj Konfiguracje z Modutu].

Jezeli przed odczytaniem konfiguracji kanatéw pomiarowych do modutu zostaty podtgczone czujniki temperatury, to numery seryjne
wszystkich wyszukanych czujnikéw zobaczymy w kolumnie [N/S Czujnika].

11
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Konfiguracja Edycja Widok Pomoc
== | &7 W
— Konfiguracja : S - -
i v Gja Konfiguracia i diagnostyka kanakow pomiarowych
- ADA-401WP : Konfiguracja ogdlna Konfiguracia parametrow kanatow Diagnos!
rowe Kanal |
. Monitorowanie MODBUS N/S Czujnika CRC |Lokalizacia WartLo |Wart.Hi |Korekta |J.m. Odblokowa...| Przypizany | Wart_ ..
0 2BC0532301000076 0K ROOM1-TA 15 25 n.oa [T&)C Odblokowar  Praypisany 2300
1 2810174001000023 Ok ROOMIT 22 25 n.oa C Odblokowar - Przypisany :
2 2EBFOFSCO00000ERE O ROOMT-HUM 40 =] 000 %RH Odblokowat Praypizany
3 2BE 34C2301000084 0K | ROOMI-PRE 960 940 0.0a hPa Odblokowar  Praypisany
4 2BDCRACE00000045 O ROOM1-5L4 0 50 n.oa % SLux Odblokowar  Praypisany 363
5 2BBFE32301 0000CA, Ok | ROOM1-COZ 500 1200 000 COZ2 ppm Odblokowar  Przypisany | 583, 0o
6 2BE0282D05000023 0K ROOM2-T 23] 25 0.oa T Odblokowar  Praypisany
7 | 28BOT42E05000026 | OK | RODM3T 23 25 0.00 °C . Odblokowar  Praypisany
8 28F0EF2D050000CA 0K | ROOM4-T 18 20 0.0a T Odblokowar  Praypisany
9 2864EE2D050000SF | DK | ROOMST 18 20 0.oa T Odblokowar  Praypisany 3
10 | 285C282D05000053 0K | ROOME-T 18 25 n.oa T Odblokowar  Praypisany :
1 2842102E05000000 Ok | ROOM7-T 18 22 n.oa T Odblokowar - Praypisany m
12 | 28CE21200500000E QK ROOMET 18 22 0.oo T Odblokowar  Praypisany
13 | 251E4E2DOS000CFE | DK ROOMST 20 22 0.00 ‘T Ocblokowar  Praypisany [JEEEE]
14 | 28C1E12D05000079 0K ROOMI0-T 20 2 n.oa ‘C Odblokowar  Praypisany W
15 | 2831F32D050000F4 Ok | ROOMI1-T 20 2 n.oa T Odblokowar  Praypisany
16 | 2895DEZD05000060 Of - ROOMTZ-T 20 2 n.oa T Odblokowar  Praypisany m
17 | 2605142D05000028 Ok | ROOM13-T 20 22 n.oa C Odblokowar - Przypisany :
18 28FD0AZE0S0000CE QK ROOMT4-T 20 22 000 T Odblokowat Praypizany
19 | 2833742D05000000 Ok ROOM15T 20 2 0.0a T Odblokowar  Praypisany w )
=5 Anana 4 AmArananen S oo T an an A on o A - ]
4 n v
b ‘ (BN A ‘ l ZENTE R ‘ Ddczytaj Konfiguracie 2 Moduku ‘ Odczpt Pomiaru i Stanu z Caujnikam
q z Kanatu na Kanat z Kanatu na Kanat
¥ z J na 4 z u na o Doglg%;iaiisnﬁgulaciedoz Eaid;ruu Monitorowarie Czujnikdw ‘ﬂ
l £Zapisz Kanfiguracig do Modutu ‘ &l 0 o 30 ‘ Rieset Kontrolera Magistrali 1-wIRE l
:] I »

Aby uzyska Pomoc, nacignij F1 CAP NUM

Rys 8. Widok okna konfiguracji kanatéw pomiarowych programu ADAUtil

Numery kanatéw dla czujnikow sg przydzielane zgodnie z kolejnoscig ich wyszukiwania przez modut.

Prawidtowo rozpoznanemu czujnikowi przypisywana jest odpowiednia jednostka miary jak w tabeli ponizej. Przypisane do
rozpoznanych czujnikéw jednostki miary zobaczymy w kolumnie [J.m.].

Jezeli przed odczytaniem konfiguracji kanatéw pomiarowych do modutu nie byty podigczone czujniki temperatury, to pola w kolumnie
[N/S Czujnika] bedg puste (konfiguracja fabryczna) i trzeba bedzie dodaé czujniki.

Tabela oznaczen czujnikéw

Czujnik Jenostka miary Czujnik Jenostka miary
Temperatury °C Nastonecznienie (Swiatto stoneczne) | %SLux
Wilgotno$¢ wzglednej %RH Zadajnik temperatury (TA)°C
Cisnienia atmosferycznego hPa Zadajnik wartosci procentowej (PA)%
Oswietlenie (Swiatto stoneczne i sztuczne) | %Lux Stezenie CO2 CO2 ppm
Przetwornik czujnik PT100 na 1-WIRE °C PT100 Nierozpoznany czujnik 7?7
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5.3.1. DODAWANIE CZUJNIKOW
Czujniki mozna dodawac¢ do kanatdéw pomiarowych na kilka sposobodw.

5.3.1.1. METODA | - DODAWANIE CZUJNIKOW TEMPERATURY Z WYKORZYSTANIEM
FUNKCJI AUTOMATYCZNEGO PRZYPISANIA CZUJNIKOW

Jezeli nie znamy numeroéw seryjnych czujnikéw mozemy przypisa¢ czujniki do kanatéw pomiarowych wykorzystujac funkcje
Automatycznego Przypisania Czujnikdw temperatury dostepng w konfiguracji modutu od wersji 0.015 firmwear'u .

Procedure Automatycznego Przypisania Czujnikow (APC) temperatury wykonujemy w nastepujgcych krokach:

1. Podtgczamy magistrale czujnikéw do modutu ADA-401WP.

2. W programie ADAULtil w lewym oknie programu wybieramy gatgz Konfiguracja>Komunikacja>ADA-401WP i naciskamy przycisk
[Odczytaj Konfiguracje z Modutu] .

3. Nastepnie w grupie Automatyczne Przypisanie Czujnika Temperatury do Kanatu Pomiarowego zaznaczamy opcje [Zatacz
Automatyczne Przypisanie Czujnika Temperatury do Kanalu Pomiarowego] oraz w polu edycyjnym [Temperatura APC]
wpisujemy temperature graniczng APC po przekroczeniu ktdrej nastgpi automatyczne przypisanie podgrzanego czujnika do kanatu
pomiarowego.

4. Naciskamy przycisk [Zapisz Konfiguracje do Modutu].

5. W lewym oknie programu ADAULil wybieramy gatagz Konfiguracja>Komunikacja>ADA-401WP>Kanaly pomiarowe i naciskamy
przycisk [Odczytaj Konfiguracje z Modutu] .

6. Po odczytaniu konfiguracji kanatow pomiarowych naciskamy przycisk [Monitorowanie Czujnikéw] .

7. Nastepnie ogrzewamy czujniki w wybranej kolejnosci (Rys. 9), jezeli temperatura czujnika przekroczy ustawiong temperature APC
nastgpi automatyczne przypisanie czujnika do kanatu pomiarowego przez modut ADA-401WP. Kazde przypisanie czujnika do
kanatu pomiarowego jest sygnalizowane przez modut i program krétkim dzwiekiem.

8. Procedure Automatycznego Przypisania Czujnikéw konczymy naciskajgc ponownie przycisk [Monitorowanie Czujnikow].

9. W lewym oknie programu wybieramy gatagZz Konfiguracja>Komunikacja>ADA-401WP. Nastepnie w grupie Automatyczne
Przypisanie Czujnika Temperatury do Kanalu Pomiarowego odzaznaczamy opcje [Zatacz Automatyczne Przypisanie
Czujnika Temperatury do Kanatu Pomiarowego].

10.Naciskamy przycisk [Zapisz Konfiguracje do Modutu]. Zapisanie konfiguracji wylgczy algorytm Automatycznego Przypisania
Czujnika Temperatury do Kanatlu Pomiarowego w module ADA-401WP.

llustracja procedury APC
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Rys 9. llustracja procedury Automatycznego Przypisania Czujnikow temperatury do kanaléw pomiarowych
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5.3.1.1.1. ZMIANA KOLEJNOSCI CZUJNIKOW W CZASIE PROCEDURY APC

W czasie procedury APC mozemy w prosty sposéb zmieni¢ kolejno$¢ przypisanych juz czujnikdw postepujgc wedtug ponizszych
punktow:

1. Przerywamy procedure APC naciskajgc przycisk [Monitorowanie Czujnikow].

2. Nastepnie w liscie [Konfiguracja Parametrow Kanaléw] odznaczamy pola [Przypisany] tych kanatéw dla ktérych chcemy zmienié
kolejnos¢ przypisania czujnikdw do kanatéw pomiarowych.

3. Zapisujemy nowg konfiguracje naciskajgc przycisk [Zapisz Konfiguracje do Modutu].

4. Naciskamy przycisk [Monitorowanie Czujnikéw] co rozpocznie ponownie procedure Automatycznego Przypisania Czujnikéw
od punktu 7 dodawania czujnikéw w procedurze APC.

Do pamieci modutu zostanie zapisana konfiguracja tylko tych kanatéw pomiarowych, ktérych pola zostaty podswietlone na rézowo.

5.3.1.2. METODA Il - PODLACZAMY CZUJNIKI POJEDYNCZO DO MAGISTRALI 1-WIRE
Jezeli nie znamy numeru seryjnego czujnika dodajemy go do kanatu pomiarowego w nastepujgcych krokach :

1. Podtgczamy czujnik do interfejsu 1-WIRE modutu.

2. Naciskamy przycisk [Odczytaj Konfiguracje z Modutu], po zakonczeniu operacji numer seryjny odnalezionego czujnika
zobaczymy w kolumnie [N/S Czujnika].

3. W polu [Lokalizacja] kanatu wpisujemy miejsce instalacji czujnika.

4. Nastepnie zaznaczamy pole [Przypisany] .

5. W pole [od] i [do] pod przyciskiem [Odczytaj Konfiguracje z Modutu od Kanatu do Kanalu] wpisujemy numery kanatéw do
ktérych majg zosta¢ dodane czujniki.

6. Podtgczamy kolejny czujnik do interfejsu 1-WIRE modutu.

7. Naciskamy przycisk [Odczytaj Konfiguracje z Modulu od Kanalu do Kanatu], po zakonczeniu operacji numer seryjny
odnalezionego czujnika zobaczymy w kolumnie [N/S Czujnika].

8. W polu [Lokalizacja] kanatu wpisujemy miejsce instalacji czujnika.

9. Nastepnie zaznaczamy pole [Przypisany] .

10. Zapisujemy konfiguracje kanatu do pamigci modutu naciskajgc przycisk [Zapisz Konfiguracje do Modutu]. Do pamieci modutu
zostanie zapisana konfiguracja tylko tych pdl, ktérych tlo zostato podswietlone na rézowo.

Czynnosci od p.6 do p.10 wykonujemy dla kazdego nowo podtgczanego czujnika.

Kazda prawidtowa aktualizacja pola listy [Konfiguracja i diagnostyka kanatéw pomiarowych] powoduje podswietlenie danych
kanatu pomiarowego na kolor r6zowy.

Do pamieci modutu zostanie zapisana konfiguracja tylko tych kanatéw pomiarowych, ktérych pola zostaty podswietlone na rézowo.

5.3.1.1. METODA lll - ZNAMY NUMERY SERYJNE CZUJNIKOW
Jezeli znamy numer seryjny czujnika dodajemy go do kanatu pomiarowego w nastepujacych krokach :

1. Wpisujemy numer seryjny w polu [S/N Czujnika] danego kanatu pomiarowego, w przypadku btednego numeru seryjnego program
zasygnalizuje btad i nie pozwoli na jego zapisanie.

2. W polu [Lokalizacja] kanatu wpisujemy miejsce instalacji czujnika.

3. Nastepnie zaznaczamy pole [Przypisany] .

Powyzsze czynnosci wykonujemy dla kazdego czujnika ktéry chcemy dodac.

Kazda prawidtowa aktualizacja pola listy [Konfiguracja i diagnostyka kanatéw pomiarowych] powoduje podswietlenie danych
kanatu pomiarowego na kolor zétty.

W celu zapisania tak przygotowanej konfiguracji do pamieci modutu naciskamy przycisk [Zapisz Konfiguracje do Modutu].

Do pamieci modutu zostanie zapisana konfiguracja tylko tych kanatéw pomiarowych, ktérych pola zostaty podswietlone na rézowo.

5.3.1. PRZESUWANIE CZUJNIKA

W celu przesuniecia czujnika z jednego kanatu do drugiego pod przyciskiem [Przesun Czujnik z Kanatu na Kanat] wpisujemy w pole
[z] numer kanatu z ktdérego czujnik ma by¢ przeniesiony a w pole [na] numer kanatu do ktérego czujnik ma by¢ przeniesiony.
Nastepnie naciskamy przycisk [Przesun Czujnik z Kanatu na Kanat].

W celu zapisania do pamieci modutu zmiany w konfiguracji naciskamy przycisk [Zapisz Konfiguracje do Modutu].

Do pamieci modutu zostanie zapisana konfiguracja tylko tych kanatéw pomiarowych, ktérych pola zostaty podswietlone na rézowo.

5.3.1. ZAMIANA CZUJNIKOW

W celu zamiany czujnikéw miejscami wpisujemy w pola [z] i [na] umieszczone pod przyciskiem [Zamien Czujnik z Kanatu na
Kanal], numery kanatéw dla ktérych majg zosta¢ zamienione czujniki. Nastepnie naciskamy powyzszy przycisk.

W celu zapisania do pamieci modutu zmiany w konfiguracji naciskamy przycisk [Zapisz Konfiguracje do Modutu].

Do pamigci modutu zostanie zapisana konfiguracja tylko tych kanatéw pomiarowych, ktérych pola zostaty pod$wietlone na rézowo.

5.3.2. USUWANIE CZUJNIKOW
Klikamy dwukrotnie na pole [S/N Czujnika] danego kanatu, naciskamy klawisz DEL na klawiaturze i przechodzimy do nastepnego

pola. W celu zapisania do pamieci modutu zmiany w konfiguracji naciskamy przycisk [Zapisz Konfiguracje do Modutu].
Do pamieci modutu zostanie zapisana konfiguracja tylko tych kanatéw pomiarowych, ktérych pola zostaty podswietlone na rézowo.
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5.3.3. KONFIGURACJA PARAMETROW KANALU POMIAROWEGO

Po zakonczeniu edycji numeréw seryjnych czujnikéow temperatury w polach [S/N Czujnika] przystepujemy do konfiguracji pozostatych

parametrow kanatéw pomiarowych. Kolejno wypetniamy pola :

Lokalizacja — wpisujemy miejsce zainstalowania czujnika. Pole lokalizacja jest zapisywane przez AdaUtil w wersji 1.4.1.00 do
pamieci modutu z oprogramowaniem (firmware’em) w wersji 017.

Wartos¢ Lo — warto$¢ dolnej granicy mierzonej wielkosci. Jezeli mierzona przez czujnik warto$¢ pomiaru bedzie nizsza to zostanie
wystawiona flaga przekroczenia dolnego progu W < WL w rejestrze stanu kanatu pomiarowego.

Wartos¢ Hi — warto$¢ gornego progu mierzonej wielkosci. Jezeli mierzona przez czujnik warto$¢ pomiaru bedzie wyzsza to zostanie
wystawiona flaga przekroczenia gornego progu W > WH w rejestrze stanu kanatu pomiarowego.

Korekcja — jest to warto$¢ o jakg zostanie zwiekszona lub zmniejszona zmierzona przez czujnik wartos¢ pomiaru w celu liniowej
kalibracji pomiaru. Wartos¢ Korekcji zalezy od rodzaju czujnika i wynosi :
-od —1.27°C do +1.27°C dla cyfrowych czujnikdw temperatury DTS-RJ45, DTS-103, DTS-104, DES-200, DES-300-T itd. ,
-od -12.70%Hig do +12.70%Hig dla cyfrowych czujnikéw wilgotnosci wzglednej DES-215-H, DES-300-H itp.
-od -12.70hPa do +12.70hPa dla cyfrowych czujnikéw ci$nienia atmosferycznego DES-215-APS, DES-300-APS itp.

Odblokowany — uaktywnienie tego pola powoduje aktualizacje pomiaru i stanu dla kanatu, odznaczenie pola spowoduje
zablokowanie aktualizacji pomiaru i stanu kanatu pomiarowego

Przypisany — uaktywnienie tego pola powoduje przypisanie czujnika do kanatu. Jest to odpowiednik przykrecenia analogowego
czujnika temperatury do zaciskéw urzadzenia. Odznaczenie pola spowoduje, Zze przy nastepnym wyszukiwaniu czujnikéw
przez modut w polu [S/N Czujnika] kanatu moze pojawi¢ sie numer seryjny innego czujnika.

Kazda prawidtowa zmiana w tabeli konfiguracji kanatéw pomiarowych powoduje podswietlenie w kolorze rézowym aktualizowanego
pola.
Po dokonaniu zmian w konfiguracji nalezy jg zapisa¢ do pamieci modutu naciskajgc przycisk [Zapisz Konfiguracje do Modutu].

Do pamieci modutu zostanie zapisana konfiguracja tylko tych kanatéw pomiarowych, ktérych pola zostaty podswietlone na rézowo.
Powrét do pracy normalnej nastepuje po ustawieniu sekcji mikro przetgcznika SW1 jak w tabeli ponize;.

Swi1-1 | Sw1-2
OFF OFF
Powrét do pracy normalnej powoduje wygaszenie zéttej diody LED.

5.4. ZAPIS KONFIGURACJI DO PLIKU

Konfiguracje gtéwng i konfiguracje kanatéw pomiarowych mozna zapisa¢é do pliku konfiguracyjnego. Pozwala to zachowac
konfiguracje kazdego z modutéw pomiarowych wchodzacych w sktad systemu monitorowania i sterowania temperatury.

W celu zapisania konfiguracji wybieramy menu Konfiguracja > Zapisz lub Zapisz jako otworzy sie okno [Zapisz jako] (Rys. 10). W
polu [Nazwa pliku] wpisujemy nazwe pliku konfiguracyjnego a nastepnie naciskamy przycisk [Zapisz].

7 Zapisz jako
Zapisz w: _Cfg - O ¥ e -

-

I Mazwa
Py

Ostatnie

migjsca

Pulpit

Zadne elementy nie pasujg do kryteriéw wyszukiwania,

=
Biblioteki

A

"

Komputer < 1 b
- Mazwa plikou: biuro .t -
i.i‘, Zapisz jako typ: | Pl korfiguracyiny ADAUl ") - [ Aoy |

Rys 10. Zapisywanie konfiguracji modutu do pliku konfiguracyjnego
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5.5. WYDRUK KONFIGURACJI

Konfiguracje gtowng i kanatéw pomiarowych mozemy wydrukowaé w nastepujgcy sposob. W lewym oknie aplikacji podswietlamy
gataz Konfiguracja > Komunikacja > ADA-401WP > Kanaly pomiarowe a nastgpnie wybieramy menu Konfiguracja > Drukuj lub
Podglad wydruku i drukujemy.

6. DIAGNOSTYKA

6.1. DIAGNOSTYKA MODULU

W celu odczytania diagnostyk modutu nalezy ustawi¢ sekcje przetgcznika SW1 do pracy w trybie konfiguracji jak w tabeli ponizej.
Sw1-1 | Sw1-2

ON OFF

Wejscie w tryb konfiguracji powoduje zapalanie zéttej diody LED umieszczonej obok przetgcznika SW1 z czestotliwoscig 1 Hz.
Do odczytania diagnostyk modutu nalezy uruchomié program ADAULtil w lewym oknie wybra¢ gatagz Konfiguracja > Komunikacja >
ADA-401WP.

W kolejnych sekcjach diagnostyki modutu mozemy sprawdzi¢ poprawnos$¢ transmisji danych przez interfejsy RS485 i 1-WIRE oraz
stabilno$¢ pracy modutu.

6.1.1. DIAGNOSTYKA INTERFEJSU RS485

Mozemy odczytac¢ licznik btedow ramki i licznik btedéw parzystosci naciskajac przycisk [Odczytaj Liczniki].

Kasowania licznikdw dokonujemy uzywajac przycisku [Kasuj Liczniki] co spowoduje wyzerowanie licznikéw w pamieci modutu.
Licznik btednych ramek jest zwiekszany np. w przypadku Zle ustawionej predkosci w stosunku do rzeczywistej predkosci przesytanych
danych. Natomiast licznik btedéw parzystosci liczy btedy moggace powstaé w przypadku przektamania bitow w transmitowanym znaku.
Licznik ten nie dziata przy wytaczonej kontroli parzystosci.

6.1.2. DIAGNOSTYKA INTERFEJSU 1-WIRE

Mozemy odczytac licznik btedéw wyszukiwania i licznik bledéw odczytu pomiaru naciskajgc przycisk [Odczytaj Liczniki ].

Kasowania licznikéw dokonujemy uzywajac przycisku [Kasuj Liczniki] co spowoduje wyzerowanie licznikéw w pamigci modutu.
Licznik bledow wyszukiwania jest zwiekszany w przypadku napotkania bteddw podczas procesu wyszukiwania czujnikow na
magistrali 1-WIRE.

Licznik btedéw odczytu pomiaru bedzie zwiekszany w momencie wykrycia nieprawidtowych danych w trakcie odczytu pomiaru.
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Rys 11. Widok diagnostyki gtéwnej modutu w programie ADAUTil
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6.1.3. DODATKOWE DIAGNOSTYKI MAGISTRALI 1-WIRE

W celu odczytania dodatkowych diagnostyk magistrali 1-WIRE nalezy nacisng¢ przycisk [Odczytaj Diagnostyki].

Dodatkowe diagnostyki informuja o :
- Zwarciach na magistrali,

- Liczbie odnalezionych czujnikéw,

- Typie magistrali,

- Poprawnosci komunikacji,

- Wykryciu kontrolera magistrali 1-WIRE.

6.1.4. DIAGNOSTYKA SYSTEMU

Mozemy odczytaé szereg licznikdw systemowych, ktére informujg o pracy modutu.

W celu odczytania licznikdw naciskamy przycisk [Odczytaj Liczniki] .

Kasowanie licznikow wykonujemy dla kazdego z licznikdw osobno naciskajgc odpowiedni przycisk np. [Kasuj Licznik WD]
co spowoduje wyzerowanie licznika w pamieci modutu.

Licznik restart'é6w WatchDog'a — okresla liczbe restart'éw procesora przez WatchDog programowy.

Licznik restartéw Power-On — okresla liczbe zatgczen zasilania modutu.

Licznik restart'6w Przyciskiem — okresla liczbe nacisnieé przycisku RST (Reset).

Licznik restart'éw Brown-On — okresla liczbe obnizenia napiecia zasilania ponizej dozwolonego poziomu napiecia .

Po zakonczeniu diagnostyki musimy powrdci¢ do pracy normalnej ustawiajgc sekcje przetgcznika SW1 jak w ponizszej tabeli.

SwW1-1 | SW1-2
OFF OFF

Powrdt do pracy normalnej powoduje wygaszenie zottej diody LED umieszczonej obok mikro przetgcznika SW1.

6.2. DIAGNOSTYKA KANALOW POMIAROWYCH

% = ADAUHI =] -E |
Konfiguracgja Edycja Widok Pomoc
== |&| % W2
= Kenfiguracja : i . -
e Gja Konfiguracia i diagnostyka kanakow pomiarowych
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3 2BE34C2301000084 0K | ROOMI-PRE hPa ALl Tak Tak Mie Tak Ok
4 2BDCHACE00000048 0K | ROOM1-5L< %5Lus - Tak Tak Mie Tak Ok
5 2BBF532301 0000CA Ok ROOM1-CO2 Co2ppm Tak Tak Mie Tak 0K
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8 28F0EF20050000CA 0K ROOM4-T T - ALl Tak Tak Mie Tak Ok
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Rys 12. Widok okna diagnostyki kanatéw pomiarowych programu ADAUil
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Po skonfigurowaniu kanatéw pomiarowych mozemy przeprowadzi¢ ich diagnostyke oraz sprawdzi¢ poprawnos¢ komunikacji na
magistrali 1-WIRE.

W celu odczytania diagnostyk kanatéw pomiarowych nalezy ustawi¢ sekcje przetgcznika SW1 do pracy w trybie konfiguracji jak w
tabeli ponizej.

SW1-1 | SW1-2
ON OFF
Wejscie w tryb konfiguracji powoduje zapalanie zo6ttej diody LED umieszczonej obok przetgcznika SW1 z czestotliwoscig 1 Hz.

Uruchamiamy program ADAUtIl w lewym oknie podswietlamy gatgz Konfiguracja>Komunikacja nastepnie w prawym oknie
wybieramy port COM przez ktory bedziemy prowadzi¢ diagnostyke kanatéw pomiarowych.

Nastepnie przechodzimy do gatezi Konfiguracja>Komunikacja>ADA-401WP>Kanaly pomiarowe w prawym oknie pojawi sie dialog
[Konfiguracja i diagnostyka kanatéw pomiarowych].

Odczytujemy konfiguracje kanatéw pomiarowych zapisang w pamieci ADA-401WP naciskajac przycisk [Odczytaj Konfiguracje z
Modutu]. Przesuwamy poziomy pasek przewijania w prawo az zobaczymy tabele [Diagnostyka Kanatéw]. Na ekranie mamy
widoczne nastepujgce kolumny:

Kanat - oznacza numer kanatu pomiarowego.

N/S Czujnika - numer seryjny wykrytego czujnika.

Lokalizacja - miejsce zainstalowania czujnika.

Wartos¢ - warto$¢ pomiaru odczytana z czujnika.

J.m. - jednostka miary mierzonej przez czujnik wielkosSci.

W<WL - aktywne pole oznacza, ze odczytana z czujnika wartos¢ pomiaru jest nizsza od dolnego progu pomiaru WL.
W=>WH - pole aktywne oznacza, ze odczytana z czujnika warto$¢ pomiaru jest wyzsza od gérnego progu pomiaru WH.

Odblokowany - aktywne pole informuje, ze kanat pomiarowy jest odblokowany i dane pomiarowe oraz stan kanatu sg
aktualizowane na biezaco.

Przypisany - aktywne pole informuje, Zze czujnik o numerze N/S zostat przypisany do kanatu pomiarowego
(odpowiednik przykrecenia czujnika temperatury np. Pt. do zaciskéw przetwornika analogowego).

Zajety - aktywne pole oznacza, ze aktualnie czujnik jest zajety przetwarzaniem danych.

Wykryty - aktywne pole Wykryty oznacza, ze wykryto czujnik o numerze seryjnym z pola {N/S Czujnika].

CRC - aktywne pole CRC oznacza btad CRC pamieci czujnika lub bigd podtaczenia.

Diagnostyke kanatéw pomiarowych i temperature czujnikow odczytujemy naciskajgc przycisk [Odczyt Pomiaréw i Stanu Czujnikéw].
Jezeli chcemy stale monitorowa¢ diagnostyke kanatéw pomiarowych i warto$¢ pomiaréw z czujnikéw odczytujemy naciskajac przycisk
[Monitorowanie Czujnikow].

Prawidlowa praca magistrali 1-WIRE :
- nie powoduje generowania stanu CRC,
- wykryte sg wszystkie podtgczone czujniki,
- nie ma btednych odczytéw temperatury.

Po zakonhczeniu diagnostyki musimy powrdci¢ do pracy normalnej ustawiajgc sekcje przetgcznika SW1 jak w ponizszej tabeli.

Sw1-1 | Sw1-2

OFF OFF
Powrét do pracy normalnej powoduje wygaszenie zo6ttej diody LED umieszczonej obok mikro przetgcznika SWA1.

6.3. DIAGNOSTYKA PROTOKOLU MODBUS-RTU

Po zakonhczeniu diagnostyki kanatéw pomiarowych kazdego z modutéw ADA-401WP znajdujgcych sie w danej instalacji mozemy

przeprowadzi¢ diagnostyke oraz sprawdzi¢ poprawnos¢ komunikacji protokotu MODBUS na magistrali RS485.

Przed rozpoczeciem diagnostyki MODBUS-RTU musimy powrdci¢ do pracy normalnej ustawiajgc sekcje przetgcznika SW1 jak w

ponizszej tabeli.

Sw1-1 | SW1-2
OFF OFF

Powrd6t do pracy normalnej powoduje wygaszenie zottej diody LED umieszczonej obok mikro przetgcznika SW1.

Uruchamiamy program ADAUtil w lewym oknie podswietlamy gataZ Konfiguracja>Komunikacja nastepnie w prawym oknie
wybieramy port COM przez ktéry bedziemy prowadzi¢ diagnostyke MODBUS.

Przechodzimy do gatezi Konfiguracja>Komunikacja>ADA-401WP>Monitorowanie MODBUS w prawym oknie pojawi sie dialog
[Monitorowanie MODBUS].
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Rys 13. Widok okna monitorowania MODBUS programu ADAUTil
6.3.1. KONFIGURACJA KOMUNIKACJI MODBUS-RTU

Dialog [Monitorowanie MODBUS] udostepnia nastepujace elementy konfiguracji komunikacji MODBUS-RTU :

Adres modutu [1-247] - umozliwia wpisanie adresu modutu ADA-401WP, ktéry bedzie odpytywany protokotem MODBUS-RTU.

Port szeregowy - jest ustawiany w oknie [Komunikacja].

Predkos$¢ transmisji - umozliwia wybér predkosci transmisji dla danego modutu.

Liczba bitow danych - brak wyboru.

Kontrola parzystosci - umozliwia wybor sposobu kontroli parzystosci w formacie danych.

Bity stopu - umozliwia wybor liczby bitéw stopu w formacie danych.

Funkcja - umozliwia wybor funkcji dla protokotu MODBUS-RTU, ktérg program bedzie odpytywa¢ modut ADA-
401WP.

6.3.2. MONITOROWANIE MODULU - MODBUS-RTU
Dialog [Monitorowanie MODBUS] udostepnia nastepujace elementy komunikacji MODBUS-RTU :

Monitoruj

Nacisniecie przycisku [Monitoruj] powoduje odczyt temperatury i stanu z kanatéw pomiarowych modutu ADA-401WP protokotem
MODBUS-RTU.

Ponowne nacisnigcie przycisku [Monitoruj] powoduje przerwanie odczytu temperatury i stanu z kanatéw pomiarowych modutu.
Dziennik komunikacji MODBUS

Dodatkowym elementem diagnostyki protokotu MODBUS-RTU jest sekcja [Dziennik komunikacji MODBUS], gdzie zapisywane sg
ramki zapytania i odpowiedzi wystepujace podczas monitorowania temperatury i stanu kanatéw pomiarowych.

Tabela [Monitorowanie MODBUS] posiada nastepujgce kolumny :

Kanat - numer kanatu pomiarowego.

Lokalizacja - miejsce zainstalowania czujnika.

Progres - poziomy wskaznik progresji pomiaru.

Wartos¢ - warto$¢ pomiaru odczytana z czujnika .

J.m. - jednostka miary mierzonej przez czujnik wielkosci.

W<WL - aktywne pole oznacza, ze odczytana z czujnika warto$¢ pomiaru jest nizsza od dolnego progu pomiaru WL.
W=>WH - aktywne pole oznacza, ze odczytana z czujnika warto$¢ pomiaru jest wyzsza od gérnego progu pomiaru WH.

Odblokowany - aktywne pole informuje, ze kanat pomiarowy jest odblokowany i dane pomiarowe oraz stan kanatu sg
aktualizowane na biezgco.
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Przypisany - aktywne pole informuje, ze czujnik o numerze N/S zostat przypisany do kanatu pomiarowego (odpowiednik
przykrecenia czujnika temperatury np. Pt. do zaciskow przetwornika analogowego).

Zajety - aktywne pole oznacza, ze aktualnie czujnik jest zajety przetwarzaniem danych.

Wykryty - aktywne pole oznacza, ze wykryto czujnik o numerze seryjnym z pola {N/S Czujnika].

CRC - aktywne pole CRC oznacza btgd CRC pamieci czujnika lub btad podtaczenia.

Aplikacja AdaUtil w tabeli [Monitorowanie MODBUS] wizualizuje stany kanatéw pomiarowych za pomocg koloréw w nastepujgcy
sposéb :

Pola [Lokalizacja], [Temp].

Czerwony — stan alarmowy kanatu, przekroczenie progéw TL lub TH.

Zielony — stan normalny kanatu pomiarowego.

Pola [T<TL], [T=>TH], [Odbl.], [Przyp.], [Zajety], [Wykryty], [CRC]
Zotty — stan alarmowy danego pola w kanale pomiarowym.
Biaty — stan normalny danego pola w kanale pomiarowym.

7. WYMIANA PROGRAMU
W celu wymiany programu obstugi ADA-401WP musimy wprowadzi¢ urzgdzenie w tryb konfiguracji ustawiajgc sekcje przetacznika
SW1 jak w tabeli ponize;.
SW1-1 | SW1-2

ON OFF
Wejscie w tryb konfiguracji powoduje zapalanie zéitej diody LED umieszczonej obok mikro przetgcznika SW1 z czestotliwoscig 1 Hz.

Uruchamiamy program ADAUtil w lewym oknie podswietlamy gataz Konfiguracja>Komunikacja. W prawym oknie wybieramy port
COM przez ktdry bedziemy prowadzi¢ wymiane programu.

Przechodzimy do gatezi Konfiguracja>Komunikacja>ADA-401WP nastgpnie za pomocg przycisku [Wymien program] (Rys. 7)
dokonujemy wymiany dostarczonego przez producenta programu. Nacisniecie tego przycisku powoduje otwarcie okna (Rys. 14), w
ktorym wskazujemy lokalizacje pliku z rozszerzeniem *.bin. Po pods$wietleniu pliku programu i nacisnieciu przycisku [Otworz]
nastepuje zatadowanie programu do bufora ADAULil i jego sprawdzenie. Jesli program ADAULil nie wykryje btedéw w zatadowanym
pliku mozemy przystgpi¢ do wymiany oprogramowania modutu. Proces wymiany programu wizualizowany jest przez ADAULtil za
pomoca paska postepu i po udanej wymianie potwierdzany odpowiednim komunikatem.

% Otwieranie

Szuka w: _Firmware ~- @2 E

Mazwa

e [ ADA-40TWP.BIN
Ostatnie
migjsca

Pulpit

=il
Bibliotek

iL¥

T

Kemputer 4 I P

= Nazwa pliku: ADA-401WP BIN -
‘k.-!, Plii typu: (Pl bin (" bin) « | Ay

Rys 14. Wybér pliku z programem modutu

Podczas tadowania programu zoétta dioda LED umieszczona obok mikro przetagcznika SW1 miga pokazujgc przeptyw danych do ADA-
401WP. Jezeli program zostat zatadowany poprawnie zétta dioda LED zacznie ponownie miga¢ z czestotliwoscig 1 Hz.

Uwaga! Nie wylacza¢ zasilania modutu podczas wymiany programu.

Po udanej wymianie mozna powrdci¢ do pracy normalnej ustawiajac sekcje mikro przetgcznika SW1 jak w ponizszej tabeli.
SW1-1 | SW1-2
OFF OFF
Powrét do pracy normalnej powoduje wygaszenie z6ttej diody LED umieszczonej obok przetgcznika SW1.
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8. AWARYJNA WYMIANA PROGRAMU

W przypadku nieudanej wymiany programu obstugi modutu nalezy sprébowaé wymieni¢ go ponownie weditug opisu zawartego w
punkcie 7.

Jesli ta operacja sie nie powiedzie nalezy skorzysta¢ z mozliwosci awaryjnej wymiany oprogramowania.

W celu wejscia w tryb awaryjnej wymiany programu ustawiamy sekcje mikro przetgcznika SW1 jak w tabeli ponizej.

Sw1-1 | Sw1-2

ON ON
Nastepnie nalezy wytgczy¢ i po chwili ponowne zatgczy¢ zasilanie modutu.

Po tej czynnosci modut powinien znajdowaé sie w trybie awaryjnej wymiany oprogramowania. W tym trybie pracy modutu, zé6ita dioda
LED umieszczona obok mikro przetgcznika SW1 Swieci Swiattem ciggtym. Teraz nalezy dokona¢ wymiany programu w sposéb
opisany ponizej.

Uruchamiamy program ADAUtil w lewym oknie pods$wietlamy gatgz Konfiguracja>Komunikacja. W prawym oknie wybieramy port
COM przez ktdry bedziemy prowadzi¢ wymiane programu.

Przechodzimy do gatezi Konfiguracja>Komunikacja>ADA-401WP nastgpnie za pomocg przycisku [Wymien program] (Rys. 7)
dokonujemy wymiany dostarczonego przez producenta programu. Nacisniecie tego przycisku powoduje otwarcie okna (Rys. 14), w
ktorym wskazujemy lokalizacje pliku z rozszerzeniem *.bin. Po pods$wietleniu pliku programu i nacisnieciu przycisku [Otworz]
nastepuje zatadowanie programu do bufora ADAULil i jego sprawdzenie. Jesli program ADAUTLil nie wykryje btedow w zatadowanym
pliku mozemy przystgpi¢ do wymiany oprogramowania modutu. Proces wymiany programu wizualizowany jest przez ADAULtil za
pomocg paska postepu i po udanej wymianie potwierdzany odpowiednim komunikatem.

Uwaga! Nie wylaczac zasilania modutu podczas wymiany programu.

Po udanej wymianie mozna powrdci¢ do pracy normalnej ustawiajgc sekcje mikro przetgcznika SW1 jak w tabeli ponizej.
SwW1-1 | SW1-2
OFF OFF

Nastepnie nalezy wytgczy¢ i po chwili ponowne zatgczy¢ zasilanie modutu.
Powrét do pracy normalnej powoduje wygaszenie zéttej diody LED umieszczonej obok przetgcznika SW1.

9. USTAWIANIE PARAMETROW PRODUCENTA

W przypadku probleméw z pracg modutu ADA-401WP :

- braku komunikaciji w trybie konfiguraciji,

- wizualizacji wartosci pomiaru temperatury z doktadnoscig 0,5°C,

- btedéw transmisji na magistrali 1-WIRE,

mozna dokonac¢ przywrdcenia ustawien producenta wewnetrznych rejestrow modutu.

W celu przywrocenia ustawien producenta nalezy ustawi¢ sekcje przetagcznika SW1 jak w tabeli ponize;j.
Sw1-1 | sSw1-2

OFF ON

Nastepnie wylgczy¢ i po chwili ponowne zatgczy¢ zasilanie modutu. Po wykonaniu tej czynnos$ci do rejestrow wewnetrznych modutu
zostang zatadowane ustawienia producenta.

Powrd6t do pracy normalnej ustawiajgc sekcje mikro przetgcznika SW1 jak w ponizszej tabeli.
SwW1-1 | SW1-2
OFF OFF

10. IMPLEMENTACJA PROTOKOLU MODBUS-RTU

Modut adresowalny ADA-401WP petni funkcje wezta dla sieci 1-WIRE. Kazdy wezet mozna zaadresowacé i potgczy¢ do magistrali
RS485 i tym samym umozliwi¢ wspotprace wielu rozproszonych sieci 1-WIRE z oddalonym systemem monitorowania np. temperatury,
wilgotnosci, cisnienia atmosferycznego, stezenia CO,, itp. Dlugos¢ magistrali RS485 mozna wydtuza¢ o odcinki 1200m poprzez
zastosowanie separatorow RS485 ADA-4040 oraz HUB'éw RS485 ADA-4044H.

Zastosowanie protokotu MODBUS-RTU do komunikacji miedzy modutami ADA-401WP a systemem typu SCADA lub sterownikiem
PLC umozliwia tatwg integracje czujnikéw z interfejsem 1-WIRE w ramach istniejgcych systemoéow automatyki.

10.1. TABELA ADRESOW MODBUS-RTU

10.1.1. REJESTRY WARTOSCI POMIAROW | STANU KANALOW POMIAROWYCH
ODCZYTYWANE FUNKCJA 04 (3X — REFERENCES) INPUT REGISTERS

Adres | Numer kanatu Adres danych dla Opis

3X pomiarowego | kanatu pomiarowego danych Atrybut Wartosc

Wartosci pomiaréw dla kanatéw pomiarowych

30001 0 0 Warto$é pomiaru R 16-bitowy rejestr

30002 1 1 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
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Acg;s Numgr kanatu Adres dan_ych dla Opis Atrybut Wartosé
pomiarowego | kanatu pomiarowego danych
30003 2 2 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
30004 3 3 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
30005 4 4 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
30006 5 5 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
30007 6 6 Wartos¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
30008 7 7 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
30009 8 8 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
30064 63 63 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
Stan kanatlow pomiarowych
30201 0 200 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
30202 1 201 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
30203 2 202 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
30204 3 203 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
30204 4 204 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
30206 5 205 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
30207 6 206 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
30208 7 207 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
30209 8 208 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
30264 63 263 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
10.1.2. REJESTRY WARTOSCI POMIAROW | STANU KANALOW POMIAROWYCH
ODCZYTYWANE FUNKCJA 03 (4X — REFERENCES) INPUT REGISTERS
Adres | Numer kanatu Adres danych dla Opis Atrybut Wartosé
4X pomiarowego | kanafu pomiarowego danych
Wartosci pomiaréw dla kanatléw pomiarowych
40001 0 0 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
40002 1 1 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
40003 2 2 Wartos¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
40004 3 3 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
40005 4 4 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
40006 5 5 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
40007 6 6 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
40008 7 7 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
40009 8 8 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
40064 63 63 Warto$¢ pomiaru R 16-bitowy rejestr
Stan kanatéw pomiarowych

40201 0 200 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
40202 1 201 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
40203 2 202 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
40204 3 203 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
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Adres | Numer kanafu Adres danych dla Opis Atrybut Wartos¢
4X pomiarowego | kanatu pomiarowego danych

40204 4 204 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
40206 5 205 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
40207 6 206 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
40208 7 207 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
40209 8 208 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr
40264 63 263 Stan kanatu R 16-bitowy rejestr

10.2. BUDOWA RAMKI PROTOKOLU MODBUS-RTU

Adres urzadzenia (1-bajt) | Funkcja (1-bajt) | Dane (n-bajtow) | CRC-16Lo (1-bajt) | CRC-16Hi (1-bajt)

10.3. WYKORZYSTYWANE FUNKCJE PROTOKOLU MODBUS-RTU

Kod Funkcji Opis
03 (0x03) Odczyt wartosci pomiaru i stanu kanatu pomiarowego
04 (0x04) Odczyt wartosci pomiaru i stanu kanatu pomiarowego

10.3.1. ODCZYT WARTOSCI POMIAROW Z KANALOW POMIAROWYCH
10.3.1.1. FUNKCJA 0x03 / 0x04 — ODCZYT WARTOSCI TEMPERATURY Z KANALU
POMIAROWEGO [4X / 3X-REFERENCES]

Funkcja 0x03 / 0x04 stuzy do odczytu wartosci pomiaru z kanatu pomiarowego (czujnika).
Wartosci pomiaru odczytywana z kanatu pomiarowego (czujnika) jest reprezentowana przez 16-bitowy rejestr.
Rejestry z warto$cig pomiaru temperatury sg w formacie liczby catkowitej 16-bitowej ze znakiem (w C/C++ typ short int).

Rzeczywistg wartos¢ temperatury wyrazong w °C (-85 — +125 [°C]) otrzymujemy z odczytanego rejestru wedtug ponizszych
algorytméw stosujgc odpowiednig wartos¢ podzielnika DW=100 (tabela ponizej).

Tabela wartosci podzielnika DW

Mierzona / Zadana wielko$¢ Jen9stka Wartos¢ podzielnika DW
miary

Temperatura °C 100
Wilgotno$¢ wzgledna %RH 100
Oswietlenie YLux 100
Nastonecznienie %SLux 100
Zadajnik temperatury (TA)°C 100
Zadajnik wartosci procentowej | (PA)% 100
Cisnienie atmosferyczne hPa 10
Stezenie CO2 CO2 ppm 1
Temperatura czujnika PT100 |°C PT100 10

Algorytm 1.0dczytany rejestr zapisujemy do zmiennej typu rzeczywistego (float) a nastepnie dzielimy jg przez podzielnik DW.

/I Fragment kodu w jezyku C (VS6.0) prezentujacy powyzszy algorytm
short int siRejPomiaru;

float fWartoscPomiaru

%V-\./-értoscPomiaru = (float)siRejestrPomiaru;

fWartoscPomiaru = fWartoscPomiaru / DW;

Algorytm 2.0dczytany rejestr zapisujemy do zmiennej typu catkowitego 16-bitowego (short int) a nastepnie dzielimy jg przez
podzielnik DW, otrzymana reszta z dzielenia to liczba setnych czesci wartosci pomiaru.

/I Fragment kodu w jezyku C (VS6.0) prezentujgcy powyzszy algorytm
short int siRejPomiaru;
div_t div_WartoscPomiaru;
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div_WartoscPomiaru = div((int)siRejestrPomiaru, DW)
printf( "Catkowita wartos¢ pomiaru = %d\n, Setne czesci wartosci pomiaru = %d\n",
div_WartoscPomiaru.quot, div_WartoscPomiaru.rem );

Zapytanie
Nr.Bajtu Oznaczenie Rozmiar Wartos¢ [hex]
00 Adres modutu 1 Bajt 01[ 01 do F7]
01 Kod funkgiji 1 Bajt 03 /04
02 Adres rejestru Hi 1 Bajt 00
03 Adres rejestru Lo 1 Bajt 00
04 Liczba rejestrow Hi 1 Bajt 00
05 Liczba rejestréw Lo 1 Bajt 02
06 CRC-Lo 1 Bajt -
07 CRC-Hi 1Bajt -

Przyktad. Odczyt temperatury z 2 kanatéw (adres 40001 do 40002 / adres 30001 do 30002)

01-03-00-00-00-02-CRCLo-CRCHi
01-04-00-00-00-02-CRCLo-CRCHi

Odpowiedz
Nr.Bajtu Oznacz Rozmiar Wartos¢ [hex]
00 Adres modutu 1-Bajt 01 [ 01 do F7]
01 Kod funkcji 1-Baijt 03 /04
02 Liczba bajtow danych | N-Bajt 04 [zalezne od zapytania (4)]
03 Dane1-Hi 1-Bajt 09
04 Dane1-Lo 1-Bajt 60
05 Dane2-Hi 1-Bajt 09
06 Dane2-Lo 1-Bajt 92
07 CRC-Lo 1-Baijt -
08 CRC-Hi 1-Baijt -

Przyktad. Odczyt temperatury z 2 kanatéw (adres 40001 do 40002 / adres 30001 do 30002)

01-03-04-09-60-09-92-CRCLo-CRCHi
01-04-04-09-60-09-92-CRCLo-CRCHi

W odpowiedzi temperatura kanatéw od 0 do 1 jest przedstawiona jako 4-bajty o wartosciach:
-kanat_0 = 0x0960 => 2400/100 => 24,00°C

-kanat_1 = 0x0992 => 2450/100 => 24,50°C

Odpowiedz - w przypadku wystapienia btedu

Nr.Bajtu Oznacz Rozmiar Wartos¢ [hex]
00 Adres modutu 1-Bajt 01 [ 01 do F7]
01 Kod funkcji 1-Bajt 83/84
02 Kod btedu 1-Bajt 01-nieznana funkcja
02-nieznany adres danych
03-nieznana wartos¢ danych
04-wystagpit nieznany btad podczas przetwarzania zapytania
03 CRC-Lo 1-Bajt
04 CRC-Hi 1-Bajt
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10.3.1.2. FUNKCJA 0x03 / 0x04 — ODCZYT WARTOSCI WILGOTNOSCI WZGLEDNEJ Z
KANALU POMIAROWEGO [4X / 3X-REFERENCES]

Funkcja 0x03 / 0x04 stuzy do odczytu wartosci pomiaru z kanatu pomiarowego (czujnika).
Wartosci pomiaru odczytywana z kanatu pomiarowego (czujnika) jest reprezentowana przez 16-bitowy rejestr.
Rejestry z wartoscig pomiaru wilgotnosci wzglednej sg w formacie liczby catkowitej 16-bitowej ze znakiem (w C/C++ typ short int).

Rzeczywistg warto$¢ wilgotnosci wzglednej wyrazong w procentach (0 — 100 [%RH]) otrzymujemy z odczytanego rejestru wedtug
algorytméw z p. 10.3.1.1 stosujac odpowiednig warto$¢ podzielnika DW = 100 (tabela p 10.3.1.1).

10.3.1.3. FUNKCJA 0x03 / 0x04 —- ODCZYT WARTOSCI CISNIENIA ATMOSFERYCZNEGO Z
KANALU POMIAROWEGO [4X / 3X-REFERENCES]

Funkcja 0x03 / 0x04 stuzy do odczytu wartosci pomiaru z kanatu pomiarowego (czujnika).
Wartosci pomiaru odczytywana z kanatu pomiarowego (czujnika) jest reprezentowana przez 16-bitowy rejestr.
Rejestry z wartoscig pomiaru ci$nienia atmosferycznego sg w formacie liczby catkowitej 16-bitowej ze znakiem (w C/C++ typ short int).

Rzeczywistg warto$¢ cisnienia atmosferycznego wyrazong w hPa (150 — 1150 [hPa]) otrzymujemy z odczytanego rejestru wedtug
algorytméw z p. 10.3.1.1 stosujgc odpowiednig warto$¢ podzielnika DW = 10 (tabela p 10.3.1.1).

10.3.1.4. FUNKCJA 0x03 / 0x04 —- ODCZYT WARTOSCI NATEZENIA OSWIETLENIA Z KANALU
POMIAROWEGO [4X / 3X-REFERENCES]

Funkcja 0x03 / 0x04 stuzy do odczytu wartosci pomiaru z kanatu pomiarowego (czujnika).
Wartosci pomiaru odczytywana z kanatu pomiarowego (czujnika) jest reprezentowana przez 16-bitowy rejestr.
Rejestry z warto$cig pomiaru natezenia oswietlenia sg w formacie liczby catkowitej 16-bitowej ze znakiem (w C/C++ typ short int).

Rzeczywistg warto$¢ natezenia oswietlenia wyrazong w procentach (0 — 100 [%Lux]) otrzymujemy z odczytanego rejestru wedtug
algorytméw z p. 10.3.1.1 stosujac odpowiednig warto$¢ podzielnika DW = 100 (tabela p 10.3.1.1).

10.3.1.5. FUNKCJA 0x03 / 0x04 — ODCZYT WARTOSCI NATEZENIA NASLONECZNIENIA Z
KANALU POMIAROWEGO [4X / 3X-REFERENCES]

Funkcja 0x03 / 0x04 stuzy do odczytu warto$ci pomiaru z kanatu pomiarowego (czujnika).
Wartosci pomiaru odczytywana z kanatu pomiarowego (czujnika) jest reprezentowana przez 16-bitowy rejestr.
Rejestry z wartoscig pomiaru natezenia nastonecznienia sg w formacie liczby catkowitej 16-bitowej ze znakiem (w C/C++ typ short int).

Rzeczywistg warto$¢ natezenia nastonecznienia wyrazong w procentach (0 — 100 [%SLux]) otrzymujemy z odczytanego rejestru
wedtug algorytmow z p. 10.3.1.1 stosujgc odpowiednig warto$¢ podzielnika DW = 100 (tabela p 10.3.1.1).

10.3.1.6. FUNKCJA 0x03 / 0x04 — ODCZYT WARTOSCI TEMPERATURY USTAWIONEJ W
ZADAJUNIKU TEMPERATURY Z KANALU POMIAROWEGO [4X / 3X-REFERENCES]

Funkcja 0x03 / 0x04 stuzy do odczytu wartosci pomiaru z kanatu pomiarowego (czujnika).

Wartosci pomiaru odczytywana z kanatu pomiarowego (czujnika) jest reprezentowana przez 16-bitowy rejestr.

Rejestry z wartoscig temperatury ustawionej w zadajniku temperatury sg w formacie liczby catkowitej 16-bitowej ze znakiem (w C/C++
typ short int).

Rzeczywistg warto$¢ temperatury ustawionej w zadajniku temperatury wyrazong w °C (5 — 40 [TA(°C)]) otrzymujemy z odczytanego
rejestru wedtug algorytméw z p. 10.3.1.1 stosujgc odpowiednig warto$¢ podzielnika DW = 100 (tabela p 10.3.1.1).

10.3.1.7. FUNKCJA 0x03 / 0x04 - ODCZYT WARTOSCI PROCENTOW USTAWIONEJ W
ZADAJNIKU PROCENTOW Z KANALU POMIAROWEGO [4X / 3X-REFERENCES]

Funkcja 0x03 / 0x04 stuzy do odczytu warto$ci pomiaru z kanatu pomiarowego (czujnika).

Wartosci pomiaru odczytywana z kanatu pomiarowego (czujnika) jest reprezentowana przez 16-bitowy rejestr.

Rejestry z wartoscig procentéw ustawionej w zadajniku procentéw sg w formacie liczby catkowitej 16-bitowej ze znakiem (w C/C++ typ
short int).

Rzeczywistg warto$¢ procentow ustawionej w zadajniku procentéw wyrazong w procentach (0 — 100 [PA(%)]) otrzymujemy z
odczytanego rejestru wedtug algorytmow z p. 10.3.1.1 stosujgc odpowiednig warto$¢ podzielnika DW = 100 (tabela p 10.3.1.1).

10.3.1.8. FUNKCJA 0x03 / 0x04 —- ODCZYT WARTOSCI KONCENTRACJI CO2 Z KANALU
POMIAROWEGO [4X / 3X-REFERENCES]

Funkcja 0x03 / 0x04 stuzy do odczytu wartosci pomiaru z kanatu pomiarowego (czujnika).
Wartosci pomiaru odczytywana z kanatu pomiarowego (czujnika) jest reprezentowana przez 16-bitowy rejestr.
Rejestry z wartoscig pomiaru koncentracji CO2 sg w formacie liczby catkowitej 16-bitowej ze znakiem (w C/C++ typ short int).

Rzeczywistg warto$¢ koncentracji CO2 wyrazong w ppm (350 — 10000 [ppm]) otrzymujemy z odczytanego rejestru wedtug algorytméow
z p. 10.3.1.1 stosujac odpowiednig warto$¢ podzielnika DW = 1 (tabela p 10.3.1.1).
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Funkcja 0x03 / 0x04 stuzy do odczytu wartosci pomiaru z kanatu pomiarowego (przetwornika PT100).
Wartosci pomiaru odczytywana z kanatu pomiarowego (przetwornika PT100) jest reprezentowana przez 16-bitowy rejestr.
Rejestry z warto$cig pomiaru temperatury z przetwornika PT100 sg w formacie liczby catkowitej 16-bitowej ze znakiem (w C/C++ typ

short int).

Rzeczywistg wartos¢ pomiaru temperatury z przetwornika PT100 w °C (-200 — +600 [°C PT100] otrzymujemy z odczytanego rejestru
wedtug algorytmow z p. 10.3.1.1 stosujgc odpowiednig wartos¢ podzielnika DW = 10 (tabela p 10.3.1.1).

Funkcja 0x03 / 0x04 stuzy rowniez do odczytu stanu kanatu pomiarowego.

10.3.1.9. FUNKCJA 0x03 / 0x04 — ODCZYT WARTOSCI TEMPERATURY CZUJNIKA PT100 Z

KANALU POMIAROWEGO [4X / 3X-REFERENCES]

10.3.2. FUNKCJA 0x03 / 0x04 - ODCZYT STANU KANALU POMIAROWEGO [4X / 3X-

REFERENCES]

Stan kazdego kanatu pomiarowego jest reprezentowany przez 16-bitowy rejestr :

Rejestr stanu kanatu pomiarowego / czujnika

Bit

Stan kanaftu Bajt Lo

Bit

Stan kanafu Bajt Hi

Czujnik w czasie przetwarzania
0-NIE
1-TAK

Zarezerwowany (0)

Czujnik wykryty
0-NIE
1-TAK

Zarezerwowany (0)

Kanat odblokowany
0-NIE
1-TAK

Zarezerwowany (0)

Przekroczenie dolnego progu temperatury T<TL
0-NIE
1-TAK

Zarezerwowany (0)

Przekroczenie gérnego progu temperatury T2TH
0-NIE
1-TAK

Zarezerwowany (0)

Czujnik przypisany do kanatu
0-NIE
1-TAK

Zarezerwowany (0)

Zarezerwowany
0-NIE
1-TAK

Zarezerwowany (0)

Blad CRC Scratchpad'u czujnika
0-NIE
1-TAK

Zarezerwowany (0)

Zapytanie

Nr.Bajtu

Oznaczenie Rozmiar Wartos¢ [hex]

00

Adres modutu 1 Bajt 01 [ 01 do F7]

01

Kod funkcji 1 Bajt 03/04

02

Adres rejestru Hi 1 Bajt 00

03

Adres rejestru Lo 1 Bajt C9

04

Liczba rejestrow Hi 1 Bajt 00

05

Liczba rejestréow Lo 1 Bajt 02

06

CRC-Lo 1 Bait

07

CRC-Hi 1Bait

Przyktad. Odczyt stanu 2 kanatéw (adres 40201 do 40202 / adres 30201 do 30202)

01-03-00-C9-00-02-CRCLo-CRCHi
01-04-00-C9-00-02-CRCLo-CRCHi
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OdpowiedZ
Nr.Bajtu Oznacz Rozmiar Wartos¢ [hex]
00 Adres modutu 1-Baijt 01 [01 do F7]
01 Kod funkgiji 1-Bajt 03 /04
02 Liczba bajtow danych | N-Bajt 04 [zalezne od zapytania (4)]
03 Stan1-Hi 1-Baijt 00
04 Stan1-Lo 1-Baijt 01
05 Stan2-Hi 1-Baijt 00
06 Stan2-Lo 1-Bajt 02
07 CRC-Lo 1-Baijt -
08 CRC-Hi 1-Baijt -

Przyktad. Odczyt stanu 2 kanatéw (adres 40201 do 40202 / adres 30201 do 30202)

01-03-04-00-01-00-02-CRCLo-CRCHi
01-04-04-00-01-00-02-CRCLo-CRCHi

W odpowiedzi stan kanatéw 0 do 1 jest przedstawiony jako 4-bajty o wartosciach:
-kanat_0 hi = 00, lo = 01 — czujnik w czasie przetwarzania

-kanat_1 hi = 00, lo = 02 — wykryto czujnik

Odpowiedz - w przypadku wystgpienia btedu

Nr.Bajtu Oznacz Rozmiar Wartos¢ [hex]
00 Adres modutu 1-Bajt 01 [1 do F7]
01 Kod funkcji 1-Bajt 83/84
02 Kod btedu 1-Baijt 01-nieznana funkcja
02-nieznany adres danych
03-nieznana wartos¢ danych
04-wystagpit nieznany btad podczas przetwarzania zapytania
03 CRC-Lo 1-Baijt
04 CRC-Hi 1-Bajt
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11. DANE TECHNICZNE

Parametry Transmisji

RS-485 1-WIRE
Ztacze Ztgcze Srubowe maks. & 2,5mm? Ztgcze Srubowe maks. & 2,5mm?
Diugosé magistrali 1200 m do 260 m
Maksymalna liczba podigczonych urzadzen 32 urzadzenia 64 czujniki

standard: do 16,3 kbps,

Maksymalna predkosé transmisji danych do 230,4 kbps overdrive: do 142 kbps,
Kabel skretkowy 2-parowy, np. UTP Kabel skretkowy 1-parowy, 2-parowy, np.
Linia transmisvina 4x2x0,5 (24AWG), ekranowany w UTP 4x2x0,5 (24AWG), ekranowany w
vl Srodowisku o duzych zaktéceniach Srodowisku o duzych zaktéceniach np.
np.STP 1x2x0,5(24AWG). STP 4x2x0,5(24AWG).
T - RS485/RS422 MODBUS - halfduplex fullduplex (nadawanie i odbiér na tym
yp transmisji . - ;
(zapytanie - odpowiedz) samym przewodzie)
Zgodnos¢ ze Standardami 1-WIRE, EIA-485, CCITT V.11.
« zielona dioda PWR zasilanie,
Sygnalizacja optyczna « czerwona dioda RX odbior danych przez interfejs 1-WIRE,

* z0tta dioda TX transmisja danych przez interfejs 1-WIRE.

Zakres i doktadnos¢ pomiaréw

Zakres pomiarowy czujnikow Okreslono w instrukcjach czujnikow.

Doktadnos¢ pomiaréw czujnikow Okreslono w instrukcjach czujnikow.

Znamionowe warunki pracy

Napiecie zasilania 10-24-30V DC
Przewod zasilajacy Zalecana dtugos¢ przewodu zasilajgcego — do 3m
Moc pobierana 3w

Zabezpieczenie przed odwrotng polaryzacja

. Tak
zasilania

* pomiedzy obwodem zasilania a torem sygnatowym RS-485 na poziomie 3kV DC,

Izolacja galwaniczna » pomiedzy torem sygnatowym 1-WIRE a RS-485 na poziomie 5kV.

Temperatura otoczenia 0+ +23 + +50°C
Wilgotnos¢ wzgledna powietrza 5 + 95% - bez kondensagji
Potozenie podczas pracy Dowolne.

Spos6b montazu Na szynie zgodnej ze standardem DIN35 / TS35.

Odpornos¢ na zaktocenia wedtug normy PN-EN 55024.

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna Emisja zaklocen wedtug normy PN-EN 55022,

Wymagania bezpieczenstwa Wedtug normy PN-EN60950.
Srodowisko Handlowe i lekko uprzemystowione.

Obudowa
Wymiary 53 x 90 x 58 mm
Materiat Noryl UL. 94 V-O
Stopien ochrony obudowy IP40
Stopien ochrony zaciskéw 1P20

Drogi Kliencie,

Dziekujemy Panstwu za zakup produktu Firmy CEL-MAR.

Doceniajgc Panstwa dziatalno$¢, mamy nadzieje ze ta instrukcja obstugi pomogta w podtgczeniu i uruchomieniu modutu
ADA-401WP. Pragniemy poinformowaé réwniez iz jesteSmy producentem posiadajgcym jedng z najszerszych gam produktow
transmisji danych wliczajgc: konwertery transmisji danych interfejséw RS232, RS485, RS422, USB, konwertery Swiattowodowe, petle
pradowe, separatory/powielacze (repeater'y).

Prosimy o kontakt w celu wyrazenia opinii o produkcie oraz jak mozemy zaspokoi¢ Panstwa obecne i przyszie oczekiwania.

. Teliooiiiieieeeee e enn . 148 41 362-12-46
CEL-MAR sp.j. Tl : +48 41 361-07-70
Zakiad Informatyki i Elektroniki WeED..ooiii : http://www.cel-mar.pl
ul. Sciegiennego 219C BiUrO...coeii e : biuro@cel-mar.pl
25-116 Kielce, POLSKA Dziat handlowy..............ccccccoei : handlowy@cel-mar.pl
' Informacja techniczna .....................: serwis@cel-mar.pl
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