INSTRUKCJA OBStUGI




Znak identyfikacyjny robota jest umieszczony na tabliczce przymocowanej do panelu czotowego. Na podstawie tego znaku jest mozliwe
okreslenie, poprzez postuzenie sie tabelg znajdujaca sie na dole strony, nazwy handlowej robota.

7085EV0 - Ambrogio Robot L85 Evolution
7085ELO - Ambrogio Robot L85 Elite
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Zabronione jest powielanie, rowniez czesciowe, tego dokumentu bez pisemnego upowaznienia Producenta. Producent
zobowigzuje sie¢ do wprowadzania ciggtych ulepszen i zastrzega sobie prawo do dokonywania modyfikacji bez obowigzku
wczesniejszego powiadamiania, pod warunkiem ze nie bedzie to stwarzato zagrozen dla bezpieczenstwa. © 2008 — Autor
tekstow, ilustracji i uktadu graficznego: Tipolito La Zecca. Teksty mogg by¢ powielane, w catosci lub w czesci, pod warunkiem
ze zostanie przytoczone nazwisko autora.
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INFORMACJE OGOLNE

CEL INSTRUKCJI OBSLUGI

* Ta instrukcja obstugi, stanowigca integralng czes¢ urzgdzenia, zostata opracowana przez Producenta w celu dostarczenia
niezbednych informacji osobom upowaznionym do jego obstugiwania podczas przewidywanego okresu jego trwatosci
uzytkowe;.

* Oprocz zastosowania dobrych technik pracy, odbiorcy informacji muszg przeczytac je uwaznie i stosowac je w rygorystyczny
sposob.

* Teinformacje sg dostarczone przez Producenta w jego ojczystym jezyku (wtoskim) i moga by¢ przettumaczone na inne jezyki
w celu spetnienia wymogow prawnych i/lub handlowych.

* Przeczytanie tych informacji pozwoli na uniknigecie zagrozen zdrowotnych i zagrozen zwigzanych z bezpieczeristwem osob
oraz szk6d materialnych.

* Nalezy przechowywac te instrukcje obstugi przez caty okres trwatosci uzytkowej urzgdzenia w widocznym i tatwo dostepnym
miejscu, aby byta ona zawsze do dyspozycji, kiedy zajdzie potrzeba postuzenia sige nia.

* Pewne informacje i ilustracje zawarte w tym podreczniku nie muszg doktadnie odpowiada¢ posiadanemu przez Parstwa
urzadzeniu; nie zawaza to jednak na ich wartosci uzytkowe;j.

* Producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania modyfikacji bez obowigzku wczesniejszego powiadamiania o tym.

e W celu oznaczenia pewnych czesci tekstu o znaczacej waznosci lub w celu wskazania pewnych waznych specyfikaciji,
zostaty zastosowane pewne symbole, ktérych znaczenie zostanie opisane ponizej.

! Niebezpieczenstwo — Uwaga

Symbol wskazuje sytuacje o duzym stopniu zagrozenia, ktérych zignorowanie moze doprowadzi¢ do
powaznych zagrozen dla zdrowia i bezpieczenstwa oséb.

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Symbol wskazuje sytuacje wymagajgce odpowiedniego zachowania w celu unikniecia zagrozenia dla zdrowia
i bezpieczenstwa osob oraz szk6d materialnych.

_

Symbol wskazuje informacje techniczne o duzej waznosci, ktore nie moga by¢ ignorowane.

Instrukcja obstugi 2



IDENTYFIKACJA PRODUCENTA | URZADZENIA

Tabliczka identyfikacyjna jest umieszczona bezposrednio na
urzadzeniu. Na tabliczce zostaty wskazane wszelkie istotne
informacje i zalecenia niezbedne do bezpiecznej eksploataciji.

W razie zaistnienia takiej potrzeby nalezy zwréci¢ sie do Serwisu (C) Model ; )
Technicznego Producenta lub do jakiegokolwiek autoryzowanego (©) wersia | (C) Numer tabliczki
centrum serwisowego. ' ! ' znamionowej
W razie koniecznos$ci skorzystania z serwisu technicznego, nalezy P byx;ixmxxxxxxxxm KX TR0
poda¢ dane wskazane na tabliczce identyfikacyjnej, przyblizony ' xxxxxx,ooommé,«mim(xx). XXXX g €
faczny czas uzytkowania i rodzaj powstatego uszkodzenia. .(ib:

111

A. ldentyfikacja Producenta.
B. Oznaczenie zgodnosci CE.
C. Model i wersja / numer tabliczki znamionowej / rok produkciji.

D. Dane techniczne. napiecie, prad, stopien ochrony, cigzar,
szerokos¢ koszenia.

g
TABLICZKA IDENTYFIKACYJNA

(A) Identyfikacja Producenta
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(D) Dane techniczne
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i K Serial Number @  XXXXXXXXXXXXXX i
: 8

: s

R

,

(C) Rok
produkgciji

(B) Oznaczenie
zgodnosci CE

INFORMACJE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

Producent zwr6cit szczegbing uwage na zagadnienia, ktére mogg stwarza¢ zagrozenie dla bezpieczenstwa i zdrowia os6b
stykajacych sie z urzgdzeniem. Celem niniejszej informacji jest uwrazliwienie uzytkownikéw na zachowanie najwyzej uwagi, aby

zapobiec mozliwym zagrozeniom.

PRZEPISY BEZPIECZENSTWA

NINIEJSZY PRODUKT ZOSTAL. WYPOSAZONY W OSTRZE. NIE JEST ZABAWKA!

Zapoznaé si% uwaznie z trescig niniejszej instrukcji, a w szczeg6lnoéci z informacjami
dotyczacymi bezpieczenstwa. UpewnicC sie, ze zostaty prawidtowo zrozumiane. Urzadzenie
wykorzystywac wytgcznie do celow okreslonych przez producenta. Stosowac sig rygorystycznie
do instrukcji dotyczgcych dziatania, konserwacijl i napraw.

Podczas dziatania robota sprawdzic¢,czy w polu operacyjnym nie znajo\l/l\J/iq sie osoby, azwtaszcza
dzieci, osoby starsze i niepetnosprawne oraz zwierzeta domowe. przeciwnym przypadku
zaprogramowac prace robota na godziny, w ktorych w strefie dziatania nie przebywajg osoby.
Jezeli w poblizu robota przebywajg zwierzeta domowe, dzieci lub inne osoby, nadzorowaé
jego prace. Jezeli na trasie przebiegu robota znajdzie sig osoba lub zwierze, natychmiast
zatrzymac jego prace.

Nadzorowac urzgdzenie podczas pracy w nieogrodzonych obszarach roboczych, do ktdérych
trudno dotrzeé.

W przypadku pracy w miejscach publicznych wokot obszaru roboczego kosiarki nalezy umiescic
znaki ostrzegawcze. Na znakach nalezy umiesciC nastepujacy tekst:"Uwaga! Automatyczna
kosiarka do trawy! Zachowa¢ odstep od maszyny! Nie pozostawia¢ dzieci bez opieki!”

Robot nie moze byC¢ obstugiwany przez dzieci lub osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, czuciowych lub umystowych, nieposiadajgce doswiadczenia i/lub wiedzy, chyba
ze bedg one nadzorowane przez osobe odpowiedzialng za ich bezpieczernstwo lub zostang
pouczone w zakresie obstugi urzgdzenia. Nadzér nad dzie¢mi jest konieczny, aby upewnic sie,
Ze nie bawig sie urzgdzeniem.

Nie zezwalaC¢ na uzytkowanie robota osobom, ktore nie posiadajg wiedzy w zakresie jego
dziatania i zachowania.

Operatorzy dokonujgcy konserwacji i napraw powinni byC zaznajomieni z charakterystykg
urzgdzenia i zasadami bezpieczenstwa. Przed rozpoczgciem uzytkowania robota zapoznac sig
uwaznie z instrukcjg operatora i upewnic sig, ze zostata w petni zrozumiana.
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« Uzywaé wytgcznie oryginalnych czesci zamiennych. Nie modyfikowa¢ budowy robota.
Nie dokonywaé ingerencji w jego obrebie, nie usuwac ani nie omija¢ zamontowanych
urzgdzen bezpieczenstwa. Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci z tytutu uzywania
nieoryginalnych czesci zamiennych. Nieprzestrzeganie tego wymogu moze skutkowac
powaznym zagrozeniem dla bezpieczeristwa i zdrowia 0sob.

- Sprawdzi¢, czy na trawniku nie ma zabawek, wyposazenia, gatezi, odziezy lub innego rodzaju
przedmiotow, ktore mogtyby uszkodzi¢ noze. Ewentualne przedmioty na trawniku mogg
rowniez uszkodzi¢ lub spowodowac blokade robota.

- Zabrania si¢ siadania na robocie. Nie podnosic robota w celu kontroli noza lub nie przenosic
go w trakcie pracy. Nie wsuwac dtoni ani stop pod urzgdzenie, gdy jest ono w ruchu.

- Nie uzywa¢ robota gdy wigczone jest urzadzenie nawadniajgce. W takim przypadku
zaprogramowac robotaiurzadzenie nawadniajace, w taki sposob, aby nie dziataty jednoczesnie.
Nie my¢ robota strumieniami wody pod ciSnieniem i nie zanurza¢ czesciowo ani catosciowo w
wodzie, poniewaz nie jest on wodoszczelny.

+ Przed rozpoczeciem jakiejkolwiek regulacji lub konserwaciji, lezgcych w zakresie uzytkownika,
odtgczyc zasilanie elektryczne i wigczy€ urzgdzenie bezpieczenstwa. Uzywaé srodkdw ochron
indywidualnej przewidzianych przez producenta. W szczeg6lnosci, podczas prac dotyczacyc
noza do cigcia uzywac rekawic ochronnych.

. szszczenie i konserwacja, ktérych wykonanie lezy w zakresie uzytkownika, nie mogg by¢
wykonywane przez dzieci bez nadzoru.

+ Nie uzywac robota gdy n6z jest uszkodzony. Wymienié¢ néz tnacy.

- Nie uzywac robota, gdy czesci zewnetrzne sg uszkodzone. W razie stwierdzenia uszkodzer
mechanicznych, czes¢ nalezy wymienic.

+ Nie uzywac robota gdy uszkodzony jest kabel zasilania transformatora. Uszkodzony kabel
stwarza zagrozenie zetkniecia sie z komponentami pod napieciem. Kabel powinien zostaé
wymieniony przez producenta lub jego serwis techniczny albo przez osobe z podobnymi
kwalifikacjami, w taki spos6b, aby zapobiec kazdemu rodzajowi ryzyka.

- Jezeli podczas eksploatacji zostanie stwierdzone zuzycie kabla zasilania, nacisng¢ przycisk
-S> TOP”, aby zatrzymac robota. Wysung¢ wtyczke zasilania z gniazda elektrycznego.

- Regularnie dokonywa¢ kontroli wzrokowej robota, aby sprawdzi¢, czy néz,_érubz montazowe
i mechanizm tngcy nie sg zuzyte lub uszkodzone. Sprawdzi¢, czy wszystkie nakretki, sruby i
wkrety sg dobrze dokrecone, aby zapewni¢ dobry stan robota.

+ Jezeli podczas eksploatacji wystaEia nieprawidtowe drgania, nacisng¢ przycisk ,STOP”, aby
zatrzymac robota. Wysuna¢ wtyczke zasilania z gniazda elektrycznego.

« Kategorycznie zabrania sie fadowania robota w otoczeniu zagrozonym wybuchem lub
tatwopalnym.

- Uzywac wytgcznie tadowarkii zasilacza producenta. Niewtasciwe uzytkowanie moze skutkowac
porazeniem elektrycznym, przegrzaniem lub wyciekiem ptynow zrgcych z akumulatora. W
razie wycieku ptynu z akumulatora nalezy umy¢ go woda/ptynem neutralizujgcym. W razie
kontaktu ptynu z oczami zasiegng¢ porady lekarza.

URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE ROBOTA

1. Czujnik przeszkody

W przypadku, gdy robot uderzy w masywny obiekt o wysokosci wiekszej niz 10 cm (3.94 "), czujnik uderzenia zostanie
aktywowany, ruch robota w tym kierunku zostanie zablokowany, a robot wycofa sig, unikajac przeszkody.

2. Miernik nachylenia

Gdy robot pracuje na zboczu bardziej stromym niz maksymalnie dopuszczalne wskazane w specyfikacjach technicznych lub w
przypadku, gdy wywraca sig, robot zatrzyma ostrze tngce.

3. Przetacznik awaryjnego zatrzymania

Znajduje sie na gornej czesci robota, a widniejgcy na nim napis “STOP” jest wigkszy, niz inne sterowania znajdujgce sie na
klawiaturze. Nacisnieciu przycisku w czasie dziatania spowoduje natychmiastowe zatrzymanie robota oraz zatrzymanie noza.

4. Ochrona przed przetezeniami

Kazdy z silnikbw napedzajgcych (ostrza tngce i kota) jest stale monitorowany podczas pracy pod kgtem wszelkich sytuacii,
ktore mogtyby doprowadzi¢ do przegrzania. Kiedy zdarzy sie w to silniku napedzajgcym kota, robot bedzie probowat poruszac
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sie w przeciwnym kierunku. Jezeli przetezenie nie ustepuje, robot zatrzyma sie sygnalizujgc btad. Jesli przetezenie ujawni sie
w silniku napedzajgcym ostrze tngce, sg dwa rodzaje interwenciji. Jesli parametry mieszczg sie w pierwszym zakresie wartosci
granicznych, robot bedzie kontynuowat manewr w celu odblokowania ostrza tngcego. Jesli warto$¢ przetezenia znajduje sig
ponizej zakresu zabezpieczajgcego, robot zatrzyma sie i zasygnalizuje btad silnika.

5. Czujnik braku sygnatu
W przypadku braku sygnatu robot zatrzyma si¢ automatycznie.

ZNAKI OSTRZEGAJACE PRZED NIEBEZPIECZENSTWEM

Zachowac bezpieczng
odlegtos¢ od maszyny w czasie
jej dziatania.

Przed uzyciem maszyny

nalezy przeczyta¢ i pojgc¢ tresc ) ) .
instrukcji obstugi. W czasie funkcjonowania
robota nalezy upewni¢ sie, czy

—_—
1
T

—T

w strefie pracy nie przebywajg
osoby postronne (zwiaszcza
dzieci lub osoby starsze Iu

niepetnosprawne) i zwierzeta

I(—)lu| domowe.  Oddali¢  dzieci,

Nie dotyka¢ noza obrotowego, zwierzeta ~domowe i inne

nie wklada¢ rak czy stop osoby na bezpieczng odlegtos¢

pod pracujgce urzadzenie. od pracujgcej maszyny. Aby

Nalezy zaczekad na uniknag¢ takich zagrozen, nalezy

AN catkowite  zatrzymanie noza zaprogramowac prace robota w
Jeot i czesci obrotowych przed stosownych porach.

A wykonywaniem czynnosci pod
STOP podwoziem urzadzenia. Ostrzezenie! Nie nalezy czyscié

lub myé maszyny strumieniem
wody.

W  czasie funkcjonowania
robota nalezy upewni¢ sie, czy
w strefie pracy nie przebywajg
osoby postronne (zwlaszcza
dzieci lub osoby starsze Iu

niepetnosprawne) i zwierzeta
% domowe.  Oddalic  dzieci,

zwierzeta domowe i inne
osoby na bezpieczng odlegtos¢
od pracujgcej maszyny. Aby
unikna¢ takich zagrozen, nalezy
zaprogramowac prace robota w

Nie wchodzi¢ na maszyne.

Uruchomié urzadzenie stosownych porach.
zabezpieczajgce przed

wykonaniem  jakichkolwiek Uzywa¢ robota  wylgcznie
prac na maszynie lub przed jej z Y wykorzystaniem yr‘?]odeli
podniesieniem. D{ K zasilaczy podanych w ,Danych

o> B>

technicznych”, w  rozdziale
»informacje techniczne”.
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INFORMACJE TECHNICZNE

DANE

TECHNICZNE

7085EV0 7085ELO

Maksymalna zalecana powierzchnia koszonego obszaru

Wydajnos¢ robocza ( -20%(*))

Wiasciwosci techniczne

Wymiary (Szerokos$¢ x Wysokos$é x

m2 (sq ')

1200
(12912 ")

2200
(23672")

Glebokosd) mm 593x298x439

Waga robota wraz z akumulatorem kg 12,6 13,5

Wysokos$¢ $cinania (Min.-Max) mm (") 25-65 (0,98-2,56 ")

Srednica ostrza z 4 krawedziami . 250 290

tnacymi mm () (9,84") (11,42")

Silniki szczotkowe bezszczotkowe

3600 dla ciecia

Szybkos¢ ostrza tngcego Obr. na min. 3000

3300 przy konserwaciji

Predkos¢ przemieszczania

Metry/minute

30 (98.43 )

Maksymalne zalecane i
dopuszczalne nachylenie terenu (*)

%

55% Dopuszczalne, w zaleznos$ci od stanu powierzchni trawiastej i
zainstalowanych akcesoriow.

Maksymalne zalecane i dopuszczalne nachylenie terenu wynosi
45%. W warunkach réwnego trawnika.

35% W poblizu zewnetrznego krarica trawnika lub kabla obwodowego.

ROBOT: -10°(14 F.) (Min) +50° (122 F.) (Max)

natadowaniu (*)

Temperatura otoczenia przy pracy Max °C STACJA LADUJACA: -10°(14 F.) (Min) +45° (113 F.) (Max)
LADOWARKA AKUMULATORA: -10°(14 F.) (Min) +40° (104 F.) (Max)
zl?ile,(t);gznej mocy zmierzonego dB(A) 64
ROBOT: IPx4
Klasa ochrony przed wodg P STACJA LADUJACA: IPx4
LADOWARKA AKUMULATORA: IPx4
Wiasciwosci elektryczne
Mean Well OWA-60E-30ZCT Mean Well ELG-150-30ZCTE

tadowarka (dla  akumulatoréw Wejscie: 100 - 240 V~; 1.2 A; Wejscie: 100 - 240 V~; 2 A;
litowych) 50/60 Hz; Klasa 2 50/60 Hz; Klasa 1

Wyjscie: 29.4 V-—; 2.0 A Wyjscie: 29.4 V===, 5.0 A
Typ akumulatora i tadowarki
Akumulator litowo-jonowy 25 9V
wielokrotnego tadowania 2%2.5 Ah 25.9V -7.5Ah
(napiecia znamionowego)
tadowarka akumulatora 29.4Vcc-2.0A 29.4Vcc-5.0A
Czas trwania tadowania hh:mm 2:00 3:00
Sredni czas pracy po catkowitym hh:mm 1:45 3:00

(*) W zaleznosci od stanu trawy, powierzchni trawiastej oraz ztozonosci obszaru koszenia.
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Czestotliwosci

Nadajnik prowadnicy robota

Pasmo robocze czestotliwosci (Hz) 500 - 60000
Maksymalna moc czestotliwosci radiowej (dBm) <10

Bluetooth

Wyposazenie/akcesoria/funkcje

Zarzadzane strefy, w tym strefa

Pasmo robocze czestotliwosci (MHz) 2402 - 2480
Maksymalna moc czestotliwosci radiowej (dBm) <14

gtébwna 3 4
Czujnik deszczu seryjny

Czujnik  rozpoznajacy  skoszony

trawnik - Autoprogramowanie niedostepny seryjny
(patentowany)

Metoda powrotu do stacji tadujgcej

“V-Meter” - “Za przewodem”

Maksymalna dtugosé kabla
obwodowego (orientacyjna, .
obliczona na podstawie regularnego m ()
obwodu)

800 (2624 )

(*) W zaleznosci od stanu trawy, powierzchni trawiastej oraz ztozono$ci obszaru koszenia.

OGOLNY OPIS URZADZENIA

Urzgdzeniem jest robot zaprojektowany i skonstruowany do
automatycznego $cinania trawy w ogrodach i na trawnikach
przydomowych o dowolnej porze dnia i nocy. Jest maly,
kompaktowy, cichy i tatwy do przemieszczania.

W zaleznosci od réznych wiasciwosci powierzchni do koszenia,
robot moze zosta¢ zaprogramowany do wykonywania pracy w
wiekszej ilosci stref: jednej gtéwnej i w strefach drugorzednych (w
zaleznosci od specyfikacji réznych modeli).

Podczas pracy robot kosi obszar odgraniczony przez kabel
obwodowy.

Gdy robot wykryje kabel obwodowy lub napotka na przeszkode,
zmienia swojg trase w sposéb losowy i ponownie rozpoczyna
koszenie w nowym kierunku. Robot nie wykracza poza drut
obwodowy na odlegtos¢ wieksza, niz potowa jego dtugosci.

W oparciu 0 swojg zasade dziatania “losowo” robot automatycznie
kosi caty odgraniczony obszar trawnika (patrz. rysunek).

Robot jest w stanie rozpozna¢ obecno$¢ wyzszej i/lub bardziej
gestej trawy na obszarze ogrodu i uruchomic¢ automatycznie, jezel
uzna za konieczne, ruch spiralny w celu lepszego wykornczenia
Scinania trawnika. Ruch spiralny moze by¢ aktywowany rowniez
przez operatora poprzez nacisniecie polecenia “ENTER” podczas
gdy robot wykonuje $cinanie.

To jakg powierzchnie trawnika robot moze skosic¢ jest uzaleznione
od wielu czynnikow:

* modelu robota i rodzaju zainstalowanych akumulatoréw;

* charakterystyki obszaru (nieregularne obwody, niejednorodna
powierzchnia, podzielone obszary itp.);

e charakterystyki trawnika (rodzaj i wysoko$¢ trawy, wilgotnosé
itp.);

e stanu ostrza tngcego (o skutecznym poziomie naostrzenia,
nagromadzenia resztek trawy i kamienia osadowego, itp.).

(PRACA LOSOWA
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GLOWNE ELEMENTY

MODEL

Wersja

7085EV0

B

7085ELO

Robot

Klawiatura sterownicza

Czujnik deszczu

Akumulator

Uchwyt

Ostrze tngce

S| s | s | s s | s

Zwoj kabla obwodowego

o

Szpilki mocujace

Kabel zasilajgcy do zasilacza

Zasilacz

Stacja tadujgca

Przekaznik

Instrukcja obstugi

Klucz do regulacji wysokosci cinania

S| s | s | s | s s
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Ztacze do kabla obwodowego
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INSTALACJA

PAKOWANIE | ROZPAKOWYWANIE

Robot jest dostarczony odpowiednio zapakowany. Przy rozpakowywaniu nalezy go wyja¢ z ostroznoscig i sprawdzi¢ integralnos¢
czesci sktadowych.

A Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Przechowywacé elementy z folii plastikowej oraz plastikowe pojemniki poza zasiegiem noworodkéw i matych
dzieci. Niebezpieczenstwo uduszenia!

Nalezy zachowaé¢ materiat opakowaniowy do uzycia w przyszitosci.

PLANOWANIE INSTALACJI URZADZENIA

Instalacja robota nie jest trudna, ale wymaga pewnego minimalnego wstepnego planowania, aby okresli¢ najlepszy obszar do
zainstalowania stacji tadujacej, zasilacza i do wytyczenia trasy kabla obwodowego.

Stacja fadujgca musi zosta¢ umiejscowiona na krawedzi
trawnika, najlepiej w strefie o wiekszych rozmiarach, i z ktorej
bedzie tatwy dostep do innych stref trawnika. Strefa w ktorej
zostanie umiejscowiona stacja tadujgca bedzie dalej zwana
“Strefg Gtowng”.

_ zespdt zasilajacy

O

przekaznik

A Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

|

Nalezy umiesci¢ zasilacz w strefie niedostepnej dla H. min. 160 cm
dzieci. Na przyktad na wysokosci wigkszej niz 160

cm (63 ").

A Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

|

Postepowac w taki sposob, by dostep do zasilacza
miaty tylko osoby upowaznione.

A Srodki ostroznosci- Ostrzezenie

Podczas przylaczenia elektrycznosci konieczne jest, aby gniazdko pradu byto ulokowane w poblizu obszaru
instalacji. Nalezy upewnié sie, czy przytaczenie do sieci zasilajgcej spetnia wymogi obowigzujacych w tej
materii przepiséw. Aby pracowaé w petni bezpiecznie, nalezy upewni¢ sig, czy instalacja elektryczna, do
ktérej jest podiaczony zasilacz jest wyposazona w dobrze dziatajgcy system uziemienia. Zamontowany obwod
powinien byé chroniony wytgcznikiem ré6znicowym (RCD) o pradzie aktywacji nie przekraczajgcym 30 mA.

Zaleca sie zainstalowanie zespotu w szafce dla komponentow elektrycznych (do uzytkowania pod dachem
i na powietrzu), wyposazonej w zamykany na klucz zamek i dobrze wentylowanej, aby zachowaé¢ wtasciwy
obieg powietrza.

e Po zakonczeniu kazdego cyklu pracy robot musi by¢ w stanie fatwo odnalez¢ stacje tadujaca, ktéra postuzy jako punkt
wyjscia dla nowego cyklu roboczego i do dotarcia do innych stref roboczych, dalej zwanych “Strefami drugorzednymi”.

* Nalezy umiejscowi¢ stacje tadujgca przestrzegajac ponizszych zasad:

- obszar musi by¢ ptaski;

- grunt musi by¢ zwarty i stabilny z dobrym odprowadzaniem wody;

- najlepiej w strefie trawnika o najwigkszych wymiarach;

- jesli obecne sa zraszacze, nalezy upewnic sig, czy strumien wodny nie jest skierowany do wnetrza stacji tadujacej;

- wjazd do stacji fadujgcej musi by¢ ulokowany jak pokazano na rysunku, tak aby robot mégt sie do niej dosta¢ podazajgc
za kablem obwodowym w kierunku zgodnym z ruchem wskazdwek zegara;

- przed bazag musi znajdowac sie prosty obszar na dtugosci 200 cm (78,74 ");

- ewentualne metalowe prety, krawezniki lub przegrody znajdujgce sie na trawniku w poblizu bazy mogg spowodowac
zakiocenia sygnatu. Umiesci¢ baze po innej stronie ogrodu lub oddali¢ baze od metalowych przegréd lub pretow. W celu
uzyskania dalszych informacji prosimy o zwrocenie sie do Serwisu Obstugi producenta lub do jednego z autoryzowanych
centrow serwisowych.
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e Stacja tadujgca musi by¢ dobrze przytwierdzona do podtoza. Aby zapobiec powstawaniu matego wzgérka z przodu stacji,
umie$¢ kawatek imitacji trawy przy wjezdzie do niej jako $rodek zapobiegawczy. Innym rozwigzaniem jest usuniecie czesci
powierzchni trawiastej i zainstalowanie podstawy na poziomie trawy.

e Stacja tadujgca musi by¢ przytgczona do zasilacza poprzez przewdd, ktory musi przebiega¢ z dala od stacji fadujacej po
zewnetrznej stronie obszaru Scinania.

* Umiejscowi¢ zasilacz przestrzegajgc nastepujgcych zasad:

- W napowietrzonej strefie i z dala od dziatania czynnikéw
atmosferycznych oraz w miejscu nie wystawionym na
bezposrednie dziatanie promieni stonecznych;

- najlepiej w budynku mieszkalnym, garazu lub sktadziku;

- jezeli zostanie on umiejscowiony na zewnatrz, nie moze
by¢ wystawiony na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych i wody: nalezy zatem zabezpieczy¢ go
wewnatrz wentylowanej skrzyni. Nie moze on by¢
umiejscowiony bezposrednio na gruncie lub w wilgotnym
Srodowisku;

- umiesci¢ go poza trawnikiem, nie w strefie trawnika;

- rozciggna¢ nadmiar kabla, ktéry dochodzi od stacji tadujgcej
do zasilacza. Nie skracaé, ani nie przedtuzaé kabla.

¢ Odcinek kabla na wejsciu musi by¢ prostoliniowy i wyosiowany
prostopadle w stosunku do stacji tadujgcej na przynajmniej
200 cm (78,74 "), a odcinek na wyj$ciu musi by¢ oddalony od
stacji tadujgcej; pozwala to robotowi na prawidtowe wejscie.

- zesptt zasilajacy

Przekaznik
stacja tadujaca -

Wys. min.
160 cm/ 63 "

Min. odlegtos¢

200 cm/ 78,74 "

W przypadku zainstalowania robota w poblizu strefy, w ktorej zostat
zainstalowany inny robot (identyczny lub innego producenta), w
fazie instalacji trzeba bedzie dokona¢ modyfikacji przekaznika i
odbiornika w taki sposéb, by czestotliwosci na ktérych pracujg oba
roboty nie przeszkadztay sobie wzajemnie. W takim przypadku
nalezy zwrocic sie do najblizszego centrum serwisowego.
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OKRESLENIE TRASY KABLA OBWODOWEGO

Przed przystgpieniem do uktadania kabla obwodowego nalezy
skontrolowac catg powierzchnie trawnika. Oszacowac¢ ewentualne
zmiany, ktére nalezy wprowadzi¢ na powierzchni trawiastej lub
Srodki ostroznosci, ktore nalezy zastosowa¢ podczas uktadania
kabla obwodowego w celu lepszego funkcjonowania robota.

1. Nalezy oszacowaé jaka metoda powrotu do stacji tadujacej
jest preferowana, postugujgc sie zaleceniami zawartymi w
rozdziale “METODA POWROTU DO STACJI t ADUJACEJ”.

2. Nalezy oszacowa¢, o ile to jest potrzebne, szczeg6ine
umieszczenie kabla obwodowego zgodnie z zaleceniami
opisanymi w rozdziale “PRZYGOTOWANIE SZYBKIEGO
POWROTU ROBOTA DO STACJI tADUJACEJ".

3. Przygotowanie i odgraniczanie stref pracy.
4. Instalacja kabla obwodowego.

5. Instalacja stacji tadujgcej i zasilacza. W fazie uktadania kabla
obwodowego nalezy przestrzega¢ kierunku instalacji (w
kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara) i kierunku
obrotu dokota kwietnika (w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara). Zgodnie z tym co zostato wskazane na
rysunku.

we % %

rgne )

e *

o e rowek do uktadania
°® kabla obwodowego

METODA POWROTU DO STACJI tADUJACEJ

Robot moze powréci¢ do stacji tadujgcej na dwa sposoby, w
zaleznosci od konfiguracji menu uzytkownika pod pozycjg
“Ustawienia — Powrdt do bazy”. Nalezy zastosowa¢ metode “Po
kablu” tylko w przypadkach, gdy wewnatrz ogrodu znajduje sie
duzo przeszkéd oraz w poblizu kabla obwodowego (mniej niz 2M.).
We wszystkich innych przypadkach w celu szybszego powrotu do
stacji tadujacej jest preferowane stosowanie metody “V-Meter” .

“Za przewodem”. Ta metoda powrotu do stacji wskazuje robotowi
przemieszczanie sig po kablu obwodowym, z umiejscowieniem kot
nad tymze kablem. Jezeli zostanie aktywowana ta metoda nie jest
potrzebne przygotowanie (“Przywotania po kablu”), tak jak zostato
to opisane ponizej.

“V-Meter”. Po ustawieniu tej metody powrotu do stacji tadujgcej,
robot bedzie przemieszczat sie wzdtuz kabla obwodowego w
orientacyjnej odlegtosci, ktéra waha sie od kilku cm do 1M. (3.2
"), od czasu do czasu dotykajgc go, szczegodlnie na odcinkach
nieprostoliniowych, do momentu dopdki nie rozpozna sygnat
emitowany przez stacje tadowania umozliwia robotowi bezposredni
powr6t do stacji, kierujgc sie po kablu.

Przejscie

mniejsze niz 2 m.

606
0060
0060
0060
000

~N

GOOGOOI

10mt. 1,5mt

2mt

W przypadku obecnosci waskich przejs¢ lub skosu do szybkiego powrotu do stacji fadujgcej, nalezy utozy¢ kabel w specjalny

sposbdb zwany “Przywotanie po kablu”.

Jak tylko zostanie rozpoznane “Przywotanie”, robot bedzie postepowat za kablem obwodowym z matg predkoscig i z wiekszg
precyzjg na okoto 10 m. (33 ), po to, by nastepnie powréci¢ do bazy z wykorzystaniem metody “V-Meter”, o ile nie napotka stacji

fadujacej lub nie bedzie zmuszony wykona¢ szybkiego powrotu.

Nalezy zastosowac sie do nastepujacych zasad instalacji “Przywotania”:

e “przywotanie” jest kawatkiem przewodu, ktory jest rozciggniety w ogrodzie na dtugosci 2 m. (6,6 "), i w odlegtosci 5 cm. (1,96

") pomiedzy kablami;

e “przywotanie” musi by¢ umiejscowione na odcinku przed waskimi przejsciami mniejszymi niz 2 M. (6,6 stopy);

e “przywotanie” musi by¢ umiejscowione na odcinku przed “Szybkimi powrotami”.

NB: Jezeli robot nie moze napotkaé stacji tadujacej w pewnym przedziale czasowym, bedzie postepowat za kablem

obwodowym w trybie “Za przewodem”.

11
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PRZYGOTOWANIE SZYBKIEGO POWROTU ROBOTA DO STACJI tADUJACEJ

Szybki powr6t jest szczegdlnym utozeniem kabla obwodowego pozwalajgcym robotowi na skrocenie przejazdu powrotnego do
stacji tadujgcej. Nalezy zastosowac ten szczeg6lny spos6b utozenia kabla tylko w ogrédkach, w ktorych szybki powr6t prowadzi
do rzeczywistego skrocenia przejazdu i przy dtugosci obwodu orientacyjnie wigkszej niz 200 m.

W celu zainstalowania szybkiego powrotu, nalezy umiesci¢ kabel obwodowy w terenie, w taki sposob, by utworzy¢ trojkat o
jednym boku o dtugosci 50 cm (19,7 ") i dwoch bokach kabla obwodowego, kazdy o dtugosci 40 cm (15,75 "), tak jak zostato
wskazane na rysunku.

Robot powracajgc do stacji fadujacej z kotami umiejscowionymi nad kablem, kiedy wykrywa ten szczego6lny ksztatt tréjkata,
przerywa bieg, obraca sie orientacyjnie o 90° w strone wnetrza ogrodu i wznawia bieg w nowym kierunku, dop6ki nie napotka
kabla obwodowego na przeciwlegtym boku.

Nalezy wykona¢ przygotowanie szybkiego powrotu w miejscu bezposrednio poprzedzonym przez kabel prostoliniowy o dtugosci
przynajmniej 200 cm (78,74 "), i za ktébrym bedzie postepowat kabel prostoliniowy o dtugosci przynajmniej 150 cm (59,05 ").

Przygotowanie szybkiego powrotu nie bedzie mogto by¢ wykonane wzdtuz odcinka prostoliniowego bezposrednio
poprzedzajacego stacje fadujacg, lub w poblizu przeszkéd. Nalezy sprawdzi¢, czy wzdtuz trajektorii powrotnej nie wystepuja
przeszkody, ktére mogtyby utrudnic¢ szybki powro6t.

Przygotowanie nie moze sie odbywac¢ na powierzchniach o zbyt duzym nachyleniu, aby umozliwi¢ robotowi fatwe rozpoznanie.
Maksymalne nachylenie zalezy w znacznym stopniu od stanu terenu; zaleca sig nieprzekraczanie nachylenia 25%.

(4

Przygotowanie szybkiego powrotu umiejscowionego w nieprawidtowym miejscu mogtoby nie pozwolié¢
robotowi na szybki powrét do stacji tadujacej. Kiedy robot przejezdza obwéd, by dotrze¢ do drugorzednej
strefy, nie wykrywa przygotowania do szybkiego powrotu.

Na ilustracji sg wskazane zalecenia niezbedne do prawidtowej
instalacji i przygotowania robota do szybkiego powrotu.

Cr ﬂ
Fe

) =

4-10 mt. min. 150 cm.

HOB 0 60 |7
\ ) 0006

Przejscie 666
mniejsze 660
niz2 m. Oo6nl 5cm.

el

10 mt. 1,5mt. 2 mt.
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PRZYGOTOWANIE | ODGRANICZANIE STREF PRACY

Przygotowanie trawnika do koszenia C N

1. Nalezy sprawdzi¢, czy trawnik do koszenia jest jednorodny i
nie ma w nim zadnych dziur, nie ma na nim kamieni, ani innych
przeszkéd. W przeciwnym razie nalezy wykona¢ niezbedne
czynnosci przygotowujgce trawnik. Jesli nie bytoby mozliwe
usuniecie pewnych przeszkdd, jest konieczne prawidtowe
odgraniczenie odpowiednich stref przy pomocy kabla
obwodowego.

2. Robot moze kosi¢ powierzchnie wewnatrz strefy roboczej o
maksymalnym nachyleniu 55% (55 cm na metr dtugosci) w
przypadku regularnego, suchego trawnika, gdzie nie wystepuje
ryzyko $lizgania sie kot i w zaleznosci od zainstalowanych
akcesoriéw. W pozostatych przypadkach, nalezy przestrzegaé
nachylenia 45%.

Kabel obwodowy musi by¢ utozony na terenie o nachyleniu
nieprzekraczajacym 35% (35 cm na metr dtugosci) pamietajac,
ze, podczas powrotu na stanowisko tadowania, robot wymaga
wiekszej przyczepnosci. W zwigzku z tym, nalezy uwaznie
kontrolowa¢ stan terenu i przestrzegac limitow.

Jezeli kabel obwodowy znajduje sie na powierzchniach o
nachyleniu przekraczajgcym 25%, robot moze sie od niego
oddali¢ w celu tatwiejszego przemieszczania, poniewaz
nie jest w stanie przej$¢ przez waskie przejscia i rozpoznaé
udogodnien umozliwiajgcych szybki powro6t.

Nachylenie terenu nie moze wzrasta¢ na odcinku przynajmniej
35 cm, zarbwno w kierunku na zewnatrz, jak i do wewnatrz
kabla obwodowego. W przypadku nieprzestrzegania tych
zalecen moze sie zdarzy¢, ze w czasie normalnej pracy na
nachylonym terenie, kota robota poslizgna sie w chwili wykrycia
kabla, i wyjdg ze strefy pracy.

W przypadku obecnosci przeszkdd na terenach o nachyleniu
znajdujgcym sie w poblizu limitbw opisanych powyzej,
konieczne jest wyréwnanie gruntu na odcinku wynoszgcym co
najmniej 35 cm po stronie znajdujacej sie przed przeszkoda,
aby zmniejszy¢ nachylenie.

¢ A ——

Obszary, ktére maja wieksze nachylenie niz to
dopuszczalne, nie mogg by¢ koszone przez robota.
Nalezy wiec umiejscowi¢ kabel obwodowy przed
nachyleniem, wytaczajagc z koszenia ten obszar

trawnika.
e N
55 OAL// 55 cm
_— (21,60 ")
100 cm (39,3 ")
N J
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Instrukcja obstugi

Odgraniczanie strefy pracy

3. Nalezy skontrolowa¢ catg powierzchnie trawnika i oszacowac,

czy bedzie potrzebne podzielenie go na kilka oddzielnych stref
roboczych, zgodnie z kryteriami, ktore zostang opisane ponizej.
Przed rozpoczeciem czynnosci zwigzanych z instalacjg
kabla obwodowego, dla ich uproszczenia i fatwiejszego
wykonania, doradza sie skontrolowanie catej trasy. Na ilustracji
zostat przedstawiony trawnik z rowkiem do utozenia kabla
obwodowego.

Podczas instalacji urzgdzenia nalezy okresli¢ ewentualne
strefy drugorzedne i ewentualne strefy zamkniete. Strefa
drugorzedna jest rozumiana jako czes¢ trawnika potaczona z
gtbwnym trawnikiem za pomocg przewezenia drogi, do ktorej
trudno dotrzeé na zasadzie przypadkowego ruchu wykonanego
przez robota. Dostep do strefy powinien by¢ osiggalny bez
schodkdw i réznic poziomow przekraczajgcych dopuszczalne
wielkosci. To, czy strefa zostanie okreslona jako “strefa
drugorzedna”, zalezy réwniez od wielkosci strefy pierwotnej.
Im wieksza jest strefa pierwotna, tym trudniej jest dotrze¢ do
waskich przejs¢. Jednymi stowy przejscie mniejsze niz 200
cm (78,74 ") nalezy uznac¢ za strefe drugorzedng. llos¢ stref
drugorzednych zarzgdzanych przez robota jest uzalezniona od
witasciwosci technicznych modelu (“Patrz Dane Techniczne).

Minimalne dopuszczalne przejscie od kabla do kabla
obwodowego wynosi 70 cm (27,56 "). Kabel obwodowy
musi zosta¢ utozony w pewnej odlegtosci, ktéra zostanie
dalej wskazana, od ewentualnych obiekiéw zewnetrznych
w stosunku do trawnika, jednymi stowy catkowite przejscie,
catkowite przejécie, ktére musimy mie¢ do dyspozycji musi
mie¢ szeroko$¢ 140 cm (55,12 "), jesli po obu stronach
znajduje sie murek czy zywoptot.

W przypadku gdyby to przejscie byto bardzo dtugie,
preferowana szeroko$¢ pomiedzy kablami obwodowymi
powinna wynosi¢ 70 cm (27,56 ").

Podczas programowania jest konieczne skonfigurowanie
wymiaréw stref drugorzednych w wartosciach procentowych
w stosunku do trawnika i kierunku jak najszybszego ich
osiagniecia (Kierunek zgodny z ruchem wskazéwek zegara
/ Kierunek przeciwny do ruchu wskazowek zegara), oprocz
potrzebnych ilosci kabla niezbednego do dotarcia do
drugorzednej strefy. Patrz “ Tryb programowania “.

W przypadku gdyby minimalne, wyzej opisane wymogi nie
zostaly spetnione, czyli gdyby strefa zostata oddzielona
przez schodek, przez rbéznice pozioméw przekraczajgca
dopuszczalne dla robota wielkoSci, lub przez przejscie
(korytarz) o szerokosci mniejszej niz 70 em (27,56 ") od
przewodu do kabla obwodowego, takg strefe trawnika nalezy
uznac za “Strefe zamknietg”. W celu instalacji “Zamknietej
strefy” nalezy utozy¢ odcinek prowadzacy i powrotny kabla
obwodowego na tej samej trasie w odlegtosci mniejszej niz 1
cm (0,40 "). W tym przypadku robot nie bedzie w stanie dotrze¢
do strefy samodzielnie, dlatego tez bedzie ona zarzadzana
zgodnie z tym, jak zostato opisane w rozdziale “Zarzadzanie
zamknietymi strefami”. Zarzadzanie “Zamknietymi strefami”
zmniejsza ilo§¢ metrbw kwadratowych obstugiwanych
samodzielnie przez robota.
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4. Jezeli wewnatrz lub na zewnatrz strefy roboczej znajduje sie chodnik lub alejka, znajdujgce sie na tym samym poziomie co
trawnik, nalezy utozy¢ kabel obwodowy w odlegtosci do 5 cm (1,96 ") od kraweznika chodnika. Robot lekko wyjdzie poza
trawnik i cata trawa zostanie skoszona. Jezeli chodnik jest metalowy, lub gdy w strefie znajduje sie metalowa pokrywa wtazu,
podest prysznicowy lub kable elektryczne, nalezy utozy¢ kabel obwodowy w odlegtosci przynajmniej 30 cm (11,81") w celu
uniknigcia nieprawidtowego dziatania robota i zaktécen na kablu obwodowym.

_

Na ilustracji zostaly pokazane przyktady wewnetrznych i zewnetrznych elementow prawidtowej strefy pracy
i odlegtosci, ktére muszg by¢ przestrzegane podczas ukfadania kabla obwodowego. Nalezy odgraniczy¢
wszystkie elementy metalowe lub wykonane z innych metali (pokrywy wtazéw, podtaczenia elektryczne, itp.)
w celu unikniecia zakiécen na kablu obwodowym.

J

Jezeli wewnatrz lub na zewnatrz strefy roboczej znajduje sie przeszkoda , np. kraweznik, $ciana lub murek, zamontowac¢ przewod
obwodowy w odlegfosci co najmniej 35 cm (13,78 “) od przeszkody; jezeli chcemy unikng¢ kolizji robota, zamontowa¢ przewod
obwodowy w odlegtosci co najmniej 40 cm (15,75 “). Ewentualne wykoszenie trawy w miejscu z ostonietg krawedzia, gdzie nie
bedzie operowat robot, moze zosta¢ wykoriczone przy pomocy podkaszarki krawedziowej lub przycinarki do zywoptotow.

~

Jezeli wewnatrz lub na zewnatrz strefy roboczej znajduje sig¢ kwietnik, ogrodzenie lub drzewo z wystajgcymi korzeniami, maty
rowek o szer. 2-3 cm lub maty kraweznik o szer. 2-3 cm, nalezy utozy¢ kabel obwodowy w odlegtosci przynajmniej 30 cm (11,81
") w celu unikniecia ich uszkodzenia przez robota lub po to, by robot nie zostat uszkodzony przez znajdujgce sie przeszkody.
Ewentualne wykoszenie trawy na obszarze, gdzie nie bedzie operowat robot, moze zosta¢ wykoriczone przy pomocy podkaszarki
krawedziowej lub przycinarki do zywoptotow.

30 cm.
/11,817

wystajace korzenie

h

30 cm.

O /11,81”
7 )
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Jezeli wewnatrz lub na zewnatrz strefy roboczej znajduje sie basen, oczko wodne, urwisko, dot, schodek lub droga publiczna,
ktore nie sg chronione lub chronione tatwym do sforsowania ogrodzeniem, zamontowac¢ przewdd obwodowy na wysokosci co
najmniej 90 cm (35,43 “). Aby zamontowac¢ przewod obwodowy mozliwie jak najblizej krawedzi strefy cigcia, jezeli jest to obszar
publiczny, zamontowac trudne do sforsowania ogrodzenie, a w pozostatych przypadkach ogrodzenie o wysokos$ci co najmniej 15
cm. Umozliwi to przeprowadzenie przewodu obwodowego z przestrzeganiem odlegtosci zalecanych w poprzednich punktach.

_

Rygorystyczne przestrzeganie odlegtosci i nachylen zamieszczonych w specyfikacjach zapewnia optymalng
instalacje i dobre funkcjonowanie robota. Gdyby wystepowaty nachylenia lub sliski teren, nalezy zwigkszy¢
odlegtosé o przynajmniej 30 cm. /11,81 ".

A cm.
/35,44

Jezeli wewnatrz strefy pracy znajdujg sie przeszkody wytrzymate na uderzenia, takie jak na przyktad drzewa, krzewy lub stupy,
ktore nie majg ostrych krawedzi, nie ma potrzeby ich odgraniczania. Robot uderzy w przeszkode i zmieni kierunek. Jezeli chcemy,
by robot nie uderzat w przeszkody i dla jego bezpiecznej i cichszej pracy, zaleca sie odgraniczenie wszystkich nieruchomych
przeszkod. Przeszkody lekko pochylone, takie jak wazony z kwiatami, kamienie lub drzewa z wystajgcymi korzeniami,
muszg zosta¢ odgraniczone w celu uniknigcia ewentualnych uszkodzen ostrza tngcego i uszkodzen wywotanych przez same
przeszkody. W celu odgraniczenia przeszkody, wychodzgc z najbardziej zewnetrznego punktu obwodu, jak najblizszego w
stosunku do obiektu, ktéry ma by¢ odgraniczony, nalezy utozy¢ kabel obwodowy az do przeszkody, owing¢ go, zachowujgc
prawidtowe odlegtosci opisane w poprzednich punktach i znéw poprowadzi¢ kabel kabel wzdtuz poprzedniej trasy. Utozy¢ kabel
prowadzgcy i powrotny, tak by zachodzity na siebie pod nitem, w tym przypadku robot wyjdzie poza granice kabla obwodowego.
Dla prawidtowej pracy robota minimalna dtugo$¢ kabla obwodowego zachodzacego na siebie musi wynosi¢ 70 cm (27,56 "), co
pozwoli robotowi na prawidtowe przemieszczanie sie.
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INSTALACJA KABLA OBWODOWEGO

Kabel obwodowy moze by¢ zakopany w ziemi lub poprowadzony
na gruncie. W przypadku, gdy ma si¢ do dyspozycji maszyne
do ukfadania kabla, jest preferowane zakopanie go w ziemi, co
zapewni wieksze zabezpieczenie tegoz kabla. W przeciwnym Przewod ograniczajqcy
wypadku nalezy poprowadzi¢ kabel po gruncie, stosujgc
odpowiednie nity, tak jak opisano ponizej.

o

(/

Nalezy rozpoczaé uktadanie kabla obwodowego od
strefy instalacji stacji tadujacej i pozostawié¢ kilka
metréw wiecej, by potem przycia¢ go na wymiar w
koncowej fazie przytaczenia do zespotu.

Kabel uktadany na gruncie

Skosi¢ bardzo nisko trawe przy pomocy podkaszarki krawedziowe;j
lub przycinarki do zywoptotow wzdtuz catej trasy, na ktorej zostanie
utozony kabel. W ten sposOb bedzie tatwiej utozy¢ kabel majacy
styczno$¢ z gruntem i unikngé przeciecia kabla lub uszkodzenia
jego izolacji przez ostrze tngce.

g
EFA GLOWNA

korytarz przejsci
<70cm (27,56

1. Umiejscowi¢ kabel w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara wzdtuz catej trasy i przymocowac¢ go przy pomocy
odpowiednich nitbw rozmieszczonych w odlegtosci okoto
100 cm (39,37 "). Kabel musi styka¢ sie z terenem. Pozwoli
to na uniknigcie uszkodzenia kabla przez robota zanim trawa
uro$nie i przykryje kabel.

- W fazie uktadania kabla obwodowego nalezy przestrzegac
kierunku obrotu dookofa kwietnikéw, ktéry musi odbywac
sie w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.

- Na odcinkach nieprostoliniowych nalezy przymocowaé
kabel, tak aby nie ulegat on skreceniu, i aby jego krzywizna
byta prawidtowa (promieri 20 cm).

Kabel zakopany w ziemi
1. Wykopac¢ w terenie regularny rowek (okoto 2+3 cm (0,787+ 1,1817)).

2. Umiesci¢ kabel w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara, wzdtuz catej trasy na gtebokosci kilku centymetréw. Nie
zakopywac kabla na gtebokosci powyzej 5 cm, aby nie zmniejszy¢ jakosci i intensywnosci sygnatu przechwytywanego przez
robota.

3. Podczas uktadania kabla, o ile to jest potrzebne, nalezy unieruchomi¢ go w paru punktach przy pomocy odpowiednich nitow,
po to by utrzyma¢ go w odpowiednim potozeniu podczas przykrywania go ziemia.

4. Ponownie przykry¢ caty kabel ziemig i sprawi¢, by pozostat napiety w ziemi.
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tgczenie kabla obwodowego. s N
Gdy dla zakonczenia instalacji jest potrzebny drugi kabel
obwodowy stosowac¢ wytgcznie ztgcze oryginalne. I
Wsung¢ wszystkie koricowki kabla do ztacza i sprawdzi¢, czy
kable zostaty catkowicie wtozone do ztgcza tak, aby ich koricowki
byty widoczne po drugiej stronie. Przy uzyciu kleszczy nacisng¢ do
oporu przycisk znajdujgcy sie na gornej stronie.
i:
- Stosowa¢ wylacznie =zigcza oryginalne,
ktére gwarantuja bezpieczne i wodoszczelne
potaczenie elekiryczne.
- Nie stosowaé¢ tasmy izolacyjnej ani innych
potaczen, ktére nie zapewniajg prawidtowego )
potaczenia (koncéwki kablowe, zaciski),
poniewaz wilgo¢ gleby po pewnym czasie
doprowadza do oksydacji i uszkodzenia
kabla obwodowego.
INSTALACJA STACJI Lt ADUJACEJ | ZASILACZA
4 AY N\

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Przed wykonaniem jakiejkolwiek czynnosci nalezy
odigczy¢ zasilanie elektryczne ogéline.

Nalezy umiejscowi¢ zasilacz w strefie niedostepnej
dla dzieci. Na przyktad na wysokosci wyzszej niz
160 cm. (63.00 “).

Kabel prowadzacy do stacji tadowania nie moze
by¢ skracany lub wydtuzany. Nadmierna ilos¢ kabla
nalezy nawingé w formie 8, jak to zostato pokazane
na rysunku.

Drut obwodowy uzyty do montazu nie moze znajdowaé
sie na wysokosci mniejszej, niz 50 m. Skontaktowac
sie z najblizszym centrum serwisowym.

1. Zdemontowac zabezpieczenie (L).

2. Umiesci¢ baze we wczesniej okreslonej strefie.

zasilacz pradowy (A)

3. Wprowadzi¢ kabel obwodowy (m) wzdtuz szyn w stacji fadujgcej. Uciaé nadmierng ilos¢ drutu w odlegtosci ok. 5 cm ponad

tgcznikami.

4. Podtaczy¢ przewod wejsciowy u podstawy czerwonego zacisku nadajnika (T). Podtgczy¢ przewdd wyjsciowy u podstawy

czarnego zacisku.

Zaciski mozna wykorzystywa¢ wytacznie do podigczenia oryginalnego drutu obwodowego.

zabezpieczenie (L) nadajnika (T) /ﬁg
) 000gaq) To0MD Q0adar) o] 0000 ddedaa ] TORDmY d0daal
- \ - =
.W\podlaczyé do
czarnego
T e = =) zacisku
=
(=1 LS -] =
<=
o = <=
= by s =
______ podtaczy¢ do
""" czerwonego zacisku
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5. Przymocowac¢ baze (N) do gruntu za pomocg odpowiednich
nitbw (P). Jezeli to jest konieczne, przymocowa¢ baze za
pomocg kotkbw rozporowych (Q).

6. Zainstalowac zasilacz (A).

7. Przylaczyc¢ kabel zasilajgcy (E) stacji tadujacej (N) do zasilacza
(A).

8. Wiozy¢ wtyczke zasilacza (A) do gniazda elektrycznego.

9. Jezeli dioda LED przekaznika miga, podtaczenie jest
prawidtowe. W przeciwnym wypadku nalezy zidentyfikowaé
nieprawidtowos¢ (patrz “Wyszukiwanie uszkodzen”).

10. Zamontowa¢ zabezpieczenie (L).

( Y4
szpilki
mocujace (P)
-/
e N N
zasilacz pradowy (A)
-t
przekaznik (B)
Przewéd
ograniczajacy
Wys. min. 160 cm ;
kabel zasilajacy (E) ™. -
stacja fadujaca (N)
-/

LADOWANIE AKUMULATOROW PRZY PIERWSZYM UZYCIU

1. Nalezy umiesci¢ robota wewnatrz stacji tadujgcej.

2. Nacisng¢ przycisk ,ON” i odczekac kilka sekund na kompletne
wigczenie sie robota. Wpisa¢ hasto (jezeli jest wymagane)
(patrz ,Wpisywanie hasta”). Jezeli na ekranie widoczne sg
komunikaty informacyjne, nacisng¢ ,Enter”.

3. Po kilku sekundach na wyswietlaczu pojawia sie komunikat
+LADOWANIE”. Nastepnie na wyswietlaczu ukazujg sie na
przemian inne informacje takie, jak:

dzien tygodnia, data;
zaprogramowane czasy pracy;
czas pracy, catkowity czas pracy;
informacje dotyczgce akumulatora.

4. Nacisng¢ klawisz “PLAY/PAUSE”. Na wy$wietlaczu pojawi sie
funkcja “PAUZE”. Akumulatory rozpoczng cykl tadowania.

5. Po zakonczeniu tadowania jest mozliwe zaprogramowanie
robota do eksploataciji (patrz Tryb programowania).

(]

r

]
r = KLAWISZ “ON”
]
\ P - KLAWISZ “PLAY/PAUSE”
] ]
bIP
OFF PLAY HOME
PAUSE WORK
A e
J

Przy pierwszym tadowaniu akumulatory musza zostaé podtaczone przez przynajmniej 4 godziny.
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REGULACJE

ZALECENIA DOTYCZACE REGULACJI

_

Uzytkownik musi wykonywaé regulacje zgodnie z procedurami opisanymi w instrukcji obstugi. Nie nalezy
wykonywacé jakichkolwiek regulacji, o ile nie sa wyraznie wskazane w instrukcji obstugi. Wszelkie regulacje
specjalne, nie wskazane wyraznie w instrukcji obstugi, moga by¢ przeprowadzane jedynie przez personel z
Autoryzowanych Centréw Serwisowych Producenta.

REGULACJA WYSOKOSCI SCINANIA

Przed ustawieniem wysokos$ci Scinania przez ostrze nalezy upewni¢ sig, czy robot zostat bezpiecznie zatrzymany (patrz
,Bezpieczne zatrzymanie robota”).

_

Nalezy uzywaé rekawic ochronnych, aby zapobiec zranieniu rak.

1. Nalezy odwr6ci¢ robota i ustawi¢ go tak, aby nie uszkodzi¢
maski silnika.

2. obroci¢ przy pomocy odpowiedniego klucza strzemie (E) w
kierunku zgodnym z ruchem wskazoéwek zegara

3. podnies¢ lub obnizy¢ zespodt tngcy (D) w celu okreslenia
pozadanej wysokosci Scinania. Wartos¢ mozna zmierzy¢ przy
pomocy stopniowanej skali znajdujgcej sie na kluczu bedgcym
na wyposazeniu.

R ——

Nie nalezy uzytkowaé robota do koszenia, gdy
trawa znajduje sie na wysokosci wyzszej niz 1
cm (0,40 ") w stosunku do ostrza tngcego. Nalezy
zmniejsza¢ wysokos¢ scinania stopniowo. Zaleca
sie zmniejszanie wysokosci $cinania o mniej niz
1 cm (0,40 ") co 1+2 dni az do uzyskania idealnej \
wysokosci.

4. Po zakonczeniu regulacji obroci¢ w kierunku przeciwnym do
ruchu wskazowek zegara strzemie (E).

5. Przekreci¢ robota z powrotem do potozenia roboczego.
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UZYTKOWANIE | PRACA

ZASADY OBOWIAZUJACE PODCZAS UZYTKOWANIA

_

- Przed pierwszym uzyciem robota nalezy doktadnie przeczytaé instrukcje i upewnié¢ sie, co do petnego
zrozumienia ich tresci. Jest to szczegdlnie wazne dla zalecen dotyczacych bezpieczenstwa.

- Nalezy uzytkowaé robota jedynie zgodnie z jego przeznaczeniem okreslonym przez Producenta i nie
manipulowacé przy jakichkolwiek jego urzadzeniach w celu uzyskania innych osiggéw niz te operacyjne.

- Nie uzywac¢ robota i jego kornicowek obwodowych w niekorzystnych warunkach pogodowych, zwtaszcza
podczas wyladowan atmosferycznych.

OPIS KOMEND ROBOTA

llustracja pokazuje rozmieszczenie komend na maszynie. s ~ — KLAWISZ “ON’ (B)

A.

B.
C.

. PLAY/PAUSE: nacisng¢, aby zatrzymac kosiarke do trawy-

. HOME/WORK: nacisnaé, by sprawi¢, ze kosiarka do trawy - — KLAWISZ “—" (H)

| — — KLAWISZ “OFF” (C)

WYSWIETLACZ: podéwietlany w celu wizualizacji wszystkich | ' ______ - - KLAWISZ “PLAY/PAUSE” (D)
funkcii. @ @) — KLAWISZ “HOME/WORK” (E)
ON: nacisng¢ w celu wigczenia kosiarki do trawy. oN O

OFF: nacisngé, aby zatrzymac¢ robota; wyswietlacz wygasza | [P _ _ _ _ KLAWISZ “STOP” (1)
sie.
- — — — WYSWIETLACZ (A)
robota, pozostawiajgc wyswietlacz w trybie “czuwania”; w
tym trybie jest mozliwe zaprogramowanie robota. Ponowne | [EESSSYIRVIE=ammm ~ ~ ~
nacié$niecie klawisza wznawia prace. Po nacisnieciu klawisza,
podczas gdy kosiarka do trawy jest w trakcie tadowania, nie
wznowi ona pracy, dopoki nie zostanie on nacisniety ponownie
i dopoki z wyswietlacza nie zniknie komunikat “Pause”.

KLAWISZ “STOP” (1)

— — KLAWISZ“+” (F)

e KLAWISZ “ENTER/MENU” (G)

powréci do bazy i, aby przyspieszyé fadowanie akumulatoréw. « TA KLAWIATURA JEST PRZYKLADOWA
Jezeli klawisz zostanie nacisniety, gdy kosiarka jest tadowana,
tadowanie zostanie przerwane i kosiarka wznowi prace.

. KLAWISZ “+”: nacisng¢ podczas pracy w celu ponownego uruchomienia ostrza tngcego wczesniej zatrzymanego. W czasie

programowania nacisng¢ przycisk w celu przejscia do kolejnych pozycji znajdujgcych sie w menu.

. ENTER: nacisna¢ podczas pracy w celu uruchomienia funkciji spirali. W czasie programowania nacisng¢ w celu zatwierdzenia

i zapamietania dokonanego wyboru.

. KLAWISZ “-”: nacisng¢ podczas pracy w celu zatrzymania ostrza tngcego. W czasie programowania nacisng¢ w celu

cofniecia sie do poprzednich pozycji znajdujgcych sie¢ w menu.

STOP: nacisng¢ w celu bezpiecznego zatrzymania kosiarki do trawy. Postuzy¢ sie nim tylko w przypadku bezposredniego
zagrozenia i w celu wykonania czynnosci konserwacyjnych.

DOSTEP DO MENU

Funkcje robota moga zosta¢ zaprogramowane za pomocg réznych funkcji z menu. W tabeli ponizej jest wskazana lista
dostepnych menu wraz z odpowiadajgcymi funkcjami.
W celu zaprogramowania nalezy postepowac¢ we wskazany sposoéb:

podnie$¢ zabezpieczenie ekranu;

Nacisng¢ przycisk ,ON” i odczekac kilka sekund na kompletne wtgczenie sie robota. Wpisa¢ hasto (jezeli jest wymagane)
(patrz ,Wpisywanie hasta”). Jezeli na ekranie widoczne sg komunikaty informacyjne, nacisna¢ ,Enter”;

jezeli robot zostaje wigczony wewnatrz stacji fadujacej, po paru sekundach na wyswietlaczu pojawia sie komunikat
“LADOWANIE”, nastepnie nalezy nacisng¢ klawisz “PLAY/PAUSE”;

na wyswietlaczu pojawia sie napis “PAUZA”;

nacisna¢ klawisz “ENTER”. Wchodzi sie do menu uzytkownika dotyczacego programowania, a na wyswietlaczu pojawia sig
funkcja “USTAWIENIA”.
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STEROWANIE

W menu uzytkownika dotyczacym programowania, w sprawie sterowania, nalezy postepowac zgodnie z nastepujacymi

instrukcjami:

‘+” e “-": przechodzi przez poziomy menu w sposéb cykliczny lub pozwala na zmiane wartosci funkcji pokazanej na wyswietlaczu.
- “ENTER”: przechodzi do poziomu kolejnego menu lub zatwierdza i zapamietuje warto$¢ pokazang na wyswietlaczu i przechodzi

do kolejnej funkgiji.

- “PLAY/PAUSE": przechodzi do poziomu poprzedniego menu, az od wyjscia z programowania.
- “OFF”: wytgcza robota bez zatwierdzania ostatniej funkcji pokazanej na wyswietlaczu.
Menu ma strukture drzewa. Dalej zostanie przedstawione zestawienie wprowadzajgce do dostepnych funkcji programowania;
szczego6towe objasnienie kazdej funkcji znajduje sie na kolejnych stronach pod diagramem przeptywu.

Funkcje oznaczone gwiazdkg * sg dostepne tylko na niektorych modelach. Patrz tabela “Dane Techniczne”.

Czujnik deszczu

Okresla zachowanie robota w
przypadku deszczu

Pauza (*)

Dezaktywuj

Auto ustawienie (*)

Aktywacja lub dezaktywacja
rozpoznania skoszonego trawnika

Aktywuj
Dezaktywuj

Powrét do bazy

Pozwala na zdecydowanie jakg metode
powrotu do stacji tadujgcej wybraé

Za przewodem
V-Meter

SMS ostrzegawczy (*)

Przesyta komunikat SMS w przypadku
usterki robota oraz, jesli taka funkcja
jest aktywna, wysyta takze raport
dzienny wykonanej pracy

Numer telefonu 1

Numer telefonu 2

Raport dzienny

Data

Konfiguruje date

Czas

IN R

I I B B |

Konfiguruje godzine

Harmonogram

Dodatk.obszar

aktywowany do pracy

—| Tydzien |—| Reguluje jakie dni sg robocze, a jakie dni sg dniami odpoczynku
Okresla pierwszy przedzial godzinowy, w ciagu ktérego robot zostat
Plan Pracy 1 aktywowany do pracy.
Plan Pracy 2 Okresla drugi przedziat godzinowy, w ciggu ktérego robot zostat

Dodatk.obszar 1

—

Okresla konfiguracje ewentualnej strefy
drugorzednej 1 wskazujac wielkos$¢ strefy,
odlegtos¢ od stacji tadujacej i kierunek, w

jakim nalezy podazaé, by jg osiagnaé

Procent

—

Dodatk.obszar 2

Okresla konfiguracje ewentualnej
strefy drugorzednej 2

Odlegtosé

Kierunek

o

Dodatk.obszar 3 (*)

[

Instrukcja obstugi

Okresla konfiguracje ewentualnej
strefy drugorzednej 3
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Zabezpieczenia

Zmien hasto

—

Pozwala na wprowadzenie hasta

I

Hasto na start

|_

Okresla, czy zadaé hasta przy
wigczaniu robota

Aktywuj
Dezaktywuj

|

Blok. klawiatury

|_

Tryb pracy

Jezeli jest aktywowany, zazada hasta
w celu uzyskania dostepu do funkcji
robota

Aktywuj
Dezaktywuj

Automatyczny

Ustawia uzytkowanie robota w trybie
automatycznym

N

Obszar zamkniety

l_
l_

Opcije jezykowe

Ustawia cykl pracy w strefie zamknietej
niewyposazonej w stacje tadujgca

Jezyk

l_

Ustawienie jezyka w menu
uzytkownika

DzDz/MM/RR

Format Daty

|_|

Ustawia format wprowadzenia daty

MM/DzDz/RR

Format czasu

l_

Ustawia format wprowadzenia
godziny

IR

Miara odlegtosci

l_

Ustawia format wprowadzania
odlegtosci podczas zarzadzania
strefami drugorzednymi

23
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USTAWIENIA - TRYBY PROGRAMOWANIA

CZUJNIK DESZCZU: Funkcja stuzgca ustawieniu robota w przypadku deszczu.

CZUJNIK DESZCZU:
e Aktywuj: w przypadku deszczu robot powraca do stacji i pozostaje tam w
trybie “tadowania”. Po zakorczeniu cyklu tadowania robot ponownie rusza i

zaczyna koszenie tylko wtedy, gdy przestat pada¢ deszcz.

* Dezaktywuj: w przypadku deszczu robot kontynuuje koszenie. S T @ [@
* Pauza: w przypadku deszczu robot powraca do stacji i pozostaje tam (w trybie
¥ [+

“tadowania”), az do momentu gdy nie zostanie nacisniety klawisz “PLAY/
PAUSE”.

AUTO USTAWIENIE: (tylko dla niektérych wersji, patrz “Dane techniczne”)
funkcja stuzgca automatycznemu skréceniu czasu koszenia przez robota, w
zaleznosci od stanu trawnika.

e Aktywuj: robot skraca czas pracy w zaleznosci od stanu trawy. Kiedy
powierzchnia trawnika okazuje sie by¢ skoszona, maszyna automatycznie
ustawia przerwe na odpoczynek, co opoznia kolejne wyjscia ze stacjitadujgce;.
Jednakowoz praca robota bedzie odbywata sie w granicach ustawionego
przedziatu godzinowego.

* Dezaktywuj: robot bedzie pracowat przestrzegajac ustawionego rozktadu
pracy i do momentu, dopoki pozwolg na to akumulatory.

POWROT DO BAZY: pozwala na wybor metody powrotu do staciji tadujacej.

DATA DzDzMMW/RR
1. “Za przewodem”. robot powraca do stacji tadujgcej umiejscawiajac kota nad PON 00/ 00/ 00
kablem obwodowym.
2. “V-Meter”. Robot bedzie przemieszczat sie wzdtuz kabla obwodowego w
orientacyjnej odlegtosci od kilku cm do 1 m. (3.2 '), dotykajac czasami kabla

przede wszystkim na odcinkach nieprostoliniowych, az do momentu, gdy
robot nie rozpozna przywotania do stacji tadujgcej. Patrz rozdziat “Instalacja”.

SMS ostrzegawczy: akcesorium dostepne tylko w niektérych modelach. Zwrocic¢ @ ENTER
sie do Serwisu obstugi producenta lub do jednego z autoryzowanych centrow
serwisowych w celu dokonania kontroli minimalnych wymagan sprzetowych.

Urzgdzenie przesyta komunikat SMS w przypadku usterki robota oraz, jesli taka
funkcja jest aktywna, wysyta takze raport dzienny wykonanej pracy.

* Numer telefonu 1: ustawi¢ numer telefoniczny, pod ktéry pragnie sie przesta¢
komunikat.

* Numer telefonu 2: ustawi¢ ewentualny drugi numer telefoniczny, pod ktéry
pragnie sie przesta¢ komunikat.

* Raport dzienny: aktywuje i dezaktywuje przesytanie raportu dziennego
zawierajgcego informacje dotyczace wykonanej pracy

DATA: funkcja stuzgca do ustawienia daty.

CZAS: funkcja ustawiania godziny.
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ROZKLAD PRACY — TRYBY PROGRAMOWANIA

TYDZIEN: funkcja do programowania dni roboczych robota w ciggu tygodnia. (
Kursor automatycznie ustawia sig pod literg “P” (Poniedziatek). TYDZIEN PWSCPSN
Ustawienie wszystkich dni tygodnia na “1111111” oznacza, ze robot pracuje PON 1B11B11

codziennie. Ustawienie na “0000000” oznacza, ze robot nie pracuje zadnego
dnia tygodnia. 5 ‘TI" LE))
¥ [+

- Wartos¢ 1 : dzien pracy robota.

- Wartosé¢ 0 : dzien odpoczynku robota.

- Wartosé B : dzien pracy Robota. Przed rozpoczeciem dziennego cyklu
pracy robot dokonuje ciecia trawnika wzdituz krawedzi. Zaleca si¢
pozostawi¢ wartos¢ czestotliwosci ustawiong fabrycznie.

T —

W celu lepszego wykorzystania mozliwosci robota doradza sie
zaprogramowanie robota do codziennej pracy.

PLAN PRACY 1: funkcja do ustawienia pierwszego przedziatu godzinowego
pracy robota w ciggu dnia.

Kursor ustawia sie automatycznie w obszarze pod pierwszym przedziatem
godzinowym (np. od 10:00 do 13:00). Ustawi¢ rozktad rozpoczecia pracy
i zakonczenia pracy. Ustawienie rozktadu pracy na “00:00 — 00:00” jest
rébwnoznaczne z tym, ze robot nie bedzie pracowat w czasie rozktadu pracy 1.
W przypadku gdyby wprowadzony rozktad pracy byt btedny, jak na przykftad
wtedy, gdyby rozktad pracy naktadat sie na rozktad pracy 2, lub gdyby godzina
rozpoczecia pracy nastepowata po godzinie jej zakoriczenia, robot wyemituje
sygnat dzwigkowy i zresetuje ustawiong wartos¢.

PLAN PRACY
00:00-00:00

) (=) (&

PLAN PRACY 2: funkcja stuzagca do ustawienia drugiego przedziatu godzinowego
pracy robota w ciggu dnia.

(R ——

W przypadku gdyby byto potrzebne ustawienie stref drugorzednych,
jest preferowane zastosowanie w programowaniu obu rozkiadéw
pracy w celu zwiekszenia czestotliwosci koszenia stref.

Ustawienie czasu pracy robota jest niezbedne do dobrego funkcjonowania urzgdzenia. Wiele parametrdw ma wplyw na
konfiguracje rozktadu pracy, takich jak np. ilos¢ stref drugorzednych, ilo$¢ i moc akumulatoréw robota, ztozonosé powierzchni
trawnika, gatunek trawy itp., itp. Reasumujgc, jest potrzebne niewielkie zwiekszenie godzin pracy w przypadku ogrédkow
ze strefami drugorzednymi, ogrodkow z duzg iloscig przeszkéd lub w przypadku zréznicowanych stref. Ponizej zostanie
przedstawiona orientacyjna tabela do zastosowania podczas pierwszej konfiguracji. NB. Nalezy ustawi¢ wszystkie dni tygodnia
na “1”-“Dni robocze”.

Model m?2 (ft?) | Rozktad pracy 1 Rozktad pracy 2

400 (4304) 10:00 11:30

7085EV0 800 (8608) 10:00 11:30 15:00 16:30
1200 (12912) 09:00 21:00
400 (4304) 10:00 11:30

800 (8608) 10:00 11:30 16:00 18:00

7085EL0O 1200 (12912) 10:00 12:00 16:00 18:30
1800 (19368) 09:00 20:00
2200 (23672) 08:00 22:00
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STREFY DRUGORZEDNE - TRYB PROGRAMOWANIA

Jezelina obszarze do koszenia znajdujg sie strefy drugorzedne, na podstawie definicji przedstawionej w rozdziale “Przygotowanie
i odgraniczanie stref pracy” jest konieczne przystgpienie do programowania drugorzednych stref w celu wskazania robotowi
sposobu dotarcia do drugorzednej strefy i z jakg czestotliwoscia.

DODATK. OBSZAR 1 : funkcja stuzaca do okreslenia automatycznego koszenia drugorzednej strefy.

- Procent: pozwala na ustawienie wielkosci drugorzednej strefy, (« —_—_— ol R, P o
ktéra ma by¢ skoszona, w stosunku do catkowitej powierzchni | 1 1
trawnika. Ponizej zostaje przedstawiona tabela bedaca $ strefa gtéwna *
punktem odniesienia podczas konfiguracji. * i

1

* 10% wskazuje bardzo matg strefe. =GR

* 30% wskazuje strefe stanowigcg okoto /3 powierzchni
ogrodu.

—

* 50% wskazuje strefe stanowigcg okoto potowy powierzchni

v-»--:
catego ogrodu. 1

I----»---l
strefa drugorzedna 1

(30%, 60M., kierunek 1

< zgodny z ruchem *

1

1

* 80% wskazuje strefe drugorzedng wiekszg od strefy
pierwotnej.

strefa drugorzedna 2 wskazowek zegara)
(20%, 30M., kierunek przeciwny @ <¢----<¢--

* 100% r kazdym razem jak jedzi ji
00% robot za kazdy azem jak wyjedzie ze stacji B o ok cocare)

tadujgcej, bedzie postgpowat za kablem obwodowym w

celu skoszenia strefy drugorzedne;j. kierunek przeciwny do ruchu ), kierunek z%odny z ruchem
wskazowek zegara wskazowek zegara

- Odlegtosé: pozwala na ustawienie potrzebnej odlegtoéci po to, by robot mégt dotrzeé do wewnatrz strefy drugorzednej,
postepujac za kablem obwodowym. Preferowane jest wzigcie jako punktu odniesienia miejsca w srodku drugorzednej strefy
w celu uzyskania pewnosci, Ze robot rozpocznie prace wewnatrz tej strefy.

- Kierunek: wskazuje najkrotszy kierunek jazdy niezbedny do osiggniecia drugorzednej strefy. Kierunek moze byé zgodny
z ruchem wskazéwek zegara lub przeciwny do ruchu wskazoéwek zegara. Robot po wyjsciu ze stacji tadujgcej bedzie
postepowat za kablem w kierunku wskazanym w celu osiggnigcia drugorzedne;j strefy.

- Tryb: wskazuje sposob dotarcia do strefy drugorzednej. Nalezy zastosowa¢ metode “Za przewodem” w przypadkach,
gdy w ogrodzie, w poblizu kabla obwodowego jest duzo przeszkdd (mniej niz 2 m) lub jesli trasa dotarcia robota do stref
drugorzednych prowadzi poprzez waskie przejscia (szerokos¢ ponizej 2 m). We wszystkich innych przypadkach jest zalecane
stosowanie metody “V-Meter”.

» “Za przewodem”. Robot dociera do strefy drugorzednej przemieszczajac sie wzdtuz kabla obwodowego, z kotami
umieszczonymi ponad kablem.

* “V-Meter”. Robot dociera do strefy drugorzednej przemieszczajgc sie wzdtuz kabla obwodowego zachowujgc orientacyjng
odlegtos¢ od kabla, ktéra waha sie od kilku cmdo 1 m (3.2").

DODATK. OBSZAR 2: funkcja stuzgca do okreslenia automatycznego koszenia drugorzednej strefy numer 2. Ustawienie
przewiduje te same parametry konfiguracji jak dla drugorzednej strefy 1.

DODATK. OBSZAR 3: (tylko dla niektorych wersji, patrz “Dane techniczne”) funkcja stuzgca do okreslenia automatycznego
koszenia drugorzednej strefy numer 3. Ustawienie przewiduje te same parametry konfiguracji jak dla drugorzednej strefy 1.

BEZPIECZENSTWO - TRYB PROGRAMOWANIA

ZMIEN HASLO: funkcja stuzaca do ustawienia lub zmiany hasta.

- Nie: stuzy do niedokonywania zmiany wczes$niej wprowadzonego hasta.

- Tak: stuzy do wprowadzenia lub zmiany hasta, ktére bedzie uzytkowane w celu wtgczenia robota. Pojawi si¢ zgdanie podania
w kolejnosci nastepujacych informaciji.

* hasto: wprowadzi¢ stare hasto (warto$¢ domysina producenta 0000);
* nowe hasto: wpisa¢ nowe hasto. Hasto musi by¢ inne, niz 0000.

* powtdrz hasto: powtdrz wprowadzenie nowego hasta.
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_

W celu wprowadzenia lub zmiany hasta nalezy najpierw wprowadzié¢ poprzednie hasto, a nastepnie przystapic
do wprowadzenia spersonalizowanego hasta. W momencie zakupu hasto wprowadzone przez producenta
sktada sie z czterech cyfr (0000).

_

Po wprowadzeniu hasta pojawi si¢ zadanie powtérzenia procedury wprowadzania hasta niezbedne dla
uzyskania pewnosci, ze zostato ono wprowadzone prawidtowo. W celu uniknigcia zapomnienia hasta doradza
sie wybranie kombinacji tatwej do zapamietania.

HASLO NA START: funkcja stuzgca do zaprogramowania lub nie, zgdania wprowadzenia hasta za kazdym razem, gdy robot jest
wytgczany i ponownie uruchamiany po dtugim okresie nieaktywnosci (np. garazowania w okresie zimowym).

- Nie: robot przy kazdym wigczeniu uruchamia sie ponownie i zaczyna pracowac bez koniecznosci wprowadzania hasta. W
celu zatwierdzenia parametru robot zazada hasta.

- Tak: robot przy kazdym wigczeniu nie uruchamia sie ponownie i nie zaczyna pracowac¢ dopoki nie zostanie wprowadzone
hasto.

SPOSOB UZYTKOWANIA - TRYB PROGRAMOWANIA

Funkcja stuzgca do ustawienia trybu pracy robota. Kiedy robot zostaje wytgczony, automatycznie powraca do trybu
“AUTOMATYCZNEGO”.

¢ Automatyczny: normalny tryb pracy. Robot rozpoznaje kabel obwodowy i powraca do stacji tadujgcej, kiedy to jest potrzebne.

* Obszar zamkniety: tryb pracy w strefach zamknietych niewyposazonych w stacje tadujgcg. W celu prawidtowego uzytkowania
patrz “UZYTKOWANIE ROBOTA W ZAMKNIETYCH STREFACH NIEWYPOSAZONYCH W STACJE tADUJACA.”.

OPCJE JEZYKOWE - TRYBY PROGRAMOWANIA

JEZYK: funkcja stuzgca do wyboru jezyka wyswietlenia komunikatow lub menu uzytkownika. Przej$¢ przez rézne funkcje za
pomoca klawisza “+” lub “-“ i zatwierdzi¢ za pomoca klawisza “ENTER”.

* FORMAT DATY
+ FORMAT CZASU
* MIARA ODLEGLOSCI

Te funkcje pozwalajg na spersonalizowanie ustawienia formatu daty, godziny i odlegtosci.

WPROWADZENIE DO UZYTKOWANIA — TRYB AUTOMATYCZNY

Uruchomienie cyklu automatycznego ma miejsce przy pierwszym wprowadzeniu do eksploatacji lub po dtugim okresie
nieaktywnosci.

1. Sprawdzi¢, czy powierzchnia trawiasta trawnika do koszenia ma wysokos$¢ odpowiednig dla prawidtowej pracy robota (patrz
wiasciwosci techniczne).

2. Wyregulowa¢ wysoko$c¢ Scinania (patrz regulacja wysokosci cinania).

3. Sprawdazic¢, czy strefa pracy zostata prawidtowo odgraniczona i czy nie wystepuja utrudnienia w prawidtowym funkcjonowaniu
robota, zgodnie ze wskazaniami zawartymi w podrozdziale “Przygotowanie i odgraniczanie stref pracy” i nastepnych.

4. Umiescic¢ robota wewnatrz stacji fadujgce;.

5. Nacisng¢ przycisk ,ON” i odczekac kilka sekund na kompletne wigczenie sig robota. Wpisac hasto (jezeli jest wymagane)
(patrz ,Wpisywanie hasta”). Jezeli na ekranie widoczne sg komunikaty informacyjne, nacisng¢ ,Enter”.

6. Jezeli robot jest uruchamiany po raz pierwszy, nalezy wykona¢ programowanie. Jezeli natomiast robot jest uruchamiany
po dtugim okresie nieaktywnosci, nalezy sprawdzié, czy zaprogramowane funkcje odpowiadajg rzeczywistemu stanowi
powierzchni do koszenia (np. dodanie basenu, roslin, itp.) (patrz “Tryb programowania” ).

7. Po kilku sekundach na wyswietlaczu pojawia sie komunikat ,LADOWANIE”.
8. Robot zaczyna kosi¢ trawnik zgodnie z zaprogramowanymi trybami.

9. Upewni¢ sig, czy w ogrodzie nie ma duzych katuz pozostatych po obfitych opadach deszczu. W takim przypadku nalezy
osuszy¢ strefe lub upewnic sie, ze robot jest w stanie “Pauza”.
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BEZPIECZNE ZATRZYMANIE ROBOTA

Moze by¢ potrzebne zatrzymanie robota w czasie uzytkowania. W normalnych warunkach robot jest zatrzymywany za pomocg
klawisza “OFF”. W warunkach zagrozenia lub w celu wykonania czynnosci konserwacyjnych nalezy zatrzymaé go w bezpieczny
sposob po to, by unikng¢ zagrozenia niepodziewanego uruchomienia sie ostrza tngcego. Nacisng¢ przycisk “STOP” w celu
zatrzymania robota. Wysung¢ wtyczke zasilania z gniazda elektrycznego.

i: ( 7

Bezpieczne zatrzymanie robota jest konieczne E] . @ u
OFF

do wykonania czynnosci konserwacyjnych i PLAY  HOME
naprawczych (np.: wymiana ostrza tnacego,
operacje zwigzane z czyszczeniem itp.).

PAUSE WORK

W celu uruchomienia robota, nalezy wykona¢ nastepujgce
czynnosci: — KLAWISZ “STOP” (A)

- umiesci¢ robota wewnatrz strefy koszenia;

- nacisng¢ przycisk ,ON” i odczeka¢ kilka sekund na kompletne
wigczenie sie robota. Wpisa¢ hasto (jezeli jest wymagane)
(patrz ,Wpisywanie hasta”). Jezeli na ekranie widoczne
sg komunikaty informacyjne, nacisng¢ ,Enter”. Nastepuje
wigczenie wyswietlacza, na ktorym w krétkim czasie ukazuje
sie sygnalizacja “Przerwa”, co oznacza, ze robot jest w stanie
przerwy;

- nacisng¢ przycisk “PLAY/PAUSE”.

Jesli robot zostat uruchomiony pozy strefg koszenia, silnik noza
nie wigcza sie i po krétkim poszukiwaniu sygnatu na wyswietlaczu
robota ukazuje sie komunikat “POZA GRANICA”. Nacisnaé
na przycisk “OFF”, umiesci¢ robota wewnatrz strefy koszenia i
ponownie wykona¢ procedure uruchomienia.

AUTOMATYCZNY POWROT DO STACJI LtADUJACEJ

Robot koriczy cykl pracy kiedy zaistniejg ponizej wyszczegdlnione warunki:

zakonczenie rozktadu pracy: po zakonczeniu rozktadu pracy, robot automatycznie powraca do stacji tadujacej i zacznie
funkcjonowac¢ zgodnie z zaprogramowanymi trybami (patrz “Tryb programowania”);

- deszcz: jesli funkcja jest aktywna, w przypadku deszczu robot wraca automatycznie do stacji fadowania, po czym powraca
do dziatania zgodnie z zaprogramowanym trybem patrz;

- akumulatory do ponownego natadowania: robot automatycznie powraca do stacji fadujgcej;

- skoszony trawnik (tylko dla niektorych wersji, patrz “Dane techniczne): czujnik wykrywa skoszony trawnik, robot
powraca do stacji tadujacej i zacznie funkcjonowaé zgodnie z zaprogramowanymi trybami (patrz “Tryb programowania).

UZYTKOWANIE ROBOTA W STREFACH ZAMKNIETYCH NIEWYPOSAZONYCH W
STACJE £ ADUJACA

Uruchomienie robota do pracy w trybie strefy zamknietej ma
miejsce w celu koszenia zamknietych stref, odgraniczonych
kablem obwodowym i bez stacji tadujgce;j.

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Przemieszczaé robota postugujagc sie odpowiednim
uchwytem. Unikaé chwytania robota za podwozie
skorupowe i uzywaé zawsze odpowiedniego
uchwytu.

Umiesci¢ robota wewnatrz strefy pracy w odlegtosci przynajmniej
100 cm (39,37 ") od kabla obwodowego lub jakiejkolwiek innej
przeszkody.
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1. Nacisng¢ przycisk ,ON” i odczekac kilka sekund na kompletne wtgczenie
sie robota. Wpisa¢ hasto (jezeli jest wymagane) (patrz ,Wpisywanie hasta”).
Jezeli na ekranie widoczne sg komunikaty informacyjne, nacisng¢ ,Enter”.

2. Na wyswietlaczu pojawi sie funkcja “PAUZA”.

3. Wejs¢ do trybu programowania az do wybrania menu “TRYB UZYTKOWANIA”.
Wybra¢ “ ZAMKNIETA STREFE” Na wyswietlaczu pojawi sie “ZAMKNIETA
STREFA - 60 Min.” (warto$¢ domysina).

4. Nacisng¢ jeden z klawiszy “+”, “-” w celu ustawienia minut pracy.

5. Nacisng¢ klawisz “ENTER” w celu zatwierdzenia.

6. Naciska¢ klawisz “PLAY/PAUSE” az do wyjscia z funkcji programowania po to,
by potem uruchomi¢ robota. Po uptywie ustawionego czasu, robot zatrzymuje

sie bezpiecznie w poblizu kabla obwodowego.

7. Przywrdcic¢ robota do normalnego funkcjonowania zgodnie z tym, co zostato
opisane w rozdziale “WPROWADZENIE DO UZYTKOWANIA -TRYB
AUTOMATYCZNY”.

OBSZAR ZAMKNIETY
60 min

¥) (=] &)

WPROWADZANIE HASLA

Robot moze by¢ zabepieczony przez hasto sktadajgce sie z czterech cyfr, ktore uzytkownik moze aktywowac, dezaktywowac lub

spersonalizowac (patrz “Tryb programowania”).
1. Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat:

2. Nacisng¢ jeden z klawiszy “+”, “-” celu ustawienia pierwszej cyfry.

3. Nacisng¢ klawisz “ENTER” w celu zatwierdzenia. Kursor przemiesci si¢ do
kolejnego potozenia.

4. Powtorzy¢ procedure w celu wprowadzenia wszystkich cyfr hasta.

W tym momencie robot jest przygotowany do uzytkowania.

WIZUALIZACJA WYSWIETLACZA W FAZIE PRACY

Podczas gdy kosiarka do trawy pracuje, na wyswietlaczu zostajg wysSwietlone
nastepujgce dane:

- predkos¢ robota;
- predkos¢ noza tnacego;
- stan natadowania baterii wyrazony w %.

Podczas gdy kosiarka do trawy jest w tadowaniu, na wysSwietlaczu wyswietla sie
komunikat “t ADOWANIE”.

Jezeli kosiarka do trawy znajduje sie poza rozktadem pracy, na wyswietlaczu
zostanie wyswietlony dzien i rozktad rozpoczecia pracy.

29
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PRZEDLUZONY CZAS NIEAKTYWNOSCI | PONOWNE WPROWADZENIE DO UZYTKU

W przypadku dtuzszego nieuzywania robota i przed rozpoczeciem sezonu, konieczne jest przeprowadzenie serii czynnosci w
celu zapewnienia jego prawidtowego funkcjonowania podczas jego ponownego uzycia.

1. Natadowac¢ catkowicie akumulator przed zimowym garazowaniem. Przeprowadzac¢ tadowanie akumulatora przynajmniej co
5 miesiecy.

2. Wykonac¢ zaplanowang konserwacje za posrednictwem autoryzowanego sprzedawcy. Takie $rodki przezornosci sg niezbedne
do utrzymania robota w dobrym stanie. Zazwyczaj obstuga techniczna obejmuje nastepujgce operacije:

» kompletne czyszczenie podwozia robota, ostrza tngcego i wszystkich innych ruchomych czesci;
* czyszczenie wnetrza robota;
* kontrola funkcjonowania robota;

* kontrola i, o ile to jest konieczne, wymiana zuzytych czesci sktadowych, takich jak np. ostrze tngce, szczotki (tylko w
modelach robota wyposazonych w silnik szczotkowy);

* kontrola pojemnos$ci akumulatora;
* w razie potrzeby, sprzedawca moze rowniez zatadowa¢ nowe oprogramowanie.

3. Oczysci¢ dokfadnie robota i stacje tadujgca (patrz “Czyszczenie robota”).

4. Ewentualnie skontrolowac zuzyte lub uszkodzone czesci sktadowe, takie jak np. ostrze tnace i oszacowaé, czy istnieje
koniecznos¢ ich wymiany.

5. Przechowywa¢ robota w chronionym i suchym miejscu w temperaturze otoczenia pomigdzy 10 — 20 °C, z utrudnionym
dostepem dla 0s6b obcych (dzieci, zwierzat, innych ciat obcych itp.) Przechowywaé robota w temperaturze nizszej niz 20°C
w celu ograniczenia samowytadowania sie akumulatora.

6. Wysungc¢ wtyczke zasilania (A) z gniazda elektrycznego.

7. Przykry¢ stacje tadujaca (C) po to, by do jej wnetrza nie dostaty sie (liScie, papier itp.) i w celu zabezpieczenia ptytek
stykowych.

Ponowne uruchomienie - R

Przed ponownym uruchomieniem robota po dtugim okresie
nieaktywnosci, nalezy postepowac¢ w ponizej wskazany sposoéb.

© Zasilacz (A)

1. Wsuna¢ wtyczke zasilania (A) do gniazdka elektrycznego.

2. Aktywowac ponownie gtobwne zrédto zasilania elektrycznego.
3. Umiescic¢ robota wewnatrz stacji fadujgce;.
4

. Nacisna¢ przycisk ,ON” i odczekac¢ kilka sekund na kompletne
wigczenie sie robota. Wpisa¢ hasto (jezeli jest wymagane)
(patrz ,Wpisywanie hasta”). Jezeli na ekranie widoczne sg
komunikaty informacyjne, nacisna¢ ,Enter”.

Stacja
fadujaca (C)

5. Po paru sekundah na wyswietlaczu pojawia sie komunikat | s s
“ ADOWANIE”".

6. W tym momencie robot jest przygotowany do uzytkowania
(patrz “Tryby programowania”).
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PONOWNE L ADOWANIE AKUMULTORA PO DLUGIM OKRESIE NIEAKTYWNOSCI

! Zagrozenie - Uwaga

Zakazuje sie tadowania robota w poblizu substancji
wybuchowych lub tatwopalnych.

1.

Zasili¢ elektrycznie stacje tadujaca i upewnic sie, czy plytki sg
czyste.

Umiesci¢ robota wewnatrz stacji tadujagce;j.

Nacisng¢ przycisk ,ON” i odczeka¢ kilka sekund na kompletne
wigczenie sie robota. Wpisa¢ hasto (jezeli jest wymagane)
(patrz ,Wpisywanie hasta”). Jezeli na ekranie widoczne sg
komunikaty informacyjne, nacisng¢ ,Enter”.

Po paru sekundach na wyswietlaczu pojawia sie komunikat
LADOWANIE”.

Nacisng¢ klawisz “PLAY/PAUSE” (B). Akumulatory rozpoczng
cykl tadowania.

Po zakoriczeniu tadowania (okoto 6 godzin) nacisna¢ klawisz
“OFF” (C).

Przechowywaé¢ robota w chronionym i suchym miejscu w

temperaturze otoczenia pomiedzy 10 — 20 °C, z utrudnionym
dostepem dla dzieci, zwierzat, innych ciat obcych itp.

31

PLAY, HOME
PAUS WORK

s — KLAWISZ “PLAY/PAUSE” (B)

KLAWISZ “OFF” (C)

- KLAWISZ “ON” (A)
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WSKAZOWKI DOTYCZACE UZYTKOWANIA

Ponizej zostajg podane sg uzyteczne wskazowki dotyczgce uzytkowania robota:

nawet bedgc odpowiednio zaopatrzonym w dokumentacje dotyczgcg uzytkowania robota, podczas pierwszego uzycia
nalezy przeprowadzi¢ symulacje pewnych testowych manewrow, aby zapozna¢ sie z komendami i gltownymi funkcjami;

- sprawdzi¢ dokrecenie srub mocujgcych gtowne mechanizmy;
- czesto kosi¢ trawnik, aby unikngé nadmiernego porostu trawy;

- nie uzytkowac robota do koszenia trawy, jezeli jej wysoko$¢ jest wyzsza niz 1 cm (0,40 ") w stosunku do ostrza tngcego. W
przypadku wysokiej trawy podnies¢ ostrze tngce po to, by je stopniowo obniza¢ w kolejnych dniach;

- jesli trawnik jest wyposazony w automatyczny system zraszajgcy, nalezy zaprogramowac robota w taki sposob, aby powrécit
do stacji fadujgcej na co najmniej godzine przed rozpoczeciem nawadniania;

- sprawdzi¢ nachylenia terenu i upewni¢ sie, ze najwyzsze dopuszczalne ich wartosci nie sg przekroczone, aby uzycie robota
nie stwarzato niebezpiecznych sytuacji;

- zalecamy zaprogramowanie robota taki sposob, by nie pracowat wiecej niz to potrzebne, przy uwzglednieniu zr6znicowanego
porostu trawy w r6znych porach roku, po to by nie ulegat on niepotrzebnemu zuzyciu, i aby nie doszto do zmniejszenia
trwatosci akumulatoréw;

- podczas pracy robota, nalezy upewnic sig, ze trawnik jest wolny od oséb postronnych (zwtaszcza dzieci, oséb starszych
lub niepetnosprawnych) oraz zwierzat domowych, aby zapobiec niebezpieczeristwu. Aby unikng¢ takich zagrozen, nalezy
uzywac robota w stosownych porach.

Producent nie gwarantuje catkowitej zgodnosci pomiedzy robotem do koszenia a innymi rodzajami systemoéw bezprzewodowych,
takimi jak piloty, nadajniki radiowe, urzgdzenia akustyczne, podziemne ogrodzenia elektryczne dla zwierzat itp.

KONSERWACJA CODZIENNA

ZALECENIA CO DO KONSERWACJI

_

Podczas wykonywania czynnos$ci konserwacyjnych nalezy uzywaé¢ srodkéw ochrony osobistej wskazanych
przez Producenta, zwtaszcza przy pracy z ostrzem tngcym. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek czynnosci
konserwacyjnych nalezy upewnié sie, ze robot zostat bezpiecznie zatrzymany (patrz. ,,Bezpieczne zatrzymanie
robota”).

TABELA PRZEDZIALOW CZASOWYCH ZAPLANOWANEJ KONSERWACJI OKRESOWEJ

Czestotliwosé Czes¢é sktadowa Rodzaj konserwacji Odniesienie
Wyczysci¢ ostrze tnace i “ : »
sprawdzi¢ jego skutecznosc. Patrz “Czyszczenie robota

Ostrze tngce Wymieni€ ostrze, jesli jest @ :
wygiete z powodu uderzenia tl?‘atcr:z \é\iymlana ostrza
lub gdy jest bardzo uzyte aceg
. Gtowice tadujace Wyczysci¢ i usungé wszelkie “ : ”
Co tydzien akumulatorow élady korozji Patrz “Czyszczenie robota
. Wyczysci¢ i usung¢ wszelkie p : ”
Ptytki stykowe glady korozji Patrz “Czyszczenie robota
. Wyczysci¢ i usung¢ wszelkie “ ; »
Czujnik deszczu élady korozji Patrz “Czyszczenie robota
Co miesigc Robot Wykonac¢ czyszczenie Patrz “Czyszczenie robota”
Dokona¢ przegladu w Patrz “ Przedtuzony czas
zR:kZoﬁ ngni ersoé(;onJUb Na | Robot upowaznionym Osrodku nieaktywnosci i ponowne
: Obstugi Technicznej wprowadzenie do uzytku”
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CZYSZCZENIE ROBOTA

1. Bezpiecznie zatrzymac robota (patrz “Bezpieczne zatrzymanie robota”).

A Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzywaé rekawic ochronnych, aby zapobiec poranieniu dtoni.

2. Przed uzytkowaniem nalezy wyczysci€é zewnetrzne powierzchnie robota ggbka nawilzong cieptg wodg z neutralnym

detergentem, po uprzednim jej wycisnieciu w celu usuniecia nadmiaru wody.

A Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzycie nadmiernej ilosci wody mogtoby spowodowaé jej przenikanie do wewnatrz i mogtoby uszkodzié¢

komponenty elektryczne.

3. Nie uzywac rozpuszczalnikbéw lub benzyny, aby nie uszkodzi¢ lakierowanych powierzchni i komponentow
plastikowych.

4. Nie my¢ wewnetrznych czesci robota i nie uzywac strumienia wody pod cisnieniem, aby zapobiec
uszkodzeniu komponentow elektrycznych i elektronicznych.

A Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Aby zapobiec nieodwracalnemu uszkodzeniu czesci elektrycznych i elektronicznych, nie nalezy zanurzaé¢

robota w czesci lub w catosci w wodzie, gdyz nie jest on wodoszczelny.

5. Sprawdzi¢ dolng czes$¢ robota (obszar ostrza tngcego, kot '

przednich i tylnych) i przy pomocy odpowiedniej szczotki

usung¢ wszelki kamiern osadowy i/lub pozostatosci, ktore ‘ w
mogtyby zaktédci¢ prawidtowe funkcjonowanie robota.

6. Usung¢ ewentualne pozostatosci trawy i listowia ze strefy
uchwytu robota. Giowice tadujace (A)

7. Wyczysci¢ gtowice tadujgce akumulatora (A), ptytki stykowe k
(B) i suchg $ciereczkg usuna¢ slady korozji lub nalot powstaty
wskutek kontaktu elektrycznego i w razie koniecznosci uzyé
drobnoziarnistego papieru Sciernego.

8. Wyczysci¢ czujnik deszczu (C) i usuna¢ resztki zanieczyszczen
lub $lady oksydacji.

9. Wyczysci¢ wnetrze stacji tadujgcej, aby usung¢ z niej wszelkie
nagromadzone pozostatosci.
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WYSZUKIWANIE USZKODZEN

AWARIE, ICH PRZYCZYNY | SRODKI ZARADCZE

Ponizsze informacje majg na celu pomoc w okresleniu i naprawieniu nieprawidtowosci i/lub awarii mogacych sie zdarzy¢
podczas fazy uzytkowania. Niektore usterki mogg by¢ usunigte przez uzytkownika; inne wymagajg okreslonych umiejetnosci
technicznych lub specjalnych umiejetnosci i w zwigzku z tym muszg by¢ naprawiane przez wykwalifikowany personel posiadajacy
potwierdzone doswiadczenie w rozwigzywaniu konkretnych problemow.

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

W razie koniecznosci kontroli robota zatrzymaé¢ urzadzenie w bezpiecznych warunkach (patrz ,,Bezpieczne
zatrzymywanie robota”), aby zapobiec niespodziewanemu uruchomieniu noza.

Problem

Nieprawidtowe wibracje

Robot wydziela nadmierny
hatas

Przyczyny

Uszkodzone ostrze tngce

Srodki zaradcze

Wymieni¢ ostrze tngce na nowe (patrz “Wymiana
ostrza”)

Ostrze tngce zanieczyszczone przez
pozostatosci (tasmy, sznurki, fragmenty
plastikowe itp.)

Bezpiecznie zatrzymac robota (patrz
“Bezpieczne zatrzymanie robota”). Usung¢
pozostatosci z ostrza

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzywacé rekawic ochronnych, aby zapobiec
poranieniu dioni

Robot zostat uruchomiony w obecnosci
nieprzewidzianych przeszkéd (opadte
gatezie, zapomniane przedmioty itp.)

Bezpiecznie zatrzymac robota (patrz
“Bezpieczne zatrzymanie robota”)

Usung¢ przeszkody i ponownie uruchomié
robota (patrz “Wprowadzenie do uzytkowania -
Tryb automatyczny”)

Awaria silnika elektrycznego

Zleci¢ naprawe lub wymiane silnika najblizszemu
autoryzowanemu centrum obstugi technicznej

Zbyt wysoka trawa

AZwigkszy¢ wysokos¢ Scinania (patrz
»Regulacja wysokosci $cinania”)

Wykona¢ wstepne koszenie obszaru przy
pomocy normalnej kosiarki do trawy

Robot nie umiejscawia sie
prawidtowo wewnatrz stacji
fadujacej

Nieprawidtowe potozenie kabla
obwodowego lub kabla zasilajgcego
stacje fadujgca

Sprawdzi¢ podtgczenie stacji tadujacej (patrz
“Instalacja stacji tadujgcej i zasilacza”)

Osiadanie terenu w poblizu stacji
fadujgcej

Umiejscowi¢ stacje tadujgcg na ptaskiej i
stabilnej powierzchni (patrz “Planowanie
instalacji urzadzenia”)

Robot zachowuje sie
nieprawidtowo wokéot
kwietnikow

Btedne utozenie kabla obwodowego

Ponownie prawidtowo umiesci¢ kabel obwodowy
(kierunek przeciwny do ruchu wskazéwek
zegara) (patrz “Instalacja kabla obwodowego”)

Robot pracuje w
nieprawitowych rozktadach

pracy

Btedne ustawienie zegara

Ponownie ustawi¢ zegar robota (patrz “Tryb
programowania”)

Btedne ustawienie rozktadu pracy

Ponownie ustawi¢ rozktad pracy (patrz “Tryb
programowania”)

Robot nie wykonuje
szybkiego powrotu

Szybki powr6t nieprawidtowo
przygotowany

Skontrolowa¢ prawidtowo$¢ przygotowania
szybkiego powrotu (patrz “Przygotowanie
szybkiego powrotu robota do stacji fadujacej”)
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Problem

Obszar pracy nie jest
catkowicie skoszony

Przyczyny

Niedostateczna liczba godzin pracy

Srodki zaradcze

Przedtuzy¢ rozktad pracy (patrz “Tryb
programowania”)

Ostrze tngce zanieczyszczone
kamieniem osadowym i/lub
pozostato$ciami

Zatrzymac bezpiecznie robota (patrz
“Bezpieczne zatrzymanie robota”)

A Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzywaé rekawic ochronnych, aby zapobiec
zagrozeniu poranienia dtoni

Oczysci¢ ostrze tngce

Zuzycie ostrza thgcego

Wymieni€ ostrze thgce na oryginalng czes¢
zamienng (patrz “Wymiana ostrza tngcego”)

Obszar pracy jest zbyt wielki w
poréwnaniu z rzeczywistg wydajnoscig
robota

Dostosowac strefe pracy (patrz “Dane
techniczne”)

Akumulatory zakoriczg niebawem swoj
cykl trwatosci uzytkowej

Wymieni¢ akumulatory na oryginalne czesci
zamienne (patrz “Wymiana akumulatoréw”)

Akumulatory nie sg kompletnie
natadowane

Wyczysci¢ i wyeliminowaé ewentualne slady
korozji z punktéw stykowych akumulatoréw
(patrz “Czyszczenie robota”)

Strefa drugorzedna nie
zostata catkowicie skoszona

Btedne programowanie

Zaprogramowac¢ prawidtowo strefe drugorzedng
(patrz “Tryb programowania”)

Na wyswietlaczu pojawia sie
komunikat “Service”

Oznacza to, iz jest konieczne
dokonanie przegladu robota

Nalezy zwrdcic sig do najblizszego centrum
serwisowego

Na wyswietlaczu pojawia sie
komunikat “Podnoszenie”

Robot jest uniesiony nad terenem

Sprawdzi¢, czy robot nie jest zablokowany lub
czy zatrzymany przez jaki$ przedmiot.
Usuna¢ ewentualne resztki trawy znajdujgce sie
pod podwoziem, ktére mogg zablokowaé czujniki
(patrz “Czyszczenie robota”)

Na wyswietlaczu pojawia sie
komunikat “Brak Sygnatu”

Kabel obwodowy nie jest prawidtowo
podtaczony (przerwanie kabla, brak
podtaczenia elektrycznego itp.)

Skontrolowa¢ funkcjonalnos¢ zasilania
elektrycznego, prawidtowos¢ podtgczenia
zasilacza i stacji tadujacej (patrz “Instalacja stacji
fadujgcej i zasilacza)

Na wyswietlaczu pojawia sie
komunikat “Poza granica”

Nadmierne nachylenie terenu

Odgraniczanie strefy o nadmiernym nachyleniu
(patrz “Planowanie instalacji urzgdzenia”)

Btednie utozony kabel obwodowy

Sprawdzi¢, czy kabel zostat prawidtowo
zainstalowany (nadmierna gtebokos¢,
umieszczenie go w poblizu metalowych
przedmiotow, odlegto$¢ od kabla, ktory
odgranicza dwa elementy mniejsza niz 70 cm,
itp.) (patrz “Planowanie instalacji urzadzenia”)

Kabel obwodowy odgraniczajgcy strefy
wewnetrzne (kwietniki, krzewy, itp.)
utozony w kierunku zgodnym z ruchem
wskazéwek zegara

Ponownie umiesci¢ prawidtowo kabel obwodowy
(w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara) (patrz “Instalacja kabla obwodowego”)

Przegrzanie zasilacza

Zastosowac odpowiednie rozwigzania w
celu zmniejszenia temperatury zasilacza
(przewietrzy¢ lub zmodyfikowac strefe instalacji,
itp.) (patrz “Planowanie instalacji urzadzenia”)

Nieprawidtowy naped kot

Skontrolowag, i jesli to jest potrzebne,
zamocowac prawidtowo kota
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Problem

Na wyswietlaczu pojawia sie
komunikat “Btad kota”

Przyczyna

Teren nierobwny lub z przeszkodami,
ktére utrudniajg przemieszczanie sie

Srodki zaradcze

Nalezy sprawdzi¢, czy trawnik do koszenia jest
réwny, i czy nie ma w nim zadnych dziur, nie
ma na nim kamieni, ani innych przeszkéd. W
przeciwnym razie nalezy wykona¢ niezbedne

czynnosci przygotowujgce trawnik (patrz
“Przygotowanie i odgraniczanie stref pracy
(gtébwnych i drugorzednych) ”)

Jeden lub oba silniki napedu koét sg
uszkodzone

Naprawi¢ lub wymieni¢ silnik w najblizszym
autoryzowanym centrum serwisowym

Na wyswietlaczu pojawia sie
komunikat “Wysoka trawa”
lub “Btad nozy”

Uszkodzone ostrze tngce

Wymieni¢ ostrze tngce na nowe (patrz “Wymiana
ostrza”)

Ostrze tngce zanieczyszczone przez
pozostatosci (tasmy, sznurki, fragmenty
plastikowe, itp.)

Zatrzymac bezpiecznie robota (patrz
“Bezpieczne zatrzymanie robota”)

Srodki ostroznosci - Ostrzezenie

Uzywaé rekawic ochronnych, aby zapobiec
zagrozeniu poranienia dion
Oczysci¢ ostrze tngce z pozostatosci

Uruchomienie robota nastgpito
w obecnosci nieprzewidzianych
przeszkod (opadfe gatezie, zapomniane
przedmioty, itp.)

Zatrzymac bezpiecznie robota (patrz
“Bezpieczne zatrzymanie robota”)

Usung¢ przeszkody i ponownie uruchomié
robota (patrz “Wprowadzenie do uzytkowania -
Tryb automatyczny”)

Uszkodzenie silnika elektrycznego

Naprawi¢ lub wymieni¢ silnik w najblizszym
autoryzowanym centrum serwisowym

Zbyt wysoka trawa

Zwiekszy¢ wysokos¢ scinania (patrz “Regulacja
wysokosci $cinania”) Wykona¢ wstepne
koszenie obszaru przy pomocy zwyczajnej
kosiarki do trawy

Na wyswietlaczu pojawia sie
komunikat “Przechylenie”

Robot znajduje si¢ na terenie
nachyleniu przekraczajagcym
dopuszczalne wartosci graniczne

Odtaczy¢ poprzez odgraniczenie strefe o
nachyleniu przekraczajagcym dozwolone wartosci
graniczne

Dioda LED
(C) nie
zapala sie

Brak napigcia zasilania

Sprawdzi¢ prawidtowos¢ przytaczenia zasilacza
do gniazda pradu

Przepalony bezpiecznik

Wymieni¢ bezpiecznik w najblizszym
autoryzowanym centrum serwisowym

Dioda
LED (C)
przekaz-
nika jest

witgczona

Przerwany kabel obwodowy

Zatrzymac bezpiecznie robota (patrz
“Bezpieczne zatrzymanie robota”). Odtgczyé
zasilacz z gniazda pradu. Wykona¢ ztgczenie

kabla obwodowego
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WYMIANA CZESCI SKLADOWYCH

ZALECENIA CO DO WYMIANY CZESCI

Wykonywaé operacje wymiany i naprawy zgodnie ze wskazéwkami Producenta lub skontaktowaé sie z
Centrum Obstugi Technicznej, jesli operacje takie nie zostaly opisane w instrukcji obstugi.

WYMIANA AKUMULATOROW

Wymienié akumulatory w autoryzowanym centrum serwisowym.

WYMIANA OSTRZA TNACEGO

1.

Uzywaé rekawic ochronnych, aby zapobiec zagrozeniu poranienia dtoni.

Do wymiany stosowa¢ wytgcznie ndz oryginalny odpowiedni do
urzgdzenia.

MODEL.: 7085EV0, 7085ELO

Kod noza tngcego: 075Z07800A, CS_D0112_02

2. Odwrbci¢ robota i ustawi¢ go tak, aby nie uszkodzi¢ maski

silnika.

it

Odkreci¢ sruby (B) w celu demontazu ostrza (A).

E

Umiesci¢ nowe ostrze i dokrecic Sruby.

L

Przekreci¢ robota z powrotem do pozycji roboczej.

Zatrzymac bezpiecznie robota (patrz “Bezpieczne zatrzymanie robota”).

-

ostrze tn ce (A)
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UTYLIZACJA ROBOTA

* Niniejszy produkt, po zakoriczeniu jego eksploataciji jest klasyfikowany jako odpady typu WEEE (zuzyty
sprzet elektryczny i elektroniczny), a zatem zabrania sie usuwania go jako zwykte odpady komunalne czy
odpady komunalny zmieszane, czy tez jako odpady komunalne selekcjonowane.

* Podczas wycofywania produkiu z eksploatacji uzytkownik musi upewni¢ sig, by produkt byt przestany
do recyklingu zgodnie z lokalnie obowigzujacymi przepisami; w szczegélnosci uzytkownik ma obowigzek
oddzielenia elementow elektrycznych i elektronicznych oraz przekazania ich do utylizacji do centrow
autoryzowanych do gromadzenia odpadéw WEEE, lub zwrécenia sprzedawcy catego produkiu w fazie
dokonywania nowego zakupu. Nieautoryzowane pozbycie sie odpaddw pochodzgcych ze zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) jest karalne na podstawie obowigzujgcych przepisow
prawa na terytorium popetnienia stwierdzonego wykroczenia.

* Obecnos¢ niebezpiecznych substancji w urzgdzeniach elektrycznych i elektronicznych ma negatywny
wplyw na $rodowisko i na zdrowie cziowieka, dlatego tez na uzytkowniku spoczywa obowigzek
przyczynienia sie do recyklingu i innych form odzysku odpadéw pochodzacych ze sprzetu elektrycznego
i elektronicznego WEEE.

* Wszystkie czesci sktadowe, ktbre muszag zosta¢ oddzielnie zgromadzone i w szczegdlny sposédb
utylizowane, sg oznakowane odpowiednimi znakami.

Srodki ostroznosci — Ostrzezenie

WEEE- Odpady pochodzace ze zuzytego sprzetu elektrycznego i elektronicznego (WEEE) moga zawiera¢
niebezpieczne substancje dziatajgce szkodliwie na srodowisko i na zdrowie cziowieka. Uzytkownik jest
zobowigzany do prawidtowej utylizacji odpadéw WEEE poprzez dostarczenie ich do specjalnych centrow
autoryzowanych do zbiérki tego typu odpadéw.

e Opakowanie - opakowanie produktu jest wykonane z materiatow zdatnych do recyklingu i musi by¢ wyrzucane do specjalnych
pojemnikéw zbiorczych znajdujgcych sie w centrach autoryzowanych do zbio6rki tego typu odpaddw.

e Akumulatory - zuzyte i wytadowane akumulatory zawierajg substancje szkodliwe dla srodowiska i dla zdrowia cztowieka,
a zatem nie moga by¢ usuwane jako zwykte odpady komunalne. Uzytkownik jest zobowigzany do utylizowania zuzytych
akumulatoréw w sposéb bezpieczny i przyjazny dla srodowiska wyrzucajgc je do specjalnych pojemnikéw zbiorczych
znajdujgcych sie w centrach autoryzowanych do ich zbiérki.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
o$wiadcza na wtasng odpowiedzialnos¢, ze produk:

kosiarka trawnikowa - robot automatyczny, zasilany akumulatorem, model 7085EV0, 7085ELO, spetnia wymogi w zakresie
bezpieczenstwa, zdrowia i ochrony srodowiska nastepujgcych dyrektyw Wspolnoty Europejskiej:

Dyrektywa maszynowa 2006/42/WE, dyrektywa dotyczaca kompatybilnosci elektromagnetycznej 2014/30/UE,
dyrektywa radiowej (RED) 2014/53/UE, dyrektywa RoHS 2011/65/UE, dyrektywa WEEE 2012/19/UE, dyrektywa
dotyczaca emisji hatasu do srodowiska 2005/88/WE;

jest zgodny z nastepujgcymi Normami zharmonizowanymi:

EN 50636-2-107:2015 i EN 60335-1:2012 + A11:2014 (bezpieczenstwo);
EN 62233:2008 (pola elektromagnetyczne);

EN 55014-1:2008 + A1:2010 + A2:2012 (emisja);

EN 61000-3-2:2015 i EN 61000-3-3:2014 (emisja);

EN 55014-2:2015 (odpornosc);

EN 50419:2006 (RAEE - znakowanie urzadzen elektrycznych)

ETSI EN 301 489-1 V1.9.2 (Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna)
ETSI EN 301 489-17 V1.3.2 (Kompatybilnosé elektromagnetyczna)
ETSI EN 300 328 V1.9.1 (Urzadzenia szerokopasmowej transmisji danych)
ETSI EN 303 447 V1.1.1 (2017-09)

o$wiadcza ponadto, iz zgodnie z dyrektywg 2005/88/WE poziom mocy akustycznej LWA urzgdzenia reprezentatywnego

dla danego typu wynosi 64 dB + 2.0 dB (korygowany wedtug krzywej A i w odniesieniu do 1 pW), ze gwarantowany poziom
mocy akustycznej LWA jest nizszy od 66 dB (korygowany wedtug krzywej A i w odniesieniu do 1 pW) oraz, ze dokumentacja
techniczna, zgodnie z wymogami dyrektyw 2005/88/WE i 2006/42/WE zostata sporzgdzona przez Zucchetti Centro Sistemi
S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.

Terranuova B.ni 08/10/2018

Bernini Fabrizio
(Petnomocny cztonek zarzgdu)
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