Odbiornik zewngtrzny uniwersalny
FIX-1k 25U/F 24VDC Wersja D 600

SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Napigcie zasilania 24VDC, pobdr pradu: min 10mA - max 30mA

Odbiornik radiowy Typ superheterodyna
Czestotliwo$é 433,92 Mhz, pasmo 250 kHz

Zakres temperatur -20°C ... 70°C

Zasigg do 200mb z anteng zewngtrzna

Normy PN-ETSI EN 300 220-3, PN-ETS 300 683

OPIS OGOLNY
1. Przed przystapieniem do eksploatacji sterownika nalezy zarejestrowac piloty:

- nalezy zdja¢ jumper J1 lub odtaczy¢ zasilanie ® nacisnac i trzymac przycisk LEARN < zatozy¢ jumper J1 lub zataczy¢
zasilanie # po zaswieceniu LED pusci¢ przycisk LEARN < nacisna¢ przycisk pilota ktory bgdzie stuzyt do obstugi kanatu &
gdy sterownik odbierze sygnat z pilota LED zgasnie © wtedy nalezy nacisna¢ ponownie ten sam przycisk pilota. Jezeli
sterownik zarejestruje pilota LED zapali si¢ na 1 sekundg. Nie zarejestrowanie pilota jest sygnalizowane krétkim mignigciem
LED ok. Y4 sek. i wowczas nalezy rozpocza¢ proces programowania tego pilota od poczatku.
Rejestrowanie nastgpnego pilota - nacisnigcie przycisku LEARN (bez zdejmowania jumpera J1)
- po zakonczeniu rejestracji pilotow nalezy na chwilg zdjac¢ jumper J1 lub odlaczy¢ zasilanie.

. Kasowanie pilotow:
- nalezy zdja¢ jumper J1 lub odtaczy¢ zasilanie © nacisna¢ i trzymac przycisk LEARN & zalozy¢ jumper J1 lub zataczy¢
zasilanie = trzyma¢ LEARN (ok. 10 sekund) do chwili zgasnigcia LED & pusci¢ przycisk LEARN.

3. Odbiornik wykonany jest w wersji jedno kanatowej, monostabilnej. (Zalacza si¢ na czas trzymania przycisku pilota, nie mniej niz
1 sek.).

. W przypadku, gdy poza zasiggiem sterownika, pilot zostanie naci$nigty wigcej niz 14 razy, wowczas sterownik zareaguje dopiero
po drugim naci$nigciu pilota (synchronizacja).

5. Najprostsza anten¢ wykona¢ mozna z przewodu w izolacji o dtugosci 18 cm i $rednicy 1mm. Przewdd ustawiamy w pozycji

pionowej- jest wtedy jednakowy zasigg ze wszystkich kierunkow.

6. Pamigc¢ z zarejestrowanymi pilotami (U4) znajduje si¢ w podstawce, w razie awarii mozna przenies¢ do innego odbiornika tego
samego typu (nie pasuje do odbiornikow FIX-1/27 i FIX 2/27).

. Maksymalna ilo$¢ pilotow — 25 sztuk.

. Wktadanie i wyjmowanie odbiornika nalezy dokonywac¢ tylko przy wylaczonym zasilaniu centrali.
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UWAGI

Sterownik nie reaguje na krétkie nacis$nigcia przycisku pilota.

Nie montowa¢ odbiornika w §rodku napedu D 600 (maly zasieg).

Zamontowa¢é odbiornik w odleglosci nie mniejszej niz 1 metr od D 600.

Anten¢ odbiornika ustawi¢ w pozycji pionowej.

Podczas rejestracji lub kasowania pilotéw nalezy zablokowa¢ centrale D 600 np. przez zalaczenie funkcji STOP
listwa J1 zacisk nr 2
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