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W | NSTRUKCIA MONTAZU CZUINIKOW PARKOWANIA

Produkt ten jest tylko urzgdzeniem ostrzegajgcym, a jego pomiary
nalezy weryfikowaé osobiscie. Kierujgcy pojazdem bierze petng
odpowiedzialnosé za bezpieczenstwo podczas jazdy samochodem.

2/4 Sensors System

Asystent Parkowania jest nowoczesnym systemem moniforujgcym
tyt lub/i przéd pojazdu mechanicznego. Za pomocq fal ultro-
dzwiekowych sprawdza czy miejsce za pojozdem w czasie cofa-
nia jest wolne od przeszkdéd. W przypadku ich wykrycia ostrzega
kierowce sygnatem dzwiekowym i/lub komunikatem wizualnym,
aby zachowat szczegding ostroznos¢. Asystent Parkowania za-

T RAPT AT wiera 4 ulfradzwiekowe czujniki parkowania, jeden modut sterujgcey,
" " buzzer lub wyswietlacz, otwornice oraz okablowanie.

Rear Sensors
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2/4 Sensors System

Powyzszy schemat obowigzuje dia 4 czujnikowych systemoéw parkowania (tylko tyh).
Tylne sensory parkowania zaczynajq dziata¢ po wrzuceniu biegu wstecznego. Czuiki tylne
podtgczamy pod gniazd: A,B.CD.



Idealna wysokos¢ montazu czujek parkowania w zderzaku jest pomiedzy 45cm - 65cm nad
ziemiq. Czujki montujemy poziomo lub delikatnie skierowane ku gdrze. Przed montazem
zaznacz na zderzaku ich docelowe miejsce zgodnie z schematem zamieszonym ponize;j.

WysokoS¢ 55cm nad ziemig jest optymalng wysokoScig montazu czujek. Czujki nalezy
zamontowacé w pozycji poziomej z dala od metalowych czesci. Nalezy zaznaczy< miejsce
wszystkich czujek przed rozpoczeciem wiercenia w zderzaku. Przystaw ofwornice do zderza-
ka we wczesniej okreslonej pozycji i wywier€ dziure. Wcisnij sensor przez otwaor, upewniajgc
sie, ze dobrze przylega do zderzaka. Z tytu sensora znajduje sie oznaczenie, ktéra jego
czeS¢ ma bycC skierowana ku goérze. Znajdz odpowiednie miejsce dia wyswietlacza na
desce rozdzielczej, podtgcz kable z centralkg. Centfralka powinna by¢é montowana
w bagazniku. Upewnij sie, ze nie bedzie miata kontaktu z deszczem, wilgocig, kurzem
i promieniami stonecznymi.
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Monitorowana odlegtosé: 2m — 0.3m
Doktadnos¢ pomiaru: < £1cm
Najlepsza odlegtose: <0.9m
Czestotliwosc pracy: 40KHz

Zakres napiecia: 9-15V

Temperatura pracy: -40°C to 85°C
Gtosnosc: 80-100dB (dla 30cm)

Zestaw czujnikdw parkowania jest pomocny przy okreslaniu odlegtosci. Kierowca kierujgcy
pojozdem powinien wzig¢ jednak pod uwage wszystkie czynniki wystepujgce na drodze,
a w przypadku ich wystgpienia polega¢ na swoich umiejetnosciach, a nie wskazaniach
urzgdzenia. Cofajgc samochdd, nalezy spojrzec i potwierdzi€ czy na drodze parkowania nie
stojg zadne przeszkody. Gdy gtosnik wydaje ciggty odgtos nalezy natychmiast zatrzymac
pojozd. Oznacza to bowiem, ze przeszkoda znajduje sie w odlegtosci nie wiekszej niz
30cm od samochodu. Sprawdzagj, czy czujniki nie sq brudne lub zasniezone. Do popraw-
nego ich funkcjonowania wymagana jest ich czystos¢. W przypadku zalania sensordw ich
czutos$¢ i doktadnos¢ spada o okoto 20%, do czasu odparowania z nich wody. Umies¢ cate
okablowanie czujnikéw parkowania z dala od nagrzewajgcych sie czesci (silnika,
wydechu), kiére mogqg spowodowac btedy w dziataniu urzgdzenia. W przypadku
btednych pokazéw prosimy o upewnienie sie czy montaz przebiegt zgodnie ze schema-
tfem. Ingerencja w jakiekolwiek czesci czujnika parkowania (otwarcie modutu sterujgcego,
czy czujki) powoduje utrate gwaranciji.

Problem Powdd Rozwigzanie

System nie dziata podczas | Zte podtqczenie zasilania. Zte | Sprawdz przewdd  zasilajgcey.
cofania. wpiecie czujek. Podtqcz wszystkie wtyczki do
modutu.

Brak jakiegokolwiek ostrzezenia | Sensory wykrywajq podtoze. Zresetuj system. Skoryguj kgt
przed zblizaniem sie do szkody. ustawienia czujek w zderzaku.



% % CAR PARKING SENSOR MANUAL

This product is a warning device only.
The driver has to take responsibility for safety while driving a vehicle.

2/4 Sensors System

Parking sensor is a modern, ultrasonic-based supervisory system for
vehicles. It checks space behind the vehicle during reversing or
parking procedure and warns acoustically against obstacles, which
are detected through the devices. Assistance provided by the park-
ing sensor does not relieve the driver of the special caution required
when reversing. Parking sensor consist of 2-8 ultrasonic sensors, one
T RAPT AT control box and a speaker.
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2/4 Sensors System

The diagram above is for 4 sensor parking system. All sensors begin to work when the reverse
gear is on. The sensors should be connected to sockets: A, B, C, D.



Ideal height to mount the sensors is from 45cm to 65cm. Mark positions on the bumper
before driling the holes as shown on the diagram below.

—

i 45 -85 cm

55cm is a recommended height. A vertical, flat and non-metal place of installation is
required. Mark the installation spots first, then drill all holes. Place the sensors in the holes.
Make sure they fit well and the position indicator arrow is faced upwards. Find a suitable
location on the dashboard to install the display and connect the wires to the control box,
which should be installed in the tfrunk. Make sure to keep it clean, dry and away from rain,
heat and humidity.

Distance(m)

Reversing




Detection Distance: 2m - 0.3m
Detection Accurate: < £1cm
The best range: <0.9m
Operating Frequency: 40KHz
Voltage Range: 9-15V
Operating Temp.: -40°C to 85°C
Speaker: 80-100dB (af 30cm)

The parking sensor system is strictly a driver assistance device, it is not a substitute for driver
responsibility when driving a vehicle. You are obligated to check the rear surroundings of
your car before reversing or parking. The continous beep sound indicates an obstacle in
distance of 30 cm or less from your bumper. All sensors have to remain clean in order to
work properly. Water drops (e.g. washing, raining efc.), may decrease the sensitivity of the
sensor by 20% unless cleared and dry. Keep all the wires of the parking sensor from the high
tfemperature objects such as engine or exhaust. Any kind of ingerence in the parking sensor
system ( e.g. opening the control box or sensors) will result in the warranty loss.

Problem Causes Solution

System does not work on reverse. | Bad connection of main power | Check the power lead.
lead. Bad jack connection. Reconnect all jacks.

No indication when an obstacle | Sensors detect ground. Reset the system. Adjust angle
is detected. of the sensors.



s EINPARKHILFE BETRIEBSANLEITUNG

Dieses Produkt, dient nur zum Warnen.
Der Fahrer ist fir die Sicherheit wahrend der Fahrt verantwortlich.

2/4 Sensors System

Die Einparkhilfe ist ein modernes System zur Kontrolle des Heckteiles
im Fahrzeug. Mit den Ultraschallwellen Uberpruft die Einparkhilfe,
ob sich hinter dem Fahrzeug ein Hindernis befindet. Der Sensor leitet
diese Daten an das Steuergerat. weiter und dieses berechnet daraus
die Entfernung zum Hindernis und weist den Fahrer durch akustfische
und/oder optische Signale darauf hin. Die Einparkhilfe besteht aus
RETHETE T 4 Sensoren, einem Steuergerdt, Lautsprecher, Display, Lochschnei-
der — Bohrer und Verkabelung.
Rear Sensors
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2/4 Sensors System

Das Schema gilt far Einparkhilfen mit 4 Sensoren (Heckteil) far Einparkhilfen
Sensoren (Heckteil). Befindet sich das Fahrzeug im RUckwartsgang, sind alle Sensoren aktiv.
Die hinteren Sensoren in die Steckdosen A ,B.C.D stecken.



Es wird 45cm - 65cm Abstand zum Boden empfohlen. Die Sensoren installieren wir vertikal
oder ein wenig nach oben gerichtet. Vor der Installation markieren Sie die Bohrlbcher auf
der StoBstange wie auf der Abbildung.

—

i 45 -85 cm

Installieren Sie die Sensoren mit 565cm — Abstand zum Boden. Die Sensoren installieren Sie
vertikal weit von Metallteilen entfernt. Markieren Sie die Bohrldcher auf der StoBstange
vor dem Bohren. Mit dem Lochschneider bohren Sie die Lécher, Stecken Sie die
Sensoren in die Locher ein. Auf jedem Sensor ist es zu sehen, welcher Teil nach oben
gerichtet sein soll. Installieren Sie das Display am Armaturenbrett, Verbinden Sie die Kabel
mit dem Steuergerdt. Das Steuergerdt soll im Kofferraum installiert werden. Es darf nicht
mit den Regen, Feuchtigkeit, Staub und Sonnenstrahlen in Kontakt treten.

Distance(m)

Reversing
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Reichweite: 2m - 0.3m
Genauigkeit: < £1cm

Die beste Entfernung: <0.9m
Ultraschallfrequenz: 40KHz
Nennspannung: 9-15V
Betriebstemperatur: -40°C - +85°C
Lautstarke: 80-100dB (fur 30cm)

Die Einparkhilfe hilft die Entfernung einzuschd&tzen. Der Fahrer soll alle Faktoren die im
Verkehr vorkommmen beachten, sich auf seine Fahigkeiten verlassen und nicht nur der LCD —
Anzeige vertrauen. Beim Ruckfahrt soll der Fahrer bestatigen, ob keine Hindernisse auf dem
Weg stehen. Beim ununterbrochenem Signal muss man den Wagen halten, das Hindernis
befindet sich nicht weiter als 30cm von dem Fahrzeug entfernt. Uberprifen Sie, ob die
Sensoren schmutzig oder verschneit sind. Zum korrekten Funktionieren mussen die Sensoren
sauber sein. Wenn die Sensoren nass sind, sinkt inre Genauigkeit um 20%, bis das Wasser
verdampft. Verstecken Sie die Verkabelung weit von Teilen, die warm werden kénnen
(Motor, Auspuff), weil das die Stérungen verursachen kann. Bei den Stérungen Uberprifen
Sie, ob die Installation richtigen Verlauf hatte. Wenn Sie in die Einparkhilfe (Steuergerat,
Sensoren) eingreifen, verlieren Sie die Garantie.

Problem Ursache Loésung
Das System funktioniert bei der | Falsche Kabelverbindung. Uberprtifen Sie die Kabel.
Ruckfahrt nicht. Falsche Sensoreninstallation. Verbinden Sie alle Stecker mit
dem Steuergerat.

Keine Warnung. wenn das Die Sensoren erkennen den Setzen Sie das System zurlck.
Fahrzeug in der Néhe von Boden. Korrigieren Sie das Sensorenwin-
einem Hindermnis ist. kel.




. INSTALLAZIONE KIT SENSORI DI PARCHEGGIO

Questo prodotto & solo un dispositivo di allarme, e le misurazioni vanno
verificate di persona. Il conducente assume la piena responsabilita per

2/4 Sensors System

2/8°'2/87" 2/8
178 178

Rear Sensors

la sicurezza durante la guida.

Kit sensori di Parcheggio € un completo sistema di assistenza
al parcheggio. di ultima generazione, composto da 2 a 8 sensori
a ultrasuoni, da una telecamera (entrambi da installare nella parte
posteriore del veicolo) e da una centralina di controllo alla quale
sono collegati un buzzer e un monitor LCD e cablaggio. Il disposi-
tivo segnala al conducente la posizione di un eventuale ostacolo
e larelativa distanza mediant e indicazione visiva (monitor) e sonora
(buzzer) la cui frequenza varia in funzione della distanza.
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2/4 Sensors System

Questo schema € valido per il sistema di parcheggio a 4 sensori (anteriori). Sensori di
parcheggio anteriori stanno cominciando a lavorare dopo aver messo la retromarcia.
Sensori anteriori collega ai ferminali A, B, C, D.

12 |



Assicurarsi che i sensori vengano installati in un punto in cui nessuna parte del veicolo possa
essere rilevata (paraurti, gancio di traino, ecc. E estremamente importante che i sensori
siano posizionati sul paraurti rispettando un’altezza che pud variare da un massimo di 65
cm. circa a vettura scarica, ad un minimo di 45 cm. a vettura pieno carico. E importante
che i sensori risultino piu verticali possibili rispetto al terreno.

Altezza ottimale (montaggio sensori) € 55 centimetri da terra. Eseguire i 4 fori utilizzando
un frapano elettrico (non incluso) con montata la punta a tazza fornita in dotazione ed
inserire in ciascuno di essi un sensore ad ultrasuoni avendo cura di rivolgere verso alto la
freccia stampigliata sulla parte posteriore dello stesso. Collegare quindi i sensori all’unita di
controllo. La distanza fra i sensori pud variare da un minimo di 45 cm. ad un massimo di
65 cm., I'importante che risultino uniformi tra loro e le distanze esterne siano il piu possibile
uguali. Installare la centralina di controllo nel bagaglicio in una posizione lontana da polvere
e umidita. Collegare Icentralina di controllo al cavo di alimentazione, ai sensori e al display
mediante gli appositi cavi. Posizionare il display in maniera che sia facilmente consultabile
dal guidatore.

Reversing




Rilevazione della distanza: 0.3-2.00m
Precisione di misura:< +1cm

La migliore distanza: <0.9m
Radiofrequenza:40KHz

Tensione di funzionamento: 9-15V
Temperatura di funzionamento:: 40°C to 85°C
Allarma: 80-100dB (per 30cm)

Il prodotto € un dispositivo elettronico, studiato per facilitare le operazioni di parcheg-
gio della vettura. Questo sistema & applicabile sul paraurti anteriore e posteriore della
vettura. Il sensore di parcheggio si basa sul principio della riflessione delle onde sonore
quando queste incontrano un ostacolo. Conoscendo la velocitd di propagazione del
suono nell’aria, e misurando il tempo che trascorre fra I’'emissione di un treno d'im- pulsi
e la sua ricezione, dopo che & stato riflesso da un ostacolo, & possibile calcolare la distanza
dell‘'ostacolo dalla fonte di energia sonora.ll rilevamento degli ostacoli potrebbe essere
compromesso dalla pioggia, dallo sporco o dalla rottura di un sensore. Per diversi fipi di
ostacoli la distanza di rilevamento cambia. Questo KIT di sensori € un sistema di aiuto alla
guida. L'azienda non si assume alcuna responsabilitd dovuta all’eccessiva velocita o alla
negligenza del guidatore.

Problema Causa Soluzione
Il sensore di parcheggio non Linea elettrica collegata male / | Collegare il filo rosso su+12V.
funziona. Jack collegato male Controllare il jack
dell’accendisigaro

Il sensore visualizza diverse volte | Visualizza diverse volte Registrare la posizione
lo stesso numero, non da lo stesso numero. e I'angolo del sensore.
I'informazione dell’'ostacolo.

14 |



MANUAL DE INSTALACION DE SENSORES DE APARCAMIENTO

Este producto es inicamente un dispositivo de advertencia. El conductor
asume la responsabilidad de la seguridad durante la conduccion.

2/4 Sensors System

2/8 2/8 2/8
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Asistente de aparcamiento es un sistema de control moderno de
la parte frasera del vehiculo de motor. Mediante uso de las ondas
ultrasénicas comprueba si espacio detrds del vehiculo estad libre de
obstdculos durante maniobra de marcha atrds. En caso de detec-
cién de un obstaculo avisa al conductor con una alarma o mensaje
visual para que tenga precaucion especial. El dispositivo incluye
4 sensores de aparcamiento, caja de control, zumbador o pantalla,
sierra de corona y cableado.
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2/4 Sensors System

Este esquema es viable para los sistemas de aparcamiento de 4 sensores posteriores que
empiezan a funcionar tras meter la marcha atrds. Los sensores fraseros se conectan con

los casquillos: A,B.C.D.

15 |



Los sensores se deben instalar en el parachoques a una altura entfre 45 y 65¢cm sobre el
suelo. La altura éptima es 55cm. Los sensores se fijan en la posiciéon horizontal o ligeramente
hacia arriba lejos de las piezas metdlicas. Antes de perforar el parachoques marque lugar
de destinacién de cada sensor de acuerdo con el esquema presentado abaijo.

—

T

i 45 - &5 cm

Perfore agujeros en el parachoques con una sierra de corona en la posicion marcada
previamente. Coloque sensor en el agujero asegurdndose de que adhiera bien al para-
choques. En la parte trasera de sensor estd marcado que parte debe estar dirigida hacia
arriba. Encuentre lugar adecuado para la pantalla en panel de instrumentos. Conecte los
cables y caja de control que debe estar ubicada en el maletero. Asegurese que no esté
expuesta a lluvia, humedad, polvo y luz solar.

Alarm
0
| 04 |

Reversing
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Distancia controlada: 2m - 0.3m

Precision: < +1cm

La mejor distancia: <0.9m

Frecuencia: 40KHz

Voltgje: 9-15V

Temperatura de funcionamiento: -40°C - 85°C
Intfensidad de sonido: 80-100dB (para 30cm)

El sistema de aparcamiento asistido es Util para determinar la distancia de obstaculos.
El conductor debe tener en cuenta situaciones extraordinarias posibles en la carretera
y si ocurren confiar en sus habilidades, no indicaciones del dispositivo. Haciendo maniobra
de marcha atrds hay que comprobar si no hay ningunos obstdculos. Si el dispositivo pro-
duce un sonido constante hay que parar el vehiculo inmediatamente. Esto significa que
el obstdculo se encuentra a una distancia inferior a 30cm. Compruebe si I0s sensores No
estdn sucios y cubiertos por la nieve. En caso de su inundacion su sensibilidad y precision
se reducen en un 20% hasta la evaporacion del agua. Cologue todos los cables lejos de
los componentes cdlidos (motor, escape) que pueden causar errores en funcionamiento
del dispositivo. En caso de funcionamiento erréneo asegurese que la instalacion estd de
acuerdo con el esquema. La injerencia en cualquier componente del kit (apertura de
la caja de control o sensor) cancela garantia concedida.

Problema Causa Solucién

El sistema no funciona durante | Conexién de los cables o sen- | Compruebe cable de alimen-

maniobra de marcha afrds. sores errdneaq. tacién. Vuelva a conectar
todos los enchufes a caja de
confrol.

Falta de alarma durante acer- | Sensores detectan el suelo. Reqjuste el sistfema y dangulo
carse a un obstaculo. de posicidn de los sensores
en el parachoques.
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I NOTICE DE MONTAGE DE L'AIDE AU STATIONNEMENT

Ce produit est uniqguement un dispositif d’avertissement et toutes
les mesures doivent étre vérifiées personnellement. Le conducteur est
entiérement responsable de la sécurité pendant la conduite.

2/4 Sensors System

L'aide au stationnement est un systeme de surveilance moderne
signalant au conducteur la présence d’obstacles a I'arriere du
véhicule, facilitant ainsi ses manoeuvres. En utilisant des ondes
ultrasonores, il vérifie si la place derriere le véhicule pendant
la marche arriere est libre d’obstacles. En cas de détection il avertit
le conducteur de la proximité d’un obstacle par un message visuel
ou sonore. Le kit contient 4 capteurs de stationnement & ulfrasons,
28728 2 | une unité de commande, un buzzer ou un écran, une scie d cloche
et un cablage.

1/8
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2/4 Sensors System

Ce schéma est valable pour le systeme de stationnement & 4 capteurs (arriere seulement).
Les capteurs fonctionnent uniguement en marche arriere. Les détecteurs doivent étre
connectés aux prises arriere: A, B, C, D.

18 |



La hauteur de montage idéale se situe entre 45 & 65 cm du sol. Placez les détecteurs
horizontalement ou légérement vers le haut. Pour un fonctionnement correct les capteurs
doivent étre installés comme sur le schéma ci-dessous.

La hauteur optimale d’installation des détecteurs est de 55 cm au-dessus du sol. Les
détecteurs doivent étre installés dans une position horizontale & bonne distance des pieces
métalliques. Déterminez et marquez les emplacements des capteurs avant de percer dans
le pare-chocs. Percez I’'emplacement des 4 capteurs d I'aide de la scie d cloche fournie
dans le kit. Insérez les 4 capteurs dans les frous du pare-choc en respectant le sens de
montage indiqué derriere le capteur. Faites passer le cdble de I'écran vers |'avant du
véhicule. Cachez le cdble dans les montants du véhicule. Le buzzer devrait étre installé
dans le coffre & I’abri de I’'humidité, la poussiere et la lumiére solaire directe.

Distance{m]
| o103 | oo | Bl |
| 04 |

Reversing
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Distance de détection: 2m - 0.3m

Précision de la détection: <+ Tcm

La meilleure distance: <0.9m

Fréquence de fonctionnement: 40kHz

Plage de tension: 9-15V

Température de fonctionnement:. -40° C a85°C
Buzzer: 80-100 dB (& 30cm)

L'aide au stationnement est ufile pour déterminer la distance entre un véhicule
et un obstacle. Cependent, le conducteur doit prendre en compte fous les facteurs qui
se produisent sur la route et compter sur ses compétences. Avant de reculer vérifiez s'il N’y
a pas d’obstacles. Lorsque le haut-parleur émet un son continu arrétez immédiatement
la voiture. Cela signifie que I'obstacle est situé a une distance inferieure & 30 cm de la
voiture. Vérifiez si les capteurs ne sont pas sales ou obstruées. En cas de contact avec I'eau
la sensibilité des capteurs et leur précision sont réduites d’environ 20%, jusqu’d évapora-
tion. Placez tous les capteurs loin des pieéces chaudes (moteur, échappement) pour éviter
un mauvais fonctionnement de I'appareil. En cas d’erreur vérifiez si votre installation est
conforme au schéma. La garantie ne couvre pas les erreurs de montage ou les dégats
mécaniques.

Probleme Cause Solution

Le systéme ne fonctionne pas en | Mauvaise connexion de | Vérifiez le cable d’alimentation.
marche arriere. I"alimentation électrique. Mau- | Connectez toutes les fiches du
vaise installation des capteurs. | module.

Aucune alerte ne prévient d’'un | Les capteurs détectent le sol. Réinitialisez le systéme. Ajustez
obstacle. I'angle des capteurs dans le
pare-chocs.
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NS |\STALACE PARKOVACICH SENZORU

Tento produkt je pouze vystrazné zafizeni a méreni by mély byt vedeno
osobné. Ridi¢ nese plnou odpovédnost za bezpeé&nost pii jizdé.

2/4 Sensors System
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Parkovaci senzory jsou moderni monitorovaci systém, zadni / nebo
predni ¢ast motorového vozidla. Pomoci ultrazvukovych vin zkontro-
luje, zda misto za vozidlem pfi couvani je bez prekdzek. V pripadé
detekce prekdzky varuje TidiCe zvukovy signdl / nebo vizudini
poselstvi, Zachovejte patficnou ostrazitost. Parkovaci asistent
obsahuje 4 ultrazvukové parkovaci senzory, fidici jednotku, bzucdk
nebo displej, presnou frézu a kabeldz.
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2/4 Sensors System

Schéma na obrdzku plati pro parkovaci systém 4 senzory (pouze zadni) .Zadni parkovaci
senzory se aktivuji po zafazeni zpatecky. Detektory pfipojeni zadnich zdasuvek: A, B, C, D.
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Idedini montdzni vyska montdze senzord do ndrazniku se pohybuje v rozmezi 45 cm - 65
cm nad zemi. Senzory montujeme horizontdélné nebo lehce vzharu. Pfed instalaci oznacte
presneé misto na ndrazniku dle schématu umisténém nize

Vyska 55cm nad zemi je optimadlni vyska umisténi senzord..Senzory musi byt instalovana
ve vodorovné poloze co nejddl od kovovych €dsti. Je dobré oznadit si misto pro viechny
senzory pred vrtdnim do ndrazniku. Nastavte frézu v predem stanovené poloze a vyvrte-
jte diru. Vtlacte senzor do ofvoru a ujistéte se, Ze dobre pfilne k ndrazniku. Na zadni strané
snimace je oznaceno kterd cast mda byt smérovadna na horu.Najdi  vhodné umisténi pro
zobrazeni display na pristrojové desce pripojte kabely z centraini jednotky .Jednotka by mél
byt nainstalovan v kufru. Ujistéte se Ze jednotka nebude vystavena desti, vihkosti, prachu
a pfimému slunecnimu svetiu.
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Distance de détection: 2m - 0.3m

Précision de la détection: <+ 1Tcm

La meilleure distance: <0.9m

Fréquence de fonctionnement: 40kHz

Plage de tension: 9-15V

Température de fonctionnement:. -40° C a 85°C
Buzzer: 80-100 dB (& 30cm)

Sada parkovacich senzort je uzitedné zafizeni pro uréeni vzddlenosti. Ridic by mél vzt
v Uvahu viechny faktory, které se vyskytuji na silnici, a pokud k nim dojde spoléhat na
své dovednosti, nikoliv dajl v zafizeni. Pfi couvani mé&jme neustdle prehled o situaci za
vozidlem. Kdyz reproduktor vyddava nepretrzity zvuk okamzité zastavit. To znamend, ze
prekdzka je umisténa ve vzddlenosti méné nez 30 cm od auta. Zkontrolujte, zda senzo-
ry nejsou znecisténé nebo zasnézené. Pro spravnou funkci udrzujte ocisténé. V pripadeé
zaplaveni citlivost a presnost snimace je snizena priblizné o 20%, az do odpareni vody.
Neumistovat kabeldz parkovacich senzorl pod Edsti topného zafizeni (motor, vyfuk), které
mohou zpUsobit poruchu pristroje. V pfipadé chybnych hidseni, ujistéte se, Ze instalace
probéhla podle diagramu. Inferference v jakékoli Easti parkovaci Cidla (ofevreni fidiciho
modulu nebo detektorem) povede ke zruseni zaruky.

Problém Ddvod Reseni

Systém nefunguije pii couvani. Spatné zapojend elekirika. Zkontroluj privod elekiriky a
Ucpané senzory. Zapojeni senzoru do skfinky.

Chybi jakékoliv varovani pred Senzory jsou moc nasmérovany | Odpoj od jednotky a uprav
priblizenim k prekdzce. k zemi. Sklon ¢idel v ndrazniku.
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INSTRUGAO DE MONTAGEM DE SENSORES DE APARCAMENTO

O presente é apenas um aparelho de adverténcia e as suas medidas
devem ser coloradas pelo usudrio. O motorista tem plena responsabili-
dade pela seguranca durante a viagem no catrro.

2/4 Sensors System

2/8°'2/87" 2/8
178 178

Rear Sensors

O Assistente de Aparcamento € um sisfemna moderno que moni-
toriza a parte fraseira e/ou dianteira da viatura mecdanica.
Com o uso de ulfrassons, controla se o espago imediato ao carro estd
livre de obstdculos. No caso de os detectar, emite um sinal sonoro de
adverténcia e/ou um comunicado visual, para o moftorista
manter um cuidado especial. O Assistente de Aparcamento
contém 4 sensores de aparcamento de ulfrassons, painel de
controlo, buzzer ou ecrd, broca e cabos.
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2/4 Sensors System

O presente desenho serve para sistemas de aparcamento de 4 sensores (s6 a parte
traseira). Os sensores fraseiros activam-se depois de pdér a marcha atrds. Os sensores
fraseiros conectam-se nas tomadas A, B, C, D.
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A altura ideal para a montagem dos sensores de aparcamento no pdara-choques € entre
45 cm e 65 cm acima do chdo. Os sensores montam-se no eixo horizontal o ligeiramente
até cima. Antes da montagem, marque no pdra-chogues a sua localizacdo final de
acordo com o desenho.

A altura de 55cm acima do chdo é a melhor para montar os sensores, que se devem
montar no eixo horizontal, longe de pecas metdlicas. E preciso marcar a localizag&o
de fodos os sensores antes de comecar a furar o pdra-choques. Cologue a broca na
localizagdo previamente determinada e realize um furo. Empurre o sensor para dentro
do furo assegurando-se de que os dois elementos ficam no mesmo eixo. Na parte traseira
do sensor foi marcado qual das partes deve estar direcionada para cima. Encontre uma
localizagdo adequada para o ecrd no painel de bordo e conecte os cabos com o painel
central, o qual deve ser montado no porta-malas. Assegure-se de que ndo terd contacto
com chuva, humidade, nem raios solares.
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Distancia controlada : 2m - 0.3m
Precisdo de medicdo: < +1cm

Melhor distancia: <0.9m

Frequéncia de frabalho: 40KHz

Alcance de tensdo: 9-15V

Temperatura de trabalho: -40°C até 85°C
Volume: 80-100dB (para 30cm)

O conjunto de sensores de aparcamento é Util para determinar a distancia até obstaculos.
No entanto, o motorista deve considerar todos os acontecimentos possiveis de ocorrer na
estrada e, neste caso, seguir-se pela sua experiencia e ndo as indicagdes do aparelho.
Na hora de dar marcha atrds, € preciso olhar se no caminho néo hé obstaculos. Quando
0 sensor emitir um som continuo, € preciso para o carro imediatamente. O dito significa
que o obstdculo se encontra a uma distancia menor de 30 cm do carro. Verifique se 0s
sensores NAo estdo sujos ou cobertos com neve. Precisam de estar limpos para funciona-
rem bem. No caso de ficarem molhados, a sua sensibilidade e precisdo diminui em aprox.
20% até a agua evaporar. Coloque todos os cabos dos sensores de aparcamento fora dos
elementos que ficam quentes (motor, Tubo de escape), pelo que podem provocar erros
no funcionamento do aparelho. No caso de falhas na leitura, assegure-se de que a mon-
tagem se realizou de acordo com o desenho. Modificagdes de qualquer parte do sensor
(abertura do painel de controlo ou do sensor) resultam na perda da garantia.

Problema Raiz Solugdo
O sistema ndo funciona durante | Mda conexdo da electricidade. | Verifique o cabo de electricid-
a marcha atrds. Ma& conexdo dos sensores. ade. Conecte todas as fichas
ao médulo.

Falta de qualquer sinal de Os sensores detectam o chdo. | Reinicie o sistema. Corrija
adverténcia na hora de se o dangulo dos sensores no
aproximar do obstéculo. pdra-choques.
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