Star 2230

Centrala sterujaca dla 1 lub 2 sitownikow 230Vac
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Przetaczniki DIP
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Diody sygnalizacyjne
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Przyciski programowania

(ROZPOCZECIE
Centrala zostata zaprojektowana do sterowania automatyka 1 lub 2 sitownikéw zasilanych napieciem 230Vac. W celu urucho-

mienia systemu automatyki nalezy:

Podtaczy¢ zasilanie oraz akcesoria, zgodnie z opisem w punkcie 2.

[ ]
Podtaczy¢ przetaczniki DIP (punkt 4A) oraz potencjometry (punkt 4B) zaleznie od preferowanych funkcji i mozliwosci syste-

[ ]
mu.
Wykona¢ standardowe procedury programowania (punkt 6B) lub zaawansowane (punkt 6D), aby rozpozna¢ punkt otwarcia i

punkt zamknigecia bramy.

e Przeprowadzi¢ kontrole opisang w punkcie 6C.

WAZNE!
Jesli centrala nadal sprawia problemy po tej czynnosci, zobacz punkt 9 ,,SYGNALIZACJA LED” w celu wykrycia ewentualnych
nieprawidtowosci oraz punkt 14 ,ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW?”, aby je wyeliminowac.



(19) [ CECHY GLOWNE

e Zarzadzanie i kontrola jednego lub dwdch sitownikow zasilanych napieciem 230Vac (zaciski 30, 31, 32, 33, 34, 35).
e Otwieranie i zamykanie — podwojne wejscia wytacznikow krancowych (zaciski 4, 5, 6, 7, 8).

e  Wbudowany zmiennokodowy odbiornik radiowy pracujacy na czestotliwosci 433,92 MHz (punkty 1A, 13B).

e Pamie¢ wymienna zawierajaca do 200 zapamietanych kodow radiowych (punkty 1A, 13A).

e 6 diod sygnalizujacych (punkty 1A, 9).

e Konfigurowanie i roznicowanie spowalniania przy otwieraniu i zamykaniu, dzieki zaawansowanemu procesowi zapamiety-
wania (patrz punkt 6D).

e Wbudowane wejscie zasilajace lampe ostrzegawcza (patrz punkt 12A).
e Konfigurowalna funkcja otwierania ,,furtka dla pieszych” (patrz punkt 7).

e Konfigurowane op6znienie pomiedzy skrzydtami podczas zamykania przy pomocy trymera w zakresie od 0 do 15 s. (patrz
punkt 4B).

e Zatrzymanie bramy przed rozpoczeciem automatycznego zamykania regulowane przy pomocy trymera w zakresie od 0 do
90 s. (patrz punkt 4B).

e Regulowanie przy pomocy trymera mocy i predkosci w zakresie od 50 do 100% (patrz punkt 4B).

e Wyijscie sterujace otwieraniem i zamykaniem oraz funkcja furtki.

e Podwojne wyjscie dla urzadzen zabezpieczajacych zamykanie (zacisk 16) oraz otwieranie i zamykanie (zacisk 17).

e Regulacja czutosci amperometrycznej na przeszkody w zakresie od 0,1 do 3 sekund za pomoca trymera (patrz punkt 4B).

e Wyijscie dla lampy sygnalizujacej o pozycji skrzydta (patrz punkt 12C).

(1D) [ DANE TECHNICZNE

Zasilanie 230Vac

Zasilanie silnika 230Vac (maks. 500W dla jednego silnika)
Podstawowy transformator 230Vac

Podrzedny transformator (1) 12Vdc

Podrzedny transformator (2) 24Vdc

Transformator zasilajacy 24Vdc

Maksymalny pobér pradu przez fotokomorki 12Vdc, maks. 15W, chroniony bezp.
Maks. pobér pradu przez lampe ostrzegawcza (zacisk 8, 9) 230Vac, maks. 25W, chroniony bezp.
Maks. pobor pradu przez lampe sygnalizujaca otwieranie bramy (zacisk 18, 20) | 24Vdc, maks. 3W, chroniony bezp.
Temperatura pracy -20°C + +55°C

(1E)  USTAWIENIA STANDARDOWE

Jesli dokonujesz standardowej procedury programowania (patrz punkt 6B) i nie modyfikujesz ustawien trymerdw (patrz punkt
4B), ani przetacznikow DIP (patrz punkt 4A), centrala sterujaca bedzie dziatata w nastepujacy sposob:

e Urzadzenia zabezpieczajace podczas zamykania, ustawione na PHO1 (zacisk 13), bedzie reagowato przy zamykaniu oraz
odwracato kierunek pracy.

e Urzadzenie zabezpieczajace podczas otwierania, ustawione na PHO2 (zacisk 14), bedzie reagowato na otwieranie i zamy-
kanie, utrzymujac kierunek po usunieciu przeszkody (ustawienie na przetaczniku DIP 4 PHO2).

e Aktywacja krancowek elektrycznych (zacisk 4, 5, 6, 7, 8), tylko wowczas, gdy sg one podtaczone. Jesli nie ma krancowek
elektrycznych, zaciski musza by¢ wolne.

e Zatrzymanie bramy przed rozpoczeciem automatycznego zamykania jest ustawione domyslnie na 45 sekund.

e Funkcja furtki dla pieszych kontrolowana przez nadajnik (jesli nadajnik zostat wczesniej zaprogramowany zgodnie z proce-
dura opisana w punkcie 3B) oraz z catkowitym otwarciem skrzydta obstugiwanym przez MOT1 (zaciski 30, 31, 32).

e Spowolnienia sg ustawione na koncowe 15% drogi skrzydta.



[2. POLACZENIA ELEKTRYCZNE

( PODLACZENIE PRZENODOW

e Centrala musi by¢ zasilana (przez zewnetrzna skrzynke bezpiecznikéw) poprzez przewéd o parametrach 3x1,5mm?. Jeéli
odlegtos¢ miedzy centrala sterujaca a systemem uziemienia jest wieksza niz 30m, konieczna jest instalacja odgromowa w
poblizu centrali sterujacej

e Przewody niskiego napiecia musza mie¢ $rednice nie mniejsza niz 0,25mm?

e Jesli odlegtos¢ miedzy centrala sterujaca a systemem uziemienia jest wieksza niz 30m, konieczne jest uzycie przewodow
ekranowanych. Jesli odlegtos¢ wzrasta, nalezy uzy¢ grubych przewodoéw zasilajacych np.: 3x2,5mm?, aby unikna¢ strat
biezacych

e Nie taczy¢ przewodow w podziemnych skrzynkach ani w rurach

e Uzywac wytacznie przewodow RG58 do podtaczenia zewnetrznej anteny (moga byc dostarczone jako wyposazenie dodatko-
we wraz z przewodami zasilajacymi)

(28) [ SCHEMAT POLACZEN
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WAZNE!
e Kazdy styk, ktory zostanie podtaczony do centrali sterujacej musi by¢ wolnym stykiem

e Krancowka (ztacza 3, 4, 5) jesli nie jest uzywana, musi pozosta¢ wolna (niemostkowana). Centrala sterujaca aktywuje styki
tylko jesli otrzyma sygnat z podtaczonych stykow

e Jesli nie ma podtaczonych urzadzen w ztaczu 16 (prawidtowo zamkniete wyjscie PHO1, w ztaczu 17 (prawidtowo zamkniete
wyjscie PHO2 oraz / lub ztacze 14 STOP, wyjscia musza by¢ mostkowane

e Jesli jedno ze skrzydet uderza w drugie, MOT1 (ztacze 24, 25) musi startowac pierwszy. Wowczas konieczne jest wyregulo-
wanie opdznienia miedzy skrzydtami za pomoca trymera DEL (patrz punkt 4B)

e Jesli jest podtaczony tylko jeden silnik, musi by¢ on podtaczony do MOT1 (ztacze 24, 25), zas trymer DEL (patrz punkt 4B)
musi by¢ ustawiony na minimum

e Jesli jest wiecej niz jedno urzadzenie podtaczone do prawidtowo zamknietego wyjscia PHO1 (ztacze 16), PHO2 (ztacze 17)
oraz STOP (ztacze 14), musza zostac¢ podtaczone szeregowo (patrz punkty 10C, 11A oraz 11B)

e Jesli jest wiecej niz jedno urzadzenie podtaczone do prawidtowo otwartego wyjscia STR (ztacze 12) oraz PED (ztacze 15),
musi zostac podtaczone rownolegle (patrz punkty 10A oraz 10B)

e Jesli zewnetrzna antena jest podtaczona, wbudowany przewod musi zostac usuniety

[3. PROCEDURA PROGRAMOWANIA NADAJNIKA RADIOWEGO

(34) (ROZPOCZECIE PROCESU PROGRAMOWANIA PILOTA
~
Wtacz centrale sterujaca oraz ustaw * Nacisnij przycisk RADIO na 2 sekundy * Wcisnij i przytrzymaj przycisk pilota,
przetacznik DIP 1 (radio) na ON (zapali sie czerwona dioda LED) ktory ma zostac zaprogramowany
J
Po zakonczeniu programowania naci- . . . .
énij ponownie przycisk RADIO (dioda * Zaprogra|t11u1 wszystkli lplloty wedtug * Czerwona dioda LI;:.D .zaczme rlmgac, po
LED zgaénie) ego samego klucza czym zapali sie na state
WAZNE!
Procedura programowania konczy sie automatycznie po 10 sekundach.
| PROGRAMOWANIE FUNKCJI FURTKI DLA PIESZYCH
\
Wtacz centrale sterujaca oraz ustaw Nacisnij przycisk RADIO na 2 sekundy Wci§'nij i przytrzy{maj przycisk pilota,
rzetacznik DIP 1 (radio) na OFF (zapali sie czerwona dioda LED) * ktory ma zostac zaprogramowany
P (inny niz przycisk START)
J

¥

Po zakonczeniu programowania naci-
$nij ponownie przycisk RADIO (dioda

* Zaprogramuj wszystkie piloty wedtug * Czerwona dioda LED zacznie migac, po
LED zgasnie)

tego samego klucza czym zapali sie na state

WAZNE!
Kazdorazowe nacisniecie przycisku wczesniej juz zaprogramowanego na START, powoduje przypisanie kanatu.
Procedura programowania konczy sie automatycznie po 10 sekundach.



(3S) [ KASOWANIE KODOW

Korzystajac z tej procedury instalator moze wykasowac wszystkie wczesniej zaprogramowane piloty zdalnego sterowania

Gdy dioda jeszcze mruga, nacisnij
Przytrzymaj przycisk RADIO przez 3 przycisk RADIO w przeciagu 6 sekund,
sekundy (czerwona dioda LED zacznie * aby potwierdzi¢ usuniecie (usunigcie
szybko mrugac) jest potwierdzone, gdy dioda LED
zaczyna mrugac szybciej)

WAZNE!
Nie ma mozliwosci skasowania tylko jednego pilota.

[4. USTAWIENIA CENTRALI STERUJACEJ

| USTAWIENIA PRZELACZNIKOW DIP

WAZNE!
Zmiana ustawienia przetacznika DIP 8 - SLOW, wymaga powtorzenia procedury programowania. Zaleca sie, aby zastosowac
spowolnienie w celu polepszenia zywotnosci sitownika i bramy.

DIP OPIS STATUS* DZIALANIE
ON Procedura programowania odbiornika radiowego (zobacz punkt 3A)
1 RADIO OFF Procedura programowania funkcji furtki dla pieszych (zobacz punkt 3B)
ON Tak - szybkie automatyczne zamykanie po przecieciu linii fotokomorek
2 PAST OFF Nie - szybkie automatyczne zamykanie po przecieciu linii fotokomorek
ON Odbicie wtaczone - konieczne przy podtaczeniu elektrozaczepu
3 STRIKE

OFF Odbicie wytaczone.

ON Swiatto btyskajace.

4 LAMP -
OFF Swiatto ciagte.
ON Stop i wznowienie otwarcia po usunieciu przeszkody (praca fotokomorek PHO2)
5 PHO2
OFF Stop i wznowienie cyklu otwarcia po 2 sekundach (praca listwy krawedziowej)
ON Tak - automatyczne zamykanie (akceptuje tylko komendy otwarcia)
6 AUTO
OFF Nie - automatyczne zamykanie
ON Otwieranie | Stop | Zamykanie | Stop (krok po kroku)
7 STEP
OFF Otwieranie | Pauza | Zamykanie (akceptuje tylko komendy otwarcia)
ON Spowolnienie wtaczone
8 SLow
OFF Spowolnienie wytaczone
WAZNE!

Wyttuszczone pozycje oznaczaja fabryczne ustawienie danego przetacznika.




[ USTAWIENIA TRYMERA

WAZNE!

Zmiana ustawien trymera (POWER / SPEED) wymaga powtdrzenia procedury uczenia sie (punkt 2). Koniecznos¢ ta wynika ze
zmiany czasu manewru. Ruch bramy jest spowalniany automatycznie na ostatnich 15% jej drogi.

' N\
Moc, predkos¢ (POWER) MAX

Regulacja w zakresie od 50% do 100% mocy silnika.
Ta opcja wptywa takze na predkos¢ manewru (JET).

Czuto$¢ amperometryczna (OBSTACLE) MAX
Regulacja czasu interwencji w zakresie od 0,1 do 3 sekund. Czas interwencji jest to czas,

po ktorym automat zareaguje na przeszkode.

Przerwa (PAUSE) MAX
Regulacja czasu oczekiwania na automatyczne zamkniecie sie bramy. Zakres regulacji w
zakresie od 0 do 90 sekund. Przetacznik DIP AUTO musi by¢ ustawiony w pozycji ON.

Opoznienie pomiedzy skrzydtami (DELAY) MAX
Regulacja czasu opoznienia skrzydet podczas zamykania, regulowana w
zakresie od 0 do 15 sekund.

[5. OPIS PRZELACZNIKOW DIP

[PRZELACZNIK DIP 1 — RADIO

Jezeli przetacznik DIP RADIO jest ustawiony w pozycji ON (ustawienie fabryczne), wowczas program START jest zapamietywa-
ny podczas programowania pilota (patrz punkt 3).

Jezeli przetacznik DIP RADIO jest ustawiony w pozycji OFF, wowczas funkcja furtki jest zapamietywana podczas programowa-
nia pilota (patrz punkt 3).

[PRZELACZNlK DIP 2 — FAST

Jezeli przetacznik DIP FAST jest ustawiony w pozycji ON, wowczas wtaczona jest funkcja szybkiego zamykania. Sitownik roz-
pocznie szybkie zamykanie tak szybko, jak tylko fotokomorka zarejestruje usuniecie sie obiektu z pola manewru bramy. Nie
wystepuje moment pauzy pomiedzy otwieraniem a automatycznym zamykaniem bramy.

Jezeli przetacznik DIP FAST jest ustawiony w pozycji OFF (ustawienie fabryczne), wowczas funkcja automatycznego zamykania
bramy jest wytaczona.

(5S) [ PRZELACZNIK DIP 3 — STRIKE (ELEKTROZACZEP) ]

Jezeli przetacznik DIP STRIKE jest ustawiony w pozycji ON, wowczas wtaczona jest funkcja odbicia (patrz punkt 12D). W ten
sposob centrala sterujaca spowoduje wahania napiecia na poczatku cyklu otwierania oraz zamykania.

Jezeli przetacznik DIP STRIKE jest ustawiony w pozycji OFF (ustawienie fabryczne), wowczas funkcja odbicia jest wytaczona.



[PRZELACZNIK DIP 4 — LAMP

Jezeli przetacznik DIP LAMP jest ustawiony w pozycji ON (ustawienie fabryczne), wowczas lampa sygnalizujaca (ztacze 28, 29)
miga podczas otwierania bramy (patrz punkt 12A).

Jezeli przetacznik DIP LAMP jest ustawiony w pozycji OFF, wowczas lampa sygnalizujaca (ztacze 28, 29) swieci na state (patrz
punkt 12A).

(5E) [ PRZELACZNIK DIP 5 — PHO2

Jezeli przetacznik DIP PHO2 jest ustawiony w pozycji ON (ustawienie fabryczne), wowczas funkcja bezpiecznego otwierania i
zamykania jest aktywna. Jesli skrzydto napotka na przeszkode, wowczas fotokomorka je zatrzyma. Po usunieciu przeszkody
sitownik automatycznie wznowi prace.

Jezeli przetacznik DIP PHO2 jest ustawiony w pozycji OFF, wowczas skrzydto, ktore napotka przeszkode bedzie cofane przez 2
sekundy, a nastepnie zatrzyma sie. W celu dokonczenia otwierania lub zamykania konieczne jest wydanie komendy za pomoca
pilota zdalnego sterowania.

(5F) [ PRZELACZNIK DIP 6 — AUTO

Jezeli przetacznik DIP AUTO jest ustawiony w pozycji ON, funkcja automatycznego zamykania jest wtaczona. Centrala steruja-
ca zamknie skrzydto bramy automatycznie po uptywie czasu zaprogramowanego trymerem (patrz punkt 4B).

Jezeli przetacznik DIP AUTO jest ustawiony w pozycji OFF (ustawienie fabryczne), funkcja automatycznego zamykania jest
wytaczona. Konieczne jest ponowne uzycie pilota, aby zamkna¢ brame.

@ [ PRZELACZNIK DIP 7 — STEP (FUNKCJA ZESPOLU MIESZKALNEGO)

Jezeli przetacznik DIP STEP jest ustawiony w pozycji ON (ustawienie fabryczne), funkcja KROK PO KROKU jest wtaczona. Cen-
trala sterujaca rozpoczyna prace za kazdym razem, gdy centrala sterujaca otrzyma sygnat z pilota. Jezeli automat jest zatrzy-
many, wowczas rozpoczyna prace, w przypadku gdy jest w ruchu - zatrzymuje sie.

Jezeli przetacznik DIP STEP jest ustawiony w pozycji OFF, wowczas funkcja KROK PO KROKU jest wytaczona. Centrala steruja-
ca reaguje wytacznie na komendy wydawane podczas otwierania. W przypadku gdy brama jest zamknieta - sygnat z pilota ja
otwiera. Jezeli brama sie otwiera - nie da jej sie zatrzymac, zas gdy zamyka - sygnat otwiera ja ponownie.

(5H) [ PRZELACZNIK DIP 8 - SLOW

Jezeli przetacznik DIP SLOW jest ustawiony w pozycji ON (ustawienie fabryczne), wowczas centrala sterujaca wykona spowol-
nienie za kazdym razem podczas wykonywania cyklu otwierania i zamykania.

Jezeli przetacznik DIP SLOW jest ustawiony w pozycji OFF, centrala nie bedzie wykonywata spowolnienia.

[6. PROGRAMOWANIE DROGI PRACY BRAMY

W celu prawidtowej pracy systemu, nalezy przeprowadzi¢ procedure programowania punktu zamknigecia i otwarcia bramy
(patrz punkt 6B w przypadku procedury standardowej lub punkt 6D w przypadku procedury zaawansowanej). Mozliwe jest row-
niez przeprowadzenie procedury programowania dla funkcji otwierania furtki dla pieszych (patrz punkt 6E). Przeprowadzanie
procedury programowania funkcji furtki dla pieszych nie jest konieczne.

Centrala sterujaca programowana jest przy uzyciu przyciskow, zas jej status sygnalizowany jest za pomoca zéttej diody LED
oznaczonej SET. Gdy centrala sterujaca rozpoczyna procedure programowania, zotta dioda LED oznaczona SET zapala sie i
Swieci sie az do momentu zakonczenia procedury programowania lub do momentu jej przerwania poprzez nacisniecie jedno-
czesnie przyciskow SET oraz RADIO.



[ OSTRZEZENIE PODCZAS PROGRAMOWANIA ]

e W przypadku braku elektrycznych wytacznikow krancowych lub aby uzyskac lepszy zakres regulacji drogi ruchu bramy, mo-
ze by¢ konieczna interwencja podczas procedury programowania na koncu cyklu otwierania i zamykania bramy (dla stan-
dardowej procedury programowania punkty 6, 7, 8 oraz punkty 6, 9B, 12B dla zaawansowanej procedury programowania).
Interwencja polega na nacisnieciu przycisku SET dla pierwszego skrzydta, oraz RADIO, dla drugiego skrzydta.

e W przypadku, gdy wystepuje tylko jeden sitownik, wowczas musi by¢ on podtaczony do MOT1 (ztacza 30, 31, 32), a op6z-
nienie miedzy skrzydtami (trymer DEL) musi by¢ ustawione na 0.

WAZNE!
W celu umozliwienia petnego zakresu ruchu bramy podczas procedury programowania wszystkie urzadzenia bezpieczenstwa sa

wytaczone.

[ STANDARDOWA PROCEDURA PROGRAMOWANIA

Przy pomocy tej procedury instalator ma mozliwos¢ ustawienia czasu manewru oraz sity pracy silnika.

Ustaw skrzydto bramy w potowie RESET, nacisnij przycisk SET przez 2 .
y ywe ’ ] przy P Z6tta dioda LED mruga.
otwarte. sekundy.
Zamkniecie skrzydta.
. N y Centrala wykona wolno cykl otwierania . s
Mechaniczne zatrzymanie lub zatrzy- C e . . . W ciagu 5 sekund nacisnij i przytrzy-
. . (jesli silnik pracuje w przeciwnym kie- . .
manie przez elektryczny wytacznik . o . maj przez 1 sekunde przycisk SET
, runku, odwroc faze silnika, ostatecznie ., . ..
krancowy. o R (zotta dioda LED zapali sie na state).
. . faze wytacznikow krancowych).
Koniec zamykania.

¥

Otwieranie skrzydta. Zamykanie. )
Mechaniczne zatrzymanie lub zatrzy- Mechaniczne zatrzymanie lub zatrzy-
manie przez elektryczny wytacznik * manie przez elektryczny wytacznik * Koniec procedury programowania.
krancowy. krancowy.
Koniec otwierania. Koniec zamykania.
J
[ OSTRZEZENIE PRZED ROZPOCZECIEM

Po zakonczeniu programowania sprawdz:

e Silnik wytacza sie po kilku sekundach od zakonczenia cyklu.

e Centrala sterujaca odpowiada na sygnat START (ztacze 9), funkcja furtki (ztacze 12) oraz STOP (ztacze 11).
e C(Centrala sterujaca odpowiada na sygnat otrzymany z pilota.

e Urzadzenia bezpieczenstwa podtaczone do PHO1 (ztacze 13) reaguja gdy brama zamyka sie i zatrzymuja zamykanie gdy
brama jest otwarta.

e Urzadzenia bezpieczenstwa podtaczone do PHO2 (ztacze 14) reaguja gdy brama otwiera sig. Zapobiega to otwieraniu bra-
my w czasie kiedy jest ona zamknigta. Jezeli przetacznik DIP PHO2 jest ustawiony w pozycji ON, wowczas urzadzenie bez-
pieczenstwa interweniuje podczas zamykania bramy, zapobiegajac kolizji zamykajacej sie bramy z przeszkoda (zatrzymuje
prace silnikow).



[ ZAAWANSOWANA PROCEDURA PROGRAMOWANIA

Przy pomocy tej procedury instalator ma mozliwos¢ ustawienia czasu manewru oraz sity pracy silnika.

Ustaw skrzydto bramy w potowie
otwarte

>

Zamkniecie skrzydta. .
. . Centrala wykona wolno cykl otwiera-
Mechaniczne zatrzymanie lub zatrzy- e e . .
manie przez elektrvczny wytacznik nia (jesli silnik pracuje w przeciwnym
P yczny wyta kierunku, odwroc¢ faze silnika, osta-

tecznie faze wytacznikow krancowych)

X €

krancowy.
Koniec zamykania

¥

Nacisnij przycisk SET lub przycisk

e iy w
pilota. Centrala wykona procedure * { Czy zmmerzyc. pred_kosc podczas } =
. . otwierania?
otwierania.
TAK

>

drugiego skrzydta za pomoca przycisku
RADIO lub drugiego przycisku pilota.

|
|
|

Wybierz moment spowolnienia dla pierw-
Koniec procesu zapamietywania. Z6tta szleug;) sg:xs;z Z: pémgzsupr?ﬁ:k;r:fT
dioda LED gasnie. P S0 przycisku p

4

\

Ei

Zamkniecie skrzydta.
Mechaniczne zatrzymanie lub zatrzy-
manie przez elektryczny wytacznik
krancowy.

Koniec zamykania

P4 Czy zmniejszy¢ predkos¢ podczas *
m zamykania?

TAK

Wybierz moment spowolnienia dla pierw-
szego skrzydta za pomoca przycisku SET

lub pierwszego przycisku pilota oraz
drugiego skrzydta za pomoca przycisku
RADIO lub drugiego przycisku pilota.

10

RESET i$nij isk SET 2 .
SET, nacisnij przycisk SET przez * 76tta dioda LED mruga
sekundy

¥

W ciagu 5 sekund nacisnij i przytrzy-
maj przez 1 sekunde przycisk RADIO
(z6tta dioda LED zapali sie na state)

Mechaniczne zatrzymanie lub zatrzy-
manie przez elektryczny wytacznik
krancowy.

Koniec otwierania.

¥

Nacisnij przycisk SET lub przycisk
pilota. Centrala sterujaca wykona
procedure zamykania.




[7. PROCEDURA PROGRAMOWANIA CZESCIOWEGO OTWARCIA ]

Funkcja czesciowego otwarcia bramy, tzw. funkcja furtki jest realizowana przez MOT1 (ztacza 24, 25). Korzystanie z funkcji
furtki jest mozliwe po zaprogramowaniu przycisku pilota.

| PROCEDURA PROGRAMOWANIA FUNKCJI CZESCIOWEGO OTWARCIA ]

Przy pomocy tej procedury instalator ma mozliwos¢ ustawienia funkcji czesciowego otwarcia bramy, tzw. furtki dla pieszych.

RESET, nacisnij przycisk SET przez 2
Zamknij skrzydto bramy. * sekundy (zétta dioda LED zacznie mi-

* Nacisnij przycisk START (zotta dioda
gac).

LED zapali sie na state).

¥

Nacisnij przycisk START lub przycisk
pilota, aby ustawi¢ szerokos¢ otwarcia * Brama zacznie sie otwierac. *
bramy.

¥

W ciagu 5 sekund nacisnij przycisk
START lub przycisk pilota.

Brama zamknie sig¢. Koniec procedury
zapamietywania.

| PROCEDURA KASOWANIA FUNKCJI CZESCIOWEGO OTWARCIA ]

Przy pomocy tej procedury instalator ma mozliwo$¢ wykasowania funkcji czeSciowego otwarcia, tzw. furtki dla pieszych.

RESET, nacisnij przycisk SET przez 2
Zamknij skrzydto bramy. * sekundy (zotta dioda LED zacznie mi- *
gac).

Nacisnij przycisk START (zotta dioda
LED zapali sie na state).

¥

Koniec procedury kasowania. Zo6tta * Nacisnij przycisk SET (zotta dioda LED
dioda LED zgasnie. zacznie szybko migac).
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[ 8. TRYMERY

(8A) [ TRYMER ,,FOR” - MOC/PREDKOSC SILOWNIKA

Uzycie trymera FOR pozwala dostosowac wysokos¢ napiecia jakim zasilany jest silnik podczas pracy, a tym samym jego pred-
kos¢ obrotowa. Obrdt trymera zgodnie z ruchem wskazowek zegara pozwala na jej regulacje w zakresie od 50 do 100% maksy-
malnej sity. Przyktadowo: jesli trymer ustawiony jest w pozycji poczatkowej (minimum), to predkos¢ silnika rowna jest 50%
jego predkosci maksymalnej. Jesli trymer ustawiony jest w pozycji sSrodkowej, predkos¢ silnika réwna jest 75% jego predkosci
maksymalnej, zas w przypadku gdy ustawimy trymer w pozycji maksimum, wowczas silnik bedzie pracowat z maksymalna pred-
koscia obrotowa.

WAZNE!
Po wykonaniu regulacji z uzyciem trymera ,,FOR” wymagane jest powtdrzenie procedury zapamietywania. Wynika to z faktu,
ze zmienia sie¢ moment spowolnienia.

(88)  TRYMER ,PAU” - PRZERWA

Uzycie trymera PAU pozwala dostosowac czas przerwy. Ma on zastosowanie w przypadku, gdy mamy wtaczona funkcje automa-
tycznego zamykania (przetacznik DIP 6 — AUTO). Czas przerwy mozna ustawi¢ w zakresie od 3 do 90 sekund. Zwiekszenie czasu
przerwy nastepuje po obrocie trymera zgodnie z kierunkiem ruchu wskazowek zegara. Ustawienie trymera w pozycji poczatko-
wej (minimum) powoduje ustawienie czasu przerwy na 3 sekundy, zas ustawienie w pozycji maksimum sprawia, ze czas prze-
rwy bedzie wynosit 90 sekund.

[ TRYMER ,,0BS” - CZULOSC AMPEROMETRYCZNA

Uzycie trymera OBS pozwala dostosowac czas reakcji po wykryciu przeszkody oraz zapobiezenie przeciazeniu sitownikow. Czas
reakcji na wykryta przeszkode mozna ustawic¢ w zakresie od 0,1 do 3 sekund. Zwiekszany jest poprzez obrot trymera zgodnie z
ruchem wskazéwek zegara. Patrz punkt 11D.

(8D) (TRYMER ,DEL” - OPOZNIENIE MIEDZY SKRZYDLAM|

Uzycie trymera DEL pozwala dostosowac czas opoznienia miedzy skrzydtami w trakcie otwierania oraz zamykania. Jesli trymer
ustawiony jest w pozycji poczatkowej (minimum), wowczas skrzydta beda otwieraty sie jednoczesnie (nie bedzie zadnego
opoznienia pomiedzy nimi). W przypadku gdy trymer zostanie obrécony w jakakolwiek inng pozycje — czas opoznienia przy
otwarciu wyniesie 3 sekundy, zas czas opdznienia przy zamykaniu jest regulowany w zakresie od 0 do 15 sekund, zaleznie od
pozycji trymera.

[9. DIODY LED

Diody LED sygnalizuja status centrali sterujacej oraz niektorych podtaczonych akcesoriow. Normalna praca centrali sygnalizo-
wana jest za pomoca swiecacych czerwonych diod LED PH oraz LED ST. Jezeli jest inaczej, sprawdz podtaczone akcesoria lub
mostki, ktore je zastepuja.

Z6tta dioda LED ,,SET”:

e Miga przez 5 sekund sygnalizujac mozliwos¢ uruchomienia procedury zapamietywania zaawansowanego, podstawowego lub
trybu czesSciowego otwarcia bramy (tzw. funkcji furtki dla pieszych).

o Swieci sie $wiattem ciagtym sygnalizujac obecno$¢ centrali w trybie zapamietywania zaawansowanego lub podstawowego.

e Nie $wieci sie, gdy centrala pracuje normalnie.

Czerwona dioda LED ,,RAD”:

o Swieci sie krotko, gdy przypisywany jest kod z pilota zmiennokodowego dziatajacego na czestotliwosci 433,92MHz.
e Swieci sie, gdy kody sa zapamietywane.

e  Miga szybko, gdy centrala sterujaca jest wtaczona, a pamiec odbiornika radiowego jest uszkodzona.

e  Miga szybko, podczas procedury kasowania kodow.

e  Miga powoli, gdy prébujemy przypisa¢ nowy kod, a pamie¢ odbiornika radiowego jest petna.

e Nie swieci sig, gdy centrala sterujaca funkcjonuje normalnie i oczekuje na sygnat z pilota.

Czerwona dioda LED ,PH”:
e Swieci sie, gdy fotokomorki sa podtaczone prawidtowo.
e Nie $wieci sie, gdy fotokomorki nie dziataja lub sa zle podtaczone.
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Zielona dioda LED ,,START”:
o Swieci sie, gdy ztacze KROK-PO-KROKU (STR) jest zamkniete (centrala sterujaca odbiera sygnat).
e Nie Swieci sig, gdy ztacze KROK-PO-KROKU (STR) jest otwarte (centrala sterujaca nie otrzymuje sygnatu).

Czerwona dioda LED ,,ST”:
o Swieci sie, gdy wejicie STOP (STP) jest zamkniete (zmostkowane).

e Nie $wieci sie, gdy wejscie STOP (STP) jest otwarte.

Czerwona dioda LED ,,ER”:
e Nie Swieci sig, gdy centrala sterujaca pracuje normalnie.
o Swieci sie, gdy test bezpieczenstwa zakoniczyt sie niepowodzeniem (patrz punkt 11C).

e Swieci sie, gdy wystapita anomalia centrali sterujaca (sprobuj ponownie zaprogramowac centrale sterujaca).

[ 10. KOMENDY WYDAWANE ZA POMOCA PRZEWODOW

[ KOMENDA START

W wejsciu START (ztacza 9, 10) mozliwe jest podtaczenie styku normalnie otwartego (np.: przetacznika kluczykowego lub prze-
tacznika uniwersalnego). Komendy moga byc ustawiane za pomoca przetacznikow DIP 6 oraz 7 (patrz punkty 4A, 5). W selekto-
rze sa dwa mikroprzetaczniki. Kazdy z nich ma swoja funkcje.

Rysunek 1 pokazuje ztacza w ktorych mozliwe jest podtaczenie mikroprzetacznikow dla komendy START. Selektor moze takze
emitowac komende START z obu stykéw podtaczonych rownolegle (patrz rysunek 2).

4 A N
1 2
O ) O
NO NO -lNo
9 9 '0) e) 9
C NC c| |NC NC| |c
10 10 10
. J 4
WAZNE!

Jezeli jest wiecej niz jeden styk normalnie otwarty, wowczas musza byc one podtaczone rownolegle (patrz rysunek 2).

Zostawienie stykow normalnie otwartych zamknietych (ztacze STR, np.: przekaznik), centrala sterujaca wykona procedure
otwarcia bramy, zas automatyka nie bedzie akceptowata komendy zamkniecia (ani zdalnie, ani poprzez przewod), tak dtugo,
jak ztacze bedzie zamkniete.

[ KOMENDA OTWARCIA CZESCIOWEGO

Funkcja czesciowego otwarcia skrzydta bramy, tzw. funkcja furtki dla pieszych realizowana jest przez ztacze MOT1. W celu
aktywowania funkcji furtki nalezy przeprowadzi¢ opisana w punkcie 7 procedure jej programowania. Funkcja furtki moze by¢
sterowana poprzez pilota (patrz punkt 3B) i/lub poprzez styk normalnie otwarty podtaczony za pomoca przewodu do ztacza
PED (ztacza 10, 12). Ztacza do ktorych mozna podtaczy¢ styki normalnie otwarte dla komendy czesciowego otwarcia pokazane
sg na rysunku 1.

e \ (2 N

O O O
Nor NO -|NO
12 O 'e) 12
C NC C| |NC NC| |C
10 10

10
- J J
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[ KOMENDA STOP

Do wejscia STOP (ztacze 10, 11) mozliwe jest podtaczenie styku normalnie zamknietego. Dzieki temu, istnieje mozliwosé na-
tychmiastowego zatrzymania wszystkich funkcji. Schemat podtaczenia zostat pokazany na rysunku 1. Aby zrestartowac funkcje
nalezy dezaktywowacé komende STOP.

e N ™

1 2

O
NO NO NO
@)
C| |NC C NC C| |NC

N J J
WAZNE!

Jezeli jest wiecej niz jeden styk STOP, nalezy je potaczy¢ szeregowo (patrz rysunek 2).

[ 11. URZADZENIA BEZPIECZENSTWA

| URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE W TRAKCIE ZAMYKANIA

Mozliwe jest podtaczenie styku normalnie zamknietego do wejscia PHO1 (ztacza 13, 15). Wowczas urzadzenia pracujg podczas
cyklu zamykania. W szczeg6lnosci:

e W fazie zamykania, natychmiastowe odwrocenie ruchu.
e W fazie otwierania, brak reakcji.
e Jezeli styk jest zamkniety, brak reakcji.

e Jezeli styk jest otwarty, zatrzymuja komende zamykania.

WAZNE!
Jezeli podtaczone jest wiecej niz jedno urzadzenie do wejscia PHO1, wowczas musza by¢ one potaczone szeregowo.
Jezeli jest wiecej niz jedna para fotokomdrek, wowczas musza by¢ one zastosowane na przemian.

(18) [ URZADZENIA ZABEZPIECZAJACE W TRAKCIE ZAMYKANIA

Mozliwe jest podtaczenie styku normalnie zamknietego do wejscia PHO2 (ztacza 14, 15). Wowczas urzadzenia beda pracowaty
podczas cyklu otwierania i zamykania zaleznie od ustawien przetacznika DIP 5 PHO2 (patrz punkt 4A).

Przetacznik DIP 5 ustawiony na ON:

e W fazie zamykania, silnik wznawia prace tuz po oczyszczeniu drogi pracy (usunieciu przeszkody).
e W fazie otwierania, silnik wznawia prace tuz po oczyszczeniu drogi pracy (usunieciu przeszkody).
o Jezeli styk jest otwarty, zatrzymuja komende otwierania.

o Jezeli styk jest otwarty, zatrzymuja komende zamykania.

Przetacznik DIP 5 ustawiony na OFF:

e W fazie zamykania, brak reakcji.

e W fazie otwierania, natychmiastowe odwrdcenie kierunku ruchu na 2 sekundy.
o Jezeli styk jest otwarty, zatrzymuja komende otwierania.

o Jezeli styk jest zamkniety, brak reakcji.
WAZNE!

Jezeli podtaczone jest wiecej niz jedno urzadzenie do wejscia PHO2, wowczas musza by¢ one potaczone szeregowo.
Jezeli jest wiecej niz jedna para fotokomoérek, wowczas musza byc one zastosowane na przemian (patrz rysunek 1).
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(19 [ AUTOMATYCZNY TEST BEZPIECZENSTWA — FOTOTEST

Centrala sterujaca posiada funkcje fototestu urzadzen podtaczonych do wejs¢ PHO1 oraz PHO2. W celu aktywacji funkcji nale-
zy wykonac ponizsze kroki:

e Podtaczyc zasilanie (+ fotokomorki) do ztacza centrali ,,+TX” (ztacze 17) zamiast do ,,+VA” (ztacze 16).

e  Wykonac procedure programowania zgodnie z ponizsza instrukcja:

AKTYWACJA
Naci$nij i przytrzymaj przycisk RADIO * Nacisnij przycisk SET Nac15.r1’1tjtp|izyc1sk RADIO (diody LED
przez 2 sekundy. (za$wieci sie z6tta dioda LED). * Zotta i czerwona zgasna).

Funkcja zostata aktywowana.

DEZAKTYWACJA

Nacisnij i przytrzymaj przycisk RADIO
przez 2 sekundy. Czerwona dioda LED * Nacisnij przycisk SET *
,,RAD” oraz zétta dioda LED ,,SET” (zaswieci sie zotta dioda LED).
zaswieca sie.

Nacisnij przycisk RADIO (czerwona
dioda LED zgasnie).
Funkcja zostata dezaktywowana.

WAZNE!
Aktywacja funkcji fototestu bez prawidtowo podtaczonej fotokomorki moze by¢ przyczyna nieprawidtowosci w pracy systemu.

Nacisnij przycisk RADIO na 2 sekundy, aby sprawdzi¢ status funkcji fototest (aktywna lub nieaktywna). Jezeli czerwona dioda
RAD zaswieci sie, oznacza to, ze funkcja nie zostata aktywowana poprawnie. Jezeli zaswieca sie czerwona dioda LED oraz zé6tta
dioda LED, oznacza to, ze funkcja fototestu jest aktywna.

(CZULOSC AMPEROMETRYCZNA |

Uzycie trymera ,,0BS” pozwala na regulacje czutosci centrali sterujacej na napotkane przeszkody w ruchu bramy. Nalezy zwro-
ci¢ uwage na fakt, ze zbyt wysoka czutosc¢ w trakcie uptywu czasu moze spowodowac problemy techniczne z silnikiem.

[ 12. AKCESORIA ]

[ LAMPA OSTRZEGAWCZA ]

Mozliwe jest podtaczenie lampy ostrzegawczej do wejscia ,,LAMP” (ztacza 28, 29). Lampa ostrzegawcza wtacza sie sekunde
przed wykonaniem manewru bramy. Jezeli przetacznik DIP 4 ,LAMP” jest ustawiony w pozycji ON, wowczas lampa mruga, za$
jesli w pozycji OFF, wowczas lampa swieci swiattem ciagtym.

WAZNE!
Lampa ostrzegawcza musi by¢ zasilana napieciem 230Vac, za$ jej pobdr pradu nie moze przekroczyc 25W.

[ANTENA

Mozliwe jest podtaczenie anteny radiowej do wejscia ,,ANT” (ztacza 31, 32). Centrala sterujaca fabrycznie wyposazona jest w
przewdd petniacy role anteny. W szczegolnych warunkach srodowiskowych, moze byc¢ przydatne podtaczenie anteny zewnetrz-
nej.

WAZNE!
W przypadku podtaczenia anteny zewnetrznej, konieczne jest usuniecie fabrycznego przewodu antenowego.
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(120 [ LAMPA SYGNALIZUJACA OTWARTA BRAME ]

Jesli urzadzenie bezpieczenstwa nie jest uzywane (patrz punkt 11C), wowczas wyjscie +TX (ztacze 17) bedzie dziatato jako
lampa ostrzegawcza przy otwieraniu bramy.

Stany lampy:

e Jezeli wjazd jest zamkniety, lampa nie Swieci sie.

o Jezeli wjazd jest otwarty, lampa sSwieci sie Swiattem statym.
o Jezeli wjazd jest otwierany, lampa btyska.

o Jezeli wjazd jest zamykany, lampa szybko btyska.

WAZNE!
Lampa sygnalizujaca otwarta brame musi by¢ zasilana napieciem 12Vdc i nie moze by¢ mocniejsza niz 3W.

(12D [ ELEKTROZACZEP (OPCJONALNY) ]

Dzieki dodatkowej karcie rozszerzen (SELC 12) mozliwe jest sterowanie elektrozaczepem (maks. 15W).

WAZNE!
Jezeli elektrozaczep jest podtaczony, moze byc konieczne ustawienie przetacznika DIP 3 STRIKE w pozycji ON, aby uzyskaé
odskok podczas otwierania oraz docisk na koncu zamykania.

(128)  DODATKOWE SWIATLO (OPCJONALNE) |

Dzieki dodatkowej karcie rozszerzen (SELC 12) mozliwe jest sterowanie dodatkowym $wiattem (230Vac, maks. 500W). Styk
wyjscia jest wolny. Mozliwos¢ dostosowania czasu dziatania przed wykonaniem manewru bramy w zakresie od 0 do 120 sekund.

[ 13. WBUDOWANE MODULY ]

[ MODUL PAMIECI — MEMO ]

Modut ,,MEMO” to karta pamieci (patrz punkt 1A). Jest nosnikiem kodow pilotow zdalnego sterowania (patrz punkty 3A, 3B).

38) [ MODUL RX-STAR ]

Modut RX-STAR jest niezbedny do odbioru czestotliwosci pilotow zdalnego sterowania (433,92 MHz). Nie zawiera w sobie kodow
radiowych.

[ 14. ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW ]

\ BRAMA NIE OTWIERA SIE |

e Sprawdz, czy centrala sterujaca jest zasilana napieciem 230V.

e Sprawdz bezpieczniki (patrz punkt 1A).

e Sprawdz, czy wejscie STOP jest zmostkowane, a czerwona dioda LED ,,ST” $wieci sie (ztacze 14).

[ BRAMA REAGUJE TYLKO NA OTWIERANIE ]

e Fotokomorka jest zablokowana (czerwona dioda LED ,,PHO” nie $wieci sie), sprawdz pozycje fotokomorki oraz jej zasieg.

e Brak fotokomorki (czerwona dioda LED ,,PHO” nie $wieci sie), jesli nie ma zadnych urzadzen podtaczonych do ztacza 16,
zmostkuj wejscie.

e Podtaczony lub dziata nieprawidtowo styk normalnie zamkniety podtaczony do ztacza ,,STAR” (ztacze 12, zielona dioda LED
Swieci sie).

149 | BRAMA REAGUJE TYLKO NA PRZYCISK START

e Pilot zdalnego sterowania nie zostat odpowiednio zaprogramowany (patrz punkt 3).

e Baterie pilota zdalnego sterowania sa zuzyte, wymien je.
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[ BRAMA ZAMYKA SIE, BEZ WYDANIA KOMENDY ]

e Przetacznik DIP ,,AUTO” jest ustawiony w pozycji ON. Przetacz go na OFF (patrz punkt 4A).
e Szybkie zamykanie jest wtaczone. Przetacz przetacznik DIP ,,FAST” z pozycji ON na OFF (patrz punkt 4A).

‘ BRAMA ZACZYNA SIE OTWIERAC, ZATRZYMUJE W PEWNYM PUNKCIE, ODWRACA KIERUNEK ’

e 7Zbyt wysoka czutos¢ amperometryczna. Zwieksz ja za pomoca trymera ,,OBS” (patrz punkt 4B).

e Sprawdz silniki, jezeli wytaczaja sie kilka sekund po uderzeniu, wowczas zredukuj czuto$¢ amperometryczna za pomoca
trymera OBS (patrz punkt 4B) oraz wykonaj ponownie procedure programowania.

e Interwencja urzadzen bezpieczenstwa. Jezeli sg zainstalowane dwie pary fotokomorek, wowczas zamien odbiornik z nadaj-

[ PODCZAS OTWIERANIA BRAMA NAGLE ZATRZYMUJE SIE J

e 7Zbyt mato mocy. Zwieksz ja przy pomocy trymera ,,POWER” na maksymalny poziom (obracajac zgodnie z ruchem wskazo-
wek zegara). Wykonaj ponownie procedure programowania.

e  Wykonaj zaawansowang procedure programowania (patrz punkt 5D) a nastepnie zredukuj spowolnienie do minimum (lub
catkowicie je wytacz).

‘ OGRANICZONY ZASIEG ODBIORU SYGNALU Z PILOTA ZDALNEGO STEROWANIA ]

e Zewnetrzna antena zostata podtaczona, ale standardowy przewdd antenowy nie zostat usuniety. Usun ten przewdd.
e Baterie pilota sg zuzyte. Wymien je.
e  Wystepuja zewnetrzne zaktdcenia, zainstaluj antene zewnetrzna.

‘ SKRZYDLA W POZYCJI ZAMKNIETEJ NIE SA DOSTATECZNIE ZABLOKOWANE ]

e Zmniejsz czutos¢ amperometryczna za pomoca trymera ,,0BS” w celu dopchniecia skrzydta w kierunku odboju bramy. Wy-
konaj ponownie procedure programowania.

‘ UZYCIE RECZNEGO WYSPRZEGLENIA WYMAGA UZYCIA ZNACZNEJ SILY ’

e Mechanizm jest zbyt mocno zblokowany w pozycji zamknietej. Zmniejsz czutos¢ amperometryczna za pomoca trymera
,»OBS”. Wykonaj ponownie procedure programowania.

[ CZERWONA DIODA LED ,,ERR” SWIECI SIE, CENTRALA STERUJACA NIE AKCEPTUJE KOMEND ]

e Wykonaj procedure programowania (patrz punkt 6B lub 6D).
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KINGgates POLSKA
ul. Szczawnicka 94
60-471 Poznan

Telefon / Faks:
+48 61 84 25 504

Serwis:
+48 502 047 470

info@king-gates.pl
www.king-gates.pl

Zabrania sie kopiowania, wykorzystywania i rozpowszechniania tresci zamieszczanych w Instrukcji
obstugi w catosci lub czeSciowo zarowno w wersji oryginalnej jak i w formie opracowania. W
szczegolnosci zabrania sie kopiowania elementow graficznych. Powyzsze dziatanie stanowi naruszenie
szczegolnosci przepisow art. 115-118 ustawy z dnia 4 lutego 1994 r. o prawie autorskim i prawach
pokrewnych, i podlega odpowiedzialnosci cywilnej i karnej.



