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A INSTRUKCJA MONTAZU | EKSPLOATACJI

Ponizsza instrukcja montazu i eksploatacji jest nieodtaczng czescig napedu HATO SWING do
bram skrzydtowych, skierowana jest wylgcznie do wykwalifikowanych instalatoréow i powinna byé
przeczytana rzetelnie i w catosci przed przystgpieniem do montazu. Instrukcja dotyczy tylko napedu
do bramy, a nie catego urzgdzenia jakim jest "brama automatyczna".

ZALECENIA | SRODKI OSTROZNOSCI DOTYCZACE MONTAZU

» Niniejsza instrukcja obstugi jest przeznaczona tylko dla instalatoréw z odpowiednimi
uprawnieniami, ktérzy znajg zasady sztuki budowlanej i urzgdzenia bezpieczenstwa chronigce przed
zagrozeniami, montowane w bramach, drzwiach i bramach z napedem (nalezy przestrzegac
obowigzujgcych norm i przepisow).

» Produkt uzywac zgodnie z jego przeznaczeniem.

» Naped instalowac tylko w prawidtowo zamontowanych bramach.

» Przed rozpoczeciem montazu instalator powinien przeprowadzi¢ analize ryzyka automatycznego
zamkniecia kohcowego i zabezpieczenia catego systemu (zgodnie z normami EN 12453 i EN 12445).
» Okablowanie poszczegdlnych elementéw elektrycznych, ktére sg czescig automatycznego systemu
zamkniecia (np. fotokomadrek, migajgcych swiatet itp.), powinno by¢ wykonane zgodnie z normg EN
60204-1 wraz ze zmianami wprowadzonymi przez te norme w punkcie 5.2.2 normy EN 12453.

» Instalacje nalezy przeprowadzi¢ z zachowaniem podstawowej ochrony przed wytadowaniami ESD.
» Wszystkie prace zwigzane z poprawnym funkcjonowaniem urzadzenia (podtaczenie, rozruch,
eksploatacja) muszg by¢ przeprowadzane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami w zakresie
eksploatacji urzgdzen elektrycznych oraz zgodnie z przepisami BHP jak réwniez z normami
obowigzujgcymi w danym kraju.

» Podczas jakichkolwiek prac spawalniczych zlokalizowanych w poblizu bramy, odtgczy¢ naped
bramy od zrédta zasilania i odtgczyé obwody elektroniczne.

» Przed wykonywaniem jakichkolwiek prac przy napedzie odtgczy¢ napiecie zasilania i zabezpieczy¢
przed przypadkowym wigczeniem. Dotyczy to réwniez zasilania akumulatorowego.

» Przed przystgpieniem do instalacji nalezy sprawdzi¢ stan mechaniczny bramy: nie powinna sie
nadmiernie kotysa¢, powinna sie poruszaé¢ tatwo i ptynnie. Podczas otwierania lub zamykania nie
moze sie przechyla¢ i musi by¢ wypoziomowana.

» Podczas montazu nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznosé! Sterownik wykorzystuje napiecie
230Vac (zagrazajgce zyciu i zdrowiu).

» Podczas montazu w poblizu bramy nie mogg znajdowaé sie dzieci, osoby niepetnosprawne i
pojazdy mechaniczne.

» Montaz, podtgczenie oraz pierwsze uruchomienie napedu bramy moze byé wykonane wytgcznie
przez wykwalifikowane osoby.

» Sposoby wykonania instalacji elektrycznej jak rowniez jej zabezpieczenia przed porazeniem
elektrycznym sg okreslone przez obowigzujgce normy i przepisy prawne.

» Nie nalezy podtgczac¢ napedu do zasilania wczesniej niz podano to w instrukcji, nie stosowanie sie
do tego zalecenia moze grozi¢ porazeniem pragdem.

» Wszystkie state elementy kontrolne powinny byé ulokowane w poblizu bramy, ale z dala od
ruchomych elementéw i poza zasiegiem oséb postronnych.

» Linia zasilania powinna by¢ zabezpieczona przed prgdem maksymalnym przy zablokowanym
wirniku.

» Elementy sterownicze muszg by¢ zamontowane na wysoko$ci minimalnej od podfoza wynoszgcej
1,5 m i poza zasiegiem dziatania ruchomych elementéw.

» Sitownik bramy powinien by¢ potgczony z jednostkg sterujgcg wyposazong w regulacje momentu
obrotowego, ktéra zapewnia ochrone przed zgnieceniem zgodnie z postanowieniami normy EN 12453
— EN 12445,

» Zamontowac urzadzenia zabezpieczajgce (fotokomorki, listwy krawedziowe, kurtyny itp.).

» Montaz ewentualnej pary fotokomodrek: promien fotokomoérek powinien znajdowac sie na wysokosci
nieprzekraczajgcej 70 cm od podioza i w odlegtosci od ptaszczyzny ruchu skrzydta, ktéra nie
przekracza 20 cm. Po zakohczeniu montazu nalezy skontrolowag, czy fotokomorki dziatajg poprawnie
zgodnie z postanowieniami punktu 7.2.1 normy EN 12445,

> Jezeli w zasiegu pracy bramy znajdujg sie drzwiczki wejsciowe (furtka) to muszg by¢ zamkniete
podczas ruchu bramy — nalezy zamontowa¢ dodatkowe zabezpieczenie uniemozliwiajgce ruch w
przypadku, gdy drzwiczki sg otwarte.

» Sprawdzi¢ poprawnos¢é montazu oraz czy wszystkie sruby i nakretki sg dokrecone.

» Wykonac test wszystkich elementéw zabezpieczajgcych oraz test funkcjonalnosci.




» Wykonac¢ pomiary odbiorcze na zgodnos¢ z obowigzujgcymi normami.

» Sprawdzi¢ skutecznos¢ dziatania obwodu przewodu ochronnego PE.

» Sporzadzi¢ raport z procedury odbiorczej.

» Wystawic¢ deklaracje zgodnosci WE.

» Poinformowac i przeszkoli¢ wszystkich uzytkownikéw bramy o zaleceniach dotyczgcych
bezpieczenstwa oraz przeglagdach okresowych i konserwaciji.

» Przed naprawg lub usunieciem jakichkolwiek czesci bramy, nalezy odtgczy¢ zasilanie.

» Zabronione jest wykonywanie jakichkolwiek prac w zakresie naprawy lub regulacji urzgdzenia,
jezeli nie zastosowano wszelkich niezbednych srodkéw ostroznosci zabezpieczajgcych przed
zagrozeniem (np. odtgczenie zasilania elektrycznego, zablokowanie silnika). Wszystkie elementy
ruchome muszg by¢ wyposazone w odpowiednie zabezpieczenia.

» Nie wolno dokonywac prac powodujgcych zmiany w urzgdzeniu.

» Zmodyfikowane urzgdzenie musi by¢ oznaczone nowym znakiem CE.

» Regulacje funkcji automatyki bramy muszg by¢ wykonywane przez wykwalifikowang osobe zgodnie
ze stosownymi normami. Takie prace powinny by¢ wykonywane przez dwie osoby.

» Oznakowa¢ brame znakami ostrzegawczymi w zidentyfikowanych miejscach potencjalnie
niebezpiecznych - BRAMA W RUCHU AUTOMATYCZNYM.

» W przypadku jakichkolwiek zmian dokonanych w produkcie bez zgody producenta,
nieprzestrzegania zasad bezpieczenstwa oraz obowigzujgcych norm, o ktérych mowa w niniejszej
instrukcji firma HATO POLSKA S.C. nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za szkody majgtkowe,
kalectwo lub szkody wyrzadzone zwierzetom.

» Producent nie ponosi odpowiedzialno$ci za szkody i zakiécenia w pracy wynikajace z
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i eksploataciji.

» Firma montujca musi przekazaé uzytkownikowi wszelkie informacje dotyczace funkcjonowania
catego urzadzenia jakim jest brama automatyczna, jak rowniez uzytkowania w trybie awaryjnym (np.
brak pradu). Uzytkownikowi musza zosta¢ przekazane wszystkie wskazéwki odnosnie zachowania
Srodkdw bezpieczenstwa w trakcie uzytkowania bramy automatycznej. Instrukcjia montazu i
eksploatacji musi zostac przekazana uzytkownikowi zgodnie z wymaganiami normy EN 12635.

» Uzytkownik musi zosta¢ poinformowany, ze w przypadku usterki produktu nalezy wylgczyc
wytgcznik gtéwny, a ponowne wigczenie bramy do ruchu mozliwe jest dopiero po wykonaniu
niezbednych prac naprawczych lub regulacyjnych.

» Nalezy zwroci¢ uwage, aby tabliczka znamionowa z numerem seryjnym silnika nie zostala
usunieta lub uszkodzona — grozi to utratg gwarancji!

powaznych skaleczen lub zniszczenia sprzetu. Producent nie ponosi
odpowiedzialnosci za szkody i =zakiécenia w pracy wynikajagce =z

j Niedostosowanie sie do powyzszych wskazéwek moze doprowadzi¢ do
nieprzestrzegania niniejszej instrukcji montazu i obstugi.

Zgodnie z obowigzujgcymi przepisami dotyczgcymi utylizacji niepotrzebnego
sprzetu przez uzytkownikédw prywatnych w Unii Europejskiej przedmiotu
zawierajgcego taki symbol NIE WOLNO wyrzucaé wraz z innymi $mieciami.
W tym przypadku uzytkownik jest odpowiedzialny za odpowiednig utylizacje
przez dostarczenie urzgdzenia do wyznaczonego punktu, lub producenta
ktéry zajmie sie jego dalszg utylizacjg. Osobne zbieranie i przetwarzanie
wtérne niepotrzebnych urzgdzen utatwia ochrone srodowiska naturalnego i
zapewnia, ze utylizacja odbywa sie w sposéb chronigcy zdrowie cztowieka i
Srodowisko. Uwaga ta dotyczy takze zuzytych baterii i akumulatoréw.

Podczas montazu i korzystania z automatyki bramy nalezy $cisle przestrzegaé

nastepujacych zasad bezpieczenstwa:



AZachowaé bezpieczng odlegtosé!
Zachowa¢ ostroznos¢ przy ruchomych elementach!
Nie wolno montowa¢ automatyki bramy w srodowiskach z mieszaninami wybuchowymi!
Niebezpieczenstwo porazenia pradem!
Uzywaé rekawic!
Uzywaé okularéw ochronnych!

Nie zdejmowaé ostony!

_A UWAGI BEZPIECZENSTWA

o  Wszelkie naprawy mogg by¢ wykonane tylko przez wykwalifikowane osoby

o Uzytkowaé tylko sprawny technicznie naped zgodnie z jego przeznaczeniem, z
uwzglednieniem zasad bezpieczenstwa i zagrozen przestrzegajgc instrukcji montazu i
eksploatacii.

o Usterki moggce mie¢ wptyw na bezpieczenstwo uzytkowania nalezy niezwtocznie usuwac.

e Przewdd zasilajgcy moze by¢é wymieniony jedynie przez autoryzowany serwis lub personel
wykwalifikowany.

e  Utrzymywacé czystos$¢ i porzgdek w strefie dziatania bramy i napedu.

e Podczas ruchu bramy w jej strefie pracy nie mogg znajdowac sie dzieci, osoby doroste,
zwierzeta ani zadne przedmioty.

e W trakcie ruchu bramy zachowa¢ szczegoélng ostroznoscé.

e Uzytkownik powinien korzysta¢ z pilota zdalnego sterowania tylko wtedy, gdy brama z
automatykg znajduje sie w zasiegu jego wzroku. Wszystkie czynnosci sterowania muszg by¢
wykonywane tylko w miejscach, w ktérych brama z automatyka jest catkowicie widoczna i
wolna od przeszkdd.

e Przejezdza¢ przez brame dopiero po jej catkowitym otwarciu.

¢ Niedozwolone jest przechodzenie lub przejezdzanie gdy brama porusza sie.

¢ Niedozwolone jest podnoszenie lub przesuwanie za pomocg bramy przedmiotéw lub oséb.

e Nie wywotywaé naprezen mechanicznych na brame.

e Nie wkiadac rak lub innych czesci ciata do poruszajgcej sie bramy lub jej ruchomych czesci.

e Nie wkiadac¢ zadnych przedmiotow lub elementéw mechanicznych do poruszajacej sie bramy
lub jej ruchomych czesci.

e Elementy sterownicze automatycznego systemu powinny znajdowac sie z dala od dzieci.

e Dzieci i osoby niepetnosprawne umystowo nie mogg samodzielnie sterowa¢ brama.

e Uzywac tylko oryginalnych czesci zamiennych

e Przed wymiang zaréwki lub bezpiecznika nalezy odtgczy¢ zasilanie

e W przypadku automatycznego zamykania bramy krawedzie zabezpieczy¢ zgodnie z
obowigzujgcymi normami.

e Regularnie sprawdza¢ dziatanie elementéw zabezpieczajgcych.

¢ Awaryjne otwieranie moze by¢ wykonane tylko przy odigczonym zasilaniu.

e Naped eksploatowac w strefach niezagrozonych eksplozja.

e Nie uzywac¢ napedu w pomieszczeniu z agresywng atmosfera.

¢ Nie wolno stosowac¢ swietldwek jako sygnalizacji $wietlnej.

e Przynajmniej co 6 miesiecy przeprowadzi¢ prace kontrolno-konserwacyjne.

ZASTOSOWANIE SYSTEMU AUTOMATYCZNEGO

Naped SWING 400/600 zostat zaprojektowany i wykonany do otwierania bram o maksymalnej
dtugosci skrzydta 5 m i wadze maksymalnej do 200 kg. i powierzchni zabudowy skrzydfa 2m2. Firma
HATO nie ponosi odpowiedzialnosci w przypadku zastosowania napedu SWING 400/600 do celéow
innych niz okreslone. Automatyka bramy moze by¢ sterowana zdalnie pilotem lub z bliska przyciskiem.
Nalezy koniecznie regularnie sprawdzac¢, czy wszystkie urzgdzenia bezpieczenstwa dziatajg
poprawnie. Zalecamy przeprowadzanie regularnej kontroli (co sze$¢ miesiecy) regulacji sprzegta
elektronicznego, w ktére powinna by¢ wyposazona jednostka sterujgca.




OSPRZET

Do montazu systemu automatycznego wymagany jest nastepujacy osprzet: klucze, wkretak, miarka,
poziomica, pita, wiertarka, spawarka.

KONTROLE WSTEPNE

1 - Nalezy bardzo uwaznie zapoznac sie z trescig instrukcji obstugi.

2 - W celu zapewnienia poprawnej pracy automatyki bramy powinna ona by¢ dobrze wywazona i nie
moze mie¢ punktow tarcia;

3 - Réwniez po zamontowaniu napedu nalezy upewni¢ sig, czy brama jest dobrze wywazona.

4 - Sprawdzi¢, czy instalacja elektryczna spetnia parametry okreslone przez naped.

DEKLARACJA ZGODNOSCI

Naped HATO SWING 400/600 spetnia wymagania okreslone w nastepujgcych przepisach:

Jest zgodny z warunkami okreslonymi w dyrektywie maszynowej 2006/42/WE zatgcznik 1l sekcja B
wraz z

pdzniejszymi zmianami.

Jest zgodny z warunkami okreslonymi w ponizszych dyrektywach UE:

Dyrektywa o kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC 2014/30/UE

Dyrektywa niskonapieciowa LVD 2014/35/UE

Zastosowano nastepujgce normy zharmonizowane:

EN 12100:2012, EN 13857:2010, EN60335-1:2012, UNI EN 12453:2002, w stosownych przypadkach
EN12445:2002

aktualng deklaracje mozna pobraé¢ ze strony producenta: www.hato.com.pl

ZAWARTOSC OPAKOWANIA

Po otrzymaniu produktu nalezy go rozpakowac i sprawdzi¢ czy nie zostat uszkodzony. W razie
jakichkolwiek probleméw prosimy o skontaktowanie si¢ za sprzedawca. W opakowaniu powinny
znajdowac sie nastepujgce komponenty.

NUMER CZESC ILOSC ZDJECIE POGLADOWE
1 Sitownik SWING 2 szt

2 Centrala sterujgca w obudowie 1 szt

3 Kondensator 2 szt

4 Uchwyty montazowe 2 kpl



http://www.hato.com.pl/

5 Zestaw montazowy 2 kpl

6 Klucz otwierania awaryjnego z 2 szt
zaslepkg mechanizmu rozigczenia

7 Pilot HATO 1 szt

8 Fotokomorki 1 kpl

-

* podany spis czesci dotyczy petnego kompletu produktu automatyki do bramy rozwiernej HATO

SWING

PARAMETRY TECHNICZNE

SWING 400 SWING 600
Napiecie zasilajgce silnika 230V AC +/-10% 50Hz
Moc silnika 180w 180w
Skok sitownika 40cm 60cm
Maksymalne sita 1600N 1600N
Maksymalny prad silnika 0.9A 0.9A
Kondensator 8uF/450Vac
Maksymalna dtugos¢ skrzydta 4.0m 5.0m
Maksymalna masa skrzydta 200kg 200kg
Maksymalna powierzchnia zabudowy skrzydta 2m2 2m2
Czas otwierania 22s 33s
Zabezpieczenie termiczne 150°C
Wspotczynnik czasu pracy 35%
Smarowanie Smar staty
Centrala sterujaca HEL 09

Napiecie zasilania centrali
Typ bezpiecznika

Pobdér mocy w stanie spoczynku
Czestotliwos¢ pracy pilota
Typ pilota

Pamie¢ nadajnikow

Zakres temperatury pracy
Czas pracy silnikéw

Czas wyprzedzenia skrzydta
Typ oswietlenia

Stopien ochrony

230V AC +/-10% 50Hz
5A/230V, ¢5x20
<3W (bez akcesoriow)
433.92MHz
Zmiennokodowy Keeloq HATO
32 szt
-25 do +60°C
5-90s
0-20s
Zaréwka 230V max 40W
IP65 (centrala)




IP43 (sitownik)

WYMIARY ZEWNETRZNE SILOWNIKA
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OBSLUGA W SYTUACJACH AWARYJNYCH

W celu recznego zablokowania i odblokowania skrzydfa nalezy zatozy¢ dotgczony klucz na srube C
(zob. RYS. 1).

1 - Zdjg¢ nasadke ochronng i wtozy¢ dotgczony klucz do gniazda tak, jak pokazano na ilustracji.

2 - Obroéci¢ klucz w kierunku wskazanym przez strzatke umieszczong w gornej czesci napedu, aby
odblokowa¢. Aby zablokowaé, nalezy obrécic¢ klucz w przeciwnym kierunku.

RYS. 1

KIERUNEK PRZECIWNY
DO RUCHU
WSKAZOWEK ZEGARA:

KIERUNEK ZGODNY Z
RUCHEM WSKAZOWEK
ZEGARA:

ODBLOKOWANIE ZABLOKOWANIE

A - Plyta mocujaca do stupa
B - Plyta mocujaca do bramy
C - Dzwignia odblokowujaca
D - Trzpien

RYS. 2

W celu poprawnego zamontowania napedu SWING 400/600 nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:
1 - Otworzy¢ opakowanie i wyjg¢é naped SWING 400-600. Sprawdzi¢, czy naped nie zostat
uszkodzony podczas transportu.
2 - Sprawdzi¢, czy skrzydto bramy jest idealnie poziome.
3 - Ustawi¢ naped w taki sposob, zeby byt nachylony o okofo 1° (zob. rys. 3).
4 - Zamocowac na stupie z boku skrzydta ptyte A, przestrzegajgc wymiaréw podanych na RYS. 4 iw
tabeli 1.

RYS. 3




TAB 1. SILNIK ROTATION 95° ROTATION 120 °
w X Y Z w X Y z
SWING 400 1122 | 145 | 145 478 | 1122 | 170 110 478
SWING 600 153 | 280 | 280 678 | 1532 | 310 120 678
2

5 - Zamontowac naped na ptycie Ai zamocowac jg odpowiednig sruba.
6 - Zamkna¢ brame i wysungc trzpien D poprzez odkrecenie go do konca suwu.

7 - Wkreci¢ rure D, wykonujac 1 petny obrét o 360°.

RYS. 4

8 - Wzig¢ ptyte B, wiozy¢ do otworu w trzpieniu i oprze¢ na poprzeczce skrzydta. Wkreci¢ ptyty,
pamietajgc o nachyleniu, o ktdrym mowa w punkcie 3.
9 - Powtorzy¢ powyzsze czynnosci z drugim skrzydtem bramy.
10 - Wykona¢ potgczenia elektryczne i zamontowac urzgdzenia bezpieczenstwa. Zatozy¢ mechaniczne

ograniczniki krancowe.

UWAGA!
PRACA NAPEDU BEZ ZAMONTOWANYCH OGRANICZNIKOW KRANCOWYCH POWODUJE
UTRATE GWARANCJI!

11 - Zatozy¢é nasadke ochronng na sworzen odblokowujacy.

RYS. 5

UWAGA!

NIE UZYWANIE ZASLEPKI MECHANIZMU
ROZLACZENIA POWODUJE UTRATE

GWARANCJI!

12 — Na teleskopie sitownika utrzymywaé¢ warstwe smaru w aerozolu. Jest to szczegdlnie wazne gdy
temperatura spadnie ponizej 0°C
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OPIS URZADZENIA

PRZEZNACZENIE

Sterownik HELB9C jest przeznaczony dla napeddéw bramowych wykorzystujagcych dwa
silniki/sitowniki na napiecie 230Vac o mocy do 500W. Doskonale nadaje sie do na posesjach
prywatnych i w firmach. Zastosowany system zmiennego kodowania nadajnikéw firmy Microchip
sprawia iz system staje sie niedostepny dla osoby nieautoryzowanej.

ZALETY STEROWNIKA

e tagodny start i stop, co zwieksza zywotnos¢ bramy.

e Sterowanie za pomocg nadajnikéw z kodem dynamicznie zmiennym Keelog.
Sterowanie na przyciski dzwonkowe.

Funkcje: AUTOZAMYKANIE, TYLKO OTWORZ, FURTKA (otwarcie jednego skrzydta).
Regulacja sity ciggu.

Regulacja czasu pracy.

Funkcja spowolnienia.

Funkcja SOFT START (od wersji B9:1.x.x/1.3.X/P:x.X.X).

Praca w trybie 1-skrzydtowym (od wersji B9:1.x.x/1.7.X/P:x.X.x).
Programowany czas wybiegu (od wersji B9:1.x.x/1.8.x/P:x.x.x).

Sygnalizacja swietlna.

Funkcja skrécenia czasu autozamykania po wykryciu przejazdu.

Mozliwos¢ instalacji bariery podczerwieni.

Funkcja testowania fotokomadrek zwiekszajgca bezpieczenstwo.

Mozliwos¢ podfaczenia elektrozamka.

Sygnalizacja stanu wejs¢.

Zdalne programowanie nadajnikow w wersji eLBOE i eLBIEKk.

Prosta procedura instalacji i programowania.

SPOSOB DZIALANIA

Sterowanie napedu odbywa sie po poprzez zaprogramowany w HELB9 przycisk nadajnika lub
przyciski dzwonkowe: sterowania sekwencyjnego SBS, sterowania furtkg WI i zatrzymania STOP . W
przypadku sterowania z wejscia SBS i nadajnika przypisanego do tej funkcji dziatanie polega na
wykonywaniu polecen krok-po kroku OTWORZ-STOP-ZAMKNIJ-STOP lub przy wigczonej funkcji TYLKO
OTWORZ na mozliwosci jedynie otwarcia bramy. Po zataczeniu zasilania pierwszym rozkazem jest
otwieranie, jesli wydamy nastepne polecenie w trakcie ruchu bramy to jg zatrzymamy, a nastepnie
mozemy uruchomic¢ jg w kierunku zamykania. Sterowanie funkcja FURTKI (otwieranie jednego
skrzydta M1) odbywa sie z wejscia WI i/lub przyciskiem nadajnika przypisanego do tej funkcji.

Po wiaczeniu zasilania po pierwszym sygnale sterujacym silniki zataczane
sg na petny czas pracy. Synchronizacja nastaw nastepuje po osiggnieciu pozycji
krancowych ogranicznikéw mechanicznych.

Jezeli brama nie jest zsynchronizowana to silnik po dojechaniu do
ogranicznika pomimo tego, e brama sie nie porusza moze jeszcze przez jaki$
czas byc zataczony (maksymalnie przez zaprogramowany czas pracy) —
bezwzglednie nalezy zaczekaé, az sterownik wytgczy silniki (zgasnie lampa
sygnalizacyjna, stycha¢ wytaczenie przekazinikéw) i dopiero wtedy mozna
uruchamiaé¢ ponownie naped. Przy braku napiecia zasilania zalecane jest
reczne ustawienie bramy w pozycji petnego zamkniecia.




Sterowanie furtky (otwieranie skrzydta M1) moiliwe jest w pozycji
petnego zamkniecia po synchronizacji potozen krancowych.

Sterownik HELB9C wyposazony jest w dodatkowy bezpotencjatowy styk NO. Moze on petnié

dwie funkcje:

o wigcznik elektrozamka bramy —0.5s przed rozpoczeciem ruchu w kierunku otwierania jest
zataczany aby odblokowac¢ zaczep —czas zatgczenia 3s.
e uniwersalny kanat wyjsciowy CH2 —sterowany jest za pomocg nadajnikéw przypisanych do

funkcji FURTKI/CH2.

Od trybu pracy wyjscia CH2/EZ zalezy zasada dziatania nadajnikéw
przypisanych do funkcji FURTKI. Przy ustawieniu CH2/EZ w pozycji ON
nadajniki sterujg skrzydtem M1 (od petnego zamkniecia), a przy CH2/EZ w
pozycji OFF niezaleznie sterujg przekaznikiem CH2/EZ.

UWAGA!

W zaleznosci od wersji sterownika logika wejscia STOP moze sie réznic.

WERSJE B9:1.x.x/1.0.x/P:x.x.x i B9:1.x.x/1.1.x/P:X.X.X

STAN BRAMY

DZIAtANIE

STOP

BLOKADA RUCHU -CZEKAJ NA STAN NIEAKTYWNY —CZEKAJ
NA SYGNAt STERUJACY

OTWIERANIE

ZAMYKANIE
(Autozamykanie
wylaczone)

ZAMYKANIE
(Autozamykanie
wiaczone)

ODLICZANIE
CZASU
AUTOZAMYKANIA

STOP->CZEKAJ NA STAN NIEAKTYWNY->CZEKAJ NA SYGNAL
STERUJACY

OD WERSJI B9:1.x.x/1.3.x/P:x.x.x DO WEJSCIA STOP MOZNA PODtACZYC
DRUGA PARE FOTOKOMOREK.

STAN BRAMY DZIALANIE
SsTOP BLOKADA RUCHU -CZEKAJ NA STAN NIEAKTYWNY->CZEKAJ NA
SYGNAL STERUJACY
OTWIERANIE STOP->CZEKAJ NA STAN NIEAKTYWNY->CZEKAJ 55->0TWORZ
ZAMYKANIE. STOP->CZEKAJ NA STAN NIEAKTYWNY—>CZEKAJ NA SYGNAL
(Autozamykanie
STERUJACY
wytqczone)
( Ai?x:rljrAch:iie STOP->CZEKAJ NA STAN NIEAKTYWNY-CZEKAJ CZAS
y AUTOZAMYKANIA-> ZAMKNIJ
wigczone)
ODéIZiZSAUNIE KAZDY AKTYWNY SYGNAt RESETUJE ODLICZANIE CZASU

AUTOZAMYKANIA

(LICZENIE OD NOWA)




DANE TECHNICZNE STEROWNIKA HEL B9C

Zasilanie sterownika AC 230Vac +/-10% 50Hz
Zakres temperatur pracy -20 do +70°C
Napiecie zasilania silnika AC 230V+/-10% 50Hz Vac
Pobdér mocy w stanie spoczynku <3W (bez akcesoriow)
Odbiornik radiowy 433.92MHz OOK
Typ nadajnika
HELB9C firmy HATO zgodny z transmisjg
Keeloq
Pamie¢ nadajnikéw 32 szt.
Maksymalna moc silnika <=500W
Maksymalna obcigzalnos¢ kanatu 1A/30VDC, 0.3A/60VDC,
CH2 0.5A/125VAC
Maksymalny czas autozamykania 25min
Maksymalny czas pracy 2min
Maksymalny czas przerwy 10s przy otwieraniu
20s przy zamykaniu
Typ bezpiecznika 5A/230V, ¢5x20
Waga
HELB9C 470g
WYMIARY
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INSTALACJA STEROWNIKA

Przed przystgpieniem do instalacji upewnic sie czy wszystkie zalecenia
dotyczace bezpieczenstwa sg spetnione.

Wszelkie prace instalacyjne moga by¢ wytacznie wykonywane przez
osoby wykwalifikowane. Instalacja elektryczna oraz podtaczenie urzadzen
elektronicznych moga by¢ wykonane wytacznie przez osoby posiadajace
odpowiednie uprawnienia elektryczne.

Wytaczyc¢ zasilanie.

Zamontowa¢ mechanicznie sterownik.

Wyciggnac szybkoztaczki.

Podtaczy¢ przewody do szybkoztaczek wedtug opisu na obudowie sterownika lub schematu
podtaczenia:

4.1.

4.2,

Jezeli nie wykorzystuje sie dodatkowych wytgcznikéw kraricowych to
nalezy bezwzglednie zamontowaé ograniczniki mechaniczne w pozycji
pefnego otwarcia i zamkniecia.

Site silnikdw ustawi¢ potencjometrem na warto$¢ bliskg minimalnej. Nalezy miec
Swiadomos¢, ze maksymalna sita sitownikdw to 1600N i uzycie maksymalnej wartosci do
delikatnej bramy moze spowodowaé jej uszkodzenie. Przy uruchamianiu dostosowac
stopniowo site silnika do wagi skrzydta.
Podtaczenie fotokomadrek

Bariera podczerwieni jest niezbednym elementem zabezpieczenia, ktdry nalezy
bezwzglednie podtaczy¢ do sterownika. Nie dopuszcza ona do uderzenia bramg w pojazd,
osobe lub przedmiot znajdujgcy sie w_Swietle przejazdu. Fotokomérki sg niezbedne do
poprawnej pracy urzadzenia i zapewniajg bezpieczenstwo. Wymagane jest podtgczenie
kurtyny zabezpieczajgcej lub innego dodatkowego zabezpieczenia chronigcego przed
zgnieceniem w Swietle pracy skrzydet podczas zamykania. Nalezy podtgczy¢ je szeregowo z
fotokomdrkami.

+24VDC - plus zasilania fotokomérek

COM —minus zasilania odbiornika fotokomorki
FOTOCOM —minus zasilania nadajnika fotokomérki
COM —wyjscie COM fotokomorki

FOTO IN —styk NC fotokomorki

Wydajnosc zasilania 24V zigcza wynosi 400mA, w zwiqgzku z tym
nalezy upewnic sie czy sumaryczne obciqzenie zasilania nie przekracza tej
wartosci prqgdu. Przyktadowe podiqczenie fotokomodrek znajduje sie na
schemacie podfqczenia.

Podtaczenie zabezpieczen STOP
Zabezpieczenia typu NC monitorujgce przestrzen zasiegu skrzydet nalezy podtaczyc
szeregowo do wejscia STOP i COM. S3 one niezbedne do poprawnej pracy urzadzenia i
zapewniajg bezpieczenstwo.
STOP — wejscie zabezpieczenn NC




COM —przewdd wspdlny+
4.3. Podtaczenie przycisku sterowania recznego SBS i funkcji furtki WI

Podtfaczenie powinno by¢ wykonane przewodem 2x 0,5mm (typ przewodu powinien
by¢ zgodny z normami CEl 20-22; CEl EN50267-2-1), maksymalna dtugos¢ przewodu
uzalezniona jest od jego parametrow elektrycznych, w zwigzku z tym nalezy przyjac
nastepujacy zasade iz przy wymagane] dtugosci przewodu jego rezystancja nie powinna by¢
wieksza niz 100ohm. Standardowo zastosowanie przewodu o przekroju 0,5 mm i dtugosci
nie wiekszej niz 20m wystarcza do poprawnej pracy sterownika, przy wymaganych
wiekszych odlegtosciach mozna stosowac przewody 4x0,5(mm) tgczac zyty rownolegle —
parami, lub zwiekszajgc przekréj przewodu (2x 1mm).

SBS —przycisk dzwonkowy sterowania sekwencyjnego
WI —przycisk dzwonkowy sterowania funkcjg FURTKI
COM —przewdd wspdlny

4.4. Podtaczenie elektrozaczepu
Elektrozaczep podfaczany jest do dodatkowego styku bezpotencjatowego CH2. Przy
doborze zaczepu nalezy uwzgledni¢ ograniczenia obcigzalnosci przekaznika (patrz. DANE
TECHNICZNE). Wymagane jest zewnetrzne Zzrédio zasilania dobrane odpowiednio do
wybranego modelu.
CH2 (pin 1) —jeden koniec cewki elektrozaczepu
CH2 (pin 2) —_-minus zewnetrznego zasilania

Elektrozaczep zabezpieczy¢ warystorem lub innym elementem
eliminujgcym  przepiecia  powstate  podczas  zalgczania/wytqczania
indukcyjnosci.

W nastepnej kolejnosci nalezy wykonac¢ potqczenia elektryczne ztqcz
wykorzystujgcych napiecie 230Vac.

4.5. Podtaczenie silnikéw M1 i M2
Silnik M1 jest uruchamiany jako pierwszy (skrzydto nachodzace). Podtgczenie
silnikdw nalezy wykonac zgodnie z opisem na ptytce PCB:

COM —wspadlny przewdd silnika (szary)

OP —przewdd silnika uruchomiajacy go w kierunku otwierania
(czarny lub brazowy)

CL —przewdd silnika uruchamiajacy go w kierunku zamykania
(czarny lub brazowy)

PE —przewdd ochronny PE (z6tto-zielony)

M1

COM —wspolny przewadd silnika (szary)

OP —przewdd silnika uruchomiajgcy go w kierunku otwierania
M2 (czarny lub brazowy)

CL —przewdd silnika uruchamiajacy go w kierunku zamykania

(czarny lub brazowy)



PE —przewdd ochronny PE (z6tto-zielony)
Silniki muszg by¢ wyposaione w kondensatory rozruchowe. W
przeciwnym wypadku nalezy je odpowiednio dobrac¢ i podtgczy¢ pomiedzy
wejscia OP i CL dla kazdego z silnikow.

(]

4.6. Podtaczenie oswietlenia sygnalizacyjnego
Podtgczenie zaréwki o mocy nie przekraczajacej 40W/230V nalezy wykonaé do
ztgcza LAMP:
N —przewéd neutralny lampy
L —przewdd fazowy lampy

Nie wolno stosowac swietlowek jako sygnalizacji swietlnej.

>

4.7. Podtaczenie zasilania
Ostatnim etapem podtaczenia jest podtgczenie zasilania sterownika, nalezy podtgczy¢
kolejno przewody:
PE —przewdd ochronny
L —przewdd fazy
N —przewéd neutralny

Zasilanie sterownika zabezpieczy¢ poprzez zastosowanie wylgcznika
roznicowo-prgdowego.

>

5. Umiesci¢ szybkoztaczki z powrotem w sterowniku.

Przed uruchomieniem urzqdzenia nalezy sprawdzi¢ zasilanie,
uziemienie oraz przewody. Przewody nie powinny byé¢ za dtugie, nie
dopuszczalnym jest zwijanie pozostatego przewodu w tzw. "petle” oraz
jednoczesne prowadzenie przewodow zasilania sterownika, silnika i
przewodow sterowania.

>

Ustawi¢ brame recznie w pozycji zamkniecia.
OD WERSJI HLB9C REV 1.7 nalezy wybraé tryb pracy 1-skrzydtowej lub 2-skrzydtowej —
wedtug procedury opisanej w paragrafie PROGRAMOWANIE > TRYB PRACY.

8. Wiaczyc zasilanie.

9. Sprawdzi¢ kierunek otwierania.

Nacisniecie przycisku sterowania recznego SBS Ilub nadajnika, ktéry zostat
zaprogramowany uruchamia brame w kierunku otwierania, jesli jest inaczej nalezy zamienic
ze sobg przewody podtgczone do ztgcz OP i CL (po wczes$niejszym odtgczeniu napiecia
zasilania).

10. Wyregulowac site ciggu silnikéw.

Regulacji sity ciggu dokonuje sie potencjometrem FORCE. Regulacje nalezy wykonac
za pomocy Srubokreta —obrét zgodnie ze wskazédwkami zegara zwieksza site ciagu,
przeciwnie zmniejsza jg.

Regulacja powinna zostac przeprowadzona zgodnie z obowiqzujgcymi
normami.

11. Zaprogramowac prace silnikéw —wedtug procedury opisanej w paragrafie Programowanie.
12. Odpowiednio skonfigurowac sterownik oraz zaprogramowac nadajniki zdalnego sterowania.
13. Sprawdzi¢ czy skrzydfa poprawnie zatrzymujg sie w pozycjach krancowych. Jeieli nie to




sprawdzi¢ poprawnos¢ podigczenia -oraz ponownie przeprowadzié¢ procedure programowania
pracy skrzydet.

14. Sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania catego automatu i wszystkich podtgczonych elementéw
zabezpieczajacych, sygnalizacyjnych i sterujacych (wyfaczniki krancowe, fotokomorka, listwa
krawedziowa, sygnalizacja swietlna itp.)

15. Przeszkoli¢ wszystkich uzytkownikéw bramy.

SCHEMAT PODLACZENIA
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W przypadku niewykorzystywania wejs¢ STOP i/lub FOTO nalezy zatozyé
zwory STOP-COM i/lub FOTO IN-FOTO COM.
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Przed uruchomieniem bramy sterownik sprawdza poprawno$¢ dziatania
fotokomdrek poprzez odtaczenie i zatgczenie zasilania nadajnika. W
przypadku, gdy jest to niemoiliwe (np. przy zasilaniu bateryjnym lub
zewnetrznym) nalezy podtaczyé styk odbiornika fotokomorki pomiedzy
wejscie FOTO COM, a FOTO IN.
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PROGRAMOWANIE USTAWIEN

Programowanie sterownika odbywa sie za pomocg przyciskéow ,,SETUP”, ,LEARN”, diod LED1 i
LED2 umieszczonych na ptytce sterownika oraz 4 przetacznikéw funkcji.

Programowanie moze odbywac sie tylko ,gdy brama jest w stanie stopu. Jezeli zaczniemy
programowac sterownik, gdy odliczany jest czas autozamykania to odliczanie zostanie zatrzymane
i aby zamkna¢ brame nalezy przycisnaé przycisk SBS lub nadajnika zdalnego sterowania.

Logika sterownika i typ silownikdw wymagaja zaprogramowania w pierwszej
kolejnosci pracy silnikdw oraz czasu wyprzedzenia skrzydta M1 do M2.

TRYB PRACY (od wersji HELB9C REV 1.7)

Sterownik moze wspotpracowac z bramg 1-skrzydtowa lub 2-skrzydtowa. Po zatgczeniu zasilania
sprawdzany jest stan wejscia WI i odpowiednio ustawiany tryb pracy. Ma on wptyw m.in. na
procedure nauki.

USTAWIANIE TRYBU PRACY

Zasilanie sterownika musi by¢ wytgczone. —‘S [H




Aby ustawié tryb pracy 1-skrzydtowej zatéz
zwore pomiedzy wejscie WI, a COM.
(UWAGA! Podczas normalnej pracy wejscie WI

i bvé INRE = o_[o=
musi by¢ caty czas zwarte.) JLILE | § HE 2 Bz|82
Aby ustawié tryb pracy 2-skrzydtowej
wejscie WI musi byé rozwarte. \
(Podczas normalnej pracy wejscie WI mozna /
. . . . T Ti1z.[=25]=ale.|e=
wykorzystywac do sterowania funkcjg furtki.) cuzez|§a| 8 | B | B | 8 | 6%[05

Wiacz zasilanie. Po zmianie trybu wykonaj
procedure programowania pracy i sprawdz
poprawnos¢ dziatania catego urzadzenia.

SYGNALIZACJA SWIETLNA

Podczas ruchu bramy sygnalizacja jest wtgczona. Dodatkowo moze pracowaé jako oswietlenie
pomocnicze podjazdu czy garaiu z opdznionym wytgczeniem. Programowanie czasu nalezy
wykonywac przy wytgczonym przetgczniku AUTO CL.

USTAWIANIE CZASU OPOZNIENIA WYLACZENIA SWIATLA

Ustawiamy w zakresie od 0s do 25min z krokiem 15s. Fabrycznie: Os

Jezeli witgczona jest funkcja AUTOZAMYKANIA to
przetgcznik AUTO CL ustaw w pozycje OFF.

L

Przytrzymaj przycisk SETUP krdcej niz 3s.
Przycisniecie sygnalizowane jest Swieceniem
diody LED1.

SETUP<3S ‘

Pusc¢ przycisk SETUP.

O
SETUP

Dioda LED1 zacznie szybko mrugac.

&

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk SETUP. Jedno
przycisniecie odpowiada 15s. Kazde przycisniecie
sygnalizowane jest Swieceniem diody. Gdy w
ciggu tych 5s przycisk nie zostanie nacisniety to
sterownik ustawi czas Os.

SETUPX raZV&

Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED
zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia
i powrdci do normalnej pracy.

Jezeli przed programowanie wigczona byta
funkcja AUTOZAMYKANIA to przetacznik AUTO
CL ustaw w pozycje ON.

aliie

FUNKCJA AUTOZAMYKANIE

Po zatrzymaniu bramy po sygnale OTWARCIA odliczany jest ustawiony przez uzytkownika czas po

I



ktdrym nastgpi ZAMYKANIE. Podczas odliczania $wiatto swieci. Dla bezpieczeristwa uzytkownika
wymagane sg fotokomoérki, (aby brama nie zamkneta sie, gdy w jej swietle jest przeszkodal).
Dodatkowo przy wtgczonej funkcji FOTO CLOSE fotokomorki skréocg czas autozamykania i po
wykryciu przejazdu brama zamknie sie po 5s. Kazdy wykryty przejazd spowoduje ponowne
odliczanie tego czasu. Jezeli brama znajduje sie w pozycji petnego otwarcia to kazdy sygnat
probujacy uruchomic jg w kierunku otwierania spowoduje odliczanie czasu autozamykania od nowa.

Aby wigczy¢ funkcje ustaw przetacznik AUTO CL EONH HONH
w pozycje ON. = 5 T 5

Ustaw pozgdany czas autozamykania wedtug USTAWIANIE CZASU AUTOZAMYKANIA

procedury.
. . . ON ON
Aby wytaczyé funkcje ustaw przetacznik AUTO CL i H H H
w pozycje OFF. ) T 5

USTAWIANIE CZASU AUTOZAMYKANIA

Ustawiamy w zakresie od 15s do 25min z krokiem 15s. Fabrycznie: 6min

ON ON
Przetgcznik AUTO CL musi by¢ w pozycji ON. E H H H
1 2] 12
Przytrzymaj przycisk SETUP krdcej niz 3s. y 3
Przycisniecie sygnalizowane jest Swieceniem é@ SETUP < S‘

diody LED1.

Pus¢ przycisk SETUP. @
SETUP

Dioda LED1 zacznie szybko mrugac. &

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk SETUP. Jedno _
przycisniecie odpowiada 15s. Kazde przycisniecie X ra ZV&
sygnalizowane jest Swieceniem diody. Gdy w SETUP
ciggu tych 5s przycisk nie zostanie nacisniety to
sterownik ustawi czas fabryczny.

Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED1

zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia ,:>& 3X —=> Q

i powrdci do normalnej pracy.

CZAS WYPRZEDZENIA SKRZYDtA M1 do M2

Jezeli skrzydta nachodzg na siebie to nalezy ustawi¢ czas wyprzedzenia M1 do M2. Czas
wyprzedzenia przy zamykaniu jest dwukrotnie dtuzszy niz przy otwieraniu. Nalezy tak wyregulowac
ustawienia, aby nie doszto do kolizji skrzydet lub skrzydto nachodzgce nie osiggneto pozycji
krancowej zamkniecia wczesniej niz drugie.

Ustawiamy w zakresie od Os do 10s z krokiem 1s. Fabrycznie: Os




Przytrzymaj przycisk SETUP. .
yirzymaj przy SETUP

Dioda LED1 zaswieci sie, a nastepnie zgasnie. . l:{>©

Pusc¢ przycisk SETUP. @
SETUP

Dioda LED1 zacznie szybko mrugac. &

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk SETUP. Jedno

przycisniecie odpowiada 1s przy otwieraniu i 2s = )
przy zamykaniu. Kazde przycisniecie X razy&
sygnalizowane jest Swieceniem diody. Gdy w SETUP

ciggu tych 5s przycisk nie zostanie nacisniety to
sterownik ustawi czas Os.

Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED1

zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia ,:>& 3X => Q

i powrdci do normalnej pracy.

PROGRAMOWANIE PRACY SILNIKOW

Maksymalny czas pracy silnika wynosi 2min (przy petnej predkosci). Sterownik umozliwia
zaprogramowanie zwalniania skrzydet —w tym czasie silnik pracuje z obnizong predkoscig
dojezdzajgc do pozycji petnego otwarcia lub zamkniecia.

UWAGA! Wytqgczniki krancowe mogqg byc typu NC lub NO. Sterownik podczas programowania
pracy automatycznie rozpoznaje ich typ. Jezeli nie wykorzystuje sie dodatkowych wytgcznikow
kraricowych to nalezy bezwzglednie zamontowac¢ ograniczniki_ mechaniczne w pozycji petnego
otwarcia i zamkniecia. Sterownik automatycznie do zaprogramowanych nastaw dodaje zapas tak
aby w przypadku zmian obcigzenia (np. spowodowanych wptywem temperatury zewnetrznej)
brama zawsze osiggata pozycje petnego otwarcia i zamkniecia.

UWAGA! Dla trybu bramy 1-skrzydtowej (od wersji HELBO9C REV 1.7 ) podczas procedury
nalezy pomingc podpunkty dotyczqce skrzydta M2.

USTAWIENIA FABRYCZNE: 60s (bez zwalniania)

UWAGA!
Podczas procedury ignorowane jest wejscie —
fotokomorki.
Przed programowaniem wyreguluj @

potencjometrem FORCE site ciggu zgodnie z
obowigzujgcymi normami.

i aci STOP
Ustaw skrzydta w pozycji petnego zamkniecia. @ M1CL M2CL

Przytrzymaj przycisk SETUP. éﬁ
yirzymaj przy SETUP

Dioda LED1 zaswieci sie, zgasnie i ponownie
e @=0=@
zaswieci.




Pus¢ przycisk SETUP. @
SETUP
Dioda LED1 zacznie szybko mrugac. &

Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego SBS

krdcej niz 3s lub przycisk nadajnika przypisany do @] SBS - {:@@
lub -

tej funkgji.

SBS

Skrzydto M1 zacznie sie otwiera¢ z mocg

ustawiona na potencjometrze FORCE. Dioda F%@ OTWIERANIE .
LED1 bedzie swiecic.

Aby wyznaczy¢ pozycje zwalniania przed petnym

otwarciem naci$nij przycisk sterowania @] SBS /@)@
sekwencyjnego SBS krécej niz 3s lub przycisk lub € -

nadajnika przypisany do tej funkgc;ji.

SBS

Skrzydto M1 bedzie sie otwierac¢ ze zwolniong

predkoscig. Dioda LED1 bedzie $wiecic. 33%@ OTWIERANIE ‘

Po najechaniu na krancéwke skrzydto M1
zatrzyma sie w pozycji petnego otwarcia. Dioda

1, O
LED1 zgasnie. M10L

LUB
Aby wyznaczy¢ pozycje recznie nacisnij przycisk
sterowania sekwencyjnego SBS krécej niz 3s lub

SBS B @STOP O
przycisk nadajnika przypisany do tej funkcji. @ﬂ lub & SBS
Dioda LED1 zgasnie.

Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego SBS

krécej niz 3s lub przycisk nadajnika przypisany do @] SBS ’ff\\)@
lub =

tej funkcji.

SBS

Skrzydto M2 zacznie sie otwieraé¢ z mocg

ustawiong na potencjometrze FORCE. Dioda LED F%@ OTWIERANIE .

bedzie swiecid.
Aby wyznaczyé pozycje zwalniania przed petnym
otwarciem naci$nij przycisk sterowania @} SBS /@@
sekwencyjnego SBS krécej niz 3s lub przycisk lub 6;3‘;

nadajnika przypisany do tej funkcji.

SBS

Skrzydto M2 bedzie sie otwierac¢ ze zwolniong

predkoscig. Dioda LED1 bedzie swiecic. 33%@ OTWIERANIE ‘

Po najechaniu na krancéwke skrzydto M2

zatrzyma sie w pozycji petnego otwarcia. Dioda @STOP O
LED1 zgasnie. M20L
LUB
Aby wyznaczy¢ pozycje recznie nacisnij przycisk

sterowania sekwencyjnego SBS krdcej niz 3s lub @ﬂ SBS /@@ @STOP O
przycisk nadajnika przypisany do tej funkcji. lub & sBS

Dioda LED1 zgasnie.

Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego SBS

krdcej niz 3s lub przycisk nadajnika przypisany do @] SBS (ﬁé@@
lub =

tej funkcji.

SBS




Skrzydto M2 zacznie sie zamykac z mocg
ustawiong na potencjometrze FORCE. Dioda
LED1 bedzie swiecic.

F%@ZAMYKAME ‘

Aby wyznaczy¢ pozycje zwalniania przed petnym
zamknieciem nacisnij przycisk sterowania
sekwencyjnego SBS krdcej niz 3s lub przycisk
nadajnika przypisany do tej funkgc;ji.

SBS 45D
@] lub 6;‘9@ SBS

Skrzydto M2 bedzie sie zamykac ze zwolniong
predkoscig. Dioda LED1 bedzie swieci.

33%@2AMY|<AN|E ‘

Po najechaniu na krancéwke skrzydto M2
zatrzyma sie w pozycji petnego zamkniecia.
Dioda LED1 zgasnie.

LUB

Aby wyznaczy¢ pozycje recznie nacisnij przycisk

sterowania sekwencyjnego SBS krdcej niz 3s lub

przycisk nadajnika przypisany do tej funkcji.
Dioda LED1 zgasnie.

0, O
M2CL

@HSBS lub G?g\@sss @STOP Q

Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego SBS
krécej niz 3s lub przycisk nadajnika przypisany do
tej funkgji.

SBS e
@” lub @‘?@ CH1

Skrzydto M1 zacznie sie zamykac z moca
ustawiong na potencjometrze FORCE. Dioda
LED1 bedzie Swiecic.

F%@ZAMYKANIE .

Aby wyznaczy¢ pozycje zwalniania przed petnym
zamknieciem nacisnij przycisk sterowania
sekwencyjnego SBS krécej niz 3s lub przycisk
nadajnika przypisany do tej funkgc;ji.

D
@HSBS lub Gﬁ‘g}@sss

Skrzydto M1 bedzie sie zamykaé ze zwolniong
predkoscig. Dioda LED1 bedzie swieci.

33%@ZAMYKAN|E ‘

Po najechaniu na krancéwke skrzydto M1
zatrzyma sie w pozycji petnego zamkniecia.
Dioda LED1 zgasnie.

LUB

s, O
M1CL

Aby wyznaczy¢ pozycje recznie nacisnij przycisk
sterowania sekwencyjnego SBS krécej niz 3s lub
przycisk nadajnika przypisany do tej funkcji.
Dioda LED1 zgasnie.

S |y, P g5 G52 ()

Nacisnij przycisk sterowania sekwencyjnego SBS
krdcej niz 3s lub przycisk nadajnika przypisany do
tej funkcji.

SBS KD
@” lub @f"‘?@ CH1

Dioda LED1 mrugnie 3 razy potwierdzajgc
zapamietanie ustawien. Sterownik powrdci do
normalnej pracy.

‘(3X

UWAGA!
Aby powrdci¢ do stanu normalnej pracy bez
zapamietania ustawien nalezy przycisngé

przycisk STOP lub SETUP krdcej niz 3s. Brama sie

SETUP lub @ﬂ STOP




zatrzyma, a dioda LED1 mrugnie raz.

— @STOP ‘( 1x

UWAGA!
Jezeli nie chcemy korzystac z funkcji zwalniania
to podczas programowania, gdy silnik pracuje z
mocg ustawiong na potencjometrze FORCE nie
nalezy przyciskaé przycisku SBS i nalezy zaczekac
az brama najedzie na krancéwki.
LUB
W ustawianej recznie pozycji krancowej nalezy w
ciggu 2s nacisngc 2 razy przycisk SBS lub przycisk
nadajnika.

F%@ &” >B5 I:><I\DSTOP oL/cL

F%@ @ﬂ 2xSBS |::>@STOP

UWAGA!

Po kazdej regulacji mocy silnika na
potencjometrze FORCE nalezy przeprowadzié
ponownie procedure programowania pracy
silnika.

FORCE
- e
/\ :

PROGRAMOWANIE PRACY SILNIKA

FUNKCIJA SOFT START (od wersji HELB9C REV 1.3)

Funkcja SOFT START umozliwia tagodne rozpoczynanie ruchu. Silniki po starcie pracujg z obnizong
predkoscig przez zaprogramowany czas, a nastepnie z mocg ustawiong na potencjometrze.

UWAGA!

Czas SOFT START ma wpfyw na wyznaczanie pozycji zwalniania i nalezy go zaprogramowac przed

programowaniem pracy silnikow.

Ustawiamy w zakresie od Os do 10s z krokiem 1s. Fabrycznie: 0s

Przytrzymaj przycisk SETUP.

SETUP

Dioda LED1 zaswieci sie, zgasnie, zaswieci i
ponownie zgasnie.

@-0O=0-0

Pusc¢ przycisk SETUP.

&
SETUP

Dioda LED1 zacznie szybko mrugac.

@ 4

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk SETUP. Jedno
przycisniecie odpowiada 1s. Kazde przycisniecie
sygnalizowane jest swieceniem diody. Gdy w
ciggu tych 5s przycisk nie zostanie nacisniety to
sterownik ustawi czas 0s.

SETUP X razy&

Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED1
zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia
i powrdci do normalnej pracy.

©=@ >*=0




CZAS WYBIEGU (od wersji B9:1.x.x/1.8.x/P:x.x.x)

Podczas normalnej pracy brama porusza sie z petng predkoscig i w pozycji zwalniania wytgczane jest
zasilanie silnikow na zaprogramowany czas wybiegu (aby uwzgledni¢ bezwtadnos¢), a nastepnie
poruszajg sie one na wolnej predkosci. Jezeli podczas zmiany predkosci z petnej na wolng wystepuje
efekt szarpniecia to nalezy skorygowac czas wybiegu.

UWAGA!

Czas wybiegu ma wplyw na wyznaczanie pozycji zwalniania i nalezy go zaprogramowac przed
programowaniem pracy silnikow.

Ustawiamy w zakresie od 0.1s do 2.0s z krokiem 0.1s. Fabrycznie: 0.3s

Przytrzymaj przycisk SETUP. é@
yirzymaj przy SETUP

Dioda LED1 zaswieci sie, zgasnie, zaswieci,
. ,? g e ‘II)E#><::>EZ>('I'E23<::>EZ>('I'
ponownie zgasnie i zaswieci.

Pusé przycisk SETUP. @
SETUP

Dioda LED1 zacznie szybko mrugac. &

W ciggu 5s rozpocznij ustawianie czasu.
Nacisnij x razy przycisk SETUP. Jedno

przycisniecie odpowiada 0.1s. Kazde =2 )
przycisniecie sygnalizowane jest Swieceniem X razy&
diody. Gdy w ciggu tych 5s przycisk nie zostanie SETUP
nacis$niety to sterownik ustawi czas fabryczny

0.3s.

Po 3s od ostatniego przycisniecia dioda LED1

zamruga 3 razy. Sterownik zapamieta ustawienia ,:>& 3X —=> Q

i powrdci do normalnej pracy.

FUNKCJA TYLKO OTWORZ

Utatwia komunikacje wjazd-wyjazd gwarantujac, ze brama nie zamknie sie, gdy inna osoba uruchomi
brame za pomocy przycisku sterowania recznego lub pilota zdalnego sterowania. Funkcja ta dziata
tylko z wigczonym AUTOZAMYKANIEM.

Aby wiaczy¢ funkcje ustaw przetaczniki AUTO CL EONE HONE
i ONLY OP w pozycje ON. T 5 T 5

. . . ON ON
Aby wytaczy¢ funkcje ustaw przetacznik ONLY H i H H
OP w pozycje OFF. T T 5

FUNKCJA FOTO CLOSE

Umozliwia szybsze zamkniecie bramy i pozwala na oszczedzanie energii. Wtaczenie funkcji powoduje
,2e przy AUTOZAMYKANIU po wykryciu przejechania pojazdu czas autozamykania zostaje skrocony i
brama zamknie sie po 5s. Natomiast przy otwieraniu FURTKI , gdy w $Swietle fotokomdrek pojawi sie
przeszkoda brama zostanie zatrzymana.




Aby wigczy¢ funkcje ustaw przetgcznik FOTO CL
w pozycje ON.

HI:I:IQ
ST

“I:l%
NS

Aby wytaczy¢ funkcje ustaw przetgcznik FOTO CL
w pozycje OFF.

'-‘I:I:Ig
T

"‘.jg
ST

FUNKCJA WYIJSCIA CH2/EZ

Sterownik wyposazony jest w dodatkowe bezpotencjatowe wyjscie typu NO. W zaleznosci od
ustawiert moze petni¢ dwie funkcje. W pierwszej (CH2/EZ w pozycji ON) jako wtagcznik elektrozamka
bramy- aby odblokowad zaczep przekaznik zatgczany jest 0.5s przed rozpoczeciem ruchu w kierunku
otwierania —czas zatgczenia 3s. W trybie tym nadajniki przypisane do funkcji FURTKI/CH2 steruja
skrzydtem M1. W drugiej (CH2/EZ w pozycji OFF) jako uniwersalny kanat wyjsciowy CH2 pracujgcy
monostabilnie —sterowany jest za pomocg nadajnikdw przypisanych do funkcji FURTKI/CH2.
UWAGA!

W wersjach B9:1.x.x/1.0.x/x.x.x dla ustawienia CH2/EZ w pozycji OFF po naci$nieciu przycisku
nadajnika przypisanego do funkcji FURTKI/CH2 przekaznik zatgczany jest na 0.5s (elektrozaczep
bramy) oraz uruchamiane jest skrzydto M1 (furtka)

Od wersji B9:1.x.x/1.1.x/x.x.x dla ustawienia CH2/EZ w pozycji OFF po naci$nieciu przycisku
nadajnika przypisanego do funkcji FURTKI/CH2 przekaznik zatgczany jest na 3s, a sterowanie
skrzydtem M1 odbywa sie z wejscia WI.

N

i

Aby wtaczy¢ funkcje ELEKTROZAMKA BRAMY HO
ustaw przetgcznik CH2/EZ w pozycje ON. -

S[T°

ustaw przetgcznik CH2/EZ w pozycje OFF.

Aby wigczy¢ funkcje sterowania nadajnikami ﬂ HO
1

S[T°
HI:I:IS
~Il]

KASOWANIE WSZYSTKICH NADAJNIKOW

Gdy pamiec¢ jest petna lub mamy problemy z programowaniem nadajnikéw musimy wykonaé
procedure kasowania. Procedure tg zalecamy wykona¢ w pierwszej kolejnosci zaraz po instalacji
odbiornika.

Przytrzymaj przycisk LEARN. é@
ytrzymaj przy LEARN

Dioda LED2 zaswieci sie, zgasnie i zacznie ‘ O &
mrugac.

Pusc¢ przycisk LEARN. Dioda LED2 bedzie sie @ .
“— LEARN

Swiecic.

W ciggu 3s ponownie przytrzymaj przycisk é@
LEARN. LEARN

Dioda LED2 mrugnie 3 razy. & 3x




Pusc¢ przycisk. Procedura kasowania zakoriczona. o
Gdy dioda przestanie mrugac odbiornik powrdci @ Q
LEARN

do normalnej pracy.

KASOWANIE NADAJNIKOW Z POSZCZEGOLNEJ FUNKCII

Jest mozliwos$¢ skasowania nadajnikéw tylko z poszczegdlnej funkcji (SBS lub FURTKA/CH2).

Wejdz do procedury programoY\./ania nadajnikéw PROCEDURA PROGRAMOWANIA NADAINIKOW
dla danej funkgcji.

W trakcie oczekiwania na kod nadajnika x
przytrzymaj przycisk LEARN. > LEARN
Dioda LED2 mrugnie 3 razy. & 3X
Pusc¢ przycisk. Gdy dioda przestanie mrugac 60
procedura kasowania jest zakoriczona i @ |::>Q
LEARN

sterownik powrdci do normalnej pracy.

PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW

Mozna zaprogramowac¢ maksymalnie 32 nadajniki z kodem dynamicznym Keeloq. Kazdy przycisk
musi by¢ nauczony osobno. Jest mozliwosé zmiany przyciskow sterujgcych dang funkcjg juz
zaprogramowanego nadajnika poprzez powtdrne zaprogramowanie innego przycisku. Przy
programowaniu zmian nalezy pamieta¢, ze podczas programowania do danej funkcji przycisk
niezaprogramowany zastgpi przycisk poprzednio zaprogramowany w tej funkcji. Przycisk wczesniej
zaprogramowany do jednej funkcji po zaprogramowaniu go do drugiej dziata tylko w funkcji drugie;j.

Programowanie nadajnika do funkcji sterowania sekwencyjnego SBS.

Przytrzymaj przycisk LEARN krécej niz 3s. éﬁ <3S
ytrzymaj przy ] LEARN

Dioda LED2 zacznie szybko mrugac. ﬁ

W ciggu 10s nacisnij przycisk nadajnika. (4};@@

Poprawne zaprogramowanie bedzie
sygnalizowane 3-krotnym mrugnieciem diody 2: ::’:;:g;:rnr:;"ga"y
LED2. 2 mrugniecia oznaczaja petng pamiec. 1 1x —koniec czasu
mrugniecie oznacza koniec czasu nauki.
Po poprawnym zaprogramowaniu mamy kolejne - D
10s na zaprogramowanie pozostatych 6;{@%
nadajnikéw itd. =
Aby zakoriczy¢ procedure nalezy odczekac 10s
od ostatniego programowania lub przycisngc =
krétko przycisk LEARN . Dioda LED2 LEARN <3s & - ':>O

mrugnie i odbiornik powrdci do normalnej pracy.




Programowanie nadajnika do funkcji FURTKI/CH2

W zaleznosci od przetgcznika CH/EZ (patrz FUNKCJA WYJSCIA CH2/EZ ) za pomocg nadajnikéw
przypisanych do tej funkcji mozna sterowac kanatem wyjsciowym CH2 lub funkcjg furtki - otwarcie
jednego skrzydta bramy (M1). Przy aktywnej funkcji FOTO CLOSE, gdy w czasie otwierania w swietle
fotokomérek pojawi sie przeszkoda brama sie zatrzyma. Zamknac jg mozna poprzez wecisniecie
przycisku sterowania recznego lub nadajnika zdalnego sterowania przypisanego do tej funkcji. W
potgczeniu z wigczong funkcja AUTOZAMYKANIA i FOTO CLOSE podczas otwierania gdy w swietle
fotokomoérek pojawi sie obiekt brama zatrzyma sie, a gdy obiekt zostanie usuniety automatycznie
zamknie sie po 5s.

Przytrzymaj przycisk LEARN. é@
ytrzymaj przy LEARN

Dioda LED2 zaswieci sig, a nastepnie zgasnie. ‘ —> Q

Pus¢ przycisk. @
LEARN
Dioda LED2 zacznie szybko mrugac. ﬁ

W ciggu 10s nacisnij przycisk nadajnika. W@@

Poprawne zaprogramowanie bedzie
sygnalizowane 3-krotnym mrugnieciem diody 2: :;aeﬁr::g;:;‘;?a"y
LED2. 2 mrugniecia oznaczajg petng pamiec. 1 & 1x —koniec czasu
mrugniecie oznacza koniec czasu nauki.
Po poprawnym zaprogramowaniu mamy kolejne = B
10s na zaprogramowanie pozostatych @@7
nadajnikow itd. =
Aby zakonczy¢ procedure nalezy odczekac 10s
od ostatniego programowania lub przycisngc =
krétko przycisk LEARN . Dioda LED2 LE ARN <3s & - ':>O

mrugnie i odbiornik powrdci do normalnej pracy.

ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW (DO FUNKCJI SBS) -HELB9C

Zdalne programowanie nadajnikéw odbywa sie, gdy mamy zaprogramowany wczesniej nadajnik 4
kanatowy(np. typ 4E433). Procedura umozliwia zaprogramowanie nowego nadajnika do funkcji SBS.

Przez ok. 5s przytrzymaj jednoczesnie przyciski C _ /@;@f‘
i D zaprogramowanego nadajnika. """ ¢cD
Pusc¢ przyciski Ci D (Dioda LED2 $wieci). I
przy ( ) = b

W ciggu 5s nacisnij przycisk nadajnika ktérego

chcesz zaprogramowac. (Poprawne = /@@
zaprogramowanie sygnalizowane 3 krotnym @;‘E
mrugnieciem diody LED2 )




Sprawdz poprawnos$¢ operacji. Po nacisnieciu
zaprogramowanego przycisku brama powinna /f/®
sie uruchomié.

ZDALNE PROGRAMOWANIE NADAJNIKOW (SBS LUB FURTKA) -HELB9C

Zdalne programowanie nadajnikéw odbywa sie, gdy mamy zaprogramowany wczesniej nadajnik 2
lub 4 kanatowy(np. typ 4E433). Procedura umozliwia zaprogramowanie nowego nadajnika do funkcji
SBS lub FURTKI.

Przez ok. 5s przytrzymaj jednoczesnie przyciski A AR
i B zaprogramowanego nadajnika. AB
Pus¢ przyciski A i B (Dioda LED2 swieci). ’:{\\)

AB

W ciggu 5s nacisnij przycisk zaprogramowanego
nadajnika ktéry steruje funkcjg SBS lub FURTKA.

UWAGA! A®
Nowy nadajnik bedzie przypisany do funkcji, do -

ktorej zaprogramowany jest przycisniety
przycisk.

Dioda LED2 zacznie szybko mrugac. &

W ciggu 5s nacisnij przycisk nadajnika ktorego
chcesz zaprogramowac. (Poprawne é@
zaprogramowanie sygnalizowane 3 krotnym -
mrugnieciem diody LED2 )
Sprawdz poprawnosc¢ operacji. Po nacisnieciu

zaprogramowanego przycisku dziatanie powinno /f@’
by¢ zgodne z przypisang funkcja.

SYGNALIZACJA STANOW | BLEDOW
DIODA/Y STAN NORMALNEJ PRACY STAN AKTYWNY

STOP @) O
WI, SBS O @)

O W SPOCZYNKU O PODCZAS

FOTO IN . PODCZAS RUCHU/ODLICZANIA RUCHU

CZASU AUTOZAMYKANIA
Jezeli w stanie normalnej pracy przy prébie uruchomienia napedu dioda LED1 zaczyna miga¢ oznacza to wystgpienie
btedu.

SYGNALIZACJA LED1 OPIS

Btad triaka. Triak/i silnika zostat/y uszkodzony.

1 szybkie migniecie co 1.5s Skontaktowac sie z serwisem.

Btad testu fotokomdrki. Sprawdzi¢ poprawnoscé
& 2 szybkie migniecia co 1.5s | podtgczenia. Masa nadajnika musi by¢é podpieta do
wejécia FOTO COM.




CZESC | NR | KOD |OPIS CZESC NR KOD OPIS
1 1 1100645 |Obudowa przekfadni lewa czarna 20 1 100715 Rura aluminiowa czarna , dla posuwu 400mm
1 1 |100644 |Obudowa przektadni prawa czarna 20 1 100763 Rura aluminiowa szara , dla posuwu400mm
1 1 100759 |Obudowa przektadni lewa szara 20 1 100739 Rura aluminiowa czarna , dla posuwu 600mm
1 1 1100758 |Obudowa przektadni prawa szara 20 1 100764 Rura aluminiowa szara , dla posuwu 600mm
2 1 1100647 |Obudowa silnika czarna 21 1 100829 Prowadzenie tloczyska
2 1 1100761 |Obudowa silnika szara 22 1 100625 Pierscien zgarniajacy
3 1 100840 |Stojan silnika 230V _45mm 1400rpm 23 1 100827 Nakretka zabezpieczajgca ttoczyska
4 1 100651 |Wat silnika 24 1 100828 Popychacz tloczyska
5 1 1100841 |Wirnik (Rotor) 25 1 100823 Plyta mocujgca do stupa
6 1 |100278 |tozysko 6202 Z2Z 26 2 100705 Wkret M14X10
7 2 [100706 |Oring E15 27 1 100646 /Aluminiowa koncowka ttoczyska czarna
8 1 1100291 ftozysko 6202 2RS 27 1 100906 IAluminiowa koncéwka ttoczyska szara
10 1 100650 [Koto zebate 28 1 100624 Element roztgczajacy
11 2 1100789 |Oring E20 29 2 100657 Oring
12 1 1100709 fozysko 6004 ZZ 30 1 100825 Plyta mocujgca bramy
13 2 1100658 [Kulka ciggnaca 31 2 100654 Kotek
14 1 [100655 |Bolec roztgczania napedu 32 1 100218 Klucz roztgczajgcy
15 1 |100641 |[Sprezyna rozigczania napedu 33 1 100707 tozysko 6003 ZZ
17 1 [100661 [Nakretka zabezpieczajgca aluminiowa 34 1 100184 Kondensator 8uF
17 100909 |[Nakretka zabezpieczajgca fibrowa 35 1 100755 Zaslepka mechanizmu roztgczania
19 1 100712 |Rura - stal nierdzewna, dla posuwu 300mm 36 1 100748 Przepust kabla
19 1 1100713 |Rura — stal nierdzewna , dla posuwu 400mm | 37 + 40 1 100716 + 100998 |Sruba 400mm + watek zwalniajgcy
19 1 100738 |Rura — stal nierdzewna , dla posuwu 600mm (37 + 40 1 100717 + 100998 |Sruba 500mm + watek zwalniajgcy
20 1 1100714 |Rura aluminiowa czara, dla posuwu 300mm (37 + 40 1 100740 + 100998 |Sruba 700mm + watek zwalniajgcy
20 1 1100762 |Rura aluminiowa szara , dla posuwu 300mm 38 4 100313 Sruba M5X16
ﬁ R
3B 14 1015










SZANOWNI PANSTWO,
Drzigkujemy za dokonanie zakupu produktu HATO oraz gratulujemy trafnego wyboru. Gwarantujemy sprawne
dziatanie urzqdzenia objetego niniejszqg gwarancjqg zgodnie z warunkami techniczno-eksploatacyjnymi,
opisywanymi w instrukcji obstugi. Przypominamy jednoczesnie, ze instalacja wykonana zgodnie z instrukcjg
montazu, prawidlowe uzytkowanie zgodne z instrukcjq obstugi oraz przeprowadzanie obowigzkowych
przeglgdow konserwacyjnych zgodnie z instrukcjq, zapewnia bezawaryjng prace urzqdzenia.

WARUNKI GWARANCJI

1. Sprzedawca udziela gwarancji na okres 24 miesi¢cy — nie dtuzej jednak niz 27 miesigcy — od daty sprzedazy przez
HATO. Realizatorem $wiadczen gwarancyjnych (gwarantem) jest sprzedawca urzadzenia. Ujawnione w tym czasie
wady beda usuwane bezptatnie. Naprawa zostanie wykonana mozliwie w najkrotszym terminie, nie
przekraczajacym 14 dni od daty dorgczenia urzadzenia do Serwisu HATO. Gwarant zastrzega sobie prawo
wydhuzenia powyzszego terminu uzasadnionych przypadkach.
1.1. Warunkiem obowigzywania 24-miesi¢cznego okresu gwarancji jest wykonanie przez HATO lub jego Partnera
Handlowego jednego ptatnego przegladu pomiedzy 10 a 12 miesigcem od dnia zakupu produktu przez
Uzytkownika, co musi by¢ potwierdzone odpowiednim wpisem w karcie gwarancyjne;.

1.2. W przypadku braku przegladu gwarancja konczy si¢ po 12 miesigcach od daty sprzedazy.

1.3. Lista Partnerow Handlowych mozliwa jest do sprawdzenia pod adresem: www.hato.com.pl lub pod numerem
telefonu 32 785 25 42

2. Pod pojgciem naprawy gwarancyjnej rozumie si¢ wykonanie specjalistycznych czynnosci, ktérych celem jest
usunigcie wady urzadzenia objgtego gwarancja. Urzadzenie lub podzespoty, w ktorych stwierdzone zostang wady
materiatlowe, konstrukcyjne lub produkcyjne i z tego powodu dziataja nieprawidtowo, beda wg opinii serwisu firmy
HATO naprawiane lub wymieniane na wolne od wad. Po wykonaniu czynnos$ci serwisowych wymienione czesci
staja si¢ wlasno$cia sprzedawcy. Warunkiem skorzystanie z niniejszej gwarancji jest:

2.1. Przedstawienie poprawienie wypelnionej karty gwarancyjnej (pieczatka sprzedajacego, nr seryjny urzadzenia, data
sprzedazy, nr dokumentu sprzedazy, dane kupujacego, data i miejsce montazu, podpis kupujacego)

2.2. Opisanie usterki produktu oraz pisemne zgloszenie reklamacji u sprzedawcy

2.3. Zalaczenie waznego dokumentu zakupu (dotyczy produktow do ktorych nie jest zataczona karta gwarancyjna)

3. Gwarancja nie sg objete:

a) uszkodzenia mechaniczne, termiczne, chemiczne i wszelkie inne powstate wskutek dziatania lub zaniechania
uzytkownika lub dziatania sity zewngtrznej (np. zjawisk atmosferycznych, przepi¢¢ lub zaklocen elektrycznych, zaklocen
elektromagnetycznych)

b) uszkodzenia powstate na skutek:

- niewtasciwego montazu (niezgodnego z instrukcja ~ montazu) oraz eksploatacji niezgodnej
z przeznaczeniem lub instrukcjg obstugi, zmian konstrukcyjnych i przerébek dokonywanych przez uzytkownika oraz osoby
trzecie

- uzywania niesprawnych lub uszkodzonych produktow

- uzywania nieoryginalnych czgéci zamiennych lub akcesoriéw innych niz HATO

- zbyt intensywnej pracy

¢) uszkodzenia urzadzen wczesniej rozbieranych lub naprawianych przez osoby do tego nieuprawnione

d) urzadzenia z uszkodzona, nieczytelna, nieprawidtowo wypetniong kartg gwarancyjng lub zerwana plomba

e) uszkodzenia urzadzen uzytkowanych intensywnie i nie poddanych wymaganemu przegladowi okresowemu

przez instalatora lub inng uprawniong firme¢ (fakt dokonania przegladu oraz zakres przeprowadzonych

czynnosci konserwacyjnych musi by¢ odnotowany w karcie gwarancyjnej)

f) wymiany czeSci posiadajacych okre§long zywotnos$¢ ulegajacych naturalnemu zuzyciu w czasie normalnego

wykorzystywania: baterie, akumulatory, zarowki, bezpieczniki

g) czynnosci konserwacyjne

h) urzadzenia, w ktérych numer seryjny zostat usunigty, uszkodzony lub zmieniony

4. W przypadku dokonania 4 nieskutecznych napraw gwarancyjnych uwazanych powszechnie za istotne, kupujacemu

przystuguje prawo wymiany towaru na nowy wolny od wad. W przypadku zakupu kilku urzadzen w jednym
zestawie, mozliwos¢ wymiany dotyczy tylko tego urzadzenia, ktorego czterokrotne naprawy okazaty sie
nieskuteczne.

Kupujacy ma obowigzek zawiadomié sprzedawce o usterce w terminie 2 dni od daty jej ujawnienia

Niniejsza gwarancja objete sg wylacznie produkty HATO zamontowane i eksploatowane na terenie Polski
Niewypehiona i/lub niepodstemplowana karta gwarancyjna jest niewazna

Gwarancja nie obejmuje kosztow demontazu, ponownego montazu i uruchomienia produktu oraz transport do
serwisu HATO.

9. UWAGA! gwarancja traci wazno$¢ w przypadku zamontowania automatu przez osoby nieuprawione

o Noo



http://www.hato.com.pl/

Piecze¢ HATO

Data zakupu i nr seryjny urzadzenia, potwierdzajace legalnos¢ pochodzenia Data sprzedazy, nr faktury. pieczeé i podpis sprzedawcy

Imie i nazwisko kupujacego, adres zamieszkania Podpis klienta

Montaz i uruchomienie wykonane przez: (nazwa
Data montazu Miejsce montazu firmy oraz osoby uprawnionej lub nr uprawnien
elektrycznych

KARTA PRZEGLADOW OKRESOWYCH | NAPRAW

Piecze¢ firmy, podpis

Data Zakres przeprowadzonych prac konserwacyjnych/napraw uprawnionego pracownika




HATO TRADE SP. Z O.0.

ul. Tunelowa 57
40-676 Katowice
POLAND
tel. 032-785-25-42

www.hato.pl

Magazyn i sprzedaz;
ul. Zeromskiego 1
41-205 Sosnowiec

www.hato.com.pl

DYSTRYBUTOR/SPRZEDAWCA



http://www.hato.pl/

