programowanie STM

interfejs szeregowy UART
do komunikacji z PC

ztacze serwisowe oprogramowanie
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zlqcze do silnika
serwomechanizmu

zlacze XH2.54mm
zasilanie

przycisk zmiany
trybu pracy

z akumulatora 2S
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sposob podiaczenia:
Napiecie zasilajace wejsciowe doprowadzamy przewodami do zlgcza sruboweqgo
Ve to (+) puls zasilania, a Gnd to (-) masa zasilania. Nalezy zachowac odpowiedni

ARK zachowujac odpowiednig polaryzacja:
a polaryzacje, gdyz niewtasciwe podigczenie

zasilania lub przekroczenie napiecia zasilania doprowadzi do uszkodzenia modutu (przepalenia). Zalecamy rozrézniac kolory;
czerwony to (+), a czarmy to (-). Zakres napiecia wejsciowego DC musi by¢ z zakresu od 3V do 9V. Wartos¢ napiecia nalezy
dobrac tak by byto zgodne z napiecie zasilania serwomechanizmu poditaczonego silnika.

Sterowanie reczne za przycisku ,517, gdy wskaznik LED D1 jest wlaczony, a D2 wylaczy sie.
Sterowanie reczne obejmuje sterowanie potencjometrem i sterowanie UART. Domysinie wybrane jest sterowanie jest to

pokretiem potencjometra. Przetaczanie miedzy dwoma trybami sterowania nas
bezposrednio, silnik serwo zmieni kat z obrotem. Zakres kata obrotu miesci sie
serwomotory wykonajg te sama czynnosc w trakcie sterowania.

oprogramowanie sterujace:
LCSC-16 Servo Controller - program obstugujacy sterownik serwo: pobierz

tepuje automatycznie. Obroc potencjometr
w przedziale 0 ~ 180 °. Podiaczone dwa
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ustawianie jezyka angielskiego w menu

11 LCSC-16 Servo Controller i

X¢HF) (REC)) ) 0
| I ~ AW
BAESQO
ﬂ HhoES Ctrl+R
wEaS : .J-
{74
iEE ISEI]I] :] £
2

File(F) Operate(O) Help(H)

Sedal Port 16-Channel Servo
Poat: |"3|""|1":I ..ﬂ Gn Ijll [ i
1
Bm: I*m ;I pj [ (] i
rz |J|1 A F R W N W
Connect | | c3 | ﬁ
Customn Command 4 {1 llllllllll
[#00P1500 L L I——
-STEP. S
Test | =t
:]!llrvdpulrll

X

Set Parameter

SRR
RSO RE

W IESTETAAT

o aEdam): 90



https://getfireshot.com/pdf_aHR0cHM6Ly9nb3Ryb25pay5wbC9pbWFnZXMvTENTQyUyMC0lMjAxNiUyOG5ldyUyOS56aXA=

