49 | Rozszerzona konfiguracja #1 Dodatkowe wazne ustawienia dekodera LokSound 0-255 | 19 g-ﬁ;ﬁcz"“‘ s dlugich adress # 56369 Dekoder dzwiekowy PIKO -
z . . . Bit Opis Warto$¢ .1. Programowanie dtugich adresow
Tabela pOSZCZGgOl HYCh CV (Conflg uratlon Va”ables) 0 Regulacja obciazenia wiaczona 1 Jak opisano w rozdzialle 3.2_.1'.2. d’fggie adresyl 53 podzielone na dwie CV. W CV1,7, znajduje si¢ lwazniejszy bajt, Ktéry oklreéla do lokomotywy elektrycznej PKP ET22
Regulacja obcigzenia wytaczona 0 zakres, w ktorym bedzie leze¢ diugi adres. Jesli CV17 zawiera na przyktad warto$¢ 192, to dtugi adres moze zawiera¢ sig w MODELLBAHNEN & GEBAUDEMODELLE
cv Nazwa Opis Zakres |Wartosé 1 Czestotliwosé PWM silnika pradu statego przedziale 0-255. Gdy za$ bedzie tam warto$¢ 193, to diugi adres bedzie w przedziale 256 — 511. Tak mozna kontynuowa¢ do w dzeni
liwos¢ IR e . . A &0 DOM iz . Wprowadzenie
1| Adres lokomotywy Adres lokomotywy DCC/Motorola® 1-127 03 %i%sstt%ttlllxn’/?)z((:: i% iHHZZ 2 g::;i%l:f ;sz;str;?esZloiil;v;ziﬁezzggfeass ozwal cluglemy adresout preyjac wartosel pomigdzy 9964 2 10235, Ponizeza tabela Wszgchstronny dekoder LokSound V4.0 M4 zawiera 8-kanatowy system dzwigkowy, szereg wyj$¢ funkcyjnych oraz sterowanie
2 | Napigcie rozruchu Ustala predko$¢ minimalng lokomotywy 0-255 02 2 Tryb Markiin® Delta 5.2, Zapisywanie adresu silnikiem o pradzie do 1,1A. Elementy elektroniczne tego dekodera odpowiadajg za sterowanie wszystkimi funkcjami jazdy,
’ ; — X _ — N Tryb Delta® wytaczon 0 v o o o - : ; i oswietlenia, dzwigku Panstwa nowej lokomotywy.
3 | Czas przyspieszania Wartos¢ pomnozona przez 0,25 = czas, po jakim 0-255 | 44 sz Delta® w?;aclzonyy 4 Aby zaprogramowac dhug adres nalezy najpierw obliczy¢ wartosci dla CV17 i CV18, a potem dopiero wprowadzic do dekodera. LokSound V4.0 M4 obstuguje oprocz M4 takze protokoly: DCC z RailComPlus®, Motorola® oraz Selectrix®. Réwniez mozna
lokomotywa osiagnie predkos¢ maksymalng (od zera). Nalezy zwrdci¢ uwage, ze wprowadzenie adresu nie jest mozliwe w trybie programowania ,POM”. A h h . o s
- — . L 3 Adresy nastepcze dla protokolu Motorola® Przy programowaniu diugiego adresu nalezy postepowac nastepujaco: go stosowac przy sterowaniu analogowym. Programowanie moze odbywac sig za pomocg centralek DCC oraz Marklin®.
4 | Czas hamowania Warto$¢ pomnozona przez 0,25 = czas, po jakim 0-255 40 (patrz 3.4.1.4) + Najpierw nalezy okreslié adres, na przyklad 4007 ’ Dekoder automatycznie rozpoznaje tryb pracy, bez ingerencji uzytkownika. Dekodery LokSound V4.0 M4 obstuguje rowniez
lokomotywa zatrzyma sig z predkosci maksymalnej. ; . “ni ; . Y OKres! N 4 o - . . . . o protokét Marklin® Motorola® i moze by¢ stosowany na makietach analogowych, zasilanych pradem statym lub przemiennym.
4 Automatyczne rozpoznawanie krokéw predkosci + Nastepnie w ponizszej tabeli odszuka¢ odpowiedni ,zakres adreséw”. W prawej kolumnie, przy tym zakresie adreséw znajduje sig
Predkosé mak | Predkost R ! . & o Las . i y - on ’ W Panstwa lokomotywie znajduje si¢ zakodowany dekoder.
5 | Predko$¢ maksymalna redko$¢ maksymalna lokomotywy 0-255 186 Rozpoznawanie krokéw predkosci DCC wyt. 0 wartosé, ktora nalezy wprowadzié do CV17, w naszym przykladzie 207. N sliwosel ami  fab ie diwieks
i 5 i e ma mozliwosci zmiany wgranych fabrycznie .
13 | Tryb analogowy F1-F8 Stan funkcji od F1 do F8 w trybie analogowym 0-255 01 Rozpozna?wanle kroklow predkosai DCC wi. 16 » ) : Zliwoscl zmiany worany rycznie dzwigkow
Bit  Opis Wartos¢ 5 Trybklawiszy funkcyjnych LGB® Wartos¢ CV18 ustala sig wg wzoru: Model lokomotywy ET22 firmy PIKO jest juz fabrycznie skonfigurowany i gotowy do jazdy. Mimo to prosimy o zapoznanie sie
0  FunkcjaF1 1 Tryb LGB® wylaczony 0 pozadany adres 4007 Z ninigjszq instrukcja przed pierwszym uruchomieniem modelu.
] Tryb LGB® w 32 i i i i
1 Funkcja F2 2 1y wigczony minus pierwszy adres w odnalezionym zakresie - 3840 11, Wiasciwosci dekod
2 Funkcja F3 4 6 Zimo Manual Funktion ==== 1. Wiasciwosci dekodera
3 Funkcja F4 8 Zimo® Manual Funktion wyt. 0 réwna sig Wartosé CV18 167 Wybor trybu pracy (protokotu) nastgpuje automatycznie. Nie ma potrzeby dokonywania zmiany zadnych ustawien.
4 Funkcja F5 16 Zimo® Manual Funktion wt. 64 Napiecie w szynach max. 47V
2 Eﬂgt?g Eg gi 7 Adresy3 rlta?tipcze dla protokotu Motorola®  Liczba 167 jest wartoscia, ktora nalezy wprowadzié do CV18, aby zaprogramowac dekoder na adres 4007. Eryby pracdy - I13<13g, MM, Sx, M4,AC,DC  Wzmacniacz audio: 2w préy glosniku 40
7 Funkc}a F8 128 (patz 3414) 5.3. Odczyt adresu Plrggh\lusjréa;’: ffjlnrl](lcy?jnych 0.25A kazde g?:niiggjcap?almga ;2_N£IiBit
- - 50 | Tryb analogowy Okresla, ktére tryby analogowe sg dopuszczalne 0-3 03 W celu ustalenia adresu lokomotywy nalezy odczyta¢ kolejno wartosci z CV17 i CV18 i postepowac odwrotnie, Liczba wyisé funkeyinych 6’ Liczba kanalow dz " ke h 8
17 | Dhugi adres lokomotywy Diugi adres lokomotywy. CV17 zawiera bajty z wyzsza 192-9999| 192 Bit Opis Wartogé iz przy programowaniu; SIcz a WyJsC undCyjnyE:f o o5 V\I/CZ 2 ellna ow dzwigkowycl 3 155x60
wartoscig, CV18 za$ baity z nizsza, Aktywny tylko wtedy, 0  Trybanalogowy AC Przyktadowo, odczytane wartosci: umaryczny prad wyjsc lunkeyjnych 8- ymiary: X 15,9X00mm
18 gdy zostat wigczony w CV29 (patrz nizej). 128 Tryb analogowy AC wytaczony -
19 | Adres trakej wielokrotne] Dodatkowy adres do jazdy w trakeji wielokrotnej. 0-255 0 Tryb analogowy AC wiaczony 1 CV17 = 196; CV18 = 147. Wedhug danych z ponizszej tabeli pierwszy mozliwy adres dia tego zakresu to 1024. Teraz pozostaje 98:]’:%2’;';; 4 zamoczeniem | wilgocia, « Nalezy uwazac, aby zaden przewod rie byl przytrzasniety, an
i Warto$¢ 0-127 oznacza: adres trakcji wielokrotnej 1 Tryb analogowy DC tylko dodac do tego wartos¢ z CV18 i adres lokomotywy jest juz znany: 1024 + 147 = 1171. « Wszelkie prace przy modelu nalezy wykonywag przy nie wyst@powafy zwarcia. '
(Consist Address) aktywny, kierunek jazdy normalny P’yg ana:ogowy Bg wlyliqczony g wylaczonym zasilaniu. ) + Przy lutowaniu przewodow do glosnika uwazac, aby nie
129 — 255 adres trakcji wielokrotnej aktywny, Kierunek ryb analogowy DC wigczony - " - * Przed podigczeniem zasilania nalezy zamkna¢ obudowe powstato potaczenie migdzy przewodami. Grozi to zniszczeniem
jazdy odwrdcony 52 | Parametr regulacji obcigzenia «K» | ,Czes¢ K wewnetrznego regulatora PI dla niskich krokow|  0-255 18 Zakres adresow Zakres adresow Zakres adresow . I%)kgmotywy 4d nie moze stykat si slowvmi czediami . doelzodler_a! hodzié sie 2 alosnikiem: nie uzvwaé sivl Ni
dla niskich predkosci oredkosci. Okresla stopien regulacj obciazenia, Im od do cVI7 od do cVI7 od do cV17 aden przewdd nie maze stykat sie 2 metalowymi czesciami stroznie obc od2||c sig z glosnikiem: nie uzywac sity! Nie
27 | Tryb hamowania Dopuszczalne tryby hamowania 0 , e Pguiac! one - modelu, réwnieZ przypadkowo! dotyka¢ membrany!
Bit Opis Wartoéé i _ wyzsza w:inrtoscl:n tym regulacja obmazenlla mocniejsza. 0 255 192 3584 3839 206 7168 7423 220
0  Hamowanie ABC napiecie na prawej 53 | Referencja regulacji Okresla wielkosc sity elektromotorycznej, ktéra powinien 0-255 97 o
szynie wyzsze generowac silnik przy predkosci maksymalnej. Im wyzsza 256 51 193 3840 4095 207 7424 7679 221 2. Uruchomienie
1 Hamowanie ABC napigcie na lewe;j sprawnos$¢ silnika, tym warto$¢ tego parametru powinna 512 767 194 4096 4351 208 7680 7935 222 ) ] ]
szynie wyzsze 2 by¢ wyzsza. Jesli lokomotywa nie osiaga predkosci mak- 768 1023 195 4352 4607 209 7936 8191 223 2.1. Przyporzadkowanie klawiszy funkcyjnych
2 Aktywne hamowanie ZMOHLU 4 symalnej, to nalezy zmniejszy¢ warto$¢ parametru. 1024 1279 19 1608 1863 210 8192 e -~ - - i i
3 ':i?am\vl?e%ejgﬁ; DC, polaryzacja niezgodna 54 | Parametr regulacji obciazenia ,K* | Czesé ,K* wewnetrznego regulatora PI. Okresla stopien 0-255 28 %W P—— gz‘”'sz ;unqug =
i oheiazent . & - Swietlenie czotowe wh./wyt. rezone powietrze
4 Hamowanie przy DC, polaryzacja zgodna regyle}cu 9bcnqzen|§. Im wyzsza wartoS¢, tym regulacia 1280 1535 197 4864 o119 il 8448 8703 2 F1 Dzwiek silnika 3 F16 HZrﬁuIec a?/varyjny
i iem j obciazenia mocniejsza. 1536 1791 198 5120 5375 212 8704 8959 226 p - -
z kierunkiem jazdy 16 F2__ | Pantograf w gérelw dot F17 | Gwizdek kondukt
55 | Parametr regulacji obciazenia I | Czes¢ I wewnetrznego regulatora PI. Okrela 0-255 18 ograt w gorg/w dot___ Wizdek konduklora
28 | Konfiguracja RailCom® Ustawienia RailCom® 131 inercjesilnika. Im silnik ma wigksza bezwladnos¢ (przy 1792 2047 199 5376 5631 213 8960 9215 221 F3 Drzwi kabiny otwarte/zamknllete F18 Zapowiedz dworcowa 1
gn ?(p|s 1 otwarty d s Wartgsc duzych kotach zamachowych lub przy duzej $rednicy 2048 2303 200 5632 5887 214 9216 9471 228 Es‘ gllmg I:labllnykotglvart?/zamkn@te E; g éapownedz dworco\(/jvlatZI —
anat 1 otwarty dla rozsytania adresu silnika), tym wartos¢ tego parametru powinna byé nizsza. Swietlenie kabiny ozmowa przez radiotelefon
Kana 1 zamknigty ! 56 | Zakres dziafania kontroli obciazenia | 0— 102) ; - i ' 1255 | 200 e 2 = oo o 2 s g 2 F6 | OSwietlenie kabiny 2 F21__| Rozmowa przez radiotelefon 2
1 Zakaz transmisji danych na kanale 2 0 4 Okredla d°0 jakiego % predkosci dziata regulacia - 2560 2815 202 6144 6399 216 9728 9983 230 F7 Bieg manewrowy + o$w. manewrowe 1 (Tb1) F22 Piasecznica
. I 0 n . N N
Zezwolenie na transmisje na kanale 2 2 obciazenia. Przy wartosci 32 regulacja obciazenia jest 2816 3071 203 6400 6655 217 9984 10239 231 F8 B|§glman<lewrowy + 0Sw. manewrowe 2 (Tb1) F23 Sprzegame/rozprzegame
29 | Rejestr konfiguracyjny Najbardziej ztozona zmienna konfiguracyjna normy DCC. 30 wytaczana po osiagnigciu potowy predkosci maksymalnej 3072 3327 204 6656 6911 218 IE?O 2;::;:;:8 przedzialu maszynowego Egg %urlé;)tt :2: 2asijy;ay c:*\lo\//‘l’v/)\ll\'/yl
W tym rejestrze zebrane sa wazne informacje, ktore En0sE 000 = naini AnN&A = Aty AnNGA ) . KL L
jednak odnosza sig wylacznie do pracy w irybie DCC. 63 | Glosnos¢ ogdlna 0 = najnizsza gtodnos¢, 192 = najwyzsza glosnos¢ 192 3328 3583 205 6912 7167 219 F11 Wentylatory (+F1) F26 Oéwietlenie czota (Pc)
124 | Rozszerzona konfiguracja #2 Dodatkowe wazne ustawienia dekodera LokSound 20 F12** | Hamulec reczny zaciagniety/zwolniony F27 Oswietlenie korica (Pc5)
Bit Funkcja Warto$¢ Bit Opis Wartoé¢ F13 Syrena krotka F28 Wyciszanie dzwieku(tryb tunelu)
0  Normalny kierunek jazdy 0 0 Bitzmiany kierunku jazdy: ina & i F14 Syrena dhuga lub dwutonowa
Odwrdcony kierunek jazdy 1 Zachowaj kierunek jazdy przy zmianie H?tlm.e' Bg2posred.ma dmga do f,achowca . 4
1 14 krokow predkosci DCC 0 Kierunku. 1 Jesli maja Paristwo pytania, prosimy dzwonic do: o * wiaczalne na state przy FO (zworka)
28 Iub 128 krokow predkosci DCC 2 1 gliekze:jchgwijj:ierunkg\jzzsd/y%zy zImianie g ESU electronic solutions ulm GmbH « ++49 (0) 731 - 1 84 78 - 106 « wtorki i $rody od 10:00 do 12:00 ** tylko podczas postoju
okada dekodera w wytaczona
2 P&g :Eg:gggxz xa@;éﬁ;y 2 Blokada dekoderaw CV15/ 16 w}aczona 2 Mérklin jest zarejestrowanym znakiem towarowym firmy Gebr. Mérklin* & Cie. GmbH, Gdppingen
3 Protokd la silnikéw C-Si }, Motorola jest zarejestrowanym znakiem towarowym firmy Motorola** Inc. Tempe-Phoenix (Arizona/USA) A . .
3 RailCom® wylaczony 0 P;gtgkg zgzggw g; ::I;:kgw 82:23: mf g RailComPlus® jest zarejestrowanym znakiem towarowym firmy Lenz® Elekironik GmbH, GieRen Domy$iny adres w trybie DCC, Motorola, Selectrix to “03”.
RailCom® W{qczony 8 4 Adaptatywna CZQStOtliWOéC regulacji ’ 0 Selectrix jest zarejestrowanym znakiem towarowym firmy Gebr. Mérklin* & Cie. GmbH, Gdppingen
4 Krzywa predkosci z CV2, 5, 6 0 Stala czestotliwosé reguladj 16 2.2. Praca dekodera LokSound w DCC
Krzywa predkosci z CV67 - 94 16 ~ Ustawi¢ domysiny adres na centralce i postawi¢ lokomotywe na tory. Je$li wszystkie ustawienia sa poprawne, to Panstwa
5  Krotki adres DCC (CV1) 0 125 | Napiecie rozruchu analog DC 60 & : model ET22 powinien dziata¢ zgodnie z funkcjami z tabeli 2.1.
Dtugi adres DCC (CV17+18, 32 " o PIKO Spielwaren GmbH W przypadku zastosowania systemu DCC z RailComPlus®, najprawdopodobniej pojawi sie komunikat z prosba o zmiane
g ( ) 126 | Predkosé maksymalna analog DC 150 S Lutherstr. 30 ; e SyS S .o ; - ¢ A
31 | Rejestr indeksu H Wybor strony pamieci dia CV257-512 16 16 127 | Napiegie fozruchu analog AC % § 96515 So.nneber K adresu. Po zatwierdzeniu prosby i przydzieleniu nowego adresu wszystkie klawisze funkcyjne zostang prawidtowo zobrazowane.
32 | Rejestr indeksu L Wybér strony pamigci dla CV257-512 01,23 0 128 | Predko$é maksymalna analog AC 130 % GERMANY 9 —




2.3. Automatyczne zgtoszenie (M4)

Przy zastosowaniu jednej z centralek systemu Mérklin®: Central Station®, Central Station 2 lub mobile station®, lokomotywa
zostanie réwniez automatycznie rozpoznana, a jej dane wprowadzone do systemu. Odbywa sig to w peni automatycznie, nie
trzeba nic ustawia¢. Przy zgtoszeniu najwyzszy priorytet ma protokét DCC z RailComPlus®. Dlatego tez na centralce ESU ECoS
dekoder bedzie sie zgtaszat z wykorzystaniem RailComPlus® i DCC, nawet przy aktywnym M4. W przypadku braku RailComPlus®,
na drugim miejscu jest M4. W zwiazku z tym przy centralkach Méarklin Central Station® dekoder bedzie sie zgtaszat

z wykorzystaniem M4. W przypadku eksploatacji lokomotywy z centralka Marklin® z M4, ze wzgledow technicznych bedzie
dostepnych tylko pierwszych 16 funkcji.

2.4. Praca w systemie Marklin® Motorola®

Praca modelu PIKO ET22 z centralka Marklin® 6021 jest mozliwa. Jedyna réznica polega na tym, Ze oprécz znanego adresu
lokomotywy mozna przydzieli¢ do trzech tzw. adreséw nastepczych. W ten sposéb mozna wykorzysta¢ 16 funkcji przy pomocy
centralki 6021. Dokfadne instrukcje znajdujg sie w rozdziale 3.4.1.4.

2.5. Praca w trybie analogowym

Model lokomotywy ET22 mozna réwniez eksploatowa¢ na makietach sterowanych konwencjonalnie (analogowo), zasilanych
pradem statym i przemiennym. Liczba dostepnych funkgji jest w tym przypadku mocno ograniczona:

+ Jazda w przéd - stop - jazda do tylu

+ LO$wietlenie czotowe zmienne kierunkowo

+ Dzwigki silnika (automatycznie)

Do jazdy w trybie analogowym nadaja si¢ zasilacze pradu statego oraz przemiennego. Prosimy wzig¢ pod uwage, ze ze wzgledu
na liczbe dostepnych na rynku rozwiazan, nie jeste$my w stanie zagwarantowa¢ bezproblemowej eksploatacji modelu przy uzyciu
elektronicznych regulatoréw predkosci (PWM).

3. Ustawienia dekodera
Zamieszczona w rozdziale 4 tabela zmiennych konfiguracyjnych (CV) zawiera najwazniejsze parametry dekodera LokSound.
Petna liste CV mozna znalez¢ w odpowiedniej instrukcji, do pobrania ze strony www.esu.eu.

3.1. Podstawy programowania DCC

Niektore cechy dekodera LokSound, jak np. liczba wyj$¢ funkcyjnych lub maksymalny prad na wyjciu silnika sa okreslone
sprzetowo i ich zmiana nie jest mozliwa. Jednak istnieje szereg mozliwosci wptywu na parametry pracy dekodera LokSound
poprzez zmiany programowe.

Kazda taka zmienna opcja posiada ,wewnatrz” dekodera jedna lub wigcej komorek pamieci, w ktérych mozna zapisa¢ wartosci.
Kazda takg komadrke pamieci mozna poréwnac do Karty, ktdre s przechowywane w duzym segregatorze. Aby odnalez¢ pojedyncze
karty, sg one oznaczone numerami lub opisami, jak np.: ,Adres lokomotywy” lub ,Predko$¢ maksymalna’.

Dalej zatézmy, ze na takiej karcie mozna co$ napisac otdwkiem. To oznacza, ze taki zapis zawsze mozna zmieni¢ poprzez
L,wygumkowanie i zapisanie na nowo”. Jednak nie wszystkie ,karty” pozwalaja na zapis; niektore informacje jak np.: kod producenta
ESU sq zapisane na state. To uzytkownik okresla zawarto$¢ komérek pamigci, ktére sa nastepnie odczytywane przez dekoder w
trakcie pracy i wptywaja na jego dziatanie. Przy pomocy procedury, zwanej ,programowaniem” mozna zapisa¢ zadane wartosci do
komérek pamieci.

3.1.1. Zmienne konfiguracyjne (CV)
Dekoder LokSound dziata zgodnie z opracowana w USA koncepcjg CV. Nazwa CV (,Configuration Variable“) pochodzi od tego, ze
wyzej wymienione komarki pamieci sa nie tylko zmienne, ale réwniez okreslajg prace dekodera.

3.1.2. Normy NMRA

NMRA (National Association Model Railroad) zdefiniowata, ktére zmienne (CV) okres$laja konkretne parametry pracy dekodera.
Norma DCC ustala numery zmiennych, przy czym najwazniejsze CV majg numery nadane na state. Przez to osiagnieto uproszcze-
nie obstugi CV dla uzytkownika, poniewaz producenci dekoderéw przestrzegaja tych norm, a sposéb postepowania przy programo-
waniu jest jednakowy. Koncepcja zmiennych konfiguracyjnych DCC zezwala na przypisane kazdej CV wartosci w zakresie 0 - 255.
Kazdej zmiennej mozna przypisac tylko jedng warto$¢. Podczas gdy pozycja (numer CV) jest z gory okreslona, zakres wartosci
moze by¢ rozny. Nie wszystkie CV musza przyjmowa¢ warto$ci z zakresu 0 - 255.

W tabeli CV przedstawiono najwazniejsze wartosci, dopuszczalne dla dekodera LokSound.

3.1.3. Bity i bajty

Wiekszos¢ CV zawiera proste liczby: CV 1 okresla na przyktad adres lokomotywy. Moze to by¢ dowolna liczba z zakresu od 1
do 127. Do wiekszosci CV wprowadzamy pojedyncze wartosci, inne funkcjonuja jako zestaw "przetacznikdw", ktére zarzadzajg
réznymi funkcjami w ramach jednej zmiennej (najczesciej sq to stany "ON" lub "OFF ). Dobrymi przyktadami sq tutaj CV 29 i 49,
ktérych warto$¢ trzeba obliczy¢. Warto$¢ ta natomiast zalezy od pozadanych ustawien.

Opis ustawien CV 29 w tabeli zawiera dla kazdej opcji w kolumnie ,Warto$¢” dwie liczby: 0 dla wytaczonej lub jedna z przedziatu
1128 dla opcji wiaczonej.

W zaleznosci od tego, czy dana opcja ma by¢ aktywna czy nie nalezy wybra¢ jedna z dwdch wartosci, a nastepnie zsumowac
liczby dla wszystkich opcji. Uzyskana w ten sposob liczba jest warto$cia, ktdra nalezy wprowadzi¢ do CV.

3.1.4. Tryby programowania
Dekodery LokSound obstuguja wszystkie tryby programowania NMRA, zaréwno na torze do programowania (tryb bezposredni —
,Direct Mode’, tryb rejestréw — ,Register Mode” i tryb stronicowy — ,Paged Mode”) jak i na torze gtéwnym - tryb POM.

3.1.4.1. Programowanie na torze gtéwnym

Tryb POM pozwala zaprogramowa¢ dekodery wygodnie, bez konieczno$ci zdejmowania lokomotywy z toru. W tym przypadku
centralka faczy sig bezposrednio z dekoderem z wykorzystaniem adresu, np.: ,Lokomotywa nr 50, wpisz warto$¢ 7 do CV 3!".
Niezbedna jest tutaj znajomo$¢ adresu lokomotywy. Niestety, w tym trybie odczyt wartosci CV nie jest mozliwy.

3.1.4.2. Programowanie trybie serwisowym

Podczas programowania w tym trybie lokomotywa powinna sta¢ na torze, podtaczonym do wyjscia toru do programowania centralki
cyfrowej. Odczyt wartosci CV na torze gtéwnym jest jednak moZliwy tylko w przypadku, gdy centralka obstuguje RailCom®.
Ponadto na torze do programowania mozna zmieni¢ wartosci CV bez znajomosci adresu lokomotywy, poniewaz centralka wysyta
polecenie np.: ,Zapisz w CV3 warto$¢ 7!“. Kazdy dekoder, ktdry odbierze takie polecenie po prostu je wykona.

Aby méc odczyta¢ wartosci CV z dekodera, to wyjscie silnika musi by¢ poprawnie podtaczone do silnika modelu. Silnik jest
uzywany do wytworzenia impulsu pradu, ktory jest rozpoznawany przez centralke.

3.1.5. Programowanie przy pomocy réznych systeméw DCC

Poniewaz kazdy system DCC pracuje inaczej, to sposéb zmiany wartosci CV bedzie sie rozni¢, w zalezno$ci od systemu. Niestety,
nie jeste$my w stanie, biorac pod uwage liczbg systeméw na rynku, poda¢ szczegétowego sposobu programowania dla kazdego
z nich. Wychodzimy z zatozenia, ze znajg Panistwo obstuge swojego systemu. Szczegétowe informacje mozna znalez¢ w instrukcii
obstugi Panstwa systemu. Przetestowali$my dekoder LokSound z praktycznie kazdym dostepnym systemem DCC (wg stanu na
koniec 2010) i nie napotkali$émy zadnego powaznego problemu.

3.1.6. Programowanie za pomoca ESU LokProgrammer

Oddzielnie oferowany ESU LokProgrammer 53451 zapewnia najprostszy i najwygodniejszy sposéb zmiany wartosci CV dekodera
LokSound Decoder. Przy jego pomocy mozna zmienia¢ dowolne parametry dekoderéw ESU za pomoca myszki, bez wyszukiwania
numeréw CV. Wigcej szczegotow na naszej stronie internetowej.

3.2. Programowanie z centralka Marklin® 6021

Centralka Marklin® 6021 dziata inaczej: poniewaz nie jest zgodna z normami NMRA DCC, w dekoderach LokSound zaimplemento-
wano specjalng procedure programowania. Odczyt wartosci nie jest mozliwy. Do dyspozycji sg dwa tryby:

W trybie krétkim mozliwa jest zmiana wytacznie parametrow z numerem nizszym niz 80, pod warunkiem, Ze zadana warto$¢ jest
réwniez mniejsza od 80.

W trybie diugim mozliwa jest zmiana wszystkich parametrow z warto$ciami w zakresie 0-255. Poniewaz ekran centralki 6020/6021
wyswietla tylko liczby dwucyfrowe, wprowadzane warto$ci musza zosta¢ podzielone i wprowadzone w dwoch krokach.

3.2.1. Wejscie w tryb programowania

Uruchomienie trybu programowania w centralkach 6020/6021:

Regulator predkosci musi znajdowac sie w potozeniu 0. Na makiecie nie moze sta¢ zadna inna lokomotywa.

Nalezy zwraca¢ uwage na sygnaty $wietine lokomotywy!

+ Wcisna¢ jednoczesnie przyciski ,Stop“ i ,Go" na centralce 6021, aby wywota¢ reset (alternatywnie, mozna na krétko wyjac
wtyczke zasilacza). Nacisnaé przycisk ,Stop*, aby wylaczy¢ napiecie w szynach. Wpisa¢ aktualny adres dekodera; jesli jest
nieznany to nalezy wpisa¢ warto$¢ ,80".

+ Na regulatorze predko$ci zmieni¢ kierunek jazdy (przekreci¢ pokretto w lewo, pokonujac opoér, az do kliknigcia), przytrzymac
pokretto i weisnagé przycisk ,Go".

Centralki 6021/6020 pozwalaja na wprowadzenie wartosci w zakresie 1 — 80, zamiast wartosci ,0” nalezy wprowadzic¢ ,80”.

3.2.1.1. Tryb , krotki“

Dekoder pracuje teraz w trybie ,krétkim“ (o$wietlenie modelu miga krétko, cyklicznie).

+ Wprowadzi¢ numer CV, ktorej warto$¢ bedziemy zmienia¢, np.: 01 (numery sa dwucyfrowe).

+ W celu zatwierdzenia zmieni¢ pokretlem kierunek jazdy (O$wietlenie modelu miga podwojnie, krétko).

+ Wprowadzi¢ nowg warto$¢ dla CV, np.: 15 (warto$¢ dwucyfrowa).

+ W celu zatwierdzenia zmieni¢ pokrettem kierunek jazdy (O$wietlenie $wieci $wiattem ciagtym przez ok. 1 sekunde).

+ Teraz mozna wprowadza¢ numery kolejnych CV, ktorych wartosci chcemy zmienic.

+ Wyjscie z trybu programowania nastepuje przez wybranie CV ,80" lub przez wylaczenie i wigczenie napigcia w szynach (na
centralce 6021 przez wciénigcie przycisku ,Stop*, a nastepnie ,Go").

3.2.1.2. Tryb ,,dtugi“

Tryb ,diugi“ mozna wigczy¢ przez uprzednie wprowadzenie wartosci 07 do CV07 w trybie ,krétkim*. Dekoder potwierdza zmiane

trybu, zmieniajac spos6b migania $wiattami (na ,dtugo”).

+ Wprowadzi¢ liczbe setek i dziesiatek zmienianej CV. Przyktad: Zmieniamy warto$¢ CV124, to w tym punkcie wprowadzamy ,12”.

+ W celu zatwierdzenia zmieni¢ pokretlem kierunek jazdy (O$wietlenie modelu miga diugo, krétko, cyklicznie).

+ Wprowadzi¢ dwucyfrowa liczbe jednosci (w naszym przyktadzie: ,04%).

+ W celu zatwierdzenia zmieni¢ pokrettem kierunek jazdy. Dekoder oczekuje teraz wprowadzenia wartoéci CV. O$wietlenie miga
diugo, krétko, krétko (cyklicznie).

+ Wprowadzi¢ liczbe setek i dziesiatek nowej wartosci CV. Przyktad: Chcemy wprowadzi¢ warto$¢ 135, wiec w tym przypadku
wprowadzamy ,13".

+ W celu zatwierdzenia zmieni¢ pokretlem kierunek jazdy. O$wietlenie miga dtugo, krétko, krétko, krétko (cyklicznie).

+ Wprowadzi¢ dwucyfrowa liczbe jednosci (w naszym przyktadzie: ,05%).

+ W celu zatwierdzenia zmieni¢ pokrettem kierunek jazdy (O$wietlenie $wieci $wiattem ciagtym przez ok. 1 sekunde).

« Teraz mozna wprowadza¢ w trybie ,dtugim” numery kolejnych CV, ktérych wartosci chcemy zmienic.

+ Wyjscie z trybu ,dtugiego” nastepuje przez wytaczenie i wiaczenie napiecia w szynach (na centralce 6021 przez wcinigcie
przycisku ,Stop*, a nastepnie ,Go").

3.3 Ustawienia z Marklin® central station® i mobile station®

Dekoder LokSound mozna programowa¢ bezposrednio z poziomu menu na kazdej centralce zgodnej z mfx®. Moze sig jednak
zdarzy¢, ze nie beda tam widoczne wszystkie mozliwosci dekodera. Ten kompromis jest niezbgdny do zapewnienia obstugi wszyst-
kich dostepnych na rynku centralek mfx®. Instrukcja obstugi centralki opisuje sposéb programowania dekodera zgodnego z mfx®.
Sposéb postepowania jest doktadnie taki sam, jak z lokomotywami firmy Marklin®.

3.4. Ustawienia dekodera LokSound

3.4.1. Ustawienia adresu

Kazdy dekoder LokSound potrzebuje jednoznacznego adresu, pod ktdrym bedzie sie komunikowat z centralka. W zaleznosci od
dekodera i systemu cyfrowego istnieje kilka sposobow ich nadawania. Dekodery LokSound zwykle sg sterowane za pomoca tzw.
Lkrotkich” adresdw, ktdrych wartosci zawierajq si¢ w przedziale 1-127. Istnieje réwniez mozliwo$¢ uzycia “dtugich” adresow, z
warto$ciami do 9999. Uzycie krétkiego czy dlugiego adresu zalezy wytacznie od osobistych preferenciji oraz mozliwo$ci systemu
cyfrowego. Nalezy mie¢ na uwadze, ze niektore systemy DCC nie obstuguja petnego zakresu adreséw. Bit 5 zmiennej konfigura-
cyjnej CV29, przetacza pomiedzy dtugim i krotkim adresem. Dekoder moze korzystac tylko z jednego z tych adreséw. Jesli bit 5
w CV29 jest skasowany, to dekoder reaguje na krétki adres, zapisany w CV1. Jesli za$ bit 5 w CV29 jest ustawiony, to dekoder
reaguje na diugi adres zapisany w CV17 | CV18.

3.4.1.1. Krétkie adresy
Dekodery LokSound sa zwykle sterowane z wykorzystaniem tzw. krétkiego adresu, ktéry jest przechowywany w CV 1. W standard-
zie DCC, dopuszczalne sg wartosci od 1 do 127. Aby wigczy¢ dekoder na krétki adres nalezy wyzerowa¢ bit 5w CV29. Niektére

systemy cyfrowe (np. ROCO® Lokmouse2, Lenz® digital plus, Lenz® kompakt) dopuszczaja jako krétki adres tylko wartosci 1 - 99.

3.4.1.2. Dlugie adresy

Dekodery LokSound obstuguja réwniez dtugie adresy (tzw. adresy 4-cyfrowe). Dopuszczalne sa tu wartosci z zakresu 128 - 10239.

Diugi adres jest przechowywany w CV17 i 18. Aby dekoder reagowat na dtugi adres nalezy go wiaczy¢ przez ustawienie bitu 5 w

CV29. Przy uzywaniu dekodera LokSound z diugim adresem zaleca sie, aby zaprogramowac ten adres bezposrednio w systemie

cyfrowym. Wspétczesne systemy cyfrowe posiadajg menu do wprowadzania diugich adresoéw. Centralka nie tylko poprawnie pro-

gramuje wartosci w CV29, ale réwniez dba o wtasciwy zapis diugiego adresu w CV17 i 18. Zaréwno krétki jak i dtugi adres mozna

zmieni¢ w kazdej chwili za pomocg trybu serwisowego (na torze do programowania). Niektore systemy DCC (np:. ESU ECoS, ESU

Navigator) dopuszczajg zmiane adresu dekodera na torze gtéwnym (w trybie POM). LokSound wykona polecenia programowania,

z zachowaniem ponizszych ograniczen:

+ Jedli jest aktywny krotki adres, to dekoder przejmie bezzwtocznie nowy krétki adres i bedzie na niego reagowat.

+ Jedli jest aktywny krétki adres, to dekoder przejmie nowy, drugi adres (Zapis zmiennych CV17 i CV18).

+ Jesli jest aktywny diugi adres dekodera, to przyjmie on wytacznie nowy krétki adres. Na torze gtéwnym nie mozna przydzielic
nowego dtugiego adresu.

3.4.1.3. Adres Motorola®

Dekodera LokSound mozna réwniez uzywac z protokotem Motorola®. Adres dla tego trybu pracy zapisywany jest w CV1

i jest identyczny z krotkim adresem DCC (rozdziat 3.4.1.1.).

Dekoder reaguje zatem w trybie DCC oraz Motorola® na ten sam adres. Centralki firmy Marklin® (6020, 6021, Delta®) obstuguja
tylko adresy do 80.

Jedli zatem w CV1 jest wpisana wyzsza warto$¢, to nie mozna sterowa¢ taka lokomotywa za pomoca wyzej wymienionych
centralek.

3.4.1.4. Adres nastepczy Motorola

W formacie Motorola® przewidziano oprécz funkcji o$wietlenia (FO) tylko funkcje F1 do F4. Dla rozbudowanego modelu ET22
firmy PIKO jest to stanowczo za mato. Dlatego jest mozliwo$¢ przypisania dekoderowi do 3 dodatkowych adreséw (co daje tacznie
4). Te tzw. adresy nastepcze ,podiaczaja sie“ do wiasciwego adresu i stuza wytacznie do wywotywania funkcji. Sterowanie silnikiem
odbywa sie wylacznie przez adres podstawowy (CV1).

Przyktad: Sie Model ET22 PIKO otrzymuje adres 66 w CV1. Potrzeba 3 adreséw nastepczych. Brzmig one: 67, 68 i 69. Mozna
wtedy wiaczac nastepujace funkcje, wybierajac odpowiednie adresy na centralce 6021:

Nazwa Przykfadowy adres Funkcje
Adres podstawowy | 66 FO, F1-F4
Adres nastepczy 1 | 67 (66+1) F5-F8
Adres nastepczy 2 | 68 (66+2) F9-F12
Adres nastepczy 3 | 69 (66+3) F13-F16

Nalezy zwréci¢ uwage, zeby adresy nastepcze nie byty nadane innym pojazdom. W przeciwnym przypadku nieSwiadomie mozna
sterowat wieloma modelami!
Adresy nastepcze wiacza si¢ w CV49, bitami 3 i 7. Ze wzgleddw zgodnosci nie sg one sasiadujace. Powigzania sg nastepujace:

Bit 7 Bit 3 Znaczenie Wartos$¢ do dodania w CV49
0 0 Brak adresu nastepczego 0

0 Jeden adres nastepczy aktywny | 8

1 0 Dwa adresy nastepcze aktywne | 128

1 1 Trzy adresy nastepcze aktywne 136

Przed aktywacja adreséw nastepczych nalezy najpierw odczyta¢ warto$¢ CV49 (domysinie CV49=1), a nastepnie doda¢ do niej
warto$¢ z kolumny 4. Na przyktad przy aktywacji 3 adreséw nastepczych do CV49 trzeba wprowadzi¢ wartos¢ 136 + 1 = 137.
Adresy nastegpcze dziatajg wytacznie w systemie Motorola.

3.4.2. Konfiguracja parametrow dekodera

3.4.2.1. Przyspieszenie i opdznienie

Przyspieszenie i opdznienie mozna skonfigurowaé niezaleznie od siebie. Przyspieszenie ustawia si¢ w CV3, opdznienie w CV4.
Dopuszczalne warto$ci mieszczq sie w przedziale od 0 (brak opdznienia) do 255. Ustawiane w tych zmiennych czasy dziataja
zaleznie od predkosci, tzn.: przy duzej predkosci, pokonana w okreslonym czasie droga jest diuzsza. Innymi stowy: Im szybsza
lokomotywa, tym dtuzsza bedzie jej droga hamowania.

3.4.2.2. Napigcie rozruchu, predko$¢ maksymalna

Dekodery LokSound majg 256 wewnetrznych krokéw predkosci. Moga one zosta¢ dopasowane do charakterystyki modelu i liczby
fizycznie dostepnych krokdw predkosci (14, 28 lub 128). Charakterystyke jazdy mozna dopasowa¢ samemu poprzez wpisanie
pozadanego napigcia rozruchu w CV2 i predkosci maksymalnej do CV5. Warto$ci predkosci minimalnej i maksymalnej s od siebie
zalezne. Jesli predko$¢ maksymalna bedzie nizsza niz minimalna, to moze to doprowadzi¢ do nieprzewidywalnego zachowania
modelu podczas jazdy.

3.4.2.3. Bieg manewrowy
Bieg manewrowy powoduje zmniejszenie predkosci o potowe na kazdym kroku. Dzigki temu mozna precyzyjnie kierowa¢ modelem
w dolnym zakresie predkosci, co znakomicie utatwia prowadzenie manewrow.

3.4.2.4. Tryb analogowy

Dekoder LokSound moze by¢ eksploatowany réwniez na makietach konwencjonalnych (analogowych). Ta funkcja jest domysinie
wiaczona. Jesli nie ma potrzeby uzywania dekodera na makiecie analogowej, to mozna wytaczy¢ ten tryb przez wyzerowanie bitu
2w CV29.

3.4.3. Odcinki hamowania

Odcinki hamowania stuzg do zatrzymywania pociagéw, niezaleznie od wysytanych przez centralke komend. Funkcja ta jest czesto
uzywana do zatrzymania pociagéw przed semaforami, wskazujacymi ,Stéj". Gdy dekoder LokSound rozpozna komende hamowa-
nia, to zatrzyma pociag z uprzednio ustawionym opdznieniem.

3.4.3.1. Tryb hamowania DC

W celu aktywaciji trybu hamowania DC nalezy ustawi¢ bit 3 w CV27. Dekoder LokSound przy aktywnym trybie hamowania rozpocz-
nie zwalnianie doktadnie wtedy, gdy przejedzie z sekcji cyfrowej do sekcji zasilanej pradem statym, ktérego polaryzacja JEST NIEZ-
GODNA z aktualnym kierunkiem jazdy dekodera. Lokomotywa zatrzyma si¢ z uwzglednieniem zaprogramowanego opdznienia.

3.4.3.2. Odcinki hamowania Marklin®

Moduty Marklin® 72441 / 72442 podajg do toréw zamiast sygnatu cyfrowego napiecie state (DC). Dekodery LokSound moga,
rozpozna¢ to napiecie i zatrzymaja si¢, jesli rozpoznawanie zostato skonfigurowane przez ustawienie bitow 3 i 4 w CV27
(CV27=24). Wytwarzany przez te moduty sygnat wyglada jak prad staty. Dekoder moze to blednie zinterpretowa¢ i przetaczy¢ sie w
tryb analogowy zamiast hamowag. Aby tego unikna¢ nalezy wytaczy¢ tryb analogowy DC przez wyzerowanie bitu 1 w CV50.

3.4.3.3. Tryb hamowania Lenz® ABC

Jedna z nowych funkcji dekoderéw LokSound V4.0 jest obstuga trybu hamowania Lenz® ABC. W tym celu na potowie toru nalezy
przylutowa¢ grupe diod antyrownolegtych. Poprzez spadek napiecia na diodach uzyskuje sie asymetryczny sygnat DCC. Dekodery
LokSound wykrywaja te réznice napie¢ miedzy lewa a prawa potowa sygnatu i na zyczenie zatrzymuija lokomotywe. Blizsze infor-
macje znajdujq sie we wzorcowej instrukcji obstugi dekodera LokSound V4.0 M4 na stronie www.esu.eu.

3.4.4. Dopasowanie gtosnosci

W dekoderach LokSound mozna indywidualnie regulowac gto$no$¢ kazdego dzwieku. Ponizsza tabela zawiera informacje, ktére
CV nalezy w tym celu zmienic:

Funkcja Slot CcV Wartoé¢ | Funkcja Slot CV | Warto$¢

P 259,267, 115,128, | Syrena dtuga lub dwutonowa 14 363 128
D2wigk siinika 121012 5at'a47 | 128110 [ Sprezone powietrze 15 | 31 | 100
Sprzeganie/rozprzeganie 3 275 70 Hamulec awaryjny 16 379 120
Drzwi kabiny otwarte/zamknigte 4 283 105 Zapowiedz dworcowa 1 17 387 100
Okno kabiny otwarte/zamknigte 6 299 105 Zapowiedz dworcowa 2 18 395 9
Pantograf w gdre/w dot 7 307 125 Gwizdek konduktora 19 403 60
Hamulec reczny zaciagniety/zwolniony 8 315 90 Stukot két 0 szyny wh./wyt. 20 411 60
Sprezarka 9 323 128 Zgrzyt kot na tukach wh./wyt. 21 419 55
Rozmowa przez radiotelefon 1 11 339 105 Piasecznica 22 427 95
Wentylatory 12 347 10 Rozmowa przez radiotelefon 2 23 435 105
Syrena krotka 13 355 128

Przed zmiana dowolnej CV gtosnosci nalezy sig upewni¢, ze zmienna indeksowa CV31 ma wartos¢ 16,
azmienna indeksowa CV32 wartos¢ 1!

Glosnos¢ ogolna CV63 ma wplyw na wszystkie dzwieki. Wynikowa glosnos¢ poszczegdlnych dzwigkow sktada sie z ustawienia
glosnosci ogdinej i wartosci gtosnosci poszczegdinych dzwigkow.

4. Reset dekodera
W kazdej chwili mozna przywrdci¢ ustawienia fabryczne dekodera. W tym celu nalezy wpisa¢ warto$¢ 08 do CV08.



