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WAZNE INFORMACJE DLA INSTALATORA
OGOLNE ZASADY BEZPIECZENSTWA

Q UWAGA! Przeczytanie ponizszych zalecer jest bardzo wazne dla zapewnienia
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bezpieczeristwa. Nieprawidtowa instalacja lub niewtasciwe uzytkowanie
stwarzajq powazine zagrozenie dla obstugujgcych.
Przeczytaj uwaznie instrukcje przed rozpoczeciem instalacji produktu.
Nie pozostawiaj materiatdw pakunkowych (plastik, styropian itp.) w miejscu
dostepnym dla dzieci, poniewaz stanowig one potencjalne zrédto zagrozenia.
Zachowaj te zalecenia do wykorzystania w przysztosci.
Ten produkt zostat zaprojektowany i wyprodukowany wytgcznie w celu uzytkowania
zgodnie z przeznaczeniem opisanym w niniejszej dokumentaciji. Wykorzystywanie
w innym celu, nieokreslonym tutaj, moze niekorzystnie wptywac na stan techniczny
i dziatanie produktu i stanowi potencjalne zrédto zagrozenia.
Firma GENIUS nie ponosi odpowiedzialnosci za skutki nieprawidtowego uzytkowania,
niezgodnego z przeznaczeniem tego zautomatyzowanego systemu.
Nie instaluj sprzetu w ofoczeniu o podwyzszonym ryzyku wybuchu: obecnos¢
tatwopalnych gazéw lub opardw jest powaznym zagrozeniem bezpieczenstwa.
Czesci mechaniczne muszg odpowiada¢ wymogom norm EN 12604 i EN 12605.
W krajach spoza Unii Europejskiej, aby osiggnac odpowiedni poziom bezpieczenstwa,
nalezy zapewni¢ zgodnos$¢ ze wspomnianymi powyzej normami oraz przepisami
prawnymi obowigzujgcymi w danym kraju.
Firma GENIUS nie odpowiada za skutki wynikajgce z wad konstrukcyjnych
napedzanych elementéw lub za ich znieksztatcenia, ktére mogqg wystgpi¢ podczas
uzytkowania.

. Instalacja musi odpowiada¢ wymogom norm EN 12453 i EN 12445. Wymagany jest

poziom bezpieczenstwa systemu zautomatyzowanego C+D

. Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac z systemem nalezy odtqczy¢ zasilanie

elektryczne oraz baterie.

. Gtéwne zrédto zasilania zautomatyzowanego systemu musi by¢é wyposazone

w wytgcznik wszystkich obwoddw z przerwg o szerokosci nie mniejszej niz 3 mm.
Zaleca sie uzycie bezpiecznika termicznego 6 A z wytgcznikiem wszystkich
obwoddw.

. Nalezy sie upewnic, ze system jest wstepnie zabezpieczony wytgcznikiem réznicowym

o progu 0,03 A.

. Nalezy sie upewnié, ze system uziemienia jest prawidtowo zaprojektowany

i podtgczy¢ do niego wszystkie metalowe czesci obudowy.

. Zautomatyzowany system ma wbudowane zabezpieczenia przed zgnieceniem,

oparte na pomiarach momentu obrotowego. Niezaleznie od tego, nalezy sprawdzi¢
zasieg ruchu zgodnie z normami okreslonymi w punkcie 10.

. Mechanizmy zabezpieczajgce (norma EN 12978) zapewniajg ochrone przed

zagrozeniami zwigzanymiz poruszaniem sie ruchomych elementéw mechanicznych,
takimi jak zmiazdzenie, zaczepienie czy oderwanie.

. Oprécz instalacji mechanizméw  opisanych w  punkcie 16, zalecane jest

wykorzystanie przynajmniej jednej lampki sygnalizacyjnej w kazdym systemie,
a takze zamontowanie znaku ostrzegawczego na strukturze ramy.

. Firma GENIUS nie odpowiada za bezpieczenstwo i sprawne dziatanie

zautomatyzowanego  systemu w  przypadku zastosowania  komponentow
niebedqgcych produktami GENIUS.

Do serwisowania i konserwacji uzywaj wytgcznie oryginalnych czesci GENIUS.

Nie prébuj w zaden sposéb modyfikowaé komponentéw zautomatyzowanego
systemu.

Instalator powinien podac uzytkownikowi wszelkie informacje dotyczgce recznej
obstugi systemu w sytuacji awaryjnej oraz przekaza¢ mu dostarczone wraz
z produktem materiaty z ostrzezeniami.

Dzieci i osoby doroste nie powinny sta¢ blisko dziatajgcego urzgdzenia.

System nie powinien by¢ uzywany przez dzieci, osoby o ograniczonych mozliwoéciach
fizycznych, umystowych i sensorycznych, a takze przez osoby bez odpowiedniego
doswiadczenia lub koniecznego przeszkolenia.

Urzgdzenia zdalnego sterowania i wtgczniki impulsowe powinny by¢ niedostepne
dla dzieci, aby zapobiec przypadkowemu uruchomieniu systemu.

Przechodzenie miedzy skrzydtami bramy jest dozwolone jedynie wowczas, gdy jest
ona w petni otwarta.

Uzytkownik nie moze samodzielnie wykonywac zadnych czynnosci naprawczych
lub serwisowych. W razie potrzeby nalezy skontaktowac sie z wykwalifikowanych
personelem technicznym GENIUS lub cenfrum serwisowym GENIUS.

Czynnosci nieopisane w niniejszej instrukcji sq niedozwolone.
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EUROPEJSKA DEKLARACJA ZGODNOSCI URZADZENIA

(DYREKTYWA 98/37/EC)

Producent: GENIUS S.p.A.
Adres: Via Padre Elzi, 32 - 24050 - Grassobbio- Bergamo - WLOCHY
Deklaruje, ze: Naped G-BAT/G-BAT Lento/G-BAT 24 z zasilaczem 230 V~

 zostat zbudowany w celu zamontowania w urzgdzeniu lub potgczenia z innym podzespotem, w wyniku czego powstanie
urzgdzenie zgodne z Dyrektywq 98/37/EC;
* spetnia podstawowe wymogi bezpieczehstwa okreslone w nastepujgcych dyrektywach EEC:
* Dyrektywa dotyczgca niskiego napiecia 2006/95/EC.
e Dyrektywa zgodnosci elektromagnetycznej 2004/108/EC.

Producent o$wiadcza takze, ze zabrania sie uzytkowania niniejszego urzgdzenia po potgczeniu z innym urzgdzeniem lub
wykorzystaniu jako podzespotu urzgdzenia, dla ktérego nie potwierdzono zgodnosci z warunkami Dyrektywy 89/392/EEC
z pdzniejszymi zmianami okreslonymi we wtoskich przepisach dekretem prezydenckim nr 459 z 24 lipca 1996 .

Grassobbio, 30 maja 2008 r.

—
o -

Dyrektor zajgey

yD{GQ anfoni .

Uwagi dotyczqgce czytania instrukcji
Przeczytaj catq instrukcje obstugi przed rozpoczeciem instalacji produktu.
Symbol A oznacza uwagi istotne dla bezpieczenstwa osob korzystajgcych z systemu oraz dla sprawnosci technicznej tego systemu.
Symbol &= oznacza uwagi dotyczgce danych technicznych oraz dziatania produktu.

3



LAUTOMATYZOWANY SYSTEM G-BAT

Zautomatyzowany systemnapedowy G-BATdo bram skrzydtowych
wykorzystuje sitowniki, ktére wymuszajg ruch obrotowy skrzydet
bramy za posrednictwem $rub $limakowych.

Wygodny mechanizm zwalnigjgcy pozwala na przesuwanie
bramy w przypadku braku prgdu lub awarii sitownika. Sitowniki
G-BAT sqg dostepne w wersjach 230 V, 115V i24 V.

Przeczytaj catq instrukcje obstugi przed rozpoczeciem
instalacji produktu.

Zachowaj instrukcje do wykorzystania w przysztosci.

Prawidlowe dziatanie i zgodnosé ze specyfikacjq
techniczng mozna zapewnié tylko przestrzegajqc zalecen
niniejszej instrukcji i uzywajgc akcesoriéw i mechanizméw
zabezpieczajgcych firmy GENIUS.

Brak sprzegta mechanicznego powoduje koniecznosé
wykorzystania jednostki sterowania z regulowanym
sprzegtem  elekitronicznym w celu zapewnienia
odpowiedniego poziomu bezpieczenstwa.

Sitownik G-BAT zaprojektowano i zbudowano w celu
kontroli dostgpu pojazdéw — NALEZY UNIKAC INNYCH
ZASTOSOWAN.

Czynnosci nieopisane w
niedozwolone.

niniejszej  instrukcji  sqg

1. OPIS

= @ Sposdb obliczenia czestotliwosci eksploatacii
przedstawiono w czesci 1.1.1.

@ Dla skrzydet dtuzszych niz 2,5 m wymagany jest
elektryczny zamek blokujgcy skrzydto.

1.1.1. WYKRES | CZESTOTLIWOSC EKSPLOATACJI

Krzywa umotzliwia okreslenie %
maksymalnego czasu pracy | ., 4 |
(T) na podstawie czestotli-

wosci eksploatacii (F). ]
L
Zgodnie znormq |[EC 34-1 na-
ped G-BATw cykluroboczym | ™
S$3 moze pracowac z czesto- | w
tliwosciq 30%. o

Aby zapewnic¢ sprawne dzia-
tanie, nalezy wykorzystywac | # \
zakres roboczy ponizej Krzy- | s
wej.

[@:Krzywq obliczono dla
temperatury 20 °C. Bez-
posrednie  nastonecz-| e L =
nienie moze obnizy¢ i 3 s 7 8 5 101 12

czestotliwos¢ do 20%.

OBLICZENIE CZESTOTLIWOSCI EKSPLOATACJI

Czestotliwos$¢ eksploataciji to procent efektywnego czasu pracy
(otwieranie + zamykanie) w odniesieniu do catkowitego czasu
cyklu (otwieranie + zamykanie + czas przerwy).

Wzér obliczeniowy:

Ta+Tc

Tartcrtpen <%

% F =
gdzie:
Ta = czas otwierania
Tc = czas zamykania
Tp = czas przerwy
Ti = okres pomiedzy dwoma petnymi cyklami

1.2. WYMIARY
@ Sitownik <
®@ Rura przeniesienia napedu =
® Klucz zwalnigjgey %
@ Tylny uchwyt mocujgcy o =
® Przedni uchwyt mocujacy ol I
® Kotki montazowe 3 8
@ Pierscienie elastyczne rys. 1 N[ g
b Bd B 640 mm (G6-BAT 300) -
1.1. DANE TECHNICINE E E - g
S & 735 mm (6-BAT 400)
- 0| [« >
Model G-BAT | Lento | G;BAT | G-BAT 3 ©
115V 24V N
Zasilanie, napiecie Gwelny) 115V ~ Y ¥
i czestotliwo$é 280V ~S0Hz g, |24V — ]:[%
Pobér mocy 280 W 350W | 70W
Pobér prgdu 1,2 A 3A 3A
Ochrona termiczna 140°C
Kondensator 25 uF
8 uF 400 V 250 V i
Maks. sita ciagu 350 350 300
daN 300 daN daN daN
Skok ttoka 300 mm / 400 mm £
Predkosé liniowa 1,6 11 em/s 1,85 1,6 £
cm/s |’ cm/s | cm/s ~
Temperatura otoczenia pracy -20 °C do +55 °C o
Rodzaj i czestotliwo$é $3 30% Inten- -y .
eksploatacji ° sywny ° ]:@
Cykle godzinowe przy 20 °C 230 220 230 2100 2
(224) | (216) | (224) | (275)
Ciezar sitownika 6,5 kg/7 kg A
Klasa ochrony IP 54
Maks. dlugosé skrzydta 3m/4m rys. 2




2. INSTALACJA
2.1. PRZYGOTOWANIA ELEKTRYCZNE (SYSTEM STANDARDOWY)

Kable nalezy umiesci¢ w odpowiednich, sztywnych lub
gietkich ostonkach.

Aby zapobiec interferencji, zalecamy odseparowanie
niskonapieciowych kabli sterowania od kabli zasilajgcych
230/115 V ~ przez umieszczenie ich w oddzielnych
ostonach.

Jesli konieczne jest przedtuzenie kabla zasilajgcego silnik,
nalezy uzy¢ kabla przystosowanego do uzytkowania

[l
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Sitownik

Jednostka sterowania

Urzgdzenia zabezpieczajgce zamykanie

Urzgdzenia zabezpieczajgce otwieranie i zamykanie
Wytqgczniki mechaniczne otwierania

Przetgcznik kluczykowy

Lampa sygnalizacyjna

Wartosci w nawiasach dotyczq sitownika 24 V- rys. 3

2.2. SPRAWDIENIE WSTEPNE

Do prawidtowego dziatania zautomatyzowanego systemu muszg
zostac spetnione nastepujgce wymagania dotyczgce konstrukcii
istniejgcej lub instalowanej bramy:

Elementy konstrukcyjne bramy muszg odpowiadac wymogom
norm EN 12604 i EN 12605.

Wymiary skrzydta nie mogq przekracza¢ wartosci podanych
w czesci 1.1.

Konieczne jest zainstalowanie mechanicznych wytgcznikdw
otwierania i zamykania.

Konstrukcja skrzydet bramy musi by¢ odpowiednio wytrzymata
i sztywna do montazu zautomatyzowanego systemu.

Skrzydto musi gtadko i swobodnie przemieszczac sie bez
zadnych oporéw w catym zakresie ruchu.

Zawiasy muszg by¢ odpowiednio wytrzymate i w dobrym
stanie technicznym.

Nalezy sprawdzi¢ mozliwo$s¢ montazu sitownika, biorgc pod
uwage wymiary instalacyjne okreslone w czesci 2.3.

Nalezy sprawdzi¢, czy instalacja elektryczna pozwala na
podtgczenie sitownika.

Sitownika nie mozna uzywaé do obstugi wyjsé awaryjnych
lub bram znajdujqcych sie na drodze ewakuacyjnej (zob.
drogi ewakuacyjne).

Jesli w napedzanym skrzydle znajdujg sie drzwi dla
pieszych, frzeba zainstalowaé wytqgcznik bezpieczenstwa
uniemotzliwiajgcy dziatanie systemu automatycznego, gdy
drzwi sq otwarte.

Stan techniczny konstrukcji bramy ma bezposredni
wplyw na niezawodnos$é i bezpieczenstwo uzytkowania
zautomatyzowanego systemu.

Zaleca sie zakonczenie montazu konstrukcji stalowej przed
instalacjq sitownika.

Wyznacz
sitownika, korzystajgc z rysunku
4, na ktérym podano minimalne
wysokosci od poziomu gruntu.
Aby okresli¢ wymiary instalacyjne
sitownika, skorzystaj z rysunku 5
i ponizszej tabeli.

2.3. WYMIARY INSTALACYJNE

pozycje instalacji

fa]
1’—* 24 (ONON
< r Y L 4
A A
N N JE
L | E
M Q
W <
t] 4 x
: S
R
J
M
M
Wersja a A B Co D@ 10 L
90° 145 145 100
390 Mo 125 Tues | 3% [Teo | | 70
90° | 195 | 195 150
400 7o° 165 [ 165 | 40 [120 1110
® Uzyteczny ® Wymiar ® Wymiar

skok ttoka maksymalny minimolnl)éls 5

. Utrzymaj

2.3.1. OGOLNE ZASADY WYINACZANIA WYMIAROW INSTALACYJNYCH

. Aby uzyskac otwarcie skrzydta pod katem 90°: A+B=C.

. Aby uzyska¢ otwarcie skrzydta pod kagtem wiekszym niz 90°:
A+B<C.
. Mniejsze wartosci A i B skutkujg wiekszymi predkosciami

kohcowymi ruchu skrzydet.

. Ogranicz réznice miedzy wartoscig A i B do nie wiecejniz 4 cm

— wieksza réznica powoduje odchylenia predkosci podczas
ruchu skrzydet przy otwieraniu i zamykaniu.

wartos¢ I, aby zapobiec uderzaniu sitownika
w pilaster podczas zamykania skrzydta.

Jesli wymiary pilastra lub po-
tozenie zawiasdw uniemoz- =

liwiajq instalacje  sitownika, ~

to konieczne bedzie przygo-

fowanie zagtebienia w pila- g
strze w taki sposdb, aby nie AT

zmienia¢ wartosci A (rysunek
6). Rozmiar zagtebienia musi

umozliwi¢ tatwqg instalacje

sitownika, jednoczesnie nie <
ograniczajqc zakresu jego ru- //"'h"‘x\ U J
chu obrotowego i zapewnia- b a1
jgc dostep do mechanizmu T
zwalniajgcego. rys. 6




Po zainstalowaniu sitownika sprawdz, czy
wartosé ,X" na rysunku 7 wynosi co
najmniej 500 mm. Jesli wartos¢ X" jest .
mniejsza niz 500 mm, trzeba przeprowa- 1‘;
dzi¢ test uderzeniowy zgodnie z normq i
UNI EN 12445 w celu sprawdzenia, czy
zmierzone wartosci odpowiadajq wy-
maganiom normy UNI EN 12453.

[}

Jesli wartosci sity nie spetniajg wymagan
normy UNI EN 12453, to obszar wskaza-
ny na rys. 7 MUSI by¢é zabezpieczony
odpowiednim mechanizmem zgodnym
z normq UNI EN 12978.

rys.7

2.4. INSTALACJA SILOWNIKA

1. Zamocuj tylny uchwyt w okreslonej pozycji. W razie potrzeby
dtugos¢ tylnego uchwytu mozna zmieni¢, uwzgledniajgc
wymiary instalacyjne (w tym wymiar Z).

a-W przypadku zelaznych

stupdw  uchwyt mozna
przyspawac bezposrednio
do pilastra (rys. 8).

b-W  przypadku  stupdw =
murowanych, nalezy
zastosowad odpowiedniq | [~
ptyte  (dostepng  jako
element opcjonalny)
umozliwiajgcg montaz

rys. 8

przy uzyciu srub.
i- Przyspawajtylny uchwyt do ptytyiprzykre¢ go po przetozeniu
przez szczeline (rys. 9).
ii- Zamocuj wszystkie elementy do pilastra,
odpowiednich metod montazowych (rys. 10).

uzywajgc

P

rys. 10

I8 Podczas montazu uzyj poziomicy i upewnij sie, ze uchwyt jest
idealnie wypoziomowany.

2. Przymocuj sitownik do tylnego uchwytu, uzywajac kotkdw
montazowych i pierScieni elastycznych (rys. 11).

rys. 11

Sitownik G-BAT jest dostepny w wersji prawo- i lewostronne.
Sitownik musi byé zawsze zamontowany w pozycji pokaza-
nej na rys. 12. Sitownik prawostronny to taki, ktéry widziany

od strony mocowania
sitownika do bramy, znaj-
duje sie po prawej stronie
skrzydta. Analogicznie,
sitownik znajdujgcy sie
po lewej stronie (lub na
lewym skrzydle), jest na-
zywany sitownikiem le-
wostfronnym.

3. Przygotuj sitownik do obstugi recznej za pomocqg systemu
zwalniajgcego (zobacz czesc é).

4. Maksymalnie wysun rure (rys. 13).

5. Przywrd¢ normalne dziatanie sitownika — zob. czes¢ 7.

6. Obrd¢ rure sitownika zgodnie z ruchem wskazéwek zegara
o pdét/petny obrdt, aby jq skrocic.

rys. 13 rys. 14

7. Zamocuj przedni uchwyt, uzywajgc kotka i pierscieni

elastycznych (rys. 15).

rys. 15

8. Zamknij skrzydto bramy.

9. Przysun rure sitownika do skrzydta, az przedni uchwyt oprze
sie o nie (rys. 16).

10. Za pomocqg poziomicy upewnij sie, ze uchwyt jest idealnie
wypoziomowany, a nastepnie prowizorycznie przyspawaj go
do skrzydta w dwdch punktach (rys. 16).

~ || 5
'\-,_\_\_é:

e

rys. 16

11. Przygotujsitownik do obstugirecznej (zobacz czesc é) iprzesuh
skrzydto bramy recznie, aby sprawdzi¢, czy daje sie w petni
otworzy¢, az do zatrzymania na wytgczniku mechanicznym.
Jesli frzeba, zdejmij uchwyt przedni i powtdrz czynnosci od
punktu 8.

12. Ostatecznie przyspawaj uchwyt przedni do skrzydta.

[@: Zaleca sie tymczasowe odtgczenie uchwytu od sitownika,
aby zapobiec uszkodzeniom podczas spawania.

Zaleca sie nasmarowanie wszystkich kotkdw montazowych
sitownika.
13. Zainstaluj drugi silnik (jesli jest).
14. Zainstaluj obudowe jednostki sterujgcej i inne akcesoria,
postepujac zgodnie z instrukcjq.

3. POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Po zainstalowaniu silnika i wszystkich akcesoriéw, podtgcz
jednostke sterujgcq zgodnie z instrukcjqg.

IEE Jesli trzeba przedtuzyé kabel zasilajgcy, to blok potqczeri
musi mie¢ mozliwos¢ podtqczenia dwdch kabli.



4. ROZRUCH

Powykonaniuwszystkich potgczensilnikaiakcesoridow, zaprogramuj
cykl roboczy zgodnie z instrukcjg jednostki sterujgcej.

5. TEST ZAUTOMATYZOWANEGO SYSTEMU

Doktadnie sprawdz, czy system automatyczny i wszystkie
podtqgczone do niego akcesoria dziatajg prawidtowo. Zwrdé
szczegding uwage na funkcjonowanie zabezpieczeh.
Zademonstruj uzytkownikowi prawidtowe dziatanie i obstuge
zautomatyzowanego systemu, zwracajgc uwage na potencijalnie
niebezpieczne strefy jego dziatania.

Przekaz uzytkownikowi ,Instrukcje obstugi” dotgczong do niniejszej
instrukciji.

6. OBStUGA RECZNA

Jesli zachodzi potrzeba recznego przesuwania bramy z powodu
braku zasilania lub awarii sitownika, wykonaj nastepujgce kroki:

1. Odtqgcz zasilanie, uzywajgc wytgcznika réznicowego (réwniez
w przypadku awarii zasilania).

2. Umie$¢ klucz w gniezdzie znajdujgcym sie w gdrnej czesci
sitownika (rys. 17).

3. Przekre¢ klucz w kierunku wskazanym przez strzatke (rys. 18)
— otworzy sie dzwignia zwalniajgca, za pomocg ktérej mozna
recznie obracac¢ mechanizm zebaty.

4. Kre¢ dzwigniq zwalniajgcg az do oporu (rys. 19).

I8 Ta czynno$¢ moze wymagac uzycia sity.

5. Przesun skrzydto bramy recznie.

7. PRZYWRACANIE NORMALNEGO DZIAtANIA

Procedura przywracania normalnego dziatania silnika:
1. Upewnij sie, ze zasilanie systemu jest odtgczone za pomocg
wytqgcznika réznicowego.

. Zamknij dzwignie zwalniajgcg (rys. 20).

. Docisnij lekko, aby zablokowaé dzwignie.

. Przesun skrzydto bramy recznie, az do zatrzymania.

. Podtgcz zasilanie systemu.

. Wykonaj klika cykli roboczych, aby sprawdzi¢ przywrécenie
wszystkich funkcii.

o~ AN WN

8. SERWIS | KONSERWACJA

Abyzapewni¢ prawidtowe dziatanieidtugotrwate bezpieczenstwo,
nalezy co sze$¢ miesiecy wykonywac przeglgdy systemu,
zwracajgce szczegdlng uwage na mechanizmy zabezpieczajgce.
W, Instrukciji obstugi” mozna znalezé formularz do zapisywania
prac serwisowych.

9. ZASTOSOWANIA SPECJALNE

Zastosowania w celach nieopisanych w niniejszej instrukcji sq
ZABRONIONE.

10. NAPRAWY

Uzytkownik nie moze samodzielnie wykonywacé zadnych
czynnosci naprawczych lub serwisowych. W razie potrzeby nalezy
skontaktowac sie z wykwadlifikowanym personelem technicznym
GENIUS lub centrum serwisowym GENIUS.

11. AKCESORIA

Informacje o dostepnych akcesoriach mozna znalez¢ w katalogu
GENIUS.
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Przeczytaj uwaznie instrukcje przed pierwszym uzyciem
produktu i zachowaj jg do pdzniejszego wykorzystania.

OGOLNE ZASADY BEZPIECZENSTWA

Poprawnie zainstalowany i uzytkowany system zautomatyzowany
G-BAT zapewnia wysoki poziom bezpieczehstwa. Przestrzeganie
prostych zasad zachowania pozwoli unikngé wypadkdw:

¢ Nie stdj w poblizu zautomatyzowanego systemu i nie pozwalaj
dzieciom aniinnym osobom na przebywanie w bezposredniej
bliskosci systemu, zwtaszcza, gdy jest on w ruchu.

¢ Urzgdzeniazdalnego sterowaniaiwtgcznikiimpulsowe powinny
by¢ niedostepne dla dzieci, aby zapobiec przypadkowemu
uruchomieniu systemu.

¢ Nie pozwalagj dzieciom bawic¢ sie
tyzowanym.

¢ Nie utrudniagj ruchu bramy.

¢ Usun wszelkie gatezie i inne przeszkody utrudnigjgce ruch
bramy.

e Zapewnij sprawnos¢ i
lizacyjnych.

¢ Nie prébuj uruchamiac bramy uzywajgc rak, chyba ze zostata
ona zwolniona.

e W przypadku awarii, zwolnij brame, aby umozliwi¢ dostep,
a nastepnie poczekaj na przybycie wykwalifikowanego
personelu technicznego, ktéry wykona naprawe.

* W ftrybie obstugi recznej wytgcz zasilanie systemu przed
przywréceniem normalnego dziatania.

¢ Nie prébuj w zaden sposéb modyfikowaé komponentdw
zautomatyzowanego systemu.

¢ Nie prébuj samodzielnie wykonywac zadnych czynnosci
naprawczych lub serwisowych. W razie potrzeby skontaktuj sie
z wykwalifikowanym personelem technicznym.

¢ Nie rzadziej niz raz na é miesiecy: zapewnij sprawdzenie
zautomatyzowanego systemu, urzgdzen zabezpieczajgcych
i uziemienia przez wykwalifikowany personel techniczny.

systemem zautomo-

dobrg widoczno$¢ lamp sygna-

OPIS

System  zautomatyzowany G-BAT $wietnie sie  sprawdza
w kontrolowaniu dostepu pojazddw do obszardw mieszkalnych.
System G-BAT do bram skrzydtowych wykorzystuje nieodwracalne
sitowniki elektromechaniczne, ktére wymuszajg ruch obrotowy
skrzydet bramy za poérednictwem $rub Slimakowych.
Szczegdtowe informacije o zachowaniu bramy w réznych trybach
logicznych dziatania mozna uzyska¢ od technika instalatora.
System zautomatyzowany zawiera urzqdzenia zabezpieczajgce
(fotokomrki, czujniki), ktére zapobiegajg zamykaniu bramy, jesli
w zabezpieczonym obszarze znajduje sie przeszkoda.

System zapewnia mechaniczne zablokowanie skrzydta, kiedy
zafrzymuije sie silnik.

Wygodny mechanizm zwalniajgcy pozwala na obstuge bramy
w przypadku braku prgdu lub awarii sitownika.

Sygnalizacja $wietlna informuje, ze brama jest w ruchu.

OBStUGA RECINA

Jedli zachodzi potrzeba recznego przesuwania bramy z powodu
braku zasilania lub awarii sitownika, wykonaj nastepujgce kroki:

1. Odtgcz zasilanie, uzywajgc wytqgcznika réznicowego (réwniez
w przypadku awarii zasilania).

2. Umie$¢ klucz w gniezdzie znajdujgcym sie w gdrnej czesci
sitownika (rys. 1).

3. Przekre¢ klucz w kierunku wskazanym przez strzatke (rys. 2) —
otworzy sie dzwignia zwalniajgca, za pomocg ktérej mozna
recznie obracac¢ mechanizm zebaty.

4. Kre¢ dzwignig zwalniajacq, az do oporu (rys. 3).

I35 Ta czynno$¢ moze wymagad uzycia sity.
5. Przesun skrzydto bramy recznie.

PRZYWRACANIE NORMALNEGO DZIAtANIA

Procedura przywracania normalnego dziatania silnika:
1. Upewnij sie, ze zasilanie systemu jest odtgczone za pomocg
wytgcznika réznicowego.

. Zamknij dzwignie zwalniajgcq (rys. 4).

. Docisnij lekko, aby zablokowaé¢ dzwignie.

. Przesun skrzydto bramy recznie, az do zatrzymania.

. Podtgcz zasilanie systemu.

. Wykonaj klika cykli roboczych, aby sprawdzi¢ przywrdcenie
wszystkich funkcji.

ocObhWN

SERWIS | KONSERWACJA

Abyzapewni¢ prawidtowe dziatanieidtugotrwate bezpieczehstwo,
nalezy co sze$¢ miesiecy wykonywac przeglgdy systemu,
zwracajgc szczegdlng uwage na mechanizmy zabezpieczajgce.
W, Instrukciji obstugi” mozna znalezé formularz do zapisywania
prac serwisowych.

NAPRAWY

Uzytkownik nie moze samodzielnie wykonywa¢ Zzadnych
czynnosci naprawczych lub serwisowych. W razie potrzeby nalezy
skontaktowac sie z wykwalifikowanym personelem technicznym
GENIUS lub centrum serwisowym GENIUS.

DOSTEPNE AKCESORIA

Informacje o dostepnych akcesoriach mozna znalez¢ w katalogu
GENIUS.



REJESTR SERWISOWY

Dane systemu

Instalator

Uzytkownik

Rodzaj systemu

Nr seryjny

Data instalacji

Rozruch

Konfiguracja systemu

CZESC MODEL SERIA

Sitownik

Zabezpieczenie 1

Zabezpieczenie 2

Para fotokomadrek 1

Para fotokomérek 2

Urzgdzenie sterujgce 1

Urzgdzenie sterujgce 2

Sterowanie radiowe

Lampa sygnalizacyjna

Wskazanie potencjalnych zagrozen i nieprawidtowych nawykéw eksploatacyjnych
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Nr Data Opis czynnosci Podpisy
Technik

1
Uzytkownik
Technik

2
Uzytkownik
Technik

3 -
Uzytkownik
Technik

4
Uzytkownik
Technik

5
Uzytkownik
Technik

6
Uzytkownik
Technik

7 . -
Uzytkownik
Technik

8
Uzytkownik
Technik

9
Uzytkownik
Technik

10 - -
Uzytkownik

11




UWAGI
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UWAGI
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EKOLOGICZNA UTYLIZACJA

To urzadzenie jest oznaczone zgodnie z Dyrektywa Europejska 2001/96/WE oraz
polska Ustawa z dnia 29 lipca 2005 r. "O uzytym sprzecie elektrycznym i elektronicz-
nym" (Dz.U. z 2005 r. Nr 180, poz. 1495) symbolem przekreslonego kontenera na
odpady. Takie oznakowanie informuje, ze sprzet ten, po okresie jego uzytkowania nie
moze by¢ umieszczony facznie z innymi odpadami pochodzacymi z gospodarstwa domo-
wego. Uzytkownik jest zobowigzany do oddania go prowadzacym zbieranie zuzytego
sprzetu elektrycznego i elektronicznego. Prowadzacy zbieranie, w tym lokalne punkty
zbiorki, sklepy oraz gminne jednostki, tworza odpowiedni system, umozliwiajacy oddanie
tego sprzetu. Wtasciwe postepowanie ze zuzytym sprzetem elektrycznym i elektronicznym
przyczynia sie do unikniecia szkodliwych dla zdrowia ludzi i srodowiska naturalnego
konsekwencji, wynikajacych z obecnosci sktadnikéw niebezpiecznych oraz niewtasciwego
sktadowania i przetwarzania takiego sprzetu.



s N
Opisy i ilustracje zawarte w niniejszej publikacji nie sq wigzgce. Firma GENIUS, zachowujgc podstawowe funkcje sprzetu, zastrzega
sobie jednoczes$nie prawo do dokonywania modyfikacji wymaganych ze wzgleddw technicznych lub handlowych, w dowolnym

momencie bez wprowadzania zmian w biezgcej wersji publikacii.

(" Pieczqtka dystrybutora: )
g J
CCNIUS
Via Padre Elzi, 32
24050 - Grassobbio
BERGAMO - WLOCHY "
tel. 0039.035.4242511 '

faks 0039.035.4242600
info@geniusg.com
Wwww.geniusg.com

.y

0005810777 Rev.0
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( Z funkcja spowolnienia i obstuga elektrozamka )
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Centrala sterujgca 452 MPS

1. Ostrzezenie.

Uwaga: Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci zwigzanych z centralg (podiaczenia, serwis) zawsze
odtgcz zasilanie.

Na linii zasilania zamontuj wytacznik réznicowo-pradowy z bezpiecznikiem 6A.

Potacz przewdd uziemiajacy z wtasciwym ztgczem J3 (rys.2)

Zawsze oddzielaj przewody zasilajace od sterujacych. Aby unikng¢ zaktdcen elektrycznych stosuj
ekranowane rurki na przewody lub przewody ekranowane (ekran uziemiony).

2. Specyfikacja techniczna.

Zasilanie 230Vac 50Hz
Pobor mocy 10W
Maks. moc silnika 800W
Maks. obciazenie akcesoriami 500mA
Temperatura pracy -20°C do +55°C
Bezpieczniki 2 (patrzrys.1)
Tryb pracy Automatyczny / Pétautomatyczny / Bezpieczny / Pétautomatyczny B / Dead-man C / Krokowy
Czas otwarcia / zamkniecia Programowany 0-120 sek.
Czas pauzy 0, 10, 20, 30, 60, 120 sek.
Opoéznienie zamykania 0, 5, 10, 20 sek.
Opoznienie otwierania 2 sek. (moze by¢ wytaczone)
Sita silnika Regulowana, 8 pozioméw
[Wejscia Otwieranie / Otwieranie wolnego skrzydfa / Stop / Akcesoria zabezpieczajace / Zasilanie
[Wyjscia Lampa ostrzegawcza / Silniki sitownikéw / Zasilanie akcesoriow 24V dc / Wskaznik LED zasilania 24V / Fail safe
Szybkoztacze Minidec, Karta Dekodera lub odbiornik RP
Funkcje Regulowany czas pracy, pauzy, moment silnika — opdznienia zamykania i otwierania skrzydet — suw zwrotny

|- zabezpieczenie zamykania i otwierania — wyprzedzenie lampy

Programowanie czas pracy, spowolnienie

3. Komponenty centrali 452 MPS.

LedOP_A - LED otwarcia catkowitego

LedOP_B - LED otwarcia skrzydta 1 / zamkniecia
LedSTOP - LED stopu

LedFSWCL - LED urzgdzenia bezpieczenstwa zamykania
LedFSWOP - LED urzadzenia bezpieczenstwa otwierania
DL10 - LED sygnalizacji trybu zapamietania czasu

J1 - ztgcze niskonapieciowe

J2 - ztacze DECODER/ MINIDEC/ Odbiornik RP

J3 - zigcze zasilania 230 Vac

J4 - ztgcze silnikow i lampy ostrzegawczej

J5 - zlgcze lampki kontrolnej i elektrozamka

F1 - bezpiecznik silnikdw i uzw.pierw.transf. (F5A) [T wo e

F2 - bezpiecznik niskonapieciowy (1800mA) ‘l““““ o @)

F - przycisk trybu programowania czasu J1

DS1 - mikroprzetaczniki 1 E— AL o

DS2 - mikroprzetaczniki 2 Py 1 EETH M L i TR o
\ Rys. 1
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4. Potaczenia elektryczne.

J5 \

™ ™
2 14 J
P?N L 12 2 4 :;'_Jp &7 °| |O ]Oll] |2 1'1|14 15 Io||’l”|]9|20 1:1“
MAIN oo 5 Ooom 5 ol o R E
H [
| {7 —
? 230 VE\C- E ! 24 Vde
miax. 60V i W
230 VAC T i
50 Hz ! » i
Do podtaczenia
. K 12Vac
Pelne otwarcie o fotokomérek i
Czesciowe otwarcie mnych urz.a‘dzeﬁ
zabezpieczajacych.
STOP
Kondensatory rozruchowe sa dostarczone w komplecie z
sitownikami
Rys.2 f

4.1 Podtaczanie fotokomoérek i urzadzen zabezpieczajacych.
Przed instalacjg fotokomaérek lub innych urzadzenh najpierw okresl przestrzen, ktérg urzadzenia te maja
zabezpiecza¢ (rys.3)
Urzadzenia zabezpieczajace przy zamykaniu: dziatajg tylko podczas zamykania bramy i sg przydatne do
zabezpieczenia przestrzeni miedzy poruszajacym sie skrzydtem a innymi obiektami. Zabezpieczajq przed
uderzeniem lub zgnieceniem.
Urzadzenia zabezpieczajace przy otwieraniu / zamykaniu: dziatajg podczas otwierania i zamykania
bramy i sg przydatne do zabezpieczenia przestrzeni miedzy poruszajacym sie skrzydtem a innymi obiektami.
Zabezpieczajg przed uderzeniem lub zgnieceniem.

FAAC zaleca stosowanie przyktadowego schematu polaczen wg rys.4 dla przeszkéd statych oraz
schematu potaczen wg rys.5 dla przeszkéd ruchomych.

Uwaga: Jesli dwa lub wiecej urzadzenh spetniaja tgq sama funkcje (zamykanie lub otwieranie) powinny by¢
one potaczone szeregowo (rys.12). Nalezy uzywac kontaktow N.C. (normalnie zamkniety).

K._ Urzadzenia zabezpieczajace e \\

otwieranie/zamykanie.
..
~
- ”*
‘\
* 4
o,
,
% ¥
L J
L F
L1
r
1
[ |
Urzadzenia zabezpieczajace zamykanie. Urzadzenia
H zabezpieczajgce
otwieranie.
Rys. 3
\", —
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/- Potaczenie pary zamykajacych fotokomorek, pary otwierajacych \.

fotokomorek i pary otwierajacych/zamykajacych fotokomorek (zalecane)

T

O 10 11 12 13|1£1 15 1é|1# H:-l]@ 20 2]
LOCK

fomid ST O
[
RXCL IXCL

1

ey
_j _E
a
T B +]2
BE

e 1| =
2|*

HERRE

BEERE

*
TX OPICL RX OP/CL
BX QP IX OP

—l

Rvs. 4
S

=

Potaczenie pary zamykajacych fotokomorek i pary
otwierajacych/zamykajacych fotokomorek (zalecane)

—

Polaczenie pary otwierajacych fotokomorek.

O 10 11 1'9 13|M 16'1? 18'19 20 2]
5P b D0 LOCK
CFEN FS" +24V W | WL
BX TX
1
L 1%
h ol
J_T _ +]2
I
Rvs. 8 S
/- Potaczenie pary zamykajacych fotokomorek.
Q 10711 12 13 14 15 1617 1811920 2]
P L) B I 4 e
OFEN WL
— | l
RX TX
1
- P
By -
J_T _ +12
=] +

Rys. 9

.

O 10| |12 ]3|1£1 15 16'17 1”|]Q 20 21
K
2V SO WL
|
RX CL TX CL
1
.y
g% T
nB +|2
ae
u
2
! B
2] _ T
+[5]
TXOP/CL RX OP/CL
Ryvs. 5

Potaczenie urzadzen zabezpieczajacych zamykanie i otwieranie.

Q 10|1'| 12 '|3|'|é1 15 '|6|1.7 13'10 20 21
A CL 0P t T LOCK
FSW / WL
| WU
il Rvs. 6
Polaczenie bez urzadzen zabezpieczajacych.
|12 13'14 15 16|1f 1”|10 20 2]
ST +2dy W.L O
Rys. 7
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f Potaczenie pary otwierajacych fotokomorek i pary zamykajacych \ Potaczenie dwoch par zamykajacych fotokomorek..
fotokomorek..
? 10|H |12 ]d|14 15 16|1_' 18'10 20 21
A W LCCK

o 10|H 12 13|M 15 16'1# 18119120 21 "o FW ald wjwL

A - LOCK |

DPEN VB WL

g CLi TXCl1
RX OP TX OP

) (8

o] =] e] wf-

1) (B

U-l Llu;II_II_..

TXCL2 RXCL2

1

B

IXcL RX CL 1. t?

_1 2 == T

2 = —

L 1]- E? *+ |5
2|+ _T
+[5]

Ryvs. 11
7

N (7
/

Polaczenie rownolegte 2 stykow N.O.

Ryvs. 10 taczeni legte 2 styk
(np. Open A, Open B)

Potaczenie szeregowe 2 stykow N.C. / -

(np. fotokomorki, stop)
[+ o —" |
[« ¥ % e / -
Rys. 12

Rvs. 13
N

4.2 Ztacze J3 - zasilanie (rys.2)
PE: Uziemienie
N: 230 V ~ zasilanie (neutralny)
L: 230 V ~ zasilanie (linia)
Uwaga: Dla poprawnego dziatania podtgcz ztgcze do przewodu uziemiajgcego. Zainstaluj dodatkowo
wytgcznik réznicowy na doprowadzeniu zasilania.

4.3 Zkacze J4 - silniki i lampa ostrzegawcza (rys.2).
M1: COM / OP / CL podiaczenie pierwszego silnika.
Ztgcze moze by¢ uzyte do obstugi bramy jednoskrzydiowe;.
M2: COM / OP / CL podigczenie drugiego silnika.
Zigcze nie moze by¢ uzyte do obstugi bramy jednoskrzydtowe;.
LAMP: podtaczenie lampy ostrzegawczej (230V ~)

4.4 Ztacze J1 — podiaczenia akcesoriow (rys.2).

OPEN A — wejscie ,Otwieranie catkowite” (styk N.O.): kazdy wchodzacy impuls (z przycisku, detektora itp.)
zamykajac styk powoduje catkowite otwarcie/zamkniecie obu skrzydet bramy. Podtgczenie kilku sterownikéw
catkowitego otwarcia nalezy zrealizowac¢ poprzez réwnolegte potgczenie stykdw N.O.(rys.13).

OPEN B - wejscie ,,Otwieranie czesciowe (styk N.O.)/Zamykanie”: kazdy wchodzacy impuls (z przycisku,
detektora itp.) zamykajac styk powoduje catkowite otwarcie/zamkniecie skrzydta napedzanego pierwszym
sitownikiem (M1). W trybie pracy B i C jest to sygnat zamkniecia obu skrzydet bramy. Podtgczenie kilku
sterownikéw czesciowego otwarcia nalezy zrealizowac¢ poprzez réwnolegte potaczenie stykdéw N.O.(rys.13).
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STP — wejscie STOP (styk N.C.): kazdy wchodzacy
impuls (np. z przycisku) otwierajac styk powoduje
zatrzymanie bramy. Podtaczenie kilku sterownikdéw
STOP nalezy zrealizowaC poprzez szeregowe
potaczenie stykow N.C. tych sterownikow (rys.12)

Uwaga: Jezeli nie jest podtgczony Zzaden sterownik
STOP nalezy zewrze¢ (potaczy¢) wejscie STP i ,-".

CL SFW - wejscie urzadzen zabezpieczajgcych
proces zamykania (styk N.C.): zadaniem tych
urzadzen jest zabezpieczenie przestrzeni, w ktorej
pracujg poruszajgce sie skrzydta bramy. W trybie
pracy A-S-E-EP sygnat z tych urzadzen spowoduje
zmiane kierunku pracy skrzydet lub zatrzymanie pracy
skrzydet (patrz programowanie mikroprzetgcznikiem
DS2-SW2). Podczas zamykania bramy w trybie pracy
B i C powodujg zatrzymanie bramy. Urzadzenia
podtagczone do tego wejscia nie dziatajg podczas
otwierania.

Uwaga: Jezeli nie sg podiaczone urzadzenia
zabezpieczajgce procesu zamykania nalezy zewrzec
(potaczyc¢) wejscie CL i -TX FSW (rys.7).

OP SFW - wejscie urzadzen zabezpieczajgcych
proces otwierania (styk N.C.): zadaniem tych
urzadzen jest zabezpieczenie przestrzeni, w ktorej
pracujg poruszajgce sie skrzydta bramy. W trybie
pracy A-S-E-EP sygnat z tych urzadzeh spowoduje
zatrzymanie i zmiane kierunku pracy skrzydet.
Podczas otwierania bramy w trybie pracy B i C sygnat
powoduje zatrzymanie bramy. Urzadzenia podtgczone
do tego wejscia nie dziatajg podczas zamykania.
Uwaga: Jezeli nie sg podigczone urzadzenia
zabezpieczajgce procesu otwierania nalezy zewrzec
(potaczyc€) wejscie OP i -TX FSW (rys.7).

- minus zasilania akcesoriow

+ plus zasilania akcesoriow 24 Vdc

Uwaga: Maksymalne obcigzenie pragdowe dla tego
wyjscia wynosi 500mA.

-TX SFW - wyjscie minus dla nadajnikow
fotokomérek. Jezeli wykorzystasz to wyjscie jako
minus zasilania nadajnika fotokomdrki mozesz
uzywacé funkcji FAIL SAFE (tryb pracy zabezpieczonej
— patrz programowanie mikroprzetagcznikami DS2-
SW2). Jezeli ta funkcja jest wigczona centrala
sterujgca przed uruchomieniem napedu sprawdza
poprawnos¢ dziatania fotokomorek.

Rys. 14
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MIMDEC
EL/D8! SLH

452 MPS
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e

DECODER
SLrELH

Rys. 15

22022

PLUS 423 /850
CIGIKEY
DIGICARD

Uwaga: Nie wolno
podtaczaé do jednego
dekodera dwoch urzadzen
rownolegle. Nalezy
stosowac dodatkowe
dekodery.

I3 DTFEH

T | Rys. 16
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HAC
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4.5 Ztacze J5 — lampa sygnalizacyjna i elektrozamek (rys.2).

W.L. — zasilanie lampy sygnalizacyjnej. Lampe sygnalizacyjng 24Vdc — maks. 3W podtagcz pomiedzy to

wejscie i wejscie zasilania +24V. Nie nalezy przekracza¢ podanej maksymalnej mocy urzadzenia.

LOCK - zasilanie elektrozamka. Elektrozamek 12Vac podiacz pomiedzy to wejscie i wejscie zasilania +24V.

4.6 Ztacze J2 — szybkozlacze wpinane (rys.2).
Zigcze to jest przeznaczone do podtaczania takich urzgdzeh zewnetrznych jak Minidec, Dekoder, odbiorniki
RP ( rys. 14, 15, 16 i 17). Wpinanie tych urzadzeh jest dopuszczalne jedynie przy wytaczonym zasilaniu

centrali sterujace;.
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5. Mikroprzetaczniki programowania.
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Na plycie gtdwnej znajdujg sie dwie grupy mikroprzetgcznikéw DS1 (rys.18a) i DS2 (rys.18b), ktére
pozwalajg zaprogramowac parametry pracy napedu.

5.1 Mikroprzetaczniki DS1 (rys.18a)
Sita skrzydet
Przetgczniki SW1, SW2 i SW3 stuzg do ustawiania sity, z jakg pracuje sitownik pierwszego skrzydta. Do
regulacji sity pracy drugiego skrzydta stuzg przetaczniki SW4, SW5 i SW6.
Uwaga: Dla sitownikéw hydraulicznych ustaw maksymalng site na przetacznikach, a pozadang wyregulu;j
zaworem wbudowanym w sitownik.

Tryb pracy (logika)

Do ustawienia trybu pracy stuzg przetgczniki SW7, SW8, SW9 i SW10. Wybér trybu A lub S umozliwia
ustawienie czasu pauzy (czasu po otwarciu, po uptywie, ktérego, brama zacznie sie zamykac).

Dostepne tryby pracy (ich opis jest zamieszczony w tabeli 3/ a, b, ¢, d, e, f) sg nastepujgce: A - S
(automatyczne), E — EP — B (pétautomatyczne), C (dead-man).

Opodznienie zamykania

Przetacznikami SW11 i SW12 ustaw opdznienie rozpoczecia zamykania skrzydta 1 w stosunku do skrzydta 2
tak, aby przy domknieciu unikng¢ zachodzenia na siebie skrzydet bramy.

5.2 Mikroprzetaczniki DS2 (rys.18b)
Opodznienie otwierania
Przetgcznik SW1 stuzy do ustawienia opdznienia rozpoczecia otwierania skrzydfa 2 w stosunku do skrzydta
1 tak, aby przy otwieraniu unikng¢ uderzania skrzydet bramy o siebie.
Tryb awaryjny
Przetacznik SW2 stuzy do ustawienia trybu pracy napedu w przypadku, gdy zadziata fotokomérka
zabezpieczajgca przy zamykaniu bgdz otwieraniu bramy. Mozliwa jest zmiana kierunku ruchu bramy
poprzedzona jej zatrzymaniem badz tez natychmiastowa zmiana kierunku bez zatrzymania bramy.
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Tryb Fail Safe (kontrolowany)

Przetacznikiem SW3 mozna uaktywni¢ tryb pracy, w ktérym centrala sterujgca przed uruchomieniem
sitownikow wykona test fotokomarek zabezpieczajacych. Negatywny wynik testu powoduje unieruchomienie
bramy.

Suw zwrotny i dopchniecie

Uzywajgc przetacznika SW4 mozna wiaczyc¢ funkcje suwu zwrotnego i dopchniecia. Suw zwrotny powoduje
przed otwarciem bramy poczatkowe popchniecie skrzydet w kierunku zamykania po to, aby umozliwi¢
otwarcie elektrozamka. Dopchniecie to funkcja nadajaca sitownikom maksymalng sitg w momencie
domkniecia bramy tak, aby pokona¢ ewentualny opér elektrozamka i zatrzasngé brame.

6. Uruchomienie.

6.1 Kontrola diod swiecacych LED.
Ponizsza tabela pokazuje stan diod LED w relacji do sygnatéw na wejsciach centrali sterujace;.
Znaczenie:
LED swiecacy = styk zamkniety
LED zgaszony = styk otwarty

Stan wejs¢ sygnalizowany diodami LED

LED SWIECACY ZGASZONY

OP_A Funkcja uaktywniona Funkcja nieaktywna
OP_B Funkcja uaktywniona Funkcja nieaktywna
STOP Funkcja nieaktywna Funkcja uaktywniona
FSWCL Zabezpieczenia nieaktywne Zabezpieczenia aktywne
FSWOP Zabezpieczenia nieaktywne Zabezpieczenia aktywne

Uwaga: Wyttuszczeniem podano stany dla bramy w fazie spoczynku (brama zamknieta).

Dodatkowo dioda LED DL10 wskazuje stan bramy wg tabeli:

DL10
Brama zamknieta: Brama w ruchu lub w fazie pauzy: Programowanie czasu pracy:
Dioda zgaszona Dioda zapalona Dioda intensywnie
miga

6.2 Kierunek pracy skrzydel i sprawdzenie sily.
Ustaw mikroprzetgczniki na ptycie 452 MPS zgodnie z opisem zamieszczonym w rozdziale 5.
Odtacz zasilanie elektroniki.
Odblokuj sitowniki i recznie ustaw skrzydta w potowie ich drogi w czasie normalnej pracy.
Zablokuj sitowniki.
Przywrdé zasilanie elektroniki.
Podaj sygnat na wejscie OPEN A (rys.2) i zaobserwuj czy skrzydia sie otwieraja.
Uwaga: Jezeli podanie sygnatu spowodowato zamykanie sie skrzydet to nalezy po odfgczeniu zasilania
zamieni¢ miejscami przewody zasilania silnikéw (czarny i brgzowy) na ptycie elektroniki.
e Sprawdz site dziatania sitownikdw i w razie potrzeby ustaw pozadang site wedtug opisu w rozdziale 5.1
e Zatrzymaj brame sygnatem STOP.
o  Odblokuj sitowniki, zamknij brame recznie i zablokuj sitowniki.

6.3 Ustawienie czasu pracy sitownikow.
Czas otwierania / zamykania skrzydet jest ustalany wg procedury uczenia.

PROGRAMOWANIE SKROCONE

o Upewnij sie, Zze skrzydta sg zamkniete i naci$nij przycisk F na jedng sekunde, dioda LED DL10 zacznie
migac a skrzydta zaczng sie otwierad.

e Zaczekaj az skrzydta osiggng umowny punkt otwarcia i podaj sygnat na wejscie OPEN A ( z pilota lub z
przycisku sterujgcego), aby zatrzymacé brame. Skrzydta zatrzymajg sie a dioda LED DL10 przestanie
migac.

e Procedura jest zakohiczona i brama jest przygotowana do pracy.
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PROGRAMOWANIE ZAAWANSOWANE
Sprawdz czy skrzydta bramy sg domkniete.
Nacisnij przycisk F na czas dtuzszy niz 3 sek. (dioda LED DL10 zacznie migacC i pierwsze skrzydto
rozpocznie otwieranie). Kolejno podawane impulsy do wejscia OPEN-A ustawiajg nastepujace
parametry:
1-impuls ustawia czas otwierania pierwszego skrzydia. Podaj go w koncowej fazie ruchu przed
osiggnieciem potozenia korncowego.
2-impuls ustawia czas spowolnienia. Podaj, gdy skrzydio osiggnie potozenie koncowe.
3-impuls ustawia czas otwierania drugiego skrzydia.
4-impuls ustawia czas spowolnienia przy otwieraniu drugiego skrzydia. Podaj, gdy skrzydto osiggnie
potozenie koncowe.
5-impuls ustawia czas zamykania skrzydta drugiego.
6-impuls ustawia czas spowolnienia przy zamykaniu skrzydta drugiego. Podaj, gdy skrzydto osiagnie
potozenie koncowe.
7-impuls ustawia czas zamykania pierwszego skrzydia.
8-impuls ustawia czas spowolnienia przy zamykaniu pierwszego skrzydta. Podaj, gdy skrzydto osiagnie
potozenie koncowe.
Po podaniu ostatniego (6smego) impulsu dioda DL10 przestanie migaé — programowanie jest
zakonczone. Nastepny impuls do wejscia OPEN A spowoduje otwarcie bramy zgodnie z nowymi
parametrami pracy.

6.4 Lampa ostrzegawcza.

Jezeli pozadane jest zwiekszenie bezpieczenstwa uzytkowania catego uktadu napedu bramy mozna
dodatkowo uaktywni¢ funkcje $wiecenia lampy ostrzegawczej, ktéra bedzie uruchomiona na 5 sek. przed
rozpoczeciem otwierania skrzydet bramy.

Procedura uaktywnienia funkcji lampy:

1 — upewnij sie, ze brama jest zamknieta

2 —roztgcz i utrzymuj otwarty kontakt STOP

3 — sprawdz czy dioda DL10 jest zgaszona (jesli jest zapalona to znaczy, ze funkcja wyprzedzenia jest juz
aktywna)

4 — naciénij krotko przycisk F i sprawdz, czy dioda DL10 zapali sie

5 — zamknij styk STOP (dioda DL10 zgasnie)

Procedura wytaczenia funkcji lampy:

1 - upewnij sie, ze brama jest zamknieta

2 —roztgcz i utrzymuj otwarty kontakt STOP

3 — sprawdz czy dioda DL10 sie swieci (jesli jest zgaszona to znaczy, ze funkcja wyprzedzenia jest

juz wytgczona)
4 — nacisnij krétko przycisk F i sprawdz, czy dioda DL10 zgasta

5 — zamknij kontakt STOP

7. Sprawdzenie systemu.
Jesli programowanie funkcji zostato zakonczone, sprawdz czy caty system dziata poprawnie.
Szczegdllng uwage zwrd¢ na site, z jakg pracujg skrzydia bramy oraz poprawnos¢ dziatania urzadzen

zabezpieczajgcych (akcesoriéw).
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Tabela3/a
TRYB"A” IMPULSY (SYGNALY STERUJACE)
URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. .
STAN BRAMY OPEN_A OPEN_B STOP OTWIERANIA ZAMYKANIA OTWIERANIA / ZAMYKANIA Uwagi
ZAMKNIETA otwiera .wxﬁﬁ:m i zamyka og_n_‘m wolne skrzydto i zamyka po bez reakeji * bez reaksji bez reakeji *
po czasie pauzy (1) czasie pauzy (1)
PAUZA rozpoczyna liczenie czasu rozpoczyna liczenie czasu pauzy od bez reakaii Zatrzymuje odliczanie czasu pauzy az do zwolnienia blokady
(OTWARTA) pauzy od nowa (1) nowa (1) ! @)~
. . . . . . Zatrzymuje skrzydta, po odblokowaniu
ZAMYKANIE zwrot i otwarcie (1) zwrot i otwarcie (1) zatrzymanie bez reakcji patrz paragraf 5.2 Zmienia ruch na otwieranie
dziatania
" Zatrzymanie i natychmiastowa " Zatrzymuije skrzydta, po odblokowaniu
OTWIERANIE bez reakeji (1) zmiana kierunku na zamykanie bez reakeji kontynuuje otwieranie
ZATRZYMANA zamyka skrzydta / skrzydio bez reakcji * bez reakcji bez reakgji *
Tabela3 /b
TRYB"S” IMPULSY (SYGNALY STERUJACE)
URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. .
STAN BRAMY OPEN_A OPEN_B STOP OTWIERANIA ZAMYKANIA OTWIERANIA / ZAMYKANIA Uwagi
ZAMKNIETA otwiera .wxﬁﬁ:m i zamyka og_n_‘m wolne skrzydto i zamyka po bez reakeji * bez reaksji bez reakeji *
po czasie pauzy czasie pauzy
PAUZA . . . . " N
(OTWARTA) zwrot i zamknigcie zwrot i zamknigcie bez reakcji Zamyka po 5 sek.
ZAMYKANIE zwrot i otwarcie zwrot i otwarcie zatrzymanie bez reakcji ** patrz paragraf 2 WM.M%H&MMMWM.MKHMMU_owoim:_c
dziatania
. Lo . - . " Zatrzymuje skrzydta, po odblokowaniu
OTWIERANIE zwrot i zamknigcie zwrot i zamknigcie zwrot przy zamykaniu bez reakgcji Kontynuuje otwieranie
ZATRZYMANA zamyka skrzydta / skrzydio bez reakeji bez reakcji bez reakeji *
Tabela3/c
TRYB"E” IMPULSY (SYGNALY STERUJACE)
URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. .
STAN BRAMY OPEN_A OPEN_B STOP OTWIERANIA ZAMYKANIA OTWIERANIA / ZAMYKANIA Uwagi
ZAMKNIETA otwiera skrzydta otwiera wolne skrzydto bez reakcji * bez reakcji bez reakgji *
OTWARTA zwrot i zamknigcie zwrot i zamknigcie bez reakcji bez reakcji *
ZAMYKANIE zwrot i otwarcie zwrot i otwarcie (1) zatrzymanie bez reakcji ** patrz paragraf 2 WNMMN_HF“&MM_MMV\%_@%mhMc_oxoim:_c
dziatania
OTWIERANIE zatrzymanie dziatania zwrot przy zamykaniu bez reakcji Mww@hu%w MH\WMNW%O odblokowaniu
ZATRZYMANA zamyka skrzydta / skrzydto (przy aktywnych urzadzeniach bez reakgji * bez reakdji bez reakgji *

zabezpieczajacych zamykania drugi impuls otwiera)
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Tabela3/d
TRYB "EP” IMPULSY (SYGNALY STERUJACE)
URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. .
STAN BRAMY OPEN_A OPEN_B STOP OTWIERANIA ZAMYKANIA OTWIERANIA / ZAMYKANIA Uwagi
ZAMKNIETA otwiera skrzydta otwiera wolne skrzydto bez reakcji * bez reakcji bez reakgji *
OTWARTA zwrot i zamknigcie bez reakgji * podtrzymuje pauze az do zwolnienia przycisku (2) *
. . . . Zatrzymuije skrzydta, po odblokowaniu
ZAMYKANIE zatrzymanie dziatania Zatrzymanie bez reakcji patrz paragraf 2 Zmienia ruch na otwieranie
dziatania
OTWIERANIE zatrzymanie dziatania zwrot przy zamykaniu bez reakcji Mm:u::c_m wxﬁa_m” po odblokowaniu
ontynuuje otwieranie
ZATRZYMANA restartuje ruch zwrotny - " " -
(zawsze zamyka po sygnale STOP) bez reakcji bez reakcji (3) bez reakcji (4) bez reakcji
Tabela3/e
TRYB "B” IMPULSY (SYGNALY STERUJACE)
URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. .
STAN BRAMY OPEN_A OPEN_B STOP OTWIERANIA ZAMYKANIA OTWIERANIA / ZAMYKANIA Uwagi
ZAMKNIETA otwiera skrzydta / skrzydto bez reakcji bez reakcji *** bez reakcji **** bez reakcji
OTWARTA bez reakcji zamyka skrzydta / skrzydio bez reakcji **** bez reakcji *** bez reakcji **** bez reakcji ****
ZAMYKANIE zwrot i otwarcie bez reakcji bez reakcji N&..Nv\immmm* NmW_.NV\Bmm_MI
dziatania dziatania
zatrzymanie
dziatania .
OTWIERANIE bez reakgji bez reakcii bez reakcji *** bez reakciji zatrzymanie
dziatania
] bez reakgji ***** . ik Prpe—
ZATRZYMANA otwiera skrzydta / skrzydio zamyka skrzydta / skrzydto bez reakcji bez reakgcji bez reakcji
Tabela 3/ f
TRYB"C” IMPULSY (SYGNALY STERUJACE)
STAN BRAMY OPEN_A OPEN_B STOP URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. URZADZENIA ZABEZP. Uwagi
OTWIERANIA ZAMYKANIA OTWIERANIA / ZAMYKANIA
ZAMKNIETA otwiera skrzydta / skrzydto bez reakcji bez reakcji *** bez reakcji **** bez reakcji ***
OTWARTA bez reakcji zamyka skrzydta / skrzydio bez reakcji **** bez reakcji *** bez reakcji ****
ZAMYKANIE zatrzymanie dziatania bez reakcji patrz paragraf 2 zatrzymanie
zatrzymanie dziatania *****
dziatania
OTWIERANIE zatrzymanie dziatania zatrzymanie bez reakcji zatrzymanie

dziatania ***

dziatania *****

* - powoduje nieaktywno$¢ OPEN (1) — zastosowany przedtuza pauze az do kolejnego sygnatu
** - zachowuje aktywno$é OPEN (2) — jesli pozostaly czas pauzy jest krotszy niz 5 sek., po zdjgciu blokady rozpoczyna zamykanie po uptywie dodatkowych 5 sek.

*** - powoduje nieaktywnos¢ OPEN-A (3) — jesli ta funkcja musi otwiera¢ to wtedy powoduje nieaktywno$¢ OPEN
**** - powoduje nieaktywno$¢ OPEN-B (4) - jesli ta funkcja musi zamykac¢ to wtedy powoduje nieaktywnosé¢ OPEN
- powoduje nieaktywno$¢ OPEN A/B

-

Uwaga: opis reakcji na podanie nastepnego sygnatu jest zawarty w nawiasie
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RPE 433 ODBIORNIK 2 KANALOWY
TE 433 PILOT

Czestotliwos¢ pracy: 433,92 MHz

Zasilanie: Pobierane z centrali sterujgcej poprzez ztacze (24Vdc)
Pamieé: 256 pilotéw (razem 1 i 2 kanat)

Antena: Przykrecana do fgcza J1.

Wyjscia: Kanat 1 Open kolektor. Otwarcie catkowite (dioda LED1 miga).

Kanat 2 aktywuje czesciowe otwarcie, LED2 miga. Przestawienie zworki J2 z
pozycji ON na OFF wytgcza funkcje czes$ciowego otwarcia. Wyjscia
przekaznikowe (N.O., N.C., wspdlne) na taczu J1.

Programowanie:

Aby wprowadzi¢ odbiornik w tryb uczenia wcisnij przycisk SW1 lub SW2 na odbiorniku, LD1 lub LD2 zapali
sie. W ciggu 10 sekund wciénij i przytrzymaj przez 1 sekunde przycisk na pilocie, dioda na odbiorniku
zabtysnie, co oznacza, ze uczenie zakonczylto sie sukcesem.

Po nauczeniu pilota, odbiornik pozostaje w trybie uczenia przez 10 sekund (LED zapalona). Pozwala to na
zaprogramowanie kolejnych pilotéw (do 256). 10 sekund po zapamietaniu ostatniego pilota, odbiornik
automatycznie wychodzi z trybu uczenia a LED gasnie. Aby wyjs¢ z trybu uczenia mozna tez wcisng¢ drugi
przycisk na odbiorniku.

Dodawanie dodatkowych pilotéw.

Dodatkowe piloty moga by¢ dodane takg samg droga jak powyzej. Jest réwniez mozliwe wprowadzenie
odbiornika w tryb uczenia bez dostepu do przyciskow (SW1 i SW2). Mozna to zrobi¢ uzywajac pilota. Nalezy
wcisng¢ przyciski P1 i P2 jednoczesnie (na 5 sekund), nastepnie wcisngé nauczony wczesniej przycisk na
pilocie (w ciggu 10 sekund). Odbiornik jest teraz w trybie uczenia. Wcisnij przycisk, ktéry chcesz nauczy¢ na
nowym pilocie.

Aby uniemozliwi¢ wprowadzanie odbiornika w tryb uczenia przy pomocy pilota, nalezy przecigé Sciezki na
odbiorniku. Przeciecie sciezki LK1 uniemozliwi wprowadzenie kanatu 1 w tryb uczenia, a przeciecie Sciezki
LK2 uniemozliwi wprowadzenie kanatu 2 w tryb uczenia. Jezeli $ciezki sg przeciete, dodanie kolejnego pilota
moze odby¢ sie tylko poprzez przyciski na odbiorniku.

Czyszczenie pamigci:
Aby wyczysci¢ pamieé nalezy wcisnac¢ i trzymac jeden z przyciskow na odbiorniku do momentu, az diody
zaczna migac. Gdy diody przestang miga¢ pamiec jest wyczyszczona dla obu kanatow.

Uwaga:
Odbiornik nie bedzie operowat brama dopoki bedzie w trybie uczenia.
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