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FM-X DANE TECHNICZNE

Ten arkusz danych technicznych wedtug wytycznych Zwiazku Inzynieréw Niemieckich (VDI) 2198 okreéla tylko warto$ci techniczne urzadzenia standardowego.
Zastosowanie innego ogumienia, innych wersji masztéw, urzadzeh dodatkowych itd. moze spowodowac zmiane parametréw technicznych.

1.1 | Producent STILL STILL

1.3 | Naped (elektryczny, Diesel, benzyna, gaz,sie¢) | | | elekyezny | elekyczy
1.5 |Nonos¢/taduwnek . Ja | k|  fo00 | 120
1.8 | Odleglosc grzbietu widetdoosikota |x | om| 239 | 311
21 |Masawlasna | | k| 2872 | 2889
24| Nacisk na 0§, widly prz6d, z fadunk. po str. operat./tad. | | kg|  735/3137 | 664/3425
Ogumienie (pefne, poliuretanowe, pneumatyczne) || poluretanowe | poliuretanowe
33 |Wymiaroponytylnej | | wm|  3ixtz | 310x102
3.6 |Rozstawkétpzednich  Jbo | omm| 1140 | 1140
Pochylenie masztu/karetki, do przodu/do tytu ¥ --
1050/550

419 | Dlugos¢ catkowita? | | owm|] 2879 | 239
4.23 | Karetka widet DIN 15173, klasa/typAB | | |  2/A | 2/A
4.25 | Rozstaw zewnetrznywidet  |bs | owm| 60 | 60
Przesuw do przodu”
52| Predkosc podnoszenia z/bezfadunku | | m/s|  o47/070 | 045/070
54| Predkosé przesuwu z/beztadunku® | | wm/s| o5 | o5
5.8 | Maks. zdolnos¢ pokonywania wzniesiert z/bezfadunku | | %]  15/20 | 15/20
510 | Hamulecroboczy | | |  gen/hydr-mech. | gen/hydr-mech.
62| Silnik ukladu podnoszenia, mocS315% | | «w| 1 | 13
| 6.4_| Napiecie akumulatora, pojemnosé znamionowa ks | | v/an| 420 | 420
m Zuzycie energii wedtug cyklu VDI (Zwiazek Inzynieréw Niemieckich -__
8.2_| Cisnienie robocze dla oprzyrzadowania dodatkowego | | ba| 140 | 140

8.4 | Poziom hatasu na wysoko$ci uszu operatora dB(A) 68 68

Oznakowanie

Masy

Kota | podwozie

Wymiary podstawowe

Osiagi

Silnik elektryczny

Pozostate

Wszystkie podane wymiary uwzgl dniaj wersj z przesuwem poprzecznym masztu lub bocznym przesuwem widet
I Zmniejsza sie przy wiekszych bateriach o 72 mm w zaleznosci od wielkosci baterii

2 Korytarz roboczy (Ast) zwi ksza si przy ka dej baterii o wi kszej pojemno ci o 72 mm

9 Zalezne od masztu, przy przesuwie/pochyt widet: 2°/4°

4 0d wys. w st. ztoz. hi=3.600 mm szybko$¢ podnosz. 0,13 m/s
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FM-X DANE TECHNICZNE
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FM-X 10,12/10 N,12 N

Wysoko$¢ w stanie ztoz. mm 1950 2250 2450 2700 | 2900
Skok wolny widet mm 1390 | 1690 | 1890 | 2140 | 2340
Wysoko$¢ podnoszenia widet mm 4250 5150 5750 6500 7000
Wysoko$¢ masztu w stanie wysunietym mm 4810 5710 6310 7060 7560

Pochylenie masztu w przéd/w tyt FM-X ° 1°/3° | 1°/3° | 1°/3° |0,5°/2°[0,5°/2°

Pochylenie masztu w przéd/w tyt FM-X' N ° 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4°

FM-X 14/14 N

Wysoko$¢ w stanie ztoz. mm 1950 | 2250 | 2450 | 2700 2900 | 3200 | 3400 | 3600 | 3900
Skok wolny widet mm 1390 1690 1890 | 2140 | 2340 | 2640 | 2840 | 3040 | 3340
Wysoko$¢ podnoszenia widet mm 4250 | 5150 | 5750 | 6500 7100 | 8000 | 8600 | 9000 | 9800

Wysoko$¢ masztu w stanie wysunietym mm 4810 5710 6310 7060 7660 | 8560 | 9160 | 9560 | 10360

Pochylenie masztu w przéd/w tyt FM-X ° 1°/3° | 1°/3° | 1°/3° |0,5°/2°|0,5°/2°|0,5°/2°|0,5°/2°|0,56°/2°| 2°/4°

Pochylenie masztu w przéd/w tyt FM-X N~ | ° 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4°

FM-X 17/17 N

Wysoko$¢ w stanie ztoz. mm | 1950 | 2250 | 2450 | 2700 | 2900 | 3200 | 3400 | 3600 | 3900 | 4100
Skok wolny widet mm 1380 | 1680 | 1880 | 2130 | 2330 | 2630 | 2830 | 3030 | 3330 | 3530
Wysoko$¢ podnoszenia widet mm | 4250 | 5150 | 5750 | 6500 | 7100 | 8000 | 8600 | 9000 | 9800 | 10200
Wysoko$¢ masztu w stanie wysunietym mm 4820 5720 6320 7070 7670 8570 | 9170 | 9570 | 10370 | 10770

Pochylenie masztu w przéd/w tyt FM-X ° 1°/3° | 1°/3° | 1°/3° |0,5°/2°|0,5°/2°|0,5°/2°|0,5°/2°|0,6°/2°| 2°/4° | 2°/4°

Pochylenie masztu w przéd/w tyt FM-X N ° 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4°

FM-X 20/20 N

Wysokos$¢ w stanie ztoz. mm 1950 | 2250 | 2450 2700 2900 | 3200 | 3400 | 3600 | 3900 | 4100 | 4300 | 4700 | 4900
Skok wolny widet mm 1380 1680 1880 | 2130 | 2330 | 2630 | 2830 | 3030 | 3330 | 3530 | 3730 | 4130 | 4330
Wysoko$¢ podnoszenia widet mm 4080 4980 5580 6330 6930 7800 8300 8900 9700 | 10200 | 10800 | 11800 | 12000

Wysoko$¢ masztu w stanie wysunietym mm 4650 5550 6150 6900 7500 | 8370 | 8870 | 9470 | 10270 | 10770 | 11370 | 12370 | 12570

Pochylenie masztu w przéd/w tyt FM-X ° 1°/3° | 1°/3° | 1°/3° |0,5°/2°|0,5°/2°|0,56°/2°|0,5°/2°|0,5°/2°| 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4°

Pochylenie masztu w przéd/w tyt FM-X N ° 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4° | 2°/4°

FM-X 25

Wysoko$¢ w stanie ztoz. mm | 1950 | 2250 | 2450 | 2700 | 2900 | 3200 | 3400 | 3600 | 3900 | 4100 | 4300 | 4500
Skok wolny widet mm 1328 | 1628 | 1828 | 2078 | 2278 | 2578 | 2778 | 2978 | 3278 | 3478 | 3678 | 3878
Wysoko$¢ podnoszenia widet mm | 4080 | 4980 | 5580 | 6330 | 6930 | 7800 | 8300 | 8900 | 9700 | 10200 | 10800 | 11400
Wysoko$¢ masztu w stanie wysunietym mm 4702 5602 6202 6952 7552 8422 8922 9522 | 10322 | 10822 | 11422 | 12022

Pochylenie masztu w przéd/w tyt ° 1°/3° | 1°/3° |1 1°/3° 10,5°/2°]0,5°/2°]0,5°/2°10,5°/2°]0,6°/2°|0,5°/2°|0,5°/2°|0,5°/2°|0,5°/2°
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6 4 FM-X N DANE TECHNICZNE

Ten arkusz danych technicznych wedtug wytycznych Zwiazku Inzynieréw Niemieckich (VDI) 2198 okreéla tylko warto$ci techniczne urzadzenia standardowego.
Zastosowanie innego ogumienia, innych wersji masztéw, urzadzeh dodatkowych itd. moze spowodowac zmiane parametréw technicznych.

1.1 Producent STILL STILL STILL
2 Naped (elektryczny, Diesel, benzyna, gaz, siec) ] elektryczny elektryczny elektryczny
E
o
E No$nosé /tadunek . al kgl 1000 1200 1400
o
1.8 | Odlegtosc grzbietu widet do osi kota !
21 |Masawtasna | | kg 2825 2842 3127
>
w
= Nacisk na o$, widly przod, z tadunk. po str. operat. /tad. | kgl 610/3215 537/3505 475/4052
. Ogumienie (petne, poliuretanowe, pneumatyczne | | poliuretanowe | poliuretanowe | poliuretanowe
b5
é Wymiar opony tylnej | mm 310x102 310x102 310x102
g Rozstaw kot przednich | bo|  mm 1010 1010 1010
Pochylenie masztu, karetki, do przodu/do tytu * I S 7 S 77 77—
Wolny skok widet 1890 1890 1890
Wysoko$¢ masztu w stanie wysunietym 6310 6310 6310
Wysoko$¢ siedzenia/wysokosé platform 1050/550 1050,/550 1050/550
" Diugos¢ catkowita? 2469 2469 2496
=3
=
£14.21 | Szeroko$é catkowita 1120/1090 1120/1090 1120/1090
=3
o
o
&[4.23 | Karetka widet DIN 15173, klasa/typ A, B A oA A
1S
>
=
Rozstaw zewnetrzny widet . bs| mm| 600 | 60 | 60
Przesuw do przodu’! k| om| 387 | 457 | 494
Przeswit dolny centralnie miedzy osiami . m| om| & | 8 | &
Szer. robocza dla palety 1000 x 1200, podiuznie? 2793 2798 2829
Diugo$¢ ponad ramionami kot 1641 1713 1785
Predko$é podnoszenia z/bez tadunku | mys] 0,47/0,70 0,45/0,70 0,43/0,68
®|54 | Predkos¢ przesuwu z/bez fadunku | mys| 015 | o015 | 015
3
Maks. zdolnosé pokonywania wzniesien z/bez tadunku L %] 15/20 15/20
510 |Hamulecroboczy [ | | gen/hydr-mech. gen./hydr-mech. gen./hydr.-mech.
)
5 Silnik uktadu podnoszenia, moc S3 15% | kw3 | 43 | 13
=
. Napigcie akumulatora, pojemnosé znamionowa Ks | v/
E
6.6 | zuzycie energii wedtug cyklu VDI (Zwiazek Inzynierow Niemieckich) | | kwh/n|
2 o .
: Cisnienie robocze dla oprzyrzadowania dodatkowego | bvar| 140 | 140 | 140
~N
o
= 8.4 Poziom hatasu na wysoko$ci uszu operatora dB(A) 68 68 68

Wszystkie podane wymiary uwzgl dniaj wersj z przesuwem poprzecznym masztu lub bocznym przesuwem widet
I zmniejsza sie przy wiekszych bateriach 0 90 mm w zalezno$ci od wielkosci baterii

2 Korytarz roboczy (Ast) zwi ksza si przy ka dej baterii o wi kszej pojemno ci 0 90 mm

9 od wysokosci konstr. hi=3.600 mm predkos$¢ przesuwu 0,13 m/s
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8 4 FM-X DANE TECHNICZNE

Stanowisko operatora Uktad hydrauliczny
- stanowisko operatora z regulowanymi elementami obstugi - technologia zaworéw proporcjonalnych dla bardzo cichego,
i obszernym miejscem na nogi; operator znajduje sie zawsze w szybkiego i precyzyjnego przebiegu funkciji,
konturach wézka, - cichy agregat pompy z polepszonym wspétczynnikiem sprawnosci,

- amortyzowane stanowisko operatora (opcja) redukuje znacznie - automatyczna pozycja srodkowa pochylenia widet
uderzenia i wstrzasy w przypadku nieréwnosci podtoza, i przesuwu bocznego za jednym nacisnieciem przycisku (opcja),

- proporcjonalne ustawienie fotela i ptyty przypodtogowej - przesuniecie do pozycji srodkowej w ciagu kilku sekund zapewnia
z elektrycznym szybkim systemem regulacji (opcja) zapewnia odstep bezpieczenstwa palety pomigdzy ramionami két oraz
operatorom o réznym wzro$cie ergonomiczne dopasowanie do bezpieczng pozycje pozioma widet, zwtaszcza w przypadku
elementéw obstugi oraz idealng widoczno$¢ na koncowki widet, systemdéw wstepnego wyboru wysokosci,

- komfortowy, pochylany fotel ma doskonate mozliwosci - wysoki przetadunek towaréw dzieki szybkim i bezpiecznym
dopasowania do operatora poprzez indywidualng regulacje wagi predkosciom roboczym przy podnoszeniu/opuszczaniu, przesuwie
i przesuwu w poziomie; dzieki jedynej w swoim rodzaju technice masztu w przéd, przesuwie bocznym i pochylaniu,
pochylania fotela mozliwa jest kontrola wzrokowa tadunku - system pomiaru przesuwu umozliwia tagodne przejécia pomiedzy
umieszczonego u gory oraz z boku masztu, bez uczucia zmeczenia predkosciami,
karku, - jeden blok zaworéw oraz pojedynczy uktad zasilania z

- otwarte stopnie dla tatwego wsiadania i zsiadania z wézka, hydraulicznymi szybkoztgczkami przyczyniaja sie do uzyskania

- duza ilo$¢ potek, podktadka do A4 oraz uchwyt napojéw, niskich kosztéw serwisu i konserwacji.

- wysoki poziom bezpieczehstwa dzieki zoptymalizowanej pod katem
widocznosci ostonie dachu operatora z ukosnym rozmieszczeniem Maszt

podpdr i idealng widoczno$cia wokdt wozka.
- potréjny maszt panoramiczny z wolnym skokiem oraz specjalne

Elementy obstugi profile o duzej wytrzymatoéci na zginanie; tafcuchy i przewody
w konturze sitownikéw gwarantuja bardzo dobra widocznos$¢ na
- ergonomiczny joystick do sterowania wszystkimi funkcjami palety w kierunku widet,
hydraulicznymi bez potrzeby przektadania rak; zintegrowane - seryjnie przesuw poprzeczny masztu z panoramiczng karetka
przyciski do hydrauliki dodatkowej i ,odczuwalnego” kierunku widet; brak przewoddw hydraulicznych u géry zapewnia idealna
jazdy; wszystkie funkcje mozna wykonywaé jednocze$nie, widoczno$¢ i tatwa konserwacje; dzigki pochyleniu masztu punkt
- dostepny opcjonalnie bezdotykowy modut sterujacy do obstugi ciezkosci ulega korzystnemu przesunieciu,
funkcji hydraulicznych za pomoca czterech pojedynczych dZzwigni, - opcjonalnie zintegrowany przesuw boczny z pochyleniem widet,
- w pefni elektryczny uktad kierowniczy 360° (opcjonalnie 180°) dzieki temu mniejszy przesuw masy przy duzych wysokosciach
do lekkiego, precyzyjnego pozycjonowania; liczbe obrotéw uktadu podnoszenia,
kierowniczego dla 360° mozna sparametryzowaé odpowiednio do - waska konstrukcja masztu umozliwia optymalng widoczno$¢ na
warunkéw magazynowych i oczekiwan operatora, boki przy uniesionym tadunku,
- specjalny system bezpieczenstwa uktadu kierowniczego - hydrauliczno-mechaniczna amortyzacja masztu minimalizuje hatas.

0 bezposrednim zazebieniu,
- stata pozycja kota kierownicy ,pozycja godziny 9” - bezpieczna
stabilno$¢ kota kierownicy nawet przy duzych predkosciach.

Napedy

- bezobstugowe napedy o duzej mocy do jazdy, podnoszenia
i kierowania z odzyskiem energii podczas hamowania,

- napedy pradu tréjfazowego catkowicie zamkniete
w obudowie, chronione przed zanieczyszczeniem i wilgocia
zapewniajg duze przyspieszenie i bezpieczne, generatorowe
wyhamowanie.



Uktad hamulcowy

- bezobstugowy, generatorowy uktad hamulcowy z odzyskiem energii
i wysokim wspotczynniku sprawnosci,

- najwyzszy poziom bezpieczenstwa dzieki 3 uktadom hamulcowym:
generatorowe hamowanie po puszczeniu pedatu jazdy; po
naci$nieciu pedatu hamulca aktywuje sie hamowanie wzmocnione
generatorowo; przy silniejszym naciskaniu pedatu hamulca
aktywuje sie hydrauliczny hamulec kota napedowego,

- elektromagnetyczne hamulce tarczowe jako hamulec awaryjny i
hamulec postojowy.

Wyposazenie elektryczne

- wyswietlacz LCD z automatyczna regulacja ostrosci- komfortowe,
fatwe w obstudze wyswietlanie wszystkich stanéw roboczych;
asystent wskazah do wstepnego wyboru wysokosci wspomaga
szybko i bezpiecznie cykle za i wytadunku towardw,

- system sterowania wézka z 5 profilami jazdy; predkosci jazdy,
przyspieszenie i hamowanie mozna parametryzowa¢ niezaleznie
od kierunku jazdy; mozliwo$¢ indywidualnego dopasowania do
operatora i warunkéw magazynowych,

- wskaznik wysokoéci podnoszenia, systemy wstepnego wyboru
wysoko$ci i systemy kamer wspomagaja magazynowanie oraz
przetadunek towardw,

- FleetManager lub system kodu PIN; opcjonalnie, bezkluczykowe
uprawnienia dostepu pozwalajg na swobodne zarzadzanie flotg
wozkéw i chronig przed nieautoryzowanym dostepem do wézkdw,

- wstepne przygotowanie pod elektryczne i mechaniczne interfejsy
dla tatwego doposazania systemdw zarzadzania magazynem i
zarzadzania flota.

Akumulator

- mozliwo$é wymiany akumulatora za pomoca dZwigu; opcjonalnie
dostepna boczna wymiana za pomoca platformy rolkowej,

- duze rezerwy mocy przy pracy jedno- i wielozmianowej dzigki
pojemnosciom akumulatora do 930 Ah,

- inteligentny system zarzgdzania mocg akumulatora ogranicza
maksymalny pobér pradu, przez co zapewniona jest jego dtuzsza
Zywotnos¢.

Serwis

- fatwy demontaz obudowy zapewnia szybki dostep do wszelkich
komponentéw podczas serwisowania,

- fatwa diagnoza i parametryzacja,

- szczego6towa diagnoza za pomoca specjalnego oprzyrzadowania z
centralnym ztagczem diagnostycznym.

Bezpieczenstwo

- regulacja predkosci zalezna od kata wychylenia kierownicy
(CSC-Curve Speed Control). Bezstopniowa redukcja predkosci
w zalezno$ci od kata wychylenia kota kierownicy, dzieki czemu
zapewniony zostaje wysoki stopien bezpieczehstwa przy jezdzie
na zakretach, co ma szczegdlne znaczenie w przypadku przewozu
wrazliwych towaréw lub poczatkujacych operatoréw,

- System Optispeed-System (opcja): regulacja wysokosci
podnoszenia i predkosci jazdy zalezna od przewozonego tadunku;
wraz z wysoko$cig podnoszenia nastepuje optymalizacja
predkosci oraz funkcji ptynnego przyspieszania i zwalniania. W
ten sposob zapewniona jest wysoka wydajno$¢ przetadunkowa
przy najwyzszym poziomie bezpieczefstwa; rozszerzone pakiety
Optispeed ze skojarzonym zakresem funkcji do indywidualnego
dopasowania do danych warunkéw magazynowych,

- wozek jest wykonany wedtug dyrektywy Unii Europejskiej 98/37/
EG i posiada oznakowanie ,,CE”,

- firma STILL posiada certyfikat zgodnie z ISO 9001 od niemieckiego
Lloyda.
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Stanowisko operatora

Regulowana pozycja kota kierownicy i regulacja wzdtuzna fotela

Komfortowy fotel z hydraulicznym resorowaniem i regulacja wagi

Komfortowy fotel z pochylanym oparciem

e

s

Komfortowy fotel z hydrauliczng amortyzacjg i regulacja wagi

Amortyzowany fotel dla max. komfortu przy nieréwnosciach podtoza i progach

Stanowisko operatora z fotelem ze sztucznej skéry i tapicerka winylowg

(e)leJ

(e)eJ

(e)[eJN

Proporcjonalna regulacja fotela i ptyty podtogowej

Maszt panoram. ze zoptymaliz. pod katem widocznos$ci ostong operatora

Ergonomiczny joystick

Dotykowy modut sterujacy (sterowanie hydrauliczne, 4 pojedyncze dzwignie)

Pie¢ profili jazdy, do wyboru przez operatora

Zintegrowane po6tki, uchwyt na napoje

Wyswietlacz: biezace wskazéwki serwisowe oraz informacje o aktywnych funkcjach

_ Uktad
kierowniczy

Wyswietlacz: biezace wskazéwki serwisowe oraz informacje o aktywnych funkcjach

W pefni elektryczny ukfad kierowniczy 180°

W petni elektryczny uktad kierowniczy z funkcjg zmiany kierunku na przeciwny

Redundantny system bezpieczenstwa uktadu kierowniczego

Maszt

Maszt panoramiczny z petnym wolnym skokiem

® e OO0eee o000 :

(2 Mool 3 2 Mot I K

(2 Mool 30 2K Mol I K

Hydrauliczny przesuw poprzeczny masztu z pochylaniem masztu

@000 e eee 000 00000ee

Hydrauliczny przesuw boczny z pochylaniem widet

Hydrauliczno-mechaniczna amortyzacja masztu

Panoramiczna karetka widet

Uktad hydrauliczny

Niskoszumowa pompa hydrauliczna

0000000000 0O®O®OO0OOO0000O e

Hydrauliczny uktad dodatkowy, 1-lub 2-krotny

Precyzja manewréw dzieki zastosowaniu zawordw proporcjonalnych

Indywidualne mozliwosci parametryzacji funkcji hydraulicznych

Réwnoczesna obstuga wielu funkcji hydraulicznych

Napedy

Bezstopniowe przyspieszanie do max. predko$ci bez szarpania

Bezobstugowe napedy jazdy, kierowania i podnoszenia

Komponenty zamkniete w obudowie, niewrazliwe na wilgo¢ i zanieczyszczenia

Zintegrowane czujniki pradu i temperatury do nadzoru funkcji

Hamulce

Generatorowy system hamowania

Odzysk energii przy hamowaniu

Hydrauliczny hamulec kota napgdowego jako hamulec dodatkowy

Elektromagnetyczne hamulce tarczowe jako hamulec postojowy i awaryjny

Dodatkowe bezpieczenstwo i wydajnosé

Dostep za pomocg kodu PIN, bez kluczyka, przyciskiem

Lampa btyskowa

Lampa obrotowa

Reflektor roboczy

Ostona dachu operatora z Macrolon lub krata siatkowa

Kontrola predkosci zalezna od kata wychylenia kota kierowanego

System odtgczania skoku Skok posredni i/albo koricowe ograniczenie podnoszenia
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Wskaznik wysoko$ci podnoszenia

System wstepnego wyboru wysoko$ci podnoszenia

Fleet Manager: uprawnienia dostepu
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Optispeed: Regulacja wysoko ci podnoszenia i pr dko ci jazdy zale na od
przewo onego tadunku
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Odzysk energii przy opuszczaniu

Akustyczny sygnat ostrzegawczy podczas jazdy (Digisound)

Akumulator

Wymiana akumulatora za pomoca dzwigu

Prowadnica rolkowa do bocznej wymiany akumulatora
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Pomieszczenie akumulat. dla baterii 420 Ah

Pomieszczenie akumulat. dla baterii 560 Ah
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Pomieszczenie akumulat. dla baterii 700 Ah
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Pomieszczenie akumulat. dla baterii 900 Ah

Stelaz do wymiany i transportu akumlatora

Urzadzenia dodatkowe

Rézne dtugosci widet

Przygotowanie do montazu terminala danych
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Automat. pochylanie widet i Srodkowa pozycja przesuwu przez naci$niecie przycisku

Wersja wdzka do pracy w chtodni
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Pakiet do wykonania chtodniczego
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Kabina dostosowana do pracy w chtodni
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Komfortowa kabina do pracy w chtodni, ogrzewana, wersja drive in

(o)

(o)l

(o)l

Szerokosci podwozia 1650/1670 mm

Krata ochronna

Lusterko panoramiczne

Ostona dachu operatora do regatéw Drive in

Boczne rolki prowadzace do pracy w systemie Drive in

Ostona kota napedowego

Kamera do zebéw widet

0/0|0|0/0|0|!

000|000

000|000

System kamerowy zebéw widet

Podwdjna ptyta pedatéw
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Kontakt:

STILL Polska Sp. z o.0.

ul. Sktadowa 11, Zerniki

62-023 Gadki

Telefon: +48 61 668 61 00

Fax: +48 61 668 61 89
still.polska@still.pl

Pozostate informacje znajdziecie

Panstwo na: www.still.pl/FM-X

STILL

Oddziat Warszawa

ul. 3-go Maja 101/103
05-080 Izabelin MoSciska
Telefon: +48 22 752 29 00
Fax: +48 22 752 29 01
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FM-X 0.9 PL 08/11 Wszelkie prawa zastrzezone.



