Instrukcja podtaczenia i uzytkowania BMS Home Energy Storage
(HES) SMART

ﬁ www.onvolt.pl

BMS Home Energy Storage (HES) to system taczacy w jednym urzadzeniu BMS SMART, modut
réwnolegty, balanser, ekran LCD i interfejs komunikacyjny Comboard.

Rozwigzanie takie umozliwia znaczne uproszczenie instalacji i obnizenie jej kosztow. Pod wzgledem
funkcyjnym jest zblizone do zestawu BMS SMART+ Modut réwnolegty + LCD + Interfejs Comboard.

Pozwala on na zrealizowanie funkcji ochronnych i monitorujgcych BMS Smart, umozliwiajac
jednoczesnie bezpieczne taczenie rownolegte wielu magazyndow energii (wszystkie musza by¢ takie
same, wyposazone w swoje systemy HES). Balanser dba o wyréwnanie napie¢ pomiedzy celami,
monitoring parametrow jest dostepny za pomoca ekranu LCD, aplikacji BT lub opcjonalnie WiFi.

Uwaga. Istniejg dwie wersje modutéw HES. W wykonaniu standardowym modut wyposazony jest w
balanser pasywny (dziatajgcy tylko podczas tadowania) o pradzie balansowania 0,1A. Jest to
wystarczajgce dla wiekszosci pakietow wykonanych z nowych, takich samych ogniw. Jesli jednak
ogniwa majg wiekszy rozrzut parametréw, moze sie okazaé potrzebne zastosowanie dodatkowego
balansera aktywnego Daly o pradzie 1A lub 5A (nowos¢).

Wykonanie z balanserem aktywnym wbudowanym w HES, ma te same funkcje, ale balanser jest juz
na ptytce. Nie jest ono produkowane do wszystkich wersji HES.

Za posrednictwem ptytki interfejsu komunikacyjnego, mozliwy jest wybor odpowiedniego
protokotu i ustanowienie komunikacji z wiekszoscig inwerteréw dostepnych na rynku. Nie jest do
tego wymagany program na PC, jak w standardowej ptytce Comboard, wystarczy aplikacja
mobilna.

Opcjonalny program do obstugi BMS na PC pozwala na monitorowanie kilku dodatkowych funkcji.
Wymaga podiaczenia poprzez specjalny kabel UART-USB do HES.

BMS HES s3 przeznaczone wytacznie do ogniw LiFePO4 w konfiguracji 8S lub 16S.

Prdba zastosowania ich do innego typu akumulatoréw bedzie skutkowato niewtasciwg pracy, co
moze doprowadzi¢ do uszkodzenia pakietu lub nawet pozaru.

W zadnym wypadku nie wolno lutowac przewoddéw do akumulatoréw, jesli wtyczka podtaczona
jest do BMS. Moze to skutkowa¢ uszkodzeniem BMS!

Bardzo prosimy o dokfadne sprawdzenie wykonanych potaczen. Btedy w podtgczeniu przewodoéw lub
zwarcia ktérychkolwiek pindw w gniazdach BMS, prowadzg do zniszczenia ukfadu nie podlegajgcemu
gwarancji.

Uwaga: Modut BT i kabel UART do HES nie sg zamienne z tymi samymi elementami
wykorzystywanymi w standardowych BMS i balanserach SMART.




Nalezy uzywac tylko przewoddw i wtyczek dostarczonych razem z BMS. Uzycie kabli innych
producentéw moze skutkowac zniszczeniem gniazda potgczeniowego lub nieprawidtowym
podtgczeniem (uzycie innych koloréw przewododw).
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1. Po wykonaniu pakietu ogniw, prosze podfaczy¢ przewody wg schematu. Przed podtgczeniem
nalezy upewnic sie, ze wszystkie ogniwa w pakiecie s3 w podobnym stanie natadowania (to
samo napiecie +/- 0,05V.




2. Do pierwszego pinu wtyczki (czarny przewdd) podtgczamy biegun ujemny catego pakietu. W
BMS Daly czarny przewdd zawsze oznacza minus pakietu.
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3. Kazdy nastepny przewdd powinien byé podtaczony po kolejnej celi, az do ostatniej czyli
bieguna dodatniego pakietu.

4. Po podtgczeniu przewodow do pakietu, przed podtgczeniem wtyczki do BMS nalezy wykonac¢
test potaczen.

a. Zapomoca miernika uniwersalnego nalezy zmierzy¢ napiecia na poszczegélnych
pinach wtyczki. Minus miernika podtgczamy do pierwszego pinu wtyczki (czarny
kabel). Na kazdym kolejnym pinie, napiecie musi rosngc¢ o ok.2,5-3,6V dla ogniw
LiFePO4, az do petnego napiecia pakietu na ostatnim pinie. Ten test pokazuje brak
pomytek przy lutowaniu kabli do pakietu. Nieprawidtowe podtgczenie ogniw skutkuje
uszkodzeniem BMS nie objetym gwarancjg!
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b. Prosze nie podtaczaé wtyczki do BMS przed wykonaniem krokdéw 5-10.

5. Nalezy podfaczyé sondy temperatury do gniazd NTC 1 i 2. Dla prawidtowej pracy BMS SMART
sondy temperatury NTC muszg by¢ podtgczone. HES wyposazony jest w 4 sondy temperatury
podtgczane do dwdch gniazd.

6. Prosze potgczy¢ minus pakietu z portem B- na BMS HES. Maksymalna dtugosé przewodu to
40cm.

7. Do BMS HES prosze podtgczy¢ modut Bluetooth (gniazdo UART) i ekran LCD (gniazdo z drugiej
strony ptytki BMS).

8. Do gniazda obok sond temperatury NTC, podtgczamy wtyczke wytgcznika. Domysinie nie jest
on aktywny, BMS jest caty czas wigczony lub uspiony. Podczas normalnej eksploatacji nie ma
potrzeby wytgczania BMS. Dzieje sie to w petni automatycznie, w zaleznosci od potrzeb
(tadowania, roztadowanie, u$pienia). Zeby wyfacznik dziatat, konieczne jest jego aktywowanie
w programie na PC. Nie ma takiej opcji w aplikacji mobilnej.

9. Interfejs komunikacyjny tgczymy z BMS HES za pomocg trzech dostarczonych wigzek.




10. Nalezy przygotowaé przewody prgdowe BMS-Inwerter (od pola P- na BMS HES, oraz od plusa
baterii). Inwertera nie nalezy jeszcze podtaczac.

11. Po podtgczeniu wszystkich urzadzen do BMS, prosze wiaczyé wtyczke z przewodami
doprowadzajgcymi napiecie z poszczegdlnych ogniw.

12. Gniazdo B+ tgczymy z plusem (+) akumulatora za pomocg dostarczonego, pomararnczowego
przewodu. Nie nalezy podtgczac tego przewodu, przed podtgczeniem wtyczki
doprowadzajgcej napiecie z cel.

Aktywacja BMS. BMS HES powinien aktywowac sie automatycznie. Gdyby tak sie nie stato, nalezy
wymusic¢ aktywacje, naciskajgc przycisk na module BT.

13. Sprawdzenie napiecia pomiedzy zaciskiem P- na BMS, a plusem baterii (powinno by¢ rowne
napieciu pakietu) konczy proces podtaczenia BMS.

14. Oile planowane jest rownolegte potgczenie wiekszej ilosci akumulatoréw wyposazonych w
HES, nalezy to zrobi¢ w tym momencie. Po ich potaczeniu, przed podtaczeniem inwertera,
prosze poczekac, do wyréwnania napie¢ na poszczegdlnych akumulatorach.

Ekran LCD BMS HES

Ekran ten umozliwia monitorowanie parametréw pakietu, ale nie stuzy, w przeciwienstwie do ekrandéw
dotykowych LCD 4,3” do wprowadzenia ustawier BMS.
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Instalowanie oprogramowania dla urzagdzen mobilnych.

System Android.




https://play.google.com/store/apps/details?id=com.inuker.bluetooth.daliy&hl=zh

System 10S

Po instalacji i uruchomieniu aplikacji nalezy wybrac opcje ,,Single Cell” dla pojedynczego akumulatora
lub ,Parallel” dla akumulatoréw podtgczonych réwnolegle. Nie nalezy wybiera¢ opcji ,, Series” -
dotyczy ona tylko specjalnych serii BMS przystosowanych do potaczenia szeregowego. Akumulatoréw
ze standardowymi BMS nie wolno faczyé szeregowo!

Nastepnie nalezy wybrac z listy modut BT podtgczony do BMS i klikngé na jego nazwe.

W przypadku wyboru opcji Parallel na pierwszym ekranie beda widoczne dane catego pakietu, a po
wybraniu odpowiedniego BT, dane tylko z tego akumulatora. Mozna w ten sposdb obserwowac do 6
akumulatorow.

W przypadku kilku akumulatoréw, widoczna bedzie lista wszystkich dostepnych BT. Nalezy wybrac
ten modut, z ktérego akumulatorem chcemy sie komunikowaé.



https://play.google.com/store/apps/details?id=com.inuker.bluetooth.daliy&hl=zh
https://apps.apple.com/cn/app/smart-bms/id1519968339
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Poniewaz taki sam BMS moze obstugiwac pakiety o réznej pojemnosci, aby uzyskac witasciwy odczyt
stanu natadowania, nalezy wprowadzi¢ wtasciwg pojemnos¢ pakietu w miejscu pokazanym na
rysunku (fabryczny kod umozliwiajgcy zmiane parametréow to 123456), a nastepnie natadowac
pakiet az do wytaczenia przez BMS. To spowoduje automatyczng kalibracje wskaznika natadowania
pakietu. Alternatywng metods, jest rozpoczecie normalnej eksploatacji pakietu. Jednak wtedy
prawidtowe wskazania wskaznika natadowania pojawig sie dopiero po kilku cyklach.
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Poniewaz do obstugi BMS SMART, HES i Balanseréw aktywnych SMART, uzywana jest ta sama
aplikacja zawiera ona trzy zaktadki:

1. Status Display,
2. Active balance
3. Parameter




Przy pracy z samym BMS aktywne sg tylko pierwsza i trzecia. Do wspétpracy z balanserem aktywnym
przeznaczona jest zaktadka druga, a na pierwszej jest tylko informacja o napieciu cel. O ile HES nie
jest wyposazony w balanser aktywny, zaktadka druga pozostaje nieaktywna.

Przy wspodtpracy z dwoma podtgczonymi urzagdzeniami (BMS i Balanser) aktywne sg wszystkie zaktadki
pod warunkiem wybrania wtasciwego modutu BT (od BMS lub balansera).

Przed rozpoczeciem eksploatacji pakietu wskazane jest jeszcze przeprowadzenie testu zabezpieczenia
przy roztadowaniu i tadowaniu, sprawdzajgc czy BMS odtgczy akumulator przy zgdanym napieciu.




Ustanowienie komunikacji z inwerterem.

Do komunikacji z inwerterem stuzy ptytka komunikacyjna, bedaca sktadnikiem pakietu HES.

Wskazni Przefacznik CAN1 | Rsass-1 RS232 can2 | Rs485-2
adresow

|Aktywacja|

Komunikacja z falownikiem mozliwa jest po tgczu RS232, CAN lub RS485. Po wybraniu jednego z tych
standarddw, nalezy przygotowac przewdd ze ztgczami RJ45 fgczacy ptytke z falownikiem. Przewdd ten
musi tgczy¢ na ptytce i w falowniku odpowiadajgce sobie ztgcza H i L (CAN) lub A i B (RS485 -GND
zostaje pominiety)

Wyprowadzenia ztgcza CAN: Wyprowadzenia ztgcza RS485:

Przyktadowo, chcagc podtaczyé falownik Voltronic po RS485, nalezy przygotowac kabel tgczacy pin 1 na
ptytce (RS485-B) z pinem 3 w falowniku, a pin 2 na ptytce (RS485-A) z pinem 5 na falowniku.

CAN--use 8P8C vertical RJ45 socket
RJ45:Pin Definition Description
RS485--use 8P8C vertical RJ45 socket
NC
1.8 RJ45 Pin Definition Description
2. 7 NC ‘ 1.8 RS485-B
3.6 GND | ‘ I 9 7 RS485-A
4 CANL r:]f ! D[ ‘ D1
! \ | 3 6 GND
5 CANH | >
1 1 45 =




WYybodr rodzaju komunikacji CAN lub RS485 dokonujemy w aplikacji, w zaktadce Parameter Settings:

@Parameter Settings @Parameter Settings

Protection Cell chara Collect Temp ParameterProtection Cell chara Collect Temp Parameter
parameter cteristics board protection settings parameter cteristics board protection settings
s settings s settings

Protocal Type NONE ~ Protocal Type NONE v~

NONE
icati RS485 ~ icati
Communication Method Communication Meth PYLON
Read Set Read AR
SOFAR

VOLTRONICPOWER

GOODWE
Device name DL-4(C

Device name DL-401708( E

Chg switch |

SRNE
MUST

VICTRONENERGY
Chg switch

© ©
© ©

SMA
DEYE
AISWEI

739 Dischg switch | Dischg switch

SACOLAR
| soLARK

XMT

' 3
S
4
®

Aktywacje ptytki komunikacyjnej dokonujemy za pomoca niebieskiego przycisku.

Moze byc¢ jeszcze konieczne wybranie wtasciwego portu w inwerterze. Tu prosimy o zapoznanie sie
z dokumentacja inwertera, lub postepowanie metoda ,,prob i btedéw”, o ile takie informacje nie sa
w niej dostepne.

Powyisze informacje dotyczg wspodtpracy jednego akumulatora z BMS HES SMART DALY z ptytka
komunikacyjng i falownikiem. Jesli chcemy uzyska¢ komunikacje z kilkoma akumulatorami
podtgczonymi rownolegle (kazdy ze swoim BMS HES) musimy wykona¢ pofaczenie pomiedzy ptytkami
za pomoca kabli RJ45.

Pierwsza ptytka podtgczona jak powyzej, petni funkcje ,,Master” i jest ona podtaczona do falownika.
Kolejne ptytkitgczymy jako ,,Slave” wykorzystujgc drugi kanat komunikacji. Jesli do podtgczenia
falownika uzywamy CAN, kolejne ptytki tgczymy poprzez RS485, jesli do falownika uzywamy RS485,
kolejne ptytki fgczymy po CAN.

Przyktadowy schemat potgczen 4 HES (4 akumulatory podtgczone réwnolegle), w ktérym komunikacja
z falownikiem zrealizowana jest poprzez RS485:
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W przypadku tgczenia kilku BMS HES, muszg by¢ one poindeksowane. Kazda ptytka musi mie¢ swaj
unikalny numer.

W przypadku ptytek nie robi sie tego w programie, lecz poprzez wtasciwe ustawienie przetgcznikow.

Ponizej tabela, jakie pozycje przetacznikéw, odpowiadajg jakiemu numerowi ptytki.
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Address DIP switch position

#1 #2 #3 #4
0 OFF OFF OFF OFF
1 ON OFF OFF OFF
2 OFF ON OFF OFF
3 ON ON OFF OFF
4 OFF OFF ON OFF
5 ON OFF ON OFF
6 OFF ON ON OFF
7 ON ON ON OFF
8 OFF OFF OFF ON
9 ON OFF OFF ON
10 OFF ON OFF ON
11 ON ON OFF ON
12 OFF OFF ON ON
13 ON OFF ON ON
14 OFF ON ON ON
15 ON ON ON ON




Poniewaz zasadniczym Zrédtem informacji dla inwertera o stanie akumulatora jest wskaznik
natadowania SOC, a jego prawidtowa kalibracja wymaga kilku cykli pracy akumulatora, ukiad
inwerter- akumulator moze osiggng¢ docelowe parametry dopiero po kalibracji SOC.

UWAGA:

BMS HES dostarczany jest z fabrycznie wgranymi parametrami pracy wtasciwymi dla typu ogniw do
jakich jest przeznaczony.

Wszystkie zmiany parametréw zabezpieczajgcych dokonane przez uzytkownika moga by¢
niebezpieczne i skutkowac zniszczeniem pakietu lub BMS a nawet pozarem. Wprowadzajac je,
uzytkownik przejmuje catkowita odpowiedzialnos¢ za wynikajace z nich skutki.




