Instrukcja obstugi napedu do bram ACTUS
AT400 Smart Backup

Producent: Actus Mikotaj Paszkiewicz, 78-400 Szczecinek, Mickiewicza 15/1
Kraj pochodzenia: PRC



UWAGA:

e Ten produkt musi by¢ instalowany przez wykwalifikowany personel, zgodnie z przepisami bezpieczeistwa
w dziedzinie urzadzen automatyki bram, zar6wno w zastosowaniach mieszkalnych, jak i komercyjnych.
Osoby nieposiadajace odpowiednich kwalifikacji moga uszkodzi¢ urzadzenia i stanowié¢ zagrozenie dla
bezpieczenstwa publicznego.

e Przed rozpoczeciem instalacji lub przeprowadzaniem jakichkolwiek czynnosci konserwacyjnych nalezy
odfaczyc zasilanie elektryczne.

e Prosze dokfadnie przeczytaé¢ instrukcje przed rozpoczeciem instalacji. Niewfasciwa instalacja lub
niewtasciwe uzytkowanie produktu moga spowodowaé powazne uszkodzenia uzytkownikéw oraz mienia.

o Jesli kabel elektryczny jest uszkodzony lub przerwany, nalezy go wymieni¢ na nowy i wiasciwie izolowany,
aby unikngé porazenia pradem lub innych niebezpiecznych sytuacji.

e Trzymaj piloty z dala od dzieci.

e Nie pozwol dzieciom ani innym osobom sta¢ w obszarze ruchu ramion silnika ani w poblizu bram podczas
ich dziatania.

e Nie uzywaj pilotow, gdy bramy s3 poza zasiegiem wzroku.

e Nie instaluj produktéw w srodowiskach korozyjnych, tatwopalnych i/lub wybuchowych.



I. Podstawowe informacje:

Zawartosé zestawu:

Schemat silownika
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Schemat silownika wraz z jego uchwytami

1: Mocowanie do stupka bramy
2: Mocowanie do skrzydta bramy
3: Ttoczysko 300mm

4: Obudowa silnika

5: Kabel zasilajacy

Otwieranie manualne bramy: Nalezy przekreci¢ kluczyk, aby zwolni¢ $rube zabezpieczajaca, a nastgpnie
podnies¢ sitownik do gory. Zostanie wtedy odtaczony od bramy i bedzie mozliwe jej manualne otwieranie.
Przydatne w sytuacji braku zasilania, awarii oraz na czas montazu.

Figure 3

1: Skrzydlo bramy
2: Kluczyk
3: Przekre¢ kluczyk, a nastepnie podnies sitownik do gory.



I1. Funkcje i najwazniejsze informacje o napedzie AT400 Smart.

1. W przypadku przeszkody na drodze bramy: Nape¢d si¢ zatrzymuje.

2. Dodatkowe akcesoria: Piloty, fotokomorki, lampka ostrzegawcza. Opcjonalnie elektroniczny zamek,
akumulatory do zasilania awaryjnego i panel solarny do ich fadowania.

3. Predkos$¢ bramy: Predko$¢ otwierania i zamykania bramy moze zosta¢ zmieniona w ustawieniach.

4. Delikatny start: Sitowniki sg wyposazone w funkcje delikatnego startu.

5. Automatyczne zamykanie: Sterownik wyposazony jest w funkcje automatycznego zamykania po
ustawionym czasie.

6. Pojedyncza i podwéjna brama: Naped jest kompatybilny z jedno oraz z dwuskrzydtowymi bramami.

7. Kompatybilno$¢ z wieloma pilotami: Kontroler moze zapisa¢ ponad 100 pilotow.

8. Domys$Ilna pozycja silownika: Naped moze by¢ tak ustawiony, aby domyslng pozycja zamknigcia
bramy bylo rozwarcie lub zlozenie sitownika.

I1I. Specyfikacja techniczna

Napigcie sitownika: 24VDC 40W Zasilanie:220VAC+10%/120VAC£10%
Obroty silnika: 200 RPM Predkos¢é wysuwu: 1.6 cm/s

Max. Skok silownika: 300 mm Max. Ciagly czas pracy: 5 min

Max dlugos¢ skrzydla: 2.5meters Max. Waga skrzydla: 200 KG
Temperatura pracy: -25°C ~+65°C Szczelnosé: IP55

Max kat otwarcia bramy: 110 stopni Waga napedu: 15KG

IV. Instalacja napedu:

Uwaga: Zestaw nie zawiera Srub do montazu uchwytu sitownika na skrzydle bramy oraz przewodow.
Zalecane Srednice przewodow:

1. Zasilanie sieciowe 230V AC: 2x1,5mm?2

2. Panel solarny: 2x1mm?2

3. Akumulatory: 2x1mm?2

4. Fotokomorki: Odbiornik 4x 0,5 mm?2, Nadajnik 2x 0,5 mm?2

5. Lampa sygnalizacyjna: 2x 0,75 mm?2



Schemat instalacji:

RE)

1. Pilot 4. Sterownik
2. Gumowy odbojnik 5. Fotokomorki
3. Sitownik 6. Lampa ostrzegawcza

Istniejg 2 mozliwo$ci montazu sitownikow.

Pociagnij, aby otworzy¢ Popchnij, aby otworzy¢
WSKAZOWKA: Upewnij sie, Ze skrzydla bramy nie otwieraja sie poza teren prywatny.



Krok 1.

Upewnij si¢, ze uchwyt na stlupku bedzie doktadnie na tym samym poziomie co uchwyt na skrzydle bramy.
Niedoktadne dopasowanie wysoko$ci moze spowodowaé wygiecie ramienia silnika, co prowadzi do awarii.
Ponadto sita potrzebna do przesuwania bramy bedzie zmniejszona, co sprawi, ze silnik bedzie mial trudnos$ci
z otwieraniem lub zamykaniem bramy, a w najgorszym wypadku moze w ogoéle nie dziata¢. Znaczne
réznice w wysokosci mogg uszkodzi¢ silnik i ramig silnika.
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Krok 2. Przygotowanie uchwytow sitlownika

Mocowanie na stupek sktada si¢ z 3 czesci: 2x mocowanie na stupek (Post bracket), 1x mocowanie
sitownika (Post Pivot Bracket). Aby je potaczyé wtdz srube ) przez centralny otwor uchwytu na stupek, jak
pokazano. Na koncu $ruby umie$¢ podktadke i nakretke, a nastepnie dokreé recznie. .

Bolt2) washer, nut

Post Pivot Bracket
Bolt @ Bolt @ %

Post Bracket Bojt (1 Bolt M



Krok 3. Mocowanie silownika do uchwytow.
(1). Aby przymocowac sitownik do uchwytu na stupek bramy nalezy wlozy¢ sworzen (Clevis PIN), a

nastgpnie zablokowa¢ go zawleczka (Hairpin Clip).

Gate Opener

Post Pivot Bracket

(2) Mocowanie drugiego konca sitownika do uchwytu na skrzydto bramy: Aby zwolni¢ $rube
zabezpieczajaca wsun klucz, przytrzymaj tlok, aby si¢ nie obracat i obrdo¢ klucz. Spowoduje to zwolnienie
zabezpieczenia 1 umozliwi natozenie sitownika na uchwyt na skrzydto bramy. Po natozeniu obro¢ klucz w
przeciwnym kierunku, aby zabezpieczy¢ mocowanie sitownika do uchwytu.

{___~» Releas




Krok 4. Istniejg 2 mozliwosci montazu silownikow:

Pociagnij, aby otworzy¢:
Potozenie montazowe uchwytu jest bardzo wazne. Prosze odwotac si¢ do rysunku, aby dokonaé pomiardéw

zgodnie z wymaganym katem otwarcia. Jednostka: mm (na przyktad: A wynosi 120 mm, B wynosi 195 mm.

W tym przypadku maksymalny kat otwarcia bramy wynosi 110°).

Pull TO OPEN GATES INWARDS
Fixing example of the gate opening inwards
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Popchnij, aby otworzy¢:
Potozenie montazowe uchwytu jest bardzo wazne. Prosze¢ odwotac si¢ do rysunku, aby przeprowadzié¢
pomiary zgodnie z wymaganym katem otwarcia.

Push To Open Gates Outwards
Fixing example of the gate opening outwards
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(1). Istnieje mozliwos¢ zmiany kata uchwytu na stupku. Odkrec, a nastgpnie wyjmij rami¢ uchwytu, aby
zmieni¢ jego kat.

| ]

N
Move the bracket up,
% O he doors open angle will become bigger
O o

S

Move the bracket left, Move the brack.et right, .
the doors close angle will become smaller floors close angle will become bigger

Move the bracket down,
the doors open angle will become smaller

e Im wyzej ramie uchwytu, tym wiekszy kat otwarcia bramy.

® Im nizej ramie uchwytu, tym nizszy kat otwarcia bramy.

e Im bardziej w lewo ramie uchwytu, tym nizszy kat otwarcia.

e Im bardziej w prawo ramie uchwytu, tym wyzszy kat otwarcia.

Okreslenia kierunkow odnoszq si¢ do spojrzenia na uchwyt z gory. Tak jak na powyzszym rysunku.
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(2). Calkowicie zamknij brameg, wysun maksymalnie ttoczysko - 10mm*, przyl6z mocowanie do skrzydta
bramy i zaznacz miejsce otworoOw na Sruby.

* Przed zamocowaniem sitownika do bramy bedqgcej w pozycji zamknietej w celu optymalnej pracy nalezy
wysungc¢ tlok sitownika do konca, a nastepnie cofngc tlok o 10 mm z powrotem, aby sitownik nie pracowat z
maksymalnym wysuwem tloka. Tlok mozna wsuwac i wysuwac recznie krecqc nim za pomocq klucza
wkiadanego w koncowke tloka.

[ T T T T 1 Gate in fully closed
[ T T 1 (Pull to Open Installation Mode)
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Krok 5. Montaz mocowan silownika
(1). Przymocuj uchwyt na stupek:

a. Wywier¢ 4 otwory o $rednicy 8mm.
b. Przymocuj uchwyt na stupek bramy 4 kotwami do betonu lub do metalu (W
zalezno$ci z jakiego materiatu wykonany jest stupek, zestaw zawiera oba typy
$rub).

(2). Zainstaluj sitownik:

(DUchwyt do stupka @Sworzen
(3)Drenaz deszczowy (@Kabel zasilajacy
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Kabel musi by¢ na dole sitownika, aby nie zostal uszkodzony i aby drenaz deszczowy byl pod odpowiednim
katem.
(3) Przymocuj uchwyt na skrzydto bramy:

©10.2

I ! T
68
S $

a. Wywier¢ 2 otwory o $redniczy 10.2mm w odlegtosci 68mm od siebie.

b. Przykre¢ uchwyt na skrzydto. Sruby nie znajdujg sie w zestawie.

c. Przymocuj drugi koniec sitownika do uchwytu na skrzydto bramy. Aby zwolni¢ $rube zabezpieczajaca
wsun klucz, przytrzymaj tlok, aby si¢ nie obracal i obr6¢ klucz. Spowoduje to zwolnienie zabezpieczenia i
umozliwi nalozenie sitownika na uchwyt na skrzydto bramy. Po natozeniu obro¢ klucz w przeciwnym
kierunku, aby zabezpieczy¢ mocowanie sitownika do uchwytu.

=

Krok 6. Montaz odbojnika.

Zamontuj odbojnik w miejscu zamknigtej bramy. Jest niezbedny, aby naped dzialal poprawnie.
Wylaczniki przecigzeniowe sterownika powinny roztaczy¢ sitowniki, gdy tylko skrzydta opra si¢ o
odbojniki. Odboj ograniczajacy wysuw sitownika powinien by¢ ustawiony tak, aby zablokowat prace
skrzydta zanim sitownik osiggnie pozycje maksymalnego wysuwu. Jesli skrzydto bramy opiera si¢ na
ograniczniku do$¢ wysoko istnieje ryzyko, ze skrzydlo zostanie przepchnigte przez ogranicznik, nalezy
wtedy wzmocni¢ ogranicznik np. metalowym katownikiem (nie dotagczono do zestawu).
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Krok 7. Montaz fotokomorek.

Fotokomorki sg systemem bezpieczenstwa, zapewniajacym bezpieczenstwo osob mogacych znalez¢ si¢
niespodziewanie w $wietle bramy w trakcie jej zamykania. Fotokomorki nie dziatajg w czasie otwierania
bramy. Jezeli fotokomorki zostang aktywowane (co$ znajduje si¢ w linii pomigdzy nimi) w czasie gdy
brama jest otwarta, uniemozliwiajg jej zamknigcie. Jesli linia fotokomorek zostanie przecigta w czasie
zamykania bramy, centrala zatrzyma skrzydta bramy i otworzy je ponownie.

Fotokomorki powinny zosta¢ zainstalowane na wysokosci minimum 20cm i w odlegtosci wigkszej niz S0cm
od siebie. Silne promieniowanie stoneczne wptywa na czuto$¢ odbiornika fotokomorki. Jesli jeden ze
stupkow jest mniej narazony na bezposrednie silne promieniowanie stoneczne— nalezy go wybrac do
montazu fotokomoérki odbiorczej RX. Fotokomorka odbiorcza RX to ta, ktora ma wigcej terminali. Po
wiecej informacji zobacz sekcje nizej “Podlgczenie fotokomorek”.

distanca betwaen transmitier and
receiver shauld be mare than S0cm.

A
E| =
E| TO RESPECT! E
x minimum fxing height fram T
the ground Hmin=20 cm.
Li
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Obshluga sterownika
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1. MOTOR 1: Zasilanie silnika.
MOTOR 2 (MAIN): Zasilanie gtéwnego silnika (obstugujacego funkcje furtki). W przypadku bramy

N

jednoskrzydtowej sitownik podtacza sie do tego zfacza.

3. Ant: Potaczenie z antena.

4. COM: Wejscie wspdlne (wspdlna masa) dla zewnetrznych urzadzen. (dla przytaczy ,,2SIDE”, , 1SIDE”, ,,CARD”, ,IR”
(foto), oraz 12V).

5. Card: Terminal uzywany do podtgczenia dowolnego zewnetrznego urzadzenia, ktére generuje impuls otwarcia
bramy. Funkcja przypisana do wyjscia CARD jest wyzwalana poprzez krétkie zamkniecie obwodu pomiedzy
ztaczem ,CARD” i ,,COM”. Jest to styk typu N.O.

6. 2 SIDE: Aktywacja dwdch skrzydet bramy. Wyzwalane przez kazde zrdédto impulsu za pomoca zewnetrznych
urzadzen (przycisk dzwonkowy, sterownik WiFi, domofon lub wideodomofon, sterownik GSMitp.). Polecenie jest
realizowane przez krétkie zamkniecie obwodu pomiedzy wejsciami ,2SIDE”i,,COM”(wejscia oznaczone nr 1 i 2).
Jest to styk typu N.O.

7. 1 SIDE: ,Funkcja furtki”. Aktywacja tylko jednego skrzydta. Wyzwalane przez kazde Zrédto impulsu za pomoca
zewnetrznych urzadzen (przycisk dzwonkowy, sterownik WiFi, domofon lub wideodomofon, sterownik GSM itp.).
Polecenie jest realizowane przez krétkie zamkniecie obwodu pomiedzy wejsciami ,2SIDE”i,,COM”(wejScia
oznaczone nr 1i2). Jest to styk typu N.O.

8. COM: Wejscie wspdlne (wspdlna masa) dla zewnetrznych urzadzen. (dla przytaczy ,,2SIDE”, , 1SIDE”, ,,CARD”, ,IR”
(foto), oraz 12V).

9. IR: Ztacze do podtgczenia fotokomérek. Krétkie zwarcie pomiedzy IR i COM informuje sterownik o przecieciu linii
podczerwieni pomiedzy fotokomdrkami (domysinie o napotkaniu przeszkody).
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10. VCC: Ztacze zasilania akcesoriow 12VDC. Stuzy do zasilania fotokomérek z taczonych w zestawie lub innych
urzadzen zewnetrznych. Napiecie stabilizowane 12VDC, ciaggty prad wyjsciowy <=0.5A.

11. Lock +: Stuzy do podtaczenia z elektrycznym zamkiem.

12. Lock -: Stuzy do podtaczenia z ,,ziemig” zamka.

13. Lamp +: Stuzy do podtaczenia z lampg ostrzegawcza+.

14. Lamp -: Stuzy do podtaczenia z lampa ostrzegawczg-.

15. Power: Stuzy do podtaczenia transformatora AC.

16. BAT +/-: Stuzy do podtaczenia akumulatora DC 12V lub 24V.

17. Menu: Wyswietlacz cyfrowy do pokazania ustawionych danych.

18. Touch: Stuzy do podtaczenia przycisku dotykowego itp. urzagdzen.

19. USB: Stuzy do podfaczenia urzadzenia USB w celu aktualizacji oprogramowania.

20. DEC/Smart: Uzywane do zmniejszania ustawien danych lub obstugi modutu inteligentnego.

21. FUN: Stuzy do przechowywania danych.

22. INC/Start: Uzywane do zwiekszania ustawien danych lub obstugi trybu sterowania jednym przyciskiem.

23. Learn: Stuzy do programowania/usuwania pilota zdalnego sterowania.

Sterowanie pilotem

Przycisk ,1” stuzy do obstugi funkcji furtki, tj. otwierania jednego sitownika Motor 2; przycisk ,2” stuzy do obstugi
bramy dwuskrzydtowej przy uzyciu sitownikéw Motor 1 i Motor 2.

Programowanie nowego pilota:

° Nacisnij przycisk , Learn” na ptycie sterujgcej na okoto 1 sekunde, a sygnalizator dzwiekowy wyda krétki
dzwiek. Nacisnij przycisk na pilocie. Wyswietlacz cyfrowy pokaze numer pilota, co oznacza, ze
programowanie zostato zakoriczone pomysinie.

e Po nacisnieciu przycisku ,Learn”, jesli ptyta nie odbierze sygnatu nowego pilota w ciggu 8 sekund, dioda
wskaznikowa zaswieci sie, a programowanie zostanie zakoriczone.

e Uwaga: Poniewaz wyswietlacz cyfrowy moze pokazywad tylko dwie cyfry, jesli kontroler zapamietat juz
wiecej niz 99 pilotdéw, od 100. pilota wyswietlacz cyfrowy zacznie pokazywac litery od A w celu zastgpienia
cyfr dziesigtek i setek. Na przyktad, 100. pilot bedzie wyswietlany jako AO, a 101. pilot jako Al. Jesli
kontroler zapamietat juz wiecej niz 109 pilotéw, od 110. pilota wyswietlacz cyfrowy zacznie pokazywac litere
b w celu zastgpienia cyfr dziesigtek i setek. Na przyktad, 110. pilot bedzie wyswietlany jako bO.

e Maksymalna pojemnos¢: 120 pilotéw. Jesli dioda LED wyswietli ,,-” i sygnalizator dzwiekowy wyda 5
krétkich dzwiekdw, oznacza to, ze nie mozna zapamietac wiecej pilotéw.

Usuwanie pilotow z pamigci:

® Nacisnij i przytrzymaj przycisk ,Learn” przez okoto 6 sekund. Jesli sygnalizator dzwiekowy wyda dtugi dzwiek,

zwolnij przycisk, a wyswietlacz cyfrowy pokaze ,,00”, co oznacza, ze wszystkie piloty zostaty pomysinie

usuniete.
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Podtaczenie Sterownika

Motor 1: W16z odizolowane przewody do odpowiednich terminali na ztagczce napedu. Czerwony przewod
powinien by¢ wlozony do terminala , MOTOR 1 +”, a niebieski przewdd do terminala ,, MOTOR 1 -”.
Motor 2: W16z odizolowane przewody do odpowiednich terminali na ztagczce napedu. Czerwony przewod
powinien by¢ wlozony do terminala , MOTOR 2 +”, a niebieski przewdd do terminala ,, MOTOR 2 -”.

MOTOR 1: Sitownik dodatkowy, zamyka si¢ pierwszy i otwiera ostatni.
MOTOR 2 (MAIN): Sitownik gléwny, otwiera si¢ pierwszy i zamyka ostatni.

UWAGA: Jesli uzywasz napgdu do bramy z jednym skrzydiem, podiacz tylko Motor 2. Jednocze$nie w
menu panelu sterujacego nalezy ustawic tryb PG na 1 (jeden naped).

=]
6od0

e B .’;"
I

Wskazowka: Jesli sitownik dziala w niewlasciwym kierunku, prosze odlgczy¢ zasilanie, odwrocié¢
przewody silownika i ponownie podlaczy¢ je do portu Motor, a nastepnie wlaczy¢ zasilanie.
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Podtaczenie
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Fotokomorek RX

Terminal @2VCC i (DCOM stuza do zasilania fotokomorek. Podtacz terminal (2VCC do ,,+” fotokomérek
RX i TX. Podlacz terminal ADCOM do ,,-” fotokomorek RX i TX. Podtacz terminal ADIR do ,,OUT”
fotokomorki RX. Podlacz terminal ©®COM do ,,COM” fotokomérki RX. Zworka fotokomérki RX powinna

zosta¢ ustawiona na pozycje “NO”.

e Zasilanie z transformatora AC i awaryjnych akumulatorow.
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W zestawie znajduje si¢ transformator, ktory nalezy podtaczy¢ do glownego zasilania 230V oraz 2 awaryjne
akumulatory 12V 7AH.

Funkcja inteligentnej ladowarki dla akumulatorow awaryjnych

System automatycznie rozpozna, czy podtaczone sg akumulatory 12V czy 24V za kazdym razem, gdy
zostanie wlaczony. Jesli napiecie zasilania zostanie zmienione, wlacz system ponownie.

Gdy napigcie jednego akumulatora spadnie ponizej 13,5V+0,5 lub napigcie dwdch akumulatoréw spadnie
ponizej 27V=+0,5, funkcja tadowania automatycznie si¢ uruchomi, a wskaznik fadowania zaswieci sig.

Gdy napigcie jednego akumulatora wzrosnie powyzej 14V=+0,5 lub napigcie dwoch akumulatoréw
przekroczy 28V+0,5, obwod tadowania automatycznie zostanie rozlaczony, aby zapobiec przetadowaniu.

Uwaga: Kiedy ptyta sterujaca jest podiaczona do gldwnego zasilania (220V/110V AC) oraz do akumulatora
awaryjnego, akumulator bedzie fadowany.

Ustawienia sterownika

Po wlaczeniu zasilania, wyswietlacz cyfrowy przeprowadzi autosprawdzenie od 00 do 99 z sygnalizatorem
dzwickowym. Jesli dioda wskaznikowa si¢ zaswieci, a sygnalizator dzwigkowy przestanie wydawaé dzwieki,
oznacza to, ze system dziala prawidtowo.

Zmiana ustawien

e Nacisnij i przytrzymaj przycisk [FUNC] przez 5 sekund, a wyswietlacz cyfrowy pokaze ,,P0”. Nastepnie zwolnij
przycisk; teraz menu mozna ustawiaé za pomoca przyciskdw [INC+] i [DEC-] do zwiekszania lub zmniejszania
liczb lub wartosci.

e Po dostosowaniu wartosci nacisnij przycisk [FUNC], aby zapisa¢ dane. Sygnalizator dZzwiekowy wyda jeden
krotki dzwiek, co oznacza pomysine zapisanie danych.

e Po zakonczeniu ustawiania menu nacisnij przycisk [LEARN], aby wyjs¢ z ustawiert menu i zamkng¢
wyswietlacz.

e Po potaczeniu sterownika z telefonem wszystkie ustawienia mozna tatwo i bez koniecznosci dostepu do

sterownika zmieniaé¢ z poziomu aplikacji.

Symbol | Opcja Zakres Domyslnie | Opis

PO Wytacznik 0~20 10 Ustala warto$¢ progowa sity po
przeciazeniowy przekroczeniu ktorej napigcie
niskich obrotow zostanie odlaczone od

[MOTOR 1] sitownika.
Pl Wytacznik 0~20 10
przecigzeniowy

wysokich
obrotow
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[MOTOR 1]

Wytacznik
przeciazeniowy

niskich obrotow

[MOTOR 2]

0~20

Wytacznik
przeciazeniowy

wysokich
obrotow

[MOTOR 1]

0~20

Czas pracy przy

3~30s

wysokich
obrotach.

[MOTOR 1]

—
/5]

Czas pracy przy

3~30s

wysokich
obrotach

[MOTOR 2]

—_—
w

Czas pracy na wysokich
obrotach powinien by¢
ustawiony tak, aby sitowniki
zdazyty zwolni¢ przed koncem
cyklu pracy (pelnym otwarciem
lub zamknigciem bramy).

Automatyczne
zamknigcie po
otwarciu
poprzez czytnik
kart lub inne
urzadzenie
podtaczone do
ztacza card.

0~99 s

—
175}

0 oznacza, ze funkcja jest
wylaczona.

Opoéznienie
miedzy
rozpoczeciem
otwierania
pierwszego i
drugiego
skrzydta bramy.

0~15s

Funkcja dla bram otwieranych
“na zaktadke”. 0 oznacza brak
opoOznienia.

Opdznienie
miedzy
rozpoczeciem
zamykania
pierwszego i
drugiego
skrzydta bramy,

0~15s

Funkcja dla bram zamykanych
“na zaktadke”. 0 oznacza brak
opoOznienia.
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P9 Czas do 0~99 s 0 0 oznacza, ze funkcja jest
automatycznego wylgczona.
zamknigcia

PA Tryb lampy 0: Tryb0 |0 Tryb 0: Lampa wyltaczy si¢ 30s
ostrzegawczej 1: Tryb 1 po zatrzymaniu sitownikow.

Tryb 1: Lampa wytaczy si¢ od

razu po zatrzymaniu

sitownikow.

Pb Czas podawanie | 0~5s 0 W przypadku braku zamka
impulsu dla nalezy ustawic 0.
elektrycznego
zamka na
poczatku
otwierania

PC Tryb dziatania 0: NF 1 Tryb NF :Zasilania wlaczone
zamka L:NA kiedy zamek zamkniety. Dla

elektromagnetycznego
zamka.

Tryb NA: Zasilanie wiaczone,
kiedy zamek otwarty. Dla
elektrycznego zamka.

Pd Funkcja 0~3 0 Mode 0: Motor 1 i Motor 2
terminala 2Side “otworz-stop-zamknij".

Mode 1: Tylko “otworz”.

Mode 2: Tylko “zamknij”.

Mode 3: Tylko “stop”.

PE Funkcja 0~3 0 Mode 0: Motor 2
terminala 1Side “otworz-stop-zamknij".

Mode 1: Tylko “otworz” Motor

2.

Mode 2: Tylko “zamknij”

Motor 2.

Mode 3: Tylko “stop” Motor 2.

PF Tryb pracy 0 (NO) ~ |1 (NC) Nalezy ustawi¢ taki sam tryb
fotokomorek 1 (NC) jak w fotokomorce.

PG Tryb jedno lub 0~1 0 0: Brama dwuskrzydtowa
dwu skrzydlowy (Motor 11 2).

1: Brama jednoskrzydiowa

(Motor 2).

PH Predkos¢é w 0~10 6 Predkos¢ sitownika w trybie
trybie wolnym niskiej predkosci.

PI Przetacznik 0~1 0 Nie dotyczy tego modelu
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koncowy sitownikow
Po FReset 0~10

1S

Ustawienie 5 inicjuje reset do
wartos$ci fabrycznych.

Informacje wyswietlane na wyswietlaczu plyty sterujacej:

e Podczas otwierania bramy: Cyfrowy wyswietlacz pokazuje, ze silnik 1 jest ,,OP”, silnik 2 jest ,,OP.”,
a dla otwierajgcych sie podwadjnych bram wyswietla ,,0.P.”

e Podczas zamykania bramy: Cyfrowy wyswietlacz pokazuje, ze silnik 1 jest ,,CL”, silnik 2 jest,,CL.”, a
dla zamykajgcych sie podwdjnych bram wyswietla ,C.L.”

e Po zatrzymaniu bramy: Cyfrowy wyswietlacz pokazuje, ze silnik 1 jest ,--”, silnik 2 jest ,,--.”, a dla
zatrzymanych podwdjnych bram wyswietla ,,-.-.”

e Gdy silnik pracuje z duza predkoscig i aktywuje ochrone przed przecigzeniem: Cyfrowy
wyswietlacz pokazuje, ze silnik 1 jest ,OH”, silnik 2 jest ,,0H.”, a dla podwdjnych bram wyswietla
,O.H.”

e Gdy silnik pracuje z mata predkoscig i aktywuje ochrone przed przecigzeniem: Cyfrowy
wyswietlacz pokazuje, ze silnik 1 jest ,0L”, silnik 2 jest ,0L.”, a dla podwdjnych bram wyswietla
,0.L.”

e Gdy silnik osiggnie maksymalny czas pracy: Cyfrowy wyswietlacz pokazuje, ze silnik 1 jest ,EC”,
silnik 2 jest ,,EC.”, a dla podwdjnych bram wyswietla ,,E.C.”

e Gdy aktywowany jest czujnik bezpieczenstwa: Cyfrowy wyswietlacz pokazuje ,,PH”

e Gdy brama jest catkowicie otwarta: Silnik 1 pokazuje ,LO”, a silnik 2 pokazuje ,L.0.”

e Gdy brama jest catkowicie otwarta: Silnik 1 pokazuje ,LC”, a silnik 2 pokazuje ,L.C.”

Identyfikacja Kierunku dzialania silnika:

Gdy silnik pracuje, jesli wskaznik LED kierunku dziatania silnika jest niebieski, silnik jest w trybie
,otwierania”. Jesli wskaznik LED kierunku dziatania silnika jest czerwony, silnik jest w trybie
,zamkniecia”.

L.aczenie z telefonem

Zainstaluj aplikacje“XHouse IOT” z Google Play (dla smartfon6w na Androidzie) lub z AppStore (dla
urzadzen Apple, tj. IPhone, iPad itd). Mozesz uzy¢ kodu QR do pobrania aplikacji lub recznie znalez¢
ja w Google Play lub Appstore.
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Krok 1: Wiacz urzadzenie i otworz aplikacje. Nacisnij ,,®” w prawym gornym rogu, aby doda¢ urzadzenie, a nastepnie
wybierz bram¢ z pomaranczowym okregiem w prawym gérnym rogu. (Rys. 112)

% Jesli w prawym gornym rogu widoczny jest szary okrag, oznacza to, ze urzadzenie zostato juz dodane. Uzytkownik musi
nacisngé i przytrzymaé przycisk ,,Dec/Smart” na ptycie sterujgcej przez okoto 5 sekund, aby ja zresetowac, a nastepnie
powtorzy¢ krok 1.

% Jesli pojawi sie komunikat ,,Please enter distribution network mode and add devices”, uzytkownik musi nacisng¢ i
przytrzymac przycisk ,,Dec/Smart” na plycie sterujacej przez okoto 5 sekund, aby jg zresetowaé, a nastgpnie powtdrzy¢
krok 1.

Krok 2: Wybierz sie¢ Wi-Fi, kliknij ,,Connect” i wprowadz hasto. (Rys. 3)
(jesli brak dostepnych sieci Wi-Fi, uzytkownik moze wybraé ,,Bluetooth Add” i uzy¢ funkcji Bluetooth do sterowania
brama z bliska. Proszg postgpowaé zgodnie z krokiem 4.)

Krok 3: Po pomy$lnym dodaniu urzadzenia uzytkownik moze zmieni¢ nazw¢ urzadzenia oraz przyciski, klikajac ,, 7 w
prawym goérnym rogu. (Rys. 5)

Krok 4: Dodawanie przez Bluetooth: Aby kontrolowaé urzadzenie w trybie Bluetooth, aplikacja mobilna musi znajdowaé
si¢ w zasiegu Bluetooth, okoto 10 m od urzadzenia, aby potaczy¢ si¢ i sterowaé nim. (Rys. 3 14)
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Polaczenie przez Wi-Fi i Bluetooth

% Kiedy urzadzenie jest pomyslnie podtaczone do sieci Wi-Fi, umozliwia zdalne sterowanie oraz
ustawianie urzadzenia za pomocg aplikacji mobilne;j. (Rys. 5)

% Kiedy urzadzenie jest offline lub telefon komoérkowy nie ma dostepu do sieci, jesli uzytkownik znajduje
si¢ w poblizu urzadzenia (w odleglosci do 10 metréw) i otworzy aplikacje, automatycznie przetaczy si¢
na tryb Bluetooth, aby kontrolowa¢ urzadzenie. (Rys. 6)

% Urzadzenie nawigze potaczenie Bluetooth z telefonem komérkowym w celu sterowania na krotkim

zasiegu (tylko jeden telefon komdrkowy uzytkownika moze nawigza¢ potaczenie Bluetooth w tym
samym czasie).

3:49 (6]
3:48 T
< e 2w (IS " ¥
. ; S >4
|| 2 >id :
Open Close
Open Close
— 2 ; M ﬂ e
=) (W BN
Stop Pedestrian
Stop Pedestrian

Przelaczanie na nowq sie¢ Wi-Fi lub zmiana trybu Bluetooth na tryb Wi-Fi
Jesli uzytkownik potrzebuje przetaczy¢ si¢ na nowa sie¢ Wi-Fi lub zmienié tryb sterowania z Bluetooth na
Wi-Fi, prosze postepowac zgodnie z ponizszymi krokami:

Krok 1: Nnaci$nij w prawym goérnym rogu symbol ustawien (kota zgbatego). Kliknij ,,Set/Modify WiFi”
(Ustaw/Edytuj Wi-Fi). (Rys. 7)

Krok 2: Wybierz nowa sie¢ Wi-Fi i polacz si¢ z nig. Nastepnie kliknij ,,Refresh” (Od$wiez). (Rys. 8)

349 o
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®  JJ-4F
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MNetwork Information
Sharing device
Transfer main user
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Operating Log
Rys. 7 Rys. 8

24



Udostepnianie urzadzenia

Krok 1: Otworz aplikacje, wybierz urzadzenie. Nacisnij ,, ®” w prawym gornym rogu, a nastepnie wybierz ,,Sharing device”
(Udostepnij urzadzenie), aby wygenerowac kod QR. (Rys. 9)

Krok 2: Nowy uzytkownik powinien pobra¢ aplikacje i otworzy¢ ja. Nacisnij ,,Scan” (Skanuj) w prawym gérnym rogu, aby
zeskanowac kod QR. (Rys. 10)

348 T 1813 7 ' 5G 6

=y
Gate T e 4 Sharing device

4 >4

Open Close
‘ @ ‘ ”H_{.. Scanning QR codes with xhouse app to create
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Stop Pedestrian
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Rys. 9 Rys. 10

Ustawienia urzadzenia:

Uzytkownik moze ustawia¢ parametry za pomoca aplikacji.

Krok 1. Wybierz urzadzenie, nacisnij ,, ” w prawym goérnym rogu. Kliknij ,,Setting”. (Rys. 11)
Krok 2. Ustaw parametry w aplikacji. (Rys. 12)

14:12 ab 56 B 14:12 o 56 B
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Device name
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fi Delete

Rys. 11 Rys. 12
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Pomoc zdalna

Gdy Twoje urzadzenie ulegnie awarii i konieczne bedzie dostosowanie ustawien parametrow, mozesz
bezposrednio uruchomic¢ funkcje¢ ,,Pomoc zdalna” i udostepnic¢ kod QR lub kod weryfikacyjny swojemu
serwisowi w celu uzyskania wsparcia zdalnego.

14:12 wll 56 & 15:14 ull 56 &
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i howroom Device serial number: 62000000
Device name sliding ’ Control board model: EGA14
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(=] =]
Network Information 7 I—ﬁ. 1
IES
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.4

Transfer main user
Attention

Operating Log

Rys. 13 Rys. 14

Dodawanie pilota

Gdy uzytkownik chce doda¢ pilota do otwierania bramy, mozna skorzysta¢ z funkcji ,,Close range code
learning proximity card/lightning”, klikna¢ przycisk ,,Learn” i nastgpnie ,,Start learning”. Nie ma potrzeby
otwierania skrzynki sterujacej; plyta sterujaca przechodzi w tryb nauki kodu. Nastgpnie nalezy nacisna¢
przycisk pilota, aby przesta¢ sygnat.
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Naped Actus AT400 Smart Backup jest zgodny z dyrektywa EMC 2014/30/UE. Petna tre$¢ deklaracji znajduje si¢ pod
linkiem https://drive.google.com/drive/folders/1Ez7iM1TmvU2njMpdJbF3NM7NMBdHzWe9?usp=sharing
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