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Konfiguracja komunikacji między akumulatorem a falownikiem

Konfiguracja komunikacji między akumulatorem a falownikiem poprawi ich koordynację, umożliwiając bardziej 

precyzyjne sterowanie ładowaniem lub rozładowywaniem. Na przykład, falownik może odczytywać dane o 

stanie naładowania (SOC) i temperaturze z systemu zarządzania akumulatorem (BMS) i dostosowywać 

napięcie i prąd ładowania zgodnie z wymaganiami akumulatora. Zapewnia to optymalną wydajność i wydłuża 

żywotność akumulatora. Poniżej znajduje się procedura konfiguracji komunikacji.

1. Połączenie kablowe.

Zalecamy użycie kabla CAN do podłączenia falownika i akumulatora, jest to kabel sieciowy ze złączem RJ45 i 

zwykle można go znaleźć w opakowaniu falownika.
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Jeśli kabel nie jest dostępny, można go wykonać za pomocą kabla Ethernet. Jednak definicja 

wyprowadzeń musi być ściśle zgodna z dostarczonymi instrukcjami (zwykle CAN_L: 4, CAN_H: 5).

Należy pamiętać, że definicja wyprowadzeń może się różnić w zależności od modelu falownika. Dlatego 

należy zawsze zapoznać się z instrukcją obsługi (akumulatora/inwertera) konkretnego modelu, aby 

potwierdzić, że używany kabel jest prawidłowy.

2. Ustawienie protokolarne (falownik/akumulator)

Po nawiązaniu połączenia nadal będziemy musieli ustawić ten sam protokół zarówno w akumulatorze, jak i

falowniku, zanim będą mogły się ze sobą komunikować.

Ustawienie po stronie falownika:

Dla PV18, Po naciśnięciu i przytrzymaniu przycisku „ENTER” przez 2 sekundy, urządzenie wejdzie w tryb 

ustawień. Nacisnąć przycisk „w górę”, aby przejść do ustawienia 41 (przycisk „w dół”, aby powrócić);

Setting value Protocal Communication type

00 MUST (PV-CAN) CAN

08 PYLON CAN

17 MUST(New Version) CAN

Następnie naciśnij przycisk „ENTER” lub „MENU”, aby potwierdzić wybór i wyjść.

Większość falowników MUST może obsługiwać PV-CAN(0) i PYLON(8), a w przypadku niektórych modeli 

z płytą równoległą obsługiwanych jest więcej opcji protokołów, szczegółowe informacje można uzyskać u 

lokalnego sprzedawcy lub w dziale serwisowym.
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W przypadku PH11-12KL3 protokół komunikacji falownika można ustawić, zmieniając wartość BMS

 Type:

Ustawienia po stronie baterii,

W przypadku MUST LFP ustawienia mogą się różnić dla baterii o różnych okresach, ale ogólnie istnieją trzy 

rodzaje ustawień:

1. W przypadku najnowszej wersji ustawienia można wykonać na wyświetlaczu, naciskając „menu” w celu

ustawienia, „w dół”, aby wybrać program, „wprowadź” do określonego ustawienia programu i wybierz element, 

a „DSE”, aby wyjść.

Para Setting-->Set CAN Port-->PV CAN/PYLON

2 Ustawienie za pomocą kodu dip:

Szczegółowe informacje można zawsze znaleźć w instrukcji obsługi, a tutaj podaję dwa 
najbardziej ogólne ustawienia kodu DIP:
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For WD BMS

W przypadku kodu dip, który ma tylko 6 pozycji, wystarczy ustawić pierwsze 6 pozycji. 

For PC BMS

3  Ustawianie protokołu przez komputer.

3. Potwierdź pomyślne połączenie i zaktualizuj ustawienia.

Po nawiązaniu połączenia kablowego i prawidłowym ustawieniu protokołu komunikacja powinna zostać

skonfigurowana, a na wyświetlaczu falownika będzie można zobaczyć SOC baterii (%).

Protocol 1 2 3 4 5 6 7 8

CAN MUST On On On On Off Off Off Off

CAN PYLON On Off On Off On Off Off Off

Protocol 1 2 3 4 5 6

CAN MUST On On On Off On Off

CAN PYLON On On Off Off Off Off
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PV19:

PH11-12KL3:

Jeśli komunikacja nie powiedzie się, należy dokładnie sprawdzić połączenie kablowe i definicję 

wyprowadzeń.

Po nawiązaniu komunikacji zaleca się ustawienie w falowniku sterowania przez SOC (Program 37).
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