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Konfiguracja komunikacji miedzy akumulatorem a falownikiem

Konfiguracja komunikacji miedzy akumulatorem a falownikiem poprawi ich koordynacje, umozliwiajgc bardziej
precyzyjne sterowanie tadowaniem lub roztadowywaniem. Na przyktad, falownik moze odczytywa¢ dane o
stanie natadowania (SOC) i temperaturze z systemu zarzgdzania akumulatorem (BMS) i dostosowywaé
napiecie i prgd tadowania zgodnie z wymaganiami akumulatora. Zapewnia to optymalng wydajnos¢ i wydtuza

zywotnosé akumulatora. Ponizej znajduje sie procedura konfiguracji komunikacji.

1. Potaczenie kablowe.
Zalecamy uzycie kabla CAN do podtgczenia falownika i akumulatora, jest to kabel sieciowy ze ztgczem RJ45 i

zwykle mozna go znalez¢ w opakowaniu falownika.
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Jesli kabel nie jest dostepny, mozna go wykona¢ za pomocg kabla Ethernet. Jednak definicja

wyprowadzen musi by¢ $cidle zgodna z dostarczonymi instrukcjami (zwykle CAN_L: 4, CAN_H: 5).

Below chart show R145 Pins definition
Pin Definition
RS-485-B
RS-485-A

GND

CANH

CANL

V(N WIN =

Nalezy pamietac, ze definicja wyprowadzehn moze sie rézni¢ w zaleznosci od modelu falownika. Dlatego
nalezy zawsze zapozna¢ sie z instrukcjg obstugi (akumulatora/inwertera) konkretnego modelu, aby
potwierdzi¢, ze uzywany kabel jest prawidtowy.

2. Ustawienie protokolarne (falownik/akumulator)

Po nawigzaniu potgczenia nadal bedziemy musieli ustawi¢ ten sam protokdt zaréwno w akumulatorze, jak i
falowniku, zanim bedg mogty sie ze sobg komunikowad.

Ustawienie po stronie falownika:

Dla PV18, Po nacisnieciu i przytrzymaniu przycisku ,ENTER” przez 2 sekundy, urzgdzenie wejdzie w tryb

ustawien. Nacisnag¢ przycisk ,w gore”, aby przejs¢ do ustawienia 41 (przycisk ,w dét’, aby powrdcic);

Setting value Protocal Communication type
00 MUST (PV-CAN) CAN
08 PYLON CAN
17 MUST (New Version) CAN

Nastepnie nacisnij przycisk ,ENTER” lub ,MENU”, aby potwierdzi¢ wybor i wyjsc.

Wiekszos¢ falownikow MUST moze obstugiwa¢ PV-CAN(0) i PYLON(8), a w przypadku niektorych modeli
z ptytg réwnolegta obstugiwanych jest wigcej opcji protokotow, szczegotowe informacje mozna uzyskac u

lokalnego sprzedawcy lub w dziale serwisowym.
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W przypadku PH11-12KL3 protokét komunikacji falownika mozna ustawi¢, zmieniajgc wartosé BMS
Type:

Battery Setting

| Battery Type Battery V High Fault | 6000V

(O Lead acid battery Battery V Low Faul i - 44,00 III

@ Lithium battery
(O Lithium battery no BMS By b Faover _ 1
O No battery Battery SOC Low Fault: j
[il Banery; Activa;e S Battery SOC Low Ramver:
BMS Type 08 5 I Max Charge-1:

Max Grid Charge-1: 20.00A Max Discharge-l 200.00A

Ustawienia po stronie baterii,
W przypadku MUST LFP ustawienia moga sie réznic dla baterii o roznych okresach, ale ogdlnie istniejg trzy
rodzaje ustawien:

1. W przypadku najnowszej wersji ustawienia mozna wykonaé¢ na wyswietlaczu, naciskajgc ,menu” w celu
usta@enia, »W dot’, aby wybra¢ program, ,wprowadz” do okreslonego ustawienia programu i wybierz element,
a ,DSE”, aby wyjs¢.

Para Setting-->Set CAN Port-->PV CAN/PYLON

—lnalog Info ——Current Prot.?’? ——STUDER
—EBMS Status. » Set CANProt.? ——SOFAR

» Para Setting ——Set 485 Prot.” > PV-CAN
—S¥s Setting / ——JINLANG

2 Ustawienie za pomocg kodu dip:

Szczegotowe informacje mozna zawsze znalez¢ w instrukcji obstugi, a tutaj podaje dwa
najbardziej ogdine ustawienia kodu DIP:
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For WD BMS

Protocol 1 2 3 4 5 6 7 8
CAN MUST On On On On Off Off Off Off
CAN PYLON On Off On Off On Off Off Off

W przypadku kodu dip, ktéry ma tylko 6 pozycji, wystarczy ustawi¢ pierwsze 6 pozyc;ji.

For PC BMS

Protocol 1 2 3 4 5 6
CAN MUST On On On Off On Off
CAN PYLON On On Off Off Off Off

(3) Ustawianie protokotu przez komputer.

4 PbmsTools H51.0.9 (Protocol code:HS-PACE-232-BP-V1.1) - a X

Realtime Nonitoring|Multi MDnitDringlMeer Info. |Parameter Setting BEEH S Export Datas

| - Voltage(mV) Capacity(mAH)
DesignCapacity
RemainCapacity

FullCapacity

Inverter protocol

B

o proocel

RS485 Protocel [pycy CAR

CHG Current Setting

PYLON_CAN (fEk_cam)
Start Current (4) — m Type [GROWATT CAR
Victreon CAN
SE_CAN
= MFE_CAN
Gap Chi SRD_CAN

_ Manufacture Information ggg%ﬁgcg}{
@ Clear text box after writgz‘i‘giiegﬁ}{
[ no-repeat BMS 5/NW _,TL CAN v
Kifﬁ CAN

() no-repeat PACK 8/N (20} 20 v -

VER: | BMS s/N: | PACK s/M: | comm: 1 %E 2&2;%;'}26

3. Potwierdz pomysine potaczenie i zaktualizuj ustawienia.
Po nawigzaniu potgczenia kablowego i prawidtowym ustawieniu protokotu komunikacja powinna zostac

skonfigurowana, a na wyswietlaczu falownika bedzie mozna zobaczyé SOC baterii (%).

Building 8, 115# OF Zhangcha 1st Road, Chancheng District, Foshan City, Guangdong Province, China



MUST %t 0 mkammara

MUST ENERGY (GUANGDONG) TECHNOLOGY CO., LTD

Service Department CS-2024-1005

PV19:

PH11-12KL3:

Battery

09 A
16.9C N/

Jesli komunikacja nie powiedzie sie, nalezy doktadnie sprawdzi¢ potgczenie kablowe i definicje
wyprowadzen.

Po nawigzaniu komunikacji zaleca sie ustawienie w falowniku sterowania przez SOC (Program 37).
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