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Deklaracja Zgodnoscil

Potwierdza sie, ze

Rodzaj wyrobu:
i Samochodowy system alarmo

Model: KD 2006

Jest zgodny z Dyrektywami Rady UE:

urzgdzenia zabezpieczajace pd

SIENE przed bezprawnym uzyciem

R&TTE 1999/5/EC urzgdzenia radiockomunikacyjn|

W szczegdlnosci, z ponizszymi normami:

Regulamin Nr 97/ECE (EKG ONZ)
ETSI EN 300 220-1 V1.3.1

ETSI EN 300 220-3V1.1.1

ETS EN 300 113

GWARANCIA.

Producent udziela gwarancji na okres 24 miesiecy od daty zakupu i zobowigzuje sie do bezptatnej
naprawy urzadzenia, jezeli w okresie tym wystagpig wady z winy producenta. Wadliwe urzadzenie nalezy
dostarczy¢ do miejsca zakupu w stanie czystym i na wiasny koszt wraz z niniejszg gwarancja,
paragonem zakupu lub fakturg VAT i krdétkim opisem uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu
urzadzenia ponosi uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach oraz wszystkich uszkodzen
powstatych w wyniku nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerdbek i napraw.

KONTROLER DOSTEPU

ANMT AKO-2006 ™"

Ver. 154.02.02

Producent:

AMT, 57-100 Strzelin, ul. Dzierzoniowska 14 | Wyprodukowano w Polsce

Dane techniczne:

Napiecie zasilania DC 12V Czestotliwo$¢ nosna pilotéw 433.92 MHz
Max pobdr pradu 20 mA Temperatura pracy w °C -30 + +85
Max prad obciazenia blokady zaptonu 15A Masa netto 0.146 kg
Max prad obcigzenia wyjécia 2-kanatu 100 mA

Urzadzenie to spetnia wymogi dyrektywy R&TTE 1999/5/EC CE

Ochrona $rodowiska

Produkt ten nie moze byc¢ traktowany jako odpad domowy i wrzucony do $mieci.
Aby chroni¢ $rodowiska naturalne zapewnij prawidtowg utylizacje.
Informacje dotyczace recyklingu niniejszego produktu otrzymasz w punkcie sprzedazy

lub u przedstawicieli wkadz lokalnych.

KD 2006 ™

1. FUNKCJE URZADZENIA.
e samoczynne wigczanie ochrony samochodu po wytaczeniu stacyjki;
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o wylaczanie ochrony ukrytym przyciskiem lub bezobstugowo (wersja BSI);
o funkcja ANTYNAPADOWA zabezpieczajaca auto przed kradziezg kluczykow;
o funkcja ANTYPORWANIOWA zabezpieczajaca auto przed napadem na wiasciciela;
e stan SERWISOWY umozliwiajacy oddanie auta do serwisu bez wskazywania sposobu rozbrajania blokady
o blokowanie do dwdch niezaleznych obwoddw elektrycznych;
o mozliwos¢ wprogramowania dwéch identyfikatoréw bezobstugowych (wersja BSI);
e sygnalizacja akustyczna procedur napadowych i porwaniowych;
o sygnalizacja wizualna procedur napadowych i porwaniowych jako opcja.
2. INSTRUKCIJA OBSLUGI:
2.1. Uzbrajanie systemu BLOKADY ODJAZDU - Wyiaczy¢ zapton, oddali¢ sie od pojazdu.
EFEKT:  wiaczenie ochrony samochodu, po 30 sekundach pulsowanie diody LED.
2.2. Rozbrajanie systemu BLOKADY ODJAZDU.
o wigczy¢ zapton, nacisng¢ przycisk kasowania na 3 sek.;
EFEKT:  wylaczenie ochrony samochodu.
o Wigczy¢ zapton (dioda LED mruga cyklicznie, jezeli system nie zostat jeszcze rozbrojony), zblizy¢ sie

z wiaczonym identyfikatorem bezobstugowym do samochodu (wersja BSI punkt 2.8);

EFEKT: dioda LED gasnie, wytgczenie systemu blokowania pojazdu.
2.3. Opis procedury ANTYNAPADU.

UWAGA! funkcja fabrycznie wylaczona dostepna po zaprogramowaniu dla klientéw z poza Unii
Europejskiej. Zaprogramowanie tej funkcji we wiasnym zakresie stanowi przerdbke
urzadzenia za ktdre producent nie ponosi odpowiedzialnosci.

Jezeli po wiaczeniu zaptonu system nie zostanie rozbrojony to po 17 sekundach dioda LED w kabinie
kierowcy zaczyna pulsowaé (jezeli sygnalizacja LED jest wigczona) — buzer zaczyna wydawac cykliczne
dzwieki. Jezeli w ciggu kolejnych 17 sekund nie rozbroimy systemu np. przyciskiem kasowania lub
bezobstugowo (punkt 2.2.), centrala przejdzie do procedury zatrzymania samochodu (punkt 2.5.).

2.4. Opis procedury ANTYPORWANIA.

UWAGA! funkcja fabrycznie wylaczona dostepna po zaprogramowaniu dla klientéw z poza Unii
Europejskiej. Zaprogramowanie tej funkcji we wiasnym zakresie stanowi przerdbke
urzadzenia za ktdre producent nie ponosi odpowiedzialnosci.

W 25 sekundzie po otworzeniu i zamknieciu drzwi (w trakcie pracy silnika) dioda LED w kabinie kierowcy

zaczyna pulsowaé (jezeli sygnalizacja LED jest wigczona) — buzer zaczyna wydawac cykliczne dzwieki. Jezeli

w ciggu kolejnych 10 sekund nie rozbroimy systemu np. przyciskiem kasowania lub bezobstugowo (punkt

2.2.), centralka przejdzie do procedury zatrzymania pojazdu (punkt 2.5.)

2.5. Opis procedury zatrzymania samochodu.

o cykliczne dzwieki buzera, pulsy kierunkowskazéw (jezeli wyjécie pomocnicze zaprogramowane jest jako
wyjscie kierunkowskazéw), dioda LED zapala sie na state,

e po 20 sekundach zablokowany zostaje zapton i milknie buzer, kierunkowskazy mrugajg az do momentu
rozbrojenia systemu (punkt 2.2.).

UWAGA! | Po zablokowaniu zaptonu istnieje mozliwos¢ jednokrotnego uruchomienia
pojazdu (trwajacego 20 sekund).

2.6. Wiaczenie stanu SERWISOWEGO:

o zamkna¢ drzwi, wylaczy¢ stacyike;

e nacisnac przycisk kasowania na 8 sekund do ustyszenia 5 krétkich sygnatdéw buzera.

EFEKT: po wilaczeniu zaptonu dioda LED zapala sie na state, co 16 sekund bip buzera przypominajacy
o aktywnym stanie serwisowym, po wyfaczeniu zaptonu dioda LED pulsuje.
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2.7. Wylaczenie stanu SERWISOWEGO:
o zamkna¢ drzwi, wylaczy¢ zapton;
e nacisngc przycisk kasowania na 8 sekund do ustyszenia 6 bipdw buzera (3 x wysoki-niski ton)

2.8. Bezobstugowe rozbrajanie sytemu BSI.
Obstuga systemu wersji BSI ogranicza sie do posiadania przy sobie wiaczonego identyfikatora (punkt 3.1).
Rozwigzanie takie zwieksza komfort eksploatacji systemdw antynapadowych i antyporwaniowych, poniewaz
uzytkownik nie musi pamieta¢ o ich kazdorazowym kasowaniu. Identyfikator zwieksza skutecznos$¢
zabezpieczenia, bowiem ,ukryty” przycisk autoryzacji nie musi znajdowac sie w zasiegu reki lecz moze by¢
schowany.
Identyfikator jest to miniaturowy nadajnik radiowy wysytajacy cyklicznie co 7 sekund niepowtarzalny kod
umozliwiajacy identyfikacje uzytkownika.
Zainicjowang procedure blokady odjazdu lub antynapadu rozbraja pierwszy impuls jaki dociera do odbiornika,
natomiast procedura antyporwaniowa zostaje rozbrojona dopiero po dotarciu trzeciego impulsu do odbiornika
urzadzenia.
System po rozbrojeniu identyfikatorem procedury antynapadu i antyporwania, raz jeszcze sprawdza obecno$¢
identyfikatora w pojezdzie po 65 sekundach. Jezeli w ciggu kolejnych 65 sekund urzadzenie stwierdzi brak
komunikacji z identyfikatorem, samodzielnie rozpoczyna procedure antynapadowa.

INSTRUKCJA OBSLUGI IDENTYFIKATORA:

3.1. Zalaczenie identyfikatora: nacisnac przycisk w pilocie identyfikatorze przez 5 sekund.
EFEKT: jednokrotnie migniecie diody LED - sygnalizuje zataczenie identyfikatora
W tym stanie identyfikator cyklicznie nadaje kod a wbudowany w nim czujnik grawitacyjny sprawdza jego
potozenie wzgledem ziemi. W przypadku braku zmiany potazenia po 5 minutach nadawanie kodu zostaje
wstrzymane do czasu gdy czujnik wykryje zmiane potozenia co trwa do 4 sekund lub naciéniecia przycisku w
pilocie przez 1sek.
Uwaga !!! Zmiana potozenia oznacza ze musi sie zmieni¢ kat potozenia wzgledem ziemi. Przesuwanie pilota
po ptaskiej powierzchni ze wzgledu na sposdb dziatania moze ale nie musi go wybudzic.

3.2. Wylaczenie identyfikatora nacisnac przycisk w pilocie identyfikatorze przez 5 sekund
EFEKT: kilkukrotne migniecie diody LED sygnalizuje wytaczenie identyfikatora

3.3. Sprawdzenie stanu identyfikatora: wcisnac przycisk w identyfikatorze przez 1 sekunde
EFEKT: jezeli dioda LED mignie 1 raz, pilot identyfikator jest zataczony, jezeli dioda LED mignie kilka razy,

identyfikator jest wytgczony.

INSTRUKCJA PROGRAMOWANIA:
Ustawienie opcji programowalnych:

4.1. wihaczy¢ stan serwisowy (punkt 2.6);

4.2. otworzy¢ drzwi;

4.3. przetaczy¢ stacyjke w pozycje zapton;

4.4. nacisnaC przycisk kasowania na 16 sekund do momentu ustyszenia dtugiego sygnatu buzera, pusci¢ przycisk;
4.5. Buzer pika cyklicznie 1 bip (parametr pierwszy wprogramowanie identyfikatorow),

dioda LED pokazuje ustawienie opcji: - LED swieci — zalgczony dostep do zapamietywania
kodoéw identyfikatorow
- LED zgaszona - wytaczony dostep do zapamigtywania

Koddw identyfikatoréw

4.5.1.  Wprogramowanie identyfikatoréw do pamieci systemu:
wylaczy¢ wszystkie identyfikatory znajdujace sie w zasiegu urzadzenia;
ustawi¢ parametr pierwszy punkt 4.5 w trybie programowania;
wcisng¢ na chwile przycisk kasowania;
buzer milknie, dioda LED zapala sie, urzadzenie czeka na transmisje z identyfikatoréw;
nacisnac na chwile przycisk w pierwszym identyfikatorze;
sygnat buzera potwierdza wprogramowanie;
nacisna¢ na chwile przycisk w drugim identyfikatorze lub jesli system ma obstugiwaé tylko pierwszy
identyfikator nacisng¢ drugi raz przycisk w pierwszym identyfikatorze;
e sygnat buzera potwierdza wprogramowanie;
o zataczyC identyfikator, ktdry ma obstugiwaé system;
o Buzer pika cyklicznie 1 bip (parametr pierwszy-programowanie identyfikatoréw do systemu).
4.5.2. Wykasowanie wszystkich identyfikatoréw z pamieci systemu:
o wylaczy¢ wszystkie identyfikatory znajdujace sie w zasiegu urzadzenia;
o ustawi¢ parametr pierwszy punkt 4.5 w trybie programowania;
o nacisna¢ dwukrotnie przycisk kasujacy;
o nastepuje seria piknie¢ buzera — wszystkie identyfikatory zostajg wykasowane.
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4.5.3. Przejscie do kolejnych ustawien: - wytgczy¢ stacyjke (buzer milknie),
- witgczy¢ stacyjke.

UWAGA! | Przestawianie parametréw opisanych w punktach 4.6. do 4.9. powoduje zmiang
dziatania urzadzenia nie objetg homologacja.
UWAGA! | Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za przeprogramowanie wymienionych

parametrow poniewaz zmiana tych parametréow dozwolona jest wytgcznie dla
klientdw, ktdrzy posiadajq takie uprawnienia lub nie wprowadzajq je na rynek krajow
cztonkowskich Unii Europejskie;j.

4.6. Buzer pika cyklicznie 2 bipy (parametr drugi — antynapad), dioda LED pokazuje ustawienie opgji:
- LED swieci - antynapad wiaczony,
- LED zgaszona — antynapad wytaczony.
Nacisniecie przycisku kasowania zmienia ustawienie opgji
4.6.1. Przejscie do kolejnych ustawien: - wylgczy¢ stacyjke (buzer milknie),
- wigczy¢ stacyjke.
4.7. Buzer pika cyklicznie 3 bipy (parametr trzeci — antyporwanie), dioda LED pokazuje ustawienie opcji:
- LED Swieci— antyporwanie wigczone,
- LED zgaszona — antyporwanie wytaczone.
Naciéniecie przycisku kasowania zmienia ustawienie opgcji
4.7.1.  Przejscie do kolejnych ustawien: - wylgczy¢ stacyjke (buzer milknie),
- wigczy¢ stacyjke.
4.8. Buzer pika cyklicznie 4 bipy (parametr czwarty — wigczenie/wylaczenie wizualizacji procedur
napadowych i porwaniowych sygnalizacja LED), dioda LED pokazuje ustawienie opgji:

- LED swieci— funkcja wiaczona,
- LED zgaszona — funkcja wytaczona.
Naciéniecie przycisku kasowania zmienia ustawienie opcji.
4.8.1.  Przejscie do kolejnych ustawien: - wylgczy¢ stacyjke (buzer milknie),
- wigczy¢ stacyjke.
4.9. Buzer pika cyklicznie 5 bipéw (parametr pigty — zmiana logiki dziatania wyjscia dodatkowego),
pokazuje ustawienie opcji:
- LED swieci — wyjécie przystosowane do pracy z przekaznikiem
blokady zaptonu,
- LED zgaszona — wyjécie przystosowane do pracy z przekaznikiem
kierunkowskazow.
Naciéniecie przycisku kasowania zmienia ustawienie opcji.
4.9.1. Przejscie do kolejnych ustawien: - wylgczy¢ stacyjke (buzer milknie),
- wigczy¢ stacyjke.
Urzadzenie przechodzi do parametru pierwszego (punkt 4.5.).
5. Wyjscie z trybu programowania — zamkna¢ drzwi (3 sygnaty buzera wysoki-$redni-niski).
Urzadzenie wychodzi z trybu programowania i stanu serwisowego.
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