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DEKLARACJA ZGODNOSCI CE DLA MASZYN

DYREKTYWA 98/37/EC

Producent: FAAC S.p.A.
Adres: Via Benini, 1-40069 Zola Predosa BOLONIA, Wiochy
Stwierdza, ze:  Sitownik, model 391 24 -391 24 C

« jest zbudowany z przeznaczeniem do montowania go w maszynach lub z przeznaczeniem do montazu z innymi urzgdzeniami w celu
zbudowania maszyny w rozumieniu postanowien dyrektywy 98/37/EC,

« spetnia podstawowe wymagania bezpieczenstwa okreslone w nastepujacych dyrektywach Unii Europejskiej:

73/23/EEC wraz z pdzniejszymi zmianami wprowadzonymi dyrektywg 93/68/EEC.
89/336/EEC wraz z pdzniejszymi zmianami wprowadzonymi dyrektywami 92/31/EEC i 93/68/EEC.

Ponadto, producent o$wiadcza, ze urzadzenia tego nie wolno oddawac¢ do eksploatacji, jesli maszyna, w ktorej urzadzenie to bedzie
zamontowane, lub ktérej element bedzie stanowic¢, nie zostata zidentyfikowana jako zgodna z wymaganiami dyrektywy 98/37/EC i zgodnos$¢ ta
nie zostata potwierdzona odpowiednig deklaracjg zgodnosci.

Bolonia, 01 wrzesnia 2006
Dyrektor Zarzadzajacy
A. Bassi



SYSTEM AUTOMATYCZNY MODEL 391

2. SPECYFIKACJA TECHNICZNA

System automatyczny model 391 skiada sie z nienawrotnego sitownika
elektromechanicznego dostepnego w dwdch wersjach:

* 391 24C z wbudowanym modutem sterujacym

* 391 24 bez modutu sterujgcego

Sitownik jest przeznaczony do automatycznego otwierania bram
wyposazonych w jedno lub dwa skrzydta o maksymalnej dtugosci 2,5 m.
Sitownik jest wyposazony w wygodny w obstudze, bezpieczny system
zwalniajacy, dzieki ktéremu mozna przy uzyciu prywatnego klucza
otworzy¢ i/lub zamkna¢ skrzydto lub skrzydta bramy w przypadku awarii
zasilania elektrycznego lub awarii sitownika.

Dwa przegubowe ramiona sitownika stuza do poruszania bram
skrzydtowych o bardzo duzych pilastrach. Odlegto$¢ pomiedzy
przegubem ramienia sitownika a punktem zabezpieczajagcym
motoreduktora moze dochodzi¢ az do 200 mm. Dzieki zastosowaniu
dwoch ramion o specjalnej geometrii wyeliminowano wszystkie mozliwe
punkty $cinania i/lub poslizgu.

A

* Prawidlowe dziatanie sitownika oraz specyfikacje
techniczne podane w niniejszej instrukcji moga by¢
zagwarantowane jedynie przy wykorzystaniu akcesoriow
i urzadzen zabezpieczajacych firmy FAAC.
Aby instalacja silownika odpowiadata
wymaganiom w zakresie bezpieczenstwa,
mechanicznego sprzegta zabezpieczajacego przed
zgnieceniem oznacza, ze urzadzenie musi by¢
wyposazone w modut sterujacy z regulowanym
sprzegtem elektronicznym.

Sitownik model 391 zostat zaprojektowany
i przeznaczony do kontroli dostepu wylacznie dla
pojazdow samochodowych - nie nalezy go uzywaé
w zadnych innych systemach kontroli dostepu.

aktualnym
brak

1. ELEMENTY SILOWNIKA

. Motoreduktor

1
2. Transformator

3. Modut sterujacy (tylko dla silnika gtéwnego)
4. Urzadzenie zwalniajgce

5. Modut odbiornika (opcjonalny)

6. Ograniczniki mechaniczne

7. Ramie napedowe

8. Obudowa - pokrywa

9. Wspornik tylny

MODEL 39124C 391 24
Napiecie zasilania 230V ~ -
Silnik elektryczny 24 Vdc 24 Vdc
Maksymalny pobor mocy 120 W 110 W
Maksymalny moment obrotowy 250 N/m 250 N/m
Maksymalna szybkos$¢ katowa 13°/sek 13°/sek
Maksymalna dtugos¢ skrzydta 25m 25m
bramy'?

Maksymalny ciezar skrzydta
bramy?

Patrz wykres nizej

Czestotliwo$¢ uzytkowania
w temperaturze otoczenia réwne;j
20°C

80 cykli/dzien

80 cykli/dzien

Maksymalna liczba
nastepujacych po sobie cykli

pracy w temperaturze otoczenia 30 30
réwnej 20°C

Klasa ochrony P44 P44
Temperatura eksploatac;ji -20°C + 55°C -20°C + 55°C
Ciezar sitownika 8,7 kg 7 kg

Wymiary Patrz rysunek 2

" Gdy dlugosé skrzydet bramy przekracza 2 m (L > 2m) musi by¢ zainstalowany zamek
elektryczny, gwarantujacy zablokowanie skrzydta.

2 Ciezar P skrzydta bramy jest funkcjg jego diugosci L. Na wykresie przedstawionym nizej
mozna sprawdzi¢, czy parametry P i L konkretnego skrzydta bramy kwalifikujg je do

zainstalowania na nim sitownika

10. Dolna obudowa. Rys. 1

350 Kgy

300 Kg}

312 mm




4. POLACZENIA ELEKTRYCZNE

|@: * Rysunek przedstawiony nizej pokazuje instalacje, w ktorej
wykorzystano dwa silniki, a do systemu podigczone sg
wszystkie urzadzenia zabezpieczajgce i sygnalizacyjne.

» Jesli zmierzone podczas testu wartosci sity nacisku na
punkt wskazany na rysunku 4 nie mieszcza sie
w granicach okreslonych w normie UNI EN 12453, strefa
tego punktu MUSI byé chroniona przed uderzeniem przy
zastosowaniu odpowiedniego urzadzenia
zabezpieczajacego, zgodnego z norma UNI EN12978.
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Motoreduktor COMPAS 24 C

Motoreduktor COMPAS 24*

Lampa sygnalizacyjna o $wieceniu pulsacyjnym
Przetacznik wybierakowy sterowany kluczem
Nadajnik fotokomérki

Odbiomik fotokomadrki

Zamek elektryczny **

MO oA wN

*

Motoreduktor COMPAS 24 potrzebny jest
jedynie w przypadku bramy dwuskrzydiowej.

* Zamek elektryczny jest obowiazkowy,
gdy dlugosé skrzydia jest wieksza cd 2 m. (L > 2m).

Rys. 3
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5. INSTALACJA

SPRAWDZENIE WSTEPNYCH
INSTALACYJNYCH

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie systemu automatycznego, struktura

bramy, ktéra ma by¢ otwierana i zamykana przez sitownik musi spetnia¢

nastepujace wymagania:

* Mechaniczna konstrukcja elementéw bramy musi odpowiadaé
wymaganiom okreslonym w normach EN12604 i EN12605.

5.1 WYMAGAN
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Rys. 4

* Dlugos¢ pojedynczego skrzydta bramy musi odpowiada¢ charakterystyce
sitownika uzytego do otwierania i zamykania skrzydia (patrz rozdziat 2).

» Konstrukcja bramy musi by¢ mocna i sztywna, odpowiednia do
poruszania przez system automatyczny.

* Ruch skrzydta bramy musi by¢ gtadki i jednakowy w catym obszarze
ruchu. Niedopuszczalny jest ruch z tarciem i zacieciami.

» Skrzydta bramy musza by¢ zawieszone na mocnych zawiasach. Ich
stan eksploatacyjny musi by¢ dobry.

» Brama musi by¢é wyposazona w odpowiednie gniazdko zasilajace
z uziemieniem, do ktérego zostanie poditgczony sitownik.

remontowo
przed

Zaleca sie wykonanie wszelkich prac
konserwacyjnych  bramy, jesli sa konieczne,
zainstalowaniem na niej systemu automatycznego.

Stan techniczny konstrukcji bramy ma bezposredni wplyw na
niezawodnos¢ i bezpieczenstwo dziatania systemu automatycznego.

5.2 WYMIARY INSTALACYJNE

Pomocnym w wyborze miejsca, w ktérym ma by¢ zainstalowany
sitownik, jest rysunek 4. Okre$lenie wymiaréw instalacyjnych nalezy
przeprowadzi¢ w nastepujacy sposob:

* Zmierz wymiar ,A” (patrz rysunek 4) na bramie, a nastepnie na
rysunku 4 wykresl poziomg linie odpowiadajacg temu wymiarowi,
przebiegajaca przez catg szerokos$¢ rysunku.

* Wykreslona linia wskaze maksymalny, mozliwy do uzyskania, kat
otwarcia skrzydta bramy dla zmierzonego wymiaru ,A”.

» Ustal wymagany w tej instalacji kat otwarcia skrzydta bramy.

» Odczytaj z rysunku 4 wymiar ,B” odpowiadajacy wymaganemu katowi
otwarcia skrzydta bramy (wymiar ,B” wskaze linia prostopadta do linii
narysowanej dla wymiaru ,A”, przecinajgca tg linie w obszarze
wymaganego kata otwarcia).

* Jesli wymiar ,,A” pozwala na kat otwarcia bramy wiekszy
od kata wybranego (potrzebnego), wymiar ,,B” moze by¢
zwiekszony do wartosci odpowiadajacej maksymalnemu,
mozliwemu do uzyskania katowi otwarcia bramy.
Ustalajac wymiary instalacyjne ,,A” i ,,B”, zawsze nalezy
upewni¢ sie, czy zachowany jest minimalny wymiar 450
mm, pokazany na rysunku 4.

Po zainstalowaniu sitownika nalezy sprawdzi¢, czy pokazany

na rysunku 4 wymiar ,,X” jest nie mniejszy niz 500 mm . Jesli

wymiar ,,X” jest mniejszy niz 500 mm, nalezy przeprowadzi¢
test uderzeniowy (tzw. prébe udarnosci) dotyczacy punktu
wskazanego na rysunku 4. Test powinien by¢
przeprowadzony w sposob opisany w normie UNI EN12445,

a zmierzone podczas tego testu wartosci powinny

odpowiadac¢ specyfikacji okreslonej w normie UNI EN12453.

8

» Sitownik zostat zaprojektowany i wykonany w taki sposéb, ze
moze by¢ zamontowany wytgcznie w potozeniu pionowym (patrz
rysunek 5). Instalacja sitownika w innym potozeniu jest zabroniona.

Rys. 5

5.3 INSTALOWANIE SILOWNIKA

Po ustaleniu wymiaréw ,A” i ,B” mozna przystapi¢ do instalowania sitownika.

W celu zainstalowania sitownika nalezy wykonac nastepujgace czynnosci:

® Poluzuj o okoto 1/2 obrotu cztery $ruby mocujace obudowe - pokrywe
sitownika (patrz rysunek 6 - elementy oznaczone symbolem @),
a nastepnie zdejmij pokrywe. Przestaw sitownik na ,prace reczng” -
informacje, jak to zrobi¢ podane sa w rozdziale 7.




@ Ustal wysoko$¢, na ktérej ma byc¢
zamontowany sitownik. Przy
ustalaniu wysokosci montazu
nalezy uwzglednic, ze:

» wspornik zabezpieczajacy
zakrzywionego ramienia sitownika
musi znalez¢ sie w takim
potozeniu, w ktérym bedzie go
mozna przymocowac do skrzydta
bramy (patrz rysunek 7),
minimalna odleglo$¢ sitownika od
podioza musi zezwalac na
zamontowanie zakrzywionego
ramienia sitownika i dolnej obudowy
(odlegtos¢ ta nie powinna byc¢
mniejsza niz 85 mm, patrz rysunek 7).
potozenie dolnej krawedzi tylnego
wspornika musi by¢ odpowiednio
wyréwnane z gorng krawedzig
wspornika przedniego (patrz
rysunek 8).
® Zamocyj tylny wspornik na ustalonej

wysokosci przy uzyciu czterech $rub
M8. Podczas montazu tylnego
wspornika uwzglednij ukfad innych
elementow pokazany na rysunku 9
oraz sprawdz przy uzyciu poziomicy,
czy wspornik bedzie zamocowany
poziomo.

A

Rys. 9

* Aby zwigkszy¢ wodoszczelnos¢ instalacji, zewnetrzna obudowa
przykrywa wspornik mocujacy - eliminuje to koniecznos¢
przyspawania wspornika bezposrednio do pilastra.

* Tylny wspornik musi by¢é zamocowany na maksymalnie
gtadkiej powierzchni. Gdy wspornik ma by¢é zamocowany
na pilastrze murowanym, dostepna jest, jako akcesorium,
specjalna podkiadka wyréwnujaca nieréwnosci muru.

@ Umiesc¢ sitownik na zamocowanym
wsporniku i przykre¢ go do
wspornika za pomocg dwoch $rub
M8x100 i odpowiednich nakretek
(Sruby i nakretki sg dostarczone wraz
z sitownikiem - patrz rysunek 10)

® Przestaw sitownik na ,prace

reczng” - informacje, jak to zrobi¢
podane sg w rozdziale 7. ==
Rys. 10

® Zamocuj, przy uzyciu dotaczonej S$ruby,
proste ramig sitownika (patrz rysunek 11).

@ Ztoz pozostate elementy ramienia sitownika
w sposo6b pokazany na rysunku 12.

,J;‘J Rys. 11

Aby zapewni¢ prawidtowe dziatanie sitownika, najpierw dociagnij
dwie $ruby mocujace oznaczone na rysunku 12 symbolem @,
a nastepnie poluzuj je, odkrecajac o okoto 1/2 obrotu, aby mozliwy
byt obrét elementdw ramienia bez zadnych zacie¢ i taré.

Rys. 12

Whyreguluj potozenie ztozonych przed chwilg elementéw ramienia
sitownika, naciskajac na jego srodkowa czes$¢, az do wyczucia oporu
na ogranicznikach (patrz rysunek 13, element oznaczony symbolem ®).

Na zakrzywionym ramieniu znajdujg sie dwa ograniczniki, ktore
utatwiajg regulacje potozenia, o ktérej mowa w punkcie 8.

® Umies¢ wspornik przedni na skrzydle bramy (patrz rysunek 13,
element oznaczony symbolem @).

® Przesun do tytu wspornik przedni o okoto 20 mm (patrz rysunek 13,
element oznaczony symbolem ®) i zaznacz na skrzydle bramy

miejsca, w ktérych powinny by¢ wywiercone otwory na S$ruby

mocujgce wspornik.

@ Zamocuj wspornik przedni w wyznaczonym potozeniu przy uzyciu
dwoch srub M8.

Rys. 13

Zalecamy zamocowanie wspornika przedniego na skrzydle
bramy przy uzyciu $rub, a nie poprzez przyspawanie go do
skrzydta bramy. Ten drugi sposéb mocowania wyklucza
jakakolwiek  mozliwos¢ regulacji potozenia  wspornika
w przysztosci, gdyby zaistniata taka potrzeba.

@ Sprobuj poruszaé¢ ramieniem sitownika przy zamknietym skrzydle
bramy, sprawdzajac, czy obie czesci ramienia nie uderzajg o siebie.

®@ Przestaw z powrotem sitownik na tryb normalnej pracy - patrz
rozdziat 7.

5.4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

Po zamocowaniu sitownika na bramie nalezy podtgczyé do niego

okablowanie elektryczne. W dolnej czes$ci sitownika znajdujg sie trzy

otwory przeznaczone do zamocowania w nich zaciskow kablowych;

jeden stuzy do podigczenia kabli zasilajacych, drugi do podtgczenia

akcesoriéw, a trzeci do podtgczenia drugiego silnika.

® Zainstaluj w otworach znajdujacych sie w dolnej czesci sitownika trzy
dostarczone z urzgdzeniem zaciski kablowe, mocujac je za pomocg
nakretek (patrz rysunek 14).

» Zawsze nalezy uzy¢ najwiekszego zacisku kablowego (patrz
rysunek 14, element oznaczony symbolem @).

* Gdy pozostate dwa zaciski nie beda wykorzystane do
wykonania potaczen elektrycznych, muszg by¢ zamkniete
przy uzyciu dostarczonych korkéw (zaslepek) - patrz rysunek
14, element oznaczony symbolem @. W16z korek w otwér do
poprowadzenia kabli i zamknij nim zacisk kablowy - korek
powinien byc¢ ciasno osadzony w zamykanym otworze.

@ Podiacz kable zasilajgce w sposob pokazany na rysunku 15.
Przewdd uziemiajgcy musi by¢ takze podtaczony. Sprawdz, czy kable
zasilajgce sq prawidlowo wpasowane w ,grzebien”, ktéry je mocuje
i unieruchamia. Patrz rysunek 15.

Rys. 15
* Gdy zaistnieje koniecznos¢ wymiany bezpiecznika

Rys. 14

A

zabezpieczajacego, nalezy uzy¢ bezpiecznika
o nastepujacych parametrach:
5x20 2A 450V
®Podiagcz do sitownika wszystkie akcesoria i urzadzenia

zabezpieczajace zgodnie ze wskazéwkami podanymi w dotgczonych
do nich instrukcjach.




5.5 USTAWIANIE OGRANICZNIKOW
MECHANICZNYCH

Sitownik model 391 jest standardowo wyposazony w mechaniczne
ograniczniki otwierania i zamykania bramy. Ograniczniki te majg za zadanie
utatwienie instalacji urzadzenia, poniewaz eliminujg one koniecznos¢
tworzenia w instalacji innych elementéw ograniczajacych ruch otwierania
i zamykania bramy. Mechaniczne ograniczniki powinny by¢ zamontowane
w dolnej czesci sitownika i powinny by¢ sprzezone z sektorem zebatym.
Aby je zainstalowac, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
MECHANICZNY OGRANICZNIK OTWIERANIA

® Przestaw sitownik na ,prace reczng” -
informacje, jak to zrobi¢ podane sg
w rozdziale 7.

@ Recznie przesun skrzydto bramy to
pozycji, ktéra ma by¢ ustawiona jako
krancowa pozycja otwarcia.

® Przesun mechaniczny ogranicznik
otwierania tak blisko, jak tylko sie da
do prostego ramienia sitownika
i unieruchom  ogranicznik w  tym
potozeniu, dokrecajac dwie Sruby mocujace.

A\

MECHANICZNY OGRANICZNIK ZAMYKANIA

A\

Rys. 16

* Sprawdz, czy mechaniczny ogranicznik otwierania jest
prawidlowo sprzegniety z sektorem zebatym.

* Uzycie mechanicznego ogranicznika zamykania jest
konieczne jedynie wéwczas, gdy w strukturze bramy nie
ma elementu zatrzymujacego zamykane skrzydto bramy

* Nalezy pamietaé, ze mechaniczny ogranicznik
zamykania nie stanowi zamkniecia bramy
zabezpieczajacego przed wiamaniem.

® Przestaw sitownik na ,prace reczng” - informacje, jak to zrobi¢
podane sg w rozdziale 7.

@ Recznie przesun skrzydto bramy to pozycji, ktéra ma by¢ ustawiona
jako pozycja zamkniecia.

® Przesun mechaniczny ogranicznik zamykania tak blisko, jak tylko sie
da do prostego ramienia sitownika i unieruchom ogranicznik w tym
potozeniu, dokrecajac dwie Sruby mocujace.

* Sprawdz, czy mechaniczny ogranicznik zamykania jest
prawidiowo sprzegniety z sektorem zgbatym.
6. TEST SYSTEMU AUTOMATYCZNEGO

* Po wykonaniu wszystkich potrzebnych potaczen elektrycznych
podtacz zasilanie do sitownika oraz zaprogramuj centrale sterujacq
zgodnie z wymaganiami uzytkownika instalacji.

» Przeprowadz test dziatania systemu automatycznego oraz wszystkich
podtgczonych akcesoridw. Ze szczegdlng uwaga sprawdz, czy
urzadzenia zabezpieczajace dziatajg w odpowiedni sposéb.

» Zaldz na sitownik obudowe - pokrywe, zamocuj ja przez dokrecenie
Srub mocujacych oraz zamocuj na obudowie cztery zaslepki
przykrywajace (patrz rysunek 17, element oznaczony symbolem @)

e Zamontuj dolng obudowe sitownika w sposéb pokazany na
rysunku 17 (element oznaczony symbolem @).

» Przekaz koncowemu uzytkownikowi instalacji ,Instrukcje uzytkownika” oraz
przedstaw mu zasady prawidiowego dziatania i uzytkowania systemu.

* Koncowemu uzytkownikowi instalacji nalezy
przedstawi¢ ryzyko akceptowalne (tzw. ryzyko
szczatkowe), ktore wiaze sie z uzytkowaniem instalacji.

Rys. 17

7. PRACA SILOWNIKA W TRYBIE RECZNYM

Jesli sitownik musi by¢ uruchomiony recznie na skutek przerwy
w zasilaniu lub jego awarii, nalezy przestawi¢ go na tryb pracy reczne;j.
W tym celu nalezy wykonac¢ nastepujgce czynnosci:

® Odtacz zasilanie od sitownika przy uzyciu wytacznika réznicowo -
pradowego.

@ Wyjmij z blokady korek zabezpieczajacy - patrz rysunek 18, element
oznaczony symbolem @.

® W16z klucz do blokady i obracaj nim az do oporu w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazowek zegara - patrz rysunek 18, element
oznaczony symbolem @.

@ Obracaj az do oporu pokrettem zwalniajgcym w kierunku zgodnym
z ruchem wskazowek zegara - patrz rysunek 18, element oznaczony
symbolem ®.

® Przesun recznie skrzydto bramy.

Rys. 18

Aby wylaczy¢ tryb recznej pracy sitownika i przywréci¢ jego normalne

dziatanie, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

® Upewnij sie, czy sitownik jest odtgczony od zasilania.

@ Przesun skrzydto bramy do pozycji, w ktérej brama jest zamknieta.

® Obracaj az do oporu pokrettem zwalniajagcym w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara, a nastgpnie obracaj kluczem
w blokadzie az do oporu w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek
zegara. Wyjmij klucz z blokady.

@ Sprawdz, czy urzadzenie zwalniajace zostato prawidiowo wytaczone.
W tym celu sprobuj przesunaé recznie skrzydto bramy. Gdy
urzadzenie to jest wylaczone, brama jest zablokowana i nie da sie
recznie przesungc jej skrzydta.

® Zatdéz na blokade korek zabezpieczajacy.

® Wtacz zasilanie systemu i wykonaj cykl otwierania bramy.

@ e Po przetaczeniu z ,recznego” na normalny tryb dziatania
sitownik moze niewtasciwie zwalniaé ruch bramy podczas
pierwszego cyklu automatycznego otwierania. W takim
przypadku nalezy zaczekac, az caty cykl zostanie wykonany
i ponownie wykonac cykl otwierania.

8. ZASTOSOWANIA SPECJALNE

Uzycie sitownika do zastosowan innych niz opisane w niniejszej
instrukcji jest KATEGORYCZNIE ZABRONIONE.

9. KONSERWACJA

Aby zapewni¢ dlugookresowe prawidtowe funkcjonowanie systemu ze
stalym poziomem bezpieczehstwa, zaleca sie sprawdzanie jego
dziatania co 6 miesiecy. W ,Podreczniku uzytkownika” zamieszczony
jest  formularz  przeznaczony do  zapisywania  czynnosci
sprawdzajgcych.

10. NAPRAWY

Uzytkownikowi w zadnych okolicznosciach nie wolno podejmowac
samodzielnie préb naprawy systemu. Wykonanie napraw nalezy zleca¢
wykwalifikowanym pracownikom firmy FACC lub punktom serwisowym
firmy FAAC.

11. AKCESORIA

Szczegotowe informacje o akcesoriach mozna znalez¢ w katalogu
produktéw firmy FAAC.
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Deklaruje, ze: modut sterowania E024S
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* spetnia podstawowe wymagania bezpieczenstwa nastepujacych dyrektyw EEC:

Dyrektywa niskonapieciowa 2006/95/EC
Dyrektywa dotyczgca kompatybilnosci elektromagnetycznej 2004/108/EC

Uwagi uzupetniajgce:
Niniejszy wyrdb zostat poddany badaniom w typowej konfiguracji (wszystkie wyroby
wyprodukowane przez FAAC S.p.A.).

Bolonia, 01.03.2009 Dyrektor zarzgdzejgcy
rcel

AV

J
OSTRZEZENIA A
e Wazne! W celu zapewnienia bezpieczehstwa osdéb, nalezy doktadnie przestrzegac niniejszych instrukcii.
» Nieprawidtowa instalacja lub nieprawidtowe uzycie wyrobu moze spowodowad powazne obrazenia

u ludzi.

e Przed rozpoczeciem instalaciji wyrobu nalezy doktadnie zapoznac sie z niniejszymi instrukcjami. Niniejsze
instrukcje nalezy zachowad na przysztosc.
Symbol A oznacza, ze dane instrukcje majqg istotne znaczenie dla bezpieczehstwa oséb oraz
prawidtowego funkcjonowania systemu zautomatyzowanego.
\_ e Symbol [@ zwraca uwage na informacje dotyczgce charakterystyk oraz dziatania produktu. )
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CENTRALKA STEROWNICZA E024S

0 ROZKtLAD CENTRALKI

CENTRALKA ZAWIERA MODUL ELEKTRONICINY

E024S ORAZ ELEMENTY ZASILANIA MODULU.

DLATEGO TEZ, W CELU UNIKNIECIA USZKODZENIA

KOMPONENTOW PODCZAS WSZYSTKICH ETAPOW

INSTALACJI, Z CENTRALKA NALEZY OBCHODIIC SIE

Z ZACHOWANIEM SZCZEGOLNEJ OSTROZNOSCI.
Rysunek A ukazuje wymiary skrzynki:

(

~

306

Wymiary w mm

Aby umozliwi¢ otwarcie obudowy skrzynki, nalezy
przesungc¢ zawiasy pokrywy w gére (Rysunek C); zawiasy
mozna takze zdemontowac i zainstalowac ponownie,
tak aby mozna byto otwiera¢ skrzynke w prawq lub
w lewq strone.

( | d— A )

Po zamocowaniu skrzynki w wybranym miejscu,
nalezy zastoni¢ otwory (Rysunek B, element @) i $ruby
mocowania zatgczonymi zaslepkami, jak pokazano na
Rysunku D.

( )

9 Rys. A D

Rysunek B ukazuje cztery otwory o Srednicy 5 mm,
stuzgce do mocowania skrzynki (element 1)) do $ciany,
trzy elementy mocowania uchwytéw kabli M16/M20/M25
(element (2)) oraz dwa zawiasy pokrywy (element 3).

é Py )

Po podtgczeniu centralki sterowniczej z  réznymi
elementami  systemu zautomatyzowanego, nalezy

zamkng¢  skrzynke  centralki,
doktadnie pokrywe do uszczelki.

Zasilanie podtgczy¢ tak jak pokazano na Rysunku E.

dociskajgc przy tym

~

Rys. E D

Nastepnie dokreci¢ cztery zatqczone Sruby w celu
zapewnienia odpowiedniego stopnia ochrony przed
czynnikami zewnetrznymi (Rysunek F).

( )
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CENTRALKA STEROWNICZA E024S

1  OSTRZEZENIA

A Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy ukladzie sterowania (wykonywanie podtqczen,
konserwacii, itd.) nalezy zawsze najpierw odiqczyé zasilanie.

- Przed systemem nalezy zainstalowaé wytgcznik réoznicowoprgdowy o odpowiednim prgdzie zatgczania,

- Nalezy zawsze oddzielac kable zasilania od kabli sterowania i kabli bezpieczenstwa (przyciski, odbiornik, fotokomorki, itd.).

- W celu unikniecia zaktécen elekirycznych, naleiy uiywaé oddzielnych pancerzy lub kabli ekranowanych

(z vziemionym ekranem).
—
@ Ha

2 ROIKtAD | PODtACIENIA
S zasilanie baterie
gwie]Buos t 1

predkosé §§

@. K Lb7
uktady logiczne/ @

230 VAC50HZ
lub

tryb pracy
3 21
E BA H’
ON
115 Vac 60Hz ™1

v
)
o |
0
o

RADIO

e @

konfiguracja

otwarty otwarty
A B STOP SZYNA

K] K] [ [k

J5 10 (32 (13 {34 18 = 37

éé
el

_ 4+ Szynalampka lampa zamek/
otwarty At\ \24Vdc kontrolna P2 plokada
(-]

(otwarcie catkowi 24Vdc 12Vac

otwarty B 24Vdc 15W  24Vdc
(otwarcie czesciowe) STOP 3w

Rys. 1

A "1 ZASILANIE ZALEZY OD ZAKUPIONEJ WERSJI CENTRALKI STEROWNICZEJ E024S.
3
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3 SPECYFIKACJE TECHNICINE 3.2 OPIS TABLIC ZACISKOWYCH
230vVac (+6% -10%) - 50Hz Zacisk i/lub tablica Opis Podtgczone
Napiecie zasilania *2 lub zaciskowa urzqdzenie
115vVac (+6% -10%) - 60Hz : YRV Zasilanie wyposazenia
Pobér mocy 4 W dodatkowego
. GND - Biegun ujemny
Maksymalne obcigzenie 150 W x 2 2 uziemienie
silnika -
Urzgdzenie ze
Maksymalny prad 250 mA stycznikiem zwiermnym,
akcesoridw (+24V) 3 J5 STOP wywotujgcym
. tqczenie systemu
Maksymalny pobor prgdu wy
przez akcesoria szyny BUS 400 mA ZOUTomGTyZOWOHegO
- N " Urzgdzenie ze
Temperatura otoczenia -20°C - +55°C 4 OTWARTY B | stycznikiem rozwiernym
Bezoieczniki *2 F1 = Bezpiecznik samoresetujgcy; (patrz Tryby Pracy)
P F2 =T2A - 250 V lub TAA - 120 V 5 OTWARTY A
Tryb J10 - CZERWONY Elementy sterowania i
(Lyk;zgﬁggicme) A, E AP EP, A1, B, C zacisk SIYNA BUS szyny zabezpieczajgce
Czas pracy Wyjscie sterowania
. . 5 minut (staty) lampki kontrolnej
(przeterminowanie) J2 - SZIARY zacisk KéQ%F())KI:AI\\I A (podtqczy¢ cewke
Czas pauzy Programowalny (maks. 10 minut) przekaznika maks.
Wejscia tablicy zaciskowej Otwarty A Otwcsmy B, Stop. J3- POMARANCIOWY fgr:n/gz L?Sskmoﬁco
Wej./Wyj. -
— eL/WY] Zynyﬂ zacisk LAMPA 24Vdc-15W
Wejécia zlgcza Zasilanie, ngxlﬁ g geru XF 433 Zamek elektryczny
v 14— NIEBIESK zacisk | ZAMEK |12 Vac lub 24 Vdc
Silniki, lampa btyskajgca, zasilanie (blokada) | (do zainstalowania
Wyjécia tablicy zaciskowej wyposazenia dodatkowego, na skrzydle 1)
zamek (blokada) elekiryczny, J7 SILNIK 1 Silnik 1 (skrzydto 1)
Icmpko kontrolna (90 sek. STCIer) 18 SILNIK 2 Silnik 2 (SkrzycH,o 2)

Tryby pracy (A, E, AP, EP, A1, B,

Funkcje programowaine C), predko$¢ (Wysoka - Niska)

Czas pauzy, opdznienie skrzydta 2

Funkcje programowania przy zamykaniu

Typy zintegrowanych DS, SLH (maks. 250 kanatéw);

kanatéw radiowych LC (maks. 250 kanatdw)

*2 7asilanie oraz wersja bezpiecznika zalezg od zakupione;j
wersji cenftralki sterowniczej.

3.1 OPIS KOMPONENTOW

J1 Ztgcze zasilania POWER SUPPLY

J2 Tablica zaciskowa lampy kontrolnej SERVICE LIGHT

J3 Tablica zaciskowa lampy btyskajgcej FLASHING LAMP

J4 Tablica zaciskowa blokady elektrycznej ELECTRIC
LOCK

J5 Tablica zaciskowa polecenh COMMANDS

J7 Tablica zaciskowa silnika 1 MOTOR 1

J8 Tablica zaciskowa silnika 2 MOTOR 2

J9 Szybkoztgcza modutu XF MODULE

J10 Tablica zaciskowa szyny BUS

J11 Ztgcze baterii BATTERY

SW1 | Przycisk konfiguraciji SET-UP

SW2 | Przycisk predkosci SPEED

SW3 | Przycisk trybéw pracy LOGIC

DS1 Programowanie przetgcznika typu DIP

F1 Bezpiecznik zabezpieczajgcy wyposazenie dodatkowe
F2 Bezpieczniki zabezpieczajgce transformatory i silniki
LED | Sygnalizacyjne diody LED

Skrzydto 1 oznacza skrzydio, ktére otwiera sie
pierwsze podczas operacji olwierania.

Sterowanie lampki kontrolnej jest aktywne przez
caty czas ruchu otwierania lub zamykania oraz
przez kolejne 90 sekund.

3.3 FUNKCJA ZABEZPIECZENIA PRZED ZGNIECENIEM

Sterowany elektronicznie uktad zabezpieczajgcy przed
zgnieceniem funkcjonuje na zasadzie konfrolowania
zuzycia prgdu lub tez pracy przetwornikdw silnikéw
podtgczonych do centralki sterowniczej E024S.
Jezeli podczas ruchu otwierania lub zamykania system
wykryje  przeszkode, mechanizm  zapobiegajgcy
zgnieceniu zostanie zatgczony i odwrdci kierunek
pracy sitownika bramy, tym samym zwiekszajgc poziom
bezpieczenstwa systemu zautomatyzowanego.

4 PROGRAMOWANIE UKLADOW LOGICINYCH

W celu wybrania jednego z 7 dostepnych programo-
walnych trybdw pracy, nalezy wielokrotnie nacisngc
przycisk SW3.

Wybrany fryb pracy ukazuje dioda LED LD7: liczba
btysnie¢ odpowiada numerowi wybranego frybu pracy.
Patrz punkt 6.3.3.

5 PROGRAMOWANIE PREDKOSCI

Predkos¢ pracy SPEED mozna ustawi¢ w dowolnym
czasie, naciskajgc przycisk SW2.

Wybrang predko$¢ ukazuje dioda LED LDS8:

Dioda LED wtgczona = wysoka predkosé HIGH
Dioda LED wytgczona = niska predko$c LOW
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6 URUCHOMIENIE

6.1 KONTROLA DIOD LED

Ponizsza tabela przedstawia stan diod LED w zaleznosci
od stanu wejs¢ (stan systemu automatyki ,,zamkniete
w potozeniu spoczynkowym” jest zaznaczony pogrubiong
czcionkq).

Stan sygnalizacyjnych diod LED nalezy sprawdzi¢ wedtug
ponizszej tabeli:

Tab. 1 - Dziatanie diod LED sygnalizujgcych stan wejsé

LED WL. (Swieci) WYL. (nie swieci)
Sygnat sterujgcy .

STOP wylqczony Sygnat sterujacy wtgczony
OPEN A | Sygnat sterujgcy wtgczony | Sygnat sterujgcy wytgczony
OPEN B | Sygnat sterujgcy wtqczony | Sygnat sterujgcy wytagczony

BUS Patrz punkt 7.2

6.2 PROGRAMOWANIE PRZELACINIKOW

W ponizszej tabeli przedstawiono ustawienia przetgcznikdéw
(DIP) DST1, stuzgcych do programowania sity i typu silnika.

Tabela 2 - Programowanie DS1 (ustawienia domysine
ukazane sq pogrubionqg czcionkq)

DS4 |DS3 |DS2 |DS1 | Opis

WYL. | WYL. Silnik 391

WL, | WYL, Silnik 418

WYL | WL, Silnik 413-415-390-770

WL, | WL Silnik hydrauliczny (*) S450H/

S700H
WYL, | WYL, | MALA SIEA
Wk, | WYL | SILA SREDNIA-NISKA
WYL. | WL, | SILA SREDNIA-WYSOKA
Wt. | Wi. | DUZA SItA
Wazne:

Przetqczniki na centrali E024S sq odwrécone.

(*) po ustawieniu przetqcznikow DS3-DS4 w pozycji
ON sitownik podtgczony do kodera (EncS700
lub EncS$450) jest automatycznie rozpoznawany
w fazie konfigurowania.

Przed przystgpieniem do konfigurowania za
pomocq przetqcznikéw DIP DS1(DS3-DS4) nalezy
wybraé rodzaj sitownikéw podigczonych do
centrali E024S.

6.3 PROGRAMOWANIE CZASU - KONFIGURACJA

Przed rozpoczeciem dziatania nalezy wykonaé
procedure konfiguracji (SETUP).

= Jezeli po skonfigurowaniu systemu zmieniony
zostanie typ silnika (przetgcznikami dwupozy-
cyjnymi DS3 i DS4), migajgce diody LED4 i LED5
bedq sygnalizowaé, ze konieczne jest ponowne
zrealizowanie procedury konfiguraciji.

Jezeli po rozpoczeciu procedury konfiguraciji
skrzydta zamykajq sie zamiast otwieraé, nalezy
zamienié miejscami przewody zasilajgce silnik.

S
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W wypadku gdy procedura konfiguracji nigdy nie byta
realizowana, po wtgczeniu zasilania centrali diody LED,
LD4 i LD5 zaczng powoli migaé, sygnalizujgc koniecznosé
wykonania konfiguracji. Procedure te mozna zrealizowad
na dwa sposoby:
- Konfiguracja automatyczna (AUTOMATIC SETUP)

- Konfiguracja reczna (MANUAL SETUP)
6.3.1 KONFIGURACJA AUTOMATYCINA

W celurozpoczecia procedury konfiguracijiautomatycznej,
nalezy wcisng¢ i przytrzymac przycisk SETUP do momentu,
az diody LD4 i LD5 zaswiecq $wiattem ciggtym. Nastepnie
nalezy pusci¢ przycisk SETUP.

W trakcie konfigurowania obie diody LED migaqjg.

Skrzydta zaczynajqg sie pojedynczo otwierac z dowolnego
punktu, az do momentu wykrycia ogranicznika otwarcia.
Nastepnie zamykajg sie powoli, az zostanie wykryty
ogranicznik zamkniecia.

Nastepnie skrzydta zndw zaczynajg sie poruszac
automatycznie i pojedynczo z potozenia zamknietego.

1. W momencie wykrycia ogranicznika otwarcia, skrzydta
zatrzymujq sie w pozycji otwartej i konfiguracja jest
ukonhczona

Jezeli procedura zostanie przeprowadzona prawidtowo,
diody LED LD4 i LD5 zgasng po jej zakonczeniu.
W przeciwnym razie diody LED zaczng migac¢ na znak, ze
procedure trzeba wykonaé ponownie.

[@: Podczas KONFIGURACJI AUTOMATYCINEJ obszary
hamowania, opdznienie zamykania skrzydet
i czas pauzy (30 s w uktadzie logicznym A) sq
ustawiane automatycznie. Parametry te mozna
zmodyfikowaé, bez powtarzania catej procedury,
korzystajgc z programowania 2. stopnia.

6.3.2 KONFIGURACJA RECINA

W celu przejicia do trybu konfiguracji recznej nalezy
wcisngé i przytrzymac przycisk SETUP do momentu, az
sitowniki samoczynnie wystartujqg.

W trakcie konfigurowania obie diody LED migajq.

= (*) Ustawienie punktéw krancowych przy pomocy
impulsu OPEN jest mozliwe jedynie w przypadku

sitownikéw S450H z podigczonym koderem

ENC450.

Skrzydta zaczynajg sie pojedynczo otwiera¢ z dowolnej
pozycji, az do momentu wykrycia ogranicznika otwarcia,
a nastepnie zamykac¢ sie do czasu wykrycia ogranicznika
zamkniecia.

Wrtedy skrzydtazndw zaczynajq sie poruszac automatycznie

i pojedynczo z potozenia zamknietego.

1. Impuls  ,OPEN" --> skrzydto 1 zmniejsza szybkosc
otwierania sie irozpoczyna sie wyszukiwanie ogranicznika
otwarcia skrzydta 1.

- Po wykryciu ogranicznika otwarcia, zostaje on przyjety
jako punkt zatrzymania dla skrzydta 1, po czym zaczyna
sie otwierac skrzydto 2.

(*) Jezeli zostanie wykryte polecenie ,,OPEN", bedzie ono
przyjete jako punkt zatrzymania otwierania dla skrzydta 1
i rozpocznie sie otwieranie skrzydta 2.

2. Impuls ,OPEN" ---> skrzydto 2 zmniejsza szybkos¢
otwierania sie irozpoczyna sie wyszukiwanie ogranicznika
otwarcia skrzydta 2.

- Po wykryciu ogranicznika otwarcia, zostaje on przyjety
jako punkt zatrzymania dla skrzydta 2.

(*) Jezeli zostanie wykryte polecenie ,OPEN", zostanie
ono przyjete jako punkt zatrzymania ofwierania dla
skrzydta 2.
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3. Od tego momentu, az do nastepnego impulsu ,,OPEN",
liczony jest czas pauzy (w przypadku logik A i AP)

4, Impuls ,,OPEN" ---> Rejestracja czasu pauzy i rozpoczecie
ruchu zamykania skrzydta 2.

5. Impuls ,OPEN" --> Skrzydto 2 zmniejsza szybkosc
zamykania sie i zaczyna szukac ogranicznika zamkniecia
skrzydta 2.

- Po wykryciu ogranicznika zostaje on przyjety jako punkt
zatrzymania skrzydta 2 i zaczyna sie zamykac skrzydto 1.

(*) Jezeli zostanie wykryte polecenie ,,OPEN", zostanie ono
przyjete jako punkt zatrzymania dla skrzydta 2 i zacznie
zamykac sie skrzydto 1.

6. Impuls ,,OPEN" ---> skrzydto 1 zmniejsza szybko$¢
zamykania sie i zaczyna szuka¢ ogranicznika zamkniecia
skrzydta 1.

- Po wykryciu ogranicznika zostaje on przyjety jako punkt
zatrzymania skrzydta 1.

(*) Jezeli zostanie wykryte polecenie ,,OPEN”, zostanie
ono przyjete jako punkt zatrzymania zamykania dla
skrzydta 1.

Jezeli procedura konfiguracji zostanie  prawidtowo

przeprowadzona, diody LED LD4 i LD5 zgasng po jej

zakonczeniu. W przeciwnym razie diody LED bedqg migac
na znak, ze procedure trzeba wykonaé ponownie.

= W celu wyeliminowania spowolnienia podczas
otwierania i zamykania nalezy wystaé dwa kolejne
impulsy ,OPEN w momencie ustawienia sie skrzydet
bramy w pozycji otwarcia i zamkniecia” w przeciw-
nym razie, jezeli ma by¢é wykorzystana funkcja
wytqcznika krancowego, trzeba pozwolié, by
skrzydto znalazto wytqcznik otwierania i zamykania.

Podczas KONFIGURACJI RECINEJ obszary ruchu
zwolnionego, opodznienie zamykania skrzydet
iczas pauzy ustawia sierecznie, na ptytce, podczas
konfigurowania systemu. Parametry te mozna
zmodyfikowaé, bez powtarzania konfiguracji,
korzystajgc z programowania 2. stopnia.

6.3.3 PROGRAMOWANIE UKLADOW LOGICINYCH

W celu wybrania jednego z 7 dostepnych programowanych
logicznych trybdéw pracy nalezy kilkakrotnie nacisngc¢
przycisk SW3.

Wybrany logiczny tryb pracy jest sygnalizowany diodqg
LED LD7.

Liczba btyskdbw odpowiada
logicznego frybu pracy.

numerowi  wybranego

(Ustawienia domysine zostaty zaznaczone
pogrubionq czcionkq.)

. . Liczba nacisnieé Liczba
heglle e SW3 (LOGIC) | blyskéw LD7
Tryb pracy A . .
A (automatyczna) jeden jeden
Praca
E poétautomatyczna dwa dwa
Automatyka
AP w logice krokowej frzy frzy
Praca
EP pétautomatyczna cztery cztery
w logice krokowej
Al Automatyka 1 piec pie¢
Praca potauto- > .
b matyczna b szese szes¢
c Logika ,,dead-man” siedem siedem

@ d Q LD7 SW3 - Przetgcznik 3

TRYB PRACY
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6.3.4 PROGRAMOWANIE DRUGIEGO POZIOMU -
FUNKCJE ZAAWANSOWANE

W celu przejscia do menu drugiego poziomu, przycisk
SW2 SPEED tfrzeba wcisng¢ na 2,5 sekundy.

Obie diody LED SETUP bedq $wieci¢ Swiattem ciggtym.
W tym frybie klawisz SPEED stuzy do przewijania menu.
Przewiniecie menu odbywa sie w ten sposdb, ze
klawisz naciska sie tyle razy, ile wynosi numer danego
parametru.

Rézne menu sqg identyfikowane liczbqg btyskdéw diody
LD8.

Klawisz LOGIC stuzy do nastawienia wartosci parametru.
Z menu drugiego poziomu wychodzi sie przez wcisniecie
przycisku SPEED na 2,5 sekundy.

(Ustawienia domyslne zostaly zaznaczone
pogrubionq czcionkq.)

Menu Opis ¢ WL, | blyskéw
SW2 WYL LD8
(SPEED) .
. Labezpieczenie| . d Wtgczona Wt. e
przed wiatrem | J°9C" | woioconawyr, | 1°9°"
Skok wsteczny Wtgczona Wi.
2 dwa Wytgczona WYL. dwa
Lekki dotyk Wtgczona Wt.
3 frzy Wytgczona WYL. rzy
Wstepne Wtgczona Wt.
4 btyskanie cztery Wylgczona WYL. cztery
Opdznienie
5 otwierania piec Wiqczona Wt. (5s) piec
skrzydia Wytgczona WYL,
Opoznienie WL. (nacisngé
zamykania N SW3) N
6 skrzydta* szes¢ szes¢
(domyélnie WYL (bez
10s) naciskania)
Czas pauzy* Wt. (nacisngé
(domyslinie . SW3) .
7 305) siedem WYL, (bez siedem
naciskania)

[@ W menu 6 i 7 przycisk LOGIC trzeba przytrzymaé
przez taki czas, jaki ma zostaé zaprogramowany.
Czas ten moze miesci¢ sie w granicach
0-4,25 min.

@ HLos

PREDKOSC
_ Q LD5
[ J
— K Lpa
KONFIGURACJA

@ o Q LD7  SW3- Przetgcznik 3

TRYB PRACY
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6.3.5 PRZIYWROCENIE USTAWIEN DOMYSLNYCH

Ustawienia domysine przywracane sg w nastepujgcy
sposodb:
1. Nacisng¢ i przytrzymac przycisk SETUP, aby wtgczyé
cenftralke sterowniczq.
2. Dwie diodykonfiguracjiSETUP zapalajgsiejednoczesnie
(tryb ,,zmiany poziomu™).
3. Nastepuje resetowanie parametréw centralki.
4. Dopo&ki przycisk SETUP pozostaje wcisniety, jakikolwiek
ruch bramy jest niemozliwy.
. Po zwolnieniu przycisku SETUP diody LD4 oraz LDS5
btyskajg.
6. Przywrécone zostajg ustawienia domysline i mozliwe
jest przeprowadzenie ponownej konfiguracii.

(6]

6.3.6 PARAMETRY DOMYSLNE
Ponizej podane sg parametry domysine:

- Tryb pracy: A

- Funkcja zabezpieczenia przed wiatrem: NIE
- Skok wsteczny: NIE

- Lekki dotyk: NIE

- Wstepne btyskanie: NIE

- Opdznienie otwierania skrzydta: TAK

- Opdznienie zamykania skrzydta: 10 s

- Czas pauzy: 30 sekund

7 INSTALACJA WYPOSAZENIA
DODATKOWEGO SZYNY

Centralka wyposazona jest w szyne BUS, umozliwiajgcqg
tatwe  podtgczenie duzej liczby odpowiednio
zaprogramowanego wyposazenia dodatkowego typu
BUS (np. 16 par fotokomorek) przy uzyciu jedynie dwdch
przewodow bez polaryzacii.

Ponizejopisane sgzagadnieniazwigzane zadresowaniem
i zapisywaniem w pamieci przetwornikéw i fotokomadrek
szyny.

Informacje o innych elementach wyposazenia dodatko-
wego znajdujg sie w ich specyfikacii.

7.1 ADRESOWANIE FOTOKOMOREK SZYNY BUS

Wazne: nadajnikowi i odbiornikowi musi byé
przypisany taki sam adres.

Nalezy upewnié sie, ze do jednego adresu
nie zostata przypisana wiecej niz jedna para
fotokomorek.

Jezeli wyposazenie dodatkowe szyn BUS nie jest
uvzywane, nalezy pozostawié wolne ztqcze szyny
(J10 - Rysunek 1).

Do centralki mozna podtgczyé maksymalnie 16 par
fotokomodrek typu BUS.
Fotokomorki podzielone sg na grupy:

Fotokomorki otwierajqce: maks. 6
Fotokomorki zamykajgce: maks. 7
Fotokomorki otwierajgco-zamykajgce: maks. 2
Fotokomorki wyzwalajgce sygnat

otwarcia OPEN: maks. 1

FAAC
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Rys. 2
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Rysunek 2 ukazuje zautomatyzowany system z dwoma
skrzydtami  uchylnymi, z zaznaczonymi olbszarami
kontrolowanymi przez fotokomorki.

A: Fotokomorki OTWIERAJACE i ZAMYKAJACE

B: Fotokomorki OTWIERAJACE

C: Fotokomorki OTWIERAJACE

D: Fotokomorki ZAMYKAJACE

Tabela 3 ukazuje operacje programowania przetgcznika
typu DIP w nadajniku i odbiorniku fotokomadrek typu BUS.

Tabela 3 - Adresowanie fotokomérek szyny

Dip | | Dip 2 | Dip 3 | Dip 4 | Oznaczenie Typ
WYL, | WYL, | WYL, | WYL,

WYL, | WYL, | WYL, | WL,

WYL, | WYL, | WL | WYL,

WYL, | WYL, | Wi, | Wt Bc OTWIERAJACE
WYL, | WL, | WL, | WYL,

WYL, | WL, | WL, | WL

WE. | WYL | WYL, | WYL,

WL, | WYL | WYL | WL,

WL, | WYL | WL, | WYL,

WL, | WYL | WL | WL D IAMYKAJACE
WE. | WL | WYL | WYL,

WL, | WL, | WYL | WL

WL, | WL, | WL | WYL,

WYL | WE. | WYL | WYL A OTWIERAJACO-
WYL | Wi, | WYL | Wt IAMYKAJACE
Wi, | WE | WL | WL, / OTSVT/%E;AA\\I*\-H A
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7.2 IAPISYWANIE WYPOSAZENIA DODATKOWEGO
SZIYNY W PAMIECI

Fotokomorki instalowane za pomocqg szyny BUS mozna
doda¢ do systemu w dowolnym czasie, po prostu
poprzez dopisanie ich do pamieci centralki zgodnie
z nastepujgcq procedurg:

1. Zainstalowa¢ i zaprogramowad — wyposazenie
dodatkowe, uzywajgc do tego celu odpowiedniego
adresu (patrz punkt 7.1).

2. Odciqg¢ zasilanie centralki.

3. Podtgczy¢ dwa kable wyposazenia dodatkowego
do czerwonej tablicy zaciskowej J10 (z dowolng
biegunowosciqg).

4. Wtgczy¢ zasilanie centralki - najpierw podtgczajgc
gtowne zasilanie (wyjscie z transformatora), a nastepnie
baterie, jezeli sg zainstalowane.

5. Szybko nacisng¢ jeden raz przycisk konfiguraciji SW1
(SETUP), by wykona¢ programowanie. Dioda LED szyny
BUS btyska.

6. Dac¢ sygnat otwarcia (OPEN): skrzydta rozpoczng ruch,
a proces programowania sie szyny jest zakonczony,

Wyposazenie dodatkowe szyny BUS zostato zapisane
w pamieci centralki. Instrukcje podane w tabeli ponizej
pozwalajg sprawdzi¢, czy podtgczenie szyny jest
prawidtowe.

Tabela 4 - Opis diod LED szyny

Dioda stale | Normalna praca (dioda LED WEACZONA
witgczona nawet w przypadku braku fotokomaorek)
Powolne Podony przynajmniej jeden sygnat
btyskanie wejsciowy: zatgczona lub Zle ustawiona
(co 0,5 fotokomaorka. Podany sygnat wejsciowy
sekundy) Otworz A, Otwérz B lub STOP.
Wylgczona | Zwarcie linii szyny BUS
(btyska co
2,5 sekundy)
Szybkie Jezeli wykryto btgd podtgczenia szyny
btyskanie BUS, nalezy powtdrzy¢  procedure
(co0,2 programowania. Jezeli btgd bedzie nadal
sekundy) wystepowat, nalezy upewni¢ sie, czy do
jednego adresu nie przypisano wiecej
niz jednego elementu wyposazenia
dodatkowego (patrz takze instrukcje
elementéw wyposazenia dodatkowego).

8 IAPISYWANIE W PAMIECI KODOW RADIOWYCH

Centralka sterownicza posiada zintfegrowany,
dwukanatowy uktad dekodujgcy (DS, SLH, LC) o nazwie
OMNIDEC. System ten umozliwia zapisanie w pamieci
zardwno sygnatu catkowitego otwarcia (OPEN A),

jak i czesciowego otwarcia (OPEN B) — pozwala na to
dodatkowy modut odbiornika (Rysunek 3 element 1)
oraz urzgdzenia (piloty) zdalnego sterowania dziatajgce
na tej samej czestotliwosci.

= Trzy typy kodow rad:owych (DS, LSH, LC) nie mogqg
byé uzywane jednoczesnle
Na raz moze by¢ uzywany tylko jeden kod.
Aby przejsé z jednego kodu na inny, nalezy
najpierw usungé kod aktualnie uzywany (patrz
punkt poswiecony usuwaniu kodéw) i powtdrzyé
procedure zapisywania w pamieci.
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8.1 IAPIS SYGNALOW STEROWANIA RADIOWEGO DS

W PAMIECI

[@ Istnleje mozliwo$é zapisania maksymalnie dwéch
kodow. Jeden kod w kanale otwarcia OPEN A
i jeden w kanale otwarcia OPEN B.

1. Na pilocie sterowania radiowego DS wybra¢ wymagang
kombinacje Wt.-WYL. dwunastu przetgcznikéw typu
DIP.

2. Noaanc przyC|sk LOGIC (SW3) lub SPEED (SW2), aby
zoplsoc w pamieci catkowite otwarcie (OPEN A) lub
czesciowe otwarcie (OPEN B), a nastepnie przytrzymujgc
dany przycisk, nacisng¢ takze przycisk SETUP (SW1).
Odpowiednia dioda bedzie btyska¢ przez 5 sekund.

3. IZwolni¢ oba przyciski.

4. W ciggu 5 sekund nacisng¢ odpowiedni przycisk na
urzgdzeniu (pilocie) sterowania radiowego.

5. Zapala sie odpowiednia dioda i pozostaje wtgczona
przez 1 sekunde, a nastepnie gasnie — oznacza to, ze
Zapis w pamieci zostat wykonany pomysinie.

6. Aby zaprogramowac inne urzgdzenia sterowania
radiowego, nalezy ustawi¢ takg samg kombinacje
WL.-WYL. jok w punkcie 1.

8.2 ZAPIS SYGNALOW STEROWANIA RADIOWEGO
SHL W PAMIECI

Istnieje mozliwosé zapisania maksymalnie 250
koddw, podzielonych pomiedzy OPEN A i OPEN B.

. Na urzgdzeniu sterowania SLH jednocze$nie nacisngc

i przytrzymac przyciski P1i P2.

Dioda sterowania radiowego zaczyna btyskac.

Zwolni¢ oba przyciski.

Nacisng¢ przycisk LOGIC (SW3) lub SPEED (SW2), aby

zapisa¢ w pamieci catkowite otwarcie (OPEN A) lub

czesciowe otwarcie (OPEN B), a nastepnie przytrzymujgc
dany przycisk, nacisnq¢ takze przycisk SETUP (SW1).

Odpowiednia dioda bedzie btyskac przez 5 sekund.

5. Zwolni¢ oba przyciski.

6. W ciggu 5 sekund, kiedy dioda btyska, nacisngc¢
odpowiedni przycisk na urzgdzeniu (pilocie) sterowania
radiowego (diodaLED urzgdzeniasterowaniaradiowego
zapala sie i pozostaje witgczona).

7. Lapala sie odpowiednia dioda i pozostaje wtgczona
przez 1 sekunde, a nastepnie gasnie — oznacza to, ze
zapis w pamieci zostat wykonany pomysinie.

8. Zwolni¢ przycisk urzgdzenia sterowania radiowego.

—_
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9. Szybko nacisng¢ dwukrotnie przycisk zapisywanego
w pamieci urzgdzenia (pilota) sterowania radiowego.

A System wykonuje jedng operacje otwierania.
Nalezy upewnié sie, czy na drodze elementéw
ruchomych systemu nie znajdujqg sie zadne
przeszkody (osoby lub przedmioty).

Aby doda¢ inne urzgdzenia (piloty) sterowania
radiowego, nalezy przenies¢ kod zapisanego w pamieci
przycisku sterowania radiowego do odpowiedniego
przycisku na elemencie sterowania radiowego, ktéry ma
by¢ dodany, zgodnie z nastepujgca procedurg:

e Na urzgdzeniu sterowania SLH jednoczesnie
nacisngc i przytrzymac przyciski P11 P2.

e Dioda urzgdzenia sterowania radiowego zaczyna
btyskac.

¢ Zwolni¢ oba przyciski.

¢ Nacisngc i przytrzymac zapisany w pamieci przycisk
(dioda urzgdzenia sterowania radiowego zapala sie
i pozostaje witgczona).

e 7blizy¢ do siebie urzgdzenia sterowania radiowego,
nacisng¢ i przytrzymac przycisk na elemencie
sterowania radiowego, ktéry ma by¢ dodany,
i zwolni¢ przycisk dopiero po podwdjnym mignieciu
diody urzgdzenia sterowania radiowego — oznacza
to, ze zapis w pamieci zostat wykonany pomysinie.

e Nacisngc¢ szybko dwa razy przycisk zapisywanego
W pamieci urzgdzenia sterowania radiowego.

System wykonuje jedng operacje otwierania.
Nalezy upewnié¢ sie, czy na drodze elementéw
ruchomych systemu nie znajdujqg sie zadne
przeszkody (osoby lub przedmioty).

A

8.3 ZAPIS SYGNALOW STEROWANIA
RADIOWEGO RC W PAMIECI

1= Istnieje mozliwos¢ zapisania maksymalnie 250
koddw, podzielonych pomiedzy OPEN A i OPEN B.

1. Stosowaé urzqdzenia sterowania radiowego RC tylko
z modutem odbiornika ustawionym na 433 MHz,

2. Nacisng¢ przycisk LOGIC (SW3) lub SPEED (SW2), aby
zapisa¢ w pamieci odpowiednio catkowite otwarcie
(OPEN A) lub czesciowe otwarcie (OPEN B), a nastepnie
przytrzymujgc dany przycisk, nacisng¢ takze przycisk
SETUP (SW1). Odpowiednia dioda bedzie btyskac przez
5 sekund.

3. Zwolni¢ oba przyciski. W ciggu 5 sekund nacisngé
odpowiedni  przycisk na elemencie sterowania
radiowego RC.

4. Zapala sie odpowiednia dioda i pozostaje wtgczona
przez 1 sekunde, a nastepnie gasnie, co oznacza, ze
Zapis w pamiecizostat wykonany pomyslinie, a nastepnie
zaczyna ponownie btyskac przez 5 sekund - w tym
czasie mozna zapisa¢ w pamieci kolejne urzgdzenie
sterowania radiowego (punkt 4).

5. Po uptywie 5 sekund dioda gasnie, oznacza to koniec
procedury.

6. W celu dodania innych elementdw sterowania
radiowego, powtdrzy¢ czynnosci od punktu 1.

8.3.1 IDALNY ZAPIS SYGNALOW STEROWANIA
RADIOWEGO RC W PAMIECI

Inne elementy sterowania mogg by¢ zdalnie zapisane

w pamieci tylko za pomocg elementéw sterowania

radiowego RC, tj. bez uzycia przyciskéw LOGIC-SPEED-

SETUP, lecz uzywajgc wczesniej zapisanego w pamieci

urzgdzenia sterowania radiowego.

1. Wzig¢ urzgdzenie sterowania zapisane juz na jednym
z dwodch kanatdw (OPEN A lub OPEN B ).

2. Jednoczesnie nacisng¢ i przytrzymac przyciski P1 i P2,
az obie diody zaczng powoli btyskac przez 5 sekund.
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3. W ciggu 5 sekund nacisng¢ przycisk urzgdzenia

sterowania radiowego zapisanego w pamieci, aby
wiqczy< programowanie wybranego kanatu.

4. Dioda na cenfralce, odpowiadajgca programowanemu
kanatowi, btyska przez 5 sekund; w tym czasie nalezy
nadac kod kolejnego urzgdzenia sterowania radiowego.

5. Dioda pozostaje wtgczona przez 2 sekundy. Oznacza 1o,
Ze zapis w pamieci zostat wykonany pomyslnie; nastepnie
zaczyna ponownie btyskac przez 5 sekund - w tym czasie
mozna zapisac w pamieci kolejne urzgdzenie sterowanic;
nastepnie dioda gasnie.

8.4 PROCEDURA USUWANIA KOMEND STEROWANIA
RADIOWEGO

1. Aby usung¢ WSZYSTKIE sygnaty sterowania radiowego,
nalezy nacisng¢ przycisk LOGIC (SW3) lub SPEED (SW2)
i frzymaijgc ten przycisk wcisniety, nacisng¢ takze przycisk
SETUP (SW1) i przytrzymac przez 10 sekund.

2. Dioda LED odpowiadajgca nacisnietemu  przyciskowi
btyska przez 5 sekund, nastepnie przez kolejne 5 sekund
btyska z wiekszqg czestotliwosciq.

3. Obie diody zapalajg sie na 2 sekundy, a nastepnie gasng
(usuwanie zakonczone).

4. Iwolni¢ oba przyciski.

Operacja ta jest nieodwracalna, wszystkie kody
sterowania radiowego zapisane dla OPEN A i OPEN
B zostanq usuniete.

9 PODLACIZANIE BATERII ZASILANIA
AWARYJINEGO (OPCJA)

Zestaw baterii  zasilania awaryjnego instalowany  jest
w przeznaczonej do tego wnece panelu centralki
sterowniczej.

Obudowa wneki zestawu baterii zostata odpowiednio
przygotowana, aby mozna byto tatwo usungc zaslepke
i zainstalowac zestaw baterii.

1. Usung¢ zaslepke wneki mocowania zestawu baterii
poprzez przeciecie elementdw tgczgcych jg z panelem
mocowania tablicy sterownicze;.

f - - e \

Rys. 10
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2. Umiescic¢ zestaw baterii we wnece i zamocowad srubami
(Rysunek 11).

-

\_

3. W celu prawidtowego zamocowania i podtgczenia
zestawu baterii, nalezy zapoznac sie z zatgczonymi do
niego instrukcjami.
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10 TEST SYSTEMU ZAUTOMATYZOWANEGO

Po zakonhczeniu programowania nalezy sprawdzi¢, czy
system dziata prawidtowo, zwracajgc szczegding uwage

na prawidtowq prace zabezpieczen.

11 §S700H: ADRESOWANIE PRZETWORNIKA SZYNY BUS

Podtgczenie wejscia szyny BUS do centraki sterowniczej

odbywa

sie  za

pomocq

kabli

wyprowadzonych z przetwornikéw.

W  przeciwienstwie

do

fotokomoérek,

dwubiegunowych

biegunowosé

podiqczenia do szyny okresla, czy przetwornik nalezy do
jednego, czy do drugiego skrzydta.
Dlatego tez nalezy zwracac szczegdlng uwage na wskazania
diod kontrolnych LED na korpusie kazdego z przetwornikdw
(Rysunek 1).

Ponizej podane sg funkcje diod DL1, DL2 i DL3 oraz ich
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DL 1 - wtgczona dioda DL 1 oznacza prawidtowe
potgczenie pomiedzy przetwornikiem i centralkg.
DL 2 - okrella skrzydto, na ktérym zainstalowany jest
przetwornik. Zaktadajgc, ze konfiguracja jest prawidtowa,
system bedzie wskazywat przetwornik z wtgczong diodg
DL 2 w przypadku skrzydta 1 oraz przetwornik z diodg DL
2 wytgczong w przypadku skrzydta 2. Jezeli podtqgczenie
nie jest prawidtowe, np. dwa przetworniki opisywane sg
takim samym stanem diody LD 2, podczas procedury
programowania wyposazenia dodatkowego szyny BUS
diody LD 1 obu przetwornikdw btyskajg. W takiej sytuacii
nalezy skonsultowacd sie z Tabelg 3, aby okredli¢, dla
ktérego przetwornika nalezy odwréci¢ podtgcezenia.
DL 3 - stale migajaca dioda DL 3 oznacza odczytywanie
sygnatdw podczas ruchu skrzydta. Kiedy skrzydto jest
nieruchome, DL 3 moze by<¢ wigczona lub wytgczona.

UWAGA: w niektdrych nieruchomych potozeniach dioda
DL 3 moze miga¢; nie nadlezy tego interpretowac jako

stany: usterke.
Tabela 3 - Podlgczenia kodera i status diod LED
D'IggA SWIECI MIGA WYLACZONA
Zasilanie Zasilanie P
WEACZONE, WEACZONE, Brak zasilania,
- szyna BUS nie
DL1 szyna BUS szyna BUS nie Komunikuie si
komunikuje sie komunikuje sie S cemrojlk €
z centralkg z centralkg q
DL2 Przetwornik / Przetwornik
skrzydta 1 skrzydta 2
L Odbierane N
DL3 Skrzy?J?de nie sygnaty podczas Skrzy?:;ge nie
ruchu skrzydta
( )
RYS. 1 WYt. DL2 DL3
| A &
SKRZYDtO 1 1= SKRZYDtO 2
DL1
I =5
T
FSKRIYDLO 2 sy B= o SKRZYDLO | ‘%
DL3 DL2 WYL, DL1
N\ J
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SKRZYDLO 2

NA SKRZYDLE 1 SPRAWDZIC, PRZEZ
POKRYWE ZAMOCOWANIA,

CZY PRZY NIERUCHOMYM SILNIKU
SWIECA SIE DIODY LED DL1 | DL2

NA SKRZYDLE 2 SPRAWDZIC, PRZEZ
POKRYWE ZAMOCOWANIA,

I CZY PRZY NIERUCHOMYM SILNIKU
SWIECA SIE OBIE DIODY LED DL1

ZAMIANA MIEJSCAMI PRZEWODOW KODERA

KODER
SKRZYDtA 1

KODER
SKRZIYDtA 2

SKRZYDLO 1 SKRZYDLO 2
SWIECA SIE DWIE SWIECI SIE JEDNA
DIODY LED DIODA LED
SKRZYDLO 2 SKRZYDLO 1*

o

NA SKRZYDLE 2 SPRAWDZIC, PRZEZ
POKRYWE ZAMOCOWANIA,

CZY PRZY NIERUCHOMYM SILNIKU
SWIECA SIE OBIE DIODY LED DL1

N

NA SKRZYDLE 1 SPRAWDZIC, PRZEZ
POKRYWE ZAMOCOWANIA,

CZY PRZY NIERUCHOMYM SILNIKU
SWIECA SIE DIODY LED DL1 | DL2

=1
l
l
l
l
l

I35 " SKRZYDLO 1 OTWIERA SIE JAKO PIERWSZE
1 ZAMYKA JAKO DRUGIE. JEZELI SKRZYDLO
11 SKRZYDLO 2 NA SIEBIE NIE NACHODIZA,
NA PLYTCE STEROWNIKA MOZINA NASTAWIC
ZEROWA WARTOSC OPOINIENIA SKRZYDEA.

JESLI PRZEWODY KODERA ZOSTANA ZAMIENIONE
MIEJSCAMI, KODER SKRZYDLA 1 ZAMIENIA SIE

SKRZYDLO 2 SKRZYDLO 1 Z KODEREM SKRZYDLA 11 ODWROTNIE
SWIECI SIE JEDNA SWIECA SIE DWIE
DIODA LED DIODY LED
Rys. 8
x e
12 TABELE TRYBOW PRACY
Tabela 5
TRYB PRACY ,A” SYGNALY STEROWANIA
FSWCL/OP (FSW
STAN SYSTEMU FSW OP (FSW FSW CL (FSW
IAUTOMATYIOWANEGO | OTWARTY A OTWARTY B STOP OTWARTY) ZAMKNIETY) LTWARE
: Otwiera Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
Otwiera skrzydta : : : :
B zwolnione skrzydto (Polecenie (Polecenie . (Polecenie
ZAMKNIETY ' zamyka skrzycita i zamyka po OTWORZ OTWORZ Nie ma wptywu OTWORZ
P pavzy czasie pauzy wytgczone) wytgczone) wytgczone)
Latrzymuije
. - Zmienia kierunek i otwiera przy
OTWIERANY Nie mawptywu | \ie ma wptywu fotzymoje ruchu przy Nie ma wptywu zwolnieniu
zamykaniu (zapisuje
ZAMKNIJ)
. Zeruje czas Zeruje czas
: Zeruje czas pauzy . . .
OTWARTY W CZASIE | Zeruje czas pauzy n Zatrzymuje . pauzy (Polecenie | pauzy (Polecenie
PAUZY 1) awolnionego dziatanie Nie ma wptywu ZAMKNIJ ZAMKNIJ
Y wytgczone) wytgczone)
Zatrzymuje
Natychmiast Natychmiast 7atrzvmuie Zmienia kierunek i otwiera przy
ZAMYKANY ponownie otwiera | ponownie otwiera dziozr/onié Nie ma wptywu ruchu przy zwolnieniu
skrzydta skrzydta otwieraniu (zapisuje
ZAMKNIJ)
Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
(Polecenie (Polecenie (Polecenie (Polecenie
ZABLOKOWANY | Zamyka skrzydta | Zamyka skizydfa | oryyesRz/zAMKNI OTWORZ ZAMKNIJ OTWORZ/ZAMKNIJ
wytgczone) wytgczone) wytgczone) wytgczone)

(1) Jezeli cykl zostat rozpoczety od OTWARTY B (skrzydto zwolnione), przy otwarciu aktywowane zostajg oba skrzydta.
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Tabela 6
TRYB PRACY ,E” SYGNALY STEROWANIA
FSW CL/OP
STAN SYSTEMU FSW OP FSW CL
IAUTOMATYIOWANEGO |  OTWARTY A OTWARTY B STOP (FSW OTWARTY) | (FSW ZAMKNIETY) (Fsvz)mlx\gw)ﬁw/
Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
. Otwiera zwolnione (Polecenie (Polecenie . (Polecenie
ZAMKNIETY Oftwiera skrzydta skrzycto OTWORZ OTWORZ Nie ma wptywu OTWORZ
wytgczone) wytgczone) wytgczone)
Natychmiast Zatrzymuije i otwiera
. . . T Inieniu
Zatrzymuje Latrzymuje Latrzymuje zmienia kierunek ; przy zwonien
OTWIERANY dziatanie (1) dziatanie dziatanie ruchu przy Nie ma wotywu (Sygnat OTWORZ
zamykaniu Z.Otrzyg\lﬁj/\eK;\“ 1)
zapisuje
Natychmist Natychmiost | e mma WRIYWU Nie g wfywu | Ne maviphywt
. : olecenie - olecenie olecenie
OTWARTY ponownie é"(?)“y'@ ponownie Jamyka | GTWORZ/ZAMKNIS | NIE Mawpiywy ZAMKNIJ OTWORZ/ZAMKNIJ
fzy 2y wytgczone) wytgczone) wytgczone)
Zatrzymuje i otwiera
— Natychmiast Natychmiast 7atrzvmuie Zmienia kierunek przy zwolnieniu
Y ZAMYKANY ponownie otwiera | ponownie otwiera dzir?’r/ ani (Ja Nie ma wptywu ruchu przy (Sygnat OTWORZ
(7, skrzydta skrzydta otwieraniu zatrzymuije -
-1 zapisuje ZAMKNL)
O Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
o (Polecenie (Polecenie (Polecenie (Sygnat OTWORZ
ZABLOKOWANY | Zamykaskizydta | Zomykaskzydta | onwaRrzzAMKNL OTWORZ ZAMKNIJ zatrzymuje -
wytgczone) wytgczone) wytgczone) zapisuje ZAMKNILJ)
(1) Jezeli cykl zostat rozpoczety od OTWARTY B (skrzydto zwolnione), przy otwarciu aktywowane zostajg oba skrzydta.
Tabela 7
TRYB PRACY , AP" SYGNALY STEROWANIA
FSW CL/OP
STAN SYSTEMU FSW OP FSW CL
IAUTOMATYZOWANEGO |  OTWARTY A OTWARTY B STop (FSW OTWARTY) | (FSW ZAMKNIETY) (FS‘"(’;Q’X‘;NY'FY/
A Otwiera zwolnione Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
Otwiera i zamyka - ; ; ;
h skrzydto i zamyka (Polecenie (Polecenie . (Polecenie
ZAMKNIETY PO uplywie czasu | 15 Uptywie czasu OTWORZ OTWORZ Nie ma wpfywu OTWORZ
pavzy pauzy wytgczone) wytgczone) wytgczone)
Latrzymuje
Zmienia kierunek i otwiera przy
Zafrzymuje Zatrzymuje Zatrzymuje ruchu przy B zwolnieniu,
OTWIERANY dziatanie (1) dziatanie dziatanie zamykaniu, Nie ma wptywu (Sygnat OTWORZ
(zapisuje OTWORZ) zatrzymuje -
zapisuje ZAMKNL)
Zeruje czas Zeruje czas
OTWARTY W CZASIE Zatrzymuje Latrzymuje Latrzymuje Nie ma wolvwu pauzy (Polecenie pauzy (Polecenie
PAUZY dziatanie (1) dziatanie dziatanie Py ZAMKNIJ ZAMKNIJ
wytgczone) wytgczone)
Latrzymuje
. . i b i otwiera przy
Natychmiast Natychmiast h Zmienia kierunek o o
ZIAMYKANY ponownie ofwiera | ponownie otwiera Zg;@{’g?#’: Nie ma wptywu ruchu przy (Sy éﬁg;%ﬁr\llv%}?z
skrzydta skrzydta otwieraniu zatrzymuje -
zapisuje ZAMKNL)
Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
(Polecenie (Polecenie (Polecenie (Polecenie
ZABLOKOWANY | Zamykaskizydta | Zamykaskizydta | oryeRz/zAMKNI OTWORZ ZAMKNL OTWORZ/ZAMKNIJ
wytgczone) wytgczone) wytgczone) wytgczone)
(1) Jezeli cykl zostat rozpoczety od OTWARTY B (skrzydto zwolnione), przy otwarciu aktywowane zostajg oba skrzydta.
Tabela 8
TRYB PRACY ,EP” SYGNALY STEROWANIA
FSW CL/OP
STAN SYSTEMU FSW OP FSW CL
TAUTOMATYZOWANEGO OTWARTY A OTWARTY B SToP (FSW OTWARTY) | (FSW ZAMKNIETY) (Fsv(v)mrm)sw/
’ . Nie ma wptywuy Nie ma wptywuy Nie ma wptywuy
ZAMKNIETY Otwiera skrzydta OTW'eSL?Z%%mOne (Polecenie OTWORZ | (Polecenie OTWORZ Nie ma wptywu (Polecenie OTWORZ
wytgczone) wytgczone) wytgczone)
. Latrzymuje i otwiera
Natychmiast o
OTWIERANY Latrzymuje Latrzymuje Latrzymuje zmienia kierunek Nie ma wolywu (?Qﬁé\f{vg?\'ﬁggz
dziatanie (1) dziatanie dziatanie ruchu przy pryw yz%frz muie -
_ zamykaniv zapisuje ZAMKNL
Natychmiast Natychmiast NI(?PHSE(\;vepr%W v Nie ma wptywu NI(?PHSE(\;vepr%W v
ponownie zamyka | ponownie zamyka : ie ma wptywu olecenie :
OTWARTY i k ' ka | otworzzamkn | NI fyw Polecenie ZAMKNU | - 1Rz /7AMKNLY
skrzydta (1) skrzydta wytqczone)
wytgczone) wytgczone)
Latrzymuje i otwiera
. . . Zmienia kierunek przy zwolnieniu
LAMYKANY Zg;%¥$?ée Zg;%¥$?ée Zg;%¥$?ée Nie ma wptywu ruchu przy (Sygnat OTWORZ
otwieraniu zatrzymuie -
5 i 5 i zapisuje ZAMKNLJ)
onownie onownie
rozpoczyna ruch rozpoczyna ruch Nie ma wptywu Nie ma wot Nie ma wot Nie ma wptywu
w przeciwnym w przeciwnym (Polecenie I WRIYWY I WPTYWU (Sygnat OTWORZ
ZABLOKOWANY kierunku. Zawsze kierunku. Zawsze OTWORZ/ZAMKNIJ (PO%Z?HICGZSJQ’{ORZ (PO|%:?nfzéﬁg/}KNlJ zatrzymuje -
zamyka po sygnale | zamyka po sygnale wytgczone) via via zapisuje ZAMKNLJ)

STOP

STOP

(1) Jezeli cykl zostat rozpoczety od OTWARTY B (skrzydto zwolnione), przy otwarciu aktywowane zostajg oba skrzydta.
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Tabela 9
TRYB PRACY ,Al" SYGNALY STEROWANI
STAN SYSTEMU OTWARTY A OTWARTY B STOP FSW OP FSW CL (FSVFVS ?Lﬁ%ﬁ'&m
IAUTOMATYZOWANEGO (FSW OTWARTY) (FSW ZAMKNIETY) OTWARTY)
Otwiera . - -
Otwiera i zamyka | zwolnione skrzydto N'?P@%geﬂ?/e wu N'?P@%geﬂ?/e wu N'?P@%geﬂ?’e wu
ZAMKNIETY po uptywie czasu izomyko po OTWORZ OTWORZ Nie ma wptywu OTWORZ
pauvzy up’fygv(;izcizosu wytgczone) wytgczone) wytgczone)
Kontynuuje ruch Zatrzymuje
: : do potozenia i otwiera przy
OTWIERANY Nie mcz]v)vp’rywu Nie ma wptywu Zg;iré}'gqnlfjee ki e%?]\glr(orﬁghu otwartego i zwolnieniu
zamyka ponownie (zapisuje
po 5 sekundach ZAMKNLJ)
Blokuje (zamyka Zeruje czas
Zeruje czas pauzy | Zeruje czas pauzy Zatrzymuje - zamek) i zamyka | pauzy (Polecenie
OTWARTY W PAUZIE ) ) dziatanie Nie ma wptywu | 50 ataczeniv ZAMKNIJ
po 5 sekundach wytgczone)
Zatrzymuje
Natychmiast Natychmiast Zatrzymuie Zmienia kierunek i otwiera przy
ZAMYKANY ponownie otwiera | ponownie otwiera dzio¥onije Nie ma wptywu ruchu przy zwolnieniu
skrzydta skrzydta otwieraniu (zapisuje
ZAMKNIJ)
Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
(Polecenie (Polecenie (Polecenie (Polecenie
ZABLOKOWANY | Zamyka skrzydta | Zamyka skizydfa | orywesRz/zAMKNI OTWORZ ZAMKNIJ OTWORZ/ZAMKNIJ
wytgczone) wytgczone) wytgczone) wytgczone)
(1) Jezeli cykl zostat rozpoczety od OTWARTY B (skrzydto zwolnione), przy otwarciu aktywowane zostajg oba skrzydta.
Tabela 10
TRYB PRACY ,B" SYGNALY STEROWANIA
FSW CL/OP
STAN SYSTEMU FSW OP FSW CL
IAUTOMATYZOWANEGO |  OTWARTY A OTWARTY B SToP (FSW OTWARTY) | (FSW ZAMKNIETY) (Fsvg)ml\:gw)sw/
Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
: . (Polecenie (Polecenie . (Polecenie
ZAMKNIETY Otwiera skrzydta Nie ma wptywu OTWORZ OTWORZ Nie ma wptywu OTWORZ
wytgczone) wytgczone) wytgczone)
OTWIERANY Nie ma wptywu Blokuje dziatanie Zg;iréx{/énn%e Blokuje dziatanie Nie ma wptywu Blokuje dziatanie
Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
: (Polecenie : (Polecenie (Polecenie
OTWARTY Nie ma wptywu Zamyka skrzydta OTWORZ/ZAMKNL Nie ma wptywu ZAMKNL OTWORZ/ZAMKNL
wytgczone) wytgczone) wytgczone)
ZAMYKANY Otwiera skrizydta | Nie ma wptywu Zg;@’g‘ntff Nie ma wptywu | Blokuje dziatanie | Blokuje dziatanie
Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
] (Polecenie (Polecenie (Polecenie (Polecenie
ZABLOKOWANY | Otwiera skizydta | Zamyka skizydfa | oryyésRz/zAMKNI OTWORZ ZAMKNIJ OTWORZ/ZAMKNIJ
wytgczone) wytgczone) wytgczone) wytgczone)
(1) Jezeli cykl zostat rozpoczety od OTWARTY B (skrzydto zwolnione), przy otwarciu aktywowane zostajg oba skrzydta.
Tabela 11
TRYB PRACY ,C” UTRZYMYWANE SYGNALY SYGNALY STEROWANIA
FSW CL/OP
STAN SYSTEMU FSW OP FSW CL
IAUTOMATYZOWANEGO |  OTWARTY A OTWARTY B STOP (FSW OTWARTY) | (Fsw ZAMKNIETY) (Fsvg)m%gw)gw/
Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
. . (Polecenie (Polecenie . (Polecenie
ZAMKNIETY Otwiera skrzydta Nie ma wptywu OTWOR?Z OTWORZ Nie ma wptywu OTWORZ
wytgczone) wytgczone) wytgczone)
OTWIERANY Nie ma wptywu Zamyka skrzydta Zdog%}/énnﬁ”ee Blokuje dziatanie Nie ma wptywu Blokuje dziatanie
Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
: (Polecenie : (Polecenie (Polecenie
OTWARTY Nie ma wptywu Zamyka skrzydta OTWORZ/ZAMKNIJ Nie ma wptywu 7AMKNL OTWORZ/ZAMKNIJ
wytgczone) wytgczone) wytgczone)
ZAMYKANY Otwiera skrzydta Nie ma wptywu Zg;%}/énnz”ee Nie ma wptywu Blokuje dziatanie Blokuje dziatanie
Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu Nie ma wptywu
] (Polecenie (Polecenie (Polecenie (Polecenie
ZABLOKOWANY | Otwiera skizydfa | Zamyka skizydfa | oy Rz/zAMKNII OTWORZ ZAMKNIL OTWORZ/ZAMKNIJ
wytgczone) wytgczone) wytgczone) wytgczone)

(1) Jezeli cykl zostat rozpoczety od OTWARTY B (skrzydto zwolnione), przy otwarciu aktywowane zostajg oba skrzydta.
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Opisy orazilustracje zawarte w niniejszej instrukcji obstugi nie sq wigzgce. FAAC zastrzega sobie prawo, pozostawiajgc
gtdwne cechy urzgdzenia bez zmian, do wprowadzania modyfikacji, ktére firma uzna za konieczne z przyczyn
technicznych lub handlowych, w dowolnym czasie, bez wprowadzania poprawek do niniejszego dokumentu.
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