ImT Mikrobot

1 Karta informacyjna: Modut ESP32 C6 MINI WiFi 6 Bluetooth
5.0 Zigbee Thread 160MHz RISC-V 32-bit

Kod katalogowy: 5904890337190
Kategoria: ESP32
Producent: Waveshare

ESP32-C6-Pico to podstawowa plytka rozwojowa mikrokontrolera RISC-V, ktoéra integruje WiFi 6, Blue-
tooth 5 oraz IEEE 802.15.4 (Zigbee 3.0 i Thread). Jest kompatybilna pod wzgledem rozmiaru i interfejsu
z wigkszoscia HAT-6w Raspberry Pi Pico. tatwa do rozbudowy, z wieloma interfejsami peryferyjnymi.
Idealna do zastosowan w inteligentnych domach, automatyce przemystowej, opiece zdrowotnej, elektronice
uzytkowej i innych aplikacjach.

Gléwny chip to ESP32-C6-MINI-1, wyposazony w jednordzeniowy procesor RISC-V 32-bit o czestotli-
wosci 160MHz, wbudowane 320KB ROM, 512KB HP SRAM, 16KB LP SRAM oraz 4MB flash. Na ptytce
znajduje sie réwniez wysokowydajny chip MP28164 DC-DC buck-boost, ktéry obstuguje prad obciazenia do
2A, zapewniajac bezpieczenstwo produktu.

o Adapter wykorzystuje chip ESP32-C6-MINI-1 jako gléwny uktad, wyposazony w 32-bitowy, jednordzeniowy
procesor RISC-V, obshugujacy czestotliwo$é do 160 MHz

e Zintegrowana pamie¢ obejmuje 320 KB ROM, 512 KB HP SRAM, 16 KB LP SRAM oraz 4 MB pamieci
Flash

o Obstuguje dwuzakresowa bezprzewodows komunikacje 2.4GHz WiFi 6 oraz BLE (Bluetooth LE), za-
pewniajac doskonala wydajnosé RF

« Posiada zlacze typu C, ktore ulatwia uzytkowanie

e Bogate interfejsy peryferyjne, w tym standardowe interfejsy Raspberry Pi Pico, gwarantuja lepsza
kompatybilnosé i mozliwosé rozbudowy

e Modul z otworami krawedziowymi umozliwia bezposrednie lutowanie do ptyt nosnych.

o Obsluguje wiele stanéw niskiego zuzycia energii, z mozliwoscia dostosowania réwnowagi miedzy za-
siegiem komunikacji, szybkoscia przesylania danych a zuzyciem energii, aby spelni¢ wymagania ener-
getyczne réznych scenariuszy aplikacji
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1.1 Zdjecia produktu
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