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A\ Przed wpieciem karty i dokonaniem potaczen
elekirycznych, wiacznie z instalacjg kart do gniazda
na ,wcisk” (AF, R700 itd.), NALEZY OBOWIAZKOWO
ODEACZYC NAPIECIE SIECIOWE oraz odfgczy¢
baterie, jesli s3 obecne.

Dokfadne informacje na temat potgczen elek-
trycznych i funkcji sg dostepne w instrukcji powigza-
nej centrali na stronie http://docs.came.com.

Opis
Czesci zamienne do kart ZBX7N, ZBX74/78 oraz
ZBX-7.

1
2

Potaczenia
h —3 Zasilanie 230 V AC
19 =3 Wyjécie 24V AC - 20 W maks.
U
\\//V =M) Naped 230V AC
F ———— Wytagcznik krancowy przy
FA otwieraniu (styk NC)
F ——— Whytgcznik krancowy przy
FC zamykaniu (styk NC)
10 — o Wyjscie 24 V do podtgczania
TS ©  zabezpieczenia fotokomorek
W — Lampa ostrzegawcza /lampa cyklu
£l 230 V AC — 60 W maks. (F18)
11 Lampka kontrolna sygnalizujgca
FA —® zamknieta brame 24 V AC - 3
W maks.

11— Lampka kontrolna otwarta bramka
FC 24\ AC — 3 W maks.

— |

Przycisk STOP (styk NC) (F1)

2 —o Programowalny przycisk otwierania
3P %" czesciowego (styk NO) (F8)
5 Przycisk sterowania OTWIERANIE-
7 S ZAMYKANIE-ODWROCENIE
KIERUNKU RUCHU (styk NO) (F7)
A — o Przetgcznik Klawiaturowy
B —° (wymagany interfejs R800)
St — o Wyjscie tacza czujnika (TSTO1 lub
GND —° LT001) (wymagany interfejs R700)
2 —q Programowalne podtfaczenie
CX fotokomarki (styk NC) (F2)
2 —q Programowalne podtgczenie
cY fotokomarki (styk NC) (F3)
Potaczenie szeregowe RS485 z
é —— piytg RSE poprzez CRP (Came
GND —° Remote Protocol) Iub potgczenie
sprzezone
STB. —— Podtaczenie do RGP1
+
I, ——3 Antena

Programowanie funkcji

F1 Funkcja catkowitego zatrzymania (1-2) =» (OFF
(domysinie) / ON)

F 2 Funkcja przydzielona do wejscia 2-CX = (OFF
(domyslnie) / 1=C1 / 2=C2 / 3=C3 / 4=C4 /
7=C7/8=C8/r7=r7/ r8=r8)

F 3 Funkcja przydzielona do wejscia 2-CY = (OFF
(domysinie) / 1=C1/2=C2 / 3=C3 / 4=C4 /
7=C7/8=C8 / r7=r7 / r8=r8)

F5 Funkcja testu bezpieczenstwa =»
(domyslnie) / 1=CX/ 2=CY / 4=CX+CY)

F6 Funkcja typu TOTMAN = (OFF (domysine) /
ON)

F7 Tryb sterowania na 2-7 = (0=krok po kroku
1=sekwencyjny 2=otwiera 3=zamyka)

F8 Tryb sterowania na 2-3P = (1 = otwarcie
czesciowe / 2 = otwarcie catkowite)

(OFF

F9

F11

F14

F18

F19

F20

F21

F30

F34

F35

F36

F37

F38

F48
F49

F50

F51

F52

F54

F56

F63

F65

F66

F67

F68

F71

Funkcja ~ wykrywania  przeszkody  przy
zatrzymanym silniku = (OFF (domyslInie) /
ON)

Enkoder = (OFF / ON (domyslnie))

A\ Jezeli nie zostanie przeprowadzona
kalibracja ruchu lub nie zostanie wytaczony
enkoder, silnik sig nie uruchomi

Funkcja wyboru rodzaju czujnika =
(O=transponder lub czytnik kart R700 /
1=przetacznik klawiaturowy R800)

Funkcja dodatkowej lampy =» (OFF=lampa
sygnalizacyjna / 1=lampa cyklu)

Czas zamykania automatycznego =» (OFF
(domysinie) / 1=1 s > 180=180 s)

Czas  zamykania  automatycznego  po
czeSciowym otwarciu =» (OFF /1 =1s/10=
10 s (domysinie) / 180 = 180 s)

Czas wstepnego migania =» (OFF (domysinie)
/1=15/10=105)

Hamowanie w fazie otwierania i zamykania =»
(OFF (domyslnie) / 1=Wysokie / 2=Srednie /
3=Niskie)

Czuto$¢ ruchu =» (10 = czuto$¢ maksymalna
> 100 = czuto$¢ minimalna (domysinie))
Czuto$¢ hamowania =» (10 = czuto$¢
maksymalna > 100 = czuto$¢ minimalna
(domysinie))

Regulacja czesciowego otwarcia =» (10=10%
ruchu > 80=80% ruchu (domyslnie))

Punkt hamowania w fazie otwierania =»
(5=5% ruchu / 15=15% ruchu (domyslnie) /
30=30% ruchu)

Punkt hamowania w fazie zamykania =»
(5=5% ruchu / 15=15% ruchu (domyslnie) /
30=30% ruchu)

Wigczenie rozruchu =» (OFF (domysinie) / ON)
/arzadzanie pofgczeniem szeregowym =
(OFF (domyslnie) / 1 = sprzezone / 3=CRP)
W przypadku potaczenia aktywowac tylko na
urzadzeniu MASTER

Zapis danych w pamieci (funkcja jest dostepna
tylko po wpieciu karty pamieci) =» (OFF
(domysinie) / ON)

Odczyt danych z pamieci (funkcja jest dostepna
tylko po wpieciu karty pamieci) =» (OFF
(domysinie) / ON)

Przekazanie parametréw w trybie sprzezenia
= (OFF (domyslInie) / ON)

Kierunek otwierania =» 0 = otwieranie w
kierunku Sx — 1 = otwieranie w kierunku DX
Numer urzadzenia peryferyjnego = (1 > 255)
Zmiana predkosci COM = (0=1200 boddw /
1=2400 bodow / 2=4800 bodow / 3=9600
bodow / 4=14 400 bodow / 5=19 200 boddw
/ 6=38 400 bodéw / 7=57 600 bodow /
8=115 200 boddw)

Funkcja przydzielona do wejscia RIOED8WS
[T1] (tylko z wigczonym RIOCNSWS) =» (OFF
(domysinie) / PO / P7 / P8)

Funkcja przydzielona do wejscia RIOED8WS
[T2] (tylko z wigczonym RIOCNSWS) =» (OFF
(domysinie) / PO / P7 / P8)

Funkcja przydzielona do wejscia RIOPH8WS
[T1] (tylko z wigczonym RIOCNSWS) =» (OFF
(domysinie) / P1/ P2/ P3/ P4)

Funkcja przydzielona do wejscia RIOPH8WS
[T2] (tylko z wigczonym RIOCNSWS) =» (OFF
(domyslnie) / P1/ P2/ P3/P4)

Czas czeSciowego otwarcia =» (5 = 5 s
(domysinie) / 40 =40 s)

U1 Dodawanie  nowego  uzytkownika  z
przydzielonym poleceniem =» (1 = Polecenie
w trybie krok po kroku (otwiera-zamyka)
/ 2 = Polecenie w trybie sekwencyjnym
(otwiera-stop-zamyka-stop) / 3 = Polecenie
— tylko otwiera / 4 = Polecenie otwierania
czesciowego)

U2 Usuwanie poszczegdinych uzytkownikow

U3 Usuwanie wszystkich uzytkownikow =» (OFF

(domysinie) / ON = Usuwanie wszystkich

uzytkownikow)

Dekodyfikacja kodu =» (1 = wszystkie serie
(domyslnie) / 2 = tylko seria Atomo / 3 = tylko
seria TWIN-EE (w tym trybie mozna zapamigtac
tylko jednego uzytkownika)

A1 Typ silnika =» (1=BX-74 (domysInie) / 2=BX-
78)

Kalibracja ruchu =» (OFF (domyslnie) / ON)
Reset parametrow =» (OFF (domyslnie) / ON)
Liczenie manewréw =» (Liczba manewréw /
001=100 manewréw / 010=1000 manewréw
/ 100=10 000 manewréw / 999=99 900
manewréw / CSl=czynno$¢ konserwacyjna)
H1 Wersja oprogramowania

A przyciski < (OTWIERANIE), > (ZAMYKANIE) i
ESC (STOP) sa ZAWSZE AKTYWNE (tylko w trybie
MASTER).

U4

A3
A4
A5

Komunikaty btedéw
Komunikaty btedow sg prezentowane na wy-
Swietlaczu.

E1 |Bfad kalibracji.

E2 |Btad kalibracji.

E3 |Uszkodzenie enkodera.

E4 |Btad testu bezpieczenstwa.

E7 |Zbyt krotki czas pracy.

E8 |Otwarte drzwiczki mechanizmu wysprzegla-
jacego / sprawdzi¢ bezpieczniki akcesoriow
E9 |Wykryta przeszkoda w fazie zamykania.

E 10 |Wykryta przeszkoda w fazie otwierania.

E 11 |Maksymalna liczba wykrytych przeszkdd.

E 14 |Btad komunikacji szeregowej

E 15 |Bfad — pilot niekompatybilny.

E 17 |Bfad systemu bezprzewodowego.

E 18 |Brak konfiguracji systemu bezprzewodowe-

go.
CO |STOP (1-2) otwarty
Nie zostata wykonana kalibracja biegu.

Przygotowanie do pracy

Dla silnikéw z enkoderem:

— Wybra¢ kierunek otwierania za pomoca F54;
— Sprawdzi¢, czy F11 = ON;

— Wykonac kalibracje biegu A3.

Dla silnikéw bez enkodera:

— Wybra¢ kierunek otwierania za pomoca F54;
— Sprawdzi¢, czy F11 = OFF.

Ztomowanie. Elementy opakowania (karton, plastik itd.) sa
przyjmowane ze statymi odpadami miejskimi. Elementy sktadowe
produktu (metale, karty elektroniczne, baterie itp.) musza by¢
oddzielone i poddane selektywnej zbiérce odpaddw. Sprawdzic
przepisy w zakresie ziomowania obowigzujgce w miejscu instalacji.
Nie porzuca¢ w Srodowisku!

PRODUCENT ZASTRZEGA SOBIE PRAWO WPROWADZANIA
ZMIAN W TRESCI INSTRUKCJI W DOWOLNEJ CHWILI BEZ
WCZESNIEJSZEGO POWIADOMIENIA.

MAGYAR

A Miel6tt csatlakoztatna a panelt és elvégezné a
bekotéseket, beleértve a plug-in kartydk (AR, R700,
sth.), beszerelését , KOTELEZO MEGSZAKITANI A
HALOZATI ARAMELLATAST, és ha vannak, bontani
az akkumulatorok bekotését.

Az elektromos bekotések és a funkciok részletes

leirasat lasd a vezérl6panelnek a http://docs.came.
com cimen taldlhato kézikényvében.

Leiras
Cserealkatrész ZBX7N, ZBX74/78 és ZBX-7 pane-
lekhez.

Bekotések

N =3 Taplesziitség 230 V AC

1? 3 Kimenet 24V - max. 20 W

U

\)/v E:) 230 V AC motoros hajtomii

F ——— Nyitasi  végallas-kapcsold  (NC

FA érintkez0)

F ] Zarasi  végallas-kapcsold  (NC

FC érintkez6)

10 —o 24 V-0s kimenet a fotocellak

TS °  biztonsagi bekitéséhez

W — Villogé figyelmeztetd lampa/Ciklus

E1 lampa 230 V AC - max. 60 W (F18)

1 — Kapu zarva jelz6lampa 24 V AC -

FA max. 3 W

11 Kapu nyitva jelz6lampa 24 V AC -

e —2 max. 3 W

1 —q STOP nyomogomb (NC érintkez6)

2 (F1)

2 —op Részleges nyitas nyomogomb (NO

3p —° érintkez0) (F8) ) o

’ NYITAS-ZARAS-IRANYVALTAS
—F

7 —o . y .

nyomogomb (NO érintkez6) (F7)

A — o Kddzar billentylizet  (R800-as

B © interfész sziikséges)

o1 Erintkez6 (TSTO1 vagy LT001)
GND 3 csatlakozds kimenet (R700-as
interfész szlikséges)

2 —q Programozhat6 fotocella

CX csatlakozas (NC érintkezé) (F2)

2 —q Programozhat fotocella

cyY csatlakozas (NC érintkezé) (F3)
RS485 soros csatlakozas RSE

é —— kartyaval CRP (Came Remote

GND —° Protocol) révén vagy egyittes
csatlakozassal

STB — RGP1 csatlakozds

+ —_—0
I, ——3 Antenna
A funkciok beprogramozasa

F1 Teljes ledllas (stop) funkcid (1-2) =» (OFF
(alapértelmezett) / ON)

F2 A 2-CX bemenethez rendelt funkcié =» (OFF
(alapértelmezett) / 1=C1 / 2=C2 / 3=C3 /
4=C4/7=C7/8=C8 /r7=r7/ r8=r8)

F3 A 2-CY bemenethez rendelt funkcio =» (OFF
(alapértelmezett) / 1=C1 / 2=C2 / 3=C3 /
4=C4 / 7=C7 / 8=C8 / r7=r7 / r8=r8)

F5 Biztonsagi  préba  funkcidé =  (OFF
(alapértelmezett) / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY)

F6 Nyomdgombos vezérlés funkcio =» (OFF
(alapértelmezett) / ON)

F7 2-7 vezérlés lizemmadd =» (0 = lépteté / 1 =
szekvencialis 2=nyitds 3=zaras)

F8 2-3P vezérlés lzemmdd =» (1 =
nyitds / 2 = teljes nyitas)

részleges

F9 Akadalyérzékelés allo motornal funkcio =» (OFF

(alapértelmezett) / ON)

ForgasérzékelG = (OFF/ON (alapértelmezett))

A Ha nem végzi el a mozgasi hossz

bekalibralasat vagy nem =zéarja ki a

forgasérzékelot, a motor nem indul be

Erzékeld tipus kivalasztésa funkcio = (0 =

transzponder vagy R700 magneskartya olvaso

/1 =R800 kodzar billentylizet

Kiegészitd lampa funkcio =» (OFF=villogd

figyelmeztet6 lampa / 1=ciklus lampa)

F19 Automatikus  zarasi id6 =»  (OFF
(alapértelmezett) / 1=1 mp. > 180=180 mp.)

F20 Automatikus zarasi id6 részleges nyitas

utdan =» OFF /1 =1 mp. / 10 = 10 mp.

(alapértelmezett) / 180 = 180 mp.)

Mozgas el6tti villogas id6 = (OFF

(alapértelmezett) / 1=1 mp. / 10=10 mp.)

Lassitas nyitaskor és zaraskor = (OFF

(alapértelmezett) / 1=magas/ 2=kozepes /

3=alacsony)

Mozgasi hossz érzékenység =» (10 =

maximdlis érzékenység > 100 = minimalis

érzékenység (alapértelmezett))

Lassitasi érzékenység =» (10 = maximalis

érzékenység > 100 = minimdlis érzékenység

(alapértelmezett))

Részleges nyitas bedllitdsa =» (10=mozgasi

hossz 10%-a > 80=mozgési hossz 80%-a

(alapértelmezett)

Lassitdsi pont nyitaskor = (5=mozgasi

hossz 5%-a / 15=mozgasi hossz 15%-a

(alapértelmezett) / 30=mozgasi hossz 30%-a)

F38 Lassitasi pont zaraskor =» (5=mozgasi

hossz  5%-a / 15=mozgasi hossz 15%-a

(alapértelmezett) / 30=mozgasi hossz 30%-a)

Mozgatas behizd dram aktivaldasa =» (OFF

(alapértelmezett) / ON)

F49 Soros  bekotés  kezelése  =»  (OFF
(alapértelmezett) / 1=egylttes / 3=CRP)
Egylttes hasznalat esetén csak a MASTER-en
kell aktivalni

F50 Adatok mentése az ugrokodos memdridba (a

funkcio csak akkor jelenik meg, ha a kartya be

van helyezve) = (OFF (alapértelmezett) / ON)

Adatok leolvasasa az ugrékodos memoriardl (a

funkcid csak akkor jelenik meg, ha a kartya be

van helyezve) =» (OFF (alapértelmezett) / ON)

Paraméterek étvitele egyiittes izemmaodban =»

(OFF (alapértelmezett) / ON)

Nyitasi irany =» 0 = nyitas balra - 1 = nyitas

jobbra

Periféria szama =» (1 > 255)

COM sebesség modositasa =» (0=1200 Baud

/ 1=2400 Baud / 2=4800 Baud / 3=9600

Baud / 4=14400 Baud /5=19200 Baud /

6=38400 Baud / 7=57600 Baud / 8=115200

Baud)

F65 A RIOED8WS [T1] bemenethez rendelt funkcid
(csak beiktatott RIOCN8WS mellett) =» (OFF
(alapértelmezett) / PO / P7 / P8)

F66 A RIOEDBWS [T2] bemenethez rendelt funkcio
(csak beiktatott RIODCN8WS mellett) =» (OFF
(alapértelmezett) / PO / P7 / P8)

F67 A RIOPH8WS [T1] bemenethez rendelt funkcid
(csak beiktatott RIOCN8WS mellett) =» (OFF
(alapértelmezett) / P1 /P2 / P3/ P4)

F68 A RIOPHBWS [T2] bemenethez rendelt funkcio
(csak beiktatott RIOCN8WS mellett) =» (OFF
(alapértelmezett) / P1 /P2 / P3/ P4)

F11

F14

F18

F21

F30

F34

F35

F36

F37

F48

F51

F52

F54

F56
F63

F71 Részleges nyitasi id6 =» (5 =
(alapértelmezett) / 40 = 40 mp.)

U1 Uj felhaszndld regisztraldsa a hozzarendelt
vezérléssel =» (1 = Iéptetett vezérigs (nyitds
- z&rés) / 2 = szekvencidlis vezérlgs (nyitas-
stop-zaras-stop) / 3 = csak nyitas vezérlés / 4
= részleges vezérlés)

5 mp.

U2 Egy felhasznalo torlése

U3 Osszes felhaszndld  toriése  =»  (OFF
(alapértelmezett) / ON = Osszes felhasznald
torlése )

u4 Dekodoldas =» (1= minden tipus

(alapértelmezett) / 2 = csak Atomo tipus / 3
= ¢sak TWIN-EE tipus (ebben az lizemmaddban
csak egy felhasznald memorizalhato)

A1 Motor tipusa =» (1=BX-74 (alapértelmezett) /

2=BX-78)

A3 Mozgasi hossz kalibrdlasa =»  (OFF
(alapértelmezett) / ON)

A4 Paraméterek  visszadllitisa  =»  (OFF
(alapértelmezett) / ON)

A5 Mozgatasok szamlalasa =» (Mozgatdsok szama

/ 001=100 mozgatds / 010=1000 mozgatés
/ 100=10000 mozgatdas / 999=99900
mozgatdas / CSl=karbantartasi beavatkozas)
H1 Szoftver verzioja
A A < (NYITAS), > (ZARAS) és ESC (STOP) gom-
bok MINDIG AKTIVAK (csak MASTER iizemméd-
ban)

Hibaiizenetek
A hibalizenetek a kijelz6n jelennek meg.
E1 |Kalibralasi hiba.
E2 |Tardzasi hiba.
E3 |Aforgasérzékeld meghibdsodott.
E4 |Biztonségi teszt hiba.
E7 |Elégtelen mikodési id6
E 8 |Akioldd fedele nyitva van / ellendrizze a kie-
gészitbk biztositékait
E9 |Akadaly zaraskor.
E 10 |Akadaly nyitaskor.
E 11 |Az érzékelt akadalyok maximalis szama.
E 14 |Soros kommunikdcio hiba.
E 15 |Nem kompatibilis tavkapcsold hiba.
E 17 |Wireless rendszer hiba.
E 18 |A wireless rendszer nincs konfigurdlva.
CO |STOP (1-2) nyitva
Nem végezték el a mozgasi hossz bekali-
bralasat.

Uzembe helyezés

Forgasérzékeldvel felszerelt motoroknal:

- Jeltlje ki a nyitasi iranyt az F54 révén;

- Ellendrizze, hogy az F11=0N allashan van-e;

- VEgezze el az A3 mozgasi hossz bekalibralasat.
Forgasérzékeld nélkiili motoroknal:

- Jeldlje ki a nyitasi iranyt az F54 révén;

- Ellendrizze, hogy az F11=0FF &lldsban van-e.

Szétszerelés és semlegesités A csomagolés elemei (kartonpapir,
miianyag stb.) teleplilési szildrd hulladékként selejtezhet6k. A
termék elemeit (fémek, elektronikus kartydk, akkumuldtorok stb.)
szelektiv hulladékgy(ijtés keretében kell selejtezni. A hulladékként
valé kezelés madjdval kapcsolatosan ellendrizze a felszerelés
helyén érvényes szabalyozast.

Keriilni kell a kdrnyezetbe jutasat!

A KEZKONYV ~ TARTALMA  BARMIKOR ES
FIGYELMEZTETES NELKUL MODOSITHATO.

ELOZETES
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HRVATSKI

A Prije ugradnje kartice i izvodenja elektriénih
spojeva, ukljucujuéi i umetanje uticnih kartica (AF,
R700 itd.), OBAVEZNO ISKOPCATI LINIJSKI NAPON
i odspojiti eventualne baterije.

Za detaljan opis elektricnih spojeva i funkcija
proditati prirucnik odgovarajuce upravljacke kutije na
http://docs.came.com.

Opis
Zamjenske Kartice ZBX7N, ZBX74/78 i ZBX-7.
Spojevi
h 3 Napajanje 230 V AC
1Y T8 Idaz 24V AC - maks. 20 W
U
V. =) Motoreduktor na 230 V AC
W
F — Graniénik hoda za otvaranje
FA (kontakt N.C.)
F —— Graniénik hoda za zatvaranje
FC (kontakt N.C.)
10 — o lzlaz na 24 V za sigurnosni spoj
TS °  fotodelija
W — Signalna lampa/svjetilika ciklusa
E1 230 VAC - maks. 60 W (F18)
11 —® Kontrolno svjetlo za zatvorena
FA dvoriSna vrata 24 V AC - maks. 3 W
11 — Kontrolno svjetlo za otvorena
FC dvori§na vrata 24 V AC - maks. 3 W
1 —q Tipka za ZAUSTAVLJANJE (kontakt
2 N.C.) (F1)
2 o Tipka za djelomicno otvaranje
3p —° (kontakt N.O.) (F8)
2 Tipka OTVARA-ZATVARA-
7 —° INVERZIJA (kontakt N.O.) (F7)
A o Selektor s tipkovnicom (potrebno je
B °  sucelie R800)
S1 o lzlaz za spoj senzora (TSTOT1 ili
GND —° LT001) (potrebno je sucelje R700)
2 —q Programabilni ~ spoj  fotocelija
CX (kontakt N.C.) (F2)
2 —q Programabilni  spoj  fotocelija
cY (kontakt N.C.) (F3)
A Serijski  prikljuak RS485 s
N karticom RSE putem CRP-a (Came
GND — Remote Protocol) ili pridruzeno
spajanje
STB ——  Priklju¢ak za RGP1
+
ﬁ —3 Antena

Programiranje funkcija

F 1 Funkcija potpunog zaustavljanja (1-2) = (OFF
(pocetna postavka) / ON)

F2 Funkcija pridruzena ulazu 2-CX =» (OFF
(pocetna postavka) / 1=C1/2=C2/ 3=C3 /
4=C4 /7=C7 / 8=C8 / r7=r7 / r8=r8)

F3 Funkcija pridruzena ulazu 2-CY =» (OFF
(pocetna postavka) / 1=C1/2=C2 / 3=C3 /
4=C4 / 7=C7 / 8=C8 / r7=r7 / r8=r8)

F5 Funkcija testa sigurnosti = (OFF (pocetna
postavka) / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY)

F6 Funkcija trajnog aktiviranja = (OFF (poCetna
postavka) / ON)

F 7 Nacin upravljanja na 2-7 = (O=Kkorak po korak
1=sekvencijalno 2=otvara 3=zatvara)

F8 Nacin upravljanja na 2-3P = (1 = djelomicno
otvaranje / 2 = potpuno otvaranje)

F9 Funkcija otkrivanja prepreke pri zaustavljenom
motoru = (OFF (poCetna postavka) / ON)

F11 Enkoder = (OFF / ON (pocetna postavka))
A\ Ako se ne izvrSi umjeravanje hoda ili ako
se ne izuzme funkcija enkodera, motor se
nece pokrenuti

4 Funkcija za odabir vrste senzora =» (0=

transponder ili Cita¢ kartica R700 / 1=selektor

s tipkovnicom R800)

Funkcija dodatne svjetilike =» (OFF=signaina

lampa / 1=svjetiljka ciklusa)

F19 Vrileme automatskog zatvaranja =» (OFF
(pocetna postavka) / 1=1 s > 180=180 s)

F20 Vrijeme automatskog zatvaranja  nakon
djelomi¢nog otvaranja =» (OFF /1 =1s/10=
10 s (poCetna postavka) / 180 = 180 s)

F21 Vrijeme prethodnog treptanja =

(pocetna postavka) / 1=1s/10=105)

Usporavanje u otvaranju i zatvaranju =» (OFF

(pocetna postavka) / 1=jako / 2=srednje /

3=slabo)

Osjetljivost pri hodu =» (10 = maksimalna

osjetljivost > 100 = minimalna osjetljivost

(poCetna postavka))

Osjetljivost pri  usporavanju =» (10 =

maksimalna osjetljivost > 100 = minimalna

osjetljivost (pocetna postavka))

PodesSavanje djelomi¢nog otvaranja =» (10=10

% hoda > 80=80 % hoda (poCetna postavka))

F37 Tocka usporavanja u otvaranju =» (5=5 %
hoda / 15=15 % hoda (poCetna postavka) /
30=30 % hoda)

F38 Tocka usporavanja u zatvaranju =» (5=5 %
hoda / 15=15 % hoda (pocetna postavka) /
30=30 % hoda)

F48 Aktiviranje startanja manevra =» (OFF (po¢etna

postavka) / ON)

Upravljanje serijskim spojem =» (OFF (poetna

postavka) / 1=Pridruzeni rad / 3=CRP). U

sluaju pridruzenog rada aktivacija je potrebna

samo na MASTERU

F50 Spremanje podataka na memorijsku karticu
(funkcija se prikazuje samo kad je kartica
umetnuta) =» (OFF (poCetna postavka) / ON)

F51 Citanje podataka s memorijske kartice (funkcija

se prikazuje samo kad je kartica umetnuta) =»

(OFF (pocetna postavka) / ON)

PrenoSenje parametara u nacin pridruzenog

rada =» (OFF (pocetna postavka) / ON)

F54 Smijer otvaranja =» 0 = otvaranje prema Sx - 1

= otvaranje prema DX

Broj perifernog uredaja =» (1 > 255)

Promjena brzine COM =» (0=1200 Baud /

1=2400 Baud / 2=4800 Baud / 3=9600

Baud / 4=14400 Baud /5=19200 Baud /

6=38400 Baud / 7=57600 Baud / 8=115200

Baud)

Funkcija pridruzena ulazu RIOED8WS [T1]

(samo kad je RIOCN8WS umetnuta) =» (OFF

(pocetna postavka) / PO / P7 / P8)

Funkcija pridruzena ulazu RIOED8WS [T2]

(samo kad je RIOCN8WS umetnuta) =» (OFF

(pocetna postavka) / PO / P7 / P8)

Funkcija pridruzena ulazu RIOPH8WS [T1]

(samo kad je RIOCN8WS umetnuta) =» (OFF

(pocetna postavka) / P1 /P2 /P3/P4)

Funkcija pridruzena ulazu RIOPH8WS [T2]

(samo kad je RIOCN8WS umetnuta) =» (OFF

(pocetna postavka) / P1 /P2 / P3/ P4)

F71 Vrijeme djelomi¢nog otvaranja =» (5 = 5 s
(poGetna postavka) / 40 = 40 )

-
—

F18

(OFF

F30

F34

F35

F36

F49

F52

F56

F63

F65

F66

F67

F68

U1 Upisivanje novog korisnika s pridruzenom
komandom =» (1 = Komanda korak po korak
(otvara-zatvara) / 2 = Sekvencijalna komanda
(otvara-zaustavlja-zatvara-zaustavija) /3
= Komanda samo otvara / 4 = Komanda za
djelomicno otvaranje)

U 2 Brisanje jednog korisnika

U3 Brisanje svih korisnika =» (OFF (poCetna
postavka) / ON = Brisanje svih korisnika)

U4 Dekodiranje koda =» (1= sve serije (pocetna
postavka) / 2 = samo serija Atomo / 3 = samo
serija TWIN-EE (u ovom nacinu moguce je
memorirati samo jednog korisnika)

A1 Tip motora = (1=BX-74 (pocetna postavka)

/ 2=BX-78)

Umieravanje hoda =» (OFF (pocetna postavka)

/ ON)

Ponovno postavljanje parametara =» (OFF

(pocetna postavka) / ON)

Brojanje manevara =» (broj manevara /

001=100 manevara / 010=1000 manevara

/ 100=10000 manevara / 999=99900

manevara / CSl=zahvat odrzavanja)

H1 Verzija softvera

A\ Tipke < (OTVARA), > (ZATVARA) i ESC (ZA-
USTAVLJANJE) UVIJEK su AKTIVIRANE (samo u
nacinu MASTER).

A3
A4

Ab

Poruke o pogreSkama
Poruke o pogreSkama prikazuju se na zaslonu.
E1 |Pogresna regulacija.
E2 |PogreSno umjeravanie.
E 3 |Enkoder je u kvaru.
E4 |Pogreska u testu sigurnosti.
E 7 |Nedovoljno vrijeme rada.
E 8 |Poklopac mehanizma za deblokiranje je otvo-

ren / provjeriti osigurace za dodatnu opremu
E9 |Prepreka pri zatvaranju.

E 10 |Prepreka pri otvaranju.

E 11 |Otkriven je maksimalan broj prepreka.

E 14 |Pogreska u serijskoj komunikaciji

E 15 |Pogreska uslijed nekompatibilnog daljinskog
upravljaca.

E 17 |PogreSka u beziénom sustavu.

E 18 |Nedostaje konfiguracija beziénog sustava.
CO  |ZAUSTAVLJANJE (1-2) u otvorenom poloZaju
Nije izvrSeno umjeravanje hoda

Stavljanje u rad

Za motore s enkoderom:

- Odabrati smjer otvaranja preko funkcije F54;
- Provjeriti je li funkcija F11=0N;

- ZapoCeti umjeravanje hoda A3.

Za motore bez enkodera:

- Odabrati smjer otvaranja preko funkcije F54;
- Provjeriti je li funkcija F11=0FF.

Prestanak uporabe i zbrinjavanje. Sastavni dijelovi ambalaze
(karton, plastika i dr.) smatraju se krutim komunalnim otpadom.
Sastavne dijelove proizvoda (metal, elektronicke kartice, baterije i
dr.) potrebno je razdvojiti i odvojeno odlagati. Za nacin zbrinjavanja
provieriti vazece propise U mjestu ugradnje.

Ne bacati u okolis!

SADRZAJ PRIRUCNIKA PODLOZAN JE IZMJENAMA U BILO KOJEM
TRENUTKU BEZ OBVEZE PRETHODNE OBAVIJESTI.

YKPAIHCbKA

A\ T1epes, TM fK YCTaHOBUTY Ta MIKIIYUTI nnary,
B TOMY Yucrli BCTaBuTU nnaty B po3’em (AR R700
Towo), OBOB’A3KOBO BVIMKHITb EJTEKTPUYHE
JKVBJIEHHA Ta Bin'eaHaiiTe akymynaTopHi 6atapei
(AIKLLLO HAsIBHI).

BinbLu geTanbHWA 0M1C eNeKTPUYHIX NiAKNI4YeHD Ta
(DYHKLiA MICTUTBCS B IHCTPYKLT [0 BIAMOBIAHOIO GMIOKY
ynpaeniHHa Ha http://docs.came.com.
Onuc
3amina g enekTpoHHix nnat ZBX7N, ZBX74/78 i ZBX-7.
MigKnioyeHHs

l|\_l 3 Hanpyra xuBneHHs, ~230 B
1? —0 Buxig, ~24 B/ 20 BT (Makc)
U
v E:) Mpusoa, ~230 B
W
F ——! KiHuesuin BuMnkay BigkputTs (H.3.
FA KOHTaKTW)
F e KiHueBuin Bumnkay 3akputTs (H.3.
FC KOHTaKTK)
10 — o Bwxin 24 B pana nigknioyeHHs
TS ©  (hoToenemenTis
W CurnanbHa namna/Namna
E1 __® UMKNIYHOro BMMKaHH] ~230 B,
60 BT (makc.) (F18)
i —= Jlamna-iHgmkatop «Bopora
FA 3aKpuTi», ~24 B - 3 BT (Maxc.)
1 —= Jlamna-iHgmkatop «Bopora
FC BifKpuTi» ~24 B, 3 BT (Makc.)
; —3A  Knonka «CTOM» (H.3. KoHTakTu) (F1)
2 o KHonka yactkoBoro BigkputTs (H.P.
3p — KOHTaKTW) (F8)
5 KHonka «BIAPUTN-3AKPUTN-
7 o 3MIHUTW HAMPAM  PYXY» (H.P.
KoHTaKTh) (F7)
A ___o KomoHabipHa KnasiaTypa (noTpi6eH
B T inTtepdeiic R80O)
S KoHTakTn ans NiAKNYEHHS
aND 35 suatyBada (TSTO1 a6o LTOO1)
(noTpibeH iHTepdec R700)
2 — lporpamoBsane NiSKMIOYEHHS
CX otoenemeHTiB (H.3. KoHTaKTW) (F2)
2 —q [porpamoBaHe MiAKMOYEHHS
cy otoenemeHTiB (H.3. kKoHTaKTK) (F3)

MocnigoBHe nigknioyeHHs RS485 3
A nnatoto RSE no cuctemn foMallHbol
aBTomatusauii yepes CRP (Came

GND Remote Protocol) a6o nigknoyeHHs
L1 CUHXPOHI30BaHOT Po6OTH.
STB NigknoyeHHs RGP1
+

Il

AHTeHa

L

MporpamyBaHHs (yHKLi

F1 OyHkuig noeHoi 3ynuHku (1-2) =» (OFF (3a
npomoByaHHsim) / ON)

F2 OyHkuig, npusHayeHa Bxomy 2-CX =» (OFF (3a
npomoBYaHHam) / 1=C1/2=C2/3=C3/4=C4/
7=C7/8=C8/r7=r7 / r8=r)

F3 OyHkuis, npusHayeHa exomy 2-CY = (OFF (3a
npomoByanHsam) / 1=C1/2=C2/ 3=C3/ 4=C4/
7=C7/8=C8 /r7=r7 / r8=r8)

F5 OyHKLig TecTyBaHHa npucTpois 6eanekn =» (OFF
(3a npomoByaHHsaMm) / 1=CX / 2=CY / 4=CX+CY)

F6 OyHkuia «MpucyTHicTb onepatopa» =» (OFF (3a
npomoByaHHsim) / ON)

F7 Pexum KepyBaHHS [18 KOHTakTiB 2-7 =
(0=nokpokoBe ~ 1=nocnigoBHe  2=BiOKPUTH
3=3aKpnTn)

F8 Pexum kepyBaHHs ans KOHTakTiB 2-3P = (1 =
4acTKOBE BIAKPUTTS / 2 = NOBHE BiAKPUTTS)

F9

F11

F14

F18

F19

F20

F21

F30

F34

F35

F36

F37

F38

F48

F49

F50

F51

F52

F54

F56
F63

F65

F66

F67

F68

OYHKLIA BUABNEHHS MEPEeLKoau 3a 3YMUHEHOro
npueozy =» (OFF (3a npomoByaHHsm) / ON)
Enkonep => (OFF / ON (32 NpOMOBYaHHSIM))
A\ GKwWwo KaniépyBaHHS pyxy He BifgOyBaeTbCs
a060 eHKO@ep He BUMWKAETbCS, NPUBIH He

3anycKaeTbcst
OyHKUig  BMOOPY — TMMy  3uMTyBaya =
(0=0€3KOHTaKTHMIA ~ 34MTyBa4y ab0  3unTyBay
MarHiTHMXx  kaptok R700 / 1=komoHabipHa
Knasiatypa R800)

OyHKLUis [10[aTKOBOro OCBITNIEHHS =

(OFF=curHanbHa namna / 1=namna UMKNiYHOro
BMUKaHHS)

Yac astomartuyHoro 3akputts =» (OFF (3a
npomoByaHHsaM) / 1=1 ¢ > 180=180 c)

Yac [j0 aBTOMATUYHOTO 3aKPUTTS NiC/s YacTKOBOMO
BinkpuTTs =» (OFF /1 =1¢ /10 = 10 ¢ (3a
npomoBYaHHsm) / 180 = 180 ¢)

Yac nonepeaHboro YBIMKHEHHST CUrHANbHOI namni
= (OFF (3a npomoBYaHHsaMm) / 1=1¢/10=10¢)
YNOBiNbHEHHA N Yac BIOKPUTTA Ta 3aKPUTTH
= (OFF (3a npomoBYaHHaM) / 1=Bucokuin /
2=CepeHinn / 3=Huzbkni)

YyTnmBicTb nig yac pyxy = (10 = makcumanbHa
qyTvBicTb > 100 = MiHiManbHa YyTiuBICTL (3a
NPOMOBYAHHSAM))

YyTrvBicTb i, 4ac YnoBinbHeHHs =» (10 =
MakcumasbHa YytmBicTb > 100 = MiHiManbHa
YYTNINBICTb (32 NPOMOBYAHHSAM))

PeryntoBaHHs 4acTkoBoro BigkpuTTs =» (10=10 %
Bif 3aranbHoi TpaekTopii pyxy > 80=80 % Bif
3arasnbHoi TPAEKTOoPI pyxy (3a NPOMOBYAHHAM))
Toyka noyaTky YnoBiNbHEHHA MpW BIOKPUTTI =
(5=5 % Bin 3aranbHoi TpaekTopii pyxy / 15=15 %
Bifl 3araibHO| TPAEKTOPIi pyxy (32 NPOMOBYaHHSIM)
/30=30 % Bip, 3aranbHoI TPAeKTOpIi pyxy)

Touka noyarky yroBifilbHEHHS N Yac 3aKpuTTS =
(5=5 % Bin 3aranbHoi TpaekTopii pyxy / 15=15 %
Bifl 3ara/ibHO| TPAEKTOPIi pyxy (32 NPOMOBYaHHSIM)
/30=30 % Bip, 3aranbHoi TPaeKTOpI pyxy)
AKTIBaUis MOLITOBXY pob04oro Lykny =» (OFF (3a
npomMoByaHHsaM) / ON)

KepyBaHHs MocnifoBHAM MifKo4eHHsv =» (OFF
(3a npomoByaHHsIM) /  1=CWHXPOHI30BaHMI
napHuii  pexnv / 3=CRP).  CuHXpOHi30BaHNi
MApHAN PEXIM aKTUBYETLCS TiNlbKW Ha CUCTEMI
MASTER

30epeXeHHst JaHUX Yy KapTi nam'aTi (yHKLUio
MOXHa BIOpATH, TifIbKM AKLLO BCTAHOB/IEHA NNaTa)
= (OFF (3a npomoBYaHHsim) / ON)

3UNTYBaHHS [JaHVUX i3 KapTu nmam'saTi ((yHKLio
MOXXHa BIOPATY, TiNbKM AKLLO BCTAHOB/IEHA MNiaTa)
= (OFF (3a npomoByYaHHsM) / ON)

Mepepasa  nmapameTpis  npu  po6oti B
CUHXPOHI30BaHOMY MapHomy pexximvi =» (OFF (3a
npomMoByaHHsaM) / ON)

Hanpsamok BigkpuTTs =» 0 = BifKpuTTS BIiBO - 1
= BIIKDUTTS BrpaBo

Homep nepudepiiiHoro npuctpoto =» (1 > 255)
3mita wewnakocti COM =» (0=1200 60/ 1=2400
6on / 2=4800 6oz / 3=9600 6og / 4=14400 6op,
/5=19200 6oz / 6=38400 60op / 7=57600 6oz /
8=115200 60p)

DyHKLiS, 3aKpinneHa 3a BXIOHUMU KOHTaKTamu
RIOEDSWS [T1] (Tinbkv SIKWIO BCTaBneHa nnara
RIOCNSWS) = (OFF (3a npomoByaHHsim) / PO /
P7/P8)

DyHKLiS, 3aKpinneHa 3a BXIOHUMU KOHTaKTamu
RIOEDSWS [T2] (Tinbkv SKWIO BCTaBneHa nnara
RIOCNSWS) = (OFF (3a npomoByaHHsim) / PO /
P7/P8)

DyHKLiS, 3aKpinneHa 3a BXIOHUMU KOHTaKTamu
RIOPHBWS [T1] (Tinbkn SIKWO BCTaBneHa nnara
RIOCNSWS) = (OFF (3a npomoByaHHsim) / P1 /
P2/ P3/P4)

DyHKLiS, 3aKpinneHa 3a BXIOHUMU KOHTaKTamu
RIOPHBWS [T2] (Tinbkn SIKWO BCTaBneHa nnara
RIOCNSWS) = (OFF (3a npomoByaHHsim) / P1 /

P2/ P3/P4)

F71 Yac uactkosoro Bigkputts = (5 = 5 ¢ (3a
npomoByaHHsaM) / 40 = 40 c)

U1 BBeagHHS HOBOMO KOpMCTYBa4a 3 3aKPinieHO
KomaHzoo =» (1 = [loKPOKOBE —KepyBaHHS
(BioKpUTN-3aKpKTY) / 2 = TlOCNII0BHE KEpyBaHHS
(BiokpuTK-cTON-3aKpUTU-cTOM) / 3 = KomaHga
«[lnwe Bigkput» / 4 = KomaHa 4acTKoBOro
BIKPUTTS

U2 BupganeHHs 0KpeMoro Kopuctyeaya

U3 BupanexHs Bcix kopucTyBadis =» (OFF (3a
npomoByaHHsaM) / ON = BupaneHHs BCix
KOpuCTyBauiB)

U4  Po3nisHaHHs komy ™= (1= BCi cepii (3a
NPOMOBYAHHSAM) / 2 = Tinbky cepid Atomo / 3 =
Tinbku cepist TWIN-EE (y LboMy pexxumi MOX/NBO
3anam’ATatv iuLe OAHOr0 KOPUCTYBaYa)

A1 Tun npusony =» (1=BX-74 (32 NPOMOBYAHHSIM) /
2=BX-78)

A3 KanibpysaHHs pyxy =» (OFF (3a npomoBYaHHSM) /
ON)

A4 CkupanHs  napametpis  =»  (OFF  (3a
npomoByaHHsaM) / ON)
A5 JliumnbHUK  poboumx  umknie - = (KinbKiCTb

BUKOHaHUX poboumx Lnkni / 001=100 po6oymx
uyknis / 010=1000 pobounx umknis / 100=10000
po6ounx umkniB / 999=99900 poboumx LmKniB /
CSI=TexHi4yHe 06CNyroByBaHHs)

H1 Bepcig nporpamHoro 3a6e3neyeHHs

A Kuonkm < (BIAKPUTW), > (3AKPUTKU) Ta ESC

(CTOM) 3ABXAW AKTUBHI (Tinbkm B pexumi

MASTER).

[oBigOMMEHHS NPO NOMUAKN

[TOBIIOMNIEHHS NP0 NMOMWIIKKA Bif,0OPXKAKTHCSA HA

nmennei.

E1 |Momunka KaniopyBaHHs.

E2 |Momunka perymnosaHHs.

E3 |EHkogep 3namaHuii.

E4  |[omunka TeCTyBaHHS NPUCTPOIB 6E3NEKN.

E7 |HemocTaTHin pobounin Yac.

E8 |[lBepusta mexaHiamy po36sokyBaHHst BigkpuTi /

nepeBipTe 3an06iXKHUKM aKcecyapis.

E9 |Mepelkoaa npu 3aKpuTTi.

E10 |MepeLukona npu BigKpWTTi.

E 11 |MakcumarbHa KinbKiCTb BUSBNEHVX NEPELLKOL,.

E 14 |[omunka nepemayi aaHnx

E 15 |[omunka cymicHocTi 6penoka-nepenaBaya.

E 17 |Momunka 6e3npoBigHoi cuctemi.

E 18 |He BukoHaHo KoH@irypauito 6e3npoBiaHoi cuc-

Temu.
CO  |KoHTakTu kHonku «CTOlM» po3iMKHEHi

----  |KanibpyBaHHs pyXy He BVKOHYBaocs.

BBefeHHs B eKkcnyarawito
[ins ABUryHIB 3 EHKOAEPOM:
— BIOEPITb HANPSMOK BifKPMUBAHHS 32 A0MoMorot F54;
— yneBHiTbeA, 1o F11=0N (YBIMK.);
— BUKOHaliTe KanibpyBaHHs pyxy A3.
Lins peuUryHiB 6e3 eHkopepa:
— BIOEPITb HANPSMOK BifKPMBAHHS 32 A0MoMorot F54;
— nepekoHainTecs B Tomy, o F11=0FF (BAMK.).

BuBig 3 ekcnnyarauii Ta ytunisauis. akyBanbHi matepianv
(kapToH, MnacTmaca TOLLO) MOXHa YTWMi3oByBaTi K no6yToBi
Bifxoau. Matepiani i KOMMOHEHTU BUPOOY (MeTa, eNeKTPOHHI
Mnath, EeNeMeHTU JKUBNEHHS TOLLO) HeobXiaHO POo3AinATH
nepes ytunisaujeto. Ytunisauito Bupoby HeobXigHO MpoBOAUTM
Y BiINOBIAHOCTI [0 YMHHOTO 3aKOHOAABCTBA MICLEBOCTI, B AKii
3fjiACHI0BaNach MOro exkcnyarauis.

He 3a6pyAHIoiTe HABKONMILHE cepeaoBuLLe!

3MICT L€ IHCTPYKLLI MOXE BYTW 3MIHEHWI B BY/b-AKIV
MOMEHT BE3 MONEPEAHLOIO MOBIAOMIEHHSA.



