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DRON IRAN 2000 TURBO

Wiek: 14+

Instrukcja obstugi drona

@ W celu spetnienia wymagan i obostrzeh, modele UAV nie moga lataé¢ w
zasiegu 10 km po kazdej stronie linii Srodkowej i 20 km po obu
koricach pasa startowego lotniska oraz w okolicy tras lotnictwa
cywilnego i linii lotniczych. Zabronione jest uzywanie dronéw w strefie
zakazu lotdw wydanych przez odpowiednie stuzby panstwowe.



Ostrzezenia

1.Opakowanie i instrukcja zawierajg wazne informacje i nalezy je zachowac.

2.Posiadajac tego drona, jeste$ odpowiedzialny za bezpieczeristwo i wyrzadzone szkody osobom i mieniu
innych osoéb.

3.Uruchomienie i instalacja drona musi by¢ $cisle zgodna z instrukcjg obstugi, nalezy zwréci¢ uwage, ze
odlegtos$¢ pomiedzy dronem a uzytkownikiem lub innymi osobami powinna wynosié¢ od 2 do 3m, aby zapobiec
niebezpieczenstwu.

4 Nasza firma i dystrybutorzy nie ponoszg odpowiedzialnosci za straty i szkody, a takze obrazenia oséb
spowodowane niewlasciwym uzytkowaniem lub obstuga.

5.Dzieci powinny by¢ pod opiekg dorostych podczas obstugi drona. Zabrania sie obstugi tego produktu przez
dzieci ponizej 14 roku zycia.

6.Prosze postepowaé¢ zgodnie z instrukcjg lub instrukcjg opakowania, aby prawidtowo zainstalowaé i uzywac,
a niektére czesci powinny by¢é montowane wylacznie przez osoby doroste.

7.Produkt zawiera mate czesci, prosze umiesci¢ go poza zasiegiem dzieci, aby zapobiec ryzyku
przypadkowego zjedzenia lub uduszenia.

8.Kategorycznie zabrania sie zabawy na jezdni lub w miejscach, gdzie gromadzi sie woda, aby uniknaé¢
wypadkdw.

9.Nalezy odpowiednio zutylizowaé¢ opakowanie drona.

10.Nie nalezy demontowa¢ ani modyfikowaé¢ drona. Demontaz lub modyfikacja moze spowodowaé
nieprawidiowe dziatanie.

11.Kabel do tadowania musi by¢ wiozony do wyznaczonego zrédfa zasilania 5V 2A, ktére jest takie samo jak
na etykiecie produktu.

12.Uzycie innych kabli do tadowania spowoduje uszkodzenie baterii i moze spowodowa¢ nieoczekiwane
niebezpieczenstwo.

13.Kabel do tadowania nie jest zabawka.

14.Podczas tadowania baterii dron musi znajdowa¢ sie pod nadzorem osoby dorostej. Podczas tadowania
musi znajdowaé sie z dala od materiatéw tatwopalnych.

15.Nie nalezy $ciska¢ baterii aby uniknaé¢ wybuchu.

16.Nie nalezy miesza¢ réznych typéw baterii litowych.

17.W dronie zastosowano akumulator litowy, ktéry nalezy wyciagna¢ w celu natadowania.

18.Nie nalezy rozktada¢ ani wrzucaé baterii do ognia; nie nalezy umieszczaé baterii w miejscu o wysokiej
temperaturze (np. w poblizu ognia lub w poblizu elektrycznego urzadzenia grzewczego).

19.Dron powinien by¢ uzywany jak najdalej od innych urzadzen elektrycznych i obiektéw magnetycznych,
moga one powodowaé wzajemne zakidcenia.

20.Nalezy zachowa¢ bezpieczng odlegios¢ od szybko obracajacego sie $migta, aby uniknaé¢ ryzyka oparzenia
lub skaleczenia.

21.8Silnik jest goraca czescig; nie nalezy dotyka¢ go, aby uniknaé poparzen.

22.LED ma promieniowanie laserowe; nie nalezy kierowa¢ go bezposrednio w strone oséb.

23.Nie nalezy uzywa¢ modelu w poblizu uszu! Niewtasciwe uzytkowanie moze spowodowaé uszkodzenie
stuchu.

24 Kabel tadowania USB musi by¢ potaczony z kablem danych dostarczonym przez nasza firme do tadowania
baterii, w przeciwnym razie spowoduje to powazne uszkodzenie baterii i doprowadzi do nieoczekiwanego
niebezpieczenstwa.

25. Wylgcz sprzet i odtacz akumulator gdy jest rozladowany, nastepnie po 30 minutach odpoczynku
rozpocznij fadowanie, w przeciwny m razie akumulator moze zosta¢ uszkodzony.



1. Lista zalgczonych akcesorow::

e L, S =

Dron x1 Kabel USB x1
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; i & Instrukcja
Pary $migiet x2 i\h(umulator litowy Srubokret x1 obstugi x1

2. Poszczegblne czesci drona:

Zaczepy na Bateria

Smigta

Kamera

Tylna kamera

3. Instalacja $migiet:

3.1 Odkre¢ érubke i usun $migto 3.2 W celu wymiany $migiet poluzuj $rube,

Uwaga: Smigta sg oznaczone literami wyjmij $migta i czesci taczace. (Gdy
ABCD, gdzie, A=C,B=D, nalezy $migto B/D jest uszkodzone, nalezy
zainstalowac¢ je wedtug tego wzoru, wymieni¢ B/D, podobnie jak smigto A'C,
inaczej nie beda dziata¢ btad w wymianie spowoduje, Ze nie bedq

prawidtowo. dziataé prawidtowo).



. Uruchamianie drona:

/1. Roz6z drona wedtug ponizszych N
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5. Akumulator lito!

5.2 Wycigganie akumulatora.

R

Laptop PC  Przenosne
sr6dia enerqii danter USR__ USB

5.3 tadowanie: podigcz kabel USB do portu USB komputera (lub adaptera 5V 2A), a drugi koniec kabla
pofacz z akumulatorem. Podczas tadowania lampka LED $wieci na czerwono, po pelnym natadowaniu
lamka $wieci na zielono.

Nalezy zawsze uzywac¢ kabla zatgczonego w opakowaniu drona. Inne kable moga
W powodowaé komplikacje.

w7



e L

Lewy dratek

Praetacmi

& dostrajania -\

sk dastrajania

dastrajania

Przyask dostrajania v.

Instrukcja tadowania:

Obrot 360

Prawy dryteh
Wikainik LED

Preyeisk obeotu

Srytki 1tart/ lydowanie

Prrycitk swaryjny [pojedyncre

wekiniqein/ wrybka kalibracja

[@tuisze or ymanie)

{pesedyncre

bb) pewrét

{@hutrre prrytrrymanie]

Instalacja baterii:

o 7.1 Odkrec ostonke baterii

Srubokretem i zdejmij ja.

7.2 Zgodnie z instrukcjg polaryzaciji
na komorze baterii wtéz baterie
4X"AAA" (nie dotgczone w
zestawie).

@ Nie nalezy umieszczac natadowanej baterii w miejscu o wysokiej temperaturze i cieple, blisko
otwartego ptomienia lub urzadzen grzewczych, w przeciwnym razie moze doj$¢ do uszkodzenia lub

wybuchu.

@ Nie nalezy naraza¢ baterii na uderzenia.

@ Nie nalezy otwiera¢ baterii.

@ Nie nalezy naraza¢ baterii na kontakt z woda.

@ Podczas tadowania nalezy nadzorowac baterie.
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8. Srodowisko do lotu:

i.i %
Dronem nalezy lataé w otwartych przestrzeniach bez deszczu, $niegu i wiatru
(maksymalnie o sile 3). Nalezy trzymac sie z dala od ludzi, drzew, przewodow,

wysokich budynkoéw, lotniska i wiezy transmisyjnej sygnatu podczas lotu. Nie nalezy
lataé wewnatrz budynkow lub w $rodowisku o stabym sygnale GPS.
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9. Przygotowanie do lotu

9.1

9.2

9.1

go do przodu. Musi by¢ ustawiony na
plaszczyznie poziomej.

Wiacz zasilanie drona i umie$¢ go w poziomie. Dron || )
automatycznie wejdzie w stan dostrajania, a przednie

biate $wiatlo i czerwone $wiatto kadtuba beda miga¢.

Uwaga: Ustaw drona w prawidiowym kierunku, skieruj O

Wiacz kontroler (tryb domysiny): weisnij przycisk

zasilania @ (krok 1), wiacz zasilanie (wskaznik miga);
przesun joystick do géry (krok 2), a nastepnie do dotu

(krok 3), tym samym dopasowuje sie czestotliwos¢, a

$wiatta zmieniajg sie z migajacych na state.

Kalibracja:

Nacisénij krotko przycisk kalibracji poziomej na kontrolerze, biate i czerwone $wiatta beda szybko
migaé. Kiedy biate i czerwone $wiatta na dronie $wieca stale, oznacza to, ze kalibracja zostata
zakonczona (rysunek 1).
Obstuga w aplikaciji: Kliknij ikone "Wiecej ustawien" w aplikacji i postepuj zgodnie z wy$wietlanymi
krokami (rysunek 2).

Uwaga: Podczas kalibracji, dron musi by¢ umieszczony na poziomej powierzchni.

Rysunek 1



11.1 Start/stop
Weiénij w gore lewy joystick na kontrolerze (rysunek 2). Wéwczas dron moze normalnie
wystartowaé. Po wystartowaniu wszystkie wskazniki sg zawsze wigczone. Aby zakonczyé

lot, nalezy wcisna¢ przycisk szybkiego ladowania (rysunek 3).

ORONNOER
Rysunek 2 Rysunek 3

11.2 Szybki start i lgdowanie

Po odblokowaniu delikatnie nacisnij przycisk "One Key Takeoff/Landing" na pilocie
(rysunek 4), a dron automatycznie wzniesie sie na wysoko$¢ okoto 1 metra, aby utrzymac¢
stabilny lot; po ponownym delikatnym naci$nigciu tego przycisku funkcyjnego, dron
automatycznie powoli wyladuje.

Rysunek 4



10. Obstuga kontrolera

=

7
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P wickinigou w @dng kewego joysticia, dron
TACTYTE WEINEICTE.

Po wisnkgou w ddt lewego joysticka, dron
zacryna kgdowanic.

Po wiakinikgou w kewa bewego faysticia,
dron z2cryna obracac i w kews srang,
NRTOMISET WoHniGoe W prawo porwala
SETgoad W prawa.

Po WCEnRGOU prawego joysticia W gdng
dran ponasa sk do proodu.

Pao wknigou prawega joysticia w dad
dron ponusza 5 do tydu.

Po WCknigou prawega Joysticia w prawa,
pochanozie: drong DWTIC S W RANG W
pravwym kKenuniu.

Pao wknigou prawega joysticia w lewa,
pochanozhe: drong DRI S W RANG W
kewnym henuniog.



11. Obrét 360°

Dron moze osiggna¢ obrét o 360° . Akrobacje mozna wykonac poprzez obstuge joystickiem.
Dla optymalnych efektéw najlepiej wykonywac ten manewr na wysokosci nie mniejszej niz 1,5
m ponad ziemia, preferencyjnie podczas wznoszenia drona, dzigki czemu tatwiej zachowaé
odpowiednig wysoko$¢ drona.

11.1 Dbrdt 3607 w kowo
Wiaktnlj proycisk obrotu 250, 3 nastepnie wikini
w lewa prawy jarystich.

112 Dbrdt 260" w praao
Wiainij proycisk abratu 380, a resteprie woidn)
praray jnesiick w prana.

113 Obrde 360" do praodu
W] pranyisk abratu 380, 2 resteonie weidn
prarwy jaystick do proodu.

11.4 Qbrée 3607 da hha
W] prayuisk abratu 360, a resteprie woidn
prary jorysiok wdde.




12. Inne funkcije kontrolera

12.1 Tryb hedless

Przéd drona po wigczeniu code-matching jest domys$inie przodem w trybie headless; jesli konieczne
jest dostosowanie kierunku, nalezy ponownie wigczy¢ code-matching i krétko nacisnaé przycisk
headless na kontrolerze (rysunek 5).

©—1©

Rymnk S

12.2 Szybki powrét
Jezeli dron odleci zbyt daleko, woéwczas moze byé przywotany za pomoca funkcji szybkiego powrotu. Podczas
parowania kontroler musi by¢ skierowany bezposrednio w strone drona. Podczas lotu nalezy wcisnaé i
przytrzymaé przycisk szybkiego powrotu (rysunek 6). Dron wydaje sygnat dzwiekowy, ktéry oznacza, ze
funkcja powrotu zostata aktywowana i dron rozpoczat powré6t do operatora. Jakikolwiek uzycie joysticka
powoduje wyjécie z tej funkciji.

12.3 Zmiana predkosci

Po starcie dron domy$Inie znajduje sie w trybie wolnej predkosci (najwolniejszym z 3 dostepnych trybowi). Aby
zmieni¢ predko$¢ nalezy weisnaé przycisk predkosci na kontrolerze. Pojedynczy sygnat dzwiekowy oznacza
pierwszy poziom (najwolniejszy), podwdjny sygnat dzwiekowy oznacza drugi poziom predkosci ($redni), trzy
sygnaty dzwiekowe oznaczajg trzeci poziom predkosci (najszybszy ). (rysunek 7)
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12.4 Funkcja dostrajania

Dostrajanie podczas lotu do przodu)/ do tytu
Kiedy dron adchyla sig do tytu, weisnij i
przytrzymaj przycisk 1- dostrajanie do przodu;
jezeli dron przechyla sig do przodu, weisnij i
przytrzymaj przycisk 2- dostajanie do tytu.

Dostrajanie w prawa/ lews strong

Kiedy dron odchyla sig w prawsg strong, weisnij i
przytrzymaj przycisk 3- dostajanie w lewo; kiedy
dron odchyla sig w lews strong, weisnij i
przytrzymaj przycisk 4- dostrajanie w prawo.

13. Instalacja aplikacji mobilnej

13.1 Pobierz i zainstaluj program

Program mozna pobra¢ po zeskanowaniu kodu QR:

105 sywiem: pleass scan
48 CR code to instal

13.2 Instalacja

1.— Uruchom drona i wejdz w opcje Ustawienia Menu na smartfonie lub iPadzie, a nastepnie otwérz
potaczenie bezprzewodowe- wyszukaj urzadzenia o nazwie ,4ADRC**********” | nawigz potgczenie.

2.- Otworz aplikacje (ikona 4D FLY) i przejdz do trybu obstugi. Podczas lotu postaraj sie unika¢ innych

zrédet sygnatu.

@

Poryczenic WiEl Otworz apiikack 4D FLY

Kk fkang obekg

MENU obtug:

1



14. Przygotowanie do lotu (przez aplikacje

14.1 Dostrajanie czestotliwo$ci: wigcz drona i ustaw go stabilnie na poziomej pozycji. W tej
sytuacji dron automatycznie przechodzi do trybu dostrajania czestotliwoséci- przednia i tylna
biata lampka LED miga.

Uwaga: Nalezy ustawi¢ drona w odpowiednim kierunku. Jego dziéb powinien by¢ skierowany w
store lotu.

14.2 Uruchom funkcje Wifi na urzadzeniu mobilnym, wybierz z listy urzadzenie o nazwie ,4DRC*******¥xx*
(zdjecie 8). Po prawidiowym potaczeniu otwérz aplikacije i kliknij OF F (rysunek 9), a nastepnie przycisk
klepsydry, wowczas lampki LED za$wieca sie normalnie, wskazujac na prawidiowe dostrojenie czestotliwosci
(rysunek 10).

. a -

a0 s e

Rysunck 10

Rysunck 8 Rysunck 9

14.3 Kalibracja horyzontalna
Obstuga w aplikaciji: kliknij w ikone w menu aplikacji mobilnej (rysunek 11). Lampki LED na powierzchni drona
zadwiecaja sie wskazujac, ze kalibracja zostata zakoriczona.

Uwaga: Kalibracje horyzontalng mozna przeprowadzi¢ wytacznie kiedy dron znajduje sie w
pozycji poziomej.

Ayzunek 11
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14.4 Szybki start i ladowanie

Dziatanie poprzez aplikacje: kliknij przycisk szybkiego startu i lgdowania (rysunek 12) w aplikacji aby
uruchomié opcje szybkiego startu; w czasie lotu kliknij przycisk ponownie aby aktywowaé opcje szybkiego
ladowania- dron automatycznie przejdzie do lgdowania.

Aty wystartowad | wrbic drona nakety wisngd bewy joystick w
aplikacp do gary.

Ay wylgdowac dranem naledy wiesngs lkewy Joystick w aplikagl w

Ay Skrgot wlewa naledy wasngd lowy Joystick waplikagl w
lewa.

Abry skreoié w prawa nakedy wisngd bkewy joystick w aplikac w
prawa.

Ay beoed do praodu nakely WSSNRE Drawy Joystick W
apiikach do gary

Albry beciex w tyd nalbety wasngé prawy joystick w aplicag w

Alby pochylic drana w kewa nalery wasngd prawy joystick w
aplikag w lewa.

Ay puchylic drona w prawo nalely WCEngE prawy Joystick w
plikag) w prawa.




16. Inne funkcje aplikacii

16.1 Tryb headless

Obstuga w aplikacji: Przéd drona po wiaczeniu dostrajania jest domy$inie przodem w trybie headless;
jesli konieczne jest dostosowanie kierunku, nalezy ponownie wigczy¢ dostrajanie i w aplikacji wejs¢ w
menu, a nastepnie klikna¢ tryb headless przycisk (rysunek 13).

/' Wskazéwka: nalezy upewni¢ sie, ze dron jest wyréwnany do linii prostej aby zyroskop
automatycznie wykrywat linie prostg, wéwczas lot po linii prostej moze by¢
realizowany a trybie automatycznym.

Ayzanck 13

16.2 Regulacja predkosci
Kliknij ikone ,30%” w aplikacji mobilnej (rysunek 14) aby wybra¢ predkos¢ lotu.

Rysunck 14

16.3 Tryb Orbit
Kliknij przycisk $ledzenia trasy lotu w aplikacji mobilnej aby otworzyé¢ ekran do rysowania. Przesun palcem
po ekranie w celu wyznaczenia $ciezki lotu, ktéra bedzie podazat dron. (rysunek 15)

Rysunck 15
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16.4 Sterowanie gestami
Nalezy kliknaé¢ przycisk sterowania gestami.

Wskazéwka: w celu optymalnego sterowania gestami nalezy ustawi¢ sie w odlegtosci okofo 2-3
metréw od kamery drona oraz w dobrych warunkach o$wietlenia.

Gest OK (prawa reka)

b A, W odlegtosci okoto 3m od obiektywu kamery drona wykonaj gest OK prawa reka w
N pozycji poziomej; po pomys$inym rozpoznaniu gestu przez drona odlicz 3 sekundy i
zréb zdjecia.

GestV

W odlegtosci okoto 3m od obiektywu kamery drona wykonaj gest V; po pomys$inym

rozpoznaniu gestu przez drona rozpocznie sie nagrywanie. Nagranie zakonczy sie w

1 momencie ponownego rozpoznania gestu (réznica czasu pomiedzy dwoma
rozpoznaniami powinna by¢ wieksza niz 3s).

17. FAQ

Pytanie Przyczyna Rozwigzanie

Wskaznik LED miga bez Niski poziom baterii Nataduj baterie
zadnej reakcji

1. Nataduj baterie

2.1 Wymien $migto

2.2 Sprawdz czy Smigla  zostaty
poprawnie zamontowane wediug

1. Niski poziom baterii
2.1 Deformacja smigiet
2.2 Zle zamontowane

Smigta sie kreca, ale dron nie
moze wystartowaé

smgfa oznaczen ABCD
Silne wibracje Zdeformowane $migta Wymien $migta
Po wypadku dron nieprawidiowo | 1. Zdeformowane smigta 1. Wymien $migta
leci 2. Uszkodzenie silnika 2. Wymieri silnik
Trzyosiowy czuinik traci Potdz stabilnie drona na 5- 10 sekund i
Po wypadku dron nieprawidiowo | | TZYOSIOWY czujnik .| przeprowadz kalibracje pozioma. Kroki
leci réwnowage w wyniku uderzenia

zostaty opisane w instrukciji.
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