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RX 20 DANE TECHNICZNE

Ponizsze dane techniczne zgodnie z wytycznymi VDI 2198 (Zwiazku Inzynieréw Niemieckich) okre$laja wartosci techniczne tylko dla urzadzenia standardowego.
Zastosowanie innego ogumienia, innego rodzaju masztu, dodatkowego osprzetu moze spowodowacé zmiane parametréw technicznych.
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1.1 Producent STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL STILL
1.2 Typoszereg (oznaczenie producenta) RX 20-14 RX 20-15 RX 20-16 RX 20-16P RX 20-18 RX 20-18P/h RX 20-20 RX 20-20 P RX 20-20 P/h
% 1.3 Naped (elektryczny, Diesel, benzynowy, gazowy, sieciowy) elektryczny elektryczny elektryczny elektryczny elektryczny elektryczny elektryczny elektryczny elektryczny
s |14 Obstuga (reczna, prowadzenie, platforma, fotel, komisjonowanie) Fotel Fotel Fotel Fotel Fotel Fotel Fotel Fotel Fotel
s [1.5 UdZwig/tadunek Q kg 1400 1500 1600 1600 1800 1800 2000 2000 2000
S 1.6 Srodek cigzko$ci tadunku c mm 500 500 500 500 500 500 500 500 500
1.8 Odlegto$¢ grzbietu widet do osi kota X mm 855 855 855 855 859 859 365 365 365
1.9 Rozstaw osi kot y mm 1341 1341 1341 1410 1441 1448 1540 1469 1448
2.1 Masa wtasna (wraz z baterig) kg 2736 2763 2884 2916 3044 3343 3212 3225 3453
|22 Nacisk na 0$ przednig z tadunkiem kg 3577 3758 3933 3915 4288 4442 4667 4633 4888
é 2.2.1 | Nacisk na o$ tylng z tadunkiem kg 559 505 550 602 556 701 545 592 565
2.3 Nacisk na o$ przednig bez tadunku kg 1294 1302 1314 1345 1421 1580 1544 1455 1693
2.3.1 | Nacisk na o$ tylng bez tadunku kg 1442 1461 1570 1571 1623 1763 1668 1770 1760
3.1 Ogumienie: petne (V), super elastyczne (SE), pneumatyczne (L) SE SE SE SE SE SE SE SE SE
@ 3.2 Rozmiar ogumienia, przéd mm 18 x 7-8 18 x 7-8 18 x 7-8 18 x 7-8 200/50-10 200/50-10 200/50-10 200/50-10 200/50-10
§ 3.3 Rozmiar ogumienia, tyt mm| 15x41/2-8 15x41/2-8 15x41/2-8 16 x 6-8 15x41/2-8 16 x 6-8 15x41/2-8 16 x 6-8 16 x 6-8
2135 Liczba két z przodu (x = napedowe) 2X 2X 2X 2X 2X 2X 2x 2X 2x
% 3.5.1 |Liczba két z tytu (x = napedowe) 2 2 2 2 2 2 2 2 2
~ 3.6 Rozstaw kot, przéd bio mm 932 932 932 932 942 942 942 942 942
3.7 Rozstaw kot, tyt b mm 168 168 168 865 168 865 168 865 865
4.1 Pochylenie masztu/karetki widet, do przodu ° 3 3 3 3 3 & 8] 8 )
4.1.1 | Pochylenie masztu/karetki widet, do tytu ° 8 8 8 8 8 8 8 8 8
4.2 Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym hi mm 2160 2160 2160 2160 2160 2160 2160 2160 2160
4.3 Wolny skok widet h2 mm 150 150 150 150 150 150 150 150 150
4.4 Wysoko$¢ podnoszenia hs mm 3230 3230 3230 3230 3230 3230 3150 3150 3150
4.5 Wysoko$¢ masztu w stanie wysunietym ha mm 3805 3805 3805 3805 3805 3805 3805 3805 3805
4.7 Wysoko$¢ ostony operatora (kabiny) he mm 2082 2082 2082 2082 2082 2240 2082 2082 2240
4.8 Wysoko$¢ siedzenia/wysoko$¢ platformy h7 mm 1015 1015 1015 1015 1015 1173 1015 1015 1173
o 412 | Wysoko$¢ zaczepu holowniczego h1o mm 490 490 490 460/350 490 460/350 490 460/350 460/350
§ 4.19 | Dtugo$c¢ catkowita I mm 2683 2683 2683 2861 2783 2908 2892 2930 2918
£ 14.20 | Dlugo$c tacznie z grzbietem widet l2 mm 1883 1883 1883 2061 1983 2108 2092 2130 2118
8 [4.21 |Szerokosé catkowita b mm 1099 1099 1099 1099 1138 1138 1138 1138 1138
g 4.22 | Grubo$¢ widet S mm 40 40 40 40 40 40 40 40 40
§ 4.22.1 | Szeroko$¢ widet e mm 80 80 80 80 80 80 80 80 80
4.22.2 | Dtugo$¢ widet | mm 800 800 800 800 800 800 800 800 800
4.23 | Karetka widet ISO 2328, Klasa/Typ A, B ISO II/A ISO II/A ISO II/A ISO II/A ISO II/A ISO II/A ISO II/A ISO II/A ISO 1lI/A
4.24 | Szeroko$¢ karetki widet bs mm 980 980 980 980 980 980 980 980 980
4.31 Prze$wit dolny z tadunkiem pod masztem mi mm 90 90 90 90 90 90 90 90 90
4.32 | Prze$wit dolny centralnie miedzy osiami mz mm 123 123 123 123 123 123 123 123 123
4.33 | Szeroko$¢ korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200, poprzecznie Ast mm 3209 3209 3209 3408 3309 3439 3418 3473 3449
4.34 | Szeroko$¢ korytarza roboczego dla palety 1000 x 1200 wzdtuznie Ast mm 3333 3333 3333 3607 3433 3638 3542 3672 3648
4.35 | Promien skretu Wa mm 1528 1528 1528 1852 1628 1883 1727 1907 1883
4.36 | Najmniejsza odlegto$é punktu obrotu bis mm - - - 538 - 538,5 - 541 538,5
5.1 Predko$¢ jazdy z tadunkiem km/h 16 16 16 16 16 16 16 16 16
5.1.1 | Predko$¢ jazdy bez tadunku km/h 16 16 16 16 16 16 16 16 16
5.2 Predkos¢ podnoszenia z fadunkiem m/s 0,43 0,43 0,43 0,43 0,42 0,42 0,38 0,38 0,38
5.2.1 | Predko$¢ podnoszenia bez tadunku m/s 0,60 0,60 0,60 0,60 0,60 0,60 0,52 0,52 0,52
5.3 Predko$¢ opuszczania z tadunkiem m/s 0,51 0,51 0,51 0,51 0,52 0,52 0,53 0,53 0,53
5.3.1 | Predko$¢ opuszczania bez tadunku m/s 0,47 0,47 0,47 0,47 0,48 0,48 0,49 0,49 0,49
5.5 Sita pociggowa z tadunkiem N 3200 3200 3200 3200 3050 2980 2980 2970 2930
-5 | 9:9.1 | Sita pociggowa bez tadunku N 3340 3340 3340 3340 3320 3260 3280 3280 3240
§ 5.6 Maksymalna sita pociggowa z tadunkiem N 9260 9260 9260 9250 8990 8950 8950 8950 8920
5.6.1 | Maksymalna sita pociggowa bez tadunku N 9120 9120 9120 9120 9130 9080 9100 9070 9070
5.7 Zdolno$¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem % 13,5 12,8 12,8 12,7 11,4 10,7 10,5 10,5 10
5.7.1 | ZdoIno$é pokonywania wzniesien bez tadunku % 20,1 20,1 20,1 19,9 19,0 17,1 17,9 17,8 16,5
5.8 Maksymalna zdoIno$¢ pokonywania wzniesien z tadunkiem % 21,8 21,2 21,2 21,0 19,0 17,8 17,6 17,5 16,7
5.8.1 | Maksymalna zdolno$¢ pokonywania wzniesien bez tadunku % 24,8 24,8 24,8 25,4 25,9 26,4 27,2 25,2 27,2
5.9 Przyspieszenie z tadunkiem S 41 41 41 41 4,2 4,3 4,3 4,3 4,4
5.9.1 | Przyspieszenie bez tadunku s 4,0 4,0 4,0 4,0 4,0 4,1 4,1 4,1 4,2
5.10 Hamulec roboczy elektr./mech. elektr./mech. elektr./mech. elektr./mech. elektr./mech. elektr./mech. elektr./mech. elektr./mech. elektr./mech.
6.1 Silnik napedowy, moc KB 60 min kW 2x4,5 2x4,5 2x4,5 2x4,5 2x4,5 2x4,5 2x4,5 2x4,5 2x4,5
6.2 Silnik podnoszenia, moc przy 20% ED kW 9 9 9 9 9 9 9 9 9
§ 6.3 Akumulator wg norm DIN 43531/35/36 A, B, C, poza normg DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B DIN 43531 B
% 6.4 Napigcie akumulatora U V 48 48 48 48 48 48 48 48 48
= |6.4.1 |Pojemnos¢ akumulatora Ks Ah 575 L 575 L 575 L 5%5] 8 575 L 700 L 575 L 575 L 700 L
B (6.5 Masa akumulatora kg 856 856 856 856 856 1119 856 856 1119
6.6 Zuzycie energii w cyklu VDI (60 cykli/godz.) kWh/h 4,2 4,3 4,4 4,4 4,7 5,2 5,0 5,0 5,4
8.1 Rodzaj sterowania jazda
2182 Cisnienie robocze dla osprzetu bar 250 250 250 250 250 250 250 250 250
% 8.3 Wydajno$¢ oleju dla osprzetu |/min 30 30 30 30 30 30 30 30 30
< 8.4 Poziom hatasu na wysoko$ci uszu operatora dB (A) <70 <70 <70 <70 <70 <70 <70 <70 <70
8.5 Zaczep holowniczy, Rodzaj,Typ DIN Sworzen Sworzen Sworzen Sworzen Sworzen Sworzen Sworzen Sworzen Sworzen
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ustawionego pionowo




RX 20 DANE TECHNICZNE

Maszt Tele Maszt Niho Maszt potréjny (Triplex)
Wysoko$¢ podnoszenia hs mm 2830-4230 4730-5430 2975-3975 4320-5220 5620-7870
Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym | hi mm 1960-2660 2910-3260 1960-2460 1960-2260 2460-3210
Wolny skok widet hz/hs  mm 150 150 1362-1862 1362-1662 1862-2612
Max. wys. masztu ha mm 3473-4873 5273-6073 3593-4593 4938-5838 6238-8488
Pochylenie masztu do przodu a ° 3
Pochylenie masztu do tytu b ° 8 l 6
- Pozycjonowanie widet: Srodek-§rodek mm 216 368 445 521 673 670
= Maksymalna szerokos¢ B mm 1099 l 1188 | 1099 1099 l 1188
> Dtugo$¢ catkowita L2 mm 1883 1903
é E Odlegto$¢ grzbietu widet do osi kota | x mm 355 375
& E Szeroko$¢ korytarza roboczego Ast mm (1000 x 1200) 3209 (1000 x 1200) 3228
< (1200 x 800) 3333 (1200 x 800) 3353
< [ ogumienie z przodu v 18 x 7-8 | 200/50-10 | 18 x 7-8 18 x 7-8 | 200/50-10
& | Ogumienie z tylu h 15x41/2-8
Rozstaw kot przod /tyt v/h  mm 932/168 | 990/168 | 932/168 932/168 | 990/168
Dtugo$¢ catkowita L2 mm 2061 2081
'EE Szeroko$¢ korytarza roboczego Ast mm (1000 x 1200) 3408 (1000 x 1200) 3428
S (1200 x 800) 3607 (1200 x 800) 3627
Z | Ogumienie przod/tyt v/h 18x7-8 / 16x6-8
Rozstaw kot przéd/tyt v/h mm 932/865 990/865 932/865 932/865 990/865
Wysoko$¢ podnoszenia hs mm 2830-4230 4730-5430 2875-3875 4170-5070 5470-7720
Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym | hi mm 1960-2660 2910-3260 1960-2460 1960-2260 2460-3210
Wolny skok widet h2/hs  mm 150 150 1312-1812 1312-1612 1812-2562
Max. wys. masztu ha mm 3473-4873 5273-6073 3543-4543 4838-5738 6138-8388
Pochylenie masztu do przodu a ° 3
Pochylenie masztu do tytu b ° 8 6
Maksymalna szeroko$é B mm 1138 [ 1188 1138 1138 [ 1188
. Dtugo$¢ catkowita L2 mm 1983 2003
é - |Odlegtos¢ grzbietu widet do osi kota | x mm 355 375
& 2 Szeroko$¢ korytarza roboczego Ast mm ((11020000x><182000(;)33433039 ((11020000xx182000(;) 33435227
Ogumienie przéd/tyt v/h 200/50-10 / 16 x 6-8
Rozstaw kot przod /tyt v/h  mm 942/168 l 990/168 | 942/168 942/168 l 990/168
_ | Dtugo$¢ catkowita L2 mm 2108 2128
2'\5 Szeroko$¢ korytarza roboczego Ast mm (1000 x1200) 3439 (1000 x1200) 3459
Y (1200 x 800) 3638 (1200 x 800) 3658
g Ogumienie przéd/tyt v/h 200/50-10 / 16 x 6-8
Rozstaw kot przdd /tyt v/h mm 942/865 990/865 942/865 942/865 990/865
Wysoko$¢ podnoszenia hs mm 2750-4150 4630-5330 2870-3870 4165-5065 5665-7915
Wysoko$¢ masztu w stanie ztozonym | hi mm 1960-2660 2910-3260 1960-2460 1960-2260 2460-3210
Wolny skok widet hz/hs — mm 150 150 1405-1905 1405-1705 1905-2655
Max. wys. masztu ha mm 3325-4725 5225-5925 3445-4445 4755-5655 6255-8505
Pochylenie masztu do przodu a ° 3
Pochylenie masztu do tytu b ° 8 6
Maksymalna szerokosé B mm 1138 [ 1188 1138 1138 [ 1188
Dtugo$¢ catkowita L2 mm 2092 2114
o |Odlegtos¢ grzbietu widet do osi kota |x mm 365 387
o~
S 2 Szeroko$¢ korytarza roboczego Ast mm ((1 1020000Xx182000(;) 33544328 ((11020000xx182000(;) 33546338
< Ogumienie przdd/tyt v/h 200/50-10 / 16 x 6-8
& Rozstaw kot przod /tyt v/h  mm 942/168 | 990/168 | 942/168 942/168 | 990/168
Dtugo$¢ catkowita L. mm 2130 2152
§ Szeroko$¢ korytarza roboczego Ast mm (1000 x 1200) 3473 (1000 x 1200) 3495
S (1200 x 800) 3672 (1200 x 800) 3694
Z | Ogumienie przéd/tyt v/h 200/50-10 / 16 x 6-8
Rozstaw kot przod /tyt v/h mm 942/865 | 990/865 | 942/865 942/865 | 990/865
- Dtugos¢ catkowita L. mm 2118 2140
a-
§ Szeroko$¢ korytarza roboczego Ast mm ((1 1020000xx182000(;) 33644489 ((11020000Xx182000(;) 33647701
% | Ogumienie przéd/tyt v/h 200/50-10 / 16 x 6-8
Rozstaw kot przod/tyt v/h __ mm 942/865 | 990/865 | 942/865 | oa2/865 | 990/865
Wzniesienia, maksymalny odcinek drogi, ktéry mozna pokona¢ w ciggu 60 minut.
Przyktad: RX 20-16 wiozac tadunek 1600 kg po wzniesieniu o kacie nachylenia 13 % moze pokonaé dystans 290 m 10 razy w ciggu godziny.
beztadunku RX 20-16 RX 20-16 P | RX 20-18 P/h | RX 20-20 P/h
A 4,7% 15809 15800 15788 15774
— 10,5% 5343 5340 5200 5328
/ S 20,1% 3042 3040 3032 2463
el 24,8% 1696 1696 1537 1371
z tadunkiem
2,0% 15068 15073 15412 15354
6,0% 5093 5095 4980 4642
13,0% 2900 2900 2548 2289
16,7% 2122 1516 1438 1346
21,2% 1327 1327

(Sucha, szorstka nawierzchnia betonowa = wspdtczynnik tarcia 0,80) (Standardowa bateria jak podana w specyfikacji technicznej)
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Wymiary odnosza sie do masztu ustawionego
pionowo

Karetka bez przesuwu
Karetka z przesuwem

Udzwig RX 20-14 Maszt potréjny (Triplex)
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UdZwig RX 20-15 Maszt potréjny (Triplex)
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UdZwig RX 20-16 Maszt potréjny (Triplex)
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Wysoko$¢ podnoszenia
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Wysoko$¢ podnoszenia
Udzwig RX 20-16P Maszt Tele/Niho
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Wysoko$¢ podnoszenia
Udzwig RX 20-16P Maszt potréjny (Triplex)
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Udzwig RX 20-18 Maszt Tele/Niho
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Karetka bez przesuwu
Karetka z przesuwem

UdZzwig RX 20-18 Maszt potréjny (Triplex)
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Wysoko$¢ podnoszenia
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Udzwig RX 20-20P Maszt potréjny (Triplex)
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Naped.
Obydwa silniki pradu tréjfazowego wozka RX 20, zoptymalizowane
pod katem poboru energii i emisji hatasu, napedzaja przednie
kota. Dobre predkosci oraz dynamika jazdy takze na nieréwnych
nawierzchniach i podjazdach zapewniajg wysoka wydajno$é
przetadunkowa. Szczegdlng cecha jest przy tym ptynne
przyspieszanie az do osiggniecia maksymalnej predkosci. W ten
sposo6b np.: przy pokonywaniu progéw lub przy przesuwaniu palet
wykorzystywane jest zawsze maksimum mocy. Niewymagajacy
konserwacji, zoptymalizowany pod katem wspdtczynnika
sprawnosci naped pradu tréjfazowego, zapewnia dtugi okres
eksploatacji akumulatora. Dzieki szczelnej obudowie caty naped
jest chroniony przed wnikaniem szkodliwego pytu i wody, co
umozliwia zastosowanie wdzka w najciezszych warunkach.
Poprzez hamowanie elektryczne przy puszczeniu pedatu gazu
uzyskujemy w zaleznosci od warunkdéw eksploatacji odzysk energii
do 15%, a tym samym wydtuzamy czas eksploatacji wozka na
jednym tadowaniu akumulatora o 1,5 godziny. Zbedne staje sie
wowczas miedzytadowanie lub wymiana akumulatora na inny.
Dzieki systemowi sterowania STILL zapewniona jest precyzyjna
jazda przy optymalnym wykorzystaniu energii. Umozliwia on
dodatkowo zatrzymanie wozka na rampie bez potrzeby wtaczania
bezobstugowego hamulca lamelowego, przez co zwieksza sie
bezpieczehstwo i komfort jazdy. Umieszczenie elektroniki i
sterownikéw w przeciwwadze chroni je przed ewentualnym
uszkodzeniem. Ciepto wytwarzane podczas pracy sterownikow
pochtania przeciwwaga. Takie rozwigzanie zapewnia bardzo dobre
chtodzenie elektroniki bez potrzeby instalowania dodatkowych
wentylatoréw lub filtrow oraz czyni prace cicha i niezawodna.

Program oszczedzania energii Blue-Q.

- aktywacja odpowiadajacego za wydajno$¢ wozka modutu Blue-Q
przez naci$nigcie przycisku.

- 0szczedno$¢ energii dzigki inteligentnej optymalizaciji
charakterystyki napedu, bez uszczerbku dla procesu roboczego.

- inteligentny system wytaczania odbiornikéw elektrycznych.

- 0szczedno$¢ do 20% energii w zalezno$ci od profilu eksploatacji i
wyposazenia wozka.

Uktad elektryczny.
Uktad elektryczny wézka RX 20 pracuje w sposob cyfrowy.
Obydwa oddzielne systemy CAN-Bus umozliwiajg eksploatacje
bez mozliwo$ci oddziatywania na uktad napedowy. Zapewnia to
niezawodno$¢ eksploatacji. Poza tym odporny i trwaty system
sterowania z dwoma procesorami, ktére kontrolujg sie wzajemnie,
gwarantuje najwyzszy stopieh bezpieczenstwa. Do istniejacych
instalacji mozliwe jest szybkie i tanie podtaczenie dodatkowych
odbiornikéw elektrycznych, np.: reflektoréw.

Maszt.

W zalezno$ci od zastosowania mamy do dyspozycji maszt podwdjny

(Tele), podwdjny z wolnym skokiem (Niho) lub potréjny (Triplex):

- maszt podwadjny (Tele): korzystna cenowo wersja masztu do
réznorodnych zastosowan i z petng widoczno$cig przez maszt,

- maszt podwdjny z wolnym skokiem (Niho): uzupetnia maszt
teleskopowy poprzez dodatkowy $rodkowy sitownik petnego
skoku wolnego, aby wysoko sztaplowa¢ pod niskimi stropami, np.:
podczas za- i wytadunku konteneréw i samochoddw ciezarowych,

- maszt potrojny (Triplex): do zastosowan w przypadku niskich
przejazddw przez drzwi przy jednoczesnym wysokim podnoszeniu.

Uktad hydrauliczny.

Liczba obrotéw silnika pradu zmiennego regulowana jest przez

dynamiczny system wspomagania, proporcjonalnie do wychylenia

dzwigni zaworu lub kota kierownicy. Precyzyjna obstuga uktadu

hydraulicznego zwieksza bezpieczehstwo pracy poprzez

pozycjonowanie ,,co do milimetra“.

Takze sam uktad hydrauliczny ogranicza zuzycie energii poprzez:

- wysoki wspotczynnik sprawno$ci pompy hydraulicznej przy niskiej
liczbie obrotéw,

- zastapienie zaworéw naprezania wstepnego zaworami
podtrzymujacymi.

Zawor priorytetowy jest przykrecony bezposrednio do pompy,
przez co zastosowanych jest mniej ztgczy i wezy hydraulicznych.
Gwarantuje to bezpieczniejsza i czystsza eksploatacje.

Stanowisko operatora.

Stanowisko pracy operatora wézka RX 20:

- duzo miejsca na nogi oraz pochylona ptyta podtogowa z wyktadzing
antyposlizgowa zapewniajg szybkie oraz tatwe wchodzenie i
wychodzenie z pojazdu oraz wygodna pozycje nég podczas jazdy,

- regulacja kolumny uktadu kierowniczego oraz kierownica o matej
$rednicy umozliwiajg ergonomiczne dopasowanie do operatora,

- rozmieszczenie pedatdéw jak w samochodzie osobowym mozna
ewentualnie zastgpi¢ sterowaniem dwupedatowym i tym samym
dostosowac RX 20 do osobistych przyzwyczajen operatoréw,

- przetacznik kierunku jazdy na dZzwigni hydraulicznej (podnoszenia i
opuszczania) umozliwia szybkie, komfortowe przetgczanie kierunku
jazdy bez potrzeby przektadania rgk, umozliwiajgc operatorowi
koncentracje oraz nie meczaca prace nawet na dtugich zmianach,

- ogrzewany display z: zegarem, licznikiem ilo$ci motogodzin i
wskaznikiem stanu natadowania akumulatora zapewnia doskonatg
widoczno$é odczytu takze w niekorzystnych warunkach, jak np.:
wjazd z zimnego do cieptego pomieszczenia (zmienna praca w
chtodni); operator ma ciagta kontrole nad wézkiem,

- wybér jednego z 5 programéw jazdy umozliwia operatorowi
ustawienie parametréw jazdy w zaleznoéci od aktualnych warunkéw
pracy i wtasnych preferencji,

- stanowisko pracy operatora wézka RX 20 zapewnia duza
przestrzen nad gtowa nawet wysokim operatorom, jak tez
optymalng widoczno$¢ dzieki duzym otworom w dachu ostony,
bardzo waskim profilom oraz wysoko umieszczonemu fotelowi.

Bezpieczenstwo.
Hamowanie elektryczne gdy pedat gazu jest zwolniony a takze w
petni automatyczne zatrzymanie bez uzycia hamulcédw, w potaczeniu
z hamulcem recznym i hamulcem zasadniczym zapewniajag
bezpieczne uzytkowanie w kazdej sytuacji. Boczna wymiana
baterii w wézkach RX 20 odbywa sie za pomoca recznego wbzka
podno$nikowego lub innego dowolnego wozka widtowego, wzglednie
dzwigu. Pozwala to na znaczng oszczedno$¢ czasu w poréwnaniu z
konwencjonalnymi rozwigzaniami oraz wyklucza ryzyko uszkodzen,
zwtaszcza w przypadku wariantu z kabing.

Serwis.
Przeglady w RX 20 wykonywane sa, tak jak w kazdym innym wézku
czotowym akumulatorowym STILL-a, co 1000 motogodzin lub 12
miesiecy. Przy jednozmianowej pracy mozliwe jest wykonanie
przegladu tacznie z konserwacjg UDT, co pozwala na zaoszczedzenie
czasu i pieniedzy. Szybka diagnoza przy pomocy notebooka oraz
dobry i tatwy dostep do wszystkich podzespotéw wymagajacych
konserwacji, w powigzaniu z petng dostepnoscia wszelkich
niezbednych cze$ci zamiennych gwarantujg efektywne wykorzystanie
RX 20.
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