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Przeglad czesci drona i aparatury

Przednie

Dron @:ﬁ diody LED ﬁ

) \ ———————— $miglo B

SmigoA — & y

Gorna pokrywa

Prawa gasienica

Smigto A

Smigto B

diody LED

HD kamera

Pokrywa baterii
Dolna obudowa

i b

Gtéwne parametry

Rozmiar drona | 252x203x55.2mm Akumulator 3.7V 900mAh
Waga 131g Czas tadowania 90~120 min
Srednica $migta 92.6 mm Zasieg lotu Okoto 50 m
Czas lotu 6~7 min Zasieg jazdy Okoto 25 m
Czas jazdy 20~30 min Rozdzielczos¢ kamery 1280x720 p

3
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No. Nazwa No. Nazwa

1 | Pasek 15 | Duze koto zebate pasa

2 | Smigto A 16 | Przednia prawa pokrywa silnika
3 | Smigto B 17 | Przednia lewa pokrywa silnika
4 | Goérna obudowa drona 18 | Silnik (biata wtyczka)

5 | Odbiornik 19 | Silnik (czerwona wtyczka)

6 | Element mocujgcy obiektyw 20 | Pokrywa baterii

7 | Metalowa o$ 21 | Tylna lewa pokrywa silnika

8 | Obiektyw kamery 22 | Tylna prawa pokrywa silnika
9 | tozysko 23 | Wat mocujacy koto zebate

10 | Dolna obudowa drona 24 | Koto zebate

11 | Gtéwna o$ 25 | Ramig tylne

12 | Koto zebate 26 | Koto zebate

13 | Ramie przednie 27 | Silnik do jazdy

14 | Mate koto zgbate pasa 28 | Pokrywa silnika do jazdy
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Aparatura o ue .
Gniazdo uchwytu telefonu :
Tryb trzymania v Wysoka / ”,'?ka
kierunku predkos¢

«— Start / Ladowanie

Zdjecie / wideo —=

Prawy drazek

Przetacznik zasilania

Uwaga: Robienie zdjec¢ i nagrywanie wideo jest mozliwe po potaczeniu ze
smartfonem.

Przycisk trybu trymera Przetaczanie lotu / ziemi
(nacisnij przycisk w dét)  (naci$nij przycisk w dot)

Funkcje przyciskow kontrolera

Przetacznik zasilania: Nacisnij przetacznik zasilania, aby wiaczy¢ pilota zdalnego sterowania, nacisnij go
ponownie, aby wytaczyé.

Lewy drazek: Kontrola startu drona / ladowanie / lot w lewa strone / lot w prawa stronie / obrét w prawa
strone lotu.

Prawy drazek: Kontrola ruchu drona do przodu / do tytu / lot w lewa strone / lot w prawa strone / obrét
w lewg strone.

Tryb trzymania kierunku: Naci$nij przycisk aby wtaczy¢ tryb, nacisnij go ponownie, aby wytaczy¢ funkcje.

Zdjecie/wideo: Nacisnij przycisk aby zrobi¢ zdjecie, nacisnij go przez dwie sekundy aby nakreci¢ film.

Wysoka/niska predkosé: Kliknij ten przycisk, aby uruchomi¢ funkcje przetaczania trybu predkosci.

Przycisk startu / lagdowania / zatrzymania awaryjnego: Naci$nij przed startem, dron wykona
automatyczny start do lotu. Nacisnij klawisz podczas lotu, dron automatycznie wyladuje. Przytrzymaj
klawisz przez chwile podczas lotu, dron natychmiast zatrzyma $migta.

Przycisk trybu trymera: Naci$nij klawisz, pociggnij prawy drazek w pozadanym kierunku, a nastepnie
zwolnij.

Przetacznik lot / jazda: Po naci$nigciu drazka uruchamia sie tryb latania, naci$nij go ponownie, aby
przejs¢ do trybu jazdy.
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Instalacja baterii

Otwoérz pokrywe baterii z tytu nadajnika,wt6z 4 baterie AA zgodnie z
wskaznikami polaryzacji. (Zdjecie 1/2, bateria nie jest dofgczona w zestawie)

o ~—  Bateriaalkaliczna  Pokrywa baterii e
Zdjecie 1 Zdjecie 2

1. Upewnij sig, ze baterie zostaly zamontowane poprawnie.
2. Nie mieszaj starych baterii z nowymi.

3. Nie mieszaj réznych rodzajéw baterii.

4. Nie taduj baterii jednorazowych.

Uwaga:

Instrukcja instalacji telefonu

1. Wyjmij uchwyt telefonu i witéz go do kontrolera (rysunek 3).

2. Wyciagnij gorny zacisk uchwytu (zdjecie 4/5), wtoz telefon do uchwytu,
nastepnie zwolnij zacisk, a telefon zostanie zamocowany na uchwycie
(zdjecie 6).

3. Podczas wyjmowania klipsa telefonu nalezy jednoczesnie nacisna¢ klamre
zacisku za klipsem telefonu, aby klamra mogta by¢ tatwo zamknieta
i usunieta.

9

Zdjecie 3 Zdjecie 4 Zdjecie 5 Zdjecie 6

Uwaga: Upewnij sie, ze przyciski w telefonie nie zostaty wcisniete.
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Instrukcja fadowania akumulatora drona

1. Podtacz baterie drona za pomoca kabla USB, a nastepnie wybierz jedna z
metod, pokazanych na ponizszych obrazkach, aby potaczy¢ sie z wtyczka
USB.

2. Czerwona lampka kontrolna USB $wieci sie podczas tadowania, a po
petnym natadowaniu zmienia kolor na zielony.

|

:I' \ﬂ’,

tadowarka
do telefonu Power Bank ‘

i ! ; -
Port USB tadowarka samochodowa

Akumulator drona

Utylizacja i recykling baterii Li-Po
E Zuzytych baterii litowo-polimerowych nie wolno umieszczaé wraz ze ‘“‘

$mieciami domowymi. Skontaktuj sie z lokalng agencja ochrony
srodowiska, odpaddéw, dostawcg jeg delu lub najblizszym
centrum recyklingu baterii Li-Po.

Montaz i demontaz komponentéw

Schemat instalacji Smigta

Aby wymontowac $migto, uzyj sSrubokreta z zestawu, odkrec srube na
gbrze Smigta, a nastepnie wyjmij uszkodzone $migto (Zdjecie 7).
Podczas montazu $migta, najpierw wtéz nowe $migto do plastikowego
adaptera, a nastepnie przykrec srubg w odpowiednim miejscu.

Uwaga: Podczas instalacji upewnij sig, ze W

poprawnie zamontowates
$migto. W przeciwnym wypadku
dron moze nie dziata¢
prawidiowo.
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Wymiana silnika

1. Odkrec¢ cztery Sruby z pokrywy silnika, w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazowek zegara, za pomoca $rubokreta z zestawu (rysunek 8).

2. Wyciagnij Sruby z obudowy, a nastepnie otwoérz pokrywe silnika
(rysunek 9).

3. Wyciagnij zepsuty silnik, podtgcz wtyczke nowego silnika w odpowiednim
kolorze, zamontuj obudowe i skre¢ srubami (Zdjecie 10).

wypadku dron nie bedzie pracowat poprawnie.

Uwaga: Silnik jest elementem eksploatacyjnym. Jesli jest uszkodzony,
odwied? lokalnego sprzedawce, aby kupi¢ nowe czesci do
wymiany.

Schemat montazu paska gasiennicowego

Podczas montazu paska nalezy zapia¢ go do przednich i tylnych két zebatych.
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Schemat montazu i demontazu ramienia

1. Odkrec $ruby przedniego ramienia w kierunku przeciwnym do ruchu
wskazéwek zegara za pomocg Srubokreta z zestawu (rysunek 12), wyjmij
zepsute ramie, a nastepnie wymien na nowe.

2. Odkrec sruby przedniego ramienia w kierunku przeciwnym do ruchu

wskazéwek zegara za pomocg Srubokreta z zestawu, roztgcz wtyczke,
a nastepnie wymien na nowe (Zdjecie 13).

W Wspornik przedni  Tylny wspornik

Zdjecie 12

Zdjecie 13

Schemat instalacji akumulatora

1. Przesun pokrywe baterii do odpowiedniego potozenia, zgodnie ze
strzatkg wskazujaca kierunek (Rysunek 14).

Zdjecie 14

2. Otwdrz pokrywe baterii do gory (Zdjecie 15), wtdz baterie do obudowy,
podtacz wtyczke baterii i zamknij pokrywe.

A
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Srodki ostroznosci przed lotem

Upewnij sie, ze dron i aparatura sterujgca sa natadowane.

Przed wiaczeniem aparatury sterujgcej upewnij sie, ze lewy drazek

znajduje sie w srodkowej pozycji.

. Przestrzegaj wiasciwej kolejnosci wigczania. Na poczatku wtacz
aparature sterujaca, nastepnie zasilanie drona. Podczas wytaczania,
nalezy najpierw odtgczy¢ drona, a nastepnie aparature sterujaca.
Niewtasciwa kolejnos¢ moze doprowadzi¢ do utraty kontroli na dronem,
a tym samym do stworzenia zagrozenia bezpieczenstwa Tobie i innym. Za
kazdym razem upewnij sie czy robisz to poprawnie.

4. Upewnij sig, ze potaczenie miedzy baterig a dronem jest poprawne. Jesli

podczas lotu wystepuja ciggte wibracje, moze to spowodowac

poluzowanie wtyczki mocujacej. Skutkiem tego moze by¢ utrata kontroli
nad dronem.

Sprawd? kierunki obrotu $migiet. Smigto A przednich i tylnych $migiet

dziata zgodnie z ruchem wskazéwek zegara, a Smigto B z prawego przodu

i lewego tytu dziata w kierunku przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara.
Niewtasciwa praca komponentéw moze spowodowac awarie podczas

lotu co moze powodowac, ze silnik lub $migta bedg dziata¢ niepoprawnie

lub hatasowad. Takie sytuacje wptywajg na stan lotu, wiec w przypadku
zauwazenia uszkodzen sugerujemy wymiane wadliwych komponentéw.

W ten sposéb mozliwe jest przywrdcenie prawidtowego stanu drona.

. Sprawdz, czy potgczenie przewodus silnika do jazdy jest poprawne,

upewnij sie ze praca $migta nie uszkodzi przewoddw .

N

w

b

o

~N
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Instrukcja wykonywania lotu

Parowanie Aparatury sterujacej
, — ;

WHtacz przetgcznik nadajnika, lampka kontrolna
zasilania zacznie szybko migac.

Pochnij lewy drazek az do najnizszej pozycji, a
nastepnie zwolnij. Drazek automatycznie
powrdci do srodkowej pozycji. Kontrolka
zasilania zacznie miga¢ powoli, co oznacza, ze
dron jest gotowy do uzytku.

Podtacz baterie do drona, Swiatto zmieni stan z migajgcego na ciagty, a dron
znajdzie odpowiednig czestotliwosc¢ i potaczy sie z aparatura sterujaca.

Konieczne jest umieszczenie
drona w pozycji poziomej !!!

Start
Po pomysinym sparowaniu naci$nij przycisk Start / Lgdowanie / Zatrzymanie
awaryjne, dron wystartuje automatycznie i uniesie sie na okoto 1,2 metra.

Lagdowanie

Podczas lotu wcisnij przycisk Start / Lgdowanie / Zatrzymanie
awaryjne, a dron automatycznie wyladuje na ziemi.

(Podczas korzystania z tej funkcji nie mozna uzywaé =
lewego drazka.)

Zatrzymanie awaryjne
Kiedy dron znajduje sie w sytuacji awaryjnej. Natychmiast nacisnij
przycisk Startu / Ladowania / Zatrzymania awaryjnego i przytrzymaj go
przez ponad 1 sekunde, Smigta natychmiast zatrzymajg sie.
Wskazéwka: Uzywaj tej funkcji tylko w sytuacji awaryjnej.

Dron spadnie po zatrzymaniu wszystkich smigiet.

11
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Kalibracja drazkow
(Wykonaj kalibracje jesli dron nie pracuje poprawnie)

Po sparowaniu z dronem przesun prawy drazek, jak pokazano na zdjeciu. (Nie przesuwaj
lewego drazka przed kalibracja), lampka korpusu drona bedzie miga¢ 3 razy, wskazujac, ze
dron jest kalibrowany. Po udanej kalibracji $wiatta drona bedg swieci¢ w sposdb ciagty
indykujac ze dron jest gotowy do lotu.

Wskazéwki: Uszkodzenie drona moze spowodowac jego niewtasciwe
funkcjonowanie, ktére mozna skompensowac za pomoca przycisku trymera.
W takim przypadku, drona mozna ponownie sparowac i skalibrowac.

Uzbrajanie / rozbrajanie silnikow

Uzbrdj silniki: Przesun lewy / prawy drazek sterujgcy do wewnatrz o 45
stopni w tym samym czasie.

Rozbrdj silniki: Gdy silniki pracuja, ta operacja spowoduje, ze silniki
natychmiast przestang dziatac.

Przetaczanie lotu i jazdy

Nacisnij prawy drazek, zaskutkuje to dZzwiekiem "di", dron uruchamia tryb
jazdy na ziemi. Nacisnij go ponownie, a po ustyszeniu dzwieku "di", dron
przejdzie do trybu lotu. (Domyslnie jest to tryb lotu)

I
Przetaczanie lotu / jazdy (nacisnij)

Uwaga: Gdy dron jest w trybie lotu, nie przetaczaj sie w tryb jazdy. Gdy jest
w trybie jazdy, przednie i tylne Swiatta migaja.

12
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Kontrola lotu
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Opcje trymera

Trymowanie przod / tyt

Jesli dron w trakcie startu do lotu pochyla sie do przodu, wcisnij i przytrzymaj
przycisk trymera, a nastepnie popchnij prawy drazek do przodu.

Trymowanie pochylenie lewo / prawo

Jesli dron w trakcie startu do lotu pochyla sie w lewo, wcisnij i przytrzymaj
przycisk trymera, a nastepnie popchnij prawy drazek w prawo.

Trymowanie skrecanie lewo / prawo

Jesli dron w trakcie startu do lotu skreca w lewo, wcisnij i przytrzymaj
przycisk trymera, a nastepnie popchnij lewy drazek w prawo.

Kontrola jazdy

1. Popchnij lewy i prawy drazek do przodu jednoczesnie, dron pojedzie do
przodu (zdjecie 15).

2. Popchnij lewy i prawy drazek do tytu jednoczesnie, dron pojedzie do
tytu (zdjecie 16).

14
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3. Popchnij prawy drazek w gére, dron poruszy sie do przodu i skreci w lewo.
(zdjecie 17)
4. Popchnij lewy drazek w gére, dron poruszy sie do przodu i skreci w prawo

Zdjecie 187

I

5. Popchnij prawy drazek w dot, dron poruszy sie do tytu i skreci w lewo.
(Zdjecie 19)
6. Popchnij lewy drgzek w dét, dron poruszy sie do tytu i skreci w prawo.

(Zdjecie 20)

Zdjecie 19,

1/

15
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7. Popchnij lewy drazek w dét i prawy drazek w goére, dron wykona
obrét w lewo. (zdjecie 21).

8. Popchnij lewy drazek w gore i prawy drazek w dét. Dron wykona

obrét w prawo. (Zdjecie 22).

Zdjecie 21

Wprowadzenie do funkcji

Tryb utrzymania wysokosci

Inteligentny system sterowania lotem oblicza pozycje unoszacego sie drona i
zapewnia bardziej stabilng funkcje sterowania, utatwia to poczatkujacym kontrole
nad dronem. Zwolnij drazek, dron bedzie unosit sie automatycznie.

Uwaga: Jesli Smigto jest zdeformowane lub uszkodzone, tryb trzymania
wysokosci nie bedzie dziatat poprawnie, réwniez w przypadku
kiedy cisnienie atmosferyczne jest niestabilne.

Tryb wysokiej/niskiej predkosci

Nacisnij klawisz, dron wyda dzwiek "di", co oznacza tryb niskiej predkosci "L"; Nacisnij
go ponownie, dron dwukrotnie wydaje dzwiek "di", ktéry oznacza tryb wysokiej
predkosci "H". (Wartos¢ domysina to niska predkosc).

& Tryb wysokiej / niskiej predkosci

1. Tryb niskiej predkosci "Niski":
Jest odpowiedni dla poczatkujacych, tatwy w
obstudze przy stabym wietrze.

2. Tryb wysokiej predkosci "Wysoki”
Jest odpowiedni dla profesjonalistéw, umozliwia
lot / jazde przy trudniejszych warunkach.

16



www.xerall.com

Trym trzymania kierunku

Drony zazwyczaj majg przod i tyt oznaczony przez $wiatta LED lub kolorowe
$migta. Domyslnie uzytkownicy sa zobowigzani do kontrolowania przédu i
tytu drona podczas lotu. W trybie trzymania kierunku uzytkownicy moga
obstugiwac drona bez martwienia sie o orientacje (lewa jest lewa, a prawa
jest prawa przez caty czas, niezaleznie od tego, jak obrécony jest dron). Tryb
trzymania kierunku jest przeznaczony dla poczatkujacych uzytkownikéw,
ktorzy latajg dronem w Swietle dziennym lub na dalekiej odlegtosci i maja
trudnosci w identyfikacji orientacji drona.

Funkcje mozesz aktywowac przed startem lub w trakcie lotu. Aby lata¢ w
tym trybie, musisz upewnic sie, ze przedni kierunek drona jest wyréwnany z
Twoim przednim kierunkiem, NIE zmieniaj kierunku nadajnika i utrzymuj go
przed sobg przez caty czas (Zobacz zdjecia ponizej).

OSTRZEZENIE: NIE UZYWAJ TRYBU TRZYMANIA KIERUNKU, ZANIM UPEWNISZ
SIE , ZE PRZOD DRONA JEST TWOIM KIERUNKIEM PRZEDNIM. W PRZECIWNYM
RAZIE DRON MOZE WYMKNAC SIE SPOD KONTROLI LUB ODLECIEC.

1
* Kliknij przycisk trybu trzymania kierunku, przednie i tylne $wiatta drona

migocza na przemian, wskazuje to, ze tryb jest uruchomiony. Kliknij przycisk
ponownie, a dwa Swiatta pozostaja na dtuzszy czas jasne, co wskazuje na
wytgczenie trybu.

Tryb trzymania kierunku _l
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Alarm niskiego poziomu natadowania baterii

Gdy moc baterii nadajnika zostanie wyczerpana, bedzie on stale wydawat
dzwiek "di""di""di", aby cie zaalarmowaé, w takim wypadku powiniene$
wylgdowacd dronem jak najszybciej i wymienic baterie, aby zapobiec utracie
kontroli.

Alarm odlegtosci

Podczas lotu, gdy dron wyjdzie poza zasieg aparatury, nadajnik wyda dzwiek
"d”di""didi", aby cie zaalarmowac¢, ze musisz jak najszybciej powréci¢ do
obszaru kontrolera, w przeciwnym razie mozesz straci¢ nad nim kontrole.

Blokada $migta

1. Gdy $migto jest zablokowane i nie obraca sie, dioda LED zacznie
szybko migotac¢ w celu automatycznego ostrzezenia. Jednoczesnie silnik
zostanie wytgczony, co zapobiega jego uszkodzeniu.

. Zresetuj lewy drazek sterujacy do najnizszej pozycji i wro¢ do Srodkowej
pozycji, w tym czasie dioda LED zacznie swieci¢ Swiattem ciggtym i umozliwi
odblokowanie funkcji ochrony, a nastepnie dron moze normalnie
wystartowad.

N

Poznaj swoja aplikacje
Pobierz i zainstaluj APP: Xerall

To oprogramowanie jest kompatybilne z systemami 10S

i Android, przejdz do strony sklepu z aplikacjami na aby je

pobrad i zainstalowac.

1. W przypadku systemu iOS wyszukaj Xerall w APP
Store.

2. W przypadku systemu Android wyszukaj Xerall w
Google Play.

3. Zeskanuj kod QR po prawej stronie lub kod QR w
pudetku, aby pobrac¢ aplikacje Xerall.

N Available on the
4. Aby uzyskac bardziej szczegdtowa obstuge, przeszukaj 2 Google play
funkcje "Pomoc" w aplikacji.

18
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Funkcje foto / wideo

1. W16z karte MicroSD / TF do gniazda, upewnij sie, ze metalowe piny s3
skierowane do goéry

(zdjecie 21).
(Karta MicroSD nie jest
dotaczona)

LI b
Picture 21

2. Zdjecie zostanie zapisane w urzadzeniu mobilnym i na karcie MicroSD,
podczas gdy wideo zostanie zapisane tylko na karcie. Mozesz pobrac
wideo na urzadzenie mobilne tylko wtedy, gdy urzagdzenie jest potaczone
sie z dronem poprzez sie¢ Wi-Fi a karta znajduje sie w dronie.

Wskazéwka: Wecisnij ikone wideo, aby zapisac film po zakoriczeniu
nagrywania.

3. Wylacz drona po zakonczeniu fotografii lotniczej. Wyjmij karte i wiéz jg
do czytnika kart. Podfacz czytnik kart do portu USB komputera. Po chwili

przejrzyj dane fotografii z "moj komputer" - "dysk mobilny".

Wskazéwka: Skopiuj zapisane na karcie pliki i upewnij sie, ze posiadasz
oprogramowanie do odtwarzania ktére obstuguje format AVI.

19
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Lista cze$ci wymiennych

Wszytkie czesci zamienne, mozna kupi¢ na stronie producenta xerall.com
lub od lokalnego sprzedawcy.

Wazna informacja

Produkty naszej firmy sg stale ulepszane, projekt i specyfikacje moga ulec
zmianie bez powiadomienia. Wszystkie informacje zawarte w tym
instrukcji zostaty doktadnie sprawdzone, jesli pojawia sie jakiekolwiek
btedy, nasza firma zastrzega sobie prawo do ostatecznej interpretacji.
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Rozwigzywanie problemow

Nr.| Problem Przyczyna problemu Rozwigzanie
1. Niski poziom natadowania baterii. 1. Wymien baterie na natadowang
Pilot , . 2. Instalacja zapoznaj sig z instrukcja instalacji
. 2dalnego 2. Zle podtaczona bateria bateri.
sterowania
nie dziata. h i i i
3. Staby kontakt. 3. Usuri brud miedzy baterig a stykami.
pilot 1. Lampki kontrolne aparatury nie $wiecg sie. | 1. Zapoznaj sie z powyzszymi rozwigzaniami.
zdalnego | 2. W poblizu znajduja sie sygnaty zaktécajace. | 2. Uruchom ponownie drona i pilota.
2 | sterowania |3 Nieprawidfowe dziatanie. 3. Obstuguj pojazd zgodnie z instrukcja.
niemoze Lo
potaczycsiez| szkodzenia spowodowane 4. Kup nowe elementy od lokalnego
dronem. | Powtarzajacym sig silnym uderzeniem w dystrybutora | wymier
pilota lub drona.
1. topatki Smigta zostaty zdeformowane. 1. Wymien smigto.
Brak mocy i . o i
3 lub 2. Niski poziom natadowania baterii. 2. Nafaduj baterig zgodnie z instrukcja.
latania. . X X o, 3. Zapoznaj sig z instrukcja, wymien $migto na
3. Nieprawidfowa instalacja $migta. odpowiednie.
1. Dron jest nieskalibrowany. 1. Zapoznaj sie z (Opis kalibracji) w przewodniku.
2. Powazne odksztatcenie $migta. 2. Wymien na nowe.
Nie moge sie
roztaczy¢, | 3. Odksztatcenia obudowy silnika. 3. Wymien na nowg obudowe silnika.
4 dron
przewrbacl? SI&| 4. Zyroskop nie zresetowat sie po 4. Wypoziomuj drona na poziomym podfozu
na bok. gwattownym uderzeniu. okoto 10 sekund lub uruchom ponownie,
nastepnie obstuguj go zgodnie z instrukcja.
5. Uszkodzenie silnika. 5. Wymier na odpowiedni silnik.
6. Brak kompasu. 6. Ponowna korekta kompasu.
1. Niski poziom natadowania akumulatora. 1. Nataduj akumulator zgodnie z instrukcjg.
K Lamplk\ 2. Akumulator stracita swoje nominalne 2. Kup nowy akumulator od lokalnego
5 0;::;3"9 parametry. Lub uszkodzifa sie. dystrybutora lub nataduj zgodnie z procedurami.
nie $wieca sie.|
3. Odfacz wtyczke zasilania i wtdz jg ponownie
3. Staby kontakt. poprawnie.
6 N(')i:’;‘iac 1. W poblizu znajduja sie sygnaly zaktécajace. | 1. Oddal sig od miejsca zakiécen.
2. Uszkodzenie kamery. 2. Wymient modut kamery.
Kontrola prgez | Brak wprawy w obstudze drona przez Przec{_ytaj uwain_ie krét_ka i"St_’que ‘?OWC}%_C%
7 aplikacje jdst aplikacje. funkeji sterowama_ mobilnego i poznaj wI_ascl}/ve
trudna. metody sterowania, a nastepnie ¢wicz wiecej.

21



www.xerall.com

Nota FCC

To urzadzenie zostato przetestowane i uznane za zgodne z normami dla
urzadzenia cyfrowego klasy B, zgodnie z czescig 15 przepiséw FCC. Limity te
zostaty zaprojektowane w celu zapewnienia odpowiedniej ochrony przed
szkodliwymi zaktéceniami w instalacji domowej. To urzadzenie wykorzystuje i
uzywane niezgodnie z instrukcjami, moze wywotywac szkodliwe zaktécenia w
komunikacji radiowej. Nie ma jednak gwarancji, ze zaktécenia nie wystapig
pomimo poprawnej instalacji. Jesli urzadzenie powoduje szkodliwe zaktécenia
w odbiorze radia lub telewizji, ktére mozna stwierdzi¢, wtgczajac i wytgczajac
urzadzenie. Nalezy sprobowac skorygowac zaktécenia za pomocg co najmniej
jednego z nastepujacych sposobdw:

e Zmien orientacje lub przenie$ antene odbierajaca.

® Zwieksz odstep miedzy sprzetem a odbiornikiem.

® Podtacz urzadzenie do gniazdka w innym obwodzie niz ten, do ktérego
podtaczony jest odbiornik.

OSTRZEZENIE: Zmiany lub modyfikacje, ktére nie zostaty wyraznie
zatwierdzone przez strone odpowiedzialng za zgodnos¢, moga uniewaznic
uprawnienia uzytkownika do obstugi sprzetu.

Zawiadomienie FCC:

Urzadzenie moze generowac lub wykorzystywac energie o czestotliwosci
radiowej. Zmiany lub modyfikacje tego sprzetu moga powodowac szkodliwe
zaktdcenia, chyba ze modyfikacje sg wyraznie zatwierdzone w instrukcji
obstugi. Nieautoryzowane przez producenta modyfikacje, moga uniewaznic¢
uprawnienia uzytkownika do obstugi tego urzadzenia.

To urzadzenie jest zgodne z 15 czescig przepiséw FCC i podlega dwom
nastepujacym warunkom:

(1) Urzadzenie nie moze powodowac szkodliwych zaktécen.

(2) Urzadzenie musi by¢ odporne na wszelkie odbierane zaktécenia, w tym
zaktdcenia, ktére moga powodowac niepozadane dziatanie.

Oswiadczenie FCC o narazeniu na promieniowanie
Urzadzenie zostato ocenione pod katem spetnienia ogélnych wymagan
dotyczacych ekspozycji na fale radiowe. Urzadzenie moze by¢ uzywane w
zmiennych warunkach ekspozycji bez ograniczen.
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