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WAZNE

Urzadzenie powinno byc¢ instalowane przez wykwalifikowany personel.
Przed przystgpieniem do montazu nalezy zapoznac sie z instrukcja.

Wprowadzanie w urzadzeniu jakichkolwiek modyfikacji, ktére nie sg autoryzowane przez

producenta, Ilub dokonywanie samodzielnych napraw oznacza utrate uprawnien
wynikajacych z gwaranc;ji.

Tabliczka znamionowa urzadzenia jest umieszczona na podstawie obudowy.

Firma SATEL stawia sobie za cel nieustanne podnoszenie jakosci swoich produktow,
co moze skutkowac zmianami w ich specyfikacji technicznej i oprogramowaniu. Aktualna
informacja o wprowadzanych zmianach znajduje sie na naszej stronie internetowe;j.
Prosze nas odwiedzi¢:
http://www.satel.pl

SATEL sp. z 0.0. niniejszym oswiadcza, ze typ urzadzenia radiowego INT-KWRL2 jest
zgodny z dyrektywa 2014/53/UE. Pelny tekst deklaracji zgodnosci UE jest dostepny
pod nastepujacym adresem internetowym: www.satel.eu/ce

W instrukcji mogg wystgpi¢ nastepujgce symbole:

- uwaga;

A - uwaga krytyczna.



Bezprzewodowy manipulator INT-KWRL2 umozliwia obstuge i programowanie central
INTEGRA i INTEGRA Plus z wersjg oprogramowania 1.19 (lub nowszg). Przeznaczony jest
do pracy w ramach dwukierunkowego systemu bezprzewodowego ABAX 2 / ABAX.
Instrukcja dotyczy manipulatora z wersjg oprogramowania 3.00, ktéry obstugiwany jest przez:

e ABAX 2: kontroler ACU-220 / ACU-280,
e ABAX: kontroler ACU-120 / ACU-270 (wersja oprogramowania 5.04 lub nowsza).

Kontroler ABAX 2 / ABAX musi by¢ podifgczony do magistrali ekspanderéw (zaciski
CKE i DTE kontrolera) i magistrali manipulatorow (zaciski CKM i DTM kontrolera)
centrali alarmowej INTEGRA / INTEGRA Plus.

W kontrolerze ACU-220 / ACU-280, przetgczniki 9 i 10 muszg byc ustawione w pozycji
OFF.

W kontrolerze ACU-120/ ACU-270, przetgcznik 8 musi byc ustawiony w pozycji OFF.

Manipulator nie jest obstugiwany przez retransmitery ARU-100 i ARU-200, ani przez
centrale INTEGRA 128-WRL.
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Rys. 1. Manipulator INT-KWRL2.
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1. Wihasciwosci

e Wysdwietlacz 2 x 16 znakoéw z podswietleniem.
e Diody LED informujgce o stanie systemu.

e 12 klawiszy, oznaczonych zgodnie ze standardem telefonicznym, przeznaczonych do
wprowadzania danych.

e 4 klawisze do poruszania sie po menu.

e Dodatkowy klawisz do zatwierdzania wprowadzonych danych.

e Podswietlenie klawiszy.

e Wbudowany czytnik kart zblizeniowych.

e Whbudowany przetwornik piezoelektryczny do sygnalizacji dzwiekowe;.

e Szyfrowana dwukierunkowa komunikacja radiowa w pasmie czestotliwosci 868 MHz
(standard AES w przypadku systemu ABAX 2).

e Dywersyfikacja kanatow transmisji — 4 kanaly umozliwiajgce automatyczny wybor tego,
ktory pozwoli na transmisje bez interferencji z innymi sygnatami w pasmie czestotliwosci
868 MHz (tylko w przypadku systemu ABAX 2).

e Zdalna aktualizacja oprogramowania manipulatora (tylko w przypadku systemu ABAX 2).
e Ochrona sabotazowa przed otwarciem obudowy i przed oderwaniem od podtoza.
e Zasilanie: dwie baterie CR123A 3 V.

2. Opis

Komunikacja radiowa

Manipulator tgczy sie z kontrolerem co 4 minuty, aby poinformowa¢ o swoim stanie
(komunikacja okresowa). Dodatkowa komunikacja ma miejsce:

e podczas uzywania manipulatora,
e w przypadku sabotazu manipulatora,

e gdy kontroler wysyta polecenia do manipulatora (wybudzenie i wyzwolenie sygnalizacji
GONG).

Tryby pracy

Wybudzony - tryb uruchamiany po nacisnieciu dowolnego klawisza. Dodatkowo manipulator
moze zosta¢ wybudzony automatycznie w przypadku alarmu, odliczania czasu na wejscie,
czasu na wyjscie lub czasu opdznienia automatycznego zatgczenia czuwania (patrz opis
parametru ,Wybudzanie” w rozdziale ,Ustawienia przechowywane w kontrolerze ABAX 2 /
ABAX” s. 6). Gdy manipulator jest wybudzony, dziata podobnie, jak przewodowy
manipulator LCD. Wys$wietlacz jest wtgczony. Podswietlenie, sygnalizacja na diodach LED
i sygnalizacja dzwiekowa dziataja.

Uspiony — tryb uruchamiany:
— po 20 sekundach od ostatniego nacisniecia klawisza,

— po uptywie okresSlonego czasu, jezeli manipulator zostat wybudzony automatycznie
(patrz opis parametru ,Wybudzanie” w rozdziale ,Ustawienia przechowywane
w kontrolerze ABAX 2 / ABAX” s. 6).

Tryb ten stuzy oszczedzaniu energii. Wyswietlacz jest wylgczony. Podswietlenie,
sygnalizacja na diodach LED i sygnalizacja dzwiekowa nie dziatajg (jezeli dla parametru
,Wybudzanie” zaprogramowany zostat czas rézny od 0, sygnalizowany jest GONG
z wejsc).
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Obstuga kart zblizeniowych

Wbudowany czytnik kart zblizeniowych umozliwia obstuge systemu alarmowego przy
pomocy kart zblizeniowych (transpondera pasywnego 125 kHz, ktéry moze mie¢ forme karty,
breloka itd.). Jezeli system alarmowy nie ma by¢ obstugiwany przy pomocy kart
zblizeniowych, czytnik mozna wytgczy¢ (pozwoli to zmniejszy¢ zuzycie baterii).

Kontrola stanu baterii

Gdy napiecie dowolnej baterii jest nizsze od 2,75 V:

e podczas komunikacji okresowej wysytana jest informacja o stabej baterii,

e po wybudzeniu manipulatora wyswietlany jest komunikat informujacy o stabej baterii
(komunikat precyzuje, ktérg baterie nalezy wymienié¢ — patrz tez rys. 3).

3. Instalacja

Czas pracy baterii zalezy od sposobu uzytkowania manipulatora. Im czeSciej
manipulator bedzie wybudzany, tym szybciej zuzyte zostang baterie.

A Istnieje niebezpieczenstwo eksplozji baterii w przypadku zastosowania innych
baterii niz zalecane przez producenta lub niewlasciwego postepowania
z bateriami.

Zachowaj szczegolng ostroznos¢ w trakcie montazu i wymiany baterii.
Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za konsekwencje nieprawidiowego
montazu baterii.

Zuzytych baterii nie wolno wyrzucaé, lecz nalezy sie ich pozbywaé zgodnie
z obowigzujacymi przepisami dotyczacymi ochrony srodowiska.

Manipulator przeznaczony jest do montazu wewnatrz pomieszczen. Miejsce montazu

powinno umozliwia¢ fatwy i wygodny dostep uzytkownikom systemu. Wybierajgc miejsce

montazu nalezy uwzgledni¢ zasieg komunikacji radiowej w systemie ABAX 2 / ABAX.

1. Otworz obudowe manipulatora (rys. 2). Pokazane na rysunku narzedzie stuzace do
otwierania obudowy jest dotgczone do manipulatora.

2. Zamontuj baterie i dodaj manipulator do systemu bezprzewodowego (patrz: ,Dodanie
manipulatora do systemu bezprzewodowego”).

3. Zatoz pokrywe na zaczepy i zatrzasnij obudowe.

4. Umies¢é manipulator w miejscu przysztego montazu.

i Jezeli w czasie sprawdzania poziomu sygnatu radiowego chcesz trzymac manipulator
w reku, chwy¢ manipulator z lewej strony (z prawej strony znajduje sie antena, ktorej
nie nalezy zastaniac).

5. Sprawdz poziom sygnatu odbieranego z manipulatora przez kontroler ABAX 2 / ABAX.
Jezeli bedzie nizszy, niz 40%, wybierz inne miejsce montazu. Czasami wystarczy
przesung¢ urzadzenie o kilkanascie centymetrow, aby uzyska¢ znaczng poprawe jakosci
sygnatu. Dopiero po uzyskaniu optymalnego poziomu sygnatu radiowego mozesz przejsc

do nastepnego kroku.

Tester ARF-200 pozwala sprawdzi¢ poziom sygnatu radiowego w miejscu przysztego
montazu bez koniecznosSci umieszczania tam manipulatora.

6. Otwodrz obudowe manipulatora (rys. 2).

7. Przytéz podstawe obudowy do Sciany i zaznacz potozenie otworéw montazowych.




INT-KWRL2
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Rys. 2. Otwieranie obudowy.
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Rys. 3. Wnetrze obudowy manipulatora z zamontowanymi bateriami.

8. Wywier¢ w Scianie otwory na kotki montazowe.

9. Przy pomocy kotkow i wkretdw przymocuj podstawe obudowy do Sciany. Zastosuj kofki
odpowiednio dobrane do podtoza (inne do betonu lub cegly, inne do gipsu itp.).

Zamontowane urzadzenie musi wytrzymac site zrywania nie mniejszg niz 50 N.

10.Zatéz pokrywe na zaczepy i zatrzasnij obudowe.

11.Zablokuj pokrywe przy pomocy wkretu.
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3.1 Dodanie manipulatora do systemu bezprzewodowego

A Przed dodaniem manipulatora upewnij sie, ze zaciski CKM i DTM kontrolera sg
potaczone z magistrala manipulatoréw centrali. Ponadto, w zaleznosci od
kontrolera:

e ACU-220 / ACU-280: upewnij sie, ze przetaczniki 9 i 10 sg ustawione w pozycji
OFF,

e ACU-120 / ACU-270: upewnij sie, ze przetacznik 8 jest ustawiony w pozycji
OFF.

Manipulator bezprzewodowy mozna doda¢ do systemu ABAX 2 / ABAX przy pomocy
komputera z zainstalowanym programem DLOADX lub manipulatora. W kontrolerze mozna
zarejestrowaC do 4 manipulatorow INT-KWRL2. Jezeli do centrali nie jest podtaczony
manipulator przewodowy, pierwszy manipulator bezprzewodowy mozna dodacé tylko przy
pomocy programu DLOADX (zeby nawigza¢ komunikacje miedzy programem i centralg,
nalezy uruchomi¢ tryb serwisowy ,z kotkow” — patrz: instrukcja programowania centrali
alarmowej).

Podczas dodawania urzadzenia nalezy wprowadzic¢ jego numer seryjny. Naklejke z numerem
seryjnym znajdziesz na ptytce elektroniki.

Manipulator jest identyfikowany jako INT-KWRL.
Roéwnoczesna obstuga manipulatora przez kontroler ABAX 2 i ABAX jest niemozliwa.

3.1.1 Program DLOADX

Manipulator bezprzewodowy mozesz doda¢ w oknie ,Struktura”, w zaktadce ,Sprzet’, po
kliknieciu na liscie urzadzen na nazwe kontrolera ABAX 2 / ABAX, a nastepnie na zaktadke
JINT-KWRL” (patrz: rys. 4 s. 7).

1. Kliknij na przycisk ,Odczyt”, zeby odczyta¢ z kontrolera dane dotyczace manipulatorow

bezprzewodowych (dane te nie sg odczytywane po kliknieciu na przycisk E' w menu

gtéwnym).

Kliknij na przycisk ,Nowe urzadzenie”.

Otworzy sie okno ,Nowe urzgdzenie”.

W polu ,Nr seryjny” wprowadz numer seryjny dodawanego manipulatora.
W polu ,Adres” wybierz, jaki adres ma mie¢ dodawany manipulator.
Nacisnij dowolny przycisk manipulatora.

Komunikat potwierdzi dodanie manipulatora (chyba Zze wprowadzites niewtasciwy numer
seryjny, o czym poinformuje komunikat). Wys$wietlona zostanie nazwa nadana
manipulatorowi. Mozesz jg zmienic.

8. Kliknij na przycisk ,OK” (mozesz zrezygnowa¢ z dodania manipulatora klikajac na
przycisk ,Przerwij”).

9. Okno ,Nowe urzgdzenie” zostanie zamkniete.
10. Nowy manipulator pojawi sie w tabeli w zaktadce ,INT-KWRL”.

11.Kliknij na przycisk ,ldentyfikacja LCD” (nowy manipulator musi zosta¢ zidentyfikowany
przez centrale).

3.1.2 Manipulator LCD

Manipulator bezprzewodowy mozesz dodaé w trybie serwisowym przy pomocy funkcji ,Nowe
urzadzenie” (P,Struktura” P ,Sprzet” P ,Ekspandery” P, Ustawienia” W [nazwa kontrolera]
» .Nowe urzadzenie”).

NOoOORWON
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1. Po uruchomieniu funkcji, wprowadz numer seryjny dodawanego manipulatora.

2. Nacisnij # U,

3. Gdy wyswietlone zostanie polecenie ,Otwdérz sabotaz urzadz.”, nacisnij dowolny klawisz
manipulatora.

4. Wyswietlone zostang informacje dotyczace dodawanego manipulatora (jezeli nic sie nie

wydarzy, moze to oznacza¢, ze wprowadzites niewtasciwy numer seryjny — w takim

przypadku nacisnij @ zeby wrdci¢ do podmenu).

Nacisnij (1 |.

Przy pomocy klawiszy V¥ i A wybierz adres, ktory ma mie¢ dodawany manipulator.

Nacisnij # ©).

Automatycznie uruchomiona zostanie funkcja identyfikacji (howy manipulator musi zostaé

zidentyfikowany przez centrale).

© N o O

3.2 Usuniecie manipulatora z systemu bezprzewodowego

3.2.1 Program DLOADX

Manipulator bezprzewodowy mozesz usung¢ w oknie ,Struktura”, w zaktadce ,Sprzet”’, po
kliknieciu na liscie urzadzen na nazwe kontrolera ABAX 2 / ABAX, a nastepnie na zaktadke
JINT-KWRL” (patrz: rys. 4 s. 7).

1. Kliknij na przycisk ,Odczyt”, zeby odczyta¢ z kontrolera dane dotyczace manipulatorow
bezprzewodowych.

Kliknij na manipulator bezprzewodowy, ktory chcesz usungc.
Kliknij na przycisk ,Usun urzgadzenie”.

Otworzy sie okno ,Potwierdz”.

Kliknij na przycisk ,Tak”.

6. Okno ,Potwierdz” zostanie zamkniete.

3.2.2 Manipulator LCD

Manipulator bezprzewodowy mozesz usung¢ w trybie serwisowym przy pomocy funkcji
,=Usuniecie urz.” (»,Struktura” »,Sprzet” »,Ekspandery” P ,Ustawienia” B>[nazwa kontrolera]
» .Usuniecie urz.”).

1. Po uruchomieniu funkcji, przy pomocy klawiszy ¥ i A wybierz manipulator, ktéry chcesz
usunggc.

2. Nacisnij # U,
3. Wyswietlone zostanie pytanie, czy usung¢ manipulator i numer seryjny usuwanego
manipulatora.

4. Nacisnij(1_].

ok wbp

4. Konfigurowanie

Ustawienia manipulatora bezprzewodowego mozesz skonfigurowaé przy pomocy komputera
z zainstalowanym programem DLOADX lub manipulatora LCD.

4.1 Ustawienia przechowywane w kontrolerze ABAX 2 / ABAX

Ustawienia te mozesz skonfigurowac:

e program DLOADX: ->okno ,Struktura® ->zaktadka ,Sprzet” ->gataz ,Ekspandery”
—>[nazwa kontrolera] > zaktadka ,INT-KWRL” (patrz: rys. 4),
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e manipulator: »,Tryb serwisowy” P ,Struktura” P ,Sprzet” P ,Ekspandery” P, Ustawienia”
» [nazwa kontrolera] »,Ustawienia” P [nazwa manipulatora bezprzewodowego].

4.1.1 Opis parametréw i opcji

Struktura
System Sprzet l
[Fd Plyta Glowna INTEGRA Modut: ACU-120/270. ad 13 m
: g ooui: = . adres:
i [f) Hanipulatory wersia B.00 20190220 &R
E- Ekzpandery — Szyna 1
£$% Ekspandery — Szyna 2 Nazwa: WACUA00 [2Dh]
WS ers] Sl ) Sahataz alarmuje w strefie: | 1: Sekretariat j
it 4: INT-KHX (24h)
CTY 13- Acp—100 {2Dh) [ Bezblokady po trzech alarmach sabotazompch modutu
Okres komunik acii
" 12zek. " 24zek. * 3fsek.

[ WyZzza czubosc wekiywania zaghuszania

‘WejdciaMividcia INT-KWF!L]

Mr |Mazwa |T_I,Ip |Nrser_l,liny Wwiybudzanie Caytnik kart  [Kontr obecn,
0 IMT-KLCD (0] IMT-KLCD

1 INT-GSM (1] INT-G5M

2 INT-TSG (2] INT-TSG

3 INT-KM/RL 468 0 #

4 ETHM-1 (4] ETHM-1

5

£

i

E'R Odecayt @ Troh testawy ‘ @ ‘ ! Mowe Lrzadzenie
'D'g_i Zapiz %| \Q‘ Synchronizuj
&

Dirukui Komentarz: |

X Usur wizadzenie

Rys. 4. Program DLOADX: ustawienia manipulatora przechowywane w kontrolerze ABAX 2 /
ABAX.

W nawiasach kwadratowych podane zostalty nazwy parametréw i opcji prezentowane na
wyswietlaczu manipulatora.
Wybudzanie [Wybudzenie] — maksymalny czas, na ktory moze zosta¢ automatycznie
wybudzony manipulator. Jezeli wprowadzisz wartos¢ rézng od 0:
— manipulator bedzie automatycznie wybudzany w przypadku alarmu, odliczania czasu na
wejscie, czasu na wyjscie lub czasu opoznienia automatycznego zatgczenia czuwania,
— GONG z wejs¢ bedzie sygnalizowany takze, gdy manipulator jest uspiony.
Jezeli wprowadzisz 0, manipulator nie bedzie automatycznie wybudzany.

A Gdy dla parametru ,,Wybudzanie” zaprogramowana jest wartos¢ rézna od 0,
manipulator nastuchuje w oczekiwaniu na transmisje z informacjami
o zdarzeniach. W konsekwencji rosnie zuzycie energii i czas pracy na baterii
ulega znacznemu skroceniu.

Manipulator jest wybudzany automatycznie nie czesciej niz co 30 sekund. Jezeli
zdarzenie, ktore powinno wybudzi¢ manipulator, wystgpi szybciej niz 30 sekund od
ostatniego automatycznego wybudzenia, manipulator pozostanie uspiony.

Czytnik kart [Czytn.] — jezeli opcja jest wtgczona, obstugiwany jest czytnik kart.
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Kontr. obecn. [Obecn] - jezeli opcja jest wilaczona, kontrolowana jest obecnosc
manipulatora. Brak transmisji z manipulatora przez 20 minut spowoduje zgtoszenie braku
manipulatora.

4.2 Ustawienia przechowywane w centrali alarmowej

Ustawienia te mozesz skonfigurowac:

e program DLOADX: ->okno ,Struktura” ->zaktadka ,Sprzet” ->gataz ,Manipulatory”
—>[nazwa manipulatora] (patrz: rys. 5),

e manipulator: »,Tryb serwisowy” P ,Struktura” P ,Sprzet” »,Manipulatory” »,Ustawienia”
» [nazwa manipulatoral.

Syztemn Sprzet

[f# Ptyta Glowna INTEGRA i
=) Hanipulatory Manipulator INT-K¥WHRL Adres:03

: wersja: 3.00 ¥
0: IHT-KLCD 1} =
H INT—GSH 51; M anipulator l Elus'nuééfczuhs'é] Przeglady stanul Funkcije uz'_l,ltkuwnika] Obstuga kalt]

1:
= 2: IRT-TSG (2}
3:

25
: F - [15y. 120000
Tt Nazwa: |INT-KWF|L 468 omat zegara: | 1 Sty 12:00: |
05 4: ETHH-1 (4) Podéwietlenie LCD: auto 0-50% i
{5

DLOADX (polaczenie RS— Strefy obsbugiwane przez mampulator: ) o
DLOADY (polaczenie tel "I 2345 E 78 11121314 Podsw, klawizzy: auto -

i-22 Ekspandery — Szyna 1 T raF K.omunikaty alarmdw
H-22 Ekspandery — Szyna 2 BAU=\EES QUSNG) E5 Bk ¥ Stret W Wejdc
"I 2345878 11121314

Alarmy =
¥ POZ. v N&PAD

Sygnalizuje alarmy POZAROWE stief: v MED. [~ 3bkhasta

"I 2345|878 11121314 FPozostate opcie
[ Alarm MAPAD cicky

Sygnalizuje GOMG z wejgd:

1 (2 SRS (6 7 (8 |9 1011 (12(12 |14 15|16
18 22 33z
14|35 5 38 4741

53 |54

Sugn. alarmdi

D2wigki klawiszy

S. awarii w cz. ceedo,

Syan. nowe| awarii

Pk azuj wpizywanie hasta

Pak azuj nazwe manipulatora
Diost. skracane czazu na wyjdcie
Pok.azuj nar, wejsc

Sygh. opdZnienia autauzhr,

“Wejscie blok. gong: [0 | Czas blokady: |0 =

Cuick A zakgeza strefy:
‘123455?8 11121314

Kaormunil.aty vt czuwania

Fokazu| odliczanie czasu na wejécie w stiefie: Komunikaty zak. czuwania

‘123455?8 11121314

-
-
v
]
-
-
v
=
-
-
v
-
-
i~
=
-

Szybkie sterowanie

Fokazuj odliczanie czazu na wyjicie ze strefy:
‘123455?8 11121314

Sygnalizuje czas na wejicie stref:
‘123458?8 11121314

Syanalizuje czas na vayjgcie strefl:
‘123458?8 11121314

Wwejtcie 1159 "wejicie 179" Wiejicie 1200 wiejscie 120"
i i
{+ v

Autopodéwietlanie <
r T3

Sabata? alarmuje w strefie: | 1: Sekretariat K.opiu

Komentarz; |

Rys. 5. Program DLOADX: ustawienia manipulatora przechowywane w centrali alarmowej —
zaktadka ,Manipulator”.
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4.2.1 Opis parametréw i opcji
W nawiasach kwadratowych podane zostaty nazwy parametréw i opcji prezentowane na
wyswietlaczu manipulatora.

Manipulator
Nazwa — indywidualna nazwa manipulatora (do 16 znakéw).

Strefy obstugiwane przez manipulator [Obstug. strefy] — strefy, w ktérych mozna zataczy¢ /
wytgczyé czuwanie lub skasowacC alarm przy pomocy manipulatora. Funkcje te sg
dostepne dla uzytkownikéw posiadajacych odpowiednie uprawnienia i majgcych dostep do
tych stref.

Przy pomocy hasta serwisowego mozna obstugiwac wszystkie strefy, niezaleznie od

tego, jakie strefy obstuguje manipulator.

Sygnalizuje alarmy ze stref [Alarmy stref] — manipulator moze informowac¢ o alarmach
wiamaniowych w wybranych strefach.

Sygnalizuje alarmy POZAROWE stref [Al.poz.streff — manipulator moze informowad
o alarmach pozarowych w wybranych strefach.

Sygnalizuje GONG z wejs¢é [Gongi wejs¢] — wejscia, ktorych naruszenie jest sygnalizowane
przez manipulator przy pomocy dzwiekéw. Jezeli wejScie czuwa, naruszenie nie wywota
sygnalizacji GONG.

Manipulator bezprzewodowy sygnalizuje GONG z wej$é nie czesciej niz co 30 sekund.
Gdy manipulator jest uSpiony, GONG z wejs¢ jest sygnalizowany tylko, jezeli dla
parametru ,Wybudzanie” zaprogramowana jest wartos¢ rozna od 0.

Wejscie blok. gong [Wej. blok. gong] — wejscie, ktérego naruszenie spowoduje
zablokowanie sygnalizacji GONG.
Wejscie 256 nie moze blokowa¢ sygnalizacji GONG.

Czas blokady [Czas blok.gongu] — czas, przez ktory sygnalizacia GONG bedzie
zablokowana po naruszeniu wejscia blokujgcego te sygnalizacje (czas odliczany jest od
konca naruszenia wejscia). Jezeli wprowadzisz 0, sygnalizacja nie bedzie blokowana.

Quick Arm zatacza strefy [Szybk.zat.str.] — strefy, w ktérych zostanie zatgczone czuwanie
w przypadku szybkiego zataczania czuwania.

Pokazuj odliczanie czasu na wejscie w strefie [Pokaz cz.na we.] — manipulator wyswietla
informacje o odliczaniu czasu na wejscie w wybranych strefach.

Pokazuj odliczanie czasu na wyjscie ze strefy [Pokaz cz.na wy.] — manipulator wyswietla
informacje o odliczaniu czasu na wyjscie w wybranych strefach.

Sygnalizuje czas na wejscie stref [Sygn.cz.na we.] — manipulator sygnalizuje dzwiekiem
odliczanie czasu na wejscie w wybranych strefach.

Sygnalizuje czas na wyjscie stref [Sygn.cz.na wy.] — manipulator sygnalizuje dzwiekiem
odliczanie czasu na wyjscie w wybranych strefach.

Format zegara — sposob prezentowania czasu i daty na wyswietlaczu.

Podswietlenie LCD [Podswietl. LCD] — sposéb dziatania podswietlenia wyswietlacza, gdy
manipulator jest wybudzony:

brak — wylagczone,

state 50% — wtaczone: jasnos¢ 50%,

state 100% — wtaczone: jasnosé 100%,
auto 0-50% — wigczone: jasno$¢ 50%,

auto 0-100% — wiaczone: jasnos¢ 100%,
auto 50%-100% — wigczone: jasnos¢ 100%.




10 INT-KWRL2 SATEL

Podsw. klawiszy [Podswietl.klaw.] — sposob dziatania podswietlenia klawiszy, gdy
manipulator jest wybudzony:
brak — wytgczone,
auto — wigczone,
state — wigczone.

Komunikaty alarmow

Stref [Komun.al.str.] — jezeli opcja jest wlaczona, wyswietlane sg komunikaty o alarmach
w strefach (zawierajg nazwe strefy).

Wejs¢ [Komun.al.wej.] — jezeli opcja jest wigczona, wyswietlane sg komunikaty o alarmach
z wejs¢ (zawierajg nazwe wejscia). Komunikaty o alarmach z wejs¢ majg pierwszenstwo.

Alarmy

POZ. [Alarm pozarowy] — jezeli opcja jest wiaczona, nacisniecie na okoto 3 sekundy klawisza
wywota alarm pozarowy.

NAPAD [Alarm napadowy] — jezeli opcja jest wigczona, nacisniecie na okoto 3 sekundy
klawisza wywota alarm napadowy.
MED. [Alarm medyczny] — jezeli opcja jest wigczona, naci$niecie na okoto 3 sekundy

klawisza wywota alarm medyczny.

3 bi. hasta [Al.3 bt.hasta] — jezeli opcja jest wtgczona, trzykrotne wprowadzenie btednego
hasta wywota alarm.

Pozostate opcje

Alarm NAPAD cichy [Al. napad. cichy] — jezeli opcja jest wigczona, alarm napadowy
wywotany z klawiatury bedzie alarmem cichym tzn. manipulator o nim nie informuje, nie
ma gtosnej sygnalizacji, ale alarm jest raportowany do stacji monitorujgcej. Cichy alarm
napadowy jest przydatny, gdy centrala wysyta zdarzenia do stacji monitorujgcej i osoby
postronne nie majg sie dowiedzie¢ o wywotaniu alarmu.

Sygn. alarméw [Sygn. alarmow] — jezeli opcja jest wigczona, manipulator sygnalizuje
dzwiekiem alarmy.

Dzwieki klawiszy [Dzwieki klaw.] — po wigczeniu opcji, naciskanie klawiszy manipulatora jest
potwierdzane dzwiekiem.

S. awarii w cz. czesc. [Aw. w cz.cze$c.] — jezeli opcja jest wiaczona, dioda A jest
wytgczana po zatgczeniu czuwania we wszystkich strefach obstugiwanych przez
manipulator (jezeli opcja jest wytgczona, dioda jest wytgczana juz po zatgczeniu czuwania
w jednej ze stref).

Sygn. nowej awarii [Sygn.nowej aw.] — po wtgczeniu opcji, manipulator moze sygnalizowac
dzwiekiem wystgpienie nowej awarii (jezeli w centrali alarmowej wigczona jest opcja
,Pamie¢ awarii do skasowania”). Sygnalizacja nowej awarii jest kasowana po przejrzeniu
awarii przez uzytkownika.

Pokazuj wpisywanie hasta [Pok.wpr.hasta] — po wigczeniu opcji, wprowadzanie hasta jest
prezentowane na wyswietlaczu manipulatora przy pomocy gwiazdek.

Pokazuj nazwe manipulatora [Nazwa w 2 lin.] — po witaczeniu opcji, w dolnej linii
wyswietlacza prezentowana jest nazwa manipulatora.

Dost. skracanie czasu na wyjscie [Skr.cz.na wy.] — po wiaczeniu opcji, czas na wyjscie
w strefach z wigczong opcjg ,Skracanie cz. na wy.” moze zostac¢ skrécony po nacisnieciu
kolejno klawiszy h

Pokazuj nar. wejs¢ [Naruszenia we.] — po witgczeniu opcji, naruszenie wejscia

wywotujgcego sygnalizacje GONG skutkuje dodatkowo wyswietleniem nazwy wejscia, gdy
manipulator jest wybudzony.
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Sygn. opoéznienia autouzbr. [Odl. autouzbr.] — po wigczeniu opcji, odliczanie czasu
opoznienia autouzbrojenia strefy jest sygnalizowane dzwiekiem.

Komunikaty wyt. czuwania [Komun.wyt.cz.] — jezeli opcja jest witaczona, manipulator
wyswietla komunikat o wytgczeniu czuwania niezaleznie od tego, w jaki sposob zostato
wytgczone czuwanie. Jezeli opcja jest wylgczona, komunikat jest wyswietlany tylko
w przypadku wytgczenia czuwania przy pomocy tego manipulatora.

Komunikaty zat. czuwania [Komun.zat.cz.] — jezeli opcja jest wigczona, manipulator
wyswietla komunikat o zatgczeniu czuwania. Jezeli opcja jest wytaczona, komunikat nie
jest wyswietlany.

Szybkie sterowanie [Sterowanie 8#] — po wtgczeniu opciji, funkcja uzytkownika ,Sterowanie”

moze by¢ uruchamiana po nacisnieciu kolejno klawiszy (bez potrzeby
wprowadzania hasta uzytkownika).

Sabotaz alarmuje w strefie [Sabotaz w str.] — strefa, w ktérej wywotany zostanie alarm
w przypadku sabotazu manipulatora, uruchomienia alarmu z klawiatury itp.

Glosnoscé/czutosé
Manipulator Glognodé/czubodc l Przeglady stanu] Funkcije uzytkownika | Obshtuga kart
ik, mak.s.
Ghosnoss: | |
1 ] 1 . 1 1
Ghognost - gong: | J
Glognodét - czas na wejicie: | JI
1 1 : 1 1 : . 1 1 : 1 1
Ghognosd - czas na wyjicie: | J
hognodd - pozar | J'
1 1 1 1 1 : . 1 1 1 1 1
Ghognosd - alam: | J
i, rnak.s.
1 1 1 1 1 1
Filtr odczytu karty: | i

Rys. 6. Program DLOADX: ustawienia manipulatora przechowywane w centrali alarmowej —
zakfadka ,Gtosnos¢/czutosc”.

Glosnos¢ — poziom gtosnosci dzwiekdédw generowanych podczas obstugi manipulatora
(naciskanie klawiszy, potwierdzanie wykonania operacji itp.).

Glosnosé — gong — poziom gtosnosci dzwiekdw generowanych po naruszeniu wejscia
(GONG).

Glosnos¢ — czas na wejscie — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania czasu na wejscie.

Glosnos¢ — czas na wyjscie — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania czasu na wyjscie.

Glosnos¢ — pozar — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania alarméw pozarowych.

Glosnos¢ — alarm — poziom gtosnosci podczas sygnalizowania alarméw wtamaniowych
napadowych i medycznych.
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Filtr odczytu karty [Czutosc] — poziom filtrowania sygnatdw przez czytnik kart zblizeniowych
(podczas programowania przy pomocy manipulatora: 1 — minimalne filtrowanie, 10 —
maksymalne filtrowanie). Wyzszy poziom filtrowania jest przydatny w przypadku
wystepowania zaktécen, ktore skutkujg nieprawidtowym dziataniem czytnika.

Przeglady stanu

Dfugie nacisniecie klawisza

Niektére funkcje moga by¢ uruchamiane przez uzytkownikdw bez potrzeby wprowadzania

hasta.

1 — stan wejs¢ [Stan wej$¢] — jezeli opcja jest wigczona, uzytkownik moze nacisng¢ na
3 sekundy klawisz , aby sprawdzic¢ stan wejsc.

4 — czuwanie stref [Stan stref] — jezeli opcja jest wigczona, uzytkownik moze nacisng¢ na
3 sekundy klawisz , aby sprawdzi¢ stan stref.

5 — pamie¢ alarmow [Pamie¢ alarmow] — jezeli opcja jest wigczona, uzytkownik moze
nacisng¢ na 3 sekundy klawisz m aby przejrze¢ historie alarméw (na podstawie
pamieci zdarzen).

6 — pamie¢ awarii [PamieC awarii] — jezeli opcja jest wigczona, uzytkownik moze nacisngé
na 3 sekundy klawisz , aby przejrze¢ historie awarii (na podstawie pamieci
zdarzen).

7 — biezace awarie [Awarie] — jezeli opcja jest wiaczona, uzytkownik moze nacisng¢ na
3 sekundy klawisz , aby przejrze¢ awarie.

8 — wi./wyt. sygnatu gongu [Zmiana s.gongu] — jezeli opcja jest wigczona, uzytkownik moze
nacisng¢ na 3 sekundy klawisz aby wigczy¢ / wytgczy¢ sygnalizacie GONG
w manipulatorze.

M anipulator ] Gloinoéé/czubosc  Przeglady stanu l Funkcje uz'ytkuwnika] Obstuga kart]

Dhugie nacigniecie klawizza
Przeglady

Iv 1 - stan wejdc

-

-

Iv 4 - czuwanie stref

v 5 - pamigc alarmdw

v B - pamied awari

v 7 -higZace awarie

v 8-k Aad. spgnabu gongu

“Wiubdr ztref do stabego wydwietlania:

Starny wejic
Blokada wejgcia:

Auwaria 'dhugie naruszenie’;
Aywaria “brak naruzzen'
Alarm zabotazomy:

Alarm:

Sabotaz wejicia:

t azkowanie caujki:
Maruszenie wejfcia;
Pamied alarmu zabotazowego: |5
Famigt mazkowania:

Pamied alarmu;

CIETERE e =

WiejEcie OK:

Stany stref

Blokada czasowa strefu:;

Czas na wejcie:

Czaz na wyjicie [<10sek.]:

Czaz na wyjFcie [>10zek.];

dlarm POZAR OWY:
Alarm;

Famied alarmu poz.;
Famigt alarmu:
Czuwa:

M aruzzone wejicia:

Mie cauwma:

BN NN

122 4 6 E 7 8 9 1011121314 1516 17 181920 21 2223 24 28 26 27 28 29 30 31 32

Rys. 7. Program DLOADX: ustawienia manipulatora przechowywane w centrali alarmowej —
zaktadka ,Przeglady stanu”.
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Stany wejs¢ [Znaki st. wejsc]
Mozna zdefiniowaé symbole, przy pomocy ktérych ilustrowany bedzie stan wejs¢ na
wyswietlaczu.

Stany stref [Znaki st. stref]

Mozna zdefiniowaC symbole, przy pomocy ktérych ilustrowany bedzie stan stref na
wyswietlaczu.

Wybor stref do statego wyswietlania [Podglad stref]

Mozna wybraé strefy, ktérych stan bedzie stale prezentowany w dolnej linii wyswietlacza.
Maksymalnie moze to by¢ 16 stref. Strefy wysSwietlane sg kolejno tzn. jesli np. wybrano strefy
3,617, to ich stan bedzie wyswietlony na pierwszej, drugiej i trzeciej pozycji wyswietlacza.

Funkcje uzytkownika

Hasto+[strzatka] [Hasto+strzatki] — mozna okresli¢, jakie funkcje bedg uruchamiane po
wpisaniu hasta i nacisnieciu wybranego klawisza ze strzatka.

M anipulator ] Eluénus’é!czu&uéé] Przeglady stanu Funkcje uzytkownika l Obstuga kalt]

R | Migwaykorzystane -

Higwpkorzystane |

Zat. czuwania [petnel
Zab. czuwania [bez lini wewr.]
Zat, czuw[bez wewn, bez cz. na wejFcie]
Hasto + Wik aczenie czuwania

:’;’{ F.azowanie alarnu
Blokowanie wejEt [czazowe]
Odblokowmanie wejss

Za&qczenie_wyiéu_i kORI
Hast Frzetgczenie vyt Bl
}}D * Zabaczenie wyjEs Bl
Winkgczenie wyjEc Bl

Zab. czuwania [petne+blokady]

Hasto +

by

| Migwaykorzystane -

Rys. 8. Program DLOADX: ustawienia manipulatora przechowywane w centrali alarmowej —
zakfadka ,Funkcje uzytkownika”.

Obstuga kart

Funkcja karty
Odczyt karty [Zblizenie karty] — mozna wybrac¢ funkcje realizowang po zblizeniu karty.
Przytrzymanie karty [Przytrzym.karty] — mozna wybra¢ funkcje realizowang po

przytrzymaniu karty.

Drzwi [drzwi do otwar.] — jezeli w reakcji na zblizenie lub przytrzymanie karty majg zosta¢
otwarte drzwi, nalezy wskazac¢ drzwi nadzorowane przez modut realizujgcy funkcje kontroli
dostepu lub wyjscie typu ,101. Wczytanie karty w module”.
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Hanipulatur] Etus’nus’f:f-::zufus’f:] Przeglady stanu] Funkcie uzytkownika Obstuga kart l
Funkcia karty
Odczut karty: |iak hagko + = j
Drrzwi: | Brak. j
Praytrzymatie karky: |iak hasto + # ﬂ
Zha karta
[v zugnalizuj 2k karte [ zdarzenie po 3 wizptaniach [
Hazto+karta
* Hasto lub karta (" Hastoi karta " Wedbug wjscia; | J

Rys. 9. Program DLOADX: ustawienia manipulatora przechowywane w centrali alarmowej —
zaktadka ,Obstuga kart”.

Zta karta

Sygnalizuj ztq karte [Sygn.zt karty] — jezeli opcja jest wigczona, wczytanie nieznanej karty
jest sygnalizowane dwoma dtugimi dzwiekami.

Zdarzenie po 3 wczytaniach [Zd.3 btkarty] — jezeli opcja jest wilaczona, trzykrotne
wczytanie nieznanej karty spowoduje zapisanie zdarzenia.

Alarm po 3 wczytaniach [Al.3 bt.karty] — jezeli opcja jest wigczona, trzykrotne wczytanie
nieznanej karty wywota alarm. Opcja dostepna, jezeli wtgczona jest opcja ,,Zdarzenie po 3
wczytaniach”.

Hasto+karta

Hasto lub karta — uzytkownik moze uzy¢ hasta lub karty do autoryzaciji.

Hasto i karta — uzytkownik musi uzy¢ hasta i karty do autoryzac;ji.

Wedtug wyjscia — sposéb autoryzacji zalezy od stanu wybranego wyjscia (wyjscie wtgczone
— hasto i karta; wyjscie wytaczone — hasto lub karta).

W przypadku autoryzacji przy pomocy hasta i karty, realizowana funkcja zalezy od
drugiego identyfikatora.

| Wyjsc 255 i 256 nie mozna uzyc¢ do sterowania sposobem autoryzacji.

5. Obstuga

Gdy manipulator bezprzewodowy jest wybudzony, umozliwia obstuge i programowanie
systemu alarmowego. W celu wybudzenia manipulatora naci$nij dowolny klawisz
manipulatora.

1’ Oprécz wybudzenia manipulatora, naciSniecie klawisza bedzie miato inne skutki,
przewidziane dla danego klawisza. Manipulator traktuje identycznie kazde nacisSniecie
klawisza.

Wybudzony manipulator bezprzewodowy dziata podobnie jak manipulator przewodowy.
Sposbb korzystania z manipulatora opisany jest w instrukcjach programowania i uzytkownika
centrali alarmowej. Instrukcje te dostepne sg na stronie www.satel.pl

6. Dane techniczne

Pasmo czestotliWOSCi PracCy .........ceeeieeeeieieiicciee e 868,0 MHz + 868,6 MHz
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Zasieg komunikaciji radiowej (w terenie otwartym)

ABAX 2
ACUR220 ...ttt e e e e e e e e e et a e e e e e e e e do 800 m
ACU-280 ...ttt e e e e e e e e e e e e e e e e e e do 800 m
ABAX
ACUT20 ettt e e e e e e e e e e e e e e e e e e aeees do 800 m
ACUR270 ettt e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e nnnreees do 400 m
Baterie ... e ————— 2xCR123A 3V
Pobdr pradu w stanie gotowosci z baterii BT ... 5uA
Maksymalny pobdr pradu z baterii BT1.......ccooo oo 30 mA
Pobdr pradu w stanie gotowosci z baterii BT2........oovveoiiiiiii e 1 A
Maksymalny pobér pradu z baterii BT2 (wytgczony czytnik kart)............ccoovvviiiiiieeeneeen. 30 mA
Maksymalny pobér pradu z baterii BT2 (wigczony czytnik kart)............ccoooevviiiiieiiennnnn, 40 mA
Klasa srodowiskowa WG ENSOT30-5.........iiiiiiiiiice e [l
ZaKres temMPeratur PracCy .........couueueiiii et e e e e e e e e e e e e e e eeaaaes -10°C...+55°C
Maksymalna WilgotnoSC ... 93+3%
Wymiary ODUAOWY ........uiiiiiiiieeeeee e e e 145 x 143 x 25 mm
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