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' DEKLARACJA ZGODNOSCI UE DLA MASIYN I
(DYREKTYWA 2004/42/EC)
PRODUCENT: FAAC S5.p.&
Adres: Wia Benini, 1 - 4006% Zola Predosa BOLOGHNA - WEOCHY
Deklaruje, fe: sitownik modsel C720 - C721
jest przenaczony do zintegrowania z maszyng lub zrmontowania z innymi elementami maszyny.
w celu shworzenia maszyny zgodnie z postanowieniami Dyrektywy 5/37/EC:
spenia podstowows wymagania berpieczenstwa nastepujgoych dyrekdyw EEC:
2004/F5/EC  Dyrekhywao Miskich Mapied
20041 08/EC Dyrektywao o Kompatybinotci Elektromagnetycnegj
Deklaruje rowniet, = zabronione jest oddanie urzgdzenia do eksploatac dopdki maszyna, 7 kidrg
rostafo Iintegrowana lub ktdrej elementem sie stanie, nie zostanis ddentyfikowana i zodelarowana
jako zgodna z wymaganiami Dyrekbywy 2004/ 42/EEC wraz z poprawkami.
Bologna, 01.12.2010
Dyrektor zarrqdzojqc {
A. Marcelian
| |
o o
OGOLME WYMAGANIA W IAKRESIE BEIPIECIENITWA

1)  UWAGA!W celv zopewnienia bezpieczenstwa osab, nalefy dokladnie 13) Przed systemem naledy zoinstgliowas presfgoznik rodnicowy 0,058,
zopoInoc sie 2 niniejszymi instrukcjomi. Nieprawidlowa instalacja Wb g woesy upewnis sz, f= ukiod udemicjgoy jest prowictows
rieprawidiowe uiycie wyrobu moie spoewodowac powazne ckonstruowany oroz podigoryd do niego metalowe  elementy
obraienia. R ——

= WW wiyraloy naiety dokiadnie zapcznat dig 15] Eystern wyposaiony jest w wewnefrmy ukiad bezpiecrenshwa
TrifeEsmimsuEciom). 10pobhiegajgoy Ignieceniu, kKory dzioto no zosodzie konfrolowania

5} Mie wolno zostowiot matenotow  opakowaniowych  (plasfiku, momenfu. Jednaokiz prog jego  wuchomienia  musi zostac
polistyrenu itd.] w zasiegu dzieci. gdyi maoferofy takie stanowig sprawdzony Zgodnie z wymaganiami nonmm podanych w punkcie 10.
PV e ACOi 2agroRemn: 18} urzgdzenic berpieczefstwa [EM 12773 standard] zaobezpieczajg

4) Iochowad niniejie NsUkcje Na proysoiosc. obszary zogrofsnia  przed nieberpieczenstwami  zwigzanymi

5l wiyrdb ten zosta zaprojektowany z myila o uiyoll Zgodnym T opisem z ruchem maszyny, takimi jok zgniecenie, ciggniecie czy rommywanie.
Tawartym W ninigjszej dokumentacji. Wsielke inne zostosowania, 17] Pozo vrgdzeniami opisanymi w punkcie 14 Zoleca sie zastosowanie
niecpisone futg), mogg nargsidé dobry stan lechniczny i sprownes proyngjmnie]  jednej lampy  kontroinej do  kaidego  systemug
dzigtanie wyrobu oozl stanowic Imodto ragrofenia. Inp. FAACLGHT] oroz znaky  ostzegaowcrego  odpowisdnic

6] FAAC meka sie  odpowiednionoici o skody  phyngoe pEYmocowanego.dor hors ke somy.

I nieprowidiowsgo ufycia wyrobu vk jego uiycio niezgodnie 18] FAAC mreka sie wmelke] cdpowiedziainoici za bezpieczne i sprawne
I prreInacieniem. dratanie, jprel rostosowane zostang elementy ni2wytWworone orEet

7] MNie wolno instolowad uzgdZenia wo SrodowisEy  wybuchowym: firng FAAC.
obecnosd gazdw b opardw Zapainych stanocwi powaine zagrofenie 19) Do w=elkich proc korserwvasyjnych nalefy uiywad jedynie cresci
dia bezpieczenstwa. FAAL.

B} Elementy mechaniczne muszg spemias wymaogania  Nommy  20]  Mie wolno wzoden sposob modyfikowas elementow systemu.
Europe|siie] EM12604 oroz EN 126035, : . . _21) Instalotor musi dostarezye wizelkie informacje dotyczgoe recznej
W pnynaaEly kaogoa, Lo rE nalezq do UE, by L"{TEKPEIG':F'“""'E?“! obsfugi systemu w sytuacii awaryjnej oraz preekazrad ulytkownikow
F28am BEIRIECIE s, NIGE PRESIZo40 . WHTTIENINTYCH. FoMEs] podrecznik dotyczgoy Derpiecrenshwa dostarczany I wyrobem.
noam oraz dodatkows preepistw najowych. . S : G s

: ] L e ; ; : 23] Podcras procy wiyrcbu w jego pobliu nie mogg zngjdowad sie drieci

B) FAAC nie ponosi odpowiedziainoici za niepostepowanie zgodnie rp———

z zasadami sztuki [Dobeymi Prakiykami] podozas budowy slemeniow & . ; i R .

bram Iu drzwi, krére zostang rmecnanizowane, Iub jakiskoldek inne 231 Fioty zdainego stercwarnic oroz inne generaiory impuizow naledy

nispraowidiowoisl [deformacje) powstate podeza: uiyikowania. Iymas T dala od  duecl Qby Iapoiec  priypadkowenu
. i 42 = urJchomieniu systemu.

10} Instalacjo mus spemiac wymagania nomn EM 12453 oraz EM 12445, L i & S )
W przypodey kraidw, ktore nis naleiq do UE, by uzyikad odpowiedni 28] TronDyt dopusiczainy jest jedynie, kedy system Ingjduje sig w stanis
poziom Derpieczefstua, naisdy presrzegad wymienionych powyiej SpOcTynk.
nonm oraz dodatkowo prrepisow knajowyoh. 35] Uiytkownikowi zabrania sie podejmowania jokichkolwiek proo

11) Przed proystgpieniem do jokdchkoleiek prac proy systemie naledy MAprawy STy INnyoh SeIposrednich prac priy fystemisl woras
odoigf zasianie. koniecznoici naedy tkontaktowad sie 2 wykwalifikowanym senvisem.

12) Liria zoslania systemu  outomatyld musi 1ostadé  wyposmpona 28] Konserwacia: sprownoic systemu naledy sprawdrad praynajmrie] oo
w prelgoInic wisiobiegunowy I odiegioicig otworcia  stymow = MHENR e aTne spr{r.-.-ru:nsc_ur.r_zqazer. mbe:!:ugcmnc-,'cn
wynoszgoq  pEynaimnie) 0 omm. Wraz T priergomikiem [ tyrm sitg nacizky {-mwnk.u. gdze jest to preewidmane] oraz
wizlobiegunowym zaleca sie zastosowanie rozigomika femicznego MEChan@mow Twalnapgeyon.
|oezpiecmika fopikowego) dA. 27] Zabrania sie wykonywaonia wszelkich czynnosci i prac, kbére nie

zostaly opisane w niniejsze] instrukcji.
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C720 - C721

Dzigkujermy za zokupienie naszego wyrcku. lesteimy przekonani, ze catkowicie speini on Panstwao oczekivwania, pod
warunkiem e bedzs stosowany do celkdw zgodnych z jego przeznaczeniem.

Wyréb zostal zaprojektowany i skonstruowany z myslg o kontroli dostepu pojazdow. MALEZY UNIKAC STOSOWANIA GO
DO JAKICHKOLWIEK INNYCH CELOW.

MNalezy doktadnie zopoznad sie z niniejszq, zatgczong do wyrobu insfrvkcjg obstugi, poniewaz zowiera
ona waine informocje dolycrgce bezrpiecrenstwa, instalacii, eksploatacyi oraz konserwaocii wyrobu.

1 UWAGI OGOLNE
Miniejsza instrukcja dotyczy modelu:

CT20 - CTH
Wyze] wymisnione models to sibowniki elekiromechaniczne przeznaczone do napedzania brom przssewnych,
charakteryzujgcoes sie réanymi funkcjami i specyfikacjomi techniczrymi.
Fraktyczna i funkcjonalna blokada siinika, daotajge bezpotrednio na silnik, gwarantuje, Ze brama pozostaje zamknigta,
kiedy sitownik nie pracuje, a tym samym nie ma potrzeby instalaci zamka elektrvcznega.
Praktyczny reczny mechanizm zwalniajgey pozwala na porvszanie bramy w przypodku awarii zasilania, jezeli uktad
zasilania awaryinego z bateni nie jest zainstalowany luk stownik nie dziala.

Sitowniki te, poza tym #ze charakferyzujg sie innymi funkcjami | specyfikocjg techniczng, roZnig sie takze

é nastepujgcymi elementami: silnikdem (wiekszy w C721), transformatorem (wiekszy w C721). zebatkg (inne
materialy). diwignig mechanizmu zwalniojgcego (inny kolor). Niniejsze instrukcje montazowe dolfycrg obu
modeli, jezeli nie zoznaczono inaczej.

2 OPIS ORAI SPECYFIKACJE TECHNICINE

1. Pokywa siinika
2. Blokada silnika
3. Pokrywa tgcznika
4. Diwignia swalnicjgoo silnika
5. Transformator
6. Phto podstawy
7. Przepusty kablowe
8. Isbatkoi poknowao
rmechanzmu zebatkowego
9 Phthao elektroniczna
Ryz. 1
MODEL C720 | c721
Zasllanie 230 W~ 50 Hz 230 W~ 50 Hz
Maks. pobor mocy (VW) 170 2oo
Mopdr na walek zebaty (M) 320 530
Moment nmabksymalny (Mo 18 30
Rodzaj wotka rebatego 728 modut 4 ' I26 modut 4
Maks. zalecana divgois bramy [(m) 15 15
Maoles. mosa skozydia (kg) . 400 I 800
Fredicofd bmanmy, (/o) Pl B g
Rodzaj przetgcznika krancowego Fuﬂn:l.gne.i:yl:zny h."b:l.g.r;eh,-:-:z.ny

Sprzeglo Elektronlczne Elektronlczne
Temperatura pracy (5C) -20 +55 -20 +55
Maszsa silnilkko preslkdtadniowego (kg) =] 10
Stopief ochrony P44 | IPad

‘Wymiory gobarytowe silnikko przekiodniows=go
Crestoid pracy

Fatrz rysunek 02
Jak dia Instalac)l

rEzydenciang

Patrz rysunek 02
Jak dia instalac)l
rezydenciaine,
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3 WYMIARY

Wartosci podane w mm

Rys. 2

Sibownik

Lampa blyskajgea
Fotokomork Bus-ZEasy
Fotokomdrki
standardowe
Przetgeznik Huczykowy

N

=

Rys. 3

ey

WWymiuw oraz prace preygotowawceze dotyczqoe ukladéw elektrycmmych (systemn standardowy) sq takie same

w provpodiu stownika CF201 C7F21.

5 INSTALACJA SYSTEMU AUTOMATYK!

5.1 WSTEPNE KONTROLE

W celu zapewnienia bezpieczngj | skuteczne] pracy systemu, naleizy przed zaingtalowarniem systemu upewnié sig,
e spetnione g nastepujgoe wyrmaganic:

Konstrukeja bramy musi byé edpowiednia do zavtomatyzowania. Szczegdlnie istotne sg nastepujgoe elementy:
srednica kola musi byé proporcjonalng de masy bromy, brama musi posiadaé gémg  prowadnice
oraz machaniczne wytgezniki kroficows zapabiegajgee wypadnigciu skrrydba bramy z prowadnic.

Prowadnica bramy musi by prowidiowo wypoziomowana | prosta.

Reczne poruszanie bramy musi byE ptynne | fatwe w catym zakresie ruchu.

Grunt musi zapewniald odpowiednig stabilnoeic cokolu podstawy.

W obszarze wykopu pod fundament coketu nie mogg znajdowacd sie jakiekohwviek przewody rurowe lub kable
slektryczne.

Jezel silnik przektadniowy zlokalzowaony jest w obszarze ruchu pojozddw, nalezy przedsigwzigé odpowisdnie
srodki majgos na celu zabezpieczenie silnika przed vszkodzeniem na skutek wypadku.

Upewni& sig, ze istnieje moizliwcié podigczenia sinika przektadnicowege do sprawnego vkladu uziemienia.

Jezel istniejgee warunki nie sq zgodne z wyZe] wymisnionymi wymaganiami, nalezy zapewnic ich spetnienie.
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5.2 PODMUROWKA POD PEYTE PODSTAWY

o
Wartosci podane w mm 1

1. Ioinstalowad phte podstawy, jok pokozanc na g -
rysunbou 4. e i’-w 7
2. Aby ropewnié prawidlowe zazebienie mechanizmu ! ,/ﬁ‘ i"'/)
zebotkowego, phyta podstawy musi byé zlokalizowana = ‘ r/ e
w tald sposdb, jak pokarono to no rvsunku S - ol ‘/g
[zamykanie w prawg strong] lub na rysunku & 4
[zarmykanie w lewq strong).
Rys. 4
Wartotci 1
podane
Ustawienie phyti
z zebatkg wykonang T
re stali galwanirowanej / . Imm o/ Ten symibol musi
tworzywa srtucznego (nylon) — G 1 o by¢ zowsze skie-
; il Pty | rowany wostrones
zamykanie w prawg strone. i E—] Bramy
g - 510 \
o Sl AP |
TR~ L [
Rys. 5 e
- | !
5 = m
Ustawienie phylld ] ‘
ey, | /
z zebatkg wykonang L g NS b
ze stali galwanizowanej / |- Z— 1 P Wartoici
tworzywa sztucmego (nylon) — podane
zamykanie w lewqg strone. = S el
8 Ry= 6 i)
3. Wykonad cokdt, jak  pokozano na orysunku 7 [ Wartcéci podane wmm |

oraz wrmurowas phyte podstawy, zopewnigjge prey
tvm odpowisdnie paoncere do poprowodzenio

prrewoddw przez otworny w phycie podstowy.
Eflu pomocg poziomicy skonfrolowac, czy plyta
jest prawidfowo wypoziomowana.
Foczekad ai cement zastygnie.

akcesoridw  oroz rasilonia, jok  pokozano fo

rysunku 3.
l].’:%:»“" celuy wvlafwienio wykonanio podigezen do
" modwuv sterowania, nalefy upewnic sie. e
przewody wystajg z olworve w plycie podstawy
na prrynajmniej 30 cm.

Poprowadzié przewody eleldryczne do podigezenia
na

A P

0

T,

L E N —
rop # &/ﬁ/ d?_r

Rys. 7
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5.3 INSTALACJA MECHANICINA

Idjge pokrywe poprzez poluzowanie dwach srub mocujgoyeh | podniesienie pokrewy frysunek 8).

2. Ustawic sitownik na plycie podstawy, wylkomrystujge dostarczone podkdadli oraz nakrethki, jok prrzedstawione na
rvsunky 9. Fodczos te) operac), nalezy poprowadzic prewody preez wiaiciwe otwory w korpusie silnika [patez
rysunek 7, element @ ).

W RYSUNEK & oraz RYSUNEK % dotyczq sitownikea C720

i i

Rys. 5

AN

b

3. Ustowid wysokosS silnika przekiadniowego oroz odleghosé od bramy wg wymiardw podanych na rysunko 10,

Operacja ta jest konieczna w celv vpewnienia sie, ze rebatka jest prawidfowo zamocowana
oraz umoiwienia dalszej regulacii.

Wymiary w mm,
zebatka wykonana
e wZmocnionego tworzywa
sztucznego (nylonu)

Wymiary w mm,
zebatka wykonana
7 galwanirowanej stali

100 Z[28)

:

18

20-35

4. Iomocowad sinik prrekiadniowy do phyty dokrecajge

niakretid. Naleiy upewnic
3. Prygotowad sitownik do pracy manualnsj, jok opisanc A sie, . l_'!E bﬂ-‘!ﬂ:'fl
to w punkcie 5. lub jej czeici nie

wechodzg w kentakt
ze wspornikiem ze-
batki w catym rakre-
sie ruchu.

Rys. 10
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1)

5.4 MONTAZ IEBATKI
5.4.1 IEBATKA STALOWA DO SPAWANIA
(RYSUNEK 11)

Iomocowad troy gwintowans zopodki na elemencis zebatid,
urmieszczojqc je na gorze otworu fasolkowego. Ddeki femu luz

1)

FA4C

54,2 TEBATKA STALOWA DO PRIYKRECANIA
(RYSUNEK 12)

Przesunac sorydio bramy recznis w potoienis zomknicte.

ety HZ A UrnieEcic pienwszg czeic zebotkd rowno z wotkdem zebotym
w ohworze fasolowym umcdivi eweniualing prayszig regulocie. i umiekcié przekfadke pomiedzy zebatkg a bramag, ustawiaige
2 Przesunqd skyzydio bramy recznie w potofenis zomkniste. ja na gémre otworw fasokowsgo. Dgki femu luz w ohtwaorze
3) Wodyd pierwszg czets zebatd rdwno z wotkiemn zsbatyrn Fasolowym umoediwi ewentualng przysztq regulacis.
i prryspowad zopadke rebatg do bramy, jok pokorono na 3} Zamnoczyd na bramis punkd, wkionmn noledy wywisncic oheidr,
rysunky 14, Wywiercic otwdr @ 45 mm, o nostepnie nagwintowad
4) Presungd brame recmmie, oby sprowdzié czy  zebotka gwintem ME. Wirgcic srube.
spocTywa no waolku zebatym, o nastepnie preyspawas drugqg 4) Pressunad brame recanie, aby sprowdzié czy zebateo
i rzeciq zapodke. spocIywa nad wolke zebotym, o nostepnie  powtdmyd
5} Umisicic kolejny =lement zebofdd  berpofrednic  pray operacie opisane w punkcie 3.
poprzednim, kormystojge z creicl zebotid (jok pokazono na  §5) Umiescic  kolgjny  element zebotk  bezpoirednio  pray
rysunku 15), oby prowidiowo ustawis [zsynchronizowad) zeby poprzednim, komystajgc 7 czesci 7ebotkd ok pokazano no
obu slementow. rysunky 15), aby prawidtowo ustawic {Isynchronizowad] reby
H . : H obu elementdw.
6) Przesungc brame recInie, o nostepnie proyspowac ey
owintowane raopadkd, kontynuujgo o cota diugose brarmy  6) Pressunad brome recznie | wykonad operacje mocowanio
bedsie gotowa. opisane dla pierwszego elemenfu, kontynuujoc, qi cota
divgoss bramy bedzie gotowa.
3 Rys. 11
LS
54,3 TEBATKA WYKONANA I TWORIYWA
SITUCINEGO (NYLONU) DO PRIYKRECANIA
(RYSUNEK 13)
1} Przesungd skenydio bramy recznie w pofoienie zamkniste.
2} Umisicic pierwszq czesc rebaofid rdwno r wolidem zebatym
i Zoznaczys na bromis punkt w kidnym naledy wywisrcic
otwar. Wywisrcic otwdr @ 4.5 mm, o nostepnie wirecic whkret
samogwintujgoy. dostarczony wraz z phytkg wamacniojgog.
3) Przesunqé brame recznie, aby sprowdsic, czy zebatko
spocTywa na walky zebotym, o nostepnie  powtdemys
operacie oplsane w punkcis 2.
4} Potgoczyé kolgjny element zebotk |0 doposowad do
poprzednich slementow. Rys. 13
5) Przesungé brame recznie | wykonod operacje mocowanio

opisane dia pierwszego slementu, konhmuujgc g cata
diugoss bramy bedde gotowa.
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Uwagi dotyczqce instalocii zebatki
II:_'%k Upewnic sie, #e podcras ruchv bramy elementy
E zebatki nie wyzebiajq sie z watka zebatego.

W labranio sie spowania elemenfow zebaitki do
przeldadek lub do siebie nawzajem.

W Po roinstalowaniu zebatkd nalefzy vpewnic sie, 7e
zrazebia sie ona prawidfowo z wotldem zebafym,
raleca sie  obnizenie poltozenia  silnika
przeldadniowego o okofo 1,5 - 2 mm za pomocg
nakrefek {rysunek 14, element 03},

lI‘F Nao waltek zebaly oror zebaotike nie wolno
naktodaé smaorow lub  innych  Srodicow
smarowniczych (rysunek 18).

Wﬂgmie sprawdzic, czy broma prowidiowo
dosiega mechanicznych wylagcznikow
lkrancowych orar upewnic sie. czy bromao
porusza sie phynnie | ber opordw.

Rys. 16

FA4C

6 URUCHOMIENIE
&.1 PODEACTAMNIE PANELU STEROWANIA

Przed przystgpieniem do jokichkolwiek
A prac  przy  panelu (wykonywanie

podbgczen, programowanie, prace
konserwacyjne), nalezy rawsze wylgoczyd
zasilanie.

¢  Przestrregad punktdow 10, 11, 12, 13

oraz OGOLNYCH ZASAD BEZPIECZENSTWA.

*  Postepujge zgodnie z instrukejami na nysunko 3,
poprowadzic kable w torowizskach prrewoddw
araz wykonad konieczne podiqcezenia elekirycane
wybranych akcesondw.

+ Malefy zowsze oddoelod przewody zosilaniao od
preewoddw sterowania oraz preewoddw  urzgdzen
bezpieczenstwa [proyoiskdw, fotokomarek,
adbiornikdw, itd ).

« Aby unikngt szumu elekirycznego,
stosowanie osobnych pancermry.

zaleca sie

6.1.1 UZIEMIENIE
Podlgczys preswody zasilania jak pokazano na rysunku 17

i

I-% Rys. 17 odnosi sig do C720

6.1.2 ELECTRONIC EQUIPMENT
W silnikoch  przekdtodniowych elekfroniczony moduot
sterowania mocowany jest na wsporniku  (nesunek 18,
element (U} z przeiroczystg pokrywg [rysunek 18, element
@).
Przyciski programowania panelu [rvsunek 18, element &)
majdujg sie na pokrywie. Umozliwia to programowanie
panelu bez zdejmowania pokrywy.
I@W celu wykonania prawidlowych podigczen

- moduolu  sterowania. naleify posfepowac
rgodnie z odpowiednimi instrulccjami.

Rys. 18
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6.2 LOKALIZACJA PRIELACINIKOW GRANICINYCH

W celv prowidlowego umiejscowienia maognesow wylgcmikdw krafncowych, modut sterowania musi byc
prawidlowo zainstalowany orar podigczrony do wsrystidch elemenfow sterowania orar akcesoridw.

Sitownik wyposaZony jest w magnetyczny wytgoeznik krancowy, whbudowany bezpoirednio w modut sterowania.
Brama jest zatrzymywana, podczos zomykania luk ohaierania, kiedy magnes, zamocowany do gérne] czedci zebatk,
alkhrwuje czujnik.

Iamontowad oba mognesy, j[ak pokozano na nvsunku 15,

Ustawis sitownik na tryb obstugi reczne], jak opisano to w punkcie &, | podbgczys zasilanie sytemu.

s "y

Rys. 19

W W celu vzyskania informacji na temat instalacii przelgeznika krancowego na zebalce, pohz inshukcjo modulu
sterowania.

I@W Aby unikngé uszkodzenia silownika oraz/lub przerw w pracy systemu avtomatykd, nalefzy pozostawic okolo 40
mm wolnego miejsca od mechanicznych przelgeznikéw krancowych.

7 TEST SYSTEMU AUTOMATYKI

Fo zokofczeniu instalac)  sHownika, nalefy  ostroinie
przeprowadzé kontrole dziotanio wszystkich podigczonych
akcesoriéw oraz urzgdzen bezpieczenstwa.

Iamocowad plastkowes noktodk  &ub  mocowonio
sttownika, upewnigjgco sig, 22 symbol strzablkd skierowany jest
w strone bramy [rysunek 20, elerment (1), notofyd pokrywe
ochronng [rysunek 20, element @) i zamocowad jg za
pomocg dwdch irub (rysunek 20, element @),

Makleit nalepke cstzegawczg no gémg czesd cbudowy
[Fysunek 20).

Przekazad  Klientowi |, Instrukeje Obstug” 1 objoinic
prawidiowe dzolanie systemu  craoz  obstuge  silnika
przektodniowego,  zwracgjge  szczegdlng  uwoge  no
potencialnie niebezpieczne obszary systermu automatyk.

8 MECHANIIM IWALNIANIA /BLOKADY SHOWNIKA

W celv unikniecia przypadkowego vrvchomienia
bramy podcras  wykonywania  procedury
walniania/blokowania, nalery  rochowad
szcregolng osfroznosc.
W celu zwolnienia silnika przeltadniowego nalezy:
1. Przekrecié mechanizm zwalniajgey w prawo, jok
pokazranc na nysunke 21, element . Dawignio
mechanizrmu odsunie sie lekke od korpuse stowniko

irvsunek 21, element @) L Ry |
2. Caltkowicie opuscid diwignie mechanizmu
mwalniojgoege, o do  osiggniecia  ograniczniko
mechanicznego (rvsunsk 21, slement @),
3. Otworzys lub zomkngc brame recznie.
Rys. 21
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W celu zalozenia blokady sinka  prekladniowego

(proywrocenia normalnego dootania) naley:

1. Catkowicie podniesc diwignig rmechanizrmu
zwalniojgocego of do ogranicznika mechanicznege
[Fysunek 22, element O ).

2. Obrécié mechanzm owalniajgoy w lewo, jok pokozuje
rysunek 22, element @

Aby unikngé wvsrkodzenia sitowniko, nalery

A uniko& podawania sygnofe sferowania ruchu

bramy przed zresetowaniem systemu blokady.

Opuszczenie diwignie mechanizmu
rwalnigjgcego powoduje rodriatonie blokady
silnika, ktdra zostaje cofpieta (rysunek 23,
element 1 ) oraz mikroprzetgcznika
bezrpiecrensiwa wymuszajgcego ralfrzymanie
avtomatykd (rysunek 23, element @ ).

=
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9 KONSERWACJA

Igleca sie kontrolowaonie sprawnoici dzictonio systemu
proynajmnie] roz na szeid miesicoy, wlhaszcza sprawnoici
urzqdzen bezpieczefstwa [w tym sty ciggu sthownika,
ktdra musi spetniod wyrmagania cbowigzujgoych norm)
oraz mechanzmdw zwalniajgoych.

10 NAPRAWY

W  prvpadku  koniecznogci  wykonania  jakichkohwisk
naprove, prosimy o kontakt z upowainionym centrum
NCIDrovy.

11 AKCESORIA

11.7 ZESTAW BATERN
Iestow bateni nalefy instalowads, jak pokarano na rysunku
24, Ilestow nalezy umietcic w gnieidze | zamocowad
frubg (element () ). Mastepnie nalezy podigozyé zestaw
bateri do cdpowiedniege zigcza na module sterowania
[oatrz wihoiciwe instrukcje).
W celu uzyskania informog)i na femat zestawu bateri,
patrz wiaschwe instrukcje.

Rys. 24

11.2 MODUE RADIOWY
loinstalowos modwt radiowy, jak pokazono na rvsonku 23,

Fa B

10
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INSTRUKCJA OBSEUGI SYSTEMU AUTOMATYKI C720 - C721

Rys. 1

Malety rowsze oddrelod prrewody zosilonia od
przewoddw  sterowania oroz przewodow
urzgdzen berpieczensiwa [ proyoiskow,
fotokomarek, odbiormildw, itd.).

OGOLNE IASADY BEIPIECZENSTWA
Prawidiowa  instalacjo  oroz  eksploafacio
systemow automatyld CF20 1 C721 ropewnio
wysoki poziom bezpieczenstwa.

W celu unikniecia nisszczesiwych wypadkdw,
nolefy prrestzegod  nastepujgoych  prostych
zasad:

Rys. 2

-

e

. W poblize systernu automahyd nie mogg mnojdowad sie
dfieci lub dorofi, dfoszczo podczos pracy systemu.

. Piloty rdalnego sterowanic oroz inne generafory sygnofow
sterowania naledy teymad 7 dala od drieci, aby zopobisc
przypadkowenmy uruchomieniu systemu.

*  Mig wolno ponwolac ddeciom bowic sie  systemem
automatiyki.

* Mg wolno celowa blokowad lub ograniczad ruchu brarmy.

«  Maolsfy nwrdcic uwoge, aby galerdie b krEewy  nie
kofidowaty Z ruchem bramy.

«  Maolefy upswnic sig, Ze systermy sygnafizacii swietine] dagotajg
Sprownie | 5g widoczne.

= Mg wolno probowad poruszoc bromy recmmis, jeisl nie
zostata ona owolniona.

. W prrypadku awardi bramy, nalefy mwolnic brame w celu
umoiliwienio dostepu pojazdom, a nastepnie poczekad na
przvbycie wylowalificowanych fechnikow, ktdmy wykonojg
konieczne naprowy.

. Po wigczeniu obstugi manuaine], prred praywroceniem
normalinego dictania naledy, odciqd zosianie systemu.

. Mie wolno wprowodzod jokichkolwiek modyfikoci do
systemu automatyid.

] Unytkownikowi zaobrania sie podejimowania  jokichkobwick
prob naprawy Iub innych bezpotrednich proc pray systemie;
w rofe koniecznoSci nalefry  skontaktowoad  gis
z wykwalfikowanym serwisem.

«  Maolsfy zogworantowad, f2 sprownoss systemu automatyid,
urrgdrenia berpiecrefstwa oror podigorenia umismisnio
bedg konfrolowane  Dzezr  wykwalifikowany personel
prEynajmnis] oo ZERE missiecy.

OFIS

Systerny  automatyki C720 @ CF21 przeznoczons sg do

kontrolowanio  dostepu  pojozdéw w  obszorach o Srednim

nateieniv wchu.

Zystern auvtomatykd C7201 C721 do bram przesuwnych to sitownik

elekiromechoniczny przekozujqgoy naped na skrzydio przesuwne

za pomeocg mechanizmy zebotkowego.

Dziatanie bramy sterowane jest za pomocg ekekironicznego

modwly  sterowanio, majdujgcego  sie wewngirz  obudowy

sitownika ub w hermetycznie szcreine] cbudowie zewnefrzne|.

W przypodke gdy bromao jest zamkniefo, w momencie kiedy

modut cfrzyma sygnat polecenio otwarcia bramy, podony przez

pilot zdolnego sterowonia kb inne podobne urzgdzenie,
urechantia sinik o do osiggniecia pofoienia ofwarcia.

Jez=l ustowiony zostat fwb procy outomatyczneg), brama

zomknie sig automafycznie po uphywie ustawionsgo Cczasu

pauzy.

Jeiel wyorano tryb pracy potautomatyczng], w celiu romkniscio

brarmy musi Zostad podany kolsjny sygnaot.

Sygnot  polecenia  otwarcio  podany podczos  operad

ramykonia zowszs powoduje odwrdcenis derunky procy.

Alhywaocija sygnaotu polecenia stop  (jezeli dotyczy] zowsze

powoduje zatrzyrnanie pracy.

Ruch bramy sygnalizuje lampa ostrzegowcza.

O informagie na temat zochowanio drewi  przesuwnych
w rainych trybach procy nalsfy poprosic technika-instalatora.
Systermny auviomotyld sg wyposazone w ukiody wyknewania
przesziod orozfivbh urrgdzenia berpieczenstwo  (fotokonmoek.
czujniki] uniemoziwigjgce romkmnisecis drzwd, jezeli
w konfrolowanym przez nie obszarre mojduje sie przeszkoda.
Kiedy silnik nie pracuje, system zapewnia blokade mechaniczng
brarmy, diatego tez nie ma potzeby instalowania zarmka.

Tym samym, manualne otwisranie tramy jest modiwe jedynie

przy zostosowaniv mechanizmyu swalnicjgeego.
Silnik  prrekiadniowy wyposazony jest w elekdroniczny uktad
ropobisgojacy  ImicEdieniu, kidry zopewnio odpowisdnie
berpieczenstwo, odwrocojgo Merunek ruchu  bramy, jeiel
podczas ruchu brama trafi na przeszkode.
Wygodny w uiyciv reczny mechanizrn walniojgoy pozwala na
przesuwanie dewi w piyvpodkie owarii zosilonia  (jeieli nie
zainstalowano vkiady zasilanio owarnygnego)] Iub sitownika.
OBSLUGA RECINA
W celv wvniknigcio prypodkowego wuchomienia
bramy podczas wykonywania procedury
rwalnionia/blokowania, nalezy zachowad
szcregoing osfrofnosc
W celu zwolnienia sinika przektodniowego nalety:
1 Przekrecic mechonizm mwalniajgoy w prawo, jok pokozano na
© rysunkw 1, element (T, Diwignie mecharnizmu odsunie sie lekko
od korpusu sitownika [rysunek 1, element (2)).

2. Catkowicie opuicic diwignie mechanizmu mwalniojgeege of
do osiggniecia ogranicznika mechanicznego  (rysunek 1,
element (3)).

3. Otworyé lub zamkngc brame recanie.

PRIYWRACANIE NORMALNEGD DIIAEANIA
W celu prrywrocenio nomnmainego dzotanic (zotozenia blokody
silnika) nalezy:
1. Caotkowicie podniesc diwignie mechanizmu zwalnicjgeego ai
do cgranicznika mechanicznege {rysunek 22, element (TH.
2. Chkrécit mechanizm zwalnicjgey w lewo, jak pokozuje resunsk
2, element (3).
Aby unikng¢ uvszkodzenia sitownika, nolefy unikoc
podawania sygnofu sterowania ruche bramy przed
mresefowaniem sysfemu zwalniania.
KONSERWACIA
Igleca sie kontrolowanie sprownosci  ddiotonio  sysfemu
przynajmnie] roz no s7e5¢ missiecy, rwiaszczo sprawnoici urrgdish
bezpieczefstwa (w tym sity ciggu sitownika, ktdra musi speiniad
wymagania  cbowigzuigcych  nom)  orgz mechonizméw
walnigjgoyeh.
MAPRAWY
W prypodor  konieconoici wykonanio jokichkolwisk nopraw,
prosimy o kontakt z upowaznionym cenfrum napraw.
DOSTEPNE AKCESORLA
W celu uzyskonia informacii na femat dostepnveh okoesoriow,
pafrz katalog.



Opisy oroz ilustracje zawarte w niniejsze] insfrukc)i obstugi nie sg wigigee. FAAC zostzega sobie prowe,
pozostawiajge ghéwne cechy urzgdzenia bez zmian, do wprowadzania modyfikacii, ktdre firma vzna za konieczne,
z preyczyn technicznych lub handlowych, w dowolnym czasie, bez wprowadzaonio poprowek do niniepzego

dokumentu.
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