ZDALNE STEROWANIE
STER-10 AUTOPILOTA RUMPLOWEGO
z pilotami radiowymi kodu zmiennego KEELOQ

Sterownik STER-10 stuzy do bezprzewodowego sterowania autopilotem rumplowym Raymarine z serii ST1000 i
ST2000 z transmisjg danych SeaTalk. Sterownik zostat zaprojektowany do samodzielnego montazu i jest gotowy
do uzytku po podtgczeniu 2 przewodow zasilajgcych i 1 przewodu do transmisji danych SeaTalk. Montowany jest
on pod poktadem i pozwala w fatwy sposob sterowac¢ autopilotem rumplowym przy pomocy bezprzewodowego
4-przyciskowego pilota zdowolnego miejsca na fodzi.

Przyciski pilota STER-10 replikujg najwazniejsze LED il
funkcje dostepne z przyciskéw autopilota Raymarine, Pravisk , zielony
zapewniajgc te same mozliwosci obstugi. f2yCiSkprogramyacy - LED czerwony
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Centralke STER-10 nalezy zamontowa¢ na ptaskiej
pionowej powierzchni wewnatrz kabiny todzi, gdzie
bedzie chroniona przed wodg, kurzem i uszkodzeniami
mechanicznymi. Przykre¢ pionowo antene do ziotego
ztgcza na gorze centralki. Zamontowanie centralki z
anteng w poziomie moze znacznie pogorszy¢ zasieg
dziatania pilota. Centralka nie musi znajdowaé sie w
kontakcie wzrokowym z pilotem, wiec moze by ukryta,
jednak im mniej przeszkod bedzie miedzy sterownikiem
a pilotem, tym bedzie lepszy zasieg i pewnos$¢ dziatania. e
Bliskos¢ montazu sterownika STER-10 wzgledem 12vDC SeaTalk
innych zamontowanych urzgdzen elektronicznych lub
ich okablowania moze doprowadzi¢ do wzajemnego
zakidcania sie tych urzadzen. rysunek 1. Opis elementow sterownika

Przy wyborze odpowiedniego miejsca montazu nalezy wzig¢ pod uwage nastepujgce kwestie:
- Mozliwosci przegladania wskaznikéw LED

- Styszalno$ci sygnalizatora dzwiekowego

- Dostepu do przycisku programujgcego w sterowniku.

Na obudowie centralki znajduja sie dwa kotnierze z otworami umozliwiajgcymi montaz do ptaskiej powierzchniza
pomoca srub lub wkretéw. Jako $rodek tymczasowy, centralke mozna zamontowa¢ za pomocg dwustronnej
tasmy samoprzylepnej, dopoki miejsce montazu nie zostanie przetestowane jako odpowiednie.

autopilot
antena

a— H/_

rysunek 2. Schemat podtgczenia sterownika STER-10 do autopilota.

gniazdo do podtaczenia autopilota Raymarine
( widok od strony podtaczonych przewoddw )
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URUCHOMIENIE

@ Potwierdzi¢, ze autopilot Raymarine jest zasilany, sprawdzajac czy jest wigczony wyswietlacz.

@ Przetestowac dziatanie autopilota Raymarine za pomoca wlasnych przyciskéw. Nacisngé¢ przycisk "Auto" na
autopilocie Raymarine, po wybraniu trybu Auto na wyswietlaczu autopilota obok wartosci kompasowej pojawi
sie litera "A". Nastepnie naciska¢ przyciski zmiany kursu, aby zmienia¢ pozycje o 1i 10 stopni zaréwno w lewa,
jakiprawa strone. Nie kontynuowac, dopoki nie upewnimy sie, ze autopilot Raymarine dziata prawidtowo.

@ Sprawdzi¢ dziatanie pilota STER-10 naciskajac kazdy przycisk co spowoduje zapalenie niebieskiej diody LED.
@ Wigczyc¢ zasilanie centralki STER-10. Zwrdci¢ uwage, aby na chwile zaswiecity diody LED czerwonai zielona

@ Naciskajac przycisk A, potem B w pilocie STER-10 sprawdzi¢, czy liczba informujgca o obecnym kursie
wyswietlana na autopilocie zmienia sie o 1. (Uwaga: autopilot moze sie nie poruszy¢ przy zmianie kursu o 1°).

@ Naciskajac przycisk C, potem D w pilocie STER-10 sprawdzi¢, czy liczba informujgca o obecnym kursie
wyswietlana na autopilocie zmienia sig¢ 010.

@ Nacisnij przycisk "Standby" na autopilocie Raymarine. Po wybraniu trybu "Standby" obok wartosci
kompasowej na wyswietlaczu autopilota pojawi sie migajaca litera "C".

@ Wecisnij i przytrzymaj (2 sek.) przycisk A na pilocie STER-10 i sprawdz, czy autopilot przechodzi w tryb "Auto”,
obok wartosci kompasowej na wyswietlaczu autopilota pojawi sie litera "A"

@ (Opcjonalnie, z wigczong funkcjg "Standby") Nacisnij i przytrzymaj (2 sek.) przycisk B na pilocie STER-10 i
sprawdz, czy autopilot przeszedt w tryb "Standby", obok warto$ci kompasowej na wyswietlaczu autopilota
pojawi sie migajgca litera "C".

@ Jesli wszystkie powyzsze wytyczne sa spetnione, STER-10 jest gotowy do uzycia.

OSTRZEZENIE DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA PRZECZYTAJ UWAZNIE

@ Przed rejsem podczas postoju todzi nalezy przeprowadzi¢ test dziatania pilota STER-10, aby unikngé
nieplanowanych zmian kursu w czasie rejsu lub braku wspoétpracy z autopilotem Raymarine.

@ Nie nalezy uzywac pilota STER-10 w sytuacjach, w ktdrych nie ma wystarczajgcej przestrzeni do wykonania
manewru zmiany kursu co wigze sie z ryzykiem kolizji na przyktad: w poblizu innych jednostek ptywajacych, w
poblizu lgdu, w waskim kanale.

@ Bateria pilota STER-10 moze sie w kazdej chwili roztadowac i dziata¢ nieprawidtowo.

@ Przyciski w pilocie STER-10 sg mechanicznymi wigcznikami ktorych prawidtowe dziatanie zalezy od sposobu
ich uzytkowania .

@ Podczas uzywania przyciskow pilota nalezy stosowa¢ 1 sekundowg przerwe miedzy nastepnymi
nacisnigciami przyciskow.

@ Niektore przedmioty i urzagdzenia ktére znajduja sie na fodzi, mogg mie¢ wptyw na zasieg i pewno$¢ dziatania
pilota STER-10. (np. telefony komérkowe, radio UKF, zasilacze i inne urzadzenia elektroniczne ).

@ Wszystkie urzgdzenia elektroniczne z powodu awarii mogg dziata¢ nieprawidtowo lub nie dziata¢ zgodnie z
oczekiwaniami. Jesli podczas uzytkowania pojawi sig¢ problem, odtgcz wtyczke od sterownika STER-10 i
sprawdz, czy wystapita awaria.

@ Nie uzywaj sterownika STER-10, jesli wystepujg oczywiste problemy lub jesli podejrzewasz, Ze pilot nie dziata
prawidtowo. Uzywanie pilota STER-10 jest catkowicie na wiasne ryzyko. Producent nie ponosi
odpowiedzialnosci za jakiekolwiek straty, szkody lub obrazenia w jakikolwiek sposéb zwigzane z
uzytkowaniem pilota STER-10. Wszelka odpowiedzialno$¢ w zadnym przypadku nie moze przekracza¢ ceny
zakupu urzgdzenia.



OBSLUGA STEROWNIKA STER-10

KROTKIE NACISNIECIE | 0,5 | DLUGIENACISNIECIE | 2 | DLUGIE NACISNIECIE | 2
JEDNEGO PRZYCISKU | sek. | JEDNEGO PRZYCISKU | sek. | DWOCH PRZYCISKOW | sek.
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* Oznaczone funkcje sa fabrycznie wytaczone. Aby z nich korzystac nalezy je wiaczy¢. Opis w sekcji programowanie sterownika. |

Krotkie nacisniecie przycisku pilota STER-10 trwa
okoto pot sekundy. Zbyt krétkie nacisniecie przycisku
moze zostac¢ zignorowane, a zbyt diugie nacisnigcie
przycisku moze spowodowac niepozgdang zmiane.
Dtugie nacisnigcie przycisku pilota STER-10 trwa okoto
2 sekund. Zbyt krotkie nacisniecie przycisku moze
spowodowac niepozgdang zmiane.

Kazde odebranie sygnatu z pilota jest odpowiednio
sygnalizowane diodami LED (czerwona i zielona) na
sterowniku STER-10, natomiast wygenerowanie
transmisji Sea Talk do obstugi autopilota Raymarine
jest odpowiednio sygnalizowane dzwigkiem.

Przycisk | Czas Sygnalizacja LED Sygnalizacja
pilota naciénigcia | komenda SeaTalk czerwona zielona | dZwiekowa
A krotko zmiana kursu 0 1° w lewo x1 x1
B krotko zmiana kursu 0 1° w prawo x1 X1
C krotko zmiana kursu 0 10° w lewo x1 x1
D krétko zmiana kursu 0 10° w prawo x1 X1
A diugo wiaczenie trybu Standby autopliota Raymarine x1 dlugo X3
B diugo wiaczenie trybu AUTO autopliota Raymarine x1 diugo X3

A+C dtugo automatyczny zwrot w lewo ( Auto Tack Port ) X2 X2
B+D dlugo automatyczny zwrot w prawo ( Auto Tack Starboard ) X2 X2
A+B dlugo podazanie za wiatrem ( Wind Trim ) X2 x2 X2
Cc+D dlugo podazanie do punktu ( Track ) x2 X2 X2
PROGRAMOWANIE FUNKCJI STEROWNIKA STER-10
Programowanie funkcji: TABELA PROGRAMOWANIA FUNKCJI
o ) ) ) nr nazwa przycisk A przycisk B
1. Nacisng¢ przycisk programowania na 2 sek. i funkgji funkgji pilota pilota
puscic po ustyszeniu 2 krotkich sygnatow
2.Nacisna¢ przycisk programowania tyle razy jaki 1 STANDBY wylaczona | wiaczona
jest numer funkcji do programowania ( kazde 2 AUTOTACK wylaczona wigczona
nacisniecie jest sygnalizowane kroétkim sygnatem) 3 TRACK wytaczona wiaczona
3. Po wybraniu fgnkcji pocze'ka!é na akceptacje 4 WIND TRIM wylaczona wiaczona
wyboru sygnalizowang krétkim jednoczesnym - ——
mignieciem diéd LED czerwonej i zielonej 5 REMOTE CONTROL | kasowanie wpisanie

. Przyciskami pilota A i B dokonac¢ ustawien wybranej funkcji:

Przycisk A pilota powoduje 2 mignigcia czerwonej diody LED i wytaczenie funkgiji
Przycisk B pilota powoduje 2 mignigcia zielonej diody LED i wigczenie funkgiji

. Poczekac¢ na wyjscie z trybu programowania co jest sygnalizowane 3 krétkimi sygnatami



OPIS FUNKCJI STEROWNIKA STER-10

Funkcja Standbay nr. 1:

Funkcja ta jest standardowo wytgczona aby uniemo-
zliwi¢ przypadkowe wytgczenie pilotem trybu Auto
autopilota Raymarine. Po zaprogramowaniu tej funkcji
tryb Standby jest dostepny po 2 sek. nacis$nieciu
przycisku Aw pilocie.

Funkcja Auto Tack nr. 2:

Wigczenie tej funkcji umozliwia realizowanie automa-
tycznych zwrotéw przy pomocy przycisku pilota Ai C
(2 sek.) wlewoiBiD (2 sek.)w prawo.

Funkcja Auto Track nr. 3:

Wiagczenie tej funkcji umozliwia przyciskami pilota C i D
(2sek.) realizowanie podazania do punktu w
podtgczonym systemie nawigacyjnym.

Funkcja Wind Trim nr. 4:

Wiaczenie tej funkcji umozliwia przyciskami pilota Ai B
(2 sek.) wtgczenie trybu Wind Trim. Praca w tym trybie
jest dostepna tylko wtedy, gdy autopilot odbiera dane
dotyczace wiatru z podtgczonego wiatromierza.

Funkcja Remote Control nr. 5:

Funkcja ta stuzy do wpisania nowych lub usuniecia
starych pilotéw. Po wybraniu 5 funkcji przycisk B pilota
powoduje dopisanie nowego pilota co jest
zasygnalizowane 2 mignigeciami zielonej diody LED
natomiast przycisk A pilota powoduje wykasowanie
wszystkich pilotow z pamieci sterownika co jest
zasygnalizowane 2 mignigciami czerwonej diody LED.

GWARANCJA

1. Gwarancja obejmuje okres 12 miesigcy liczonych od daty zakupu sterownika potwierdzonej dowodem sprzedazy.

WSKAZOWKI DOTYCZACE MONTAZU

instrukcja, schematami i rysunkami,

- Przed instalacjg sterownika nalezy zapoznac sig z niniejszqg,

- Przed rozpoczeciem instalacji lub czynno$ci serwisowych
nalezy odtaczy¢ zasilanie od urzadzenia,

- Urzadzenie nalezy tak zamontowac aby chroni¢ je przed
mozliwoscig zalania, zrédtami ciepta i ognia,

- Nie nalezy dokonywa¢ modyfikacji sterownika, gdyz moze to

doprowadzi¢ do jego uszkodzenia lub nieprawidtowego

dziatania.

DANE TECHNICZNE:
napiecie zasilania 10-15VDC
pobdr pradu przez sterownik 3mA
wymiary centralki sterownika 62 x 60 x 28 mm
zakres temperatur pracy -30°C, +70°C
typ odbiornika superheterodyna
czuto$¢ odbiornika -106 dBm
max. ilo$¢ pilotow 5 szt.
czestotliwos¢ pilotow ( rez. kwarcowy ) 433.92 MHz
system kodowania transmisji pilota Keelog
typ baterii pilota 27TA
wymiary obudowy pilota 65 x 38 x 13 mm

2. Niesprawne urzadzenie nalezy dostarczy¢ na wiasny koszt do miejsca zakupu, zataczajac krotki opis uszkodzenia

3. W okresie gwarancyjnym wszelkie naprawy wykonywane sg bezptatnie, jezeli wady wystapity z winy producenta

4. Gwarancja nie obejmuije :
- wymiany baterii w pilotach,

- uszkodzen powstatych w wyniku wadliwego montazu,

- uzytkowania niezgodnego z instrukcjg obstugi,
- uszkodzen mechanicznych, zalania cieczami,

- uszkodzen powstatych na skutek samodzielnych przerébek i napraw

LP data naprawy | rodzaj uszkodzenia

Nie wyrzucac zuzytego urzadzenia ani zuzytych baterii razem z odpadami z gospodarstwa

domowego. Uzytkownik jest zobowigzany przekaza¢ wszystkie zuzyte urzadzenia elektroniczne E
i elektryczne do specjalnego punktu zbiérki odpadéw w celu ich wtérnego przetworzenia f—
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