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trzy cele: @maksymalna skuteczno$¢ ochrony © maksymalna ochrona akumulatora © $wiatta awaryjne

Skutecznosé
© nowoczesny czujnik wykrywa pochylenie wzdtuzne i poprzeczne - oraz uderzenia,
© samouczace, tréjstanowe wejscie moze chroni¢ schowek pod siedzeniem i bagaznik,
© automatyczne uzbrojenie - uzytkownik nigdy nie zapomni o wtgczeniu alarmu, x2 X2
© kod awaryjny - rozbraja, gdy niedostepny jest pilot
Maksymalna ochrona akumulatora
© bardzo maty pobor pradu podczas normalnej pracy z wigczonym odbiornikiem,

© sygnalizacja stabej baterii w pilocie oraz roztadowanego akumulatora motocykla,
© ilos¢ alarméw ograniczona do 10,

Swiatta awaryjne
© Alarm wystawia +12V na zasilanie kierunkowskazow,
© alarm petni funkcje modutu Swiatet awaryjnych sterowanych pilotem,
© Swiatta awaryjne - dziatajg podczas uzbrojenia i rozbrojenia,
© mozna wyfgczyC Swiatta awaryjne nawet po utracie pilota.
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HIBERNATUS_PLUS ALARM MOTOCYKLOWY

1. Uzbrojenie alarmu

Alarm moze uzbraja¢ sie automatycznie po 1-3 lub 5 minutach po wytaczeniu stacyjki -
(uzbrajanie automatyczne) lub tylko wtedy, gdy uzytkownik naciénie przycisk pilota
- (uzbrajanie manualne). UWAGA! W pilocie MIEKKI przyciski dziatajg przeciwnie
wzgledem pilota MINI (przycisk gorny = (F ), przycisk dolny = /).

1.1. Uzbrajanie automatyczne - moze zaprogramowac czas automatycznego uzbrojenia
1, 3 lub 5 minut. Po wytaczeniu stacyjki i uptynieciu wybranego czasu (1-3 lub 5 minut), alarm
uzbroi sig automatycznie. Potwierdzeniem uzbrojenia jest krotkie migniecie kierunkowskazami.
Ciche, przyspieszone uzbrojenie. Po wytgczeniu stacyjki, a przed uptynigciem wybrane-
go czasu (1-3 lub 5 minut), naciénigcie przycisku pilota uzbraja alarm. Potwierdzeniem
uzbrojenia jest krotkie migniecie kierunkowskazami.

Gtosne, przyspieszone uzbrojenie. Po wytaczeniu stacyjki, a przed uptynieciem wybra-
nego czasu (1-3 lub 5 minut ), nacisniecie przycisku pilota poprzedzone nacisnigciem
przycisku uzbraja alarm. Potwierdzeniem uzbrojenia jest krétkie mignigcie kierun-
kowskazami i krotki sygnat syreny.

Jednorazowa rezygnacja z automatycznego uzbrojenia. Jezeli uzytkownik nie chce,
zeby alarm uzbroit sie automatycznie, moze naciskajac przycisk odwota¢ uzbrojenie
(potwierdzeniem rezygnaciji z automatycznego uzbrojenia bedzie btysk kierunkowskazami).
Po ponownym wytaczeniu stacyjki alarm znowu uzbroi si¢ automatycznie, chyba ze ponow-
nie naciskajac przycisk pilota zrezygnujemy z automatycznego uzbrojenia.

1.2. Uzbrojenie manualne - nalezy zaprogramowac brak automatycznego uzbrajania.
Ciche uzbrojenie. Gdy stacyjka jest wytaczona, nacisniecie przycisku pilota uzbraja
alarm. Potwierdzeniem uzbrojenia jest mignigcie kierunkowskazami.

Gfosne uzbrojenie. Gdy stacyjka jest wytaczona, naciénigcie przycisku pilota, po-
przedzone naciénigciem przycisku uzbraja alarm. Potwierdzeniem uzbrojenia jest mi-
gniecie kierunkowskazami i sygnat syreny.

UWAGA: Jesli do uzbrojenia alarmu uzyty bedzie pilot ze stabg bateria, to nie spowoduje on
uzbrojenia alarmu, a dodatkowo wstrzyma ponowne i automatyczne uzbrojenie. Stan stabej
baterii dodatkowo sygnalizowany jest o§mioma krotkimi sygnatami syrena.

2. Alarm Uzbrojony - czuwanie
W uzbrojonym alarmie dioda LED zapala sig co 3s. Wcisniecie klawisza w czasie, gdy
alarm jest uzbrojony, wiacza syrene (funkcja PANIC).

3. Alarm Uzbrojony - alarmowanie

Uzbrojony alarm wykrywa: pochylenie wzdtuzne i poprzeczne, uderzenie, zmiang stanu wej-
§cia trzystanowego wywotanego np. otwarciem kufra oraz wigczenie stacyjki.

Po wykryciu ataku alarm wigcza na 30s syrene, kierunkowskazy, blokade i podaje masg na
wyjsciu dodatkowym.

Po cyklu alarmowania alarm dalej czuwa. Po 10 alarmowaniach urzadzenie przestaje re-
agowac na wejscie trzystanowe, pochylenie wzdtuzne i poprzeczne oraz obrét motocykla i
nie wykonuije funkcji PANIC. Jesli wtaczona zostanie stacyjka, to licznik alarmowan zostaje
wyzerowany i alarm ponownie reaguje na wszystkie pobudzenia.

W trybie alarmowania, wcisnigcie w pilocie klawisza wytacza syreng i kierunkowskazy,
a wcisniecie klawisza rozbraja alarm (sygnalizowane to jest czterema sygnatami syren-
ki i dwoma mrugnigciami kierunkowskazow).

4. Rozbrojenie alarmu

Gdy alarm jest uzbrojony, naci$niecie przycisku (/) pilota rozbraja alarm, potwierdzane
dwoma mrugnigciami kierunkowskazow. Jezeli w czasie czuwania zostat pobudzony do-
wolny czujnik, rozbrojenie sygnalizowane jest czterema sygnatami syrenki i dwoma mru-
gnigciami kierunkowskazow - pamig¢ alarmu. Jesli po rozbrojeniu alarmu, przez 1 minute
nie zostanie wiaczona stacyjka lub nie zostanie wciéniety klawisz (F), to alarm uzbroi
sig automatycznie ponownie (przez 1 minutg raz na sekunde btyska dioda LED) - jest to
funkcja automatycznego, ponownego uzbrajania zabezpieczajaca przed przypadko-
wym wytaczeniem alarmu. Jesli do rozbrojenia alarmu uzyty zostat pilot ze stabg baterig,
to zostanie wstrzymane uzbrojenie ponowne i automatyczne. Stan stabej baterii dodatkowo
sygnalizowany jest o$mioma krotkimi sygnatami syrena.

5. Swiatta awaryjne

Jezeli stacyjka jest wtaczona, a alarm rozbrojony, to nacisnigcie przycisku na pilocie
wiacza/wytacza $wiatta awaryjne. Jezeli podczas zataczonych $wiatet awaryjnych utracony
zostanie pilot, mozna gdy alarm jest rozbrojony wytaczy¢ $wiatta awaryjne poprzez pigcio-
krotne wtaczenie i wytaczenie stacyjki, jest to zarazem reczne wejscie do stanu serwisowego.
Jezeli natomiast alarm jest uzbrojony, to do wytaczenia alarmu i $wiatet awaryjnych nalezy
uzy¢ kodu serwisowego, ktory rowniez wprowadza alarm do stanu serwisowego.

Gdy $wiatta awaryjne sg wtgczone, mozna uzbroi¢ alarm.

6. Tryb serwisowy

Jezeli nie chcemy, aby alarm byt aktywny (np. pojazd oddajemy do warsztatu), mozna wpro-
wadzi¢ alarm w stan serwisowy. W tym stanie alarm zachowuije sie tak, jakby go nie byto.
Alarm przechodzi do stanu serwisowego:

- po weishieciu obu przyciskow pilota przy wtgczonej stacyjce, gdy alarm jest rozbrojony,
- po szybkim, pigciokrotnym wigczeniu i wytaczeniu stacyjki, gdy alarm jest rozbrojony,
- automatycznie, gdy napiecie akumulatora spadnie ponizej okoto 10V,

- gdy wprowadzony zostat poprawny KOD awaryjny (KOD awaryjny inny niz 1111).
Wejscie i wyjScie ze stanu serwisowego sygnalizowane jest zapaleniem kierunkowskazow
i wigczeniem syreny na 2s. W trybie serwisowym, gdy stacyjka jest wytaczona, dioda LED
jest zgaszona. Po wigczeniu stacyjki dioda LED zapala si¢ na 0.1s co 0.5s.

Jedli tryb serwisowy wywotany jest spadkiem napiecia akumulatora, to dodatkowo, przy
wiaczonej stacyjce, wigczana jest syrena co 1s na 0.1s. Gdy tryb serwisowy spowodowany
jest spadkiem napiecia akumulatora, to gdy napiecie wzrosnie powyzej okoto 10V, alarm
automatycznie wroci do stanu z jakiego wszedt do serwisu.

Wyjscie z trybu serwisowego nastepuje po wcisnigciu dowolnego przycisku pilota przy
wiaczonej stacyjce (oczywiscie, gdy akumulator jest natadowany).

7. Awaryjne wytaczenie alarmu i Swiatet awaryjnych
UWAGA - KOD awaryjny musi by¢ rozny od KODu fabrycznego 1111.

Jezeli nie mozna uzy¢ pilota do rozbrojenia alarmu, a posiadamy kluczyk do stacyjki oraz
znamy kod awaryjny (inny niz 1111), to mozemy wprowadzi¢ alarm do stanu serwisowego.
Aby wprowadzi¢ KOD awaryjny, nalezy wiaczy¢ i wytaczyé stacyjke i poczekaé 30s do za-
konczenia alarmowania.

Po alarmowaniu (30s,) szybko 5 razy - w ciagu 10s wiaczy¢ i wytaczy¢ stacyjke - po chwili
dioda LED zacznie generowaé 9 btyskow, sposrod ktorych nalezy wybraé pierwsza cyfre
kodu. Nalezy liczy¢ impulsy. Wybér polega na wigczeniu i wytaczeniu stacyjki zaraz po
zobaczeniu impulsu, ktéry odpowiada pierwszej cyfrze kodu.

Teraz dioda LED zacznie generowaé 9 btyskow, po btysku o numerze zgodnym z druga
cyfra kodu nalezy wiaczy¢ i wytaczy¢ stacyjke.

Nastepnie dioda LED zacznie generowa¢ 9 btyskow, po btysku o numerze zgodnym z trze-
cig cyfrg kodu nalezy witaczy¢ i wytaczy¢ stacyjke.

No i w koricu, teraz dioda LED zacznie generowaé 9 btyskow, po btysku o numerze zgod-
nym z czwartg cyfra kodu nalezy wiaczy¢ i wytaczy¢ stacyjki.

Po poprawnym wprowadzeniu kodu alarm przechodzi do stanu serwisowego. Wejécie do
stanu serwisowego sygnalizowane jest zapaleniem kierunkowskazéw i wigczeniem syreny
naz2s.

Jezeli kod zostat wprowadzony btednie, stacyjka pozostanie wigczona dtuzej niz 3s lub
pominigte zostanie wprowadzanie dowolnej cyfry - zostanie ponownie wywotane alarmo-
wanie. Po alarmowaniu mozna ponownie wprowadzi¢ KOD awaryjny.

Fabryczny KOD 1111 nie dziata jako KOD awaryjny, aby KOD awaryjny byt aktywny nalezy
go zmieni¢ na dowolnie inny. Zakres ustawien - od 1111 do 9999. Zaprogramowanie KODu
awaryjnego 1111 oznacza rezygnacje z mozliwosci rozbrojenia KODem awaryjnym!
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8. Uwagi montazowe - czujnik potozenia i uderzenia
Nowoczesny czujnik pofozenia znajduje sig wewnatrz obudowy alarmu. Po 30s po uzbro-
jeniu czujnik zapamigtuje potozenie i uzbraja sig. Zmiana potozenia czujnika oraz wykrycie
uderzenia wywotuje alarm. Wewnetrzny czujnik potozenia mozna wytaczy¢. Zaleca si¢ mon-
taz centrali alarmu trwale do podtoza.

9. Ustawienia fabryczne
Fabryczna konfiguracja alarmu: - uzbrajanie automatyczne - 1 minuta, - fabryczny KOD awa-
ryjny - 1111- czyli brak KODu awaryjnego - czuto$¢ czujnika przechytu 2° - udar wytaczony.

10. Konfigurowanie alarmu

Uzytkownik moze w pewnym stopniu zmieni¢ dziatanie alarmu :

1. Wybra¢ czas, po ktérym alarm automatycznie uzbroi sig po wytaczeniu stacyjki: po 1-3-5
minutach lub nie uzbroi si¢ wcale,

2. Ustawi¢ poziom wykrywania pochylenia 1°-2°-3°stopnie lub brak wykrywania zmiany poziomu,

3. Ustawi¢ poziom wykrywania uderzenia stabe, $rednie, duze lub brak wykrywania uderzenia,

4. Zarejestrowac piloty (max. 4),

5. Zmieni¢ kod awaryjny — mozna wytaczy¢ mozliwo$¢ uzycia kodu serwisowego poprzez
zaprogramowanie kodu awaryjnego 1111.

Zmiana czasu automatycznego uzbrojenia.

W stanie serwisowym nalezy szybko 10 razy wtaczy¢ i wytaczy¢ stacyjke. Potwierdzeniem

przejécia do trybu konfiguracji jest zapalenie na 1,5s kierunkowskazéw. Nastepnie alarm, co

2s, w pieciu grupach wiacza syreng i diodg LED. Liczba btyskéw i sygnatow syreny zalezy

od numeru grupy - od jednego btysku diody LED i sygnatu syreng do pieciu btysku diody

LED i sygnatu syrena.

Po pojedynczym sygnale syreny i diody LED wiaczy¢ i wytaczy¢ stacyjke. Nastepnie syre-

na i dioda LED zatacza sig pig¢ razy co 2s. Wiaczenie i wytaczenie stacyjki po np. drugim

sygnale syreny i diody LED ustawi czas automatycznego uzbrojenia na 3 minuty. Alarm nie

wychodzi z trybu konfiguracji, wraca do menu gtéwnego i co 2s, wigcza pigé razy syreng

i diode LED umozliwiajac przejscie do jednej z pigciu opcji konfiguracii. Jezeli stacyjka nie zo-

stanie wtgczona po zadnym sygnale syreny i diody LED, alarm wraca do trybu serwisowego.

Zmiana poziomu wykrywania pochylenia / uderzenia.

W stanie serwisowym nalezy szybko 10 razy wtaczy¢ i wytaczy¢ stacyjke. Potwierdzeniem

przejécia do trybu konfiguracji jest zapalenie na 1,5s kierunkowskazéw. Nastepnie alarm, co

2s, w pieciu grupach wigcza syrene i diode LED.

Po podwojnym (pochylenie) lub potrojnym (uderzenie) sygnale syreny i diody LED

wiaczy¢ i wytaczy¢ stacyjke. Nastepnie syrena i diody LED zatacza sig cztery razy co 2s.

Wigczenie i wytaczenie stacyjki po np. drugim sygnale syreny i diody LED ustawi wykry-

wanie pochylenia 2° / wykrywanie sredniego uderzenia. Alarm nie wychodzi z trybu

konfiguracji, wraca do menu gtéwnego i co 2s wiacza pigé razy syreng i diode LED umozli-

wiajac przejécie do jednej z pigciu opcji konfiguracii. Jezeli stacyjka nie zostanie wiaczona

po zadnym sygnale syreny i diody LED, alarm wraca do trybu serwisowego.

Rejestracja pilotow

W stanie serwisowym nalezy szybko 10 razy wtaczy¢ i wytaczy¢ stacyjke. Potwierdzeniem

przejécia do trybu konfiguracji jest zapalenie na 1,5s kierunkowskazéw. Nastepnie alarm, co

2s, w pieciu grupach wigcza syrene i diode LED.

Po czterech sygnatach syreny i diody LED tylko wiaczyc stacyjke. Od tego momentu

alarm oczekuje na rejestracije pilotow. Po wcisnigciu dowolnego przycisku pilota, zostanie

on wprogramowany. Potwierdzeniem jest zapalenie diody LED i wigczenie syreny na 0,5s.

Wyjscie z procedury programowania pilotéw nastgpuje po zarejestrowaniu 4 pilotow, po

wytgczeniu stacyjki lub po uptynigciu 10s od zarejestrowania ostatniego pilota.

Zmiana kodu awaryjnego

W stanie serwisowym nalezy szybko 10 razy wtaczy¢ i wytaczy¢ stacyjke. Potwierdzeniem

przejécia do trybu konfiguracji jest zapalenie na 1,5s kierunkowskazow.

Po pigciu sygnatach syreny i diody LED wiaczy¢ i wytaczy¢ stacyjke. Nastgpnie syrena

i dioda LED zatacza sig dziewieC razy. Wiaczenie i wytaczenie stacyjki po np. czwartym

sygnale syreny i diody LED ustawia pierwszg cyfre kodu awaryjnego na cztery. Nastepnie

syrena i dioda LED zatacza sig dziewie¢ razy. Wiaczenie i wytaczenie stacyjki po np. trzecim

sygnale syreny i diody LED ustawia drugg cyfre kodu awaryjnego na trzy. Nastepnie syrena

i dioda LED zatacza sig dziewigé razy. Wiaczenie i wytaczenie stacyjki po np. drugim sygna-

le syreny i diody LED ustawia trzecig cyfre kodu awaryjnego na dwa.
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Zmiana KODu serwisowego Ustawiony KOD 1111 - brak KODu



| w koncu syrena i dioda LED zatgcza sig dziewie¢ razy. Wiaczenie i wytaczenie sta-
cyjki po np. pierwszym sygnale syreny i diody LED ustawia czwartg cyfre kodu awa-
ryjnego na jeden. Nalezy powtornie wprowadzi¢ nowy kod awaryjny.

Syrena i dioda LED alarmu zatacza sig podwojnie dziewie¢ razy. Wiaczenie i wy-
taczenie stacyjki po czwartym, podwojnym sygnale syreny i diody LED potwierdza
ustawienie pierwszej cyfry kodu awaryjnego na cztery.

Nastepnie syrena i dioda LED zatacza sie podwojnie dziewigC razy. Wiaczenie
i wytaczenie stacyjki po trzecim, podwojnym sygnale syreny i diody LED potwierdza
ustawienie drugiej cyfry kodu awaryjnego na trzy.

Nastepnie syrena i dioda LED zatacza sig podwojnie dziewie¢ razy. Wiaczenie i wy-
taczenie stacyjki po drugim, podwojnym sygnale syreny i diody LED potwierdza usta-
wienie trzeciej cyfry kodu awaryjnego na dwa.

| w konicu syrena i dioda LED zatacza si¢ podwojnie dziewigé razy. Wiaczenie i wy-
taczenie stacyjki po pierwszym, podwojnym sygnale syreny i diody LED potwierdza
ustawienie czwartej cyfry kodu awaryjnego na jeden.

Jezeli oba kody byty identyczne, alarm wraca do menu gtéwnego. Jezeli kody byty
rézne, alarm wigcza na 1s kierunkowskazy, nie zmienia kodu awaryjnego i wraca do
menu gtéwnego i co 2s, wigcza pie¢ razy syrene i diode LED umozliwiajac przejécie
do jednej z pieciu opcji konfiguracii. Jezeli stacyjka nie zostanie wtgczona po zadnym
sygnale syreny i diody LED, alarm wraca do trybu serwisowego.

11. Gwarancja
Szczegoty dotyczace gwaranciji znajdujg sig na karcie gwarancyjnej oraz na stronie
www.proxima.pl w zaktadce - do pobrania.

Proxima sp.j
P RQ XI M A 87-100 Torun, ul. Polna 23a

ELECTRONICS tel. 56 660 2000, www.proxima.pl

12. Schemat montazowy
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Uwaga: 1. Wejscie trzystanowe zapamietuje swéj stan w momencie uzbrojenia (zwarte do masy, zwarte do +12V
i niedotgczone do zadnego napiecia - tzw. wiszace). Zmiana stanu wejscia trzystanowego na inny
niz zapamigtany po uzbrojeniu wywotuje alarm.
Uwaga: 2. Na wyjciu dodatkowym pojawia sie masa, gdy alarm sygnalizuje atak na pojazd.
Uwaga: 3. Urzadzenie nie jest wodoszczelne ani wodoodporne, zalecany jest montaz w

miejscach, gdzie centrala nie bgdzie miata kontaktu z woda.



