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INSTRUKCJA OBStUGI
STEROWNIK SILNIKA SItOWNIKA CZASOWY
CYKLICZNY LEWO/PRAWO ZMIANA KIERUNKU

Modut sterownika silnika cyklicznego moze by¢ zasilany napieciem 6 — 24V poprzez ztgcze srubowe (VIN — plus, GND
— masa) lub napieciem 5V podanym na gniazdo DC 5.5/2.1. Aby wyzwoli¢ prace modutu nalezy podaé stan niski

(mase) na jeden z portéw: FWD, REV, STOP.

Schemat podtaczenia:
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Opis ztaczy:
e VIN - plus zasilania modutu
e  GND - minus zasilania modutu
e FWD - sterowanie ,,do przodu” silnika
e REV —sterowanie ,do tytu” silnika
e STOP — zatrzymanie pracy silnika



e P-, P+ - wejscia do zasilania silnika

e M-, M+ - wyjscia do podtgczenia silnika

o Dioda S — sygnalizacja czasu oczekiwania (T3) pomiedzy FWD (T1) a REV (T2)
e Dioda R - sygnalizacja pracy silnika REV (T2)

o Dioda F — sygnalizacja pracy silnika FWD (T1)

Programowanie sterownika:

Aby wybraé tryb dziatania sterownika nalezy pojedynczo nacisngé przycisk , SET”. Po jego nacisnieciu wyswietlacz
przestanie miga¢ i wyswietli sie w sposob ciggly aktualnie ustawiony tryb timera. Nastepnie nalezy wybraé tryb
sterownika poprzez nacisniecie przycisku ,++” lub ,,- -,,. Po wybraniu trybu sterownika nalezy nacisng¢ pojedynczo
przycisk ,SET” w celu ustawienia czaséw odliczania. Doktadna tabela z objasnieniem kazdego czasu znajduje sie ponize;j.
Po wybraniu wszystkich dziewieciu wartosci nalezy potwierdzi¢ wybrane ustawienia poprzez pojedyncze naci$niecie
przycisku ,,OK”, co spowoduje ponowne miganie wyswietlacza. Aby aktywowaé wybrany tryb nalezy odtgczy¢ od

zasilania sterownik, a nastepnie ponownie go zasili¢. Po jego uruchomieniu wyswietlacz bedzie wskazywat ustawiony

tryb.
Pierwsza cyfra | Druga cyfra Trzecia i czwarta )
wyswietlacza | wyswietlacza| cyfra wyswietlacza Opis
1 - 00-99 Czas T1: wybor cyfry jednosci i cyfry dziesigtek
2 - 00-99 Czas T1: wybor cyfry setek i tysiecy
3 - 00-99 Czas T2: wybor cyfry jednosci i cyfry dziesigtek
4 - 00-99 Czas T2: wybor cyfry setek i tysiecy
5 - 00-99 Czas T3: wybor cyfry jednosci i cyfry dziesigtek
6 - 00-99 Czas T3: wybor cyfry setek i tysiecy
Jednostka czasu:
01 - 0.1 sekundy
7 - 01-03
02 -1 sekunda
03 - 1 minuta
8 - 00-99 Liczba cykli
Trigger mode:
9 - 01-02 01 - zbocze wzrastajgce triggera (low level trigger)
02 - zbocze opadajace triggera (low pulse trigger)

Opis timera:

e T1 - czas krecenia silnika do przodu (FWD)
e T2 - czas krecenia silnika do tytu (REV)
e T3 —czas oczekiwania pomiedzy T1 oraz T2

Jednostki czasu: 0.1s, 1s, 1min



Programy dziatania:

F-01-

program uruchamia sie po zasileniu modutu.

Silnik uruchamiany jest FWD (do przodu) na czas T1, nastepnie silnik zostaje zatrzymany na czas T3, po
ktérym silnik uruchamiany jest na REV (do tytu) na czas T2. Prace modutu mozna przerwa¢ w dowolnym

momencie podajgc stan niski na wejscie STOP. Program powtarzany jest przez wybrana liczbe cykli.

F-02 - program uruchamia sie po podaniu stanu niskiego na wejscie FWD lub REV.

F-11-

F-12 -

F-21-

Po podaniu stanu niskiego na wejscie FWD silnik uruchamiany jest FWD (do przodu) na czas T1, nastepnie
silnik zostaje zatrzymany na czas T3, po ktérym silnik uruchamiany jest na REV (do tytu) na czas T2.

Jezeli sygnat zostat podany na wejscie REV to silnik uruchamiany jest REV (do tytu) na czas T2, nastepnie silnik
zostaje zatrzymany na czas T3, po ktorym silnik uruchamiany jest na FWD (do przodu) na czas T1.

Prace modutu mozna przerwa¢ w dowolnym momencie podajgc stan niski na wejscie STOP. Program

powtarzany jest przez wybrana liczbe cykli.
program uruchamia sie po podaniu stanu niskiego na wejscie FWD lub REV.

Podanie sygnatu na FWD powoduje uruchomienie silnika FWD (do przodu) na czas T1. Jezeli w czasie
odliczania zostanie podany sygnat na wejscie REV to sterownik zatrzyma odliczanie czasu T1, zacznie odlicza¢
czas oczekiwania T3 a nastepnie uruchomi silnik REV (do tytu) na czas T2.

Podanie sygnatu na REV powoduje uruchomienie silnika REV (do tylu) na czas T2. Jezeli w czasie odliczania
zostanie podany sygnat na wejscie FWD to sterownik zatrzyma odliczanie czasu T2, zacznie odlicza¢ czas
oczekiwania T3 a nastepnie uruchomi silnik FWD (do przodu) na czas T1.

Prace modutu mozna przerwac¢ w dowolnym momencie podajgc stan niski na wejscie STOP. Program

ustawiany jest wytgcznie na pojedynczy cykl.
program uruchamia sie po podaniu stanu niskiego na wejscie FWD lub REV.

Podanie sygnatu na FWD powoduje uruchomienie silnika FWD (do przodu) na czas T1. Po jego uptynieciu
silnik zostaje wytgczony, do momentu ponownego podania sygnatu. W tym czasie wejscie REV jest
nieaktywne.

Podanie sygnatu na REV powoduje uruchomienie silnika REV (do tylu) na czas T2. Po jego uptynieciu silnik

zostaje wytaczony, do momentu ponownego podania sygnatu. W tym czasie wejscie FWD jest nieaktywne.
program uruchamia sie po podaniu i trzymaniu stanu niskiego na wejsciu FWD lub REV.

Podanie stanu niskiego na wejscie FWD spowoduje uruchomienie silnika FWD (do przodu) tak dtugo jak
podany bedzie stan niski na wejscie FWD. Podczas pracy FWD wejscia REV i STOP sg nieaktywne.
Podanie stanu niskiego na wejscie REV spowoduje uruchomienie silnika REV (do tytu) tak dtugo jak podany

bedzie stan niski na wejscie REV. Podczas pracy REV wejscia FWD i STOP s3 nieaktywne.



F-22 — program uruchamia sie po podaniu i trzymaniu stanu niskiego na wejsciu FWD lub REV.

e Podanie stanu niskiego na wejscie FWD spowoduje uruchomienie silnika FWD (do przodu) tak dtugo jak
podany bedzie stan niski na wejscie FWD. Prace modutu mozna przerwaé¢ w dowolnym momencie podajac

stan niski na wejscie STOP. Podczas pracy FWD wejscie REV jest nieaktywne.

Podanie stanu niskiego na wejscie REV spowoduje uruchomienie silnika REV (do tytu) tak dtugo jak podany
bedzie stan niski na wejscie REV. Prace modutu mozna przerwa¢ w dowolnym momencie podajgc stan niski

na wejscie STOP. Podczas pracy REV wejscie FWD jest nieaktywne.

Opis pracy przekaznikow:

e Krecenie silnika do przodu: Przekaznik 1 jest wtgczony, Przekaznik 2 jest wytgczony i $wieci sie dioda F.
e Krecenie silnika do tytu: Przekaznik 1 jest wytgczony, przekaznik 2 jest wigczony i swieci sie dioda R.

e Stop silnika: przekazniki 1 i 2 sg wytgczone i Swieci sie dioda S.

Przywrdcenie modutu do ustawien fabrycznych:

Aby przywrécic sterowniki ustawienia fabryczne, nalezy jednoczesnie nacisnac i przytrzymaé przyciski ,,++” oraz ,,- -,,
przez 5 sekund do momentu, az na wyswietlaczu wyswietli sie ,,0000”. Nastepnie nalezy odtgczyé zasilanie sterownika

i przy ponownym zasileniu modut wrdci do ustawien fabrycznych.

Tryb oszczedzania energii:

e Nacisnij i przytrzymaj przycisk ,,OK” przez 5 sekund do momentu zgaszenia wyswietlacza, aby uruchomié tryb
oszczedzania energii.
e Aby wyjs¢ z trybu oszczedzania energii nalezy ponownie nacisngc i przytrzymac przycisk ,,O0K” przez 5 sekund

do momentu zapalenia wyswietlacza.



