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Podręcznik użytkownika
Robot odkurzający i mop Narwal Freo X Ultra

Subskrybuj DeepL Pro, aby tłumaczyć większe pliki.
Odwiedź stronę www.DeepL.com/pro aby uzyskać więcej informacji.
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1. Produkt w skrócie
1.1 Lista kontrolna

Główne części

1.2 Robot

Przód (górna pokrywa zamknięta)

Radarowy czujnik położenia 
(laserowy czujnik odległości)

Recall bu on

Robot × 1 (w tym 
jednorazowy worek na 

kurz × 1, moduł mopujący 
× 2)

Akcesoria

Stacja bazowa × 1 (w tym podstawa 
czyszcząca × 1, taca czyszcząca × 

1, zbiornik czystej wody × 1, zbiornik 
brudnej wody × 1)

Start/Stop 
włączony

Czujnik 
krawędziowy 
światła 
strukturalnego

Przód (górna pokrywa 
otwarta) Pojemnik 

na kurz

Przedni czujnik 
światła 
strukturalnego

Zderzak (ciśnienie)
czujnik

Filtr pojemnika na 
kurz

Szczotka boczna × 2Przewód zasilający × 1Dedykowany detergent 
× 1

Jednorazowy 
worek na kurz × 
2 Pojemnik na kurz × 1

Pokrywa górna robota

RESET włączony

Szczelina górnej 
pokrywy

pl



02

Jednorazowy worek na kurz

Pojemnik na 
kurz lub 
długopis

Zatrzask worka na 
kurz

Filtr workowy na 
pył
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Robot bo om

Czujnik 
podczerwieni i 
czujnik 
zapobiegający 
upadkowi ×5

Ultradźwiękowy czujnik dywanowy

1.3 Stacja 
bazowa

Przód (pokrywa 
zamknięta)

Panel dotykowy

Tabliczka 
znamionowa 
(zawiera 
numer 
seryjny)

Cykliczny 
deflektor 
zapobiegający 
splątaniu r
szczotka oller

Moduł mopujący ×1

Szczotka 
boczna × 2

Koło 
napędow
e ×2

Caster

Włącznik/wyłącznik Freo Mind włączony Wskaźnik blokady 
rodzicielskiej

Wycofanie/wyjście na mycie mopa/
suszenie bu na

Wskaźnik stacji bazowej
Start/Stop 
włączony

Nakładka na mopa ×2

Podstawa mopa ×2 Wejście robota

Taca czyszcząca
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Baza czyszcząca



04

Przód (otwarta 
pokrywa)

Zbiornik czystej 
wody

1.4 Przyczyny i wskaźniki
Roboty

Pokrywa stacji 
bazowej

Zbiornik czystej wody
filtr ponge

Zbiornik brudnej wody

Uchwyt 
stacji 
bazowej Stacje bazowe

Bu on Action Funkcja

Powrót

Interfejs zasilania

Krótkie naciśnięcie

Naciśnij i przytrzymaj przez 2 

sekundy podczas zadania 

Krótkie naciśnięcie

Naciśnij i 

przytrzymaj przez 2 sekundy

 Naciśnij i 

przytrzymaj przez 2 sekundy

Krótkie 

naciśnięcie 

Krótkie 

naciś

nięci

e

Naciśnij i 

przytrzymaj przez 10 

sekund  

Naciśnij i przytrzymaj 

przez 2 sekundy

Naciśnij i przytrzymaj 
przez 2 sekundy

Bu on Działanie Funkcja

Start/Stop Krótkie naciśnięcie Uruchamianie/wstrzymywanie/wzna
wianie bieżącego zadania

Naciśnij i przytrzymaj 
przez 2 sekundy

Włączanie/wyłączanie zasilania

Wycofanie Krótkie naciśnięcie Powrót do stacji bazowej

Reset

 Krótkie naciśnięcie

Naciśnij i przytrzymaj 
przez 5 sekund

Wejdź w tryb parowania

Odblokuj konto i wyczyść dane 
użytkownika

Naciśnij i przytrzymaj 
przez 10 sekund

Przywracanie ustawień fabrycznych
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Rozpoczęcie/wstrzymanie/wznowienie bieżącego 

zadania Zakończenie bieżącego zadania

(Anuluj) Przywołanie/Wyjście włączenie 

blokady rodzicielskiej blokada rodzicielska 

wyłączona

Włączanie/wyłączanie Freo Mind 

Rozpoczęcie/anulowanie prania i suszenia mopa Ponowne 

sprawdzenie napełnienia/wyładowania Wejście/wyjście 

z trybu parowania Ponowne uruchomienie mapowania
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Wskaźniki robota i stacji bazowej

Wskaźnik
Wskaź

nik 
robota

Wył.

Stała biel  

Oddech biały  Stały 

niebieski  

Oddychający niebieski

 

Stały fioletowy  

Oddychanie fioletowy  

Oddychanie czerwony

Oddychający 

pomarańczowy  

Kolorowe ś w i a t ł o  

meteoru  

Wskaźnik 
stacji 
bazowej

Znaczenie

Robot jest wyłączony
Wyłączenie stacji bazowej lub 
panelu dotykowego w AOD. 
Dotknij, aby wybudzić

Stacja bazowa i robot w stanie 

gotowości Stacja bazowa i robot 

bezczynne Czyszczenie w toku

Czyszczenie wstrzymane

Dezynfekcja w toku 

Dezynfekcja 

wstrzymana

Nieprawidłowe działanie stacji 
bazowej lub robota lub 
rozłączenie stacji bazowej i 
robota

Trwa parowanie lub aktualizacja 

Wybudzanie stacji bazowej

Usunąć piankę antykolizyjną

Otwórz górną pokrywę robota i usuń 
piankę antykolizyjną.

Umieść stację bazową

Podłącz przewód zasilający do 
gniazda z tyłu stacji bazowej i pozostaw 
wolną przestrzeń co najmniej 1,0 m przed 
stacją bazową, aby robot mógł 
wjechać i wyjechać ze stacji bazowej.

Uwaga: Jeśli stacja bazowa jest umieszczona 
pochylona lub w pobliżu znajdują się nogi 
stołu, zasłony i ozdoby, funkcja unikania 
przeszkód robota może zostać uruchomiona, 
wpływając na jego wjazd i wyjazd.

Umieść dedykowany detergent

2. 2. Przygotowanie przed 
użyciem

Zamontować szczotki boczne

Wciśnij szczotki boczne w szczeliny wskazane 
kolorem, aż zatrzasną się na swoim miejscu.R

L
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-Odwróć pojemnik na detergent do 
góry dnem (NIE zdejmuj nasadki) 
i włóż go do gniazda. 
Dedykowany pojemnik na 
detergent jest prawidłowo 
umieszczony, gdy jest 
zamocowany bez przewracania się.
-W aplikacji można ustawić, czy 
detergent ma być dodawany 
automatycznie podczas 
mopowania.
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Dodaj czystą wodę

Przed przystąpieniem do mopowania 
należy dolać wody do zbiornika czystej 
wody w celu wypłukania mopa.
•Podnieś pokrywę stacji bazowej. 
Wyjmij zbiornik czystej wody, zatrzaśnij 
go i napełnij czystą wodą (NIE przekraczaj 
oznaczenia maksymalnego poziomu 
wody).
• Zatrzaśnij zbiornik i włóż go z 
powrotem do stacji bazowej.

Uwaga: NIE WOLNO dodawać żadnych 
detergentów ani środków dezynfekujących 
innych firm do zbiornika czystej wody, aby 
uniknąć uszkodzenia produktu.

3. Jak używać
Przed rozpoczęciem korzystania z robota należy upewnić się, że 
instalacja i konfiguracja stacji bazowej zostały zakończone w rozdziale 2.

3.1 Organizacja środowiska domowego

Ustawienia startowe

Wciśnij robota do stacji bazowej bocznymi 
szczotkami skierowanymi na zewnątrz. 
Stacja bazowa wyemituje jeden sygnał 
dźwiękowy, aby wskazać, że ładowanie 
zakończyło się pomyślnie, a robot włączy 
się i wyemituje komunikat.

Połącz i powiąż robota w 
aplikacji

Zeskanuj kod QR, aby pobrać 
aplikację Narwal Freo, dotknij 
"Dodaj urządzenie" i wybierz model 
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odnie z instrukcjami podłączania i 
wiązania robota. A. Odłóż klucz na podłogę,

np. kable, szmaty, kapcie, ubrania i 
książki.

C. Pozostaw inne drzwi zamknięte 
i zainstaluj ogrodzenie, aby 
uniemożliwić robotowi wjazd na 
podwyższone lub niskie obszary.

B. Otwórz drzwi pomieszczeń 
przeznaczonych do sprzątania i 
ustaw meble tak, aby pozostawić 
jak najwięcej miejsca na sprzątanie.

D. Maksymalna wysokość 
pokonywania przeszkód wynosi 20 
mm, a robot nie może wjeżdżać do 
pomieszczeń, w których wysokość 
progu przekracza 20 mm. Można 
zakupić rampę progową Narwal, aby 
pomóc robotowi sprawniej 
pokonywać przeszkody i omijać je.
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E.NIE stój przed robotem, na progu 
lub w wąskich przejściach, aby 
uniknąć przeoczenia.

3.2 Mapowanie

Przed rozpoczęciem sprzątania nowego domu robot musi zbadać otoczenie 
i utworzyć mapę. Przed pierwszym czyszczeniem można uruchomić 
mapowanie przez krótkie naciśnięcie przycisku
naciśnięcie przycisku  【Start/Stop】bu na robocie lub dotknięcie 
"Rozpocznij mapowanie".
w aplikacji. 
Uwaga:
1. Po utworzeniu mapy można ją edytować w aplikacji.
2. Nie należy przenosić stacji bazowej po utworzeniu mapy, w przeciwnym 
razie konieczne będzie ponowne uruchomienie mapowania. Jeśli duże 
meble w domu zostaną przestawione, zaleca się utworzenie nowej mapy.

3.3 Czyszczenie

Wybór trybów czyszczenia

Produkt posiada cztery wbudowane tryby czyszczenia: Odkurzanie, Mop, 
Odkurzanie i Mop oraz Odkurzanie i Mop. W aplikacji można wybrać i 
dostosować parametry, takie jak cykle czyszczenia, ssanie i wilgotność 
mopa dla każdego trybu.

Set Freo Mind

Freo Mind to inteligentny asystent sprzątania. Gdy Freo Mind jest 
włączony, robot może:

-Ustawienie parametrów czyszczenia na podstawie danych środowiskowych 

zebranych przez czujniki;
• usprawniają czyszczenie od krawędzi do krawędzi.

Możesz włączyć Freo Mind na dwa sposoby:
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-Wybierz Freo Mind w trybach czyszczenia w aplikacji;
Krótko naciśnij  【Freo Mind On/Off】bu na stacji bazowej. Włączenie 
wskaźnika oznacza, że urządzenie Freo Mind jest włączone.

Rozpocznij zadanie czyszczenia

Robota można uruchomić na trzy następujące sposoby:
-Stuknij  【Rozpocznij czyszczenie】 w aplikacji
Krótko naciśnij przycisk  【Start/Stop】bu na robocie, a robot uruchomi 
się.

domyślnie aktywuje tryb próżniowy;
Krótko naciśnij przycisk  【Start/Stop】bu na stacji bazowej, aby 
rozpocząć czyszczenie. Robot domyślnie aktywuje tryb odkurzania i 
mopowania;

Uwaga: W aplikacji można dostosować tryb czyszczenia i ustawić więcej 
parametrów czyszczenia.

Wstrzymanie/wznowienie bieżącego zadania

Bieżące zadanie można wstrzymać/wznowić na trzy sposoby:
-Stuknij  【Wstrzymaj】/【Wznów】 w  aplikacji;
-Krótko naciśnij przycisk 【Start/Stop】 na robocie;
-Naciśnij krótko przycisk  【Start/Stop】bu na stacji bazowej.

Mycie mopem

Jeśli robot jest ustawiony na wielokrotne mopowanie lub obszar do 
czyszczenia jest duży, robot automatycznie powróci do stacji bazowej w 
celu umycia mopa.
Liczbę przejazdów i powrotów mopem można zmienić w aplikacji przed 
rozpoczęciem czyszczenia i nie można jej zmienić podczas bieżącego 
zadania czyszczenia.

Zakończ bieżące zadanie

Po zakończeniu sprzątania robot samodzielnie powróci do stacji bazowej. W 
aplikacji można wyświetlić bieżący raport czyszczenia.
Zadanie można zakończyć ręcznie na trzy poniższe sposoby:

• Naciśnij i przytrzymaj 【Finish】 p r z e z  2 sekundy w aplikacji;
• Naciśnij krótko przycisk 【Recall】bu na robocie;
• Naciśnij krótko przycisk  【Recall】bu włączyć lub naciśnij i przytrzymaj 

przycisk  【Start/Stop】.
włączyć stację bazową na 2 sekundy.
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Suszenie i dezynfekcja

Po zakończeniu ostatniego mopowania robot powróci do stacji bazowej 
w celu umycia i wysuszenia mopa. Czas suszenia można modyfikować w 
aplikacji.
Pranie i suszenie mopa można również rozpocząć ręcznie na dwa poniższe 
sposoby:
-Stuknij  【Pranie i suszenie mopa】 w aplikacji;
-Naciśnij krótko  【Pranie i suszenie mopa】 na stacji bazowej.

4. Parametry
4.1 Specyfikacje

Robot Stacja bazowa

Wymiary: 350*350*107 mm Wymiary: 415*370*434mm

Kolor: biały Kolor: biały

Waga: ~4,25 kg Waga: ~8,5 kg

Wi-Fi Wejście znamionowe: 100-240V~

Protokół: IEEE 802.11b/g/n Wyjście znamionowe: 20V 3. 0A

Zakres częstotliwości: 2412~2472 MHz Częstotliwość znamionowa: 50-60 Hz

Maks.
Moc nadawania (EIRP): ≤20dBm Moc znamionowa: 72 W

Bluetooth Bluetooth

Protokół: BLE 5.0 Protokół: BLE 5.0

Zakres częstotliwości: 2402-2480 MHz Zakres częstotliwości: 2402-2480 MHz

Maks. Moc nadawania (EIRP): ≤10dBm Maks. Moc nadawania (EIRP): ≤10dBm

Ba ery (Robot)

Typ baterii Akumulator litowo-jonowy

Ilość w opakowaniu 1 szt.

Ilość komórek berylowych w opakowaniu 
berylowym

8 szt.

Pojemność znamionowa, energia znamionowa 5000mAh, 72Wh

Napięcie nominalne 14.4V
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