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Wprowadzenie

Srodki ostroznosci:

UWAGA!

A Nie uzywaj miernikéw serii HW w miejscach niebezpiecznych.

A Nigdy nie zanurzaj miernika w cieczy oraz nie wylewaj cieczy na miernik.

A Nie wystawiaj miernika na bezposrednie dziatanie promieniowania stonecznego lub innego zrodta ciepta.
A Nie otwieraj miernika!

Gwarancja utraci waznos¢ jezeli to ostrzezenie zostanie zignorowane. Miernik moze zosta¢ otwarty
tylko przez osoby do tego upowaznione.

NIEBEZPIECZENSTWO!

A Niebezpieczenstwo porazenia prgdem elektrycznym!

A Odigcz zasilacz sieciowy przed wykonywaniem prac wewnatrz miernika.

A Niebezpieczenstwo porazenia prgdem elektrycznym jesli kabel zasilajgcy jest uszkodzony.
A Sprawdzaj stan kabla zasilajgcego regularnie. Jezeli kabel jest uszkodzony natychmiast odtgcz od
zasilania!

Pozbycie sie zuzytego sprzetu (stosowane w krajach Unii Europejskiej i w pozostatych krajach
europejskich stosujacych wiasne systemy zbiorki)

Tensymbol naprodukcielub jegoopakowaniuoznacza, ze produkt nie moze by¢ traktowany jako odpad
komunalny, lecz powinno sie go dostarczy¢ do odpowiedniego punktu zbiorki sprzetu elektrycznego
i elektronicznego, w celu recyklingu. Odpowiednie zadysponowanie zuzytego produktu zapobiega
potencjalnym negatywnym wplywom na Srodowisko oraz zdrowie ludzi, jakie mogtyby wystgpi¢ w
przypadku niewtasciwego zagospodarowania odpaddw. Recykling materialtdbw pomoze w ochronie
$rodowiska naturalnego. W celu uzyskania bardziej szczegétowych informacji na temat recyklingu tego
produktu, nalezy skontaktowa¢ sie z lokalng jednostkg samorzgdu terytorialnego, ze stuzbami
zagospodarowywania odpadow lub ze sklepem, w ktorym zakupiony zostat ten produkt.

Stosowane wyposazenie dodatkowe: zasilacz lub przewdéd zasilajgcy.
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1. Parametry techniczne

Zakres wazenia

2000kg/50001bs

Zasilanie

3.7V DC(opcjonalnie 7.4V z drukarka)

Srodowisko uzytkowania

suche

Temperatura pracy

-10°C ~+ 40°C (14°F to 104°F)

Minimalna/maksymalna wysoko$¢ widet 76mm/190mm ‘85mm/200mm
Dziatka 1kg

Szeroko$¢ 570mm/705mm ‘570mm/705mm
Dtugos¢ 1150mm/1220mm

2. Sposob uzytkowania

2.1 Polozenie miernika

Potaczenie z
czujnikiem

N J

Czujnik

Miernik

Gniazdo tadowania

Schemat potaczenia

Drukarka



2.2 Zlozenie wozka

Montaz uchwytu wozka manipulacyjnego i pompy oleju
1. Umie$¢ uchwyt w prawidtowym polozeniu pompy olejowej (303), a nastgpnie wtoz watek uchwytu (G105).

Uderzaj w wat uchwytu mtotkiem od prawej do lewej strony, aby potaczenie miedzy uchwytem a pompa byto mocne (patrz
Rysunek 1).

2. Ustaw dzwignig sterujaca (G117) w pozycji "w dot", a nastepnie zaldz nakretke
regulacyjng (G104). Sruba regulacyjna (G103) i tancuch (G102) przechodza przez
otwor w wale (G105).

3. Nacisnij dzwigni¢ (G110) i wyjamij sworzen, aby sprezyna (302) odbita.

4. Ustaw dzwigni¢ sterujaca (G117) w pozycji "do géry", a nastepnie uzyj sworznia do podniesienia drazka wahadtowego
(319). W16z $rubg regulacyjna (G103) w szczeling z przodu drazka wahadlowego (319), uwazajac, aby nakretka
regulacyjna (G104) znajdowata si¢ pod drazkiem wahadtowym..

5. Wbij kotek sprezynowy (G106) w drugi koniec perforowanego watka (G105) i zakoncz montaz uchwytu i pompy
olejowe;j.

2.3 Sposob podnoszenia

W uchwycie znajdujg si¢ trzy standardowe pozycje dzwigni sterujacej (G117):

Gora - Pod uchwytem
Srodek - Srodkowa pozycja
Dot - Nad uchwytem

Trzy pozycje dzwigni sterujacej zostaly ustawione fabrycznie. Jezeli z nieoczekiwanych powodow pozycje si¢
zmienity mozna je ustawi¢ w nastgpujacy sposob.

B min 10° € : ~“max 40° C ™
/ ( p
| I ~ 0 # ; o

Regulacja:

2.3.1.Umies¢ dzwignie sterujaca (G117) na srodku i obracaj uchwytem w gore i w dot, aby rama nie podnosita si¢ ani nie
opadata.

Jesli A) widly sa podniesione, przekre¢ nakretke blokujaca (G104) zgodnie z ruchem wskazowek zegara, az widly przestana
by¢ podniesione.

B) Jesli widly sa opuszczone, przekre¢ nakretke blokujaca (G104) w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek zegara, az
widly przestang by¢ opuszczone.

2.3.2 Ustaw dzwignig sterujaca (G117) w pozycji podnoszenia, obracaj uchwytem w gore i w dot, a widly powinny plynnie si¢
podnosié. Jesli rama nie porusza si¢, obro¢ nakretke zabezpieczajaca (G104) w kierunku przeciwnym do ruchu wskazowek
zegara, az si¢ podniesie, i powtorz krok 2.3.1.

2.3.3 Jesli dzwignia sterujaca (G117) znajduje si¢ w potozeniu opuszczania, a widly nie opuszczaja si¢, obro¢ nakretke
zabezpieczajaca (G104) lub srube (318) w kierunku zgodnym z ruchem wskazowek zegara, az dzwignia sterujaca
podnoszeniem (G117) bedzie mogta opusci¢ rame. Nastepnie wykonaj krok 2.3.1, aby upewni¢ si¢, ze nakretka (G104) i §ruba
(318) znajduja si¢ w prawidlowym potozeniu, gdy dzwignia sterujaca znajduje si¢ w potozeniu srodkowym.
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3. Uzytkowanie

3.1 Prawidlowe wazenie

3.2 Tarowanie

1.Net+2.Tare=3.Gross

3.3 Informacja o bledach




3.4 Zerowanie i Tarowanie

3.4.1 Zerowanie
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3.4.2 Tarowanie
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3.5 Funkcja sumowania

3.5.1 Sumowanie wazen

Przed sumowaniem waga musi by¢ pusta
n k9
Lt

~0e b4 Gross il

Zataduj pierszy towar. Po ustabilizowaniu si¢ wagi wcisnij 9
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3.5.2 Sprawdzanie zsumowanej
wagi

Weisnij przycisk@ , potem 9 .

3.5.3 Wyjscie

Wcisnij przyciske , potem % :

Ilo$¢ sumowan
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3.6 Drukarka (przyrzad opcjonalny)

Budowa drukarki

lampka

Klips
montazowy

otwieranie

wyjscie

Rolka papieru
Drukarka : termiczna Rozmiar 55x35mm
apieru
Funkcja : latwa wymiana papieru Temp. pracy -10~55C
Papier : rolka, max.50mm x 58mm Wymiary 86x86x56mm
Rozdziel- : 8 bit/mm, 384 dot/line Zasilanie DC5V~9V
czos¢




4.Sposob uzytkowania

4.1 Klawisze i wyswietlacz

o OO

o LY

=)« DA Net Gross Tare Total Peak Hold 11l

Wyswietlacz

Klawiatura
Wyswietlane komunikaty:

Komunikat Znaczenie
{E} Warto$¢ wazenia
()]
kg Jednostka masy
Hold Wstrzymanie wyniku
Peak Wstrzymanie najwyzszego wyniku
Total Sumowanie
Tare Tara
Gross Masa brutto
Net Masa netto

lts. .l Pomiar stabilny
> Q<= Zero
Hi Powyzej limitu
OK W limicie
Lo Ponizej limitu




Funkcje klawiszy:

Symbol Nazwa Funkcja
Wiaczanie/wylaczanie. Nalezy wciskad przez 3
On/Off sekundy, aby wlaczy¢, wylaczy¢ wage.
Wejscie 1 wyjscie z trybu Hold.
Hold
1. Sumowanie wazen
Total 2. Z przyciskiem “Print” sprawdzanie
zsumowanych wazen
1. Powrot do zera
Tare/Zero 2. Tara
3. Przy dlugim wci$nigciu ustawienie tary
1. Drukowanie
Print 2. Z przyciekiem “Tare/Zero”
dziesigciokrotna rozdzielczo$¢

4.2 Sposob uzytkowania

4.2.1 ON/OFF
Woeiskaj przez 3 sekundy, aby wlaczy¢ lub wylaczy¢ wage.

4.2.2 Zmiana jednostek wazenia kg/lb *
Po wybraniu zmiany jednostek kg/lb, w normalnym trybie wazenia mozna nacisng¢ przycisk "On/Off", aby zmieni¢ jednostke.

4.2.3 Tarowanie/Zerowanie

Gdy wazenie przekracza 0 ( +2%) i jest stabilne, wcidnij przycisk “Tare/Zero, aby wej$¢ w tryb wazenia netto/wyswietli¢
mase netto/ wyzerowac. Kontrolki Tare and Net $wieca. Kontrolka Gross jest zgaszona. Kiedy waga wskazuje 0 ( £2%) i
jest stabilna, wcisnij “Tare/Zero”, aby wroci¢ do trybu wazenia brutto/ wy$wietli¢ mase brutto/ wyzerowaé. Kontrolka
Gross $wieci. Kontrolki Tare i Net nie Swieca.

Ustawienie tary
Naci$nij "Tare" przez 2 sekundy i wejdz do funkcji tarowania.

4.3 Funckja Hold

Miernik posiada 3 tryby: peak hold, hold, auto-hold.

C11=0 funkcja wylagczona

C11=1 Peak hold: zatrzymanie wyniku na najwyzszej wartosci
C11=2 Hold

C11=3 Auto-hold

4.3.1 Peak hold

Wecisnij przycisk “Hold”(zaswieci si¢ kontrolka HOLD). Wyswietlacz wskaze najwyzsza warto$¢. Wcisnij ponownie
przycisk “Hold”, aby wyj$¢ z funkcji.



4.3.2 Hold

Wecisnij przycisk “Hold”(zaswieci si¢ kontrolka HOLD). Wys$wietlacz wskaze zatrzymang warto$¢. Wcisnij ponownie
przycisk “Hold”, aby wyj$¢ z funkcji.

4.3.3 Auto-hold

Jesli masa na wadze przekracza 20 dzialek i jest stabilna, miernik wyswietli zatrzymang warto$¢ przez 6s (zaswieci
kontorlka HOLD). Po 6s miernik wroci do normalnego trybu wazenia, a kontrolka HOLD zgasnie.

4.4 Sumowanie

4.4.1 Sumowanie wazen

Gdy waga wskazuje 0, zataduj cigzar i poczekaj az si¢ ustabilizuje. Wcisnij przycisk “Total”, aby wigczy¢ tryb sumowania.
Zaswieci sie kontrolka “Total”, a na wyswietlaczu pojawi si¢: “n001”. Wyswietlacz wskaze umieszczong na wadze masg.
Zdejmij ciezar. Waga powroci do 0. Zaladuj cigzar ponownie i poczekaj az si¢ ustabilizuje. Wcisniej przycisk “Total”, na
wyswietlaczu pojawi sie“n002”, a potem zwazona masa. Czynno$¢ mozna powtdrzy¢ maksymalnie 999 razy.

4.4.2 Sprawdzanie zsumowanych wazen

Nacisnij "Print" i przytrzymaj, a nastgpnie naci$nij "Total" w tym samym czasie, wyswietli si¢ "n**" (ilo$¢ sumowan), a
nastepnie catkowita masa. Jesli catkowita masa nie przekracza 6 cyfr, jest wySwietlana w catoéci, w przeciwnym razie
najpierw wyswietla si¢ pierwsze 4 cyfry, a nastepnie ostatnie 4 cyfry. Na przyktad, pierwsze 4 cyfry to "0112", ostatnie 4
cyfry to "34.56", oznacza to, ze rzeczywista waga to "11234.56 "kg.

4.4.3 Wyjscie z funkcji sumowania

W trybie sumowania, nacisnij przycisk "Total". Wyswietlacz pokaze "clr n", oznacza to, ze masa calkowita nie zostanie
usunigta. Naci$nij przycisk, aby potwierdzi¢ i wyjs¢. Jesli chcesz usuna¢ masg catkowita, podczas wyswietlania "clr n",
naci$nij "Tare/Zero", aby zmieni¢ na "clr y". Oznacza to wyczyszczenie z pamigci wmasy catkowitej. Naci$nij "Print", aby
wyzerowaé calkowita mase 1 wyjs$¢ z trybu sumowania.

4.5 Dziesi¢ciokrotna rozdzielczos¢

Jednoczesne nacisnigcie przyciskow "Print" i "Tare/Zero" spowoduje uzyskanie 10-krotnie wigkszej rozdzielczosci, a po 3
sekundach nastgpi powr6t do normalnego wazenia.

4.6 Funkcja Hi/Lo z alarmem

Ustaw limity: C13= gérny limit, C14=dolny limit,. Gdy waga przekroczy gorny limit, zaswieci si¢ kontrolka "Hi", a miernik
wyda dzwigk alarmu. Gdy waga spadnie ponizej dolnego limitu, zaswieci si¢ kontrolka "Lo". Gdy waga miesci si¢ w limicie,
zaswieci si¢ kontrolka "OK".

4.7 Drukowanie (funkcja dostepna w wagach z drukarka)

Gdy pomiar jest stabilny i potgczenie z drukarka nawigzane, wcisnij przycisk “Print” przez 1s, aby drukowac.



5. Ustawianie parametrow

5.1 Wejscie w menu ustawien

Gdy przetacznik "CAL" jest wylaczony, nacis$nij przycisk "Set", a nastgpnie nacisnij jednoczesnie przycisk "On/Off" i
przytrzymaj go, aby przej$¢ do ustawienn CO8-C39.

5.2 Funkcje klawiszy

5.3 Ustawianie parametrow

C08 Alarm ostrzegawczy

[C8 1] wlaczony alarm ostrzegawczy

[C8 0] wylaczony alarm ostrzegawczy

C09 Automatyczne wylaczanie

[C9 0] automatyczne wylaczanie wylaczone

[C9 10] automatyczne wylaczanie po 10min. bezczynnoSci
[C9 30] automatyczne wylaczanie po 30min. bezczynnoSci
[C9 60] automatyczne wylaczanie po 60min. bezczynnos$ci
C10 Oszczedzanie baterii

[C10 0] wytaczone oszczgdzanie baterii

[C10 1] wytaczenie pod§wietlenia po 3 min.

[C10 2] wytaczenie pod§wietlenia po 5 min.

C11 Hold

[C11 0] funkcja Hold wytaczona

[C11 1] Peak hold (najwyzsza warto$¢)

[C11 2] Data hold (dane)

[C11 3] Auto-hold

[C11 4] Wazenie zwierzat

[C11 5] Sciezki funkcji wazenia zwierzat

[C11 6] hold kiedy pomiar jest stabilny

C12 Czas probkowania funkcji Hold (Po wybraniu parametru C11=4, mozna ustawi¢ czas probkowania)
Wprowadz czas probkowania od 0 do 9 sekund

C13 Ustawianie warto$ci gérnego limitu

C14 Ustawianie wartosci dolnego limitu

C15 Spawdzanie wewnetrznego kodu

C16 Ustawianie daty

Wejscie w date

C17 Ustawianie czasu

Wejscie w czas
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6. Komunikacja

6.1. Ustawienia komunikacji

C18 Serial interface setting

[C18 0] Nosending

[C18 1] Bigdisplay

[C18 2] Print format output
[C18 3] Command mode (Z=zero T=Tare R=Reply weight)
[C18 4] Continuous sending
C19 Baud rate

[C19 0] 1200bit/s

[C19 1] 2400bit/s

[C19 2] 4800bit/s

[C19 3] 9600bit/s

[C19 4] 600Dbit/s

6.2. Ustawienia
C20 Manually zero
C20 00] No manually zero setting

[

[C20 O01] Manually Zero range + 1% Max. Capacity
[C20 02] Manually Zero range +2% Max. Capacity
[C20 04] Manually Zero range +4% Max. Capacity
[C20 10] Manually Zero range * 10% Max. Capacity
[C20 20] Manually Zero range +20% Max. Capacity
[C20 100] Manually Zero range & 100% Max. Capacity

C21 Initially zero

[C21 0] No initially zero

[C21 1] Initially zero range + 1% Max. Capacity
[C21 2] Initially zero range +2% Max. Capacity
[C21 5] Initially zero range 5% Max. Capacity
[C21 10] Initially zero range +10% Max. Capacity
[C21 20] Initially zero range +20% Max. Capacity
[C21 100] Initially zero range & 100% Max. Capacity
C22 Zero tracking range

[C22 0.0] No zero tracking
[C220.5] +0.5d

[C22 1.0] +1.0d

[C22 2.0] +2.0d
[C223.0] +3.0d

[C22 4.0] +4.0d
[C225.0] +5.0d

C23  Zero tracking time

[C23 0] No zero tracking
[C23 1] 1 second

[C23 2] 2 seconds

[C23 3] 3 seconds

C24 Overload range
[C24 09] Over 9d than Max. Capacity
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C25 Negative display

[C25 00] Less than -9d
[C25 10] Less than -10% Max. Capacity
[C25 20] Less than -20% Max. Capacity
[C25 50] Less than -50% Max. Capacity
[C25100] Less than -100% Max. Capacity
C26 Standstill time
[C26 0] Quick
[C26 1] Medium
[C26 2] Slow
C27 Standstill range
[C27 1] *1d
[C27 2] +2d
[C27 5] +5d
[C27 10] +10d
C28 Dynamic filter
[C28 0] Close dynamic filter
[C28 1] Low dynamic filter
[C28 3] Medium dynamic filter
[C28 5] High dynamic filter
C29 Noisy filter
[C29 0] Close noisy filter
[C29 1] Low noisy filter
[C29 2] Medium noisy filter
[C29 3] High noisy filter

C30  Date format

[C300] yy.mm.dd

[C301] mm/dd/yy

[C302] dd/mm/yy

[C303] yyyy/mm/dd

C31 Reserve setting

C32 Reserve setting

C33 Reserve setting

C34 Reserve setting

C35 Label print format

Enter 0~99

C36 Local gravitational acceleration
Enter local gravitational acceleration
C37 Destination gravitational acceleration
Enter destination gravity acceleration
C38 Version number view

Displays the date, software version, and hardware version, respectively
C39 multi-interval application

[C39 0] Normal mode

[C39 1] Multi-interval mode
C40 Animal scale delay

Enter the scale delay of 0 to 9 seconds
C41~C49 Print related configurations

6.3. Wyjscie z ustawien

For example [C10 1], press g to confirm it , and back to top upper menu; press @ to save it and exit.
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7. Utrzymanie

7.1 Typowe usterki i sposoby naprawy

'Widty nie podnoszg si¢ do
maksymalnej wysoko$ci.

1. Zbyt mata ilo$¢ oleju.

1. Nalezy dolac oleju.

Widty nie podnosza sig.

1. Brak oleju

2. Zanieczyszczony olej.

3. Niedokrgcona nakretka regulacyjna
(104) powodujaca dostawanie si¢
powietrza do oleju.

1. Dolej przefiltrowanego oleju.
2. Wymien olej.

3. Wyreguluj nakretke
regulacyjna (104) lub $rube
(318) (patrz p. 3., 4.).

Wypus¢ powietrze (patrz p. 4.2).

Widly nie opuszczajg sie¢.

1. Ttoczysko (328) i cylinder (322)
ulegaja deformacji w wyniku powaznego
nierownomiernego obcigzenia lub
przecigzenia.

2.Widly byly utrzymywane w wysokiej
pozycji przez dlugi czas z odstonigtym
tloczyskiem (328) i zardzewiaty.
Zablokowanie ruchu tloczyska (328).

3.Nakretka regulacyjna (104) nie jest w
prawidtlowym potozeniu i nie mozna
otworzy¢ zaworu roztadowczego.

1. Wymien tloczysko Iub
cylinder

2. Zostawiaj widly na
najnizszej pozycji kiedy nie sg
uzywane. Zwro¢ uwage na
smarowanie kazdego trzpienia.
3. Wyregulyj $rube regulacyjna.

1. Zuzyte lub uszkodzone uszczelki

1. Wymien uszczelki.

opuszczania ich.

zuzyte. 3. Powietrze w pompie
hydrauliczne;.
4. Zuzyte lub uszkodzone uszczelki.

Wyeieki 2. Niektore czgsci moga by¢ uszkodzone 2. Sprawdz i wymien czes$ci na nowe.
lub zuzyte.
1. anleczyszczenla w oleju powodujg, Ze 1. Wymiefi na
zawoOr spustowy (B) nie zamyka sie. ]

Widty opadaja bez 2. Niektore czgsci moga by¢ pekniete lub przefiltrowany olej.

2.Wymien na nowe.
3. Spus¢ powietrze (patrz p.
4.2). 4. Wymien na nowe.

Nieprawidtowe wazenie.

1. Sruba (251B) rama (201B)
2. Pokrywa (250B) rama (201B)

1. Wyregulyj srube (251B).
2. Wymien pokrywe (250B).

Wyswietlacz nic
nie wyswietla.

1. Roztadowany akumulator

1. Wymien akumulator.

2. Nataduj akumulator.
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Blad

Powdd

Rozwigzanie

Komunikat
Uuuuuu

1. Zatadowany cigzar
przekracza zakres
maksymalny
(przeciazenie).

2. Brak polaczenia

lub bledne potaczenie
z czujnikami.

3. Uszkodzony czujnik

1. Zmniejsz zatadowana mase.
2. Sprawdz potaczenie z
czujnikami wagowymi.

3. Sprawdz czujniki wagowe:
sprawdz rezystancje wyjSciowa
i wejSciowa.
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1. Bledna kalibracja

1. Sprawdz, czy waga jest
dobrze ustawiona i

Komunikat 2. Bh;dnie pOdlE}CZOl’ly Wypoziomowana,
nnnnnn ik
czujnik. 2. Sprawdz potaczenie
3.Uszkodzony czujnik czujnika wagowego.
3. Sprawdz czujnik
wagowy: sprawdz
rezystancje wejsciowq i
wyj§ciowa.
Brak wprowadzonej masy podczas kalibracji
lub wprowadzona masa przekracza zakres
ERRI maksymaln :
8y y- WprowadZ poprawng mase.
Wprowadz mase, ktora
ERR2 Masa stanowi przynajmniej 10%
wprowadzona Przynd] ]
odezas kalibracii zakresu maksymalnego, a
z
poct ! najlepicj 60-80% zakresu
nie jest
. maksymalnego.
wystarczajaca.
1. Sprawdz polaczenie z
czujnikami.
ERR3 Sygnat wejsciowy 2. Sprawdz czy czujnik nie
podczas kalibracji jest uszkodzony.
jest ujemny. Przeprowadz ponownie kalibracje.
Jezeli to nie pomoze, wymien plyte
gléwna.
. . Upewnij si¢, ze zadana masa i waga
ERR4 Niestabilny sa stabilne. Rozpocznij kalibracjg.
sygnal podczas
kalibracji.
ERRS5 Wymien 16 .
Blad sprawdzania pami¢ci EEPROM. ymiefl phyte glowng
ERR6
Przekroczenie zakresu zerowego. Zdejmij cigzar.
ERRAD Btad uktadu AD.

Wymien ptyte gtowna.
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Zakacznik:

G113 G114 G115 G119 G118
— g . ~ '-»,__Y' /
B e, B ,-/ G117
‘/ o — .\,_ e oo / /
[4 = ST H R ,"', /’ ; ///
\ 7‘ ges \\ \\ / / ,/
A \ \ l' .| '," // //
)\ \\\ p / A _J ,r" ’.'",
/./ \\\\ 7 / [ /
4 / l." / /
; . A/} b /
o112 P4 T -
/ + B, T
< — T
T ~——— N
/ R e
o1 b W W TTT
6120
- ‘ G101
$ ] = G102
~ - G103
G110~ fe—" e
=4 _~ G104
| ez = g’ S
- 7 //' ‘ Il. \ "," | ﬁ./ '
G109a_~ G109/ G108/ G107/ G108/ G105
Lista cze$ci montazowych:
INT Opis Mos¢  Nr Opis ilos¢
G101 Drazek 1 G111 Gumowa podktadka 1
G102 L.ancuch 1 G112 Sworzen sprezynowy 1
G103 Sruba regulacyjna 1 G113 Falda 1
G104 INakretka regulacyjna 1 G114 Sprezyna skretna 1
G105 Watek z otworem 1 G115 Sworzen sprezynowy 1
G106 Sworzen sprezynowy 2 G116 Sworzen sprezynowy 1
G107 Tuleja 2 G117 Dzwignia sterujaca 1
G108 'Wat kota dociskowego 1 G118 Rolka nylonowa 1
G109 Koto dociskowe 1 G119 Sworzen sprezynowy 1
G109A [Tuleja 1 G120 Sworzen watu 1
G110 Uchwyt 1 G121 Plytka wyrownujaca 1
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240
242
243

2394

201 208 209 210

Lista czgéci ramy

Nr Opis ilos¢ Nt Opis ilos¢
201 Rama 1 224 Sworzen sprezynowy 8
202 Sruba 1 225 Nakretka 4
203 Korba 1 226 Czujnik 4
204 Tuleja 2 227 PPodktadka dystansowa 4
205 Kotek 2 228 Sruba 8
206 Tuleja 4 229 PPodktadka dystansowa 4
207 Pierscien zabezpieczajacy 2 230 Pokrywa 1
wat
208 Widty sitownika 2 231 Sruba 4
209 Sworzen walu 2 232 Plyta dociskowa 2
210 Nakretka szeSciokatna 2 233 Sruba 4
211 Dtugi wat 1 234 Uchwyt miernika 1
212 Pierscien zabezpieczajacy 2 235 PPodktadka sprezynowa 2
otwor

213 Popychacz drazka 2 236 Sruba 2
214 Watek popychacza 2 237 Sruba 2
215 Elastyczna zawleczka 2 238 Skrzynka miernika 1
216 Elastyczna zawleczka 2 239 Sumator 1
217 Sworzen watu 2 240 Ptyta taczaca 4
218 Uchwyt kota 2 241 Sruba 2
219 0§ matego kota 4 242 Sruba 2
220 Plyta taczaca 4 243 Nakretka 2
221 Uszczelka 8 244 'Wlewka oleju 1
222 t.ozysko 8 245 'Wlewka oleju 1
223 Przednie koto 4
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Lista cze$ci pompy

Nr Opis ilos¢ INT Opis ilos¢
301 Pokrywa sprezyny 1 320 Sworzen sprezyny 1
302 Sprezyna 1 321 Modut zaworu 1
303 Maty ttok 1 322B Korpus pompy olejowej 1
304 Pierscien przeciwpylowy 1 323 Uszczelka 1
305 Pierscien uszczelniajacy Y 1 324 Zaslepka 1
306 Ostona przeciwpylowa 2 325 Pierécien uszczelniajacy Y 1
307 Pierscien blokujacy 2 326 O-ring 1
308 Uszczelka 2 327 Pierscien przeciwpylowy 1
309 Lozysko 4 328 Duze tloczysko 1
310B Kolo sterujace 2 329 Stalowa kulka 1
311 Sworzenh sprezyny 1 330 Zaslepka 1
312 Sworzen sprezyny 2 331 O-ring 1
313 Ptyta oporowa 1 332 Sruba 1
314 Pierécien zabezpieczajacy 1 333 Sprezyna 1
315 Lozysko ptaskie 1 334 Szpula zaworu bezpieczenstwa 1
316 (O 1 335 Wlewka oleju 1
317 Nakretka 1 336 Maty cylinder olejowy 1
318 Sruba 1 337 Pokrywa lozyska 1
319 Drazek oscylacyjny 1
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