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Wprowadzenie

Drogi Kliencie!

Dziekujemy za obdarzenie nas zaufaniem i wybranie marki Overmax.

Oddajemy w Twoje rece produkt idealny do codziennego uzytkowania dzieki wykorzystaniu
wysokiej jakosci materiatéw i nowoczesnych rozwigzan technologicznych. Jestesmy pewni, ze
dzieki ogromnej starannosci wykonania spetni on Twoje wymagania. Przed uzyciem produktu
zapoznaj sie doktadnie z ponizsza instrukcja obstugi.

Jeslimasz jakiekolwiek uwagi lub pytania do zakupionego produktu, skontaktuj sie z nami:
pomoctechniczna@overmax.pl

WAZNE INFORMACJE
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Niniejszy produkt nie jest zabawka.

Produkt przeznaczony jest dla oséb powyzej 14 roku zycia i z doswiadczeniem w lataniu
dronami. Obstuga produktu przez uzytkownikéw niedoswiadczonych oraz ponizej 18 roku
zycia powinna odbywact sie wytacznie pod nadzorem doswiadczonych oséb dorostych.
Nie nalezy naprawiac oraz dokonywac modyfikacji urzadzenia. Czynnosci te moze wykonywa¢
tylko autoryzowany serwis.

Nie uruchamiaj urzadzenia, jezeli zauwazytes jakiekolwiek uszkodzenia.

Producent nie ponosi zadnej odpowiedzialnosci za ewentualne szkody i obrazenia
spowodowane niewtasciwym uzytkowaniem produktu.

Urzadzenie zawiera mate elementy. Przechowuj urzadzenie w miejscu niedostepnym dla
dzieci. Ryzyko potkniecia i uduszenia.

Niniejszy produkt przeznaczony jest do uzytku zewnetrznego. Przed rozpoczeciem
korzystania z produktu upewnij sie, ze wybrany obszar jest wolny od przeszkéd, a podczas
sterowania zachowuj bezpieczna odlegtosé od ludzi, zwierzat oraz mienia.

Urzadzenie powinno znajdowat sie w odlegtosci co najmniej 1-2 metra od uzytkownika
oraz innych ludzi.

Nie nalezy korzysta¢ z produktu w poblizu linii elektrycznych, w poblizu wysokich budynkéw,
w zattoczonych miejscach publicznych oraz w strefach zamknietych.

Nie nalezy korzysta¢ z produktu w ztych warunkach pogodowych: przy wysokich
temperaturach, deszczu, mgle, $niegu i mrozie oraz przy silnym wietrze.

Nie uzywaj urzadzenia, gdy zaczyna wadliwie dziatac, zostato upuszczone lub zamoczone,
nadmiernie nagrzewa sie, pojawig sie odbarwienia, wybrzuszenia, wydaje nienaturalne
dzwieki, zapachy oraz gdy wystapia inne nietypowe zjawiska. W takich przypadkach
niezwtocznie skontaktuj sie z autoryzowanym serwisem producenta.

Nie uzywaj urzadzenia, majac mokre lub wilgotne rece.

Uzywaj urzadzenia z dala od Zrédet ciepta, wysokich temperatur, goracych powierzchni,
zrédet iskrzenia, otwartego ognia, olei oraz ostrych krawedzi.

Nie uzywaj urzadzenia w otoczeniu zawierajacym tatwopalne, wybuchowe lub toksyczne
substancje.

Nie uzywaj substancji chemicznych oraz wody do czyszczenia urzadzenia. Produkt nalezy
czyscic za pomoca miekkiej i suchej Sciereczki.

Nie uzywaj urzadzenia niezgodnie z jego przeznaczeniem.
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Nieprawidtowe uzycie urzadzenia moze spowodowat uszkodzenie stuchu.

Aby unikna¢ obrazen, nie nalezy dotyka¢ obracajacych sie smigiet ani innych ruchomych
czesci urzadzenia.

Podczas uzytkowania drona nalezy zachowatc dystans co najmniej 20 cm od urzadzenia
ze wzgledu na fale radiowe.

tadowanie akumulatora powinno odbywat sie zawsze pod nadzorem osoby dorostej.
Aby unikna¢ potencjalnego zagrozenia pozarowego, nie nalezy zwiera¢ stykéw baterii,
umieszczac ich w komorze niezgodnie z oznaczeniami polaryzacji ani przektuwac.

Przed tadowaniem nalezy wyja¢ akumulator z urzadzenia.

Nie zostawiaj akumulatora podtgczonego do tadowania bez nadzoru.

Nie taduj akumulatora w poblizu Zrédet ciepta oraz w wysokich temperaturach.

W przypadku nadmiernego nagrzewania sie baterii lub akumulatoréw nalezy natychmiast
zaprzestac ich uzywania oraz tadowania.

Regularnie sprawdzaj urzadzenie oraz przewéd zasilajacy USB pod katem uszkodzen
oraz zuzycia.

Przewdd zasilajacy USB przeznaczony jest wytgcznie do uzytku wewnetrznego.

Po zakoniczonym locie urzadzenie nalezy tadowat przez okoto trzy godziny. W przypadku
nieuzywania urzadzenia przez dtuzszy czas, zalecane jest roztadowanie i natadowanie
urzadzenia raz w miesigcu oraz wyciggniecie wymienialnych baterii.

Pilot zasilany jest dwoma bateriami AA nieznajdujacymi sie w zestawie. Nie uzywaj baterii
innych niz rekomendowane.

Zwracaj szczegdlng uwage na polaryzacje baterii.

Wymienialne baterie nie powinny by¢ tadowane.

Nie nalezy t3czy¢ baterii starych z nowymi oraz baterii réznych rodzajéw.

Roztadowane baterie powinny by¢ wyciggniete z urzadzenia.

Produkt zgodny z wymaganiami dyrektyw Unii Europejskiej.

E/ Zgodnie z Dyrektywa 2012/19/UE, niniejszy produkt podlega zbidrce
selektywnej. Produktu nie nalezy wyrzucac wraz z odpadami komunalnymi, gdyz
—

moze stanowic on zagrozenie dla $rodowiska i zdrowia ludzi. Zuzyty produkt
nalezy oddac do punktu recyklingu urzadzen elektrycznych i elektronicznych.

Specyfikacja

Klasa bezzatogowego statku co
powietrznego

Waga produktu (z baterig i $migtami) 245¢g

Wymiary roztozonego drona 31x27x5,6 cm
Wymiary ztozonego drona 14 x 8,6 x 5,6 cm
Temperatura dziatania 0°C - 40°C
Rozdzielczosc zdjec / wideo 3840 x 2160

Maksymalna masa startowa 245¢g
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Konfiguracja wzorcowa

Elementy wchodzace w sktad zestawu

Opis czesci urzadzenia
Dron (rys. A, B)

Silnik bezszczotkowy
Nézka

Smigto

Kamera

PwN s

Kontroler (rys. C, D, E)

Zdjecie / wideo

Lewy drazek

Klawisz blokady / odblokowywania
Uchwyt na urzadzenie mobilne
Klawisz powrotu drona do ,,domu”
Prawy drazek

OV hwWwNS

Ikony wyswietlacza (rys. F)

Powrét drona do ,,domu”
Wskaznik trybu headless

Poziom natadowania baterii drona
Dystans od ,,domu”

Wysokosé

GPS

own s wN

Dron nie moze latac z zadnym
dodatkowym obcigzeniem. Nalezy uzywa¢
wytacznie elementow dotaczonych

do zestawu lub czesci zamiennych
pochodzacych od producenta!

Dronzz ym I latorem
oraz $migta zamoc w 6b

przedstawiony w instrukcji obstugi.

P

Dron, kontroler, cztery Smigta,
akumulator, przewéd USB, srubokret,
instrukcja obstugi.

5. Czujnik optyczny

6. Tylna dioda
7 Witacznik

7 Witacznik

8.  Wyswietlacz

9. Klawisz startu / Iadowania

10.  Pokretto regulacji kata kamery

1. Przetacznik predkosci (duza / mata)
12.  Wiacznik GPS

7 Liczba satelitow

8. Tryb pracy drona

9. Tryb predkosci

10.  Zdjecie / wideo

1.  Poziom baterii kontrolera
12.  Wskaznik sity sygnatu



Przygotowanie urzadzenia

1. Rozt6z nézki drona (rys. 1). W pierwszej kolejnosci rozt6z nézki gorne.

2, W+6z akumulator do drona (rys. 2). UWAGA! Upewnij sig, ze akumulator jest wtozony
prawidtowo. Nieprawidtowo wtozony akumulator moze mie¢ wptyw na bezpieczefstwo
lotu. Urzadzenie moze réwniez rozbic sie z powodu odciecia zasilania.

3. W16z dwie baterie AA do kontrolera zwracajac szczegdlng uwage na polaryzacje baterii
(rys. 3). Zamknij pokrywe.

Wi3aczenie drona i potaczenie pilota zdronem

1 Wecisnij i przytrzymaj przycisk blokady (@), a nastepnie wtacz kontroler poprzez
przesuniecie wiacznika (rys. 28). Kontroler wyda sygnat dzwiekowy. Wskaznik sygnatu
nawyswietlaczu zacznie migac. Bedzie to oznaczato, ze kontroler jest gotowy na proces
parowania z dronem.

2, WHtacz drona przyciskajac wiacznik przez trzy sekundy (rys. 29). Dron wyda sygnat
dzwiekowy, a tylna dioda zaswieci sie. Wskaznik sygnatu na wyswietlaczu przestanie
migac - bedzie to oznaczato zakonczony proces parowania.

Potaczenie pilota z dronem odbywa sie jednorazowo i nie jest konieczne przy kolejnym uzyciu.
Potaczenie pilota z dronem moze sie dokonac tylko jesli kontroler nie jest potgczony z zadnym
innym dronem. Jesli w jednym miejscu znajduije sie kilka réznych egzemplarzy drona i kontrolera,
proces parowania nalezy przeprowadzac po kolei na kazdym z zestawéw, aby unikna¢ btednego
parowania.

Kalibracja zyroskopu

Uwaga: dron zostat juz wezesniej skalibrowany. Nie ma potrzeby przeprowadzania ponownej
kalibracji, chyba ze dron ma problem ze startem.

Po potaczeniu z pilotem postaw drona na ptaskiej i poziomej powierzchni, a nastepnie skieruj
obydwa drazki na kontrolerze w lewy dolny rog (rys. 30). Gdy dioda przestanie szybko migac,
bedzie to oznaczato, ze kalibracja zostata zakorczona.

Kalibracja kompasu

UWAGA: Kalibracja kompasu powinna by¢ wykonana po kalibracji zyroskopu. Kalibracja powinna
by¢ wykonana przed kazdym lotem a takze po wymianie baterii na nowa lub jej wtozeniu do
produktu.

Po wytaczeniu i wigczeniu, dron automatycznie wchodzi w tryb kalibracji kompasu.
Aby wejs¢ w tryb kalibracji kompasu, skieruj obydwa drazki na kontrolerze w prawy dolny rég
(rys. 31).
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1. Horyzontalna kalibracja

Tylna dioda w trybie horyzontalnej kalibracji bedzie migac naprzemiennie na zétto. Trzymaj
dronaiobracaj poziomo wokdt wtasnej osi ok. trzy razy. Po prawidtowej kalibracji dioda zacznie
migac na zielono (rys. 32).

2. Wertykalna kalibracja
Przytrzymaj drona pionowo (kamerg do gory) i obro¢ go wokot wiasnej osi ok. trzy razy. Po
prawidtowej kalibracji dioda zacznie Swiecic sie stale (rys. 33).

UWAGA!
. Upewnij sig, ze sygnat GPS jest silny (minimum 7 satelitéw), a lot odbywat sie bedzie
w bezpiecznej przestrzeni.

. Nie kalibruj kompasu w silnym polu magnetycznym.
. Podczas kalibracji nie no$ ze soba zadnych magnetycznych materiatow (np. kluczy, telefonéw).
. Podczas kalibracji zachowaj odlegtos¢ od duzych metalowych obiektéw.

Blokowanie i odblokowanie drona

Aby odblokowat drona, nacisnij krétko przycisk blokady (). Silniki wtacza sie i dron zostanie
odblokowany (rys. 34).
Zablokowat¢ drona mozna na dwa sposoby:

1. Po wyladowaniu drona na ziemi skieruj drazek przepustnicy w dét na ok. 3 sekundy. Silniki
wyt3cza sie i dron zostanie zablokowany.
2, Dron wytaczy sie samoistnie jesli po odblokowaniu przez 15 sekund nie wykona sie

zadnej operacji.
UWAGA! Nie wytaczaj silnikéw drona przytiskiema podczas lotu poniewaz dron zacznie spadac.

Awaryjny stop:

Jeslidron jest oddalony o nie wiecej niz 15 metréw i unosi sie na wysokosci ponizej 5 m, przytrzymaj
przycisk blokady (im) przez ok. 3 sekundy. Silniki wytgczg sie i dron zostanie zablokowany. Nie
korzystaj z tej opcji podczas normalnego lotu. Ten sposéb blokady zarezerwowany jest dla
sytuacji awaryjnych!

Sterowanie dronem

Sterowanie dronem odbywa sie za pomoca drazkéw na kontrolerze, zgodnie z ponizszym opisem.
Grafiki pokazuja uktad drazkéw w domysinym trybie sterowania 2.

Rys. 35 A - Unoszenie sie i opadanie
B - Lot do przodu i do tytu
Rys. 36 A - Obrét w prawo i w lewo

B - Lot w lewo i w prawo



Lot testowy

Wykonaj ponizsze kroki aby upewni¢ sie, ze dron funkcjonuje prawidtowo.

1 Umies¢ drona w otwartej przestrzeni w taki sposéb, aby zaréwno przéd drona, jak

i uzytkownik skierowani byli w tym samym kierunku.

WHtacz drona i kontroler.

Potacz kontroler z dronem. Przeprowadz procedure inicjalizacji urzadzenia.

WHtacz aplikacje M RC PRO. Potacz drona z telefonem. Wejdz w interfejs kamery.

Odblokuj drona.

Powoli unies$ drazek przepustnicy w gére. Dron wystartuje tagodnie. Przetestuj opcje

skretu lewo / prawo.

Opus¢ drazek przepustnicy i wyladuj dronem.

8. Po wyladowaniu opus¢ drazek przepustnicy do najnizszej pozycji i trzymaj przez minimum
3 sekundy, az do wytaczenia silnika.

9. Zablokuj drona i wytacz kontroler.

oupwN

~

Wytaczanie drona

W celu wtaczenia drona nalezy wcisnac i przytrzymaé wtacznik przez okoto 3 sekundy
(rys. 8). Dron wyda charakterystyczny dzwiek, a tylna dioda zaswieci sie na zielono. W celu
wytaczenia drona nalezy ponownie wcisngé i przytrzymac wtacznik przez okoto 3 sekundy.

Przed pierwszym uzyciem

Sprawdz, czy dron i pilot s3 w petni natadowane.

Sprawdz, czy $migta s3 poprawnie zainstalowane.

Sprawdz, czy nézki drona s prawidtowo roztozone.

Sprawdz, czy kamera i gimbal dziataja.

Sprawdz, czy obiektyw kamery jest czysty.

Uzywaj wytacznie oryginalnych akcesoriéw lub akcesoriéw zakupionych u producenta.
Uzycie nieoryginalnych akcesoriéow moze spowodowac uszkodzenie urzadzenia.

ounpwNR

Tryby lotu

1. Tryb GPS

W tym trybie dron unosi sie w powietrzu odbierajac sygnaty GPS. W przypadku stabego
sygnatu GPS, urzadzenie wchodzi w tryb utrzymania statej wysokosci lub tryb czujnika
optycznego. W przypadku stabego sygnatu GPS nalezy natychmiast wyladowac ze wzgledu
na ryzyko wypadku.

2, Tryb Optical Flow

Dron wyposazony jest w system wizyjny, pozwalajacy na efektywne sterowanie przy stabym
sygnale GPS. Z uwagi na charakter jego pracy, nalezy go uzywac gtéwnie w pomieszczeniach
zamknietych. Ten tryb do ustalenia pozycji wykorzystuje wbudowany dodatkowy czujnik
optyczny (A, rys. 5), a najefektywniejszy jest na wysokosci mniejszej niz 3 metry (rys. 6).
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Wptyw na jakos¢ systemu wizyjnego ma kilka czynnikéw. Jesli niektére z nich zawiodg, tryb
oparty na wizji wytaczy sie, a dron przejdzie w tryb utrzymania statej wysokosci. Nalezy

zachowat szczegdlng ostroznosé podczas:

TFmepan o

Szybkiego lotu na wysokosci do 0,5m,

Lotu nad powierzchniami o jednolitym kolorze,

Lotu nad przestrzeniami odbijajacymi swiatto,

Lotu nad wodg albo transparentnymi obiektami,

Lotu nad ruchomymi elementami (np. nad ttumem ludzi),

Lotem nad przestrzeniami, w ktérych wystepuja fluktuacje Swiatta,

Lotem nad ekstremalnie jasna lub bardzo zaciemniong powierzchnig,

Lotem nad powierzchniami z powtarzajacym sie wzorem (np. nad sciezka brukowg)
Lotem nad obiektami pochylonymi o ponad 30 stopni,

Jeslidron jest jedynie metr nad ziemig predkos¢ nie powinna byé wieksza niz 5 m/s, z kolei
na wysokosci 2 metréw nad ziemia nie powinna by¢ wieksza niz 14 m/s.

. Utrzymuj sensory w czystosci.
. System ten dziata poprawnie tylko jesli dron znajduije sie na wysokosci maksymalnej 3 m.
. Latajw dobrze o$wietlonych miejscach nad elementami z wyraznymi teksturami aby sensory

drona mogty w sposéb prawidtowy czerpac informacje o potozeniu produktu.

Wskaznik statusu drona (A, rys. 4)

Status drona
Tylna dioda miga szybko na zétto.
Tylna dioda swieci stale na zétto.

Tylna dioda Swieci stale na zielono.

Tylna dioda miga szybko na zielono.

Tylna dioda miga na zé6tto.

Tylna dioda miga na zielono.

Tylna dioda miga powoli na czerwono.

Tylna dioda miga szybko na czerwono.

Tylna dioda miga jednokrotnie na
czerwonoco1,5s.

Opis
Dron nie zostat potaczony z kontrolerem.
Brak sygnatu GPS.

Silny sygnat GPS, dron jest gotowy do
wejscia w tryb GPS.

Dron kalibruje zyroskopu.

Dron jest w trybie horyzontalnej kalibracji
kompasu.

Dron jest w trybie wertykalnej kalibracji
kompasu.

Poziom natadowania drona jest niski,
pozostato 16%.

Poziom natadowania drona jest niski,
pozostato 12%.

Problem z zyroskopem.



Tylna dioda miga dwukrotnie na Problem z barometrem.
czerwonoco1,5s.

Tylna dioda miga trzykrotnie na Problem z kompasem.
czerwonoco1,5s.

Tylna dioda miga czterokrotnie na Problem z GPS.
czerwonoco1,5s.

Powrét do domu

Dzieki funkcji powrotu do domu, dron wraca do ostatniego zapisanego miejsca (,domu”). Sa
trzy tryby tej funkcji: powrét do domu, powrét awaryjny, oraz powrét przy niskim poziomie
baterii.

Zapisane miejsce to miejsce, w ktérym dron startuje. Aby miejsce to byto prawidtowo
zapisane, sygnat GPS musi by¢ wystarczajaco silny (minimum 7 potaczonych satelitow
przy starcie). Swiatto wskaznika zaéwieci sie na zielono.

1 Powrét do domu
Jesli sygnat GPS jest dobry (powyzej 7 satelitow) i punkt startu zostat zapisany, wcisnij
przycisk powrotu (9). Ponowne nacisniecie przycisku spowoduje wyjscie z funkeji powrotu.

2, Powrét do domu przy niskim poziomie baterii
Tryb ten uaktywnia sie kiedy bateria drona jest na tyle wyczerpana, ze moze miec to wptyw
na jego zdolnos¢ do powrotu do punktu oznaczonego jako ,,dom”.

Kiedy tylne diody migaja powoli na czerwono, wskaznik natadowania baterii pokazuje
niski poziom (a), pilot wydaje krétkie sygnaty dzwiekowe, a dron znajduje sie na
wysokosci powyzej 30 metréw lub w odlegtosci powyzej 100 metréw od pilota, dron zacznie
automatycznie powracac do punktu startu.

Kiedy tylne diody drona migaja szybko na czerwono, wskaznik natadowania baterii pokazuje
jej roztadowanie (5), pilot wydaje krétkie sygnaty dzwiekowe, a dron znajduje sie na
wysokosci powyzej 15 metrow lub w odlegtosci powyzej 15 metréw od pilota, dron zacznie
automatycznie wracac do punktu startu. Jesli dystans wynosi mniej niz 15 metréw, dron
wyladuje w punkcie startu.

3. Awaryjny powrét

Jesli sygnat GPS byt dobry (powyzej 7 satelitow) i punkt startu zostat zapisany, awaryjny
powrét zostanie zainicjowany automatycznie, kiedy pilot straci potaczenie z dronem na ponad
6 sekund. Mozesz odzyskac kontrole nad dronem, jesli pilot ponownie uzyska potaczenie
i wcisniesz klawisz powrotu.

UWAGA:
. Podczas awaryjnego powrotu nie mozna omijac przeszkéd sterujac dronem.
. Dron nie powrdci do miejsca startu, jesli sygnat GPS jest staby (ponizej 7 satelitow).
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. Jesli podczas procedury inteligentnego powrotu uzytkownik bedzie chciat wznies¢ drona na
wysokos¢ rowng badz wieksza niz 15 m, dron przestanie sig wznosi¢ i natychmiast zainicjuje
procedure awaryjnego powrotu do domu.

. Jesli podczas startu nie byto dobrego sygnatu GPS (ponizej 7 satelitow), a dron stracit potaczenie
z pilotem na ponad 6 sekund, dron zacznie powoli opadat, a po wylgdowaniu zablokuije sie.

Kamera

. KKamera posiada stabilny jednoosiowy gimbal stabilizujgcy obraz, nawet wwarunkach szybkiego
lotu. Kat kamery mozna regulowac za pomoca pokretta (10, rys. D). Domysiny kat miesci sie
w zakresie -90° do 0° (tys. 7).

o Przed lotem nalezy umiesci¢ urzadzenie na otwartym i ptaskim terenie. Nie nalezy dotykac
gimbala po uruchomieniu drona.
. Gimbal zawiera precyzyjne elementy, ktére mogg zostac uszkodzone w przypadku

oddziatywania sity zewnetrznej, co moze wptyna¢ na jego dziatanie. Nalezy ostroznie
obchodzic sie zgimbalem.

. Nalezy utrzymywat gimbal w czystoscii z daleka od mozliwych zrodet zanieczyszczen, piachu,
kamieni, itp., ze wzgledu na ryzyko blokady.

. Umieszczajac dron na nieréwnej powierzchni lub trawie, narazasz gimbal na uderzenia
iuszkodzenia.

. Nie nalezy dodawat zadnych elementéw do gimbala. Moze to wptyna¢ na prace urzadzenia,

a nawet spowodowac spalenie silnika.

Akumulator

Przed pierwszym uzyciem nalezy catkowicie natadowa¢ akumulator. Upewnij sie, ze uzywasz
w tym celu przewodu zasilajacego USB dotgczonego do zestawu. Czas tadowania wynosi
okoto 180 minut.

Niski poziom natadowania: jedna dioda na akumulatorze miga, pozostate sa wytaczone.

tadowanie: jedna z diod na akumulatorze miga, pozostate diody wskazuja aktualny poziom
natadowania.

Akumulator w petni natadowany: wszystkie diody na akumulatorze swieca sie stale.

Zalecany adapter: 5V === 2A (rys. 9). Powyzsze informacje oparte sa na uzyciu adaptera
5V ==2A.

Montaz i demontaz Smigiet

1. Montaz

. Smigta oznaczone sa jako A’ oraz,,B” - podczas montazu nalezy zwrécié szczegéina uwage
na to oznaczenie.

. Zamontuj $migta z oznaczeniem A oraz B na odpowiadajacych im silnikach (rys. 10).

. Dokre¢ dwie sruby za pomoca Srubokretu zgodnie z ruchem wskazowek zegara (rys. 11).



2, Demontaz
. Ruchem przeciwnym do ruchu wskazéwek zegara wykre¢ dwie Sruby za pomoca srubokretu
(rys. 12), a nastepnie zdejmij Smigto z urzadzenia (rys. 13).

UWAGA!

. Upewnij s, ze Smigta obracajace sie zgodnie oraz przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara sa
zamontowane prawidtowo. W przypadku nieprawidtowo przeprowadzonego montazu, dron
nie bedzie latat prawidtowo i moze ulec uszkodzeniu.

o Smigta maja ostre krawedzie, nalezy postepowat z nimi ostroznie ze wzgledu na ryzyko
skaleczenia sie.
. Nalezy korzystac wytacznie ze Smigiet dotaczonych do zestawu lub zakupionych bezposrednio

u producenta.

Funkcje

1 Wybér trybu lotu
Zmien ustawienie wtacznika GPS (A, B, rys. 14): OFF - tryb statej wysokosci, ON - tryb GPS.
na kontrolerze wy$wietla aktualny tryb lotu.

2, Pokretto regulacji kata kamery
Uzyj pokretta aby zmieni¢ kat kamery (rys. 15, 16).

3. Zdjecie / wideo

Weisnij przycisk B8 na kontrolerze aby zrobi¢ zdjecie (rys. 17). Ikonka B8 na wyswietlaczu mignie
jeden raz. Przytrzymaj ten sam przycisk aby nagrac film. Ikonka na wyswietlaczu zacznie migaé
powoli. Wcisnij przycisk ponownie aby zakorczyé nagrywanie.

UWAGA! Zdjecia oraz filmy nie zostang zapisane jesli w urzadzeniu nie ma karty pamieci TF.

4, Szybki start / ladowanie
Wecisnij przycisk $ na kontrolerze (rys. 18), a dron automatycznie wystartuje i zatrzyma sie na
wysokosci 1,5 metra.

Wcisnij ten sam przycisk ponownie, a dron automatycznie wyladuje. Wcisnij dowolny przycisk
aby wyjs¢ z trybu automatycznego ladowania.

5. Powrét

Weiénij przycisk @ na kontrolerze (rys. 19) aby zainicjowa¢ procedure powrotu drona do zapisanego
miejsca (,domu”). Kontroler wyda charakterystyczny dzwigk. Wcisnij przycisk ponownie aby
anulowat procedure.

6. Ostrzezenie o niskim stanie baterii kontrolera
Kiedy ikonka ‘% pojawi sie na wyswietlaczu, a kontroler zacznie wydawact ciagty sygnat
dzwigkowy, 0znacza to ze poziom baterii kontrolera jest niski (rys. 20). Nalezy wymieni¢ baterie.

PL
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7 Wskaznik sity sygnatu

Ikonka £ % wskazuije site sygnatu jaka otrzymuije kontroler z drona (rys. 20).

Jesliikonka wskazuje na sygnat staby i silny naprzemiennie (5 %), 0znacza to ze kontroler jest
w trakcie wyszukiwania sygnatu.

Jesli ikonka wskazuje na niski sygnat (= <), oznacza to, ze kontroler znajduje sie w zbyt
duzej odlegtosci od drona, lub wyjety zostat akumulator drona.

UWAGA! Aby sita sygnatu byta jak najlepsza, upewnij sig, ze dron lata nad kontrolerem,
a takze, ze pomiedzy kontrolerem a dronem nie ma zadnych przeszkéd (rys. 21).

8. Tryb headless

Tryb headless mozna wtaczyé w aplikacji mobilnej. W tym trybie dron porusza sie w strone,
w ktéra wychylony jest drazek na kontrolerze, niezaleznie od kierunku, w ktéry skierowany
jest przéd urzadzenia.

Tryb sterowania

Tryb 1 (A, rys. 22):

1. Przepustnica

2 Lot do przodu lub tytu
3. Obrét w lewo lub prawo
4 Lot w lewo lub w prawo

Tryb 2 (B, rys. 22):

1. Lot do przodu lub tytu
2 Przepustnica

3. Obrét w lewo lub prawo
4 Lot w lewo lub w prawo

Aby zmieni¢ tryb:

1. Weciénij przycisk blokady (&), jednoczesnie wtaczajac kontroler poprzez przesuniecie
przycisku wtaczania (A, rys. 23).

2. Wcisnij i przytrzymaj przycisk powrotu () przez okoto 3 sekundy aby zmienié tryb
z1na 2. Wybrany tryb wyswietlany jest na ekranie LCD.

3. Domyslnie produkt pracuje w trybie 2.

4. UWAGA! Przed zmiana trybu, upewnij sig, ze kontroler jest potaczony z dronem.

Uchwyt na telefon

Wysun uchwyt na telefon catkowicie (rys. 24).
Przechyl uchwyt do przodu o 30° (rys. 25).
Odchyl zabezpieczenie (rys. 26).

Dostosuj wielko$¢ uchwytu do telefonu (rys. 27).

PwWwNS



Aplikacja na smartphone

Apple i0S: znajdz aplikacje M RC PRO w Apple Store lub zeskanuj kod QR.
Android: znajdz aplikacje M RC PRO w Sklepie Google lub zeskanuj kod QR.
Kody QR znajduja sie na poczatku instrukeji obstugi.

taczenie drona z aplikacja

Wtacz drona. Na telefonie wejdz w ustawienia Wi-Fi. Znajdz i wybierz sie¢ o nazwie
,Drone_*******” Otwarz aplikacje na telefonie.

Jesli nie korzystasz z karty pamieci w dronie, zdjecia oraz filmy wideo zapisywane beda
w aplikacji. Jesli karta pamieci zostata zainstalowana, zdjecia i filmy beda zapisywane
na karcie pamieci. Pliki przechowywane na karcie pamieci mozesz sciggnac na telefon za
pomoca aplikacji.

Dron t3czy sie z Wi-Fi w standardzie 5C.

Wymagania dotycz3jce otoczenia

1. Nie nalezy lata¢ dronem w ztych warunkach pogodowych, takich jak silny wiatr,
snieg, deszcz, mgta, itp.

2, Wybieraj otwarte przestrzenie, z dala od wysokich budynkéw. Budynki z duzg iloscig
stalowych elementéw moga wptywac na kompas oraz zaktécac sygnat GPS, powodujac
nieprawidtowe ustawienie drona lub problemy z lokalizacja.

3. W czasie lotu utrzymuj drona w zasiegu wzroku. Unikaj przeszkéd, ttuméw, zbiornikéw
wodnych, itp.

4. W celu unikniecia zaktécen, nie nalezy lata¢ dronem na obszarach linii wysokiego
napiecia, stacji bazowych, konstrukcji wsporczych, itp.

5. Unikaj latania na wysokosci przekraczajacej 6000 m n.p.m. Ze wzgledu na czynniki
srodowiskowe, wydajnosé baterii oraz systemu zasilania zmniejsza sig, co moze
wptyna¢ na jakos¢ lotu.

6. Na biegunie pétnocnym i potudniowym moga wystapi¢ problemy z sygnatem GPS.

UWAGA! Zgodnie z przepisami Miedzynarodowej Organizacji Lotnictwa Cywilnego i kontroli
ruchu lotniczego poszczegéinych panstw odnosnie kontroli przestrzeni powietrznej oraz
regulacjami dotyczacymi zarzadzania samolotami bezzatogowymi, drony moga by¢
uzywane wytacznie w okreslonej przestrzeni powietrznej. Dla bezpieczenstwa lotu, funkcja
ograniczajaca lot (ograniczenie dostepnej wysokosci i odlegtosci) jest w urzadzeniu wtaczona
domysinie, utatwiajac bezpieczne korzystanie z urzadzenia.

Wskazoéwki uzytkowania kamery

1. Dokonaj kontroli produktu przed startem.
2, Wybierz odpowiedni kat kamery.
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3. Lataj i réb zdjecia w pogodne i bezwietrzne dni.
4. Przeprowadz lot testowy.
5. Poruszaj drazkami powoli, aby lot drona byt ptynny.

Czyszczenie i konserwacja

1. Nie uzywaj substancji chemicznych do czyszczenia drona.

2. Nie uzywaj wody do czyszczenia drona.

3. Aby wyczysci¢ drona i jego akcesoria, wytacz urzadzenie, wyjmij baterie i przetrzyj
suchg szmatka.

4. Drona i jego elementy nalezy przechowywaé w miejscu suchym i niedostepnym
dla dzieci.

Zdjecia maja charakter pogladowy, rzeczywisty wyglad produktéw moze sie réznic¢
od prezentowanego na zdjeciach.



Introduction

Dear customer!

Thank you for placing trust in us and choosing Overmax.

Thanks to the use of high-quality materials and modern solutions, we provide you with
a product perfect for everyday use. We are convinced that the product will meet your
requirements as it has been manufactured with utmost care. Before you use the product,
please read this operating manual carefully.

Should you have any remarks or questions concerning the product, please do not hesitate
to contact us:
pomoctechniczna@overmax.pl

IMPORTANT

1. This product is not a toy.

2. The product is intended for persons aged at least 14 and experienced in flying drones.
The use of the product by inexperienced users and persons below the age of 18 must be
supervised by experienced adults.

3. Do not repair or modify the device. Only authorized service technicians are allowed to
perform these operations.

4. Do not start the device if you have noticed any damage.

5. The manufacturer is not held responsible for potential damage and injuries arising from
wrong use of the product.

6. The device contains small items. Keep the product out of reach of children. Swallowing
and suffocation risk.

7. This product is intended for outdoor use. Before you start using the product, make sure
the area you have chosen is free from obstacles, and when operating keep a safe distance
from people, animals and properties.

8. Thedistance between the device and the user and other people must be at least 1-2 meter(s).

9. Do not use the product near power lines, high buildings, in crowded public places and in
enclosed zones.

10. Do not use the product when the following unfavorable weather conditions occur: high
temperatures, rain, fog, snow and frost, and strong wind.

11. Do not use the device when it starts acting up, has been dropped or wetted, overheats
extensively, gets discolored or deformed, emits abnormal sounds, odors and when other
atypical circumstances occur. This being the case, contact the manufacturer’s authorized
service centerimmediately.

12. Do not use the device when your hands are wet.

13. Use the device away from sources of heat, high temperatures, hot surfaces, sources of
ignition, naked flame, oils and sharp edges.

14. Do not use the device in the inflammable, explosive or toxic atmosphere.

15. Do not use chemicals and water to clean the device. Clean the product with a soft and dry cloth.

16. Do not use the device at variance with its intended use.

17. Wrong use of the device may damage hearing.

18. To avoid injuries, do not touch rotating propellers or other moving parts of the device.



19.

20.

21.

22,
23,

24,

25,

26.
27.
28.

29,

30.
31.
32.
33.

While using the drone, keep a distance of at least 20 cm from the device due to radio waves.
Storage battery charging must always be supervised by an adult.

To avoid potential fire risk, do not short circuit battery terminals, do not place them in the
compartment at variance with marking or prick them.

Before you start charging, take the storage battery out of the device.

Do not leave the storage battery unattended when it is charging.

Do not charge the storage battery near sources of heat and at high temperatures.

In case the batteries or storage batteries overheat extensively, immediately stop using
them and charging.

Check the device and USB power cable for potential damage and wear on a regular basis.
USB power cable is intended for indoor use only.

When the flight is finished, charge the device for about three hours. In case you do not use
the device for along time, it is advisable to discharge and recharge the device once a month
and remove replaceable batteries.

The remote control is powered by two AA batteries (not supplied). Do not use batteries
other than recommended.

Pay special attention to battery polarization.

Replaceable batteries must not be charged.

Do not mix old and new batteries, and batteries of various type.

Flat batteries must be taken out of the device.

The product complies with requirements of EU directives.

E/ Pursuant to the Directive 2012/19/EU, this product is subject to selective
collection. The product must not be disposed of together with domestic waste
—

because it may pose a threat to the environment and human health. The worn-
out product must be handed over to the electrics and electronics recycling center.

Specification
Unmanned aerial vehicle class co
Product weight (with a battery and 245¢g
propellers)
Dimensions before assembly 31x27x 5,6 cm
Di when bled 14 x 8,6 x 5,6 cm
Working temperature 0°C - 40°C
Photo/video resolution 3840 x 2160
Maximum take-off weight 245¢g

The drone cannot fly with any additional
load. Use only supplied elements or
spare parts from the manufacturer!



Model configuration

Components in the set

Description of parts
Drone (fig. A, B)

Brushless motor
Leg

Propeller
Camera

AwN o

Controller (fig. C, D, E)

Photo/video

Left stick
Lock/unlock key
Mobile device holder
Return ,,home" key
Right stick

ompwND

Display icons (fig. F)

Return ,,home”
Headless mode indicator
Drone battery status
Distance from ,,home”
Height

GPS

ompwND

How to prepare the device

The drone with a storage battery and
propellers installed in the way presented
in the operating manual.

The drone, controller, four propellers,
storage battery, USB cable, screwdriver, E N
operating manual.

5. Optimeter
Rear LED
7 On/off switch

7 On/off switch

8. Display

9. Take-off/land key

10. Camera angle adjustment knob
1. Speed switch (high / low)

12.  GPSkey

7 Number of satellites

8. Drone working mode

9. Speed mode

10.  Photo/video

1. Controller battery status
12.  Signal strength indicator

1. Spread drone legs (fig. 1). At first spread upper legs.
2, Insert the storage battery into the drone (fig.). NOTE! Make sure you properly insert the
storage battery. If you are wrong, you may affect safety of the flight. The device may

also crash due to power cut.

3. Insert two AA batteries into the controller, pay special attention to battery polarization

(fig. 3). Close the cover.



How to switch the drone on and connect it to the remote control

1. Press and hold the lock key (&), and then activate the controller by sliding the on/off
switch (fig. 28). The controller will emit a sound. The signal indicator on the display will
start flashing. It will mean the controller is ready for pairing.

2, Activate the drone by pressing the on/off switch for three seconds (fig. 29). The drone
will emit a sound and the rear LED will go on. The signal indicator on the display will stop
flashing - it will mean the end of pairing.

Connecting the remote control to the drone is a one-time operation and not required for another
use. You can connect the remote control to the drone only if the controller is not connected to
any other drone. If there are a few kinds of drone and controller in one place, pairing must be
performed one after another for each set to avoid wrong pairing.

How to calibrate the gyroscope

NOTE: the drone has already been calibrated. It is not necessary to recalibrate it, unless you
experience take-off difficulties.

After connecting to the remote control, place the drone on a flat and horizontal surface, and
then point both sticks on the controller at the bottom left corner (fig. 30). When the LED light
stops flashing fast, it will mean the calibration is finished.

How to calibrate the compass

NOTE: The compass calibration must be preceded by the gyroscope calibration. The calibration
must be performed before every flight and also after replacing batteries into new or after
inserting it into the product.

Afteryou switch it off and back on, the drone automatically enters the compass calibration mode.
To enter the compass calibration mode, point two sticks on the controller at the bottom right
corner (fig. 31).

1. Horizontal calibration

The rear LED in the horizontal calibration mode will flash alternately in yellow. Hold the drone
and revolve horizontally on its axis about three times. When the calibration is correct, the LED
will start flashing in green (fig. 32).

2, Vertical calibration
Hold the drone vertically (with the camera facing upwards) and rotate it on its axis about three
times. When the calibration is correct, the LED will glow constantly (fig. 33).

NOTE!
. Make sure the GPS signal is strong (at least 7 satellites) and flight takes place in a safe space.
. Do not calibrate the compass in a strong magnetic field.



. When calibrating, do not carry any magnetic items (e.g. keys, mobile phones).
. When calibrating, keep a distance from large metal objects.

How to lock and unlock the drone

To unlock the drone, short press the lock key (G). Motors will start and the drone will be
unlocked (fig. 34).

You can lock the drone in two ways:

1 When the drone lands on the ground, point the throttling valve stick downwards for about
3 seconds. Motors will stop and the drone will be locked.

2, The drone will deactivate on its own if you fail to take any action for 15 seconds after
it unlocks.

NOTE! Do not deactivate drone motors with i key while it is flying because the drone will fall.

Emergency stop:

If the drone is up to 15 meters away and up to 5 m high, keep the lock key (i) pressed for about
3 seconds. Motors will deactivate and the drone will be locked. Do not use this option during
aregular flight. This locking method is intended for emergency!

How to control the drone

To control the drone, it is necessary to use sticks on the controller in accordance with the
description below. Figures show sticks in the default control mode 2.

Fig. 35 A - Going up and down

B - Going forward and backward
Fig. 36 A - Turning right and left

B - Going left and right

Test flight

Take the steps below to make sure the drone is working properly.

1. Place the drone in an open space so that its frontal part and the user look in the same
direction.

2, Switch the drone and controller on.

3. Connect the controller to the drone. Perform the device initialization procedure.

4, Run M RC PRO application. Connect the drone to the mobile phone. Enter the camera
interface.

5. Unlock the drone.

6. Slowly push the throttling valve stick upwards. The drone will take off. Test turning
left/right.



7 Lower the throttling valve stick and land.

8. After landing, push the stick to the lowest position and hold for at least 3 seconds to
switch the motor off.

9. Lock the drone and deactivate the controller.

How to switch the drone off

In order to switch the drone on, please press and hold the on/off switch for about 3 seconds
(fig. 8). The drone will emit a distinctive sound and the rear LED will glow in green. To turn
the drone off, press and hold the on/off switch for about 3 seconds again.

Before first use

Make sure the drone and remote control have been fully charged.

Make sure the propellers have been properly installed.

Make sure the drone legs have been properly spread.

Make sure the camera and gimbal are operational.

Make sure the camera lens is clean.

Use solely original accessories or accessories purchased from the manufacturer. The use
of other accessories may lead to damage to the device.

aumpwND

Flight modes

1. GPS mode

In this mode, the drone hovers by receiving GPS signals. In case of weak GPS signal, the
device enters the permanent altitude mode or optimeter mode. In case of weak GPS signal,
please land instantly due to the accident risk.

2, Optical Flow mode

The drone is equipped with a vision system which allows effective control in case of a weak
GPS signal. Due to the nature of its operation, it is necessary to use it mainly in enclosed
rooms. This mode for setting the position adopts the built-in extra optimal sensor (A, fig.
5), and is the most effective at the height of up to 3 meters (fig. 6).

There are several factors which determine quality of the vision system. If some of them
fail, the vision mode will deactivate and the drone will enter the permanent altitude mode.
Please be very careful in the following situations:

High-speed flight at the height of up to 0,5m,

Flight above uniform-color surfaces,

Flight above water or transparent objects,

Flight above moving elements (e.g. above a crowd of people),

Flight above surfaces in which light fluctuates,

Flight above extremely bright or very dark surfaces,

Flight above surfaces with a recurring pattern (e.g. above a paved path)
Flight above objects inclined at the angle of more than 30 degrees,

Swmpan g



If the drone is only a meter above the ground, its speed must not exceed 5 m/s. If it is 2
meters above the ground, it should not be faster than 14 m/s.

. Keep sensors clean.
. This system works properly only if the drone is at the maximum height of 3 m.
. Fly in well-illuminated areas above elements with clear textures to make sure drone sensors

can properly collect information about the location of the product.

Drone status indicator (A, fig. 4)

Drone status

Rear LED flashes fast in yellow.

Rear LED glows constantly in yellow.

Rear LED glows constantly in green.

Rear LED flashes fast in green.

Rear LED flashes in yellow.
Rear LED flashes in green.

Rear LED flashes slowly in red.
Rear LED flashes fast in red.

Rear LED flashes once in red every 1,5
sec.

Rear LED flashes twice in red every 1,5
sec.

Rear LED flashes thrice in red every 1,5
sec.

Rear LED flashes four times in red every
1,5 sec.

Return home

Description

The drone has not connected to the
controller.

No GPS signal.

Strong GPS signal, the drone is ready to
enter GPS mode.

The drone is calibrating the gyroscope.

The drone is in the horizontal compass
calibration mode.

The drone is in the vertical compass
calibration mode.

The drone battery is low, 16% left.
The drone battery is low, 12% left.

Gyroscope issue.

Barometer issue.

Compass issue.

GPS issue.

Thanks to the return home function, the drone can return to the last saved spot (,home”).
There are three modes in this function: return home, emergency return, and return on

low battery.



The saved spot is the place from which the drone takes off. To make sure this spot is properly
saved, GPS signal must be strong enough (at least 7 connected satellites at the takeoff).
The indicator light glows in green.

1. Return home
If the GPS signal is good (more than 7 satellites) and the take-off spot has been saved,
press the return key (9). Press the key again to leave the return function.

2, Return home on low battery
Tryb ten uaktywnia sie kiedy bateria drona jest na tyle wyczerpana, ze moze miec to wptyw
na jego zdolnosé do powrotu do punktu oznaczonego jako ,,dom”.

This mode activates when the drone battery is so low that its ability to return to the spot
marked as ,home” may be affected.

When rear LEDs flash slowly in red, the battery indicator shows a low level (&:), the remote
control emits short signals and the drone is at the height of more than 30 meters or at
a distance of more than 100 meters from the remote control, the drone will go back to the
starting point automatically.

When rear LEDs flash fast in red, the battery indicator shows that it is flat (fj'), the remote
control emits short signals and the drone is at the height of more than 15 meters or at
a distance of more than 15 meters from the remote control, the drone will go back to the
starting point automatically. If the distance is lower than 15 meters, the drone will land
in the starting point.

3. Emergency return

If the GPS signal is good (more than 7 satellites) and the take-off spot has been saved, the
emergency return will activate automatically when the remote control loses connection
to the drone for more than 6 seconds. You can regain control over the drone if the remote
control regains connection and you press the return key.

NOTE:

. During the emergency return, you cannot avoid obstacles by controlling the drone.

. The drone will not return to the starting point if the GPS signal is weak (below 7 satellites).

. If during the smart return the user wants to lift the drone to the height of 15 meters or more,
the drone will stop going up and activate the emergency return procedure.

. If the GPS signal is not good (below 7 satellites) during the take-off, and the drone loses

connection to the remote control for more than 6 seconds, the drone will slowly go down
and get locked after landing.

Camera

. The camera has a stable single-axisgimbal which stabilizes the image, even in case of a high-
speed flight. The camera angle can be adjusted with the use of a knob (10, fig. D). A default
angle ranges from -90° to 0° (fig. 7).



. Before the flight, please place the device in the open and flat area. Do not touch the gimbal
afteryou have started the drone.

. The gimbal contains precise pieces which can get damaged in case of impact of external forces,
which may affect its operation. Carefully handle the gimbal.

. Keep the gimbal clean and away from potential sources of dirt, sand, stones, etc., due to
blocking risk.

. Placing the drone on an uneven surface or grass, you expose the gimbal toimpact and damage.

. Do not add any elements to the gimbal. It may affect operation of the device, or even cause

the motor to burn.

Storage battery

Before the first use, please charge the storage battery completely. Make sure you use a USB
power cable (supplied). The charging time is about 180 minutes.

Low battery: one bar on the storage battery flashes, other remain inactive.

Charging: one of the bars on the storage battery flashes, other bars show a current battery
status.

Full battery: all bars on the storage battery glow constantly.

Recommended adapter: 5V === 2A (fig. 9). The aforesaid information is based on use of
the adapter 5V ==2A.

How to assemble and disassemble propellers

1. Assembly

. Propellers are marked as,, A’ and ,,B” - during assembly, pay special attention to this marking.
. Assemble propellers marked as A and B on corresponding motors (fig. 10).

. Tighten up two screws with the use of a screwdriver in a clockwise direction (fig. 11).

2, Disassembly
. Unscrew two screws with the use of a screwdriver (fig. 12), in an anti-clockwise direction. Then
remove the propeller from the device (fig. 13).

NOTE!

. Make sure the propellers which rotate in a clockwise and anti-clockwise direction have been
properly installed. In case of wrong installation, the drone will not fly properly and may get
damaged.

. Propellers have sharp edges, please carefully handle them due to cutting risk.

. Please use only propellers which have been supplied or purchased directly from the

manufacturer.



Functions

1. Flight mode selection
Change setting of the GPS switch (A, B, fig. 14): OFF - fixed altitude mode, ON - GPS mode. The
icon % on the controller displays the current flight mode.

2, Camera angle adjustment knob
Use the knob to change the camera angle (fig. 15, 16).

3. Photo / video

Press the key @& on the controller to take a picture (fig. 17). The icon B3 on the display will flash
once. Hold this key to record a video. The icon on the display will start flashing slowly. Press
the key again to end the video.

NOTE! Photos and videos will not be saved if there is no TF memory card in the device.

4, Ouicktaﬂ@—off/ landing
Press the key $ on the controller (fig. 18), and the drone will automatically take off and stop
at the height of 1,5 meters.

Press the same key again to make the drone land. Press any key to leave the automatic landing
mode.

5. Return
Press the key © on the controller (fig. 19) to cause the drone to return to the saved spot (,home”).
The controller will emit a distinctive sound. Press the key again to cancel the procedure.

6. Low battery warning in the controller
When theicon %shows up on the display and the controller starts emitting a permanent sound,
it means that the controller’s battery is low (fig. 20). Please replace batteries.

7 Signal strength indicator

Theicon £ % shows strength of the signal received by the controller from the drone (fig. 20).
If the icon shows a weak and strong signal (£ %) alternately, it means that the controller is
searching for the signal.

If the icon shows a weak signal (= =), it means that the controller is too far from the drone, or
the drone storage battery has been taken out.

NOTE! To make the signal as strong as possible, make sure the drone flies above the controller
and that there are no obstacles between the controller and drone (fig. 21).

8. Headless mode

The headless mode can be activated in the mobile application. In this mode, the direction
of the drone corresponds to the direction of the stick on the controller, irrespective of the
direction of the frontal side of the device.



Control mode

Mode 1 (A, fig. 22):
Throttling valve
Fly forward or backward

2
3. Turn left or right E N
4. Fly left or right

iy

Mode 2 (B, fig. 22):

Fly forward or backward
Throttling valve

Turn left or right

Fly left or right

PwN

To change the mode:

1. Press the lock key (), and simultaneously activate the controller by sliding the on/
off switch (A, fig. 23).

2. Press and hold the return key (@) for about 3 seconds to change the mode 1into 2.
The selected mode is displayed on the LCD screen.

3. By default the product works in the mode 2.

4.  NOTE! Before you change the mode, make sure the controller is connected to the drone.

Mobile phone holder

1 Pull out the phone holder as far as possible (fig. 24).

2. Tilt the holder forward by 30° (fig. 25).

3. Draw the protection aside (fig. 26).

4.  Adapt the size of the holder to the mobile phone (fig. 27).

Smartphone application

Apple i0S: find M RC PRO application in Apple Store or scan QR code.
Android: find M RC PRO application in Google Store or scan QR code.
OR codes are listed at the beginning of the operating manual.

How to connect the drone to application

Switch the drone on. In your mobile phone enter Wi-Fi settings. Find and select the network
called ,,Drone_*******" Run the application in your phone.

If you do not use the memory card in your drone, photographs and videos will be saved
in the application. If you have installed the memory card, photographs and videos will be
saved on the memory card. The files stored on the memory card can be downloaded into
the mobile phone via the application.

The drone connects to Wi-Fi in 5G standard.



Surrounding requirements

Do not fly the drone in bad weather conditions, such as strong wind, snow, rain, fog, etc.
Choose open space, away from high buildings. The buildings filled with numerous
steel elements may affect the compass and interfere with GPS signal, causing wrong
position of the drone or location issues.

During the flight, keep the drone in view. Avoid obstacles, crowds, water bodies, etc.
To avoid interference, do not fly the drone near power lines, base stations, supporting
structures, etc.

Avoid flights higher than 6000 m a.s.I. In view of environmental factors, the efficacy
of the battery and power system drops, which may affect the quality of flight.

GPS signal issues may occur in the North and South Pole.

NOTE! Pursuant to the regulations of the International Civil Aviation Organization and
air traffic control of particular countries regarding airspace control, as well as regulations
concerning unmanned aircraft management, drones can be used solely in the specific
airspace. For the sake of safe flight, the limited flight function (limited altitude and distance)
is active in the device by default to facilitate safe use of the product.

Tips on camera use

nAwN

Inspect the product before you start it.

Choose a suitable camera angle.

Fly and take photos on sunny and windless days.
Perform the test flight.

Move sticks slowly to make the flight smooth.

How to clean and maintain

N

Do not use chemicals to clean the drone.

Do not use water to clean the drone.

To clean the drone and its accessories, switch the device off, remove batteries and
wipe with a dry cloth.

Keep the drone and its elements in the dry area, out of reach of children.

The pictures are for reference only. The real design of the products may differ from the pictures presented.



Einfiihrung

Sehr geehrter Kunde!

Vielen Dank, dass Sie uns Ihr Vertrauen schenken und sich fiir die Marke Overmax entschieden
haben.

Dank der Verwendung hochwertiger Materialien und moderner technologischer Lésungen
sind wir in der Lage, lhnen ein ideales Produkt fiir den taglichen Gebrauch zu bieten. Wir
sind sicher, dass es dank der groRen Sorgfalt bei seiner Herstellung Ihren Anforderungen
gerecht wird. Bevor Sie das Produkt verwenden, lesen Sie bitte die folgenden Anweisungen
sorgféltig durch.

Wenn Sie Kommentare oder Fragen zu dem von Ihnen gekauften Produkt haben, kontaktieren
Sie uns bitte: pomoctechniczna@overmax.pl

WICHTIGE INFORMATIONEN

10.

1

12.
13.

14.

15.

NDieses Produkt ist kein Spielzeug.

Dieses Produkt ist fiir Personen iiber 14 Jahre und mit Erfahrung im Fliegen von Drohnen
bestimmt. Die Bedienung dieses Produkts durch unerfahrene Benutzer und Personen unter
18 Jahren sollte nur unter Aufsicht von erfahrenen Erwachsenen erfolgen.

Das Gerat darf nicht repariert oder verandert werden. Dies darf nur von einer autorisierten
Kundendienststelle durchgefiihrt werden.

Nehmen Sie das Gerat nicht in Betrieb, wenn Sie eine Beschadigung feststellen.

Der Hersteller haftet nicht fir Schaden oder Verletzungen, die durch unsachgemaRen
Gebrauch des Produkts entstehen.

Das Cerdt enthdlt Kleinteile. Bewahren Sie das Gerdt auRerhalb der Reichweite von Kindern
auf. Gefahr des Verschluckens und der Strangulierung.

Dieses Produkt ist fiir die Verwendung im Freien bestimmt. Vergewissern Sie sich vor der
Verwendung dieses Produkts, dass der gewahlte Bereich frei von Hindernissen ist und halten
Sie einen Sicherheitsabstand zu Menschen, Tieren und Gegenstdnden ein.

Das Gerat sollte mindestens 1-2 Meter von Ihnen und anderen Personen entfernt sein.
Verwenden Sie dieses Produkt nicht in der Nahe von Hochspannungsleitungen, in der Ndhe
von hohen Gebduden, an iiberfiillten 6ffentlichen Pldtzen oder in geschlossenen Raumen.
Verwenden Sie dieses Produkt nicht bei schlechten Wetterbedingungen: hohe Temperaturen,
Regen, Nebel, Schnee, gefrierender Regen oder starker Wind.

Verwenden Sie das Gerdt nicht, wenn es nicht mehr richtig funktioniert, wenn es
heruntergefallen oder nass geworden ist, wenn es tibermafRig heil wird, sich verfarbt
oder wdlbt, wenn es ungewdhnliche Gerdusche oder Geriiche von sich gibt oder wenn es
andere ungewdhnliche Erscheinungen gibt. Wenden Sie sich in solchen Fallen sofort an die
autorisierte Kundendienststelle des Herstellers.

Benutzen Sie das Gerat nicht mit nassen oder feuchten Handen.

Halten Sie das Gerdt von Warmequellen, hohen Temperaturen, heillen Oberflachen, Funken,
offenen Flammen, Olen und scharfen Kanten fern.

Verwenden Sie dieses Gerat nicht in einer Umgebung, in der entflammbare, explosive oder
giftige Stoffe vorhanden sind.

Verwenden Sie zur Reinigung des Gerdts keine Chemikalien oder Wasser. Reinigen Sie das



16.
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18.

19.

20.

21.

22,
23,
24,
25,
26.

27.

28.

29,

30.

31.

32.
33.

Produkt mit einem weichen, trockenen Tuch.

Verwenden Sie das Produkt nicht falsch.

Falsche Verwendung des Gerats kann zu Gehdrschaden fiihren.

Um Verletzungen zu vermeiden, beriihren Sie keine rotierenden Propeller oder andere
bewegliche Teile des Gerats.

Halten Sie bei der Verwendung der Drohne wegen der Funkwellen einen Abstand von
mindestens 20 cm zum Gerdt ein.

Das Aufladen des Akkus sollte immer unter Aufsicht von Erwachsenen erfolgen.

Die Batterie sollte nicht kurzgeschlossen, in ein Fach mit falscher Polaritdtsmarkierung
gelegt oder durchstochen werden, um eine mégliche Brandgefahr zu vermeiden.

Nehmen Sie den Akku vor dem Aufladen aus dem Gerat.

Lassen Sie den Akku nicht unbeaufsichtigt an das Ladegerat angeschlossen.

Laden Sie das Akkupaket nicht in der Nahe von Warmegquellen oder bei hohen Temperaturen.
Wenn die Batterie oder der Akku zu hei wird, stellen Sie den Betrieb und das Laden sofort ein.
Uberpriifen Sie das Gerat und das USB-Netzkabel regelmiRig auf Schaden und Verschleil.
Das USB-Netzkabel ist nur fiir die Verwendung in Innenrdumen vorgesehen. 28) Nach dem
Flug beginnt das Gerat automatisch mit dem Aufladen.

Laden Sie das Gerdt nach dem Flug etwa drei Stunden lang auf. Wenn das Gerat ldngere
Zeit nicht benutzt wird, wird empfohlen, es einmal im Monat zu entladen und aufzuladen
und die herausnehmbaren Batterien zu entfernen.

Die Fernbedienung wird mit zwei AA-Batterien betrieben (nicht im Lieferumfang enthalten).
Verwenden Sie keine anderen als die empfohlenen Batterien.

Achten Sie besonders auf die Polaritat der Batterie.

Auswechselbare Batterien sollten nicht geladen werden.

Mischen Sie keine alten und neuen Batterien oder Batterien unterschiedlichen Typs.
Entladene Batterien aus dem Gerat entfernen.

Das Produkt entspricht den Anforderungen der Richtlinien der Europdischen Union.

E/ GemaR der Richtlinie 2012/19/EU unterliegt dieses Produkt der getrennten
Sammlung. Das Produkt sollte nicht mit dem Hausmiill entsorgt werden, da es
—

eine Gefahr fiir die Umwelt und die menschliche Gesundheit darstellen kann.
Bitte geben Sie Ihr altes Produkt bei einem Recyclingzentrum fiir elektrische
und elektronische Gerate ab.

Spezifikation:

Klasse der unbemannten Luftfahrzeuge CO

Produktgewicht (mit Akku und 245¢g

Propeller)

Abmessungen der ausgeklappten 31x27x5,6 cm
Drohne

Abmessungen der 14 x 8,6 x 5,6 cm

zusammengeklappten Drohne

Betriebstemperatur 0°C - 40°C



Beschreibung von Gerdteteilen

Foto-/Videoauflosung

Maximales Abfluggewicht

Referenzkonfiguration

In dem Set enthaltene Elemente

Drohne (Abb. A, B)

BwN R

Steuergerit (Fernsteuerung) (Abb. C, D, E)

ampwN R

Biirstenloser Motor
Stehen

Propeller

Kamera.

Foto/Video

Linker Stick

Schliissel zum Ver- und Entriegeln
Halterung fiir mobile Gerdte
Drohnenstart-Taste ("Home")
Rechter Stick

Anzeige von Symbolen (Abb. F)

oA wNR

Drohne kehrt nach "Hause" zuriick
Headless Modus-Anzeiger
Akkustand der Drohne
Entfernung vom Wohnort

Héhe

GPS

3840 x 2160
245¢g

Die Drohne darf nicht mit zusatzlicher

Last fliegen. Verwenden Sie nur die
im Bausatz enthaltenen Teile oder
Ersatzteile des Herstellers!

Drohne mit installiertem Akku und
angebrachten Propellern, wie in der
Anleitung gezeigt.

Drohne, Controller, vier Propeller,
Akku, USB-Kabel, Schraubendreher,
Bedienungsanleitung.

5. Optischer Sensor
Hintere LED
7. Ein/Aus-Schalter

7 Ein/Aus-Schalter
Anzeige
9. Start-/Landetaste

10.  Einstellknopf fir den Kamerawinkel
1. Drehzahlschalter (hoch/niedrig)

12.  GPS-Schalter

7 Anzahl der Satelliten
Drohnen-Modus

9. Geschwindigkeitsmodus

10. Foto/Video

1. Batteriestand des Controllers
12.  Anzeige der Signalstarke



Vorbereitung des Gerits

1. Klappen Sie die Beine der Drohne aus (Abb. 1). Falten Sie zuerst die Oberschenkel aus.

2, Setzen Sie den Akku in die Drohne ein (Abb. 2). HINWEIS: Vergewissern Sie sich, dass
der Akku richtig eingelegt ist; ein falsch eingelegter Akku kann die Flugsicherheit
beeintrachtigen. Das Gerdt kann auch aufgrund eines Stromausfalls abstiirzen.

3. Legen Sie zwei AA-Batterien in das Steuergerat ein und achten Sie dabei besonders auf
die Polaritat der Batterien (Abb. 3). SchlieRen Sie den Deckel.

Einschaltung der Drohne und Verbindung der Fernsteuerung mit
der Drohne

1. Driicken und halten Sie die Sperrtaste (@),und schalten Sie die Steuerung durch Schieben
des Schalters ein (Abb. 28). Das Steuergerét gibt einen Signalton aus. Die Signalanzeige
auf dem Display beginnt zu blinken. Dies bedeutet, dass der Controller bereit fiir den
Kopplungsprozess mit der Drohne ist. 2.

2, Schalten Sie die Drohne ein, indem Sie den Netzschalter drei Sekunden lang gedriickt halten
(Abb. 29). Die Drohne piept und die hintere LED leuchtet auf. Die Signalanzeige auf dem
Display hort auf zu blinken - das bedeutet, dass der Kopplungsvorgang abgeschlossen ist.

Der Anschluss der Fernsteuerung an die Drohne erfolgt einmalig und ist fiir die nachste
Verwendung nicht mehr erforderlich. Die Kopplung der Fernsteuerung mit der Drohne kann
nur erfolgen, wenn die Steuerung mit keiner anderen Drohne verbunden ist. Wenn sich mehrere
verschiedene Drohnen und Steuergerdte an einem Ort befinden, muss der Kopplungsvorgang
nacheinander an jedem Cerat durchgefiihrt werden, um eine fehlerhafte Kopplung zu vermeiden.

Kalibrierung des Gyroskops

HINWEIS: Die Drohne wurde bereits zuvor kalibriert. Eine Neukalibrierung ist nicht erforderlich,
es sei denn, die Drohne hat Probleme beim Abheben.

Wenn die Drohne mit der Fernbedienung verbunden ist, stellen Sie sie auf eine ebene und
horizontale Flache und richten Sie beide Steuerkniippel des Controllers auf die linke untere
Ecke (Abb. 30). Wenn die LED nicht mehr schnell blinkt, ist die Kalibrierung abgeschlossen.

Kalibrierung des Kompasses
HINWEIS: Die Kompasskalibrierung sollte nach der Gyroskopkalibrierung erfolgen. Die Kalibrierung
sollte vor jedem Flug und auch nach dem Ersetzen des Akkus durch einen neuen oder dem

Einsetzen in das Produkt erfolgen.

Nach dem Aus- und Einschalten der Drohne geht sie automatisch in den Kompasskalibrie-
rungsmodus Uber.



Um in den Kompasskalibrierungsmodus zu gelangen, richten Sie beide Steuerkniippel auf die
untere rechte Ecke (Abb. 31).

1. Horizontale Kalibrierung

Die riickseitige LED im horizontalen Kalibrierungsmodus blinkt abwechselnd gelb. Die Drohne
festhalten und etwa dreimal horizontal um die eigene Achse drehen. Wenn die Kalibrierung
korrekt ist, blinkt die LED griin (Abb. 32).

2, Vertikale Kalibrierung
Halten Sie die Drohne senkrecht (Kamera nach oben) und drehen Sie sie etwa dreimal um die
eigene Achse. Nach korrekter Kalibrierung leuchtet die LED konstant (Abb. 33).

VORSICHT!

. Vergewissern Sie sich, dass das GPS-Signal stark ist (mindestens 7 Satelliten) und der Flug
in einem sicheren Gebiet stattfindet.

. Kalibrieren Sie den Kompass nicht in einem starken Magnetfeld.

. Tragen Sie wahrend der Kalibrierung keine magnetischen Materialien (z. B. Schliissel, Telefone)
bei sich.

. Halten Sie wahrend der Kalibrierung Abstand zu groRen Metallgegenstanden.

Ver- und Entriegeln der Drohne

Um die Drohne zu entsperren, driicken Sie kurz die Sperrtaste (ﬂ).Die Motoren schalten sich
ein und die Drohne wird entriegelt (Abb. 34).

Sie konnen Ihre Drohne auf zwei Arten sperren:

1. Sobald die Drohne auf dem Boden gelandet ist, driicken Sie den Gaskniippel etwa 3
Sekunden lang nach unten. Die Motoren schalten sich ab und die Drohne wird gesperrt.

2, Die Drohne schaltet sich automatisch aus, wenn 15 Sekunden lang nach dem Entriegeln
keine Bedienung erfolgt.

ACHTUNG! Schalten Sie die Motoren der Drohne nicht mit der Taste @ wihrend des Fluges nicht
mit der Taste aus, da die Drohne sonst zu fallen beginnt.

Notausschalter:

Wenn die Drohne nicht weiter als 15 Meter entfernt ist und unter 5 m schwebt, halten Sie die
Sperrtaste (i) fiirca. 3min gedriickt. Die Motoren schalten sich aus und die Drohne wird gesperrt.
Verwenden Sie diese Option nicht im normalen Flugbetrieb. Diese Verriegelungsmethode ist
fiir Notsituationen reserviert!

Drohnensteuerung

Die Drohne wird mit den Steuerkniippeln des Controllers wie unten beschrieben gesteuert. Die
Grafik zeigt die Anordnung der Kniippel im Standard-Steuermodus 2.



Abb. 35 A - Auf- und Absteigen

B - Vorwirts- und Riickwdrtsflug
Abb. 36 A - Rechts- und Linksdrehung

B - Links- und Rechtsflug

Probeflug

Um sicherzustellen, dass Ihre Drohne ordnungsgemaR funktioniert, gehen Sie

folgendermaRen vor.

1 Stellen Sie die Drohne in einem offenen Bereich so auf, dass sowohl die Vorderseite der
Drohne als auch der Benutzer in dieselbe Richtung blicken.

2, Schalten Sie die Drohne und den Controller ein.

3. Verbinden Sie den Controller mit der Drohne. Fiihren Sie das Initialisierungsverfahren
fir die Drohne durch.

4. Schalten Sie die Anwendung M RC PRO ein. Verbinden Sie die Drohne mit Ihrem Telefon.
Geben Sie die Kamera-Schnittstelle ein.

5. Entriegeln Sie die Drohne.

6. Bewegen Sie den Gashebel langsam nach oben. Die Drohne wird sanft abheben. Testen
Sie die Option zum Links-/Rechtsabbiegen.

7 Senken Sie den Gasknuippel und landen Sie die Drohne.

8. Nach der Landung den Gaskniippel in die niedrigste Position bringen und mindestens 3
Sekunden lang halten, bis der Motor abschaltet.

9. Verriegeln Sie die Drohne und schalten Sie den Controller aus.

Einschalten der Drone

Zum Einschalten der Drohne halten Sie den Schalter ca. 3 Sekunden lang gedriickt (Abb. 8).
Die Drohne gibt einen charakteristischen Ton von sich und die hintere LED leuchtet griin.
Um die Drohne auszuschalten, driicken Sie den Schalter erneut und halten Sie ihn ca. 3
Sekunden lang gedriickt.

Vor der ersten Verwendung

Uberpriifen Sie, ob die Drohne und die Fernsteuerung vollstindig aufgeladen sind.
Priifen Sie, ob die Propeller richtig eingebaut sind.

Priifen Sie, ob die FiiRe der Drohne richtig ausgefahren sind.

Priifen Sie, ob die Kamera und der Gimbal funktionieren.

Priifen Sie, ob das Kameraobjektiv sauber ist.

Verwenden Sie nur Originalzubehér oder vom Hersteller erworbenes Zubehér. Die
Verwendung von nicht originalem Zubehdr kann zu Schaden am Gerat fiihren.

OV hWN=



Flugmodi

1. GPS-Modus

In diesem Modus schwebt die Drohne in der Luft und empfangt GPS-Signale. Wenn das
GPS-Signal schwach ist, wechselt die Drohne entweder in den Modus fiir konstante Hohe
oder in den optischen Sensormodus. Wenn das GPS-Signal schwach ist, sollten Sie sofort
landen, da die Gefahr eines Unfalls besteht.

2, Optical Flow Modus

Das Sichtsystem der Drohne ermoglicht eine effektive Steuerung, wenn das GPS-Signal
schwach ist. Aufgrund seiner Funktionsweise sollte es hauptsachlich in Innenrdumen
verwendet werden. Dieser Modus verwendet einen eingebauten zusatzlichen optischen
Sensor zur Positionsbestimmung (A, Abb. 5) und ist am effektivsten in HShen von weniger
als 3 Metern (Abb. 6).

Mehrere Faktoren beeinflussen die Qualitdt des Videosystems. Wenn einige von ihnen
ausfallen, schaltet sich der visionsbasierte Modus ab und die Drohne wechselt in den Modus
fiir konstante Héhe. Besondere Vorsicht ist geboten bei:

Schneller Flug in Hohen bis zu 0,5 m,

Fliegen iber einfarbige Flachen,

Fliegen uiber reflektierende Oberflachen,

Uberfliegen von Wasser oder transparenten Objekten,

Flug iiber bewegte Objekte (z. B. Menschenmengen),

Flug tiber Gebiete mit Lichtschwankungen,

Ein Flug tiber eine extrem helle oder sehr dunkle Fldche,

Flug iiber Fldchen mit einem sich wiederholenden Muster (z. B. iiber einen gepflasterten
Weg)

[8 Ein Flug tiber Objekte, die um mehr als 30 Grad geneigt sind,

Fwmpongo

Falls sich die Drohne nur einen Meter tiber dem Boden befindet, sollte die Geschwindigkeit
nicht mehr als 5 m/s betragen, wahrend sie in einer Héhe von 2 Metern iiber dem Boden
nicht mehr als 14 m/s betragen sollte.

. Halten Sie die Sensoren sauber.

. Dieses System funktioniert nur, wenn sich die Drohne in einer maximalen Hohe von 3 m
befindet.

. Fliegen Sie in gut beleuchteten Bereichen iiber Elementen mit klaren Strukturen, damit die

Sensoren der Drohne die Informationen tiber die Position des Produkts korrekt erfassen kénnen.
Statusanzeige der Drohne (A, Abb. 4)

Drohnenstatus Beschreibung

Die hintere LED blinkt schnell gelb. Die Drohne ist nicht mit dem Controller
verbunden.



Die hintere LED leuchtet durchgehend Kein GPS-Signal.
gelb.

Die hintere LED leuchtet konstant griin. Starkes GPS-Signal, die Drohne ist bereit,
in den GPS-Modus zu wechseln.

Die hintere LED blinkt schnell griin. Die Drohne kalibriert das Gyroskop.

Die hintere LED blinkt gelb. Die Drohne befindet sich im horizontalen
Kompasskalibrierungsmodus.

Die hintere LED blinkt griin. Die Drohne befindet sich im vertikalen
Kompasskalibrierungsmodus.

Die hintere LED blinkt langsam rot. Der Ladestand der Drohne ist niedrig,
noch 16 %.

Die hintere LED blinkt schnell rot. Der Ladestand der Drohne ist niedrig,
noch 12 %.

Die hintere LED blinkt einmal alle 1,5 Problem mit dem Gyroskop.

Sekunden rot.

Die hintere LED blinkt zweimal alle 1,5 Problem mit dem Barometer.
Sekunden rot.

Die hintere LED blinkt dreimal alle 1,5 Kompass-Problem.
Sekunden rot.

Die hintere LED blinkt viermal alle 1,5 Problem mit GPS.
Sekunden rot.

Heimkehr

Mit der Heimkehrfunktion kehrt die Drohne zu ihrem letzten gespeicherten Standort
("Home") zuriick. Es gibt drei Modi fiir diese Funktion: Riickkehr nach Hause, Riickkehr im
Notfall und Rickkehr bei niedrigem Batteriestand.

Der gespeicherte Standort ist der Ort, an dem die Drohne abhebt. Damit diese Position
korrekt gespeichert werden kann, muss das GPS-Signal stark genug sein (mindestens 7
Satelliten beim Start). Die Kontrollleuchte leuchtet griin.

1. Heimkehr

Wenn das GPS-Signal gut ist (mehr als 7 Satelliten) und der Startpunkt gespeichert
wurde, driicken Sie die Return-Taste (9).Durch nochmaliges Driicken der Taste wird die
Riickkehrfunktion beendet.

2, Heimkehr bei niedrigem Batteriestand
Dieser Modus wird aktiviert, wenn der Akku der Drohne so weit entladen ist, dass sie nicht
mehr zu dem mit "Home" gekennzeichneten Punkt zuriickkehren kann.



Wenn die hinteren LEDs langsam rot blinken, zeigt die Batterieanzeige einen niedrigen
Ladezustand an (&),die Fernsteuerung einen kurzen Piepton abgibt und die Drohne mehr
als 30 Meter oder mehr als 100 Meter von der Fernsteuerung entfernt ist, beginnt die Drohne
automatisch, zum Startpunkt zuriickzukehren.

Wenn die hinteren LEDs der Drohne schnell rot blinken, zeigt die Akkuanzeige einen niedrigen
Akkustand an (S),die Fernsteuerung kurz piept und die Drohne sich mehr als 15 Meter von
der Fernsteuerung entfernt, kehrt die Drohne automatisch zum Ausgangspunkt zuriick.
Wenn die Entfernung weniger als 15 Meter betrdgt, landet die Drohne am Startpunkt.

3. Notfallriickkehr

War das GPS-Signal gut (mehr als 7 Satelliten) und wurde der Startpunkt gespeichert, wird
die Notriickkehr automatisch eingeleitet, wenn der Pilot die Verbindung zur Drohne fiir mehr
als 6 Sekunden verliert. Sie konnen die Kontrolle tiber die Drohne wiedererlangen, wenn der
Pilot die Verbindung wieder herstellt und Sie die Return-Taste driicken.

ACHTUNG:

. Bei der Notriickkehr kdnnen Sie Hindernissen nicht durch Steuern der Drohne ausweichen.

. Die Drohne kehrt nicht zum Startpunkt zuriick, wenn das GPS-Signal schwach ist (weniger
als 7 Satelliten).

. Wenn Sie versuchen, die Drohne wahrend des Smart-Return-Verfahrens auf eine Héhe

von 15 m oder mehr zu bringen, hért die Drohne auf zu steigen und leitet sofort das
Notriickkehrverfahren ein.

. Wenn wahrend des Starts kein gutes GPS-Signal (weniger als 7 Satelliten) vorhanden war
und die Drohne den Kontakt zum Piloten fir mehrals 6 Sekunden verliert, beginnt die Drohne
langsam zu sinken und sperrt sich bei der Landung selbst.

Kamera

. Diese Kamera verfiigt tiber einen stabilen einachsigen Gimbal, der das Bild auch bei schnellen
Flugbedingungen stabilisiert. Der Winkel der Kamera kann mit einem Drehknopf (10, Abb. D)
eingestellt werden. Der Standardwinkel liegt zwischen -90 und 0 (Abb. 7).

. Stellen Sie das Gerat vor dem Flug auf eine offene und ebene Fléche. Beriihren Sie den Gimbal
nicht, nachdem die Drohne gestartet wurde.

. Der Gimbal enthalt Prazisionsbauteile, die durch duRere Krafteinwirkung beschadigt werden
konnen, was die Leistung beeintrdchtigen kann. Behandeln Sie den Gimbal mit Vorsicht.

. Halten Sie die Kardanaufhangung sauber und von méglichen Schmutzquellen, Sand, Steinen
usw. fern, da die Gefahr einer Verstopfung besteht.

. Wenn Sie die Drohne auf einer unebenen Flache oder auf Gras absetzen, setzen Sie den
Gimbal StoRen und Schaden aus.

. Fiigen Sie dem Kardan keine weiteren Komponenten hinzu. Dies kann den Betrieb des Gerdts

beeintrachtigen oder sogar zum Durchbrennen des Motors fiihren.



Akku

Der Akku muss vor der ersten Verwendung vollstdndig aufgeladen werden. Verwenden Sie
dazu das mitgelieferte USB-Netzkabel. Die Ladezeit betrdgt etwa 180 Minuten.

Niedriger Ladezustand: Eine der LEDs auf dem Akku blinkt, die anderen sind aus.

Ladevorgang: Eine der LEDs am Akku blinkt, die anderen LEDs zeigen den aktuellen
Ladezustand an.

Vollsténdig geladener Akku: Alle LEDs des Akkus leuchten kontinuierlich.
Empfohlener Adapter: 5V ===2A (Abb. 9). Die obigen Angaben basieren auf der Verwendung
eines 5V ===2A Adapters.

Montage und Demontage von Propellern

1. Montage

. Die Propeller sind mit "A" und "B" gekennzeichnet - achten Sie beim Einbau besonders auf
diese Markierung.

. Montieren Sie die mit A und B gekennzeichneten Propeller auf die entsprechenden Motoren
(Abb. 10).

. Ziehen Sie die beiden Schrauben mit einem Schraubendreher im Uhrzeigersinn an (Abb. 11).

2. Demontage

. Entfernen Sie die beiden Schrauben mit einem Schraubenzieher gegen den Uhrzeigersinn

(Abb. 12) und nehmen Sie dann den Propeller vom Gerat ab (Abb. 13).

ACHTUNG!

. Vergewissern Sie sich, dass die rechts- und linksdrehenden Propeller richtig eingebaut sind.
Bei unsachgemaRer Installation fliegt die Drohne nicht richtig und kann beschadigt werden.

. Die Propeller haben scharfe Kanten, gehen Sie vorsichtig damit um, denn es besteht
Verletzungsgefahr.

. Verwenden Sie nurdieim Bausatz enthaltenen oder direkt beim Hersteller erworbenen Propeller.

Funktionen

1. Flugmodus-Auswahl

Andern Sie die Einstellung des GPS-Schalters (A, B, Abb. 14): OFF - fester Hohenmodus, ON -

GPS-Modus. Das Symbol auf dem Controller zeigt den aktuellen Flugmodus an.

2, Kamerawinkel-Einstellknopf

Verwenden Sie den Drehknopf, um den Kamerawinkel zu &ndern (Abb. 15, 16).

3. Foto / Video



Driicken Sie die Taste @ an der Fernbedienung, um ein Foto zu machen (Abb. 17). Das Symbol &S
blinkt einmal auf dem Display. Halten Sie die gleiche Taste gedriickt, um ein Video aufzunehmen.
Das Symbol auf dem Display blinkt langsam. Driicken Sie die Taste erneut, um die Aufnahme
zu beenden.

HINWEIS: Fotos und Videos werden nicht gespeichert, wenn sich keine TF-Speicherkarte im
Gerat befindet.

4, Schnellstart und -landung
Driicken Sie die Taste § an der Fernbedienung (Abb. 18), und die Drohne hebt automatisch ab
und stoppt in einer Héhe von 1,5 Metern.

Driicken Sie dieselbe Taste erneut und die Drohne landet automatisch. Driicken Sie eine beliebige
Taste, um den automatischen Landemodus zu verlassen.

5. Riickkehr

Driicken Sie die Taste © an der Fernbedienung (Abb. 19) um das Verfahren zur Riickkehr der Drohne
zum gespeicherten Standort ("Home") einzuleiten. Der Controller gibt einen charakteristischen
Ton von sich. Driicken Sie die Taste erneut, um den Vorgang abzubrechen.

6. Warnung bei niedrigem Batteriestand des Steuergerats
Wenn das Symbol ‘% in der Displayanzeige erscheint und das Steuergerat kontinuierlich piept,
bedeutet dies, dass die Batterie des Steuergerats schwach ist (Abb. 20). Ersetzen Sie die Batterien.

7 Signalstdrkeanzeige
Das Symbol £ % zeigt die Signalstérke an, die der Controller von der Drohne empfangt (Abb. 20).

Wenn das Symbol abwechselnd ein schwaches und ein starkes Signal anzeigt (5 %),bedeutet
dies, dass der Controller nach einem Signal sucht.

Wenn das Symbol ein niedriges Signal anzeigt (= =),Dies bedeutet, dass der Controller zu weit
von der Drohne entfernt ist oder dass der Akku der Drohne entfernt wurde.

HINWEIS: Die beste Signalstarke erhalten Sie, wenn Sie sicherstellen, dass die Drohne tber
dem Steuergerat fliegt und sich keine Hindernisse zwischen dem Steuergerat und der Drohne
befinden (Abb. 21).

8. Headless-Modus
Der Headless-Modus kann in der mobilen App aktiviert werden. In diesem Modus bewegt

sich die Drohne in die Richtung, in die der Steuerkniippel geneigt wird, unabhangig davon,
in welche Richtung die Vorderseite des Gerdts zeigt.

Steuerungsmodus

Modus 1(A, Abb. 22):



Die Drossel

Vorwadrts- oder Ruckwartsflug
Links oder rechts abbiegen
Links oder rechts fliegen
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Modus 2 (B, Abb. 22):

1. Vorwadrts- oder Ruckwartsflug
2, Drosseln

3. Links- oder Rechtsdrehung

4, Links- oder Rechtsflug

Um den Modus zu wechseln:

1. Driicken Sie die Taste (@),schalten Sie gleichzeitig das Steuergerat durch Driicken
der Ein/Aus-Taste (A, Abb. 23) ein.

2. Driicken und halten Sie die Return-Taste (@)ca. 3 Sekunden lang, um von Modus 1zu

Modus 2 zu wechseln. Der gewahlte Modus wird auf dem LCD-Bildschirm angezeigt. 3.

StandardmaRig arbeitet das Produkt im Modus 2.

4. HINWEIS: Vergewissern Sie sich vor dem Wechsel des Modus, dass der Controller
mit der Drohne verbunden ist.

w

Telefonhalterung

1. Ziehen Sie den Telefonhalter vollstandig heraus (Abb. 24).

2, Kippen Sie die Halterung um 30° nach vorne (Abb. 25). 3.

3. Klappen Sie die Schutzvorrichtung zuriick (Abb. 26).

4. Passen Sie die GroRe der Halterung an das Telefon an (Abb. 27).

Smartphone-Applikation

Apple i0S: Suchen Sie die M RC PRO App im Apple Store oder scannen Sie den QR-Code.
Android: Finden Sie die M RC PRO App im Google Store oder scannen Sie den QR-Code.
QR-Codes sind am Anfang des Benutzerhandbuchs zu finden.

Verbindung der Drohne mit der App

Schalten Sie Ihre Drohne ein. Rufen Sie auf lhrem Handy die Wi-Fi-Einstellungen auf.
Suchen und wihlen Sie das Netzwerk mit dem Namen "Drone_*******"_(ffnen Sie die
Anwendung auf lhrem Handy.

Wenn Sie keine Speicherkarte in [hrer Drohne verwenden, werden die Fotos und Videos
in der Anwendung gespeichert. Wenn eine Speicherkarte installiert ist, werden Fotos und
Videos auf der Speicherkarte gespeichert. Sie kénnen Dateien, die auf der Speicherkarte
gespeichert sind, mit der App auf Ihr Telefon herunterladen.

Die Drohne verbindet sich mit 5G Wi-Fi.



Umweltanforderungen

1.

6.

Die Drohne nicht bei schlechten Wetterbedingungen wie starkem Wind, Schnee,
Regen, Nebel usw. fliegen.

Wadhlen Sie Freiflachen, weit weg von hohen Gebduden. Gebdude mit vielen

Stahlelementen kénnen den Kompass beeintrachtigen und das GPS-Signal stéren,
was zu einer Fehlausrichtung der Drohne oder zu Ortungsproblemen fiihrt.
Behalten Sie lhre Drohne wahrend des Fluges im Blick. Vermeiden Sie Hindernisse,
Menschenmengen, Gewasser usw.

Um Interferenzen zu vermeiden, sollten Sie die Drohne nicht in der Ndhe von
Hochspannungsleitungen, Basisstationen, Stiitzstrukturen usw. fliegen.
Vermeiden Sie Fliige in Hohen tiber 6000 m. Aufgrund von Umwelteinfliissen nimmt
die Leistung des Akkus und des Stromversorgungssystems ab, was die Flugqualitat
beeintrachtigen kann.

Es kann zu Problemen mit dem GPS-Signal am Nord- und Siidpol kommen.

HINWEIS: GemaR den Vorschriften der Internationalen Zivilluftfahrt-Organisation (ICAQ)
und den nationalen Flugsicherungsvorschriften fiir die Kontrolle des Luftraums sowie
den Vorschriften fiir den Umgang mit unbemannten Luftfahrzeugen diirfen Drohnen nur
innerhalb des festgelegten Luftraums eingesetzt werden. Fiir die Flugsicherheit ist die
Flugbegrenzungsfunktion (Begrenzung der verfiighbaren Héhe und Entfernung) im Gerdt
standardmaRig aktiviert, was die sichere Nutzung des Gerdts erleichtert.

Tipps zur Kameraverwendung

mpwN s

Inspizieren Sie das Produkt vor dem Abflug.

Wabhlen Sie den richtigen Kamerawinkel.

Fliegen und fotografieren Sie an klaren und windstillen Tagen.

Fiihren Sie einen Testflug durch.

Bewegen Sie die Steuerkniippel langsam, um einen ruhigen Drohnenflug zu
gewadhrleisten.

Reinigung und Wartung

Verwenden Sie keine Chemikalien zur Reinigung Ihrer Drohne.

Verwenden Sie kein Wasser zur Reinigung |hrer Drohne.

Um die Drohne und ihr Zubehér zu reinigen, schalten Sie das Gerdt aus, nehmen Sie
die Batterien heraus und wischen Sie sie mit einem trockenen Tuch ab.

Halten Sie lhre Drohne und ihr Zubehdr trocken und auRerhalb der Reichweite von
Kindern.

Die gezeigten Bilder dienen nur als Referenz, das tatsachliche Produkt kann abweichen.
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Introduzione

Gentile Cliente!

Grazie per aver riposto in noi la Vostra fiducia e aver scelto prodotto di un marchio Overmax.
Grazie all'uso di materiali di alta qualita e soluzioni tecnologiche moderne, siamo in grado
di fornirvi un prodotto ideale per I'uso quotidiano. Siamo sicuri che, grazie alla grande cura
posta nella sua fabbricazione, soddisfera le vostre esigenze. Prima di utilizzare il prodotto,
leggere attentamente questa istruzione d'uso.

Se avete commenti o domande sul prodotto che avete acquistato, non esitate a contattarci:
pomoctechniczna@overmax.pl

INFORMAZIONI IMPORTANTI

1.
2,

10.

.

12.
13.

14.

15.

16.

17.

Questo prodotto non & un giocattolo.

Il prodotto é destinato all'uso da parte di persone di eta superiore ai 14 anni e con esperienza
nel il telecomandoggio di droni. L'utilizzo del prodotto da parte di utenti inesperti e minori
di 18 anni deve avvenire solo sotto la supervisione di adulti esperti.

Non riparare o modificare il dispositivo. Queste operazioni possono essere eseguite solo da
un centro di assistenza autorizzato.

Non mettere in funzione il dispositivo se si notano danni.

Il produttore non si assume alcuna responsabilita per eventuali danni e lesioni causati da
un uso improprio del prodotto.

Il dispositivo contiene piccole parti. Tenere il dispositivo fuori dalla portata dei bambini.
Rischio di ingestione e soffocamento.

Questo prodotto é destinato all'uso esterno. Prima di usare questo prodotto, assicurarsi che
I'area selezionata sia libera da ostruzioni e mantenere una distanza di sicurezza da persone,
animali e proprieta mentre si guida.

Il dispositivo dovrebbe essere ad almeno 1-2 metri di distanza dall'utente e da altre persone.
Non usare il prodotto vicino a linee elettriche, vicino a edifici alti, in luoghi pubblici affollati
oin aree ristrette.

Non utilizzare il prodotto in condizioni climatiche avverse: temperature elevate, pioggia,
nebbia, neve, pioggia gelata e vento forte.

Non utilizzare il dispositivo se comincia a funzionare male, se & caduto o si & bagnato, se si
riscalda eccessivamente, se si scolorisce o si gonfia, se emette suoni o odori innaturali o se
si verificano altri fenomeni insoliti. In questi casi, contattare immediatamente il centro di
assistenza autorizzato dal produttore.

Non utilizzare il dispositivo con le mani bagnate o umide.

Utilizzare il dispositivo lontano da fonti di calore, alte temperature, superfici calde, scintille,
fiamme libere, oli e bordi taglienti.

Non utilizzare il dispositivo in un ambiente contenente sostanze infiammabili, esplosive
o tossiche.

Non usare prodotti chimici o acqua per pulire l'unita. Pulire il prodotto con un panno morbido
e asciutto.

Non usare impropriamente il dispositivo.

L'uso improprio del dispositivo puo causare danni all'udito.



18.

19.

20.

21.

22,
23,
24,
25,

26.

27.

28,

29,

30.

31.

32,
33.

Per evitare lesioni, non toccare le eliche rotanti o altre parti mobili dell'unita.

Quando si utilizza il drone, mantenere una distanza di almeno 20 cm dal dispositivo a causa
delle onde radio.

La batteria deve essere sempre caricata sotto la supervisione di un adulto.

Per evitare un potenziale rischio d'incendio, non cortocircuitare, collocare male o forare
i terminali della batteria.

Rimuovere la batteria dal dispositivo prima di ricaricarla.

Non lasciare incustodita |a batteria collegata alla ricarica.

Non caricare la batteria vicino a fonti di calore o ad alte temperature.

Se la batteria o I'accumulatore diventano troppo caldi, smettere di usarli e ricaricarli
immediatamente.

Controllare regolarmente che il dispositivo e il cavo di alimentazione USB non siano
danneggiati o usurati.

Il cavo di alimentazione USB é solo per uso interno.

Dopo il volo, il dispositivo deve essere caricata per circa tre ore. Se il dispositivo non viene
utilizzato per un lungo periodo di tempo, si raccomanda di scaricare e ricaricare il dispositivo
una volta al mese e rimuovere le batterie sostituibili.

Il telecomando é alimentato da due batterie AA non incluse. Non utilizzare batterie diverse
da quelle raccomandate.

Prestare particolare attenzione alla polarita della batteria.

Le batterie sostituibili non devono essere caricate.

Non mischiare batterie vecchie e nuove o di tipo diverso.

Le batterie scariche devono essere rimosse dal dispositivo.

Il prodotto é conforme ai requisiti delle direttive dell'Unione Europea.

E/ In conformita alla Direttiva 2012/19/UE, questo prodotto é soggetto a raccolta
differenziata. Il prodotto non deve essere smaltito con i rifiuti urbani perché
—

puo rappresentare un rischio per I'ambiente e |a salute umana. Si prega di
restituire il vecchio prodotto a un centro di riciclaggio di apparecchiature
elettriche ed elettroniche.

Specifica
Classe di lo senza telec d co
Peso del prodotto (batteria ed eliche 245¢g
incluse)
Dimensioni del drone dispiegato 31x27x5,6 cm
Dimensioni del drone ripiegato 14 x 8,6 x5,6 cm
Temperatura di esercizio 0°C - 40°C
Risoluzione delle immagini/video 3840 x 2160

Massa massima di decollo 245¢g
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Il drone non deve volare con nessun
carico aggiuntivo. Utilizzare solo le parti
incluse nel set o le parti di ricambio del

produttore!

Configurazione di riferimento Il drone con accumulatore installato ed
eliche fissate come mostrato nell’istru-
zione d’uso.

Elementi inclusi nel set Drone, controller, quattro eliche,

accumulatore, cavo USB, cacciavite,
istruzione d’uso.

Descrizione delle parti del dispositivo

Drone (fig. A, B)

1. Motore brushless 5. Sensore ottico
2, Piedino 6. Diodo posteriore
3. Elica 7 Interruttore ON
4. Videocamera

Controllore (fig. C, D, E)

1. Immagine/video 8. Display

2, Asta sinistra 9. Tasto di decollo/atterraggio

3. Chiave di blocco/sblocco 10. Manopola di regolazione dell'angolo
4, Supporto per dispositivi mobili della videocamera

5. Tasto di ritorno del drone a ,,casa” 1. Interruttore di velocita (alto/basso)

6. Asta destra 12.  Interruttore GPS

7 Interruttore ON

Icone del display (fig. F)

1. Ritorno del drone a ,,casa” 7 Numero di satelliti

2, Indicatore della modalita headless 8. Modalita di lavoro del drone

3. Livello diricarica della batteria del drone 9 Modalita di velocita

4, Distanza dalla ,,casa” 10. Immagine/video

5. Altezza 1. Livellodiricarica della batteriadel controller
6. GPS 12.  Indicatore dell'intensita del segnale

Preparazione del dispositivo

1. Dispiegare i piedini del drone (fig. 1). Dapprima dispiegare i piedini superiori.



2. Inserire I'accumulatore nel drone (fig. 2). ATTENZIONE! Assicuratevi che I'accumulatore
siainserito correttamente. Una batteria inserita in modo improprio pud compromettere la
sicurezza del volo. Il dispositivo pud anche bloccarsi a causa di un'interruzione di corrente.

3. Inserire due batterie AA nel controller prestando particolare attenzione alla polarita delle
batterie (fig. 3). Chiudere il coperchio.

Accensione del drone e connessione del telecomando con il drone

1. Premere e tenere premuto il lampeggiante di blocco (&), e poi accendere il controllore
spostando l'interruttore (fig. 28). Il controller emettera un segnale sonoro. L'indicatore
di segnale sul display iniziera a lampeggiare. Questo indichera che il controller & pronto
per il processo di accoppiamento con il drone.

2, Accendere il drone premendo l'interruttore ON/OFF per tre secondi (fig. 29). Il drone
emettera un beep e il LED posteriore si accendera. L'indicatore di segnale sul display
smettera di lampeggiare - questo indica che il processo di accoppiamento & completo.

I collegamento del telecomando al drone si fa una volta sola e non & necessario per I'uso
successivo. L'accoppiamento del telecomando con il drone pud avvenire solo se il controller
non é collegato a nessun altro drone. Se ci sono diversi esemplari del drone e del controller in
un posto, il processo di accoppiamento deve essere eseguito su ogni set a turno per evitare un
accoppiamento errato.

Calibrazione del giroscopio

Attenzione: il drone é gia stato calibrato. Non c'é bisogno di ricalibrare a meno che il drone non
abbia un problema di decollo.

Una volta collegato al telecomando, posizionare il drone su una superficie piatta e orizzontale e
puntare entrambe le aste del controller verso I'angolo inferiore sinistro (fig. 30). Quando il LED
smette di lampeggiare rapidamente, cio indica che la calibrazione & completa.

Calibrazione della bussola
ATTENZIONE: La calibrazione della bussola dovrebbe essere fatta dopo la calibrazione del
giroscopio. La calibrazione deve essere fatta prima di ogni volo e anche dopo aver cambiato la

batteria con una nuova o averla inserita nel prodotto.

Quando viene spento e acceso, il drone entra automaticamente in modalita di calibrazione
della bussola.

Per entrare nella modalita di calibrazione della bussola, punta entrambe le aste del controller
verso I'angolo in basso a destra (fig. 31).
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1 Calibrazione orizzontale

Il LED posteriore in modalita di calibrazione orizzontale lampeggia alternativamente in giallo.
Tenere il drone e ruotalo orizzontalmente intorno al suo asse per circa tre volte. Una volta
calibrato correttamente, il LED lampeggera in verde (fig. 32).

2, Calibrazione verticale
Tenere il drone in verticale (telecamera in alto) e ruotarlo intorno al suo asse per circa tre volte.
Una volta calibrato correttamente, il LED si illuminera in modo continuo (fig. 33).

ATTENZIONE!

. Assicurarsi che il segnale GPS sia forte (minimo 7 satelliti) e che il volo avvenga in uno
spazio sicuro.

. Non calibrare la bussola in un forte campo magnetico.

. Non portare con sé materiali magnetici (es. chiavi, telefoni) durante la calibrazione.

. Mantenere la distanza da grandi oggetti metallici durante la calibrazione.

Blocco e sblocco del drone

Per sbloccare il drone, premere brevemente il lampeggiante di blocco (&h).| motori si accenderanno
e il drone sara sbloccato (fig. 34).

Ci sono due modi per bloccare un drone:

1. Una volta che il drone é atterrato a terra, punta 'asta dell’acceleratore verso il basso per
circa 3 secondi. | motori si spengono e il drone viene bloccato.
2, Il drone si spegne se non viene eseguita alcuna operazione per 15 secondi dopo lo sblocco.

ATTENZIONE! Non spegnere i motori del drone con il lampeggiante @ durante il volo perchéil
drone iniziera a cadere.

Arresto d'emergenza:

Se il drone si trova a non piu di 15 metri di distanza e prende la quota a un'altezza inferiore
a5 m, tenere premuto il lampeggiante di blocco (im) per ca. 3 secondi. | motori si spengono e il
drone viene bloccato. Non utilizzare questa opzione durante il volo normale. Questo metodo di
chiusura é riservato alle situazioni di emergenza!

Controllo del drone

Il drone & controllato utilizzando le aste sul controller come descritto di seguito. La grafica mostra
la disposizione delle aste nella modalita di controllo predefinita 2.

Fig. 35 A - Alzamento e discesa
B - Volo avanti e indietro
Fig. 36 A - Rotazione a destra e a sinistra

B - Volo a sinistra e a destra



Volo di prova

Seguire questi passi per assicurarsi che il drone funzioni correttamente.

1. Posizionare il drone in una zona aperta in modo che sia |a parte anteriore del drone che
I'utente siano rivolti nella stessa direzione.

2, Attivare il drone e il controllore.

3. Collegare il controller al drone. Eseguire |a procedura di inizializzazione del dispositivo.

4.  Abilitare I'app M RC PRO. Collegare il drone con telefono. Entrare nell'interfaccia della
telecamera.

5. Sbloccare il drone.

6. Sollevare lentamente I'asta dell'acceleratore. Il drone decollera dolcemente. Provare
I'opzione di svolta a sinistra/destra.

7 Abbassare I'asta dell’acceleratore e far atterrare il drone.

8. Dopo I'atterraggio, abbassare I'asta dell’acceleratore alla posizione pil bassa e tenerlo
per un minimo di 3 secondi finché il motore non si spegne.

9. Bloccare il drone e spegnere il controller.

Spegnimento del drone

Per accendere il drone, tenere premuto l'interruttore per circa 3 secondi (fig. 8). Il drone
emettera un suono caratteristico e il LED posteriore si illuminera di verde. Per spegnere il
drone, tenere premuto di nuovo l'interruttore per circa 3 secondi.

Prima del primo uso

Controllare che il drone e il telecomando siano completamente carichi.

Controllare che le eliche siano installate correttamente.

Controllare che i piedini del drone siano dispiegati correttamente.

Controllare che la videocamera e il gimbal funzionino.

Controllare che la lente della videocamera sia pulita.

Usare solo accessori originali o acquistati dal produttore. L'uso di accessori non originali
puo causare danni al dispositivo.

ounpwNR

Modalita di volo

1. Modalita GPS

In questa modalita, il drone prende la quota in aria ricevendo segnali GPS. Se il segnale GPS &
debole, il dispositivo entra in modalita di altitudine costante o in modalita del sensore ottico.
Se il segnale GPS é debole, atterrate immediatamente a causa del rischio di un incidente.

2, Modalita Optical Flow

Il drone é dotato di un sistema di visione, che permette un controllo efficace quando
il segnale GPS e debole. A causa della natura del suo funzionamento, dovrebbe essere
usato principalmente in interni. Questa modalita utilizza un sensore ottico supplementare
incorporato per determinare la posizione (A, fig. 5), ed & piu efficace ad altitudini inferiori
ai 3 metri (fig. 6).
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Diversi fattori influenzano la qualita del sistema di visione. Se qualcuno di questi fallisce,
la modalita basata sulla visione si spegne e il drone va in modalita di altitudine costante.
Si dovrebbe prestare particolare attenzione durante:

Un volo veloce fino a 0,5m di altitudine,
Un volo su superfici di colore uniforme,

Un volo su superfici riflettenti

TFmepan T

Se il drone si trova a un solo metro da terra, la velocita non dovrebbe superare i 5 m/sec,

Un volo sull'acqua o su oggetti trasparenti,

Un volo sopra gli elementi mobli (ad es.folla di persone),

Un volo su spazi con fluttuazioni di luce,

Un volo su superfici estremamente luminose o molto scure,
Un volo su superfici con un modello che si ripete (ad esempio su un sentiero pavimentato)
Un volo sopra oggetti inclinati di piu di 30 gradi,

mentre a 2 metri da terra non dovrebbe superare i 14 m/sec.

o Mantenere puliti i sensori
. Questo sisterma funziona correttamente solo se il drone si trova a un'altezza massimadi3 m.
. Volare in aree ben illuminate su elementi con texture chiare in modo che i sensori del drone

possano raccogliere correttamente le informazioni sulla posizione del prodotto.

Indicatore di stato del drone (A, fig. 4)

Stato del drone

Il diodo posteriore lampeggia
velocemente in giallo.

Il diodo posteriore giallo si illumina in
giallo fisso.

Il diodo posteriore si illumina in verde
fisso.

Il diodo posteriore lampeggia
velocemente in verde.

Il diodo posteriore lampeggia in giallo.

Il diodo posteriore lampeggia in verde.

Il diodo posteriore lampeggia
lentamente in rosso.

Descrizione

Il drone non é stato collegato con
controller.

Manca il segnale GPS.

Forte segnale GPS, il drone & pronto per
entrare in modalita GPS.

Il drone sta calibrando il giroscopio.

Il drone & in modalita di calibrazione
orizzontale della bussola.

Il drone & in modalita di calibrazione
verticale della bussola.

Il'livello di ricarica del drone & basso,
rimasti 16%.



Il diodo posteriore lampeggia Il'livello di ricarica del drone & basso,
velocemente di rosso. rimasti 12%.

Il diodo posteriore lampeggia una volta Problema con giroscopio.
in rosso ogni 1,5 sec.

Il diodo posteriore lampeggia due volte Problema con il barometro.
in rosso ogni 1,5 sec.

Il diodo posteriore lampeggia tre volte in ~ Problema con la bussola.
rosso ogni 1,5 sec.

Il diodo posteriore lampeggia quattro Problema con GPS.
volte in rosso ogni 1,5 sec.

Ritorno a ,,casa”

Con la funzione di ritorno a casa, il drone ritorna alla sua ultima posizione salvata ("casa").
Ci sono tre modalita di questa funzione: ritorno a casa, ritorno di emergenza e ritorno
a batteria scarica.

La posizione salvata e il luogo in cui il drone decolla. Affinché questa posizione sia salvata
correttamente, il segnale GPS deve essere abbastanza forte (minimo 7 satelliti collegati al
decollo). La spia diventera verde.

1 Ritorno a casa

Se il segnale GPS & buono (piu di 7 satelliti), il punto di decollo viene salvato,premere il
lampeggiante di ritorno (). Premendo nuovamente il lampeggiante si esce dalla funzione
di ritorno.

2, Ritorno a casa con la batteria scarica
Questa modalita si attiva quando |a batteria del drone & abbastanza scarica da compromettere
la sua capacita di tornare al punto segnato come "casa".

Quando i LED posteriori lampeggiano lentamente in rosso, I'indicatore della batteria mostra
un livello basso (Til:), il telecomando emette dei brevi segnali acustici e il drone si trova
sopra i 30 metri 0 a piu di 100 metri dal telecomando, il drone iniziera automaticamente
a tornare al punto di decollo.

Quando i LED posteriori del drone lampeggiano rapidamente in rosso, l'indicatore della
batteria mostra che la batteria si sta scaricando (Tﬂ), il telecomando emette un breve
segnale acustico e il drone si trova al di sopra dei 15 metri 0 a una distanza superiore ai 15
metri dal telecomando, il drone inizia automaticamente a tornare al punto di decollo. Se
la distanza e inferiore a 15 metri, il drone atterrera al punto di decollo.
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3. Ritorno di emergenza

Se il segnale GPS era buono (pit di 7 satelliti) e il punto di decollo é stato salvato, il ritorno
di emergenza verra avviato automaticamente quando il telecomando perde la connessione
con il drone per piu di 6 secondi. Puoi riprendere il controllo del drone se il telecomando
ristabilisce la connessione e tu premi il tasto di ritorno.

ATTENZIONE:

. Durante il ritorno di emergenza, non & possibile evitare gli ostacoli controllando il drone.
. I drone non tornera al punto di decollo se il segnale GPS & debole (meno di 7 satelliti).
. Se, durante Ia procedura diritornointelligente, 'utente tenta di sollevare il drone a un‘altitudine

pari o superiore a15 m, il drone smette di prendere quota e avwiaimmediatamente la procedura
di ritorno a casa di emergenza.

. Se non c'era un buon segnale GPS durante il decollo (meno di 7 satelliti) e il drone ha perso la
connessione con il telecomando per piti di 6 secondi, il drone iniziera a scendere lentamente
e si blocchera dopo ['atterraggio.

Telecamera

. La telecamera é dotata di un gimbal monoassiale stabile per stabilizzare I'immagine, anche
in condizioni di volo veloce. L'angolo della telecamera pud essere regolato con una manopola
(10, fig. D). L'angolo predefinito & nel range da -90 a 0 (fig. 7).

. Posizionare il dispositivo su una zona aperta e piana prima del volo. Non toccare il gimbal
dopo aver awiato il drone.

. Ilgimbal contiene componenti di precisione che possono essere danneggiati se viene applicata
una forza esterna, che pud influenzare le sue prestazioni. Maneggiare il gimbal con cura.

. Mantenere il gimbal pulito e lontano da possibili fonti di sporcizia, sabbia, pietre, ecc, a causa
del rischio di blocco.

. Posizionando il drone su una superficie irregolare o sull'erba, si espone il gimbal all'impatto
e aidanni.

. Non aggiungere alcun componente al gimbal. Questo puo influenzare il funzionamento del

dispositivo o addirittura bruciare il motore.

Accumulatore

L'accumulatore deve essere completamente carico prima del primo utilizzo. Assicurati di
usare il cavo di alimentazione USB incluso per questo scopo. Il tempo di ricarica & di circa
180 minuti.

Livello di carica basso: un LED sull'accumulatore lampeggia, gli altri sono spenti.

Ricarica: uno dei LED sull'accumulatore lampeggia, gli altri LED indicano il livello di carica
attuale.

Accumulatore completamente carico: tuttii LED della batteria siilluminano in modo fisso.

Adattatore consigliato: Le informazioni di cui sopra sono basate sull'uso dell'adattatore
5V ==2A.



Montaggio e smontaggio delle eliche

1. Montaggio

. Le eliche sono marcate"A" e "B" - fare particolare attenzione a questa marcatura durante
l'installazione.

. Montare le eliche marcate A e B sui motori corrispondenti (fig. 10).

. Stringere le due viti in senso orario con un cacciavite (fig. 11).

2, Smontaggio
. Con un movimento in senso antiorario, imuovere le due viti con un cacciavite (fig. 12) e poi
togliere I'elica dal dispositivo (fig. 13).

ATTENZIONE!

. Assicurarsi che le eliche rotanti in senso orario e antiorario siano installate correttamente.
Se installato in modo non corretto, il drone non volera correttamente e potrebbe essere
danneggiato.

. Le eliche hanno bordi taglienti e devono essere maneggiate con cura a causa del rischio di lesioni.
. Utilizzare solo le eliche incluse nel set o acquistate direttamente dal produttore.
Funzioni

1 La scelta della modalita di volo

Chiamare I'impostazione dell'interr
fissa, ON - la modalita GPS. Licona

del GPS (A, B, fig. 14): OFF - la modalita dell'altezza
1 visualizza sul controller la modalita di volo attuale.

2, Manopola di regolazione dell'angolo della telecamera
Usare la manopola per cambiare I'angolo della telecamera (fig. 15, 16).

3. Immagini /video

Premere il lampeggiante @ sul controller per scattare la foto (fig. 17). Licona M8 sul display pulsera
una volta. Tenere premuto lo stesso lampeggiante per registrare un video. L'icona sul display
lampeggera lentamente. Premere nuovamente il lampeggiante per interrompere la registrazione.

ATTENZIONE! Le immagini e i video non saranno salvati se non c'é una scheda di memoria
nel dispositivo TF.

4. Decollo/atterraggio veloce
Premere il lampeggiante £ sul controller (fig. 18), e il drone decolla automaticamente e si ferma
ad un'altezza di 1,5 metri.

Ripremere lo stesso lampeggiante e il drone atterrera automaticamente. Premere un tasto
qualsiasi per uscire dalla modalita di atterraggio automatico.

5. Ritorno
Premere il lampeggiante 9 sul controller (fig. 19) per avviare la procedura di ritorno del drone alla
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posizione salvata ("*home"). Il controller emettera un suono caratteristico. Premere nuovamente
il lampeggiante per annullare |a procedura.

6. Awviso di batteria scarica del controller
Quando l'icona (% appare sul display e il controller inizia ad emettere un suono continuo,
questo significa che il livello della batteria del controller & basso (fig. 20). Sostituire le batterie.

7 Indicatore della forza del segnale
Licona # % indica la forza del segnale che riceve il controller dal drone (fig. 20).

Se l'icona indica alternativamente un segnale debole e forte (£ %), questo significa che il
controller & in corso di ricerca del segnale.

Sel'iconaindicail segnale basso (= =), questo significa che il controller si trova troppo lontano
dal drone, o la batteria del drone & stata rimossa

ATTENZIONE! Per una migliore potenza del segnale, assicurati che il drone stia volando sopra
il controller e che non ci siano ostacoli tra il controller e il drone (fig. 21).

8. Modalita headless

La modalita headless pud essere abilitata nell'app mobile. In questa modalita, il drone si
muove nella direzione in cui viene inclinata I'asta sul controller, indipendentemente dalla
direzione in cui é rivolta la parte anteriore del dispositivo.

Modalita di controllo

Modalita 1 (A, fig. 22):

1. Acceleratore

2, Volo avanti o indietro

3. Rotazione a sinistra o a desrtra
4, Volo a sinistra o a destra

La modalita 2 (B, fig. 22):

1. Volo avanti o indietro
Acceleratore

3. Rotazione a sinistra o a destra

4, Volo a sinistra o a destra

Per cambiare la modalita:

1. Premere il lampeggiante di blocco (@), contemporaneamente accendendo il controller
spostando il lampeggiante ON/OFF (A, fig. 23).

2, Premere e tenere premuto il lampeggiante di ritorno (@) per ca.3 secondi per cambiare

la modalita da1a 2. La modalita scelta sara visualizzata sullo schermo LCD.

Di default il prodotto lavora in modalita 2.

4.  ATTENZIONE! Prima di cambiare la modalita, assicurarsi che il controller sia collegato
con il drone.
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Supporto del telefono

Sfilare completamente il supporto del telefono (fig. 24).
Inclinare il supporto in avanti di 30° (fig. 25).

Scostare il fermo di sicurezza (fig. 26).

Regolare la grandezza del supporto al telefono (fig. 27).

PwN

Applicazione sul smartphone

Apple i0S: trova I'applicazione M RC PRO nell’Apple Store oppure scanerizza il codice QR.
Android: trova I'applicazione M RC PRO nel Google Play Store oppure scanerizza il codice QR.
| codici QR si trovano all'inizio dell’istruzione d'uso.

Connessione del drone con I'applicazione

Accendi il drone. Sul telefono entra nelle impostazioni Wi-Fi. Trova e seleziona la rete
denominata ,Drone_*******” Apri |'applicazione sul tuo telefono.

Se non usi una scheda di memoria nel drone, le foto e i video saranno salvati nell'app. Se &
stata installata una scheda di memoria, le foto e i video saranno memorizzati sulla scheda
di memoria. E possibile scaricare sul telefono i file memorizzati nella scheda di memoria
utilizzando il tasto.

Il drone si connette al Wi-Fi utilizzando lo standard 5C.

Requisiti ambientali

1. Non far volare il drone in condizioni di maltempo come vento forte, neve, pioggia,
nebbia, ecc.

2, Scegliere spazi aperti, lontano da edifici alti. Gli edifici con molto acciaio possono
influenzare la bussola e interferire con il segnale GPS, causando al drone un
disallineamento o problemi di localizzazione.

3. Tieni il tuo drone in vista d’occhio durante il volo. Evitare gli ostacoli, |a folla, gli
specchi d'acqua, ecc.

4. Per evitare interferenze, non far volare il drone in aree con linee ad alta tensione,
stazioni base, strutture di supporto, ecc.

5. Evitare di volare ad altitudini superiori ai 6000 m. A causa di fattori ambientali, le
prestazioni della batteria e del sistema di alimentazione diminuiscono, il che pud
influire sulla qualita del volo.

6. Ci possono essere problemi con il segnale GPS ai poli nord e sud.

ATTENZIONE! Secondo i regolamenti dell'Organizzazione Internazionale dell'Aviazione
Civile e il controllo del traffico aereo dei singoli paesi per quanto riguarda il controllo dello
spazio aereo e i regolamenti sulla gestione dei droni, i droni possono essere utilizzati solo
in uno specifico spazio aereo. Per |a sicurezza del volo, la funzione di restrizione del volo
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(limitazione dell'altitudine e della distanza disponibili) & abilitata di default nel dispositivo,
facilitando I'uso sicuro del dispositivo.

Indicazioni sull’uso della telecamera

Verificare il prodotto prima di iniziare.

Selezionare un angolo di ripresa adatto.

Volare e fare foto in giornate serene e senza vento.

Eseguire il volo di prova.

Muovere le aste lentamente in modo che il volo del drone sia fluido.

W

Pulizia e manutenzione

1. Non usare prodotti chimici per pulire il drone.

2. Non usare acqua per pulire il drone.

3. Per pulire il drone e i suoi accessori, spegnere il dispositivo, rimuovere le batterie e
pulire con un panno asciutto.

4. Tenere il drone e i suoi componenti all'asciutto e fuori dalla portata dei bambini.

Le foto sono solo a scopo illustrativo, I'aspetto reale dei prodotti
puo differire da quelli presentati nelle immagini.



Introduction

Cher client!

Merci de nous avoir fait confiance et d'avoir choisi la marque Overmax.

Grace a l'utilisation des matériaux de la meilleure qualité et des solutions technologiques
innovantes, nous vous donnons un produit parfait a I'usage quotidien. Nous sommes
srs que grace a un grand soin que nous avons pris pour fabriquer ce produit, il répondra a
toutes vos exigences. Avant d'utiliser le produit pour la premiére fois, lisez attentivement
ce mode d’emploi.

Sivous avez des questions ou remarques relatives au produit acheté, n'hésitez pas a nous
contacter a I'adresse : pomoctechniczna@overmax.pl

RENSEIGNEMENTS IMPORTANTS

1.
2,

10.

1

12.
13.

14.

15.

Ce produit n'est pas un jouet.

Le produit est destiné aux personnes a I'age supérieur a 14 ans et expérimentées en pilotage
de drones. La manipulation du produit par des utilisateurs non expérimentés a I'age inférieur
218 ans devrait étre réalisée sous surveillance d'adultes expérimentés.

Ne réalisez pas des dépannages du dispositif et ne le modifiez pas. Uniquement un service
autorisé peut procéder au dépannage du produit.

Ne mettez pas le dispositif en marche sivous avez remarqué des dégats de quelque nature
que ce soit.

Le fabricant ne sera pas tenu pour responsable des dégats éventuels et des blessures
causées par I'utilisation inappropriée du produit.

Le dispositif contient de petits éléments. Tenez le dispositif hors de portée des enfants.
Risque d'ingestion et d’étouffement.

Le présent produit est destiné a I'usage extérieur. Avant de commencer a utiliser le produit,
assurez-vous que I'espace choisi est dépourvu d'obstacles, et pendant le pilotage, gardez
une distance de sécurité de chaque personne, animal ou bien.

Le dispositif devrait se trouver a distance d’au moins 1-2 métres par rapport a I'utilisateur
et a d'autres gens.

Il convient de ne pas utiliser le produit a proximité des lignes électriques, prés desimmeubles
hauts, dans les espaces publics bondés et dans les espaces fermés.

Il convient de ne pas utiliser le produit pendant les intempéries : a des températures élevées,
pendant la pluie, le brouillard, la neige, le gel et le vent fort.

N’utilisez pas le dispositif quand il commence a mal fonctionner, il a été tombé au sol ou
mouillé, il se chauffe de fagon excessive, il y a des décolorations, renflements, quand il
produit des sons ou des odeurs anormaux ou d’autres phénomenes atypiques. Dans ce
cas-la, contactez immédiatement le service agréé du fabricant.

N'utilisez pas le dispositif quand vos mains sont mouillées ou humides.

Utilisez le produit a I'écart des sources de chaleur, des hautes températures, des surfaces
chaudes, des sources d'étincelage, du feu ouvert, des huiles et des bords coupants.
N’utilisez pas le dispositif dans un environnement contenant des substances inflammables,
explosives ou toxiques.

N'utilisez pas de substances chimiques ou d’eau pour nettoyer le dispositif. Le produit
devrait étre lavé a I'aide d’un chiffon doux et sec.
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16.

17

18.

19.

20.

21.

22,
23,
24,
25,

27.

28,

29,

30.

31.

32.
33.

Ne pas utiliser le dispositif d’une facon non conforme a son usage prévu.

Un usage inapproprié du dispositif peut entrainer la détérioration de I'ouie.

Pour éviter les blessures, il convient de ne pas toucher les hélices ni d’autres piéces mobiles
du dispositif.

Pendant I'utilisation du drone, il convient de maintenir la distance d’au moins 20 cm du
dispositif en raison des ondes hertziennes.

La recharge de la batterie devrait toujours étre réalisée sous |a surveillance d’un adulte.
Pour éviter la menace potentielle d’incendie, il convient de ne pas mettre les broches de la
batterie en contact, les placer dans le compartiment a piles d’une fagon non conforme aux
repéres de polarité ni de le percer.

Il convient de retirer la batterie du dispositif avant la recharge.

Ne laissez jamais |a batterie branchée a un chargeur sans surveillance.

Ne rechargez pas |a batterie prés des sources de chaleur et a des températures élevées.
En cas de surchauffe excessive de la batterie ou des piles, il convient d'arréterimmédiatement
leur utilisation et leur recharge.

. Vérifiez régulierement le dispositif et le cable d'alimentation USB pour détecter les dégats

et vérifier le niveau d’usure.

Le cable d'alimentation USB est destiné uniquement a I'usage intérieur.

Apres le vol fini, il convient de recharger le dispositif pendant environ trois heures. En cas
de non-utilisation du dispositif pendant longtemps, il est recommandé de décharger et de
recharger le dispositif une fois par mois et de retirer les piles remplacables.

La télécommande est alimentée par deux piles AA non incluses. N'utilisez pas de piles
autres que celles recommandées.

Prétez une attention particuliere a Ia polarité des piles.

Les piles remplacables ne devraient pas étre rechargées.

Il convient de ne pas mélanger des piles usées avec des neuves et des types différents de piles.
Les piles déchargées devraient étre retirées du dispositif.

Le produit est conforme aux exigences des directives de I'Union européenne.

E Conformément a la Directive 2012/19/UE, le présent produit est soumis a
la collecte séparée. Il convient de ne pas jeter le produit avec les déchets
—

meénagers, car il peut constituer un danger pour I'environnement et la sainte
humaine. Le produit usé devrait étre remis au point de recyclage des appareils
électriques et électroniques.

Spécification
Classe du véhicule aérien sans pilote co
Poids du produit (avec la pile et les 245¢g
hélices)
Dimensions du drone déplié 31x27x 5,6 cm
Dimensions du drone plié 14 x 8,6 x 5,6 cm
Température de fonctionnement 0°C - 40°C

Résolution des photos / vidéo 3840 x 2160



Masse maximale au décollage

Configuration modéle

Les éléments faisant partie du kit

245¢g

Le drone ne peut voler avec aucune
charge supplémentaire. Il convient
d’utiliser uniquement les éléments
fournis avec le kit ou des piéces

détachées provenant du fabricant !

Le drone avec une batterie installée et
les hélices fixées de fagon montrée dans
le mode d’emploi.

Drone, manette de contréle, quatre
hélices, batterie, cable USB, tournevis,
mode d’emploi.
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Description des piéces du dispositif

Drone (fig. A, B)

Moteur sans balais
Pied

Hélice

Caméra

AwN o

Manette de contréle (fig. C, D, E)

Photo/vidéo

Joystick gauche

Touche de verrouillage/déverrouillage
Support d’appareil mobile

Bouton de retour du drone « alamaison »
Joystick droit

ompwNR

Icones de I'écran (fig. F)

1. Retour du drone « a la maison »

2, Indicateur do mode headless

3. Niveau de charge de Ia pile du drone
4, Distance a partir de la « maison »

5. Hauteur

6. GPS

5. Capteur optique
Diode arriére
7 Interrupteur marche/arrét

"

7. Interrupteur marche/arrét

8. Ecran

9. Bouton de décollage/atterrissage

10. Réglage de I'angle de la caméra

1.  Commutateurde vitesse (grande/petite)
12.  Interrupteur GPS

7 Nombre de satellites

8. Mode de fonctionnement du drone

9. Mode de vitesse

10. Photo/vidéo

1. Niveaude pile de la manette de contréle
12.  Indicateur de force du signal
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Préparation du dispositif

1. Dépliez les pieds du drone (fig. 1). Dans un premier temps, dépliez les pieds supérieurs.

2, Mettez |a batterie dans le drone (fig. 2). ATTENTION ! Assurez-vous que la batterie est
mise correctement. La batterie mise de facon incorrecte peut affecter la sécurité du
vol. Le drone peut aussi se crasher en raison de la coupure de I'alimentation électrique.

3. Mettez les deux piles AA 1,5V dans la manette de contrdle, tout en prétant une attention
particuliére 3 la polarité des piles (fig. 3). Otez le couvercle.

Allumage du drone et couplage de la manette de contrdle avec
le drone

1. Appuyez sur le bouton de verrouillage (@) et tenez-le enfoncé, puis allumez la manette
de contrdle, en bougeant I'interrupteur (fig. 28). La manette de contréle émettra un signal
sonore. Lindicateur de signal sur I'écran commencera a clignoter. Cela veut dire que la
manette de contréle est préte au processus de couplage avec le drone.

2, Allumez le drone, tout en appuyant sur 'interrupteur pendant trois secondes (fig. 29). Le
drone émettra un signal sonore et la diode arriére s'allumera. L'indicateur de signal sur
I'écran s'arrétera de clignoter - cela veut dire que le processus de couplage est terminé.

Le couplage de la manette de contréle avec le drone doit étre effectué une fois et n’est pas
nécessaire pendant I'emploi prochain. Le couplage de la manette de contréle avec le drone ne
peut étre effectué que si la manette de contrdle n’est connectée avec aucun autre drone. S'ily
a quelques exemplaires différents du drone et des manettes de contrdle dans le méme lieu, le
processus de couplage devrait étre réalisé en séquence sur chaque kit, I'un aprés I'autre, pour
éviter le couplage erroné.

Calibration du gyroscope

Attention : le drone a été calibré auparavant. Il n'est pas nécessaire de le calibrer de nouveau,
a moins que le drone ait un probléme par exemple avec le décollage.

Aprés que la manette de contrdle se connecte avec le drone, laissez le drone sur une surface
plane et horizontale, puis orientez les deux joysticks sur la manette de contréle vers le coin
gauche bas (fig. 30). Quand la diode s'arrétera de clignoter rapidement, cela veut dire que la
calibration a été finie.

Calibration de la boussole
ATTENTION : La calibration de la boussole devrait étre réalisée aprés la calibration du gyroscope.
La calibration devrait étre réalisée avant chaque vol et aprés le remplacement des piles pour de

neuves ou aprés les avoir installées dans le produit.

Apreés I'extinction et I'allumage, le drone entre automatiquement dans le mode de calibration
de la boussole.



Pour entrer dans le mode de calibration de la boussole, dirigez les deux joysticks sir la manette
de contrdle dans le coin droit bas (fig. 31).

1 Calibration horizontale

La diode arriere dans le mode de calibration horizontale clignotera en alternance en jaune. Tenez
le drone et tournez-le horizontalement autour de son propre axe environ trois fois. Aprés la
calibration correcte, la diode commencera a clignoter en vert (fig. 32).

2, Calibration verticale
Tenez le drone verticalement (la caméra dirigée vers le haut) et tournez-le autour de son propre
axe environ trois fois. Aprés |a calibration correcte, la diode sera allumée en continu (fig. 33).

ATTENTION!

. Assurez-vous que le signal GPS est fort (7 satellites au minimum) et que le vol sera effectué
dans un espace sdr.

. Ne calibrez pas |a boussole dans un champ magnétique fort.

. Pendant la calibration, ne portez aucun matériau magnétique (par exemple des clés, des
téléphones).

. Pendant la calibration, tenez la distance de grands objets métalliques.

Verrouillage et déverrouillage du drone

- . s . n
Pour déverrouiller le drone, appuyez brievement sur le bouton de verrouillage (&m). Les moteurs
s'allumeront et le drone sera déverrouillé (fig. 34).

Il est possible de verrouiller le drone de deux fagons :

1. Apreés que le drone atterrit sur |a terre, dirigez le joystick du papillon des gaz vers le bas
pendant environ 3 secondes. Les moteurs s'éteindront et le drone sera verrouillé.
2, Le drone s'éteindra automatiquement, s'il n’effectue aucune opération pendant 15

secondes apreés le déverrouillage.

14 . n
ATTENTION ! N'éteignez pas les moteurs du drone avec le bouton & pendant le vol, parce que
le drone commencera a tomber.

Arrét d’urgence :

Si le drone est éloigné de pas plus que 15 métres et s'il se trouve a la hauteur inférieure a 5
m, tenez enfoncé le bouton de verrouillage (ﬁ) pendant environ 3 secondes. Les moteurs
s'éteindront et le drone sera verrouillé. N'utilisez pas cette option pendant un vol normal. Ce
type de verrouillage est réservé aux situations d’urgence !

Pilotage du drone
Le pilotage du drone est effectué a I'aide des joysticks surlamanette de contréle, conformément

a la description ci-dessous. Les illustrations montrent la configuration des joysticks en mode
de pilotage par défaut 2.
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Fig. 35 A - Décollage et atterrissage
B - Vol vers I'avant et vers l'arriére

Fig. 36 A - Rotation vers la gauche et vers la
droite

B - Vol vers la gauche ou vers la droite

Vol d’essai

Effectuez les étapes suivantes pour vous assurer que le drone fonctionne correctement.

1 Placez le drone en espace dégagé de facon que tant Ia partie avant du drone que I'utilisateur

soient dirigés dans la méme direction.

Allumez le drone et la manette de contrdle.

Couplez la manette de contréle et le drone. Procédez a |a procédure d'initialisation du

dispositif.

4, Démarrez I'application M RC PRO. Couplez le drone avec le téléphone. Entrez dans
I'interface de la caméra.

5. Déverrouillez le drone.

6. Levez doucement le joystick du papillon des gaz vers le haut. Le drone décollera doucement.
Testez I'option de braquage vers la gauche / vers la droite.

7 Baissez le joystick du papillon des gaz et atterrissez le drone.

8. Aprés |'atterrissage, baissez le joystick du papillon des gaz jusqu’a la position Ia plus
basse et tenez-le pendant 3 secondes au minimum, jusqu’a ce que les moteur s'éteigne.

9. Verrouillez le drone et éteignez la manette de contrdle.

wN

Extinction du drone

En vue d'allumer le drone, il convient d'appuyer sur I'interrupteur marche/arrét et le tenir
enfoncé pendant environ 3 secondes (fig. 8). Le drone émettra un signal sonore caractéristique
et |a diode arriére s'allumera en vert. En vue d'éteindre le drone, il convient d’appuyer de
nouveau sur I'interrupteur marche/arrét et le tenir enfoncé pendant environ 3 secondes.

Avant la premiére utilisation

Vérifiez que la manette de contrdle et le drone sont complétement rechargés.

Vérifiez que les hélices sont installées correctement.

Vérifiez que les pieds du drone sont dépliés correctement.

Vérifiez que la caméra et le gimbal stabilisateur marchent.

Vérifiez que I'objectif de la caméra est propre.

N'utilisez que les accessoires d'origine ou des accessoires achetés auprés du fabricant.
L'utilisation des accessoires non originaux peut entrainer un endommagement du
dispositif.

auhwN=



Modes de vol

1. Mode GPS

Dans ce mode, le drone se |éve dans I'air, en recevant les signaux GPS. En cas de signal GPS
faible, le dispositif entre dans le mode de maintien de la hauteur permanente ou le mode de
capteur optique. En cas de signal GPS faible, il convient d'atterrir le drone immédiatement
en raison du risque d'accident.

2, Mode Optical Flow

Le drone est équipé d’'un systeme de vison permettant le pilotage efficace quand le signal
GPS est faible. En raison de |a nature de son travail, il convient de I'utiliser principalement
dans les piéces fermées. Ce mode destiné a détermination de |a position utilise un capteur
optique intégré supplémentaire (A, fig. 5) et il est le plus efficace a la hauteur inférieure
a 3 metres (fig. 6).

La qualité du systeme de vision est affectée par quelques facteurs. Si quelques d’eux
échouent, le mode basé sur la vision s'éteindra, et le drone passera en mode de maintien
de la hauteur permanente. La prudence particuliére est de mise pendant :

un vol rapide a la hauteur jusqu’a 0,5m,

un vol au-dessus des surfaces a couleur homogéne,

un vol au-dessus d’une surface reflétant la lumiére,

un vol au-dessus de I'eau ou des objets transparents,

un vol au-dessus d'éléments mobiles (par exemple au-dessus d'une foule de gens),

un vol au-dessus des surfaces dans lesquelles il y a des fluctuations de Ia lumiére,

un vol au-dessus d’une surface extrémement claire ou trés obscure,

un vol au-dessus des surfaces avec un motif qui se répéte (par exemple au-dessus
d’'une voie pavée)

[8 un vol au-dessus des objets inclinés sous I'angle supérieur a 30°,

Fwmpongo

Si le drone n’est qu'un métre au-dessus du sol, |a vitesse ne devrait pas étre supérieure a
5m/s, et ala hauteur de 2 au-dessus du sol, a son tour, elle ne devrait pas étre supérieure
aldm/s.

. Gardez les capteurs propres.
. Ce systéme ne marche correctement que si le drone se trouve a la hauteur maximale de 3 m.
. Ne le faites voler que dans les endroits bien éclairés au-dessus des éléments avec des textures

distinctes pour que les capteurs du drone puissent obtenir correctement les informations sur
I localisation du produit.

Indicateur d'état du drone (A, fig. 4)

Etat du drone Description

La diode arriére clignote rapidement en Le drone n'est pas couplé avec la manette
jaune. de contrdle.
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La diode arriére est allumée en continu Pas de signal GPS.

en jaune.

La diode arriére est allumée en continu Un signal GPS fort, le drone est prét a

envert. entrer dans le mode GPS.

La diode arriére clignote rapidement Le drone est en train de calibrer le

envert. gyroscope.

La diode arriére clignote en jaune. Le drone est en mode de calibration
horizontale de la boussole.

La diode arriére clignote en vert. Le drone est en mode de calibration
verticale de |a boussole.

La diode arriére clignote lentement en Le niveau de recharge du drone est bas, la

rouge. batterie reste a 16 %.

La diode arriére clignote rapidement en Le niveau de recharge du drone est bas, la

rouge. batterie reste a 12%.

La diode arriére clignote en rouge une Un probleme avec le gyroscope.

fois tous les 1,5 s.

La diode arriére clignote en rouge deux Un probléme avec le barométre.
fois tous les 1,5 s.

La diode arriére clignote en rouge trois Un probléme avec la boussole.
fois tous les 1,5 s.

La diode arriére clignote en rouge quatre ~ Un probléme avec le GPS.
fois tous les 1,5 s.

Retour a la maison

Grace a la fonction de retour a la maison, le drone retourne au dernier endroit enregistré
(« alamaison »). Iy a trois modes de cette fonction : retour a la maison, retour d'urgence
et le retour a niveau bas de pile.

L'endroit enregistré est un endroit dans lequel le drone décolle. Pour que cet endroit soit
enregistré correctement, le signal GPS doit étre suffisamment fort (7 satellites connectés
pendant le décollage au minimum). La lumiére de I'indicateur s'allumera en vert.

1. Retour a la maison
Sile signal GPS est bon (plus de 7 satellites) et le point de décollage a été enregistré, appuyez
surle bouton de retour (9). Appuyez le bouton de nouveau pour quitter la fonction de retour.

2, Retour a la maison a niveau bas de pile
Ce mode s’active quand |a pile du drone est si épuisée que ceci peut affecter sa capacité de
retour au point indiqué comme « la maison ».



Quand les diodes arriere du drone clignotent lentement en rouge, I'indicateur de charge de
la pile indique le niveau bas (&), la manette de contrdle émet des signaux sonores courts
et le drone se trouve a la hauteur de plus de 30 métres ou a une distance de plus de 100
metres de la manette de contrdle, le drone commencera a retourner automatiquement au
point de décollage.

Quand les diodes arriére du drone clignotent rapidement en rouge, I'indicateur de charge de la
pile indique que |a pile est déchargée (fj’), la manette de contréle émet des signaux sonores
courts et le drone se trouve a la hauteur de plus de 15 métres ou a une distance de plus de
15 métres de la manette de contrdle, le drone commencera a retourner automatiquement
au point de décollage. Si la distance s'éléve a moins de 15 meétres, le drone atterrira dans
I'endroit de décollage.

3. Retour d'urgence

Si le signal GPS était bon (plus de 7 satellites) et le point de décollage a été enregistré,
le retour d’urgence sera initié automatiquement quand la manette de contrdle perdra la
connexion avec le drone pendant plus de 6 secondes. Vous pouvez reprendre le contrdle
sur le drone si la manette de contrdle est connectée de nouveau et si vous appuyez sur le
bouton de retour.

ATTENTION :

. Pendant le retour d'urgence, on ne peut pas éviter les obstacles en pilotant le drone.

. Ledrone ne retourna pas al'endroit de décollage si le signal GPS est faible (moins de 7 satellites).
. Pendant la procédure de retourintelligent, I'utilisateurvoudra lever le drone a la hauteur égale

ou supérieure a 15 m, le drone s'arrétera de se lever et initiera immédiatement la procédure
de retour automatique a la maison.

. Si pendant le décollage le signal GPS n'était pas bon (moins de 7 satellites) et le drone a perdu
la connexion avec la manette de contréle pendant plus de 6 secondes, le drone commencera
a tomber lentement et il se verrouilla aprés avoir atterri.

Caméra

. Lacaméra est munie d’'un gimbal a un axe stabilisant 'image méme dans les conditions d’'un
vol rapide. L'angle de la caméra peut étre réglé a I'aide du sélecteur rotatif (10, fig. D). Langle
par défaut est compris dans la plage allant de -90° a 0° (fig. 7).

. Avant le vol, il convient de placer le dispositif sur un terrain dégagé et plat. Il convient de ne
pas toucher le gimbal aprés avoir démarré le drone.
. Le gimbal contient des éléments précis qui peuvent étre abimés en cas d'influence d'une

force externe, ce qui peut affecter son fonctionnement. La prudence est de mise pendant
la manipulation du gimbal.

. Il convient de garder le gimbal propre et loin des sources de salissures possibles, du sable, des
pierres, etc., en raison du risque de blocage.

. En plagant le drone sur une surface inégale ou sur la pelouse, vous exposez le gimbal aux
chocs et aux dégats.

. Il convient de n'ajouter aucun élément au gimbal. Cela peut affecter le fonctionnement du

dispositif, et méme provoquer la bralure du moteur.
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Accumulateur

Avant le premier emploi, il convient de recharger complétement I'accumulateur. Assurez-
vous que vous utilisez a cette fin un cable d'alimentation USB inclus. La durée de recharge
s'éléve a environ 180 minutes.

Un niveau bas de recharge : une diode sur I'accumulateur clignote, les autres sont éteintes.

Recharge : I'une des diodes sur I'accumulateur clignote, les autres diodes indiquent le
niveau actuel de recharge.

L'accumulateur complétement rechargé : toutes les diodes sur I'accumulateur sont allumées
en continu.

Adaptateur secteur : 5V === 2A (fig. 9). Les informations susmentionnées sont basées sur
I'emploi de I'adaptateur secteur 5V === 2A.

Montage et démontage des hélices

1 Assemblage

. Les hélices sont indiquées comme « A » et « B » - pendant le montage, il convient de préter
une attention particuliére a ces repéres.

. Installez I'hélice avec la repére A et B sur les moteurs qui leurs correspondent (voir : fig. 10).

. Vissez les deux vis a I'aide d'un tournevis dans le sens des aiguilles d'une montre (fig. 11).

2, Démontage

. Dévissez les deux vis dans le sens inverse des aiguilles d’'une montre a I'aide d’un tournevis

(fig. 12), puis enlevez I'hélice du dispositif (fig. 13).

ATTENTION !

. Assurez-vous que les hélices tournant dans le sens et dans le sens inverse des aiguilles d'une
montre sans installées correctement. En cas d'installation incorrecte, le drone ne fonctionnera
pas correctement et il peut étre endommagé.

. Les hélices ont des bords coupants, la prudence est de mise lorsque vous les manipulez en
raison du risque de blessure.

. Il est nécessaire de n'utiliser que les hélices fournies avec le kit ou achetées directement
aupres du fabricant.

Fonctions

1 Choix du mode de vol

Changez le positionnement de I'interrupteur GPS (A, B, fig. 14) : OFF - mode de hauteur permanent
- mode GPS. Icone fefgf sur la manette de contrdle affiche le mode de vol actuel.




2, Manette de réglage de I'angle de la caméra
Utilisez la manette de réglage pour changer I'angle de la caméra (fig. 15, 16).

3. Photo/vidéo

Appuyez sur le bouton B8 sur la manette de contrdle pour prendre une photo (fig. 17). L'icéne
WS sur I'écran clignotera une fois. Tenez le méme bouton enfoncé pour enregistrer une vidéo.
L'icéne sur I'écran commencera a clignoter lentement. Appuyez sur le bouton de nouveau pour
arréter I'enregistrement.

ATTENTION ! Les photos et les vidéos ne seront pas enregistrées s'il n'a pas de carte mémoire
TF dans le dispositif.

4, Décollage/atterrissage rapide
Appuyez sur le bouton $ surlamanette de contréle (fig. 18), et le drone décollera automatiquement
et s'arrétera a la hauteur de 1,5 metres.

Appuyez sur le méme bouton de nouveau et le drone atterrira automatiquement. Appuyez sur
un bouton quelconque pour quitter le mode d'atterrissage automatique.

5. Retour

Appuyez sur le bouton de retour @ sur la manette de contréle (fig. 19) pour initier la procédure
de retour du drone a I'endroit enregistré (« a la maison »). La manette de contrdle émettra un
son caractéristique. Appuyez sur le bouton de nouveau pour annuler la procédure.

6. Avertissement sur un niveau bas de la plie de Ia manette de contrdle

Quand l'icéne % apparaitra sur I'écran et la manette de contrdle commencera a émettre un
signal sonore continu, cela veut dire que le niveau de batterie de la manette de contrdle est
bas (fig. 20). Il convient de remplacer les piles.

7 Indicateur de force du signal
Licéne £ % indique la puissance du signal recu du drone par la manette de contréle (fig. 20).

Si l'icone indique un signal faible et fort en alternance (£ %), cela veut dire que la manette de
contrdle et en train de chercher le signal.

Sil'icone indique un signal bas (= =), cela veut dire que la manette de contréle est trés loin du
drone ou que I'accumulateur du drone a été retiré.

ATTENTION ! Pour que |a force du signal soit la meilleure, assurez-vous le drone vole au-dessus
de la manette de contréle, ainsi qu'il n'a pas d’obstacles entre la manette de contrdle et le
drone (fig. 21).

8. Mode headless

Le mode headless peut étre désactivé en application mobile. Dans ce mode, le drone se
déplace dans le sens dans lequel le joystick sur la manette de contrdle est incliné, quelle
que soit la direction, dans laguelle est dirigée la partie avant du dispositif.
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Mode de pilotage

Mode 1(A, fig. 22) :

1. Papillon des gaz

2 Vol vers 'avant ou vers I'arriere

3. Rotation vers la gauche ou vers |a droite
4 Vol vers la gauche ou vers la droite

Mode 2 (B, fig. 22) :
1. Vol vers 'avant ou vers I'arriere
Papillon des gaz
3 Rotation vers la gauche ou vers |a droite
4. Vol vers la gauche ou vers la droite

Pour changer le mode :

1. Appuyez sur le bouton de verrouillage (@), tout en allumant en méme temps la
manette de contréle en bougeant le bouton de marche (voir : fig. 23).

2, Appuyez sur le bouton de retour (@) et tenez-le enfoncé pendant environ 3 secondes

pour changer le mode de 1a 2. Le mode sélectionné est affiché sur I'écran LCD.

Par défaut, le produit fonctionne en mode 2.

4.  ATTENTION! Avant le changement du mode, assurez-vous que la manette de contréle
est couplée avec le drone.

w

Support de téléphone

1. Faites le support de téléphone sortir complétement (fig. 24).
2. Inclinez le support vers I'avant de 30° (fig. 25).

3. Ecartez le dispositif de protection (fig. 26).

4. Adaptez la taille du support au téléphone (fig. 27).

Application sur smartphone

Apple i0S : trouvez I'application M RC PRO dans Apple Store ou scannez le code QR.
Android : trouvez I'application M RC PRO dans le magasin Google ou scannez le code QR.
Les codes QR figurent au début du mode d’emploi.

Connexion du drone avec I'application

Allumez le drone. Accédez aux paramétres Wifi dans votre téléphonie. Trouvez et sélectionnez
le réseau appelé « Drone_*******" Quvrez |'application sur votre téléphonie.

Si vous n’utilisez pas la carte mémoire dans le drone, les photos et les vidéos seront
enregistrées dans I'application. Si la carte mémoire a été installée, les photos et les vidéos
seront enregistrées sur la carte mémoire. Vous pouvez télécharger les fichiers stockées sur
la carte mémoire sur votre téléphone a I'aide de I'application.

Le drone se connecte a Wifi en standard 5C.



Exigences concernant I'environnement

1.

6.

Il convient de ne pas faire voler le drone dans de mauvaises conditions météo, telles
que le vent fort, la neige, la pluie, le brouillard, etc.

Choisissez des espaces dégagés loin de hauts immeubles. Les batiments avec une
grande quantité d'éléments en acier peuvent affecter la boussole et perturber le
signal GPS, en causant ainsi une position incorrecte du drone ou des problémes
avec la localisation.

Pendant le vol, tenez le drone a portée de vue. Evitez les obstacles, les foules de
gens, les réservoir d’eau, etc.

En vue d'éviter les perturbations, il convient de ne pas faire voler le drone dans les
espaces ol il y a des lignes a haute tension, des stations de transmission de base,
des constructions de support, etc.

Evitez de faire voler le drone a |a hauteur supérieure a 6000 métres au-dessus du
niveau de la mer. En raison des facteurs environnementaux, I'efficacité de la pile et
du systéme d’alimentation électrique se réduit ce qui peut affecter la qualité du vol.
Au pole Nord et Sud, vous pouvez avoir des problémes avec le signal GPS.

ATTENTION ! Conformément aux dispositions de I'Organisation de I'aviation civile
internationale et du contréle de la circulation aérienne des pays spécifiques relatives au
contrdle de I'espace aérien et aux réglementations relatives a la gestion des véhicules
aériens sans pilote, les drones ne peuvent étre utilisés que dans un espace aérien défini.
Pour la sécurité du vol, la fonction limitant le vol (limitation de |a hauteur et de la distance
disponible) est activée par défaut dans le dispositif, ce qui facilite I'utilisation du dispositif
en toute sécurité.

Instructions pour I'utilisation de la caméra

mpwN s

Procédez au contréle du produit avant le décollage.

Choisissez un angle approprié de la caméra.

Volez et faites des photos pendant les journées claires et sans vent.
Procédez a un vol d'essai.

Bougez les joysticks lentement pour que le vol du drone soit fluide.

Lavage et entretien

N'utilisez pas de substances chimiques pour nettoyer le drone.

N'utilisez pas d’eau pour nettoyer le drone.

Pour nettoyer le drone et ses accessoires, éteignez le dispositif, retirez les piles et
essuyez-les avec un chiffon humide.

Il convient de tenir le drone et ses éléments dans un endroit sec et hors de la porte
des enfants.

Les photos sont a caractére informatif, I'apparence réelle des produits
peut varier de celle présentée sur les photos.
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Introduccion

ijEstimado Cliente!

Gracias por confiar en nosotros y elegir la marca Overmax.

Gracias ala utilizacién de materiales de alta calidad y soluciones tecnolégicas modernas te
proporcionamos un producto ideal para el uso diario. Estamos seguros de que cumplira tus
expectativas gracias al gran cuidado puesto en su fabricacién. Antes de utilizar el producto,
lee atentamente las siguientes instrucciones de uso.

Si tienes alglin comentario o pregunta sobre algtin producto que hayas comprado, por favor
contacta con nosotros: pomoctechniczna@overmax.pl

INFORMACION IMPORTANTE

1.
2,

n

12
13

14.

15

16
17.

Este producto no es un juguete.

El producto esta destinado a personas mayores de 14 afios y con experiencia en usar drones.
El uso del producto por parte de usuarios inexpertos y usuarios menores de 18 afios solo
esposible bajo |a supervision de adultos experimentados.

No repare ni modifique el dispositivo. Estas actividades solo pueden ser realizadas por un
centro de servicio autorizado.

No inicie el dispositivo si nota algtin dafio.

El fabricante no se hace responsable de los dafios o lesiones causados por un uso inadecuado
del producto.

El dispositivo contiene piezas pequefias. Guarde el dispositivo fuera del alcance de los nifios.
Peligro de ingestién y asfixia.

Este producto esta disefiado para uso externo. Antes de usar el producto, asegtrese de
que el area seleccionada esté libre de obstaculos y mantenga una distancia segura de las
personas, los animales y la propiedad cuando lo controle.

El dispositivo debe colocarse al menos a 1-2 metros del usuario y de otras personas.

No utilice el producto cerca de lineas eléctricas, cerca de edificios altos, en lugares publicos
concurridos o en areas confinadas.

No utilice el producto en malas condiciones meteorolégicas: altas temperaturas, lluvia,
niebla, nieve y las heladas y vientos fuertes.

No utilice el dispositivo si comienza a funcionar mal, se ha caido o se ha mojado, se calienta
excesivamente, se decolora, se abulta, se producen ruidos, olores u otros fenémenos
inusuales. En tales casos, comuniquese inmediatamente con el servicio autorizado del
fabricante.

No utilice el dispositivo con las manos mojadas o himedas.

Mantenga el dispositivo alejado del calor, altas temperaturas, superficies calientes, chispas,
llamas abiertas, aceites y bordes afilados.

No utilice el dispositivo en un entorno que contenga sustancias inflamables, explosivas
o toxicas.

No utilice productos quimicos ni agua para limpiar el dispositivo. Limpiar el producto con
un pafo suave y seco.

No utilice el dispositivo en contra de su uso previsto.

El uso incorrecto del dispositivo puede dafar su audicion.
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Para evitar lesiones, no toque las hélices giratorias u otras partes méviles de la maquina.
Cuando utilice el dron, mantenga una distancia de al menos 20 cm del dispositivo debido
alas ondas de radio.

La carga de la bateria siempre debe ser supervisada por un adulto.

Para evitar un riesgo potencial de incendio, no provoque un cortocircuito en los contactos
de |a bateria, no los coloque en el compartimiento en contra de las marcas de polaridad
ni los perfore.

Retire |a bateria del dispositivo antes de cargarlo.

No deje |a bateria conectada a la carga sin supervision.

No cargue |a bateria cerca de fuentes de calor o a altas temperaturas.

En caso de calentamiento excesivo de |as baterias o acumuladores, deje de usarlos y carguelos
inmediatamente.

Compruebe periddicamente que el dispositivo y el cable de alimentacién USB no estén
dafados ni desgastados.

El cable de alimentacién USB es solo para uso en interiores.

Una vez finalizado el vuelo, el dispositivo debe cargarse durante unas tres horas. Si el
dispositivo no se usa durante mucho tiempo, se recomienda descargary cargar el dispositivo
una vez al mesy quitar las baterias reemplazables.

El mando a distancia funciona con dos baterias AA no incluidas en el conjunto. No utilice
las baterias distintas a las recomendadas.

Preste especial atencién a la polaridad de las baterias.

Las baterias reemplazables no deben recargarse.

No mezcle baterias nuevas y viejas y baterias de diferentes tipos.

Las baterias descargadas deben retirarse del dispositivo.

El producto cumple con los requisitos de las directivas de la Unién Europea.

E De acuerdo con la Directiva 2012/19/UE, este producto esta sujeto a recogida
selectiva. El producto no debe desecharse con los residuos urbanos, ya que
—

puede representar una amenaza para el medio ambiente y la salud humana.
El producto usado debe Ilevarse al punto de reciclaje de dispositivos eléctricos
y electrénicos.

Especificacion

Clase de dron co

Peso del producto (con bateria y hélices) 245g

Di del dron desplegad 31x27x5,6 cm
Di del dron plegad 14 x 8,6 x5,6 cm
Temperatura de operacién 0°C - 40°C
Resolucién de foto/video 3840 x 2160

Peso maximo de despegue 245¢g
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Configuracion de referencia

Elementos incluidos en el kit

El dron no puede volar con una carga
adicional. jSolo deben utilizarse los
componentes incluidos en el kit o las
piezas de repuesto del fabricante!

El dron con la bateria instalada y las
hélices conectadas como se muestra en
el manual.

Dron, controlador, cuatro hélices,
bateria, cable USB, destornillador,
manual de usuario.

Descripcion de las piezas del dispositivo.

El dron (Fig. A, B)

1. Motor sin escobillas
2, Pie

3. Hélice

4, Camara

El controlador (Fig. C, D, E)

1 Foto/video

2, Joystick izquierdo

3. Tecla de bloqueo/desblogueo

4, Soporte para dispositivo mévil

5. Tecla de "retorno a casa" del dron
6.  Joystick derecho

Iconos de la pantalla (Fig. F)

" Retorno a casa" del dron
Indicador de modo headless
Nivel de bateria del dron
Distancia desde "casa"
Altura

GPS

own s wN

Preparacion del dispositivo

5. Sensor éptico

6. Diodo trasero
7 Interruptor
7 Interruptor

Pantalla
9. Tecla de despegue/aterrizaje
10.  Ruedade ajuste del angulodelacamara
1. Interruptor de velocidad (alta/baja)
12.  Interruptor de GPS

7 Numero de satélites

8. Modo de operacion del dron

9. Modo de velocidad

10. Foto/video

1. Nivel de bateria del controlador
12.  Indicador de fuerza de |a sefal

1 Despliegue los pies del dron (Fig. 1). Primero, desdobla la parte superior de los pies.



2, Inserte la bateria en el dron (Fig. 2). jATENCION! Asegtirese de que la bateria esté insertada
correctamente. Una bateria insertada incorrectamente puede afectar la seguridad del
vuelo. El dispositivo también puede fallar debido a un corte de energia.

3. Inserte dos baterias AA en el controlador, prestando especial atencion a la polaridad de
las baterias (Fig. 3). Cierre la tapa.

Encender el dron y conectar el control remoto al dron

1. Mantenga presionado el botén de bloqueo (i), luego encienda el controlador deslizando
el interruptor (Fig. 28). El controlador emitira un pitido. El indicador de sefial en la pantalla
comienza a parpadear. Esto significara que el controlador esta listo para el proceso de
emparejamiento de drones.

2, Encienda el dron presionando el interruptor de encendido durante tres segundos (Fig. 29).
El dron emitira un pitidoy el LED trasero se iluminara. El indicador de sefial en la pantalla
dejara de parpadear: el proceso de emparejamiento esta completo.

La conexién del control remoto con el dron se realiza una vez y no es necesaria para un uso
posterior. La conexién del control remoto con el dron solo se puede realizar si el controlador no
estd conectado a ningtin otro dron. Si hay varias unidades diferentes de el dron y el controlador
en un lugar, el proceso de emparejamiento debe realizarse en cada uno de los conjuntos uno
por uno para evitar errores de emparejamiento.

Calibracion giroscopica

Nota: El dron ya ha sido calibrado antes. No es necesario recalibrar a menos que el dron tenga
problemas para despegar.

Después de conectarlo al control remoto, cologue el dron en una superficie plana y nivelada,
luego apunte ambos joysticks del controlador hacia la esquina inferior izquierda (Fig. 30). Cuando
el LED deja de parpadear rapidamente, |a calibracién esta completa.

Calibracion de brajula
NOTA: La calibracion de |a brajula debe realizarse después de calibrar el giréscopo. La calibracion
debe realizarse antes de cada vuelo y también después de reemplazar |a bateria por una nueva

oinsertarla en el producto.

Después de apagarlo y encenderlo, el dron ingresa automaticamente al modo de calibracién
de la brajula.

Paraingresar al modo de calibracién de la brajula, apunte ambas palancas del controlador hacia
la esquina inferior derecha (Fig. 31).

ES



ES

1 Calibracion horizontal

EI LED trasero parpadeara en amarillo alternativamente en el modo de calibracién horizontal.
Sostenga el dron y girelo horizontalmente alrededor de su eje unas tres veces. Después de la
calibracion correcta, el LED comenzara a parpadear en verde (Fig. 32).

2, Calibracion vertical
Sostenga el dron verticalmente (con la camara hacia arriba) y girelo alrededor de su eje unas
tres veces. Después de la calibracion correcta, el LED se iluminara constantemente (Fig. 33).

{ATENCION!

. Asegurese de que la sefial del GPS sea fuerte (minimo 7 satélites) y de que esté volando en
un lugar seguro.

. No calibre la brijula en un campo magnético fuerte.

. No lleve ningtin material magnético (por ejemplo, llaves, teléfonos) durante la calibracion.

. Manténgase alejado de objetos metalicos grandes durante la calibracion.

Bloquear y desbloquear el dron

Para desbloquear el dron, presione brevemente el botén de bloqueo (). Los motores se
encenderan y el dron se desbloqueara (Fig. 34).

Puedes bloquear el dron de dos formas:

1 Después de que el dron aterrice en el suelo, mueva la palanca del acelerador hacia abajo
durante aproximadamente 3 segundos. Los motores se apagarany el dron se bloqueara.
2 El dron se apagara automaticamente si no se realiza ninguna operacién durante 15

segundos después del desblogueo.

A . N
jATENCION! No apagues los motores del dron con el botén & durante el vuelo cuando el dron
comienza a caer.

Parada de emergencia:

Si el dron esta a menos de 15 metros y vuela a menos de 5 metros, mantenga presionado el
botén de bloqueo (im) durante unos 3 segundos. Los motores se apagarany el dron se bloqueara.
No utilice esta opcién durante un vuelo normal. jEste método de bloqueo esta reservado para
situaciones de emergencia!

Controlar el dron

El dron se controla con los joysticks del controlador, como se describe a continuacién. Las figuras
muestran el patrén del joystick en el modo de control predeterminado 2.

Fig. 35 A - Subir y bajar

B - Vuelo hacia adelante y hacia atras



Fig. 36 A - Girar a la derechay a laizquierda

B - Vuelo a izquierda y derecha

Vuelo de prueba

Siga los pasos a continuacion para asegurarse de que el dron esté funcionando correctamente.

1. Coloque el dron en un area abierta con |a parte delantera de el dron y el usuario mirando
en la misma direccion.

2, Encienda el dron y el controlador.

3. Conecte el controlador con el dron. Realice el procedimiento de inicializacién del dispositivo.

4, Inicie la aplicacién M RC PRO. Conecta el dron al teléfono. Ingrese a la interfaz de lacamara.

5. Desbloquee el dron.

6. Levante lentamente la palanca del acelerador. El dron despegara suavemente. Pruebe la
opcién de giro a la izquierda/derecha.

7 Baje |a palanca del acelerador y aterrice el dron.

8. Después de aterrizar, baje la palanca del acelerador a la posicién mas baja durante un
minimo de 3 segundos hasta que el motor se detenga.

9. Bloquee el dron y apague el controlador.

Apagar el dron

Para encender el dron, mantenga presionado el interruptor durante aproximadamente 3
segundos (Fig. 8). El dron emitira un sonido distintivo y el LED trasero se volvera verde.
Para apagar el dron, presione y mantenga presionado el interruptor nuevamente durante
unos 3 segundos.

Antes del primer uso

Nownmpwno

Asegurese de que el drony el control remoto estén completamente cargados.
Compruebe que las hélices estén instaladas correctamente.

Compruebe que los pies de el dron estén correctamente extendidos.

Compruebe que la cdmaray el cardan estén funcionando.

Compruebe que la lente de la cdmara esté limpia.

Utilice inicamente los accesorios originales o accesorios comprados del fabricante.
El uso de accesorios no originales puede dafar el dispositivo.

Modos de vuelo

1.

El modo GPS

En este modo, el dron vuela en el aire y recibe sefiales de GPS. En caso de sefial de GPS
débil, el dispositivo ingresa al modo de mantenimiento de altitud constante o al modo
de sensor éptico. En caso de una sefial de GPS débil, aterrice inmediatamente debido al
riesgo de accidente.
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2,

El modo Optical Flow

El dron esta equipado con un sistema de vision que permite un control efectivo cuando la
sefial del GPS es débil. Debido a la naturaleza de su trabajo, debe utilizarse principalmente
en los interiores. Este modo utiliza el sensor dptico adicional incorporado (A, Fig. 5) para
fijar la posicion, y es mas efectivo a una altura de menos de 3 metros (Fig. 6).

Varios factores influyen en la calidad del sistema de visién. Si algunos de estos fallan, el
modo de visién se apagaray el dron entrara en el modo de retencién de altitud constante.
Tenga especial cuidado durante:

Swmpan g

un vuelo rapido a una altitud de 0,5 m,

un vuelo sobre superficies de color uniforme,

un vuelo sobre espacios que reflejan la luz,

un vuelo sobre agua u objetos transparentes,

un vuelo sobre partes moviles (por ejemplo, sobre multitudes de personas),

un vuelo sobre espacios con fluctuaciones de luz,

un vuelo sobre una superficie extremadamente brillante o muy oscura,

un vuelo sobre superficies con un patrén repetitivo (por ejemplo, sobre un camino
pavimentado)

un vuelo sobre objetos con una pendiente superior a 30 grados,

Si el dron esta a solo un metro del suelo, la velocidad no debe ser superiora 5 m/s, mientras
que a una altura de 2 metros sobre el suelo no debe ser superior a 14 m/s.

Mantenga limpios los sensores

Este sisterna solo funciona correctamente cuando el dron se encuentra a una altura maxima
de 3 metros.

Vuelaen areas bieniluminadas sobre elementos con texturas claras para que los sensores del
dron puedan adquirir correctamente informacién sobre la posicién del producto.

Indicador de estado de dron (A, Fig. 4)

Estado de dron Descripcion

El LED trasero parpadea en amarillo El dron no se ha conectado al controlador.
rapidamente.

El LED trasero se ilumina No hay sefial de GPS.
constantemente en amarillo.

EI'LED trasero se ilumina Fuerte sefal de GPS, el dron esta lista
constantemente en verde. para ingresar al modo GPS.
EI LED trasero parpadea en verde El dron esta calibrando el giréscopo.

rapidamente.



EI LED trasero parpadea en amarillo.

EI LED trasero parpadea en verde.

EI LED trasero parpadea en rojo
lentamente.

EI LED trasero parpadea en rojo
rapidamente.

El LED trasero parpadea en rojo una vez

El dron esta en el modo de calibracion de
brajula horizontal.

El dron esta en modo de calibracién de
brajula vertical.

El nivel de carga de el dron es bajo, queda
un 16%.

El nivel de carga de el dron es bajo, queda
un 12%.

El problema con el giroscopio.

cada 1,5 segundos.

EI LED trasero parpadea en rojo dos El problema del barémetro.

veces cada 1,5 segundos.

El LED trasero parpadea en rojo 3 veces
cada 1,5 segundos.

El problema de la brajula.

El LED trasero parpadea en rojo 4 veces
cada 1,5 segundos.

El problema de GPS.

Retorno a casa

Con la funcion de Retorno a casa, el dron vuelve a su ultima ubicacién guardada ("casa").
Hay tres modos para esta funcién: Retorno a casa, Retorno de emergencia y Retorno de
bateria baja.

Ellugar guardado es donde despega el dron. Para que este lugar se registre correctamente,
la sefial GPS debe ser lo suficientemente fuerte (minimo 7 satélites conectados al inicio).
La luz indicadora se vuelve verde.

1. Retorno a casa
Sila sefial GPS es buena (mas de 7 satélites) y se ha guardado el punto de partida, presione
el botéon de retorno (@). Si vuelve a pulsar el botén, saldra de la funcién de retorno.

2, Retorno a casa con el nivel de bateria bajo
Este modo se activa cuando |a bateria del dron se agota lo suficiente como para afectar su
capacidad de regresar a un punto marcado como "casa".

Cuando los LED traseros parpadean en rojo lentamente, el indicador de bateria muestra
bajo (rj]f),el piloto emite un pitido y el dron esta a mas de 30 metros o mas de 100 metros
del piloto, el dron comenzara a regresar automaticamente al punto de partida.

Cuando los LED traseros de el dron parpadean en rojo rapidamente, el indicador de nivel
de bateria muestra que la bateria esta baja (a),lﬂ piloto emite un pitido y el dron esta
a mas de 15 metros o mas de 15 metros del piloto, el dron automaticamente comenzara
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a regresar al punto de partida. Si la distancia es inferior a 15 metros, el dron aterrizara en
el punto de despegue.

3. Retorno de emergencia

Si la sefial del GPS fue buena (mas de 7 satélites) y se ha guardado el punto de partida, se
iniciara automaticamente un retorno de emergencia cuando el piloto pierda la conexién
con el dron durante mas de 6 segundos. Puede recuperar el control del dron si el piloto se
vuelve a conectary presiona la tecla de retorno.

NOTA:

. Durante un Retorno de emergencia, no puede evitar obstaculos controlando el dron.

. El dron no regresara al lugar de despegue si la sefal del GPS es débil (menos de 7 satélites).
. Durante el procedimiento de retorno inteligente, si el usuario desea ascender el dron a una

altura mayor o igual a 15 m, el dron dejara de ascender e iniciara el procedimiento de inicio de
emergencia de inmediato.

. Sino hubo buena sefial de GPS durante el despegue (menos de 7 satélites) y el dron ha perdido
la conexion con el control remoto durante mas de 6 segundos, el dron comenzara a descender
lentamentey se bloqueara después del aterrizaje.

La camara

. Lacamaratiene un cardan estable de un solo eje que estabiliza laimagen, incluso en condiciones
de vuelo de alta velocidad. El angulo de la camara se puede ajustar girando el mando (10, Fig.
D). El angulo predeterminado varia de -90° hasta 0° (Fig. 7).

. Antes de volar, coloque el dispositivo en un area abiertay plana. No toque el cardan mientras
el dron esta en funcionamiento.

. El cardan contiene piezas de precision que pueden dafarse por fuerza externa, lo que puede
afectar su rendimiento. Tenga cuidado con el cardan.

. Mantenga el cardan limpio y alejado de posibles fuentes de suciedad, arena, piedras, etc.,
debido al riesgo de bloqueo.

. Al colocar el dron sobre superficies irregulares o césped, puede someter el cardan aimpactos
y dafios.

. No afadir nada al cardan. Esto puede afectar el funcionamiento del dispositivo e incluso

quemar el motor.

La bateria

Antes del primer uso, cargue completamente la bateria. Asegurese de utilizar el cable
de alimentacion USB suministrado para este propoésito. El tiempo de carga es de
aproximadamente 180 minutos.

Bateria baja: un LED de la bateria parpadea, los demas estan apagados.

Cargando: uno de los LED de la bateria parpadea, los otros LED muestran el nivel de carga
actual.



Bateria completamente cargada: todos los LED de |a bateria estan encendidos
constantemente.

Adaptador recomendado: 5V === 2A (Fig. 9). La informacién anterior se basa en el uso de
un adaptador de 5V === 2A.

Montaje y desmontaje de hélices

1. Montaje

. Las hélices estan marcadas como "A" y "B"; preste especial atencién a esta marca durante
el montaje.

. Instale las hélices marcadas con Ay B en sus respectivos motores (Fig. 10).

. Apriete los dos tornillos en sentido horario con el destornillador (Fig. 11).

2, Desmontaje
. Con un movimiento en sentido antihorario, retire los dos tornillos con un destornillador (Fig.
12), luego retire la hélice del dispositivo (Fig. 13).

;ATENCION!
. Asegurese de que las hélices estén instaladas correctamente, en sentido horarioy antihorario.
En caso de una instalacién incorrecta, el dron no volara correctamente y puede dafiarse.
. Las hélices tienen bordes afilados, manipulelas con cuidado ya que existe riesgo de lesiones.
. Utilice inicamente las hélices suministradas o adquiridas directamente del fabricante.
.
Funciones
1 Seleccionar el modo de vuelo

Cambie la configuracion del interruptor de GPS (A, B, Fig. 14): APAGADO: modo de altitud
constante, ENCENDIDO: modo de GPS. El icono m en el controlador muestra el modo de
vuelo actual.

2, La perilla de ajuste del angulo de la cdmara
Usa la perilla para cambiar el angulo de la cdmara (Fig. 15, 16).

3. Foto/video

Presiona el boton B8 en el controlador para tomar una foto (Fig. 17). El icono B8 de |a pantalla
parpadeara una vez. Mantenga pulsado el mismo botén para grabar una pelicula. El icono en
la pantalla comenzara a parpadear lentamente. Presione el botén nuevamente para detener
la grabacién.

{ATENCION! Las fotos y los videos no se guardaran si no hay una tarjeta de memoria TF en el
dispositivo.

4. Despegue/aterrizaje rapido
Presiona el botdn $ en el controlador (Fig. 18) y el dron despegara automaticamentey se detendra
a1,5 metros.
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Presione el mismo botén nuevamentey el dron aterrizara automaticamente. Presione cualquier
botén para salir del modo de aterrizaje automatico.

5. Retorno

Presiona el boton 9 en el controlador (Fig. 19) para iniciar el procedimiento de retorno de el
dron a un lugar guardado ("casa"). El controlador hara un ruido distintivo. Presione el botén
nuevamente para cancelar el procedimiento.

6. Advertencia de bateria baja del controlador
Cuando el icono 8] aparece en la pantalla y el controlador emite un pitido continuo, significa
que la bateria del controlador esta baja (Fig. 20). Reemplace las baterias.

7 Indicador de intensidad de la senal
Elicono # % indicala fuerza de la sefal que el controlador recibe del dron (Fig. 20).
Si el icono indica una sefal fuerte y débil, alterne (£ %), significa que el controlador esta

buscando una sefial.

Si el icono indica una sefal baja (= =), significa que el controlador esta demasiado lejos
del dron o que se ha quitado |a bateria del dron.

{ATENCION! Para obtener la mejor intensidad de sefial, asegurese de que el dron esté
sobrevolando el controladory que no haya obstrucciones entre el controlador y el dron (Fig. 21).

8. Modo headless

El modo headless se puede activar en la aplicacién mévil. En este modo, el dron se mueve
en la direccién en la que apunta la palanca del controlador, independientemente de la
direccion a la que apunta la parte frontal del dispositivo.

Modo de control

El modo 1 (A, Fig. 22):

1. Acelerador

2. Vuelo hacia adelante o hacia atras
3. Girar a laizquierda o a la derecha
4, Vuelo a laizquierda o a la derecha

El modo 2 (B, Fig. 22):

1. Vuelo hacia adelante o hacia atras
Acelerador

3. Girar a laizquierda o a la derecha

4, Vuelo a laizquierda o a la derecha

Para cambiar el modo:
1 Presione el botén de blogueo (G), enciende simultaneamente el controlador deslizando
el boton de encendido (A, Fig. 23).



2, Mantenga presionado el boton de retroceso (@) durante unos 3 segundos para cambiar
el modo de 1a 2. El modo seleccionado se muestra en |a pantalla LCD.

3. De forma predeterminada, el producto opera en el modo 2

4, JATENCION! Antes de cambiar el modo, asegtirese de que el controlador esté conectado
aeldron.

Soporte para teléfono

Extraiga el soporte del teléfono por completo (Fig. 24).
Incline la perilla hacia adelante de 30° (Fig. 25).

Dobla el candado hacia atras (Fig. 26).

Ajusta el tamarfio del soporte del teléfono (Fig. 27).

AwNa

Aplicacion para smartphone

Apple i0S: busque |a aplicacion M RC PRO en Apple Store o escanee el cédigo QR.
Android: busque la aplicacién M RC PRO en Google Store o escanee el cédigo QR.
Los cédigos QR se pueden encontrar al comienzo del manual del usuario. ES

Conectando el dron a la aplicacion

Enciende el dron. En su teléfono, vaya a la configuracién de Wi-Fi. Busque y seleccione una
red llamada "Drone _ *******"_Abra |a aplicacién en su teléfono.

Sino usa la tarjeta de memoria en el dron, |as fotos y videos se guardaran en la aplicacién.
Si se instalé una tarjeta de memoria, las fotos y los videos se guardaran en la tarjeta de
memoria. Puede descargar archivos almacenados en la tarjeta de memoria al teléfono
usando la aplicacién.

El dron se conecta a Wi-Fi en el estandar 5G.

Requisitos de medioambiente

1 No vuele el dron en condiciones climaticas adversas, tales como el viento fuerte, la
nieve, |a lluvia, la niebla, etc.

2, Elija espacios abiertos, lejos de edificios altos. Los edificios con una gran cantidad
de acero pueden afectar la brajula e interferir con la sefal del GPS, lo que da como
resultado problemas de desalineacion o ubicacién.

3. Mantenga el dron a la vista durante el vuelo. Evite obstaculos, multitudes, masas
de agua, etc.

4. Para evitar interferencias, no vuele el dron sobre lineas eléctricas de alto voltaje,
estaciones base, estructuras de soporte, etc.

5. Evite volar por encima de los 6.000 metros sobre el nivel del mar. Debido a los factores
ambientales, el rendimiento de la bateria y el sistema de energia disminuye, lo que
puede afectar |a calidad del vuelo.

6. Puede haber problemas con |a sefial de GPS en los polos norte y sur.
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{ATENCION! De acuerdo con las disposiciones de |a Organizacion de Aviacion Civil Internacional
y el control del trafico aéreo de los paises individuales con respecto al control del espacio
aéreoy las regulaciones relativas a la gestion de vehiculos aéreos no tripulados, los drones
solo se pueden utilizar en un espacio aéreo especifico. Para la seguridad del vuelo, la funcién
de limitacion de vuelo (que limita la altura y la distancia disponibles) esta habilitada de
forma predeterminada en el dispositivo, lo que facilita su uso de forma segura.

Consejos de uso de la camara

W

Realice la inspeccion del producto antes del despegue.

Seleccione el angulo de cdmara apropiado.

Vuelay saca fotos en dias despejados y sin viento.

Realice un vuelo de prueba.

Mueva las palancas lentamente para que el dron siga volando sin problemas.

Limpieza y mantenimiento

No utilice productos quimicos para limpiar el dron.

No use agua para limpiar el dron.

Para limpiar el dron y sus accesorios, apague el dispositivo, retire las baterias y
limpie con un pafio seco.

Guarde el dron y sus componentes en un lugar seco, fuera del alcance de los nifios.

Las fotos solo tienen caracter ilustrativo, el aspecto real de los productos
puede diferir de los presentados en las fotos.



Inleiding

Beste klant!

Bedankt voor het vertrouwen dat u in ons stelt en voor Overmax kiest.

Dankzij het gebruik van hoogwaardige materialen en moderne technologische oplossingen,
bieden wij u een product dat ideaal is voor dagelijks gebruik. Wij zijn ervan overtuigd dat het,
dankzij de grote zorg die aan de vervaardiging ervan is besteed, aan uw eisen zal voldoen.
Lees de volgende gebruiksaanwijzing zorgvuldig door voordat u het product gebruikt.

Als u opmerkingen of vragen heeft over het gekochte product, neem dan contact met ons op:
pomoctechniczna@overmax.pl

BELANGRI]KE INFORMATIE
Dit product is geen speelgoed.

2. Het product is bedoeld voor gebruik door personen ouder dan 14 jaar en met ervaring in
het vliegen met drones. Onervaren gebruikers en gebruikers jonger dan 18 jaar mogen het
product alleen onder toezicht van ervaren volwassenen gebruiken.

3. Repareerof modificeer het apparaat niet. Deze handelingen mogen alleen worden uitgevoerd
door geautoriseerde service.

4. Cebruik het apparaat niet als u schade vaststelt.

5. De producent aanvaardt geen enkele aansprakelijkheid voor eventuele schade of letsel
veroorzaakt door oneigenlijk gebruik van het product.

6. Het apparaat bevat kleine onderdelen. Houd het apparaat buiten het bereik van kinderen.
Risico op inslikken en verstikking.

7. Dit product is bedoeld voor gebruik buitenshuis. Alvorens dit product te gebruiken, dient
u ervoor te zorgen dat het geselecteerde gebied vrij is van obstructies en een veilige afstand
te bewaren tot mensen, dieren en eigendommen.

8. Het apparaat moet ten minste 1-2 meter uit de buurt van de gebruiker en andere mensen
worden gebruikt.

9. Gebruik het product niet in de buurt van hoogspanningsleidingen, hoge gebouwen, drukke
openbare plaatsen of op plaatsen met beperkte toegang.

10. Gebruik het product niet bij ongunstige weersomstandigheden: hoge temperaturen, regen,
mist, sneeuw en vorst, en sterke wind.

11. Gebruik het apparaat niet wanneer het slecht begint te functioneren, is gevallen of nat is
geworden, overmatig warm wordt, verkleurd raakt, uitpuilt, onnatuurlijke geluiden of geuren
verspreidt of andere abnormale verschijnselen vertoont. Neem in dat geval onmiddellijk
contact op met het door de producent erkende servicecentrum.

12. Gebruik het apparaat niet met natte of vochtige handen.

13. Gebruik het apparaat niet in de buurt van warmtebronnen, hoge temperaturen, hete
oppervlakken, vonken, open vuur, olie en scherpe randen.

14. Gebruik het apparaat niet in een omgeving met ontvlambare, explosieve of giftige stoffen.

15. Gebruik geen chemicalién of water om het apparaat te reinigen. Reinig het product met
een zachte, droge doek.

16. Gebruik het apparaat niet voor andere doeleinden.

17. Onjuist gebruik van het apparaat kan leiden tot gehoorbeschadiging.
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18.

19.

20.

21.

22,
23,
24,
25,

26.

27.

28.

29,

30.

31.

32.
33.

Raak geen draaiende propellers of andere bewegende delen aan om letsel te voorkomen.
Houd bij gebruik van de drone een afstand van ten minste 20 cm tot het apparaat in verband
met radiogolven.

De batterij moet altijd onder toezicht van een volwassene worden opgeladen.

Om mogelijk brandgevaar te voorkomen, mag u de accupolen niet kortsluiten, verkeerd
plaatsen of doorboren.

Verwijder de batterij uit het apparaat voordat u het oplaadt.

Laat de batterij niet zonder toezicht aangesloten op de lader.

Laad de batterij niet op in de buurt van warmtebronnen of bij hoge temperaturen.

Indien batterijen of accu's te warm worden, stop dan onmiddellijk met het gebruik en het
opladen ervan.

Controleer het apparaat en de USB-stroomkabel regelmatig op beschadiging en slijtage.
De USB-stroomkabel is alleen bestemd voor gebruik binnenshuis.

Na de vlucht moet het apparaat ongeveer drie uur worden opgeladen. Wanneer het apparaat
gedurende lange tijd niet wordt gebruikt, wordt aanbevolen het apparaat eenmaal per maand
te ontladen en op te laden en de vervangbare batterijen te verwijderen.

De afstandsbediening werkt op twee AA-batterijen, niet meegeleverd. Gebruik geen andere
batterijen dan de aanbevolen batterijen.

Let vooral op de polariteit van de batterijen.

Verwisselbare batterijen mogen niet worden opgeladen.

Combineer geen oude en nieuwe batterijen of batterijen van verschillende types.

Lege batterijen moeten uit het apparaat worden verwijderd.

Product in overeenstemming met de eisen van de richtlijnen van de Europese Unie.

E In overeenstemming met Richtlijn 2012/19/EU moet dit product gescheiden
worden ingezameld. Het product mag niet met het huisvuil worden weggegooid
—

omdat het een risico voor het milieu en de volksgezondheid kan opleveren.
Lever uw oude product in bij het daarvoor bestemde inzamelpunt voor recycling
van elektrische en elektronische apparatuur.

Specificatie

Klasse onbemand luchtvaartuig co

Gewicht van het product (incl. batterij 245¢g
en propellers)

Afmetingen uitgeklapte drone 31x27x5,6 cm
Afmetingen ingeklapte drone 14 x 8,6 x 5,6 cm
Gebruikstemperatuur 0°C - 40°C
Resolutie foto's/video 3840 x 2160
Maximaal startgewicht 245¢g

De drone mag niet vliegen met

enige extra lading. Gebruik alleen

de onderdelen die in de set zitten of
reserveonderdelen van de producent!



Referentieconfiguratie

In de set inbegrepen elementen

Beschrijving van de onderdelen

Drone (afb. A, B)

Controller (afb. C, D, E)

Drone met geinstalleerde batterij
en gemonteerde propellers zoals
aangegeven in de handleiding.

Drone, controller, vier propellers,
batterij, USB kabel, schroevendraaier,
handleiding.

1. Borstelloze motor 5. Optische sensor
2, Poot 6. LED achterkant
3. Propeller 7 Schakelaar

4, Camera

1. Foto/video 7 Schakelaar

2, Linker stick 8. Beeldscherm

3. Slot/ontgrendel knop 9. Start/landings knop

4. Houder voor mobiel apparaat 10. Camerahoek instelknop

5. Knop om de drone terug te brengen 1. Snelheidsschakelaar (hoog/laag)
naar "huis” 12.  GPSschakelaar

6. Rechter stick

Pictogrammen (afb. F)

Voorbereiding van het apparaat

1 Drone terug naar ,,huis” 7 Aantal satellieten

2, Indicator headless modus 8. Drone werk modus

3. Batterijniveau van de drone 9. Snelheid modus

4, De afstand van , huis” 10. Foto/video

5. Hoogte 11.  Batterijniveau van de controller
6. GPS 12.  Indicator signaalsterkte

Klap de poten van de drone uit (afb. 1). Klap eerst de boven poten uit.

NL

2, Plaats de batterijin de drone (afb. 2). LET OP!: Zorg ervoor dat de batterij correct geplaatst
is. Een onjuist geplaatste batterij kan de vliegveiligheid beinvioeden. Het apparaat kan
ook crashen als gevolg van stroomuitval.

3. Plaats twee AA-batterijen in de controller en let daarbij op de polariteit van de batterijen
(afb. 3). Sluit het deksel.
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Aanzetten van de drone en aansluiten van de controller

1. Houd de vergrendeltoets ingedrukt (i), en zet vervolgens de controller aan door op
de schakelaar te drukken (afb. 28). De controller zal piepen. De signaalindicator op
het beeldscherm begint te knipperen. Dit betekent dat de controller klaar is voor het
koppelingsproces met de drone.

2. Zet de drone aan door de aan/uit-schakelaar drie seconden ingedrukt te houden (afb.
29). De drone zal piepen en de achterste LED zal oplichten. De signaalindicator op het
beeldscherm stopt met knipperen - dit geeft aan dat het koppelingsproces voltooid is.

Het aansluiten van de controller op de drone gebeurt eenmalig en is niet nodig voor het volgende
gebruik. Het koppelen van de controller aan de drone kan alleen plaatsvinden als de controller
niet is verbonden met een andere drone. Als er verschillende eenheden van drone en controller
op één plaats zijn, moet de koppelingsprocedure beurtelings op elke set worden uitgevoerd om
foutieve koppeling te voorkomen.

Gyroscoop kalibratie

Let op: de drone is al eerder gekalibreerd. Er is geen noodzaak om opnieuw te kalibreren, tenzij
de drone een probleem heeft bij het opstijgen.

Zodra de drone op de controller is aangesloten, plaatst u hem op een plat en horizontaal opperviak
en richt u beide sticks op de controller naar de linkerbenedenhoek (afb. 30). Wanneer de LED
stopt met snel knipperen, geeft dit aan dat de kalibratie voltooid is.

Kompas kalibratie

LET OP: Kompas kalibratie moet worden uitgevoerd na gyroscoopkalibratie. De kalibratie moet
voor elke vliucht worden uitgevoerd en ook na het vervangen van de batterij door een nieuwe of
het plaatsen van de batterij in het product.

Bij het uit- en inschakelen gaat de drone automatisch over op de kalibratiemodus van het kompas.
Om de kompaskalibratiemodus te openen, richt u beide sticks op de controller naar de
rechterbenedenhoek (afb. 31).

1 Horizontale kalibratie

De LED achteraan in de horizontale kalibratiemodus knippert afwisselend geel. Houd de drone
vast en draai horizontaal ongeveer drie keer rond zijn as. Zodra de kalibratie correct is uitgevoerd,
zal de LED groen knipperen (afb. 32).

2, Verticale kalibratie
Houd de drone verticaal (camera omhoog) en draai hem ongeveer drie keer rond zijn as. Na de
correcte kalibratie zal de LED continu branden (afb. 33).



LET OP!

. Zorg ervoor dat het GPS-signaal sterk is (minimaal 7 satellieten) en dat de viucht in een veilig
gebied plaatsvindt.

. Kalibreer het kompas niet in een sterk magnetisch veld.

. Draag geen magnetische voorwerpen op zak (bijv. sleutels, telefoons).

. Houd tijdens het kalibreren afstand van grote metalen voorwerpen.

Vergrendelen en ontgrendelen van de drone

Om de drone te ontgrendelen, drukt u kort op de vergrendelknop (im). De motoren gaanaanen
de drone wordt ontgrendeld (afb. 34).

Er zijn twee manieren om de drone te vergrendelen:

1. Zodra de drone op de grond is geland, houdt u de sticks ongeveer 3 seconden naar beneden
gericht. De motoren zullen uitschakelen en de drone zal vergrendeld worden.
2, De drone schakelt zichzelf uit als er gedurende 15 seconden na het ontgrendelen geen

handeling wordt uitgevoerd.

LET OP! Zet de motoren van de drone niet uit met de knop Gtijdens het vliegen, de drone zal
beginnen te vallen.

Noodstop:

Als de drone zich op niet meer dan 15 meter afstand bevindt en minder dan 5 mvliegt, houdt u de
. Jat .

vergrendelknop ingedrukt (&) gedurende ongeveer 3 seconden. De motoren worden uitgeschakeld

en de drone wordt vergrendeld. Gebruik deze optie niet tijdens een normale vlucht. Deze manier

van vergrendelen is voorbehouden voor noodsituaties!

Drone besturing

De drone wordt bestuurd met de sticks op de controller, zoals hieronder beschreven. De
afbeeldingen tonen de indeling van de sticks in de standaard besturingsmodus 2.

Afb. 35 A - Stijgen en dalen
B - Voorwaartse en achterwaartse viucht
Afb. 36 A - Naar rechts en links draaien

B - Vlucht naar links en rechts

Test viucht

Volg deze stappen om te controleren of de drone correct werkt.

1. Plaats de drone in een open ruimte, zodat zowel de voorkant van de drone als de gebruiker
in dezelfde richting kijken.

2, Zet de drone en controller aan.

3. Sluit de controller aan op de drone. Voer de initialisatieprocedure voor het apparaat uit.

NL



NL

4, Activeer de M RC PRO applicatie. Verbind de drone met je telefoon. Open camera-interface.

5. Ontgrendel de drone.

6. Breng de gashendel langzaam omhoog. De drone zal rustig opstijgen. Test de links/
rechts draai optie.

7 Laat de gashendel zakken en land de drone.

8. Zet na de landing de gashendel in de laagste stand en houd deze minimaal 3 seconden
ingedrukt tot de motor stopt.

9. Vergrendel de drone en zet de controller uit.

Uitschakelen van de drone

Om de drone aan te zetten, houdt u de schakelaar ongeveer 3 seconden ingedrukt (afb. 8).
De drone zal een karakteristiek geluid maken en de achterste LED zal groen oplichten. Om
de drone uit te schakelen, houdt u de schakelaar opnieuw ongeveer 3 seconden ingedrukt.

Voor het eerste gebruik

Controleer of de drone en de controller volledig zijn opgeladen.

Controleer of de propellers correct zijn geinstalleerd.

Controleer of de poten van de drone correct zijn uitgeklapt.

Controleer of de camera en de gimbal werken.

Controleer of de cameralens schoon is.

Gebruik alleen originele accessoires of accessoires die bij de producent zijn gekocht. Gebruik
van niet-originele accessoires kan schade aan het apparaat veroorzaken.

aumpwND

Vlieg modus

1. GPS modus

In deze modus zweeft de drone in de lucht en ontvangt GPS-signalen. Als het GPS-signaal
zwak is, schakelt de drone over naar de modus constante hoogte of de modus optische
sensor. Als het GPS-signaal zwak is, land dan onmiddellijk vanwege het risico op een ongeluk.

2, Optical Flow modus

De drone is uitgerust met een vision systeem, waardoor effectieve controle mogelijk is
wanneer het GPS signaal zwak is. Vanwege de aard van zijn werking moet hij hoofdzakelijk
binnenshuis worden gebruikt. Deze modus maakt gebruik van een ingebouwde extra
optische sensor om de positie te bepalen (A, afb. 5), en is het meest effectief op hoogtes
van minder dan 3 meter (afb. 6).

Verscheidene factoren zijn van invioed op de kwaliteit van het vision-systeem. Als enkele
van deze falen, schakelt de vision-gebaseerde modus uit en gaat de drone in constante
hoogtemodus. Speciale voorzichtigheid is geboden wanneer:

a. Snelle vlucht tot op een hoogte van 0,5 m,
b. Vliegen over effen gekleurde oppervlakken,
C Vliegen boven reflecterende oppervlakken,



Vliegen boven water of transparante voorwerpen,

Vliegen boven bewegende voorwerpen (b.v. mensenmenigten),

Vliegen over gebieden met lichtschommelingen,

Een vlucht over een extreem helder of zeer donker oppervlak,

Het vliegen over oppervlakken met een repeterend patroon (b.v. over een verharde weg)
Een viucht over objecten die een helling van meer dan 30 graden vertonen,

mFw e a

Als de drone zich slechts één meter boven de grond bevindt, mag de snelheid niet meer
dan 5 m/s bedragen, terwijl dit op 2 meter boven de grond niet meer dan 14 m/s mag zijn.

. Houd de sensoren schoon.
. Dit systeem werkt alleen goed als de drone zich op een hoogte van maximaal 3 m bevindt.
. Vliegingoed verlichte gebieden boven elementen met een duidelijke textuur, zodat de sensoren

van de drone correct informatie kunnen oppikken over de locatie van het product.

Statusindicator van de drone (A, afb. 4)

Drone status Beschrijving

De LED achteraan knippert snel geel. De drone is niet verbonden met de
controller.

De achterste LED brandt constant in Geen GPS signaal.

het geel.

De achterste LED brandt continu groen. Sterk GPS signaal, de drone is klaar om
de GPS modus in te gaan.

De LED achteraan knippert snel groen. De drone kalibreert de gyroscoop.

De LED achteraan knippert geel. De drone is in horizontale kompas
kalibratie modus.

De LED achteraan knippert groen. De drone is in verticale kompas kalibratie
modus.

De LED achteraan knippert langzaam Het batterijniveau van de drone is laag,

rood. met nog 16% over.

De LED achteraan knippert snel rood. Het oplaadniveau van de drone is laag,

met nog 12% over.

De LED achteraan knippert om de 1,5 Probleem met de gyroscoop.
seconden rood.

De LED achteraan knippert tweemaal Probleem met de barometer.
rood om de 1,5 seconden.
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De LED achteraan knippert driemaal rood = Probleem met de kompas.
om de 1,5 seconden.

De LED achteraan knippert viermaal rood =~ Probleem met de GPS.
om de 1,5 seconden.

Terug naar huis

Met de terugkeerfunctie keert de drone terug naar zijn laatst opgeslagen locatie ("thuis").
Er zijn drie modussen aan deze functie: terugkeer naar huis, terugkeer in noodgevallen, en
terugkeer bij lege batterij.

De opgeslagen locatie is de plaats waar de drone opstijgt. Om deze locatie correct te kunnen
opslaan, moet het GPS-signaal sterk genoeg zijn (minimaal 7 satellieten verbonden bij het
opstijgen). Het indicatielampje wordt groen.

1. Terug naar huis
Als het GPS-signaal goed is (meer dan 7 satellieten) en het startpunt is opgeslagen, drukt
uop de terug-knop (9). Door nogmaals op de knop te drukken, verlaat u de terugkeerfunctie.

2, Terugkeren naar huis bij lage batterijniveau
Deze modus wordt geactiveerd wanneer de batterij van de drone zo leeg is dat hij niet meer
terug kan keren naar een punt dat als "thuis" is gemarkeerd.

Wanneer de achterste LED's langzaam rood knipperen, geeft de batterij-indicator een
laag (ﬁ) aan, de controller geeft een korte pieptonen als de drone zich boven 30 meter of
meer dan 100 meter van de controller bevindt, zal de drone automatisch terugkeren naar

het beginpunt.

Als de achterste LED's van de drone snel rood knipperen, geeft de batterij-indicator aan
dat de batterij bijna leeg is (fj'), de controller geeft een korte pieptoon als de drone zich
boven de 15 meter of op een afstand van meer dan 15 meter van de controller bevindt, zal
de drone automatisch beginnen terug te keren naar het beginpunt. Als de afstand minder
dan 15 meter is, zal de drone landen op het startpunt.

3. Noodterugkeer

Als het GPS-signaal goed was (meer dan 7 satellieten) en het startpunt was opgeslagen, zal
de noodterugkeer automatisch worden gestart wanneer de controller de verbinding met de
drone gedurende meer dan 6 seconden verliest. U kunt de controle over de drone terugkrijgen
als de controller de verbinding herstelt en u op de return-knop drukt.

LET OP:
. Tijdens een noodterugkeer kunt u geen obstakels ontwijken door de drone te besturen.
. De drone zal niet terugkeren naar het beginpunt als het GPS-signaal zwak is (minder dan

7 satellieten).



. Indien de gebruiker tijdens de slimme terugkeerprocedure de drone tot een hoogte van 15 m of
meer probeert te brengen, zal de drone stoppen met stijgen en onmiddellijk de noodprocedure
voor terugkeer naar huis in werking stellen.

. Als er geen goed GPS-signaal was tijdens het opstijgen (minder dan 7 satellieten) en de
drone heeft de verbinding met de controller langer dan 6 seconden verloren, dan zal de drone
langzaam beginnen te dalen en bij de landing zal de drone zich vergrendelen.

Camera

. De camera heeft een stabiele eenassige gimbal om het beeld te stabiliseren, zelfs in snelle
vluchtomstandigheden. De hoek van de camera kan worden ingesteld met een knop (10, afb.
D). De standaardhoek ligt tussen -90 en O (afb. 7).

. Plaats het apparaat voor de vlucht op een open en viakke plaats. Raak de gimbal niet aan
na het starten van de drone.

. De gimbal bevat precisiecomponenten die beschadigd kunnen raken als er een externe kracht
op wordt uitgeoefend, wat de prestaties kan beinvioeden. Behandel de gimbal met zorg.

. Houd de gimbal schoon en uit de buurt van mogelijke bronnen van vuil, zand, stenen, enz. in
verband met het risico van verstopping.

. Als u uw drone op een oneffen ondergrond of op gras plaatst, kan de gimbal worden geraakt
en beschadigd.

. Voeg geen onderdelen toe aan de gimbal. Dit kan de werking van het apparaat beinvloeden

of zelfs de motor doorbranden.

Batterij

De batterij moet volledig worden opgeladen voor het eerste gebruik. Zorg ervoor dat u hiervoor
de bijgeleverde USB-voedingskabel gebruikt. De oplaadtijd is ongeveer 180 minuten.

Lage lading: één LED op de accu knippert, de andere zijn uit.

Opladen: een van de LED's op de accu knippert, de andere LED's geven het huidige
oplaadniveau aan.

Volledig opgeladen batterij: alle LED's op de batterij branden continu.

Aanbevolen adapter: 5V === 2A (fig. 9). De bovenstaande informatie is gebaseerd op het
gebruik van een 5V === 2A adapter.

Montage en demontage van propellers

1. Montage
. De propellers zijn gemerkt met "A" en "B" - let vooral op deze markering tijdens de montage.
. Monteer de propellers gemerkt A en B op de overeenkomstige motoren (afb. 10).

. Draai de twee schroeven met de wijzers van de klok mee vast met een schroevendraaier (afb. 11).
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2, Demontage
. Verwijder de twee schroeven tegen de wijzers van de klok in met een schroevendraaier (afb.
12) en verwijder vervolgens de propeller uit het apparaat (afb. 13).

LET OP!

. Zorg ervoor dat de rechtsom en linksom draaiende propellers correct zijn gemonteerd. Bij
onjuiste montage zal de drone niet goed vliegen en kan hij beschadigd raken.

. Propellers hebben scherpe randen en moeten voorzichtig worden gehanteerd vanwege het
risico op letsel.

. Gebruik alleen de bijgeleverde of rechtstreeks bij de producent gekochte propellers.

Functies

1 Vluchtmodus selectie

Verander de instelling van de GPS-schakelaar (A, B, afb. 14): OFF - vaste hoogtemodus, ON -
GPS-modus. Icoon toont de huidige vliegmodus op de controller.

2, Instelknop camerahoek
Gebruik de draaiknop om de camerahoek te wijzigen (afb. 15, 16).

3. Foto/Video

Druk op de knop B3 op de controller om een foto te maken (afb. 17). Icoon B8 knippert eenmaal
op het beeldscherm. Houd dezelfde knop ingedrukt om een video op te nemen. Het icoon op
het beeldscherm knippert langzaam. Druk nogmaals op de knop om de opname te stoppen.

LET OP! Foto's en video's worden niet opgeslagen als er geen TF-geheugenkaart in het apparaat zit.

4, Snel opstijgen/landen
Druk op de knop $ op de controller (afb. 18), en de drone zal automatisch opstijgen en stoppen
op een hoogte van 1,5 meter.

Druk nogmaals op dezelfde knop en de drone zal automatisch landen. Druk op een willekeurige
knop om de automatische landingsmodus te verlaten.

5. Terugkeer

Druk op de knop @ op de controller (afb. 19) om de terugkeerprocedure van de drone naar de
opgeslagen locatie ("huis”). De controller zal een karakteristiek geluid maken. Druk nogmaals
op de knop om de procedure te annuleren.

6. Waarschuwing lage batterijspanning
Wanneer icoon % op het beeldscherm verschijnt en de controller continu piept, geeft dit aan
dat de batterij van de controller bijna leeg is (afb. 20). Vervang de batterijen.

7 Indicator signaalsterkte
Icoon £ % geeft de signaalsterkte aan die de controller ontvangt van de drone (afb. 20).



Als het icoon afwisselend een zwak en een sterk signaal aangeeft (< =), betekent dit dat de
controller naar een signaal zoekt.

Als het icoon een laag signaal aangeeft (= =), betekent dat de controller te ver van de drone
is verwijderd, of dat de batterij van de drone is verwijderd.

LET OP! Voor de beste signaalsterkte moet u ervoor zorgen dat de drone boven de controller
vliegt en dat er geen obstructies zijn tussen de controller en de drone (afb. 21).

8. Headless modus

Headless modus kan worden ingeschakeld in de mobiele applicatie. In deze modus beweegt
de drone in de richting waarin de stick op de controller wordt gekanteld, ongeacht de richting
waarin de voorkant van het apparaat is gericht.

Besturingsmodus

Modus 1(A, afb. 22):

1. Demper

2 Voorwaartse of achterwaartse vlucht
3. Naar links of rechts draaien

4 Vlucht naar links of rechts

Modus 2 (B, afb. 22):

1. Voorwaartse of achterwaartse vlucht
2, Demper

3. Naar links of rechts draaien

4. Vlucht naar links of rechts

Om de modus te wijzigen:

1. Druk op de vergrendelknop (@), tegelijkertijd de controller in te schakelen door de
aan/uit-knop te bewegen (A, afb. 23).

2, Houd de terugknop ingedrukt (@) gedurende ongeveer 3 seconden om over te
schakelen van modus 1 naar modus 2. De geselecteerde modus wordt weergegeven
op het LCD-scherm.

3. Het product werkt standaard in 2.

4.  LET OP! Voordat u van modus verandert, moet u ervoor zorgen dat de controller is
aangesloten op de drone.

Telefoonhouder

1. Schuif de telefoonhouder volledig uit (afb. 24).

2, Schuif de houder naar voren met 30° (afb. 25).

3. Draai de beveiliging om (afb. 26).

4. Pas de grootte van de houder aan uw telefoon aan (afb. 27).
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Smartphone applicatie

Apple i0S: Zoek de M RC PRO app in de Apple Store of scan de QR code.
Android: Zoek de M RC PRO applicatie in de Google Shop of scan de QR code.
QR-codes zijn te vinden aan het begin van de gebruiksaanwijzing.

De drone verbinden met de applicatie

Zet de drone aan. Ga op uw telefoon naar de Wi-Fi instellingen. Zoek en selecteer het
netwerk met de naam "Drone_*******" Qpen de applicatie op uw telefoon.

Als u geen geheugenkaart in de drone gebruikt, worden foto's en video's in de app opgeslagen.
Als er een geheugenkaart is geinstalleerd, worden foto's en video's op de geheugenkaart
opgeslagen. U kunt bestanden die op de geheugenkaart zijn opgeslagen naar uw telefoon
downloaden met de applicatie.

Drone maakt verbinding met 5G Wi-Fi.

Vereisten voor de omgeving

1. Vlieg niet met de drone in slechte weersomstandigheden zoals harde wind, sneeuw,
regen, mist, enz.

2. Kies voor open ruimtes, uit de buurt van hoge gebouwen. Gebouwen met veel staal
kunnen het kompas beinvioeden en het GPS-signaal verstoren, waardoor de drone
verkeerd uitgelijnd is of problemen heeft met de locatie.

3. Houd de drone in het zicht tijdens de vlucht. Vermijd obstakels, mensenmenigten,
wateroppervlakken, enz.

4. Om storingen te voorkomen, mag u de drone niet laten vliegen in de buurt van
hoogspanningsleidingen, zendmasten, ondersteunende structuren, enz.

5. Vermijd vliegen op hoogtes boven 6000 m. Als gevolg van omgevingsfactoren nemen
de prestaties van de batterij en het energiesysteem af, wat de vliegkwaliteit kan
beinvioeden.

6. Er kunnen problemen zijn met het GPS signaal op de Noord- en Zuidpool.

LET OP! Volgens de regelgeving van de Internationale Burgerluchtvaartorganisatie en de
luchtverkeersleiding van de afzonderlijke landen inzake de controle van het luchtruim en de
regelgeving inzake het beheer van drones, mogen drones alleen in een specifiek luchtruim
worden gebruikt. Voor de veiligheid van de vlucht is de vluchtbeperkingsfunctie (beperking
van de beschikbare hoogte en afstand) standaard ingeschakeld op het apparaat, waardoor
een veilig gebruik van het apparaat wordt vergemakkelijkt.

Gebruikstips voor de camera

1. Controleer het product véér de start.
2, Kies een geschikte camerahoek.



3. Vlieg en maak foto's op heldere en windstille dagen.
4. Voer een testvlucht uit.
5. Beweeg de sticks langzaam om een soepele drone vlucht te garanderen.

Reiniging en onderhoud

1. Gebruik geen chemicalién om de drone schoon te maken.

2. Gebruik geen water om de drone schoon te maken.

3. Om de drone en zijn toebehoren schoon te maken, zet u het apparaat uit, verwijdert
u de batterijen en veegt u af met een droge doek.

4. Houd de drone en zijn onderdelen droog en buiten het bereik van kinderen.

De foto's zijn slechts voor illustratie, het daadwerkelijke uiterlijk van de producten
kan verschillen van het getoonde op de foto's.
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BcTyn

LLlaHOBHwMIA KopucTyBau!

[sikyemo BaM 3a JoBIipy i BUGip KoMnaHii Overmax.

3aBAAKN BUKOPUCTAHHIO BUCOKOSKICHUX MaTepianis i Cy4aCHUX TEXHOMOTYHMX pilleHb, M1
MOXEMO HaflaTV BaM ifieanbHuii NPoAyKT ANA LLOAEHHOTO BUKOPUCTaHHSA. My BNeBHeHi, Lo
3aBAsKW peTeNbHOMY MifX0AY A0 MOro BUroToB/IEHHS BiH 6yAe BiANoBifaTH BalUM
BumMoraMm. lNepep No4yaTkoM BUKOPUCTaHHA BUPOGY, 6yAb nacka, yBaxHO 03HaloMTecs 3
Moci6HMKOM KopUCTyBaya.

SIKLLO Y Bac € AKiCb 3ayBa)xeHHs abo 3anuTaHHA Woho npuaéaHoro ToBapy, 6yab nacka,
3B'AXITbCs 3 Hamu: pomoctechniczna@overmax.pl

BA)KJWIBA IHOOPMALIA

Lie npofyKT He € irpaLuKoto.

2. MpoayKT Npu3HayeHuin Anist oci6 cTaplue 14 pokiB i MatoTb AOCBIA yNpaBiHHA APOHaMK.
ExcnnyataLlisi BUpo6y HeJoCBiAYEHUMYM KOPUCTYBayaMu Ta oco6amu MonoaLLe 18 pokis
MOBWHHA 3[iNCHIOBATUCA TifIbKM Nig HAarNsiA0M JOCBIAYEHNX AOPOCANX.

3. He peMoHTyiTe Ta He MoandiKyiTe NPUCTPIN. Lii Ail MOXYTb BUKOHYBaTUCH NuLLe
aBTOPU30BaHUM CEPBICOM.

4. He 3anyckaiTe NpUCTpil, AKLLO NOMITUTE GyAb -sIKi NMOLLKOAXEHHS.

5. BWPOGHUK He Hece BiANOBIAaNbHOCTI 3a 6yAb -AKi MOLLKOAXKEHHS 260 TPaBMU, CPUYMNHEHI
HenpaBu/IbHUM BUKOPUCTaHHAM BUPOGY.

6. [pucTpiit MicTUTb Api6Hi AeTani. 36epiraiiTe NPUCTPIN Yy He[,OCTYNHOMY AN151 AiTei MicLi.
He6e3neka KOBTaHHs Ta 3afyLUEeHHs.

7. Llei npofyKT NnpusHavyeHunin Ansi 30BHILLHbOrO BUKOPUCTaHHS. epes BUKOPUCTaHHAM

BUPOGY NepeKoHaTecs, Lo Ha BUGPaHiii AiNsHLI HEMae NepeLLKO/, a TaKoX TpUumainTe

6e3neyHy BifiCTaHb Bif NtofeN, TBAPUH Ta MaliHa Nif Yac yrpaBiHHsS.

MpucTpiit Mae 6yTH PO3MiLLIEHWIA He MeHLLEe 1-2 MeTPIB Bif KOPUCTYBaYa Ta iHLIUX NtofeN.

9. He BMKOpUCTOBYITe BMPI6 MOGU3Y NiHil enekTponepeaay, No6nnay BUCOKMX Gyaienb,
Y NOAHUX MICLAX Ta Y 3aKPUTUX NPUMILLLEHHSIX.

10. He BUKOPUCTOBYITE NPOAYKT Y MOraHWX MOrOAHKUX yMOBAX: BUCOKA TemnepaTypa, oL,

TYMaH, CHir Ta MOPO03, a TakoX Npu CUNbHOMY BITPi.

He BuKopwcTOBY#iTE Npunag, SKLLO BiH MOYMHAE NPaLOBaTU HEMPaBWUIbHO, AKLLO H0ro

YMycTUAM a6o HAMOYMAK, AIKLLO BiH HaIMIPHO HarpiBaeTbCs, 3HeGaPBIOETLCS, 3yBa€ETbCS,

BUAAE HEMPUPOAHI 3BYKW, 3araxu i iHLWi aHoMasbHi ABuLLA. Y Taknx BUNagKax HeranHo

3BEPHITbCS B aBTOPWU30BaHMIA CEPBICHWUI LEHTP BUPOBHUMKA.

12. He BMKOpWCTOBYIiTE MPUCTPII1 3 MOKPUMY @60 BOSIOTMMU PYKaMM.

13. BukopucToByiTe NPUCTPI NOAANI Bif Tenna, BUCOKMX TeMNepaTyp, rapsumx NOBEPXOHb,
iCKOP, BiAKPUTOro BOTHIO, ONil Ta rOCTPUX KpaiB.

14. He BUKOPUCTOBYITE NPUCTPIit Y CEPeAOBMLL, L0 MICTUTb NIErKO3aiMUCTI, BUGYXOHE6E3MNEeYHi

260 TOKCUYHi PEYOBUHMW.

He BMKOpUCTOBYITe XiMiKaTV @60 BOAy ANS YULLEEHHSI MPUCTPOLD. YUCTITb BUPI6 M'AIKOO

CYXOHO raHyipKoo.

16. He BMKOpUCTOBYITE NPUCTPII BCynepey NpUsHayYeHH:o.

17. HenpaBusnbHe BUKOPUCTaHHS MPUCTPOIO MOXe MOLUKOAUTY BaLl CITyX.

18. LLl06 YHUKHYTU TpaBM, He TOpKaiTeCh 06ePTOBUX FBUHTIB a60 iHLLIMX PYXOMWX YaCTWUH MaLLMHU.

19. Tig Yac BMKOPUCTaHHS ApOHa TpUMaTecs Ha BifCTaHi He MeHLe 20 cM Bif NPUCTPOIO
Yepes pagioxsuri.

n
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20. 3apsiaka akyMynsiTopa 3aBX/u NOBUHHA KOHTPOOBATUCS AOPOCIOH JIOANHOKO.

21, LLlo6 yHWUKHYTU NOTeHLiHOT HeGesneku NOXeXi, He AoMycKanTe KOPOTKOro 3aMUKaHHS!
KOHTaKTIB aKyMynsaTopa, He KnafiTb IX y BifCiK Cynepey no3Haykam nosspHoCTi Ta He
MPOKOSONTE TX.

22. lepep 3apaKaHHAM BUAMITb aKyMyNATOP i3 MPUCTPOLO.

23, He 3anuwwaiite akyMynsTop, NiAKIo4YeHnin A0 3apsaKky, 6e3 Harnsay.

24, He 3apagpkaiiTe akyMynaTop no6iusy axepen Tenna abo BUCOKUX TeMnepaTtyp.

25, Y pasi HagMipHoro HarpiBaHHsi 6aTapeiiok abo akyMynsTopiB HeraHo NPUMUHITH X
BWKOPWCTaHHA Ta 3apspKaHHs.

26. PerynapHo nepesipsinTe NPUCTPIl Ta LHYP XuBneHHs USB Ha HasBHICTb NOLIKOAXEHb
Ta 3HOCY.

27. LLUHyp >xuBneHHa USB npuaHaveHni TinbKu ANs BUKOPUCTAHHA BCEPEAVHI NPUMILLEHHS.

28. IMicns 3aKiHYeHHst NONbOTY NPUCTPIN CAif 3apSAXKaTU MPOTATOM NPUGN3HO TPHOX FOAWH.
SKLLO NPUCTPIN HE BUKOPUCTOBYETLCA TPUBANUIA Yac, PeKOMEHAYETLCA PO3PAIKATH i
3apazpKaTU NPUCTPIii pa3 Ha MicALb | BUitMaTK 3MiHHI 6aTapeiku.

29, [MynbT AUCTaHLIAHOIO KepyBaHHS XXMBUTbCS Bif ABOX 6aTaperok Tuny AA, siki He BXOASTb
[10 KOMMNeKTY. He BUKOpUCTOBYiTE ByAb-AKi iHLLi 6aTapeiiku, KpiM peKOMeHJOBaHMX.

30. 3BepHiTb 0CO6MBY yBary Ha NOSPHICTb GaTapenok.

31. 3MmiHHi 6aTapel He cnig 3apsaxaTy.

32, He 3MiluyiiTe cTapi Ta HOBi 6aTapeiiku Ta akyMynsTOpK Pi3HWX TUMIB.

33. PospspKeHi akyMynaTopy CAif, BUAHATYA 3 NPUCTPOIO.

_ MpoaykT BiANoBiAae BUMoram AvpeKTB EBponeiicbkoro Cotoasy.
K BignosigHo ao AwupektuBn 2012/19 / €C ueil npoaykT nignarae
po3ainbHOMy 360py CMITTS. BUpi6 He crif yTUi3yBaTh pa3oM 3 MoGyToBUMM
— Bi/IXO@aMW, OCKIiNIbKM Lie MOXKe CTaHOBWUTM 3arposy A1 HaBKOIULLHbOrO

cepefioBHLLA Ta 3[0POB's Ntofeit. BUKopucTaHWii NpoayKT cnif, AoCTaBUTH
10 MYHKTY Nepepo6Ku eNeKTPUYHUX Ta eNeKTPOHHUX MPUCTPOIB

Cneuudikauis

Knac 6e3ninoTHux nitanbHux anaparis co

Bara Bupo6y (3 aKyMynsTopom i 2451
rBUHTaMMu)

Po3mipu po3knageHoro apoHa 31x27x5,6cm
Po3Mipu cknageHoro ApoHa 14x8,6x56cm
Po6oua TeMnepatypa 0°C - 40°C
Po3zpinbHa 3paTHicTb doTo / Bigeo 3840 x 2160
MakcumanbHa 3niTHa Bara 245r

[IpoH He Mo)XKe niTaTh 3 6yAb -AKUM
AOAATKOBMM HAaBAHTaXEHHSAM.
BMKOpPUCTOBYiATE NIULLIE KOMMOHEHTH,
LLL0 BXOAATb 40 KOMMNEKTY, abo 3anacHi
YacTUHM BifJ BUPO6HMKa!
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ETanoHHa KoHdirypauis

KOMMOHEHTH, Lo BXOASATb A0
KOMRAEKTY

Onuc YacTUH NPUCTPOIO

ApoH (puc. A, B)

PwNS

BesLyiTkoBUIN ABUIYH
Hixka

BUHT

Kamepa

KouTponep (puc. C, D, E)

1. ®doto / Bigeo

2, NiBui cTik

3. Knasilua 6110kyBaHHSA /
PO36,10KyBaHHSA

4. TpurMay ans Mo6iflbHOro NPUCTPOLD

5. Knagilla noBepHeHHs ApoHa "aoaomy”

6. MpaBui cTik

CumBonu Ha aucnnei (puc. F)

o hwN==

MoBepHeHHs ApoHa "aofomy”
IHankaTop pexxumy headless
PiBeHb 3apaay akymynsitopa ApoHa
BigcraHb Big "nomy"

Bucora

GPS

NigroroBka npucTpoto

=

[IpOH i3 BCTAaHOB/IEHUM aKyMYNIITOPOM
Ta rBUHTaMK, BCTaB/IEHUMM fIK
NoKa3aHo B MOCiGHMKY KopucTyBaya.

[IPOH, KOHTpONep, YOTUPU FBUHTH,
akymynsaTop, USB -ka6enb, BUKpYTKa,
noci6HUK KopucTyBaya

5. ONTUYHWIA JaTumnK

6. 3apHin piog

7. Mepemukay

7. Mepemukay

8. [Jucnnen

9. Knasilua 3nboTy / nocagku

10. Pyyka perynioBaHHA KyTa Haxuny
Kamepu

M. TMepemukau LUBUAKOCTI (BUCOKA/ HU3bKA)

12. lepemukay GPS

7. KinbKicTb cynyTHUKIB

8. PexMm po6oTu apoHa

9. Pe>kum weuakocTi

10. ®doto/ Bineo

1. PiBeHb3apsgy akymynstopaKoHTponepa

12.  IHAukaTop cunu curHany

PO3ropHiTh HiXXKu ApoHa (puc. 1). CnodaTKy BiAKPUIATE BEPXHI HIXKKM.

BcTaBTe akyMynsTop B ApoH (puc. 2). YBATA! MNepekoHaiiTecs, WO akymMynsTop
BCTaBJ/IEHUI NPaBU/bHO. HenpaBnIbHO BCTaBNEHUIN aKyMyNIATOP MOXe BN/IMHYTY
Ha 6e3neKy nonboTy. MPUCTPIi TaKoX MOXe BUIUTU 3 nagy Yepes BifKIIHOUeHHs

€NEeKTPOXXUBNIEHHA.

BcTagTe fiBi 6aTapeiiku Ty AA B KOHTpOIep, 3BepTatoumn 0co6MBY yBary Ha NosIIPHICTb

6aTapeiok (puc. 3). 3aKpUITe KPULLIKY.



YBiMKHEHHS APOHa Ta HiAKnIO'-IeHHﬂ nynbta Ao ApoHa

1. HaTUCHITb | yTPUMYITE KHOMKY 6/10KyBaHHS (G),no*riM YBIMKHITb KOHTPONEP, MOCYHYBLUN
nepemukay (puc. 28). KoHTponep noAacTb 3BYKOBWIA CUTHas. IHAMKATOP CUrHasy Ha
Aucnnel nounHae 6numati. Lie o3HavaTiMe, L0 KOHTpONep rotoBuit Ao npotecy
CroJTy4eHHs 3 APOHOM.

2, YBIMKHiTb IPOH, HATUCHYBLUM NepeMuKaY NpoTAroM TPbox cekyHA, (puc. 29). [ipoH
noAacTb 3BYKOBWUI CUrHan, a 3aAHili CBITIOAIO 3aropuUTbes. IHAMKaTop curHany Ha
Avcnnei nepectaHe 6/IMMaTK - NPOLIEC CMOJYYeHHS 3aBEpLLEHO.

MiaKnNoYeHHs NynbTa AUCTaHLHOro KepyBaHHs 10 ApOHa BiflGyBaeTbCA OAWH pas i He €
HeOoBXiAHUM [151 NOAANbLIOTO BUKOPUCTAHHA. CNoyYeHHA My/bTa AUCTaHLIAHOIO KepyBaHHs
3 POHOM MOXKHa 3AIMICHUTU NULLIE B TOMY BUNaAKY, AKLLO KOHTPONep He NiAKM0YeHWt A0
6yAb -AKOrO iHLIOro ApOoHa. SIKLLO B OAHOMY MICLIi € KinbKa pi3HUX ek3eMniApiB ApoHa Ta
KOHTpOnepa, NPoLec Crony4yeHHs cnif NPoOBOANUTM MO Yep3i Ha KOXXHOMY 3 HabopiB, o6
YHUKHYTU HEMPaBUIIbHOTO CMONMYYeHHS.

KaniépyBaHHs ripockona

YBATA: [1poH yxxe 6yB BifikanibpoBaHuii paHilue. Hemae Heo6XifgHOCTI NOBTOPHO Kaniépysarty,
AKLLO AAPOH He Mae Npo6siemu 3i 3NIbOTOM.

Micna nigknoYeHHs [o nynbTa AUCTaHUINHOMO KepyBaHHS BCTAHOBITb APOH Ha piBHY Ta
ropu3oHTasIbHy MOBEPXHIO, @ NOTIM BifiBEAiTb 06MABA CTiKM Ha KOHTPOEPI B NIBUIA HKHIN
KyT (puc. 30). Konu ceitnogion nepecTae WBUAKO 6aMMaTH, KaniGpyBaHHS 3aBepLUEHO.

KaniépyBaHHs Komnaca

YBATA. KaniGpyBaHHsi Komnaca Ciifi BAKOHyBaTu nic/s kaniépyBaHHs ripockona. KaniGpysaHHst
cnif, NPOBOAUTY Nepej, KOXXHUM MOMbOTOM, @ TaKoX MiCsA 3aMiHW akyMynisiTopa Ha HOBWiA
260 BCTaB/EHHS 0ro y BUPI6.

Micna BUMKHEHHS Ta BBIMKHEHHS IPOH aBTOMATUYHO NePexoanTb Yy pexxum Kaﬂi6pyBaHHﬂ
KoMnaca.

LLlo6 yBiNTM B pexxum KanibpyBaHHsA KoMnaca, BiiBeAiTb 061Ba CTiKM Ha KOHTponepi B
HWXHI NpaBwit KyT (puc. 31).

1. Fopu3oHTanbHe KaniépyBaHHs

3apHin ceiTnogion 6yae No Yepsi 65IMMaTU XOBTUM KOJIbOPOM Y PEXUMI FOPUSOHTaNBbHOT
KaniépyBaHHsi. TpuMaiiTe APOH i MOBEPHITb 10ro ropu3oHTasIbHO HaBKOO CBOET OCi NPUGIIU3HO
Tpv pa3u. lic/st NpaBUIbHOTO KanibpyBaHHs CBITIOAIOA MoYHe 6iMMaTyt 3eneHuM (puc. 32).

2. BepTukanbHe Kani6pyBaHHs
TpymaiiTe APOH BEPTUKAIBbHO (KaMepoto Bropy) i MOBEPHITB MOro HAaBKOIO CBOET OCi MPUGNN3HO
Tpu pasu. Micns NpaBuIbLHOTO KanibpyBaHHs Aiod 6yae NocTiiHo ceiTUTUCS (pUc. 33).
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YBATA!

o MepekoHaiiTecs, wo curHan GPS cunbHUMi (MiHIMYM 7 CynyTHWKIB) i LLIO MONIT NPOXoAUTAME
B 6e3neyYHoMy NpocTopi.

o He kani6pyiite KOMMNac y CUnbHOMY MarHiTHOMy Mofii.

. He HociTb i3 co6oto nif Yac KanibpyBaHHs MarHiTHUX MaTepianis (HanpyUKnag, Kouis,
TenedoHiB).

. Tpumaiiteca noaani Bif BENVMKWX MeTaNeBUX NpeaMETIB Nif vac KaniopysaHHs.

BnokyBaHHS Ta po36/10KyBaHHS APOHa

11|06 pO3610KYBATYH APOH, KOPOTKO HATUCHITL KHOMKY 6/I0KYBaHHS (i). [1BUryHU BBIMKHYTHCS,
i ipoH 6yae po36nokoBaHo (puc. 34).

3abs10KyBaTH POH MOXXHA ABOMa Croco6amu:

1 Micns Toro, Ak APOH NPU3EMIUTLCS Ha 3EMITHO, BiABEAITb CTiK APOCENs BHWA3 NPUGIN3HO
Ha 3 ceKyHAW. [JBUrYHU BUMKHYTBCS, @ APOH Bye 3a6I0KOBaHO.

2, [IpoH BUMKHETbLCS caM, SIKLLO NPOTAroM 15 ceKyHA nicns po36rokyBaHHsA He 6yae
BWKOHAHO XXOAHOI onepatiii.

~ n . .
YBATA! He BuMuKaiiTe ABUrYHWU [ pOHa KHOMKOO &R Mif, 4ac NobOTY, OCKiNbKW APOH
noyHe naparu.

ABapiitHa 3ynuHka:

AKLWO APOH 3HAXOAUTbCS Ha BiAcTaHi He Ginble 15 MeTpiB i niTae HUXYe 5 MeTpiB ,
YTPUMYiATE KHOMKY 6/10KyBaHHs (iB) MPUEAM3HO 3 CeKyHAM. [IBUMYHI BUMKHYTLCS, a APOH
6yne 3a610Kk0BaHO. He BUKOPUCTOBYIMTE Lit0 ONLiHO Nif Yac 3BMYaiHoro nonboTy. Liei cnocié
610KyBaHHS 3ape3epBOBaHWii 415 aBapiHKUX cuTyauin!

anaBniHHﬂ APOHOM
YnpaBniHHS APOHOM 3/iNCHIOETLCSA 3a JONMOMOTOHO CTiKiB Ha KOHTPOEpI, IK ONMUCcaHO HUXYe.
Ha mantoHkax 306pa)KeHO CUCTEMY CTIKiB B PEXWUMi yNpaBiHHS 32 3aMOBYYBaHHSM 2.
Puc. 35 A - MMigiom i nagiHHa
B - MNoniT Bnepep, i Ha3ap,
Puc. 36 A - NoBopoT npaBopyu i NiBopyY

B - MoniT npaBopyu i niBopyy

TecToBuiA NnoniTt

BuKOHaiiTe HaBeAeHi HUXKYE A, W06 NepeKoHaTUCS, L0 APOH NPaLIOe HaNeXHUM YMHOM.

1 MocTaBTe APOH Ha BIAKPUTIA TepUTOPIl, NPpX LibOMY NepefHsa YacTUHa LPOHY Ta
KOPUCTYBay NOBUHHI 3HAXOAUTUCh B OAHOMY HanpsiMKY.
2, YBIMKHITb POH | KOHTPOSIEP.

3. MigkntoyiTh KOHTPONEP A0 ApPOHa. BukoHaiTe npoLeaypy iHiLianisauii npuctpoto.
4. 3anycTiTb nporpamy M RC PRO. Migkntouitb ApoH o TenedoHy. YBiniaiTh B iHTepdeiic
Kamepu.



5. Po36nokyiiTe ApOH.

6. MoBinbHO NiAHIMITL CTik Apocens Bropy. [IpoH 3neTutb M'siko. MNepeBipTe BapiaHT
NnoBOPOTY BJ1IBO / BNpaBo.

7 OnycTiTb CTiK Apocens Ta NocagiTb APOH.

8. Micna npusemneHHs oNyCTiTb CTIK APOCENSA B HaWHWKYe MOSIOXKEHHS | yTpUMyinTe
MiHIMyM 3 CeKyHAM, MOKN ABUTYH He 3YMUHUTLCA.
9. 3a6oKyiiTe APOH | BAMKHITb KOHTpOsep.

BuUMKHeHHA fpoHa
LLlo6 yBIMKHY TV SPOH, HAaTUCHITb | YTPUMYiATe NepemMmuKay 61M3bko 3 cekyHg, (puc. 8). IpoH

BUAaBaTUMe XapaKTEPHWUIA 3BYK, a 3afHi CBiTNoAiof cTaHe 3enieHuM. LLLo6 BUMKHYTU
[IPOH, 3HOBY HATUCHITb i YTPUMYiiTe NepeMmnkay 611M3bKo 3 CeKyHA,.

Mepep nepluMM BUKOPUCTAHHAM

-y

MNepekoHaWTecs, Lo APOH i MyNbT AUCTaHLIHOIO KepyBaHHS MOBHICTIO 3apsAKeHi.
MepeBipTe, Y rBUHTW BCTAHOBJIEHI HANEXHUM YNHOM.

MepeBipTe, 4n NPaBUNbHO BUCYHYTI HiXKKM IPOHA.

MepeBipTe, UM NpaLtoe kamepa i cTedikam.

MepeBipTe, UM 06'EKTUB KaMepU YNCTUI.

BuKopu1CcTOBY#TE NLLIE OpUriHaNbHI akcecyapy a6o akcecyapy, NpuaGaHi y BUPoGHHMKa.
BukopuCTaHHA HeopuriHanbHUX akcecyapiB MOXe MOLUKOAUTY NPUCTPIN.

awnpWN

Pe)xxumu nonboty

1 Pexxum GPS

Y LbOMY peXumi ApOH 3aBUcae y NOBITPpi Ta NpuiiMae curHanu GPS. Y pasi cnabkoro
curHany GPS npucTpiit nepexoaunTb Y peXxuM NiATPUMKM NOCTIAHOT BUCOTU 260 pexunmM
ONTUYHOrO faTumka. Y pasi cnabkoro curHany GPS HeraiiHo Npu3eMniTbCst Yepes Hebeamneky
aBapii.

2, Pexxum Optical Flow

[1pOH OCHaLLEHW MaLLMHHUM 30POM, LLIO A03BOSISIE €EKTUBHO KOHTPONKOBATH, KONW CUrHan
GPS cnabkuii. Yepes xapakTep CBOEI po60TH MOro CNif, BAKOPUCTOBYBATU NEPEBAaXHO B
NPUMILLEHHI. Y LIbOMY PEXUMI AS15 BUSHAUYEHHS MOJIOXKEHHS BUKOPUCTOBYETHCA BOY0OBaHMU
[OAATKOBMIA ONTUYHUI AaTuKK (A, puc. 5), | BiH Han6inbLL epeKTUBHWIA Ha BUCOTI MeHLUe
3 meTpiB (puc. 6).

Ha siKicTb cucTemMm MalLMHHOTO 30py BIIMBAE KiNlbka (pakTopiB. AKLLO JesKi 3 HUX BUXOAATb
3 Nlajfly, PeXX1M Ha OCHOBI MaLUMHHOIO 30py BUMWUKAETLCS, | APOH NEPexoaunTb Y peXxum
YyTPUMaHHS NOCTiINHOT BUCOTU. ByabTe 0CO6NMBO 06epexHi Nigyac Takux Ain:

a. LIBUAKWUIA MONIT Ha BUCOTI 7o 0,5 M,
b. MONIT Haf, NOBEPXHAMM OAIHOPIAHOO KOJbOPY,
[ NoniT Haf CBITNOBIAGUBANbHUMM MPOCTOPaMK,

d.  nonit Hap BoAoto a6o Npo30pUMM NpeaMeTaMy,
e NOMIT Haf, PYXOMUMM eneMeHTamm ( HanpuKag, Haj HaToBMOM JIOAEIR),
f. NoAiT HaJ, NPOCTOPaMK 3 KONMBAHHSIMU CBIT/Na,
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g.  MONIT Haj HaZ3BMYANHO ICKPABOKO ab0 AyXKe 3aTEMHEHOID MOBEPXHEND,
h.  nonit Hag NOBEPXHSAMM 3 MOBTOPIOBAHUM MasIFOHKOM (HarnpuKiag, Hag AOPKKOK

3 BpyKiBKM)

i. noniT Hap 06'eKTamMy, Lo MaroTb Haxun GinbLue 30 rpagycis,

SKLO APOH 3HAXOAUTbCH BCbOro Ha OAMH METP Haj 3eMJeto, WBUAKICTb He MOBUHHA
nepesuLLyBaTt 5 M / C, TOAI K HA BUCOTi 2 MeTpU Haj 3eMJiet0 BOHa He MOBUHHa

nepesuiysat1 14 M/ c.

. TpuMaiiTe faTUMKN B YUCTOTI.

° Lia cuctema npautoe HaneXHUM YMHOM NULLE TOA, KOMW APOH 3HaXOAUTbCA Ha

MaKCUMarsbHi BUCOTi 3 MeTpu.

. iTaiTe B 06pe OCBITNEHUX MICLISIX HaZ, eNleMEHTaMM 3 YiTKOKO TEKCTYPOIO, LL06 aTUnKu

[ipOHa MOV NMPaBU/IbHO OTPUMATH iHHOPMALLitO MPO MOMOXEHHS! 06 €KTIB.

IngukaTOp cTaTycy ApoHa (A, puc. 4)

CraTyc gpoHa

3aHii ceiTnogion WeMAKo 61Mmae
YKOBTUM.

3afHiv cBiTnogios NOCTiIMHO CBITUTLCA
YKOBTWUM KONIbOPOM.

3afHit cBiTNoAioA NOCTIMHO CBITUTLCA
3€/1eHM KONbOPOM.

3apHin ceiTnogiog WwWeMAKo 6numae
3eneHnM.

3afHiit cBiTnogiog 61MMae >KOBTUM.

3afHiit ceiTnogiog 61MMae 3efieHUM.

3aHit ceiTnogion NosinbHO 61MMae
YepBOHUM.

3apHiit ceiTnogion WeMAKo 6nmmae
YEpPBOHWM.

3apHin ceiTnogios 61MMae YepBOHUM
KOXHi 1,5 cekyHAW.

3apfHin ceitnogion 6nMMae YepBOHUM
KOJIbOPOM ABiYi KOXHi 1,5 cekyHAW.
3agHin ceitnogioa 6n1MMae 4epBoHUM 3
pasun KoXxHi 1,5 cekyHAW.

3apfHin ceiTnogios 6nMMae YepBoHUM 4
pasu KoXxHi 1,5 cekyHAaW.

Onuc

JIpOH He MiAKNIoYeHO A0 KOHTponepa.
Hemae curvany GPS.

CunbHWit curHan GPS, ApoH roToBuiA
nepeTu B pexum GPS.

JpoH Kkani6pye ripockon.

[IpOH 3HaXOAMUTBLCA B PeXUMI
rOpU30HTasIbHOTO KanibpyBaHHs
Komnacy.

[pOH 3HaxoAWUTbCA B pPEXUMI
BEPTUKasbHOro KanibpyBaHHA Komnacy.

PiBeHb 3apsifly ApOHa HU3bKUA,
3anuwaetbes 16%.

PiBeHb 3apsifly ApOHa HU3bKUA,
3anuwaetbes 12%.

Mpo6nema 3 ripockonom.
Mpo6nema 3 6apoMeTpoM.

Mpo6nema 3 KOMNacoMm.

MNpo6nema 3 GPS.



lMoBepHeHHs «A0A0MY»

3a flonomoroto GyHKLT «MoBEPHYTUCS OAOMY» IPOH NOBEPTAETHLCA J0 CBOIO OCTAHHLOIO
36epexxeHoro Micus («foMy»). [1ns Uiel byHKLT iCHYe TpU PEXUMMU: MOBEPHEHHS [OAOMY,
aBapiliHe NOBEPHEHHS Ta NOBEPHEHHA Yepes HU3bKWIA 3apaj, akymynaTopa.

36epexeHe MicLie - Lie MicLie 3M1b0Ty ApoHa. 411 NpaBWIbHOrO 3anucy Liboro MicLsi cUrHan
GPS noBuHeH 6yT! AOCUTb CUIIbHUM (MiHIMYM 7 CyMNyTHUKIB, NiAKNOYEHUX Ha CTapTi).
IHAMKATOP CBITUTLCA 3eNEHUM.

1 MoBepHeHHs foaoMy

AKwWo curHan GPS xopowuii (6inblue 7 cynyTHUKIB) | NoYaTKoBa TOYKa 36epexeHa,
HaTUCHITbL KHOMKY noBepHeHHs (9).MoBTOpHe HaTUCKaHHSA KHOMKM 3aBEPLUMTb ByHKLiO
MOBEPHEHHS.

2, MoBepHyTUCA [OAOMY 3 HU3bKWUM PIBHEM 3apsiay akyMynsTopa.
Lleit pexkum akTUBYETbCS, KON aKyMYJISTOP IPOHA BUYEPMaHWii HacTiNbKMY, LLO Lie BNMBae
Ha Noro 3AaTHICTb NOBepPTaTUCA A0 TOYKM 3 MO3HAYKOH "fiM".

Konw 3afHi cBiTnofioan NoBinbHO 6A1MMaloTb YePBOHUM KOJSIbOPOM, iHAKUKATOP 3apsaay
aKyMmynsiTopa NoKasye HU3bKUI piBeHb (ﬁ),nyan AWCTaHLiHOro KepyBaHHS nogae
3BYKOBWI CUrHas, i APOH 3HaX0ANTbCA Ha BUCOTI 6inblue 30 MeTpiB abo Ha BiacTaHi 6ifblue
100 meTpis Bif NynbTa AUCTaHLINHOrO KepyBaHHS, IPOH aBTOMaTUYHO NOBEPHETLCA 0
TOYKM CTapTy.

Konwu 3agHi cBiTnoaioan ApoHa WBMAKO 61MMaoTb YepBOHUM KOMIbOPOM, iHAUKaTOp
3apafy akymynsitopa nokasye HU3bKuii piBeHb 3apsgy akymynsartopa (cvg), NynbT nogae
3BYKOBWI CUrHas, i APOH 3HAXOAUTHCA Ha BUCOTI Ginblue 15 MeTpiB abo Ha BiacTaHi 6inblue
15 MeTpiB Bif nynbTa AUCTAHLINHOIO KepyBaHHS, APOH aBTOMaTUYHO NMOBEPHETLCA [0
TOYKM CTapTy. AKLLO BiACTaHb MeHLe 15 MeTpiB, APOH NPU3EMANTLCSA Y MiCLi 3N1bOTY.

3. ABapiiiHe NOBEpPHEHHS

AKwwo curHan GPS 6yB xopoluuM (6inbLue 7 cynyTHUKIB) | Touka cTapTy 6yna 36epexeHa,
aBapiiiHe NoBepHeHHs 6yae iHiLinoBaHO aBTOMAaTUYHO, KOS MyNbT BTPATUTb 3B'A30K 3
LIPOHOM MPOTAroM Ginblue 6 cekyHA. Bu MoXxeTe BiiHOBUTU KOHTPOb HaJ, APOHOM, SKLLO
NyNbT 3HOBY MiAKNHOUUTBLCS | BU HATUCHETE K1aBiLlly NMOBEPHEHHS.

YBATA:

. Mig yac aBapiiHOro MOBEPHEHHS BY HE 3MOXKETE YHUKHYTU NEPELLKOA, KEPYHOUM APOHOM.
. [IpoH He NOBEPHETLCA Ha MiCLie CTapTy, AKLLO curHan GPS cnabkui (MeHLLe 7 CynyTHUKIB).
. Mig yac npoLieypy «CMapT» NOBEPHEHHS, SIKLLIO KOPUCTYBaY X04e MiHATU IPOH Ha BUCOTY,

6inbLuy a6o piBHy 15 M, APOH NPUNUHWTB MiAKOM i HEraiHO PO3MoYHe MpoLieaypY aBapiiHOro
NOBEPHEHHSI IO[OMY.

. AKLLO Nif, Yac 3N1bOTY He 6yno XxopoLoro curHany GPS (MeHLue 7 cynyTHUKIB), i APOH
BTPaTVB 3B'A30K 3 NY/IbTOM AUCTaHLiHOTO KepyBaHHS NPOTAroM GinbLue 6 CeKyHA, APOH
MOYHe MOBIsIbHO CMyCKaTUCSH | 3a6/IOKYETHCSA NICNSA NPU3EMITEHHS.
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Kamepa

. Kamepa mae cTabinbHWiA OJHOOCbOBMIA CTeAiKaM AIKUIA CTabiNidye 306paxeHHs HaBiTb
Y yMOBaX LIBUAKICHOrO NONbOTy. KyT Haxuiy kamepy MOXXHa perysoBaTtii, oBepTaroun
perynsitopu (10, puc. D). KyT 3a 3aMoBUyBaHHSIM CTaHOBUTb Bif -90° o 0° (puc. 7).

. Mepep, NoNbOTOM PO3MICTITb NPUCTPIN Ha BIAKPUTIN | Nnockiin Teputopii. He Topkaiite
cTeflikaMm nic/s 3anycky ApoHa.

. CTepikam MICTUTb TOYHI AeTani, Aki MOXyTb GyTH MOLLKOKEHI 30BHILLHIMW Cunamu, Lo
MO>e BIIMHYTW Ha 1oro po6oTy. ByabTe 06epexHi 3i cTeaikaMoMm.

. Tpumaiite cTefiikam B YUCTOTi Ta nofani Bif, MOXIMBUX IyKepes 3a6pyAHEHHS, Nicky,
KaMeHIO TOLLIO Yepes HeGearneKy GI0KyBaHHS.

. PosMilLytoun ApoH Ha HepiBHil NoBepXHi a6o TpaBi, BU MOXETE MiAAaTh cTeAikam yaapy
Ta MOLUKOLPKEHHSIM.

. He popaBaiiTe XXOAHUX eNeMEHTIB 10 cucTeMu cTefjikam. Lie Moxe BNiMHYTU Ha po6oTy

MaLLMHW | HaBiTb NPU3BECTU A0 CNaneHHs ABUryHa.

AkymynsaTop

Mepen nepLlwinMM BUMKOPUCTaHHSAM MOBHICTIO 3apsiAiTh akymynstop. O60B'A3K0BO
BUKOPUCTOBYITE A/1S LUbOro Kabesb usneHHs USB, o BXOAMTb [0 KOMMIEKTY
nocTayaHHs. Yac 3apsiiku CTaHOBUTb NPUGIM3HO 180 XBUMMH.

Po3psKeHuit akyMynsiTop: OAMH CBITNOAIOA Ha akyMynAaTopi 61IMMaE, iHLWi BUMUKaOTbCS.

3apspka: OAMH 3i CBITNOAIOAIB Ha akyMynsiTopi 61MMae, iHWi CBiTNoAioAM NOKa3yoTb
NOTOYHMI piBEHb 3apaay.

AKYMyNSiTOp MOBHICTIO 3apsAXXeHWIA: BCi CBITNOAIOAN Ha akyMyNsiTOPi MOCTINHO CBITATbLCA.
PekomeHpioBaHwit aganTep: 5 B nocTiitHoro cTpymy 2A (puc. 9). HaBeaeHa Bue iHbopMmais

6a3yeTbCsA Ha BUKOpUCTaHHi aganTtepa 5 B nocTiitHoro cTpymy 2A.

MoHTaX Ta AeMOHTaX rBUHTIB

1. MoHTax

. BMHTM No3HayeHi fK ,A” Ta ,B” — 3BepHiTb 0CO6GNMBY yBary Ha Lie MapKyBaHHs Mif,
4ac MOHTaXy.

. BCTaHOBITb rBUHTH 3 No3HaukaMu A i B Ha BignosigHi asuryHm (puc. 10).

. 3aKpyTiTb BUKPYTKOIO ABa MBUHTM 3a FOAMHHUKOBOO CTPINKOO (puc. 11).

2, JemMoHTax

. PyxoM NpoTn roAMHHUKOBOI CTPINIKW BUKPYTKOO BUKPYTITb ABa MBUHTM (pyc. 12), NoTiM

3HIMITb FBUHT 3 MPUCTPOIO (puc. 13).

YBATA!

. MepekoHaiiTecs, Lo MBUHTH, L0 06epTatoTbCS 3a FOAVHHUKOBOHO i MPOTU FOAUHHUKOBOI
CTPINKKW, BCTAaHOB/EHI NPaBUIIbHO. Y pasi HenpaBWIbHOrO MOHTaXy IPOH He Byae nitatu
HaNEXHUM YUHOM i MOXKE BYTU MOLLIKOKEHWIA.



. BUHTM MatOTb rOCTpi Kpai, MOBOALTECA 3 HAMW 06GEPEXHO, OCKINbKM iCHYE PU3NK
TpaBMyBaHHS.

. BuKOpUCTOBYITE TiNbKW MBUHTK, LLIO BXOASTH [0 KOMMEKTY nocTayaHHs abo npuadaHi
6e3rocepesiHbo Y BUPOGHMKA.

DyHKuiT

1 Bu6ip pexxumy nonboty
3MiHiTb HanawTyBaHHs nepemukada GPS (A, B, puc. 14): OFF — pexxum NocTilHOI BUCOTH,
ON - pexxum GPS. MNikTorpama Ha KOHTpOsiepi BiA06PaXae NOTOYHUIA PEXXMM NOSbOTY.

2, PykosiTka peryntoBaHHs KyTa Haxuny Kamepu
3MiHITb KyT Haxuiy Kamepyu 3a AOMOMOroto perynsitopa (puc. 15, 16).

3. doto / Bigeo

HaTuchiTb kHonky B8 Ha koHTponepi, 106 3po6uTi doTorpadito (puc. 17). MikTorpama KA
Ha aucnneil 6aMMae oavH pas. YTpumyiiTe Ty caMy KHOMKY, W06 3anucaTy Bifeo. MikTorpama
Ha Aucriel NoYHe NoBiNbHO 6nMMaT. HaTUCHITb KHOMKY Lie pas, Wo6 3ynuHUTY 3anuc.

YBATA! doTo Ta Bigeo He 6yayTb 36epexeHi, AKLLO Y MPUCTPOT HeMae KapTu nam'aTi TF.

4, LLBuAaKwia 3niT / nocagka
HaTucHiTb KHOMKy $ Ha KoHTponepi (puc. 18), i ApoH aBTOMAaTUYHO 3METUTH i 3YNUHUTHCA
Ha BucoTi 1,5 meTpa.

HaTWCHITb Lito X KHOMKY Ll pas, i ApOH aBTOMaTU4HO NpU3eMamnTbes. HaTucHiTh Byab -AKy
KHOTKY, LLL06 BUIATM 3 PEXUMY aBTOMaTUYHOT NOCaAKK.

5. [MoBepHeHHs

HaTucHiTb kHorky @ Ha KoHTponepi (prc. 19) Wo6 posnoyaTi npoLeaypy NOBEPHEHHS APOHa
10 36epexeHoro Micus ("aoaomy"). KoHTponep BuaaBaTUMe xapakTepHui 3ByK. HaTUCHITL
KHOMKY LLie pas, o6 ckacyBaTu npoLeaypy.

6. MonepeykeHHA NPO HU3bKWIA 3apag, akyMynisiTopa KOHTponepa

Konu Ha avcnnei 3'aBnsieTbes NikTorpamMa ¢y i KOHTPOsEp NouYnHae BuaBaTy 6e3nepepBHuit
3BYKOBMUII CUTHa, Lie 03HAYAE, LLIO aKyMYTISTOP KOHTPOsIepa po3psiaxkeHuit (puc. 20). 3aMiHiTb
aKyMynAaTopu.

7 IHavKaTop cunm curHany
MikTorpama £ : nokasye cuny curHany, sikuil KOHTposiep oTpuUMye Bif, ApoHa (puc. 20).

AIKLO NiKTOrpama BKaaye Ha CabKwii i CUNbHWIA CUrHan Mo Yepsi (£ =), e 03Havae, Wo
KOHTPOnep LUyKae curHan.

SIKLLO NiKTOrpama BKaaye Ha cnabkuii curHan (= =), Lie 03HaYae, LU0 KOHTPONEp 3HaXOANTLCS
3aHaATo aneko Bif APOHa, abo aKyMynAaTop ApoHa 6yN0 BUNHATO.

YBATA! [1n5 HallKpaLLIOro piBHA CUrHasy nepeKkoHamTecs, Lo APOH JliTae Hafl KOHTPONEepPoM,
i LLL06 Mi>XK KOHTPOIEPOM Ta APOHOM He 6yn0 NepeLLKop (puc. 21).
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8. Pexxnm headless

Pexxum headless MoXxHa BBIMKHYTU Y MOGiNnbHOMY AoAaTKy. Y LbOMY PeXUMi ApOH
pyXaeTbCs y HanpAMKY, B AKOMY CTiK CMPAMOBaHWiA Ha KOHTPOMepi, He3anexXxHo Bif Toro,
y IKOMY HanpsiMKy cnpsiMmoBaHa rnepefiHs naHesNb NPUCTPOIO.

Pe>xum ynpaBniHHa

Pexxum 1 (A, puc. 22):

1. [pocenb

2 MoniT Bnepes a6o Ha3zag

3. MosopoT niBopyy a6o npaBopyy
4 MoniT niBopy4 a6o npaBopyy

Pexwum 2 (B, puc. 22):

MoniTt Bnepes a6o Ha3zag

2 [pocenb

3. MoBopoT niBopyy a6o npaBopyy
4 MoniT niBopyy a6o npaBopyy

=

LLL06 3MiHNTK peXxum:

1 HaTUCHITb KHOMKY 6110KYBaHHS (iH),01HOYACHO Ml Yac yBIMKHEHHS KOHTPONEPa,
MOCYHYBLUMW KHOTKY XWUBMEHHs (A, puc. 23).

2, HaTUCHITb | yTpUMY#TE KHOMKY noBepHeHHs (9)npoTarom npuénuaHo 3 cekyHa, wo6
nepeKItoUUTUCA 3 pexxumy 1 Ha 2. BubpaHuil pexxuM Bifo6paxaetbes Ha LCD-ekpaHi.

3. 3a 3aMOBYYBaHHSAM NMPOAYKT NPaLOE y PeXxnmi 2.

4, YBATA!epLu HixX 3MiHIOBaTU PEXVIM, TEPEKOHaITeCs, L0 KOHTPOEP MiAKIFOYEHNIA A0 iPOHa.

Tpumau gnsa tenedoHy

MoBHICTIO BUTAMHITL TpUMad Ans TenedoHy (puc. 24).
Haxunite pyyky Bnepeg Ha 30° (puc. 25).

Bigxunitb 3axucT (puc. 26).

BigperyntoiiTe poamip Tpumaua TenedoHy (puc. 27).

PwWN=

DdopaTtok ana cmaptdoHa
Apple iOS: 3HanaiTe gopatok M RC PRO y Apple Store a6o BifckaHyiite QR -kof.

Android: 3HanaiTb foaaTok M RC PRO y Sklepie Google a6o BiackaHyiTe QR -kog.
QR -KkoAM MOXKHa 3HANTK Ha MoYaTKy NOCIGHKUKA KOpUCTYBaya.

MNipknioueHHs ApoHa A0 JoAaTKY

YBIMKHIiTb ApoH. Ha TenedoHi nepeinaite Ao HanawTyBaHb Wi-Fi. 3HaiAiTe i BUGEpiTH
MepeXxy 3 Ha3Boto ,Drone_*******" BinkpuitTe 4OAATOK Ha CBOEMY TenleOHi.

SIKLLO BM He BUKOPUCTOBYETE KapTy Nam’sTi B ApoHi, poTtorpadii Ta Bigeo 6yae 36epexeHo y
fopAaTky. fKLLo KapTKy nam’aTi BCTaHOB/EHo, hoTorpadii Ta Bijeo3anucy 36epiraTuMyTbes



Ha KapTui nam’saTi. 3a JOMOMOrot JOAATKY MOXHA 3aBaHTaXyBaTu (aitnin, 36epexeHi
Ha KapTi nam'siTi, y TenedoH.

[poH nigkntoyaetbes o Wi-Fiy ctangapti 5G.

Bumoru g0 HaBKONMILHLOIO cepeAoBULLLA

1.

2,

He kepyiTe APOHOM y NoraHMX MNOroAHUX YMOBaX, TakKUX K CUMbHUIA BiTep, CHir,
[0LL, TYMaH ToLLO.

Bu6upaiite BiAKpWTi NpocTOpy, Noaani Bif BUCOKUX GyAiBenb. ByAWHKM 3 BeNnKoo
KiNbKIiCTHO CTani MOXyTb BM/MBATK Ha KOMMAc i CTBOPIOBATU NepPELIKOAMN AN
curHany GPS, Wwo Moxe CnpuiMHWUTK Npo6neMu 3 HanalTyBaHHSAM ApoHa a6o
npo6siemu 3 nokanisaujieto.

Mig yac nonboTy TpUManTe APOH y MO 30py BUAUMOCTI. YHUKaNTe nepeLukoa,
HaToBMY, BOLOWM TOLLO.

LLlo6 YHUKHYTW NepeLiKos, He niTainTe APOHOM Haf BUCOKOBOSIbTHUMMU NiHIAMU
enekTponepeaay, 6a30BUMU CTaHLisIMK, ONMOPHUMM KOHCTPYKLISIMU TOLLO.
YHukaiTe nonbotie Buwe 6000 MeTpiB Hag piBHeM Mops. Yepes dakTopu
HaBKOJWLLIHBbOrO CEPEAOBULLA MPOAYKTUBHICTb aKyMyATOPa Ta CUCTEMM XKUBJIEHHS
3HUXKYETHCA, LLO MOXE BMIMHYTU Ha AKICTb NOMbOTY.

MoxyTb BUHUKHYTU Npo6nemu 3 curHanom GPS Ha lMiBHiuHOMY Ta liBAeHHOMY
nosntocax.

YBATA! BignoBigHo A0 nonoxeHb MixKHapoAHOI opraHisaLii LMBiNbHOT aBiaLii Ta KOHTPOSO
NOBITPAHOTO PYXy OKPEMUX KpaiH LLOA0 KOHTPOJIHO MOBITPSIHOTO MPOCTOPY Ta NPaBuI WOAO
ynpaBniHHA 6e3MiNOTHUMM NiTaNbHUMM anapaTamu, POHIN MOXHa BUKOPUCTOBYBATM JinLLE
y NeBHOMY NOBITPAHOMY NpocTopi. 41 6e3neku NonboTy GyHKL s 06MEXeHHS NoNboTy
(o6MexeHHs AOCTYMNHOI BUCOTH Ta BiACTaHI) YBIMKHeHa 3a 3aMOBYYBaHHSIM Y NPUCTPOI,
Lo noneriuye 6esneyHe BUKOPUCTaHHS NPUCTPOIO.

Mopagm WoA0 BUKOPUCTAHHA Kamepy

1

2

3.
4.
5.

Mepea 3nbOTOM NPOBEAITL NepeBipKy BUPOGY.
Bu6epiTb BiANOBIAHUI paKypc KaMepu.

NitaiTe Ta poTorpacdyiite y icHi Ta 6€3BITPSAHI AHi.
3po6iTb TECTOBWI NONIT.

MoBinbHO pyxaiTe cTikamu, W6 APOH NETIB NIaBHO.

OuunLLeHHA Ta KOHCepBalif

He BuKopuCTOBYWiTE XiMiKaTW ANA YULLEHHS ApOHa.

He BMKOpUCTOBYIATE BOAY ANS YNLLLEHHS JpOHA.

LL|o6 04MCTUTY [POH Ta Oro akcecyapy, BUMKHITb MPUCTPIlA, BUIMITb akyMynsiTopy
Ta BUTPITb CYXOK raHYipKot.

36epiraiTe APOH Ta Oro KOMMOHEHTW B CYXOMY MiCLji, HeJOCTYNHOMY ANs AiTei.

dotorpadii cnyxatb nuwe ans intocTpadii, GakTUYHKiA
30BHILUHI BUrNsiA BUPOGiB MOXe
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Jvadas

Gerbiamas kliente!

Dékojame uz pasitikéjima ir prekés Zenklo Overmax pasirinkima.

| Jasy rankas atiduodame idealy, aukstos kokybés medZiagy ir naujovisky technologiniy
sprendimy pagalba pagaminta produkta, tinkama naudoti kasdieng. Esame jsitikine,
kad dideliy pastangy karinys patenkins Jasy reikalavimus. Prie§ naudodami produkta,
susipazinkite su Zemiau esancia naudojimo instrukcija.

Turite pastaby arba klausimy dél jsigyto produkto? Susisiekite su mumis:
pomoctechniczna@overmax.pl

SVARBI INFORMACIJA

2.
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10.

.
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14.
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19.

Sis produktas tai ne Zaislas.

Produktas skirtas asmenims nuo 14 mety amziaus, turintiems patirtj skraidyti bepilocius
orlaivius. Neturintys patirties asmenys, kuriems maziau nei 18 mety, produktu gali naudotis
tik su patyrusiais suaugusiais asmenimis.

Negalima jrenginio taisyti ir modifikuoti. Tokie veiksmai atliekami tik autorizuotame servise.
Nejunkite jrenginio, jeigu pastebéjote bet kokius defektus.

Gamintojas néra atsakingas uz bet kokia Zal3 ir sugadinimus, atsiradusius dél netinkamo
produkto naudojimo.

Irenginys turi mazus elementus. Laikykite jrenginj vaikams neprieinamoje vietoje. Nurijimo
ir uzspringimo pavojus.

Sis produktas skirtas naudoti isoréje. Pries pradedami naudotis produktu, jsitikinkite, kad
pasirinktoje aplinkoje néra jokiy trukdziy, o skraidymo metu laikykités saugaus atstumo
nuo Zmoniy, gyvany ir turto.

Irenginys turi bati maZiausiai 1-2 metry atstumo nuotolyje nuo naudotojo ir kity Zmoniy.
Nesinaudoti produktu prie elektros oro linijy, auksty pastaty, viesy spasties viety ir uzdarose
sferose.

Nesinaudoti produktu prastomis oro sglygomis: auksty temperatdry, lietaus, miglos, sniego
ir Saltio metu ar puciant stipriam véjui.

Nenaudokite jrenginiu, kai pradeda prastai veikti, buvo nukrites arba sudrékintas, per labai
Syla, keitia spalva, atsiranda iskilimai, iSduoda nejprastus garsus ir kvapa bei pasirodo
netipiski reiskiniai. Tokiai atvejais nedelsiant susisiekite su gamintojo autorizuotu servisu.
Nesinaudokite jrenginiu, turédami Slapias arba drégnas rankas.

Naudokités jrenginiu toliau nuo Silumos $altiniy, auksty temperatary, karsty pavirsiy,
kibirks¢iavimo ir atviros ugnies 3altiniy, aliejy ir astriy briauny.

Nesinaudokite jrenginiu degiose, sprogstanciose arba toksiniy medZziagy aplinkoje.
Nenaudokite cheminiy medZiagy ir vandens, norédami idvalyti jrenginj. Produkta reikia
valyti minkstu ir sausu skuduréliu.

Nenaudokite jrenginio ne pagal jo paskirtj.

Netinkamai naudojantis jrenginiu, galite paZeisti klausa.

Siekiant isvengti suzalojimy, negalima liesti besisukanciy oro sraigto ir kity judanciy
jrenginio daliy.

Naudojantis bepilo€iu orlaiviu reikia islaikyti maziausiai 20 cm atstuma nuo jrenginio,
siekiant iSvengti radijo bangy trukdziy.
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Akumuliatoriy krauti suaugusiajam asmeniui priziarint.

Siekiant iSvengti potencialaus gaisro pavojaus, negalima jungti baterijy spaustuky ar déti
ju j skyrius ne pagal nurodyta poliskuma, taip pat negalima jy perdurti.

Pries krovima isimkite i$ jrenginio akumuliatoriy.

Nepalikite be priezitros kraunamo akumuliatoriaus.

Nekraukite akumuliatoriaus prie Silumos ir auksty temperatary 3altiniy.

Atveju, kai baterijos arba akumuliatorius per labai kaista, nedelsiant batina nustoti jais
naudotis ir krauti.

Reguliariai tikrinkite jrenginj ir krovimo USB laidg, kad nebaty jokiy pazeidimuy ar susidévéjimo
Zymiy.

Krovimo USB laidas skirtas tik vidiniam naudojimui.

Baigus skraidyti jrenginj reikia krauti per mazdaug tris valandas. Jeigu jrenginiu nesinaudojate
ilgesnj laika, rekomenduojama vieng karta per ménesj jj iSkrauti ir pakrauti bei iSimti
pakeitiamas baterijas.

Kraunamas valdymo pultas kraunamas dviem baterijomis AA, kurios nejdétos prie jrenginio
komplekto. Nenaudokite kitokiy baterijy, kurios nenurodytos rekomendacijoje.

Kreipkite ypatinga démesj j baterijy poliskuma.

Pakeitiamy baterijy nekraukite.

Nejunkite seny baterijy su naujomis bei jvairiy rasiy baterijy.

I8sikrovusias baterijas reikia iSimti i$ jrenginio.

Produktas atitinka Europos Sajungoje taikomos direktyvos reikalavimus.

E/ Kaip nustatyta direktyvoje 2021/19/ES 3is produktas teikiamas pakartotinam
naudojimui. Produkto negalima iSmesti su buitinémis atliekomis, kadangi gali
—

kelti pavojy aplinkai ir Zmoniy sveikatai. Sunaudota produkta reikia atiduoti j
elektros ir elektroninés jrangos atlieky perdirbimo punkta.

Specifikacija
Bepiloicio orlaivio klasé co
Produkto svoris (su baterija ir oro 245¢g
sraigtais)

I1Sskleisto bepilocio orlaivio matmenys 31x27x5,6 cm

Suskleisto bepilocio orlaivio matmenys 14 x 8,6 x 5,6 cm

Veikimo temperatira 0°C - 40°C

Nuotrauky/vaizdo jraso skiriamoji geba 3840 x 2160

Maksimali startiné masé 245¢g

Bepilotis orlaivis negali skraidyti

su jokia papildoma apkrova. Reikia
naudotis tilk komplekte esanciais arba
gamintojo pakeici I tais!

LT



LT

Orientaciné konfigiracija

Bepilotis orlaivis su jmontuotu
akumuliatoriumi bei oro sraigtais,
montuojamais pagal naudojimo
instrukcijos rekomendacijas.

Jrenginio daliy apraSymas

Bepilotis orlaivis (pav. A, B)

1. Variklis be sepeteéliy

2, Kojelés

3. Sraigtas

4. Kamera

Valdiklis (pav. C, D, E)

1. Nuotrauka / vaizdo jrasas

2, Kairioji rankenélé

3. Blokados jjungimo irisjungimo mysgtukas

4, Mobilios jrangos laikiklis

5. Bepilotio orlaivio susigrazinimo namo
mygtukas

6. Desinioji rankenélé

Ekrano ikonos (pav. F)

1. Susigrazinimas namo

2, RéZimo "headless" rodiklis

3. Bepilotio orlaivio baterijos pakrovimo lygis
4, Kelio "j namus" nuotolis

5. Aukstis

6. GPS

Jrenginio paruosimas

pilotis orlaivis, valdiklis, keturi oro
sraigtai, akumuliatorius, USB laidas,
atsuktuvas, naudojimo instrukcija.

5. Optinis jutiklis
. Galinis diodas
7 Jjungiklis

7 Jjungiklis
8. Ekranas
9. Pakilimo/nusileidimo mygtukas

10.  Kameros matymo kampo reguliavimo
sukamoji rankenélé

1.  CGreicio (didelio / maZo) jungiklis

12.  GPS jjungiklis

7. Satelity skaicius

8. Bepilotio orlaivio darbo réZimas
9. Greitio réZimas

10.  Nuotrauka / vaizdo jrasas

1. Valdiklio baterijos lygis

12.  Signalo stiprumo rodiklis

1. I3skleiskite bepilotio orlaivio kojeles (pav. 1). Pirmiausiai isskleiskite virsutines kojeles.

2, | bepilotj orlaivj jdékite akumuliatoriy (pav. 2). DEMESIQ! Patikrinkite, ar akumuliatorius
jdétas teisingai. Neteisingai jdétas akumuliatorius gali turéti jtakos skraidymo saugumui.
Irenginys gali suduZti, jeigu truks tinkamo pakrovimo kiekio.



3. | valdiklj jdékite dvi baterijas AA, kreipdami ypatinga démesj j baterijy poliskuma (pav.
3). Uzdykite dangtelj.

Bepilocio orlaivio jjungimas ir valdymo pulto sujungimas su
bepilociu orlaiviu

1. |spauskite ir laikykite jspaude blokados mygtuka (im), o véliau jjunkite valdiklj, pastaméje
jjungiklj (pav. 28). Valdiklis i3duos garso signala. Signalo rodiklis ekrane pradés mirkseti.
Tai reiskia, kad valdiklis yra pasiruoes susijungti su bepilo€iu orlaiviu.

2, Jjunkite bepilotj orlaivj laikydami jspaude jjungiklj per tris sekundes (pav. 29). Bepilotis
orlaivis isduos garso signal3, o galinis diodas uZsidegs. Signalo rodiklis ekrane nustos
mirkséti - tai reiks, jog sujungimo procesas uzbaigtas.

Valdymo pulto sujungimas su bepilotiu orlaiviu jvyksta vieng karta, todeél kita karta juo naudojantis
nereikia atlikti minéto sujungimo proceso. Valdymo pulto susijungimas su bepilo¢iu orlaiviu gali
jvykti tuomet, kai valdiklis néra prijungtas prie jokio kito bepilotio orlaivio. Jeigu vienoje vietoje
yra daugiau nei vienas bepilocio orlaivio ir valdiklio egzempliorius, sujungimo proces3 reikia
atlikti paeiliui su kiekvienu i3 rinkiniy, kad baty isvengta klaidingo susijungimo.

Giroskopo kalibravimas

Démesio: bepilotiui orlaiviui jau anksciau buvo atliktas kalibravimas. Nereikia atlikti pakartotino
kalibravimo, nebent bepilotis orlaivis turi pakilimo problemy.

Sujungus su valdymo pultu, pastatykite ant plokscio ir horizontalaus pavirsiaus, véliau nukreipkite
abi valdiklio rankenéles j apatinj kairjjj kampa (pav. 30). Kai tik diodas nustos greitai mirkséti,
tai reiks, kad kalibravimas uZzbaigtas.

Kompaso kalibravimas

DEMESIO: Kompaso kalibravimas turéty bati atliktas po giroskopo kalibravimo. Kalibravimas
privali bati atliktas pries kiekviena skrydj, o taip pat po kiekvieno sunaudoty baterijy pakeitimo
naujomis arba jy jdéjimo j produkta.

ISjungus ir jjungus bepilotis orlaivis automatiskai pereina j kompaso kalibravimo rézima.
Norédami pereiti j kompaso kalibravimo rézima, pakreipkite abi valdiklio rankenéles j apatinj
desinj kampa (pav. 31).

1 Horizontalus kalibravimas

Apatinis diodas horizontalaus kalibravimo réZzimo metu mirksés pakaitomis geltona spalva.
Laikykite bepilotj orlaivj ir sukinékite horizontaliai aplink jo a3j, kartodami veiksma apie tris
kartus. Po teisingai atlikto kalibravimo diodas pradés mirkseti zaliai (pav. 32).
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2, Vertikalus kalibravimas
Prilaikykite bepilotj orlaivj vertikaliai (kamera j virdy) ir apsukite jj aplink jo asj apie tris kartus.
Po teisingai atlikto kalibravimo diodas degs pastovia 3viesa (pav. 33).

DEMESIO!

. |sitikinkite, kad signalas GPS yra stiprus (maziausiai 7 satelitai), o skrydis vyks saugioje erdvéje.
. Nekalibruokite kompaso stipriame magnetiniame lauke.

. Kalibravimo metu nenesiokite su savimi jokiy magnetiniy medziagy (pvz. rakty, telefony).
. Kalibravimo metu islaikykite atstuma nuo dideliy metaliniy objekty.

ays .

Bepilocio orlaivio blokados jjungimas ir iSjungimas

Norédami isjungti blokada, trumpai paspauskite blokados mygtuka (&h). Varikliai uzsives,
o bepilotio orlaivio blokada bus isjungta (pav. 34).

Blokada jjungti galima dviem badais:

1. Nusileidus bepilogiam orlaiviui ant Zemes, pakreipkite droselio rankenéle j apatia ir
laikykite apie 3 sekundes. Varikliai nustos veikti, o bepilotis orlaivis bus uzblokuotas.

2, Bepilotis orlaivis issijungs, jeigu isjunge blokada per 15 sekundZiy neatliksite jokios
operacijos.

DEMESIO! Bepilocio orlaivio skrydZio metu neigjunkite varikliy mygtuku @, nes priesingu atveju
jis pradés kristi Zemyn.

Avarinis stabdymas:

Jeigu bepilotis orlaivis nutoles ne daugiau kaip 15 metry ir pakiles ne didesniame nei 5 m. aukstyje,
paspauskite blokados mygtuka (&) ir laikykite paspaude apie 3 sekundes. Varikliai i3sijungs,
o bepilotis orlaivis bus uzblokuotas. Nesinaudokite 3ia opcija normalaus skrydzio metu. Toks
blokados jjungimo btdas naudojamas tik avarinémis situacijomis!

Bepilocio orlaivio valdymas

Bepilotis orlaivis valdomas valdiklio rankenélémis, kaip pateikta Zemiau esan¢iame aprasyme.
Grafikuose parodyta rankenéliy sistema jprastu valdymo rézimu 2.

Pav. 35 A - Pakilimas ir nusileidimas
B - Skristi j priekj ir atgal

Pav. 36 A - Suktis j desine ir j kaire
B - Skristi j kaire ir j deSine



Bandomasis skrydis

Atlikite Zemiau nurodytus Zingsnius, kad jsitikintuméte, kad bepilotis orlaivis veikia teisingai.

1. Padékite bepilotj orlaivj erdvéje, kur tiek jo priekis, tiek jo operatorius baty atsisuke j
t3 patia puse.

2, Jjunkite bepilotj orlaivj ir valdiklj.

3. Valdiklj sujunkite su bepilotiu orlaiviu. Atlikite jrenginio inicializacijos procedira.

4, Paleiskite programele M RC PRO. Bepilotj orlaivj sujunkite su telefonu. Jeikite j kameros
5353j3.

5. ISjunkite jrenginio blokada.

6. Létai pakelkite droselio rankenéle j virsy. Bepilotis orlaivis Svelniai iSstartuos. Pabandykite
irenginj pasukti j kaire/desine.

7 Nuleiskite droselio rankenéle ir nuleiskite bepilotj orlaivj ant Zemés.

8. Nusileide ant Zemes nuleiskite droselio rankenéle j Zemiausia pozicijg ir taip laikykite
maziausiai 3 sekundes, kol variklis issijungs.

9. UzZblokuokite bepilotj orlaivj ir isjunkite valdiklj.

Bepilocio orlaivio iSjungimas

Norédami jjungti bepilotj orlaivj, reikia paspaust jjungimo mygtuka ir laikyti jspaudus apie
3 sekundes (pav. 8). Bepilotis orlaivis iSduos charakteringg garsa, o galinis diodas uzsidegs
Zalia spalva. Norédami isjungti bepilotj orlaivj, paspauskite isjungiklj ir laikykite jj jspaude
apie 3 sekundes.

Pries pirma panaudojima

Patikrinkite, ar bepilotis orlaivis yra pilnai pakrautas.

Patikrinkite, ar oro sraigtai teisingai uzinstaliuoti.

Patikrinkite, ar bepilotio orlaivio kojelés teisingai iSskleistos.

Patikrinkite, ar veikia kamera ir gimbalas.

Patikrinkite, ar kameros objektyvas yra svarus.

Naudokite tik originalius priedus arba pas gamintojg jsigytus aksesuarus. Naudojant
neoriginalius elementus jrenginys gali sugesti.

ounpwNR

Skrydzio rézimai

1. Rézimas GPS

Siuo rézimu bepilotis orlaivis skraido ore pagal GPS signalus. Atveju, kai GPS signalas yra
labai silpnas, jrenginys pereina j pastovaus auks¢io islaikymo arba optinio jutiklio rézima.
Esant silpnam signalui GPS, reikia nedelsiant nuleisti bepilotj orlaivj, prieingai iskyla
avarijos pavojus.

2, RéZimas Optical Flow
Bepilotis orlaivis turi specialig optine sistemg, leidZiantig efektingai pilotuoti esant silpnam
signalui GPS. AtsiZvelgiant j jo veikimo specifiskuma, reikia juo naudotis pagrinde uzdarose
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patalpose. Siuo rézimu taikydamas nustatyti pozicija, naudoja jdiegta papildoma optinj
jutiklj (A, pav. 5), o efektingiausiais yra mazesniame nei 3 metry aukstyje (pav. 6).

Optinés sistemos kokybei jtakos turi keli veiksniai. Jeigu vienas i$ ju paveda, optinis réZimas
iSsijungia, o bepilotis orlaivis pereina prie pastovaus auks¢io islaikymo rézimo. Tokiu atveju
reikia islikti itin atidiems, kai:

Skrendama gana greitai iki 0,5 m. auks¢io,
Skrendama vir$ vientisos spalvos pavirsiaus,
Skrendama vies Svies3 atspindinciy pavirsiy,

TFmepan T

Skrendama vir§ vandens arba permatomuy objekty,

Skrendama vir$ judanciy elementy (pvz. virs Zmoniy grupes),
Skrendama virs pavirsiy, ant kuriy pasirodo 3viesos fluktuacijos,
Skrendama virs ekstremaliai Sviesios arba labai uztamsintos erdvés,
Skrendama virs pasikartojanciy rasty ploto (pvz. virs grindinio takelio),
Skrendama virs objekty, pasvirusiy daugiau nei 30 laipsniy kampu.

Jeigu bepilotis orlaivis skrenda tik vieno metro aukstyje virs Zemés pavirsiaus, greitis
negali virSyti 5 m/s, o skrendant 2 metry auk3tyje virs Zemés pavirsiaus greitis negali bati

didesnis nei 14 m/s.

. Rapinkités sensoriy Svara.
. Sistema veikia teisingai, kai bepilotis orlaivis skrieja maksimaliame 3 metry aukstyje.
. Skraidinkite gerai ap3viestose vietose virs aiskios tekstiros elementy, kad bepilotio orlaivio

sensoriai galéty gerai sugauti esamos padéties informacija.

Bepilotio orlaivio biisenos rodiklis (A, pav. 4)

pilocio orlaivio b

Galinis diodas greitai mirksi geltona
spalva.

Galinis diodas pastoviai dega geltona
spalva.

Galinis diodas pastoviai dega Zalia
spalva.

Galinis diodas greitai mirksi Zalia spalva.

Galinis diodas mirksi geltona spalva.

Galinis diodas mirksi Zalia spalva.

Aprasymas

Bepilotis orlaivis nesujungtas su valdikliu.

Néra signalo GPS.

Stiprus signalas GPS, bepilotis orlaivis
pasiruoses pereiti prie réZimo GPS.

Bepilotis orlaivis vykdo giroskopo
kalibravima.

Bepilotis orlaivis jéjes j horizontaly
kompaso kalibravimo rézima.

Bepilotis orlaivis jéjes j vertikaly
kalibravimo rézima.



Galinis diodas létai mirksi raudona Bepilocio orlaivio baterijoje liko tik 16%

spalva. energijos.

Galinis diodas greitai mirksi raudona Bepilotio orlaivio baterijoje liko tik 12%
spalva. energijos.

Galinis diodas sumirksi vieng karta Problemos su giroskopu.

raudonai kas 1,5 s.

Galinis diodas du kartus sumirksi Problemas su barometru.
raudona spalva kas 1,5 s.

Galinis diodas tris kartus sumirksi Problema su kompasu.
raudona spalva kas 1,5 s.

Galinis diodas keturis kartus sumirksi Problema su GPS.
raudona spalva kas 1,5 s.

Grjzimas j namus

Grjzimo j namus funkcijos pagalba bepilotis orlaivis grjZta j paskuting uzradyta vieta ("namo").
15 viso yra trys Sios funkcijos réZimai: grjizimas namo, avarinis grjiZimas ir grjZimas su Zemu
baterijos energijos lygiu.

UZrasyta vieta, tai tokia vieta, i5 kurios bepilotis orlaivis pakyla. Norint, kad tokia vieta baty
teisingai uzradyta, signalas GPS privalo bati pakankamai stiprus (pakilimo metu sujungtas
su maziausiai 7 satelitais). Rodiklio dviesa uZsidegs Zaliai.

1. Grjzimas namo

Jeigu signalas GPS yra geras (sujungti daugiau nei 7 satelitai), o pakilimo taskas uzrasytas,
paspauskite grjzimo mygtuka (9). Pakartotinai paspaudus mygtuka, ideisite i$ grjzimo
funkcijos.

2, Grjzimas su Zemu baterijos energijos lygiu.
Sis rézimas tampa aktyvus, kai bepilotio orlaivio baterija yra taip issekusi, kad gali turéti
jtakos jo jdiegtai galimybei grjZti j taska, pazyméta pavadinimu "namai".

Jeigu apatiniai diodai pradeda létai mirkséti raudona spalva, tai reiskia, kad baterijos
rodiklis pasieké Zemg baterijos pakrovimo energija (ﬁ).Valdymo pultas isduos trumpus
garso signalus, kai bepilotis orlaivis bus pasiekes daugiau kaip 30 metry aukstj arba nutoles
nuo valdymo pulto daugiau kaip 100 metry, tuomet bepilotis orlaivis automatiskai sugrjs
j starto taska.

Jeigu apatiniai diodai pradeda greitai mirkséti raudona spalva, tai reiskia, kad baterijos
rodiklis pasieké baterijos issikrovimo lygj (S), tuomet valdymo pultas isduoda trumpus
garso signalus, o bepilotis orlaivis pasiekes daugiau nei 15 metry aukstj arba daugiau nei
15 mety nuotolj, bepilotis orlaivis automatiskai sugrjs j starto taska. Jeigu bepilotio orlaivio
nuotolis yra mazesnis nei 15 metry, jis nusileis starto taske.
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3. Avarinis grjizimas

Jeigu signalas GPS buvo geras (sujungtas su maziausiai 7 satelitais), o starto taskas uZrasytas,
avarinis grjizimas jsijungs automatiskai, kai tik valdymo pultas praras rysj su bepilotiu
orlaiviu maziausiai 6 sekundéms. Galima susigraZzinti bepilocio orlaivio kontrole, jeigu
valdymo pultas veél susigrazins ry3j ir jjungs grizZimo mygtuka.

DEMESIO:

. Avarinio grizZimo metu negalima valdyti bepilotiu orlaiviu, siekiant aplenkti bet kokias klictis.

. Bepilotis orlaivis nesugrjs j starto taska, jeigu signalas GPS bus silpnas (sujungtas su maziau
nei 7 satelitais).

. Jeigu inteligentiskos sugrjZimo procediros metu naudotojas norés pakelti bepilotj orlaivj j

daugiau kaip 15 metry aukstj, bepilotis orlaivis nustos kilti ir i$ karto jsijungs avarinio grizimo
inamus proceddra.

. Jeigu pakilimo metu nebus gero signalo GPS (sujungtas su maZiau nei 7 satelitais), o bepilotis
orlaivis praras ry3j su valdymo pultu daugiau nei 6 sekundéms, bepilotis orlaivis pradés létai
kristi, o nusileides uZsiblokuos.

KKamera

. Kamera turi stabily vienos asies gimbalg, kuris stabilizuoja vaizda net greito skrydZio metu.
Kameros matymo kampa galima reguliuoti rankenélés pagalba (10, pav. D). |prastas kampas
siekia tarp -90° do 0° (pav. 7).

. Pries skrydj jrenginj reikia padéti atviroje ir plokscioje teritorijoje. UZvedus bepilotj orlaivj,
negalima liesti gimbalo.

. Gimbalas turi preciziskus elementus, kuriuos galima paZeisti iSorinei jégai veikiant, kas gali
turéti jtakos jo veikimui. Su gimbalu reikia elgtis labai atsargiai.

. Gimbalas turi bati Svarus, laikyti atokiau nuo nesvariy altiniy, smélio, akmeny ir pan., kadangi
jis gali uZsiblokuoti.

. Padéjus bepilotj orlaivj ant nelygaus pavirsiaus arba Zolés, gimbalas gali suduZti arba sugesti.

. Prie gimbalo negali pridéti jokiy kity elementuy. PrieSingu atveju gali sutrikti jrenginio veikimas

arba uzsidegti jo variklis.

Akumuliatorius

Pries pirma panaudojima reikia pilnai jkrauti akumuliatoriy. ]sitikinkite, kad Siam tikslui
naudojate USB pakrovimo laida, esantj jrenginio komplekte. Pakrovimo laikas siekia apie
180 minu¢iy.

Zemas pakrovimo lygis: ant akumuliatoriaus mirga vienas diodas, likusios nedega.
Krovimas: ant akumuliatoriaus vienas i$ diody mirga, likusios nurodo aktualy pakrovimo lygj.
Akumuliatorius pakrautas: visi diodai dega pastovia Sviesa.

Rekomenduojamas adapteris: 5V ===2A (pav. 9). Auks¢iau pateikta remiasi pagal adapterio
5V ==2A naudojima.



Oro sraigty montavimas ir iSmontavimas

1 Montavimas

. Oro sraigtai pazymeéti raidémis , A" ir,,B” - montavimo metu reikia ypatingai kreipti démesj
jju suzyméjima.

. Oro sraigtus, pazymétus raidémis A ir B, uZmontuokite ant atitinkamy varikliy (pav. 10).

. Atsuktuvu priverzkite du varztus, sukdami juos pagal laikrodZio rodykles (pav. 11).

2, ISmontavimas

. Atsuktuvu atsukite du varztus, atsukdami juos pries laikrodZio rodykle (pav. 12), o véliau is

jrenginio istraukite oro sraigtus (pav. 13).

DEMESIO!

. Isitikinkite, kad oro sraigtai, kurie sukasi pagal ir pries laikrodZio rodykles yra teisingai
uzmontuoti. Neteisingo montavimo veiksmuy atveju, bepilotis orlaivis teisingai neskris ir suges.

. Oro sraigtai turi astrias briaunas, todél reikia su jais elgtis atsargiai, kad nesusizeistuméte.

. Naudokite tik tuos oro sraigtus, kurie randasi jrenginio komplekte, arba sigijote i§ gamintojo.

Funkcijos

1 SkrydZio rézimo pasirinkimas

Pakeiskite GPS jjungiklio nustatymus (A, B, pav. 14): OFF - pastovaus auk3gio réZzimas, ON -GPS
rézimas. Valdiklio ikona feg rodo aktualy skriejimo rézima.

2, Kameros matymo kampo rankenélé
Naudokite rankenéle, norédami pakeisti kameros matymo kampa (pav. 15, 16).

3. Nuotrauka / vaizdo jrasas

Norédami padaryti nuotrauka, valdiklyje paspauskite mygtuka B8 (pav. 17). Ekrane ikona S
sumirksés vieng karta. Prilaikykite ta patj mygtuka, norédami jrayti vaizdo jrasa. Ikona ekrane
prades |étai mirkséti. Pakartotinai paspaudus mygtuka, jraSymas bus nutrauktas.

DEMESIO! Nuotraukos ir vaizdo jragai neuzsiradys, jeigu jrenginyje néra jdétos atminties
kortelés TF.

4, Greitas pakilimas / nusileidimas

Jeigu valdiklyje paspausite mygtuka $ (pav. 18), bepilotis orlaivis automatiskai pakils ir sustos
1,5 metro aukstyje.

Dar karta paspaudus t3 patj mygtukg, bepilotis orlaivis nusileis. Norédami i3eiti is automatinio
nusileidimo réZzimo, paspauskite bet kurj pasirinkta mygtuka.

5. Grizimas
Norédami sugrazinti bepilotj orlaivj "namo", paspauskite mygtuka @ (pav.19). Valdiklis isduos
charakteringa garso signalg. Pakartotinai paspauskite mygtuka, norédami atSaukti procedarg.
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6. Baterijos Zemo energijos lygio jspéjimas
KKai tik ekrane pasirodo ikona % ovaldiklis iSduoda istisinj garso signala, tai reiskia, kad baterijos
energijos lygis yra labai Zemas (pav. 20). Batina pakeisti baterijas.

7 Signalo stiprumo rodiklis
Ikona #” "% nurodo signalo stipruma, koks pasiekiamas bepilotio orlaivio valdiklyje (pav. 20).

Jeigu ikona pakaitomis rodo silpna ir stipry signalg (£ %), tai reiskia, kad valdiklis ie3ko signalo.

Jeigu ikona rodo silpng signalg (= =), tai reiskia, kad valdiklj ir bepilot;j orlaivj skiria per didelis
nuotolis arba jo akumuliatorius istrauktas.

DEMESIO! Noredami gauti kuo geresnj signala, jsitikinkite, kad bepilotis orlaivis skrieja viré
valdiklio, o taip pat tarp valdiklio ir bepilocio orlaivio néra jokiy trukdziy (pav. 21).

8. Rézimas headless
Rézima headless galima jjungti mobilioje programéléje. Siuo rézimu bepilotis orlaivis skrieja
ita puse, j kuria palenkta valdiklio rankenélé, nepriklausomai nuo jrenginio pasvirimo puses.

Valdymo rézimas

Rézimas 1(A, pav. 22):

1 Droselis

2, Skristi j priekj arba atgal

3. Apsisukimas j kaire arba j desine
4.  Skristij kaire arba j desine

RéZimas 2 (B, pav. 22):

1. Skristi j priekj arba atgal

2, Droselis

3. Apsisukimas j kaire arba j desine
4.  Skristi kaire arba j desine

Norint pakeisti rézima:

1. Paspauskite blokados mygtuka (&), tuo paciu metu jjungiant valdiklj jjungimo
mygtuko pastamimu (A, pav. 23).

2, Norédami pakeisti rézima 1] rézima 2, jspauskite ir laikykite grjzimo mygtuka (9)

apie 3 sekundes. Pasirinktas rézimas issisviecia LCD ekrane.

|prastai jrenginys veikia 2 réZimu.

4.  DEMESIO! Pries pakeisdami rézima, jsitikinkite, kad valdiklis yra sujungtas su bepilotiu
orlaiviu.

w

Telefono laikiklis

1 IStraukite telefono laikiklj iki galo (pav. 24).
2, Pakreipkite laikiklj j priekj 30° kampu (pav. 25).



3.  Atlenkite apsauga (pav. 26).
4.  Pritaikykite laikiklj prie Jasy telefono dydZio (pav. 27).

Programélé iSmaniajame telefone

AppleiOS: atsidare Apple Store suraskite programéle M RC PRO arba nuskaitykite koda QR.
Android: atsidare Google Play suraskite programéle M RC PRO arba nuskaitykite kodg QR.
Kodus QR rasite naudojimo instrukcijos pradZioje.

Bepilocio orlaivio jungimas su programéle

Jjunkite bepilotj orlaivj. Telefone jjunkite Wi-Fi. Suraskite rysj, pavadinimu , Drone_*******”,
Telefone paleiskite programéle.

Jeigu bepilotiame orlaivyje neturite atminties kortelés, nuotraukos ir vaizdo jradai bus
uZraSomi jasy programéléje. Jeigu jdiegéte atminties kortele, nuotraukos ir vaizdo jrasai
bus uzrasomi atminties korteléje. Atminties korteléje saugojamus failus galite programélés
pagalba parsisiysti j telefona.

Bepilotis orlaivis jungiasi su Wi-Fi esant rySiui 5G.

Reilkalavimai dél aplinkos

1. Nereikéty bepilotiu orlaiviu skraidyti esant stipriam véjui, sniegui, lietui, miglai ir pan.

2. Rinkités atviras erdves, atokiau nuo auksty pastaty. Pastatai, turintys didelj kiekj
plieniniy elementy gali turéti jtakos bepilocio orlaivio kompasui ir trukdyti signalui
GPS, sukeliant neteisinga jo padétj ir problemas su lokalizacijos nustatymu.

3. SkrydZio metu neisleiskite bepilocio orlaivio i$ akiy. Venkite klia¢iy, spasties, vandens
talpykly ir pan.

4. Norédami iSvengti trukdZiy, negalima skristi aukstos jtampos linijuy, degaliniy,
atraminiy konstrukcijy teritorijoje ir pan.

5. Venkite skrydZiy virs 6000 m. v. j. |. Dél aplinkos veiksliy, baterijos pajégumas bei
maitinimo sistema mazéja, kas gali turéti jtakos skrydZio kokybei.

6. Siaurés ir piety asigalyje gali atsirasti GPS signalo problemy.

DEMESIO! Pagal Tarptautinés civilinés aviacijos organizacijos skrydziy valdymo struktaros
nuostatas, paskirose valstybése taikoma oro skrydziy kontrolé ir nustatymai, liec¢iantys
bepilotiy léktuvy valdyma, jsako, kad bepilo¢iai orlaiviai gali bati naudojami tik nustatytose
oro erdvese. SkrydZio saugumui bepilog¢iame orlaivyje veikia jprastai jjungta skrydj ribojanti
funkcija (apribojanti prieinama aukstj ir nuotolj).

Kameros naudojimo nuorodos

1. Pries pakilima patikrinkite produkta.
2. Pasirinkite atitinkamg matymo kampa.
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3. Skraidykite ir darykite nuotraukas giedriomis ir nevéjuotomis dienomis.
4. Atlikite skrydZio bandyma.
5. Létai judinkite rankenélémis, kad bepilocio orlaivio judesiai baty sklandas.

Valymas ir saugojimas

=

Bepilotio orlaivio nevalykite cheminémis medziagomis.

Bepilotio orlaivio nevalykite vandeniu.

3. Norédami iSvalyti bepilotj orlaivj ir jo dalis, iSjunkite jrenginj, istraukite baterijas ir
iSvalykite sausu skuduréliu.

4. Bepilotj orlaivj ir jo elementus laikykite sausoje ir vaikams neprieinamoje vietoje.

N

Pateiktos nuotraukos yra tik pavyzdZiai, todél gali skirtis nuo faktinés gaminio isvaizdos.



Uvod

Postovani!
Zahvaljujemo na Vasem povjerenju i $to ste odabrali brend Overmax.

Zahvaljujuéi koristenju materijala visoke kvalitete i modernih tehnoloskih rjeSenja predajemo
Ti proizvod savrien za svakodnevno koristenje. Sigurni smo da ¢e zahvaljujuci visokoj
kvaliteti izrade ispuniti Tvoja ocekivanja. Prije koristenja proizvoda paZljivo protitaj uputstva.

Ukoliko imas bilo kakve primjedbe ili pitanja u vezi kupljenog proizvoda, kontaktiraj nas:
pomoctechniczna@overmax.pl

VAZNE INFORMACIJE:

2.

naw

10.

1

12.
13.

14.
15.

16.
. Nepravilno koritenje uredaja mozZe uzrokovati ostecenje sluha.
18.

Ovaj proizvod nije igracka.

Proizvod je namijenjen osobama starijim od 14 godina i s iskustvom upravljanja dronovima.
Rukovanje proizvodom od strane neiskusnih korisnika i mladih od 18 godina treba vrsiti
iskljutivo pod nadzorom iskusnih odraslih osoba.

Ne smije se popravljati ili modificirati uredaj. Ove radnje smije izvr3iti jedino ovlasteni serviser.
Ne uklju€uj uredaj ukoliko primijetis bilo kakva ostecenja.

Proizvodat ne snosi nikakvu odgovornost za eventualne kode i ozljede uzrokovane
neispravnim koristenjem proizvoda.

Uredaj sadrzi male elemente. Uredaj Euvaj na mjestu, koje nije dostupno za djecu. Rizik
od gutanja i gusenja.

Proizvod je namijenjen za koristenje vani. Prije pocetka koristenja proizvoda provjeri da
na izabranom podrucju nema prepreka, a tijekom upravljanja drzi sigurnu udaljenost od
ljudi, Zivotinja i imovine.

Uredaj bi se trebao nalaziti na udaljenosti od najmanje 1-2 metra od korisnika te drugih osoba.
Proizvod se ne smije koristiti u blizini elektri¢nih vodova, visokih zgrada, na javnim mjestima
(s guzvom) te na zatvorenim podrugjima.

Proizvod se ne smije koristiti u lodim vremenskim uvjetima, kod visokih temperatura, na
kisi, u magli, snijegu i mrazu te po jakom vjetru.

Ne koristi uredaj, ukoliko potinje neispravno raditi, pao je ili je bio smocen, pregrijan, ukoliko
su se pojavile promjene boje, ispupceni dijelovi, proizvodi neuobitajene zvukove, mirise
ili u slu€aju drugih neuobicajenih pojava. U tim slu¢ajevima odmah kontaktiraj ovlasteni
servis proizvodata.

Ne koristi uredaj mokrim ili viaznim rukama

Koristi uredaj daleko od izvora topline, visokih temperatura, vrucih povrsina, izvora iskra,
otvorenog plamena, ulja ili o3trih rubova.

Ne koristi uredaj u blizini lako zapaljivih, eksplozivnih ili toksi¢nih supstanci.

Ne koristi kemijska sredstva niti vodu za ¢is¢enje uredaja. Proizvod treba Eistiti pomocu
mekane i suhe krpe.

Ne koristi uredaj suprotno njegovoj namijeni.

Kako bi se izbjegle ozljede, ne smije se dirati propelere dok se vrte, niti druge pokretne
dijelove uredaja.
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19.

20.

21.

22,
23,
24,
25,

26.

27.

28.

29,

30.

31.

32.
33.

Tijekom koristenja drona potrebno je drZati razmak najmanje 20 cm od uredaja zbog radio
valova.

Punjenje akumulatora mora se uvijek provoditi pod nadzorom odrasle osobe

Kako bi se izbjegao potencijalni rizik poZara, ne smije se spajati kontakte baterija, stavljati
ih suprotno oznatenju polarizacije niti ih busiti.

Prije punjenja potrebno je izvaditi akumulator iz uredaja.

Nikad ne ostavljaj akumulator spojen na punjenje bez nadzora.

Ne puni akumulator u blizini izvora topline te na visokim temperaturama.

U slu¢aju pregrijavanja baterija ili akumulatora potrebno je odmah prestati njihovo koristenje
i punjenje.

Redovno provjeravaj uredaj te kabel napajanja USB s obzirom na ostecenja ili istroSenost.
Kabel napajanja USB namijenjen je isklju¢ivo za unutarnju upotrebu.

Nakon zavrSenog leta uredaj je potrebno puniti oko 3 sata. U slu¢aju da se uredaj ne koristi
duZe vrijeme, preporucuje se da ga se isprazni i napuni jednom mjesecno te da se izvade
baterije.

Daljinski upravlja¢ napajaju dvije baterije AA, koje nisu dio seta. Ne koristi baterije drugatije
nego preporucene.

Obrati posebnu pozornost na polarizaciju baterija.

Obigne baterije se ne smiju puniti.

Ne smije se kombinirati stare i nove baterije te razlicite vrste.

Prazne baterije je potrebno izvaditi iz uredaja.

Proizvod je sukladan propisima Direktive Europske Unije.

E/ Sukladno Direktivi 2012/19/UE ovaj proizvod spada u selektivno skupljanje.
Proizvod se ne smije bacati skupa s drugim komunalnim otpadom, jer moze
—

predstavljati prijetnju za okoli3 i ljudsko zdravlje. Potroeni proizvod je potrebno
odnijeti u centar za zbrinjavanje elektri¢nih i elektronickih uredaja.

Specifikacija:

Letjelica bez posade co

TeZina proizvoda (s baterijom i propelerima) 245 g

Dimenzije rastavljenog drona 31x27x5,6 cm
Dimenzije sastavljenog drona 14 x 8,6 x 5,6 cm
Temperatura rada 0°C - 40°C
Rezolucija slika / video snimke 3840 x 2160
Maksimalna startna masa 245¢g

Dron ne smije letjeti s nikakvim
dodatnim opterec¢enjem. Potrebno je
koristiti iskljucivo elemente, koje su
priloZzene uz set ili zamjenske dijelove,
koji dolaze od proizvodaca!



Referentna konfiguracija

Sastavni elementi seta

Dron (slika A, B)

Dron (slika A, B)

1 Motor bez ¢etkica
2 Nogar

3. Propeler

4 Kamera

Daljinski upravljaé (slika C, D, E)

Slika / video snimka

Lijeva palica

Gumb zaklju¢avanja / otklju¢avanja
Drzat mobilnog uredaja

Gumb za povratak drona , kuéi“
Desna palica

ompwND

Ikone ekrana (slika F)

Povratak drona , kuci“

Indikator nacina headless

Nivo napunjenosti baterija drona
Distanca od , kuce"

Visina

GPS

ompwND

Priprema uredaja

Dron s montiranim akumulatorom te
propeleri montirani na nacin prezentiran
u uputstvima.

Dron, daljinski upravljac, cetiri
propelera, akumulator, USB kabel,
odvijac, uputstva za uporabu.

5. Opticki senzor
Straznja dioda
7 Prekidat

7 Prekidac

8. Ekran

9. Gumb za start / slijetanje

10. Gumb za podesavanje kuta kamere
1. Prekidac brzine (velika / mala)

12.  Prekidat za GPS

7 Koligina satelita

8. Nacin rada drona

9. Nacin brzine

10.  Slika / video snimka

1. Razina baterija daljinskog upravljaca
12.  Indikator snage signala

1. Otvori nogare drona (slika 1) Prvo otvori gornje nogare.
2, Stavi akumulator u dron (slika 2) PAZNJA! Provjeri da akumulator je ispravno stavljen.
Neispravno stavljen akumulator mozZe imati utjecaj na sigurnost leta. Dron se takoder

mozZe razbiti zbog nestanka napajanja.

3. Stavi dvije baterije AA u daljinski upravljat i obrati posebnu paznju na polarizaciju baterija

(slika 3) Zatvori poklopac baterija.
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Ukljucivanje drona i spajanje s daljinskim upravljacem

1. Pritisni i zadrzi gumb za blokiranje (&) i ukljuti daljinski upravljat pomicudi klizno prekidat
(slika 28). Na upravljacu ¢e se zacuti zvuini signal. Indikator signala na ekranu ¢e poceti
treperiti. To ¢e znaciti da je daljinski upravljat spreman na proces povezivanja s dronom.

2, Ukljuci dron pridrzavajuci gumb 3 sekunde (slika 29). Dron ce proizvesti zvucni signal,
a straznja dioda e poceti svijetliti. Indikator signala na ekranu prestat ce treperiti - to
znati zavrsen proces uparivanja.

Povezivanje upravljaca s dronom odvija se samo jedan put i nije potrebno sljedeci put. Povezivanje
drona s daljinskim upravljacem moze se izvrsiti samo u slu¢aju da daljinski upravlja¢ nije povezan
s drugim dronom. Ukoliko se na jednom mjestu nalazi nekoliko razli¢itih primjeraka drona
i daljinskih upravljaca, proces povezivanja je potrebno izvrsiti za svaki set zasebno kako bi se
izbjeglo pogresno uparivanje.

Kalibriranje Ziroskopa

PAZNJA: dron je ve¢ prethodno kalibriran. Nema potrebe za provodenjem ponovnog kalibriranja,
jedino u slugaju da dron ima problema s uzlijetanjem.

Nakon povezivanja s daljinskim upravljatem stavi dron na ravnoj i horizontalnoj povrsini pa tek
onda usmieri obje palice na upravljatu u lijevi donji ugao (slika 30). Kada diode prestanu brzo
treperiti zeleno to ¢e znaciti da je kalibriranje zavrseno.

Kalibriranje kompasa

PAZNJA: Kalibriranje kompasa bi trebalo biti izvréeno nakon kalibriranja Ziroskopa. Kalibriranje
bi trebalo biti izvrseno prije svakog leta, ali i nakon zamjene baterija novima ili nakon stavljanja
u proizvod.

Nakon iskljugivanja i ukljucivanja, dron ¢e automatski uéi u natin kalibriranja kompasa.
Kako bi zapoceo nacin kalibriranja kompasa, usmjeri obje palice na upravljagu u desni donji
ugao (slika 31).

1. Horizontalno kalibriranje

Straznja dioda u natinu horizontalne kalibracije ¢e neprestano treperiti Zuto. DrZi dron i okretaj
ga horizontalno oko njegove osi oko 3 puta. Nakon ispravnog kalibriranja diode ce poceti treperiti
zeleno (slika 32).

2, Vertikalno kalibriranje
Pridrzi dron vertikalno (kamerom prema dolje) i okreni ga oko njegove osi oko 3 puta. Nakon
ispravnog kalibriranja diode ¢e poteti stalno svijetliti (slika 33).



PAZNJA!

. Provjeri da GPS signal je snazan (minimum 7 satelita), te da ce se let izvr3avati na sigurnom
prostoru.

. Ne kalibriraj kompas u snaznom magnetskom polju

. Tijekom kalibriranja ne nosi sa sobom nikakve magnetske materijale (npr. kljuceve, telefone).

. Tijekom kalibriranja budi udaljen od velikih metalnih objekata.

Zakljucavanje i otkljucavanje drona

Zaotkljucavanje drona pritisni kratko gumb blokade (). Motori ¢e se upaliti, a dron e se otkljuati
(slika 34).

Zakljucati dron moZzes na dva natina:

1. Nakon slijetanja drona na tlo, usmijeri palicu ubrzavanja prema dolje oko 3 sekunde.
Motori e se ugasiti, a dron ce se zaklju¢ati.
2, Dron ¢e se ugasiti samostalno ukoliko nakon otklju¢avanja tijekom 15 sekundi ne izvrsi

nikakvu operaciju.
PAZNJA! Ne gasi motore drona gumbom tijekom leta, jer ¢e onda dron poceti padati.

Hitno zaustavljanje:

Ukoliko je dron udaljen viSe od 15 metara i lebdi na visini manjoj od 5m, pridrZi gumb blokade
() oko 3 sekunde. Motori ce se ugasiti, a dron ce se zakljugati. Ne koristi ovu opciju tijekom
normalnog leta. Ovaj natin blokiranja rezerviran je samo za hitne slucajeve!

Upravljanje dronom

Upravljanje dronom vrsi se pomocu palica na daljinskom upravljacu, sukladno nizem opisu. Slike
prikazuju poziciju palica u zadanom natinu upravljanja 2.

Slika 35 A - Dizanje i spustanje
B - Let naprijed i nazad
Slika 36 A - Okret lijevo i desno

B - Let lijevo i desno

Testni let

Izvrsi niZe korake kako bi provjerio da dron funkcionira ispravno.

1. Stavi dron na otvorenu povrsinu na natin da ujedno prednji dio drona kao i korisnik su
usmijereni u istom smjeru.

Ukljuci dron i daljinski upravljac.

Povezi upravljat s dronom. Izvrsi proceduru inicijalizacije uredaja.

Ukljuci aplikaciju M RC PRO. Spoj dron s telefonom. Udi u interfejs kamere.

Otkljucaj dron.

mawN
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Lagano digni palicu gore. Dron ée polako uzlijetati. Provjeri opcije skretanja lijevo / desno.
Spusti palicu i sleti dronom.

Nakon slijetanja spusti palicu na najnizu poziciju i zadrzi 3 sekunde dok se motor ugasi.
Blokiraj dron i ugasi daljinski upravljat.

weoN®

Zakljucavanje drona

U svrhu ukljutivanja drona potrebno je pritisnuti i zadrZati prekidac oko 3 sekunde (slika 8).
Dron ¢e proizvesti karakteristican zvuéni signal, a straznja dioda e poceti svijetliti zeleno.
U svrhuiskljugivanja drona potrebno je ponovo pritisnutii zadrzati prekidac oko 3 sekunde.

Prije prvog koristenja

Provjeri jesu li dron i daljinski upravlja¢ potpuno napunjeni.

Provjeri jesu li propeleri ispravno instalirani.

Provjeri jesu li nogari drona ispravno otvoreni.

Provjeri rade li kamera i gimbal.

Provjeri je li objektiv kamere €ist.

Koristi iskljucivo originalne dodatke ili asesoare kupljene kod proizvodaca. Koristenje
neoriginalnih dodataka moze uzrokovati ostecenje proizvoda.

aumpwND

Nacin letenja

1. GPS natin

U ovom natinu dron se diZe primajuci GPS signal. U slu€aju slabog signala GPS uredaju ulazi
u nacin odrZzavanja stalne visine ili u nacin optickog senzora. U slu¢aju slabog GPS signala
potrebno je odmah sletjeti zbog rizika pada.

2, Optical Flow natin

Dron je opremljen nadzornim sustavom, koji omogucuje uspjesno upravljanje pri slabom
GPS signalu. Zbog karaktera, na koji radi, potrebno ga je koristiti uglavnom za zatvorenim
prostorijama. Ovaj nacin za odredivanje pozicije koristi ugradeni dodatni opticki senzor (A,
slika 5), a najefikasniji je na visini manje od 3 metra (slika 6).

Nekoliko €éimbenika moZe utjecati na kvalitetu optitkog sustava. Ukoliko neki od njih zakaze,
natin koji se temelji na video nadzoru ¢e se iskljutiti, a dron ¢e preci u nacin odrzavanjaiste
visine. Potrebno je vrlo paZljivo koristiti tijekom:

Brzog leta na visinido 0,5m

Leta iznad jednobojnih povrsina,

Leta iznad povrsina, koje odbijaju svijetlo,

Leta iznad vode ili prozirnih objekata,

Leta iznad elemenata u pokretu (npriznad guzve)

Letaiznad prostora, gdje se dogadaju fluktuacije svjetlosti,

Leta iznad ekstremno svijetle ili vrlo tamne povrsine,

Leta iznad povrsina s ponavljaju¢im se uzorkom (primijerice ploénikom)
Leta iznad predmeta nagiba preko 30 stupnjeva.

TFmepan o



Ukoliko se dron nalazi jedino metar iznad zemlje, njegova brzina ne bi smjela biti ve¢a od

5m/s, dok na visini 2 metra iznad zemlje ne smije biti ve¢a od 14 m/s.

. Odrzavaj senzore Cistima.
. Ovaj sustav radi ispravno samo kada se dron nalazi na maksimalnoj visini od 3 m.
. Leti na dobro osvijetljenim mjestima iznad elemenata s vidljivom teksturom kako bi senzori

drona mogli na pravilan nacin dobiti informaciju o poloZaju proizvoda.

Indikator statusa drona (A, slika 4)

Status drona

Dioda brzo treperi Zuto.

Straznja dioda stalno svijetli Zuto

Straznja dioda stalno svijetli zeleno.

Dioda brzo treperi zeleno

Straznja dioda treperi Zuto
Straznja dioda treperi zeleno

Straznja dioda polako treperi crveno
Straznja dioda brzo treperi crveno

Straznja dioda treperi jedna put crveno
svako1,5s.

Straznja dioda treperi dva puta crveno
svako1,5s.

Straznja dioda treperi tri puta crveno
1,5s.

Straznja dioda treperi €etiri put crveno
svako 1,5 s.

Povratak kuci

Zahvaljujuéi funkciji povrata kudi, dron se vraca u zadnje spremljeno mjesto (,kuci”). Ova
funkcija ima tri inacice: povratak kuci, hitan povratak te povratak uz nisku razinu baterije.

Opis

Dron nije povezan s daljinskim
upravljacem.

Nema GPS signala

Snazan GPS signal, dron je spreman za
ulazak u GPS natin.

Dron kalibrira Ziroskop

Dron je u natinu horizontalnog
kalibriranja kompasa

Dron je u natinu vertikalnog kalibriranja
kompasa

Niska razina baterije, ostalo je 16%
Niska razina baterije, ostalo je 12%

Problem sa Ziroskopom

Problem s barometrom.

Problem s kompasom.

Problemi s GPS.
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Spremljena tocka je mjesto, gdje je dron startao. Kako bi to mjesto bilo ispravno spremljeno,
GPS signal mora biti dovoljno jaki (minimum 7 spojenih satelita prilikom uzlijetanja). Svijetlo
indikatora svijetlit ¢e zeleno.

1. Povratak kuci
Ukoliko GPS signal je dobar (vise od 7 satelita) i pocetna tocka je spremljena, pritisni gumb
za povratak (@). Ponovno pritiskanje gumba uzrokuje izlazak iz funkcije povrata.

2, Povratak kuci kod niske razine baterija
Ovaj nacin se aktivira kada se baterija drona toliko ispraznila, da to moZe imati utjecaj na
njegovu sposobnost za povrat u tocku oznacenu kao , kuéa“

Kada straznje diode polako trepere crveno, indikator napunjenosti baterija prikazuje niski
nivo (&), daljinski upravljac proizvodi kratke zvuéne signale, a dron se nalazi na visini vecoj
od 30 metara ili na udaljenosti vecoj od 100 metara od daljinskog upravljaca, dron ce se
automatski poceti vracati u pocetnu tocku.

Kada straznje diode drona brzo trepere crveno, indikator napunjenosti baterija prikazuje da
se ispraznila (EII), daljinski upravljac ¢e proizvoditi kratke zvuéne signale, a dron se nalazi
na visini vecoj od 15 metara ili na udaljenosti vecoj od 15 metara od daljinskog upravljata,
dron ¢e se automatski poceti vracati u pocetnu tocku. Ukoliko udaljenost iznosi manje od
15 metara, dron ¢e sletjeti u startnu tocku.

3. Hitan povratak

Ukoliko GPS signal je jak (vise od 7 satelita) i potetna totka je spremljena, hitan povratak
¢e automatski zapoceti ukoliko daljinski izgubi vezu s dronom na duZe od 6 sekundi.
Mozes vratiti kontrolu nad dronom, ukoliko upravljag obnovi vezu s dronom i kad pritisnes
na gumb povrata.

PAZNJA:

. Tijekom hitnog povratka nije moguce izbjegavati prepreke upravljajuci dronom.

. Dron se nece vratiti na potetnu tocku, u slugaju slabog GPS signala (manje od 7 satelita).

. Ukoliko tijekom procedure inteligentnog povrata korisnik Zeli dignuti dron na visinu istu ili
vecu od 15 m, dron ¢e se prestati dizatii odmah ce zapoceti proceduru za hitan povratak kuci.

. Ukoliko tijekom starta nije bilo dobrog signala GPS (manje od 7 satelita), a dron je izgubio

vezu s daljinskim upravljatem na vide od 6 sekundi, dron ¢e poceti lagano padati, a nakon
slijetanja ce se zakljucati.

Kamera

. Kamera ima stabilan jednoosni gimbal za stabiliziranje slike, €ak u uvjetima brzog leta. Kut
kamere se moZe pode3avati pomocu potenciometra (10, slika D) Zadani kut kamere se nalazi
u rasponu -90° do 0° (slika 7).

. Prije leta potrebno je uredaj staviti na otvorenom i ravnom terenu. Ne smije se dirati gimbal
nakon ukljuivanja drona.



. Gimbal sadrzi precizne elemente, koji se mogu otetiti u slucaju djelovanja vanjske snage, sto
moZe utjecati na njegov rad. Potrebno je paZljivo rukovati gimbal stabilizatorom.

. Potrebno je odrZavati gimbal €ist i daleko od mogucih izvora onetiscenja, pijeska, kamenja
itd zbog rizika blokade.

. Stavljajuci dron na neravnoj povr3iniili travi izlaZzes gimbal udarcima i mogucim ostecenjima.

. Ne smije se dodavati nikakve elemente u gimbal. To moZe utjecati na rad uredaja pa ¢ak

uzrokovati zapaljivanje motora.

Akumulator

Prije prvog koristenja potrebno je potpuno napuniti akumulator. Provjeri da u tu svrhu koristis
kabel za napajanje USB, koji je priloZen uz set. Vrijeme punjenja iznosi oko 180 minuta.

Niska razina punjenja: jedna dioda na akumulatoru treperi, a ostale su isklju¢ene.

Punjenje: jedna dioda na akumulatoru treperi, ostale diode prikazuju trenutnu razinu
napunjenosti.

Akumulator potpuno napunjen: sve diode na akumulatoru stalno svijetle.

Preporuca se adapter: 5V ===2A (slika. 9). Gore navedene informacije temelje se na koristenju
adaptera 5V ==2A.

Montiranje i uklanjanje propelera

1. Montaza

. Propeleri oznaceni su kao A" i,,B" - tijekom montiranja potrebno je obratiti posebnu paznju
na te oznake.

. Montiraj propelere s i oznakom A i B na odgovaraju¢i motor (slika 10.)

. Zavidaj dva vijka pomo¢u odvijata u smijeru kazaljki na satu (slika 11).

2, Skidanje

. Pokretom suprotno od smijera kazaljki na satu odvidaj dva vijka pomocu odvijata (slika 12),

pa tek skini propeler iz uredaja (slika 13).

PAZNJA!

. Provjeri da propeleri, koji se okre¢u sukladno i suprotno smijeru kazaljki na satu su ispravno
montirani. U slu¢aju neispravno provedenog montiranja uredaja, dron nece letjeti ispravno
i moZe se ostetiti.

. Propeleri imaju ostre rubove, potrebno je paZljivo s njima postupati zbog rizika od ozljeda.

. Potrebno je koristiti iskljuivo propelere, koji dolaze sa setom ili kupljene direktno kod
proizvodaca.
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Funkcije

1. Izbor natin letenja
Promjeni postavke prekidata GPS (A, B, slika 14): OFF - nacin stalne visine, ON - nacin GPS
Ikonica ﬁ na upravljatu prikazuje trenutni nacin letenja.

2, Gumb za podesavanje kuta kamere
Upotrebi potenciometar za promjenu kuta kamere (slika 15, 16).

3. Slika / video snimka

Pritisni gumb B8 na upravljatu za fotografiranje (slika 17) Ikonica 8 na ekranu zatreperi jedan
put. PridrZi taj gumb kako bi snimio film. lkonica na ekranu ce polako treperiti. Pritisni gumb
ponovo kako bi zavrsio snimanje.

PAZNJA! Slike i filmovi nece biti spremljeni ukoliko u uredaju nema memorijske kartice TF.

4, Brzo uzlijetanje / slijetanje
Pritisni gumb $ na upravljatu (slika 18) i dron ¢e automatski uzlijetiti i zaustavit e se na visini
1,5 metra.

Pritisni isti gumb ponovo i dron ¢e automatski sletjeti. Pritisni bilo koji gumb kako bi izasao iz
nacina automatskom slijetanja.

5. Povratak

Pritisni gumb @ na daljinskom upravljau (slika 19) kako bi zapoteo proceduru povrata drona
u spremljeno mjesto (,,ku¢a“). Kontrolor ¢e proizvesti karakteristi¢an zvuk. Pritisni gumb ponovo
kako bi obustavio proceduru.

6. Upozorenje na nisku razinu baterija daljinskog upravljaca.
Kada ikonica g se pojavi na ekranu, a upravljat potne proizvoditi stalni zvu¢ni signal, to znaci
da razina baterija daljinskog upravlja¢a je niska (slika 20). Potrebno je promijeniti baterije.

7 Indikator snage signala

Ikona # % prikazuje snagu signala, kakvu daljinski upravija¢ zaprima od drona (slika 16.)
Ukoliko ikonica prikazuije slab i jaki signal naizmjence (£ %) znaci to da upravljat je u fazi
traZenja signala.

Ukoliko ikona prikazuje niski signal (= =) znati to da upravljat se nalazi na prevelikoj udaljenosti
od dronaiili je iz drona izvaden akumulator.

PAZNJA! Kako bi snaga signala bila 3to bolja provjeri da dron leti iznad upravijaca te to daizmedu
upravljaca i drona nema nikakvih prepreka (sila 21).

8. Nacin headless

Nacin headless je moguce ukljuciti u mobilnoj aplikaciji. U tom nacinu dron se krec¢e u smjeru
u kojem je usmijerena palica na upravljatu, bez obzira na to u kojem je smjeru usmjereni
prednji dio uredaja.



Nacin upravljanja

Nacin 1(A, slika 22)

1. Rutica za ubrzavanje
2, Let naprijed ili nazad
3. Okret lijevo ili desno
4. Letlijevoilidesno

Nacin 2 (B, slika 22)

1. Let naprijed ili nazad
2. Rutica za ubrzavanje
3. Okret lijevo ili desno
4. Letlijevoilidesno

Za promjenu nacina:

1. Pritisnii zadrzi gumb za blokiranje (i) istovremeno ukljuci daljinski upravlja¢ pomicuci
klizno prekidat (A slika 23).

2. Pritisni i zadrzi gumb za povrat (@) oko 3 sekunde kako bi promijenio nacin 1u 2.
Izabrani natin prikazat ¢e se na LCD ekranu.

3. Proizvod automatski radi u 2 naginu.

4.  PAZNJA! Prije promjene natina rada, provjeri da upravljat je povezan s dronom.

Uchwyt na telefon

Izvuci potpuno drzat za telefon (slika 24).
Pomakni drzac naprijed za 30° (slika 25).
Podigni zastitu (slika 26)

Prilagodi velitinu drzata telefonu (slika 27)

PwN

Aplikacija za smartphone
Apple i0S: Nadi aplikaciju M RC PRO u Apple Store ili skeniraj QR kod.

Za Android: pronadi aplikaciju M RC PRO u Google trgovini ili skeniraj QR kod.
QR kodovi se nalaze na pocetku korisnitkog priru¢nika.

Povezivanje drona s aplikacijom

Ukljuti dron. Na telefonu udi u postavke Wi-Fi. Nadi i izaberi mreZu pod nazivom
,Drone_******_Qtvori aplikaciju na telefonu.

Ukoliko ne koristis memorijsku karticu u dronu, slike i snimke ¢e biti spremljene u aplikaciji.
Ukoliko je instalirana memorijska kartica, onda ce se slike i snimke spremati na memorijskoj

kartici. Datoteke spremljene na memorijskoj kartici moze3 skinuti na telefon pomocu aplikacije.

Dron se spaja s Wi-Fi u 5G standardu.
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Uvjeti vezani uz podrucje letenja

1.

w

6.

Ne preporuca se letenje dronom tijekom lo3ih vremenskih uvjeta poput snaznog
vjetra, snijega, kise, magle itd.

Izaberi otvoreni prostor daleko od gradevina. Gradevine s velikom koli¢inom ¢eli¢nih
elemenata mogu utjecati na kompas i ometati GPS signal 5to ¢e uzrokovati nepravilni
poloZaj drona ili poteskoce s lokalizacijom.

Tijekom leta drZi dron u vidnom polju. Izbjegavaj prepreke, guzvu, rezervoare s vodom itd.
Kako bi izbjegao ometanja, ne preporuca se letjeti dronom na podrugjima s
dalekovodima, baznim stanicama, potpornim konstrukcijama itd.

I1zbjegavaj letove na visini vecoj od 6000 miznad razine mora. Zbog razlititih cimbenika
efikasnost baterijai sistema napajanja se smanjuje, sto moZe utjecati na kvalitetu leta.
Na sjevernom i juznom polu mogu se pojaviti problemi s GPS signalom.

PAZNJA! Sukladno propisima Organizacije za medunarodno civilno zrakoplovstvo i kontrolu
zratnog prometa pojedinih drZava vezanih uz kontrolu zraénog prostora te propise vezane
uz upravljanje zrakoplovima bez posade, dronovi se smiju koristiti samo na odredenom
zratnom prostoru. Zbog sigurnosti leta, funkcija ograni€avajuca let (limit dostupne visine
i udaljenosti) je unaprijed zadana u uredaju, kako bi olak3ala sigurno koristenje uredaja.

Upute za uporabu kamere

nAwN

Izvrsi provjeru proizvoda prije starta.

|zaberi odgovarajuci kut kamere.

Leti i slikaj tijekom vedrih i nevjetrovitih dana.
Izvrsi testni let.

Pomicaj palice polako kako bi let bio jednoli¢an.

Cis¢enje i odrzavanje

N =

Ne koristi kemijska sredstva za gis¢enje drona.

Ne koristi vodu za ¢is¢enje drona.

Kako bi o¢istio dron i njegove dodatke, iskljuti uredaj, ukloni bateriju i pobrisi suhom
krpom.

Dron i njegove elemente je potrebno €uvati na suhom mjestu, koje nije dostupno
za djecu.

Slike imaju ilustrativni karakter, stvarni izgled proizvoda
moze se razlikovati od prikazanog na slikama.
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