INSTRUKCJA OBStUGI
Regulator DC 30a 12-80V CCM6DS-K

CCMBDS-K Speed Controller

Gratulujemy zakupu regulatora DC 30A. Jesli z jakiegos powodu nie
sg Panstwo w petni usatysfakcjonowani z zakupu na naszej aukgji,
prosimy o kontakt telefoniczny — postaramy sie pomac.
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Informacje dotyczace podlaczenia i uzytkowania urzadzenia
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Jesli masz pytania dotyczace doboru odbiornika do regulatora — skontaktuj sie z nami,
odpowiemy na wszelkie pytania i watpliwosci.

Uklad jest nowy, nieuzywany. Jego instalacji i adaptacji musi dokona¢ osoba o
odpowiedniej wiedzy, doSwiadczeniu i uprawnieniach. Za uszkodzenia powstate w
wyniku niewlaSciwego podlaczenia urzadzenia sprzedawca nie  ponosi
odpowiedzialnosci.

Po montazu urzadzenie nalezy umiesci¢ w zamknietym miejscu, np. skrzynce, do
ktorej dostepu nie bedg miaty dzieci i osoby nieuprawnione.

Nie nalezy dotykac¢ urzadzenia wlaczonego do sieci i w trakcie pracy odbiornika.
Urzadzenie nalezy podiaczy¢ zgodnie z oznaczeniami na urzadzeniu jak i w
schemacie. Nieprawidlowe podlaczenie moze doprowadzi¢ do uszkodzenia regulatora.
Kable zasilajace, jak i wyjsciowe, muszq przylega¢ do catej powierzchni stykéw, co
pozwoli unikna¢ przepalen, jak i przegrzewania sie urzadzenia.

Regulator musi mie¢ zapewniony dostep do Swiezego powietrza oraz odpowiedniej,
niskiej temperatury, ktéra postuzy chlodzeniu regulatora. Brak zapewnienia
odpowiedniego chlodzenia moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzenia.

Regulator zmienia tylko i wylacznie napiecie przy wyjsciu. Przy zmniejszaniu
napiecia zasilania spada moc odbiornika.

Regulator nie moze by¢ zasilany napieciem z zasilaczy impulsowych itp. Napiecie
zasilania regulatora musi by¢ w pehli stale, nie moze by¢ pulsujace i zmienne.
Zasilanie napieciem pulsujacym moze doprowadzi¢ do uszkodzenia i nie bedzie
wowczas widoczna zmiana napiecia na wyjsciu.

Regulacja napiecia na wyjsciu nie bedzie widoczna przy uzyciu zwyklych miernikow
bez podiaczenia obcigzenia na wyjsciu.

Regulacje nalezy wykonywac plynnie i bez naglych skokéw w celu unikniecia
uszkodzenia odbiornika, jak i regulatora.

Sterownik jest dwukierunkowy - oznacza to, Zze mozemy zmieniaC kierunek pracy od-
biornika (np. silnika na prawe i lewe obroty). Zmiany dokonujemy trzypozycyjnym
przetacznikiem, gdzie: I - praca silnika w jednym kierunku, O - wylaczenie odbiorni-
ka, II - praca odbiornika w drugim kierunku.

Przy zmianie kierunku pracy odbiornika przelacznikiem na regulatorze nalezy zwrocic
szczegllng uwage, aby przy zmianie kierunku pracy z lewego przelaczy¢ w pierwszej
kolejnosci na 0, poczeka¢ na pelne zatrzymanie odbiornika i dopiero przelaczy¢ na
drugi kierunek pracy. Przy probie zmiany kierunku pracy odbiornika, podczas jego
pracy, bez jego zatrzymania regulator ulegnie uszkodzeniu.

Sterownik predkosci obrotowej do wentylatorow i silnikow elektrycznych pradu state-
go o napieciu 10 do 50V stosowany zwykle w maszynach, pojazdach itp.

Regulacji dokonujemy widocznym potencjometrem na dtugim przewodzie.

Regulator posiada wyswietlacz pokazujacy wskaznik procentowy (od 0 do 100%) oraz
wskazuje stosunek napiecia wyjsciowego w stosunku do wejSciowego.

Regulator pozwala rowniez na prace z np. oswietleniem (zwykte zarowki 10-50V czy
np. grzalki elektryczne 10-50V).



18. Regulacja odbywa sie w technologii impulsowej PWM, wiec straty mocy sa niewiel-
kie (regulator jest wyposazony w fabryczne radiatory).

19. Regulator posiada mozliwo$¢ sterowania poprzez PLC lub arduino lub inne systemy
0-5V.

20. Zakupiony regulator to kompletny, zmontowany modut (ptytka, radiatory). Wystarczy
podiaczy¢ zasilanie 10-50V oraz odbiornik.

21. W przypadku doboru regulatora do silnika nalezy wzig¢ pod uwage, ze silniki pradu
stalego wymagaja duzego pradu rozruchowego. Nalezy mie¢ na wzgledzie, ze prad
rozruchowy silnika nie moze przekroczy¢ mocy regulatora. Najprostsza metoda
szacunkowego obliczenia wymaganej mocy regulatora jest podstawienie do wzoru:
moc silnika w amperach (A)*3 < moc regulatora zakupionego. Przy spelnieniu tego
warunku regulator nie ulegnie uszkodzeniu podczas rozruchu. Nieuwzglednienie
pradu rozruchowego doprowadzi do uszkodzenia regulatora, ktore nie bedzie
podlegato warunkom gwarancyjnym sprzedajacego!

22. Zasilacz musi by¢ zasilany pradem stalym, np. akumulatorem lub zasilaczem
transformatorowym. Regulator nie bedzie prawidlowo pracowac przy zasilaniu go
zasilaczem impulsowym!

23. Przy regulatorach ze zmiennym kierunkiem pracy (prawo, lewo) nalezy bezwzglednie
przestrzega¢ zasady, ze silnik musi by¢ zatrzymany przed zmiang kierunku. Przy
zmianie kierunku odbiornika bez jego zatrzymania regulator ulegnie
uszkodzeniu!

Dane techniczne:

o plynna regulacja obrotow w zakresie: 0% do 100 %;

o wygodny wiacznik i wylacznik na wyswietlaczu;

o niski poziom generowanych zaklocen;

o zasilanie — 12 - 80V DC;

o wielkos¢ plytki: 125 x 85 x 30 mm

e wysSwietlacz na przewodzie 20 cm;

e otwory montazowe na plytce;

e otwory montazowe na ostonie;

e wyswietlacz wyposazony w mozliwo$¢ montazu na wcisk.



Schemat podlaczenia:

Ustawienie miekkiego startu -

JSET. [PWMOUT
Ny o Zakres: 0 - 10 sekund; Domyélhii‘é::_; sy

Ustawienie migkkiego stopu ,
"Zakres 0- 10 sekund Domyslnie: 1's

UstaW|en|e mlnlmalnej prf‘: ke
Zakres: 0 - 80%; Domyslnle.-

PWHOI, | [SFT. Ustawienie maksymalne] pred
o y Zakres 0- 100%, Domyslnle 10

Ustawienie dokiadnosa regula'ql predkosol
“Doktadnosé: 1%, 2%, 5%, 10%, 15%, 20% oraz 25%

- START / STOP

Regulacji dokonujemy z dokladnoscia do 1% za pomoca wyswietlacza.

Regulator posiada funkcje miekki start (soft start) i miekki stop (soft stop).

Miekki start - ustawienie czasu uzyskania mocy maksymalnej ustawionej w SET4.

Miekki stop - ustawienie czasu zatrzymania silnika po wcisnieciu przycisku wylaczenia.
Regulator posiada ogranicznik mocy maksymalnej i minimalnej.

Sterownik predkosci obrotowej do wentylatoréw i silnikow elektrycznych pradu statego o
napieciu 12 lub 80V jest stosowany zwykle w maszynach, pojazdach, skuterach, zabawkach
dla dzieci itp. Regulator pozwala rowniez na prace z np. o$wietleniem (zwykte zaréwki 10-

50V czy np. grzatki elektryczne 10-50V).

Regulacja odbywa sie w technologii impulsowej PWM, wiec straty mocy sq niewielkie (regu-
lator jest wyposazony w fabryczne radiatory).

Regulator jest kompletnym, zmontowanym modutem z ptytka i radiatorami. Wystarczy pod-
Yaczy¢ zasilanie 12 — 80 V oraz odbiornik.



Sposob podlaczenia:

Zasilanie +

Zasilanie —

Wyjscie (silnik) —
Wyjscie (silnik) +

5. Z}acze do podigczenia

12-80VDC 30A max Speed Controller
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wySwietlacza

Dopuszczalna moc obcigzenia: 0.01 — 2000W:

e napiecie pracy 12 V: 12 V * 30A = 360 W (max)
e napiecie pracy 24 V: 24 V * 30A = 720 W (max)
e napiecie pracy 50 V: 50 V * 30A = 1500 W (max)

Informacje dotyczace bezpieczenstwa
Utylizacja zuzytego urzadzenia:

e symbol przekreSlonego pojemnika na odpady na kétkach
oznacza, ze produkty elektryczne lub elektroniczne (WEEE) nalezy

zutylizowac poza obiegiem odpadéw komunalnych;

e zuzyte produkty elektroniczne moga zawieraC niebezpieczne
substancje — wilasciwa utylizacja starego urzadzenia pozwoli unikna¢
potencjalnych negatywnych skutkéw dla srodowiska i zdrowia, bowiem

takie urzadzenie moze zawieraC czeSci wielokrotnego uzytku, ktére moga zostac
wykorzystane do naprawy innych produktéw lub inne wartoSciowe materiaty, ktére

mozna przetworzy¢, aby oszczedza¢ zasoby naturalne;

e mozesz takze skontaktowaé sie z lokalnym urzedem gospodarki odpadami, aby

uzyskac¢ informacje o najblizszym punkcie zbiorki WEEE.



