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SAFE Seria EVO
NAPED DO BRAM PRZESUWNYCH

Prosze uwaznie przeczytac instrukcje przed podejsciem do zainstalowania urzqdzenia. Safe nie bierze odpowiedzialnosci za ztq interpretacje ponizszej
instrukcji

INSTRUKCJA INSTALACII

Dziekujemy za doskonaty wybér. Elektromechaniczny silnik przektadniowy EVO zostat wyprodukowany z myslg o niezawodnosci i wysokiej jakosci. Niniejsza instrukcja
zawiera informacje, ktérych mozesz potrzebowac, aby zainstalowac silnik przektadniowy, zapewniajac dtugotrwatg wydajnosc¢ i chronigc swoje bezpieczerstwo.
JEDNAK OSTROZNOSC JEST BEZ WATPLIWOSCI NIEZBEDNA | NIC NIE JEST LEPSZE NIZ ZAPOBIEGANIE WYPADKOM. Produkty Safe zostaty wykonane zgodnie z
przepisami i prawami obowigzujgcymi w momencie produkgji.

ANiniejsza instrukcja jest przeznaczona wytgcznie dla specjalisty zajmujgcego sie montazem, ktérego kompetencje w zakresie kryteriow konstrukcyjnych i
sprzetowych maja na celu pomoc w zabezpieczeniu przed wypadkami przy montazu i uzytkowaniu bram, drzwi i automatyki takich bram (nalezy przestrzegac
obowiazujacych przepiséw i regulacji prawnych).

Po zakonczeniu instalacji instalator powinien wydac¢ uzytkownikowi koricowemu instrukcje obstugi zgodng z norma EN 12635.
Przed przystgpieniem do instalacji instalator musi przeprowadzi¢ analize identyfikacji i zarzadzania ryzykiem zgodnie z normami EN 12453 i EN 12445.

Wszystkie okablowania zewnetrznych podzespotéw elektrycznych podtaczonych do automatyki (np. fotokomédrek, swiatet migajgcych, klawiatur itp.) musza
zosta¢ wykonane zgodnie z normg EN 60204-1 oraz zmianami wprowadzonymi w punkcie 5.2.2 normy EN 12453,

Zabrania sie dokonywania jakichkolwiek napraw lub regulacji sprzetu, jesli nie podjeto wszystkich niezbednych $rodkéw ostroznosci w celu unikniecia mozliwych
wypadkdéw (np. odtgczenie zasilania, blok silnika). Wszystkie mechanizmy w ruchu musza by¢ wyposazone w odpowiednie zabezpieczenia.

&Linia zasilania sieciowego musi by¢ zabezpieczona przed maksymalnym natezeniem pradu w stanie zablokowanego wirnika, zgodnie z obowigzujgcymi
przepisami dotyczacymi elektrycznosci.

Silnik przektadniowy nalezy montowa¢ w bramach zgodnych z norma EN 12604.
&Wykonaj pomiar sity rozwijanej przez silnik przektadniowy i podejmij odpowiednie kroki zgodnie z norma EN 12445.

Pozycjonowanie fotokomédrek: Te urzadzenia bezpieczenstwa muszg by¢ zainstalowane na wysokosci nieprzekraczajacej 70 cm od podtoza i w odlegtosci od
punktu O bramy nie wiekszej niz 20 cm. Prawidtowe dziatanie fotokomdrek musi zosta¢ zweryfikowane na koricu instalacji zgodnie z sekcjg 7.2.1 normy EN12445.

&Trzymaj elementy sterujace aktywacjg automatyki poza zasiegiem dzieci. Elementy sterujgce powinny by¢ zainstalowane na wysokosci co najmniej 1,5 m nad
ziemia i poza zasiegiem dziatania ruchomych czesci, takich jak brama.

Wszystkie czynnosci aktywacyjne musza by¢ wykonywane wytgcznie w punktach, z ktérych brama jest w petni widoczna.
Uzywaj pilota tylko w celu automatyzacji.

Przechowuj te instrukcje w bezpiecznym miejscu, znanym wszystkim zainteresowanym osobom.
Wszelkie nieautoryzowane i arbitralne modyfikacje tego produktu zwalniajg firme HatPol z wszelkiej odpowiedzialnosci wynikajacej z uszkodzenia lub obrazen rzeczy,
0s0b lub zwierzat. Nieprzestrzeganie przepiséw i norm bezpieczenstwa wymienionych tutaj zwalnia firme HatPol z wszelkiej odpowiedzialnosci wynikajacej z
uszkodzenia lub obrazen rzeczy, osob lub zwierzat. Automatyka musi by¢ sprzezona z ptyta sterowniczg wyposazong w regulacje momentu obrotowego, ktéra
zapewnia bezpieczenstwo przed zgnieceniem, zgodnie z opisem w EN 12453 - EN 12445

Wszelkie naprawy muszg by¢ wykonywane przez osoby wykwalifikowane.

Przed kazdg interwencjq odtgcz zasilanie za pomoca przetgcznika i zablokuj go w tej pozyciji.



ASprzet nalezy konserwowac w sposdb zapewniajacy zachowanie warunkéw zapewniajgcych bezpieczna i wydajng prace
Zawsze uzywaj oryginalnych czesci zamiennych

&Nie nalezy dokonywac zadnych ingerencji modyfikujacych maszyne.

;&Zmodyfikowany sprzet wymaga nowego znaku CE

AUstawienia napedu musza by¢ wykonywane przez wykwalifikowany personel, zgodnie ze sztukg. Podczas tych
operacje dla bezpieczeristwa nalezy zapewni¢ dwdch instalatoréw.

ZASADY BEZPIECZENSTWA

& Bezpieczenstwo na odlegtosc!
/I\ Porazenie pragdem!
-

Mechanizmy w ruchu!
wybuchowych!

Nie instaluj urzadzen w miejscu
A A wystepowania mieszanek
/'\ Uzywaj rekawiczek i okularéw /'\
L L]

ochronnych! Zadbaj o ochrone stuchu!

DEMONTAZ

Aby zdemontowaé pokrywe lub naped, wykonaj nastepujgce czynnosci:
1 - wytgcz doptyw pradu i odtacz instalacje elektryczna;
2 - zdemontuj konsole sterownicza i wszystkie pozostate elementy instalacji. Jesli zauwazytes, ze niektére elementy zostaty uszkodzone, musisz je wymienié

Symbol przekreslonego kosza na $mieci na etykiecie urzgdzenia oznacza, ze produkt ten jest zgodny z zakresem dyrektywy 2012/19/UE w sprawie
gospodarki zuzytym sprzetem elektrycznym i elektronicznym (WEEE). Urzgdzenia nie wolno wyrzucaé razem z odpadami domowymi, poniewaz sktada
sie z réznych materiatéw, ktére mozna poddaé recyklingowi w odpowiednich zaktadach. Skontaktuj sie z lokalnymi wtadzami, aby uzyska¢ informacje
na temat utylizacji. Pamietaj réwniez, ze po zakupieniu réwnowaznego urzadzenia sprzedawca jest zobowigzany do bezptatnego odebrania produktu w
celu utylizacji. Niektére czesci produktu moga zawiera¢ substancje zanieczyszczajace lub niebezpieczne dla zdrowia; jesli zostanie porzucony w
Srodowisku, bedzie miat negatywny wptyw na ekosystem. Lokalne przepisy mogg przewidywac wysokie grzywny w przypadku nielegalnej utylizacji tego
produktu. Utylizacja materiatéw musi odbywac sie zgodnie z obowigzujgcymi przepisami. Wszystkie materiaty musza by¢ podzielone wedtug rodzaju
L (miedz, aluminium, plastik, czesci elektryczne itp.)

DEKLARACJA ZGODNOSCI

Jest zgodne z Dyrektywa Maszynowa 39/89/CE i pdzniejszymi modyfikacjami.

Jest zgodne z nastepujaca dyrektywa CE:

Dyrektywa 89/336/EWG w sprawie kompatybilnosci elektromagnetycznej i jej nastepne zmiany.
Dyrektywa niskonapieciowa 73/23/EWG i jej kolejne zmiany.

Zastosowano nastepujgce normy zharmonizowane:

EN292/1/2, EN 294, EN60335-1, UNI EN 12453 i w stosownych przypadkach normy EN12445-2000.

Castiglione d/St. 05-10-2020

SILNIK DO BRAMY

Motoreduktory serii EVO zostaty zaprojektowane i zbudowane do otwierania bram o maksymalnej wadze 800 kg. Producent oraz dystrybutor nie ponosi
odpowiedzialnosci za cel pracy inny niz ten, ktory jest przewidziany przez motoreduktor EVO. Brame automatyczng mozna uruchomic¢ za pomoca przycisku lub zdalnie
za pomoca pilota, dlatego konieczne jest czeste sprawdzanie idealnej sprawnosci wszystkich urzadzen zabezpieczajacych. Zaleca sie okresowe sprawdzanie (co pot

roku) oraz regulacje catego systemu zautomatyzowanej bramy.

DANE TECHNICZNE serii EVO

EVO600 EVO724 EV0624S (Speed) EVO800
Maksymalna waga bramy 600 kg 700 kg 600 kg 800 kg
Zasilanie 220V AC 24V DC 24V DC 220V AC
Moc nominalna 190 W 70W 70W 350 W
Moc przy zablokowanym wirniku 370 W 150 W 410 W 500 W
Kondensator 8,0uF - - 12,5uF
Pobdér mocy 1,1A 6,5A 15A 1,5A
Obroty na minute 1400 1650 2800 1400
Moment obrotowy 13,4 Nm 8,2Nm 6,9 Nm 21,2 Nm
Predko$¢ bramy 10,2m/min 12,02 m/min 20,4m/min 10,2m/min
Ochrona termiczna 150°C - - 150°C
Temperatura pracy -20°C +60°C -20°C +60°C -20°C +60°C -20°C +60°C
Smarowanie SMAR SMAR SMAR SMAR
Ochrona IP P44 P44 P44 P44
Czestotliwos¢ uzytkowania 25% 90% 90% 35%



KONTROLE WSTEPNE

— Wyjmij silnik z pudetka, sprawdz, czy nie jest uszkodzony. Odkre¢ sruby i zdejmij pokrywe Rys.1

— Przeczytaj uwaznie instrukcje zawartg w zestawie

—Sprawdyz, czy brama jest idealnie pozioma

—Sprawdyz, czy brama przesuwa sie ptynnie i bez punktéw oporu

— Sprawdyz, czy istnieje odpowiednia podstawa do zamocowania silnika, w przeciwnym razie przygotuj podstawe instalacyjna.
—Sprawdyz, czy instalacja elektryczna spetnia parametry wymagane przez motoreduktor

&Motoreduktor dostarczany jest w stanie ODBLOKOWANYM

WYMIAROWANIE

Rys.2 [ ] =

1,0mm

A =105mm = Odlegtos¢ pomiedzy gorng czescia kota zebatego a podtozem.
B = 15mm = Odlegtos$¢ miedzy kotem zebatym a brama
C =50mm = Odlegto$¢ miedzy obudowg sitownika a brama.

K

POZYCJONOWANIE

Jezeli jest juz przygotowana podstawa betonowa, istnieje mozliwos¢ zamontowania
silnika bez uzycia ptyty fundamentowej, zgodnie z wymiarami montazowymi. W
tym przypadku nalezy uzy¢ odpowiednich $rub kotwigcych M10.

— Umiesc¢ silnik tak, aby wyijscia kabli odpowiadaty odpowiednim otworom w
korpusie silnika. Rys. 3, wybierz odpowiedng pozycje instalcyjna i zaznacz miesca
mocowan w celu wywiercenia prawidtowego otworowania.

— Zamocu;j silnik do podtoza za pomoca odpowiednich kotew, wykorzystujgc w tym
celu otwory przedstawione na rys. 4 lub jesli zainstalowano ptyte fundamentowa,
zamocuj silnik wg. wtasnego uznania zachowujac prawidtowe parametry pracy
urzadzenia.

Wskazéwka: Szpilki gwintowane najlepiej umocowacé w betonie za pomnocq kotwy
chemicznej, a regulacje napedu mozna wykonac uzywajgc naretek od spodu jak i od géry
napedu (8szt nakretek + 8szt podktadek). Pamietaj, aby zapewnic stabilng i mocng
konstrukcje instalacji.

INSTALOWANIE LISTEW ZEBATYCH

Jezeli listwa zebata jest juz zamontowana, sprawdz czy miedzy kotem napedowym a Rys. 5
zebatkg jest odstep okoto 1 mm RYS.5.

Jezeli listwy zebate nie zostaty zainstalowane, nalezy postepowac w nastepujacy
sposob:

— Wez pierwszy odcinek listwy zebatej i umies¢ go na zebatce silnika, upewniajac
sie, ze pomiedzy kotem a listwg jest zawsze 1mm luzu (w razie potrzeby uzyj
tymczasowych podktadek, aby uzyska¢ 1mm). Jesli jestes pewien prawidtowego
utozenia, przykreé lub przyspawaj zebatke do profila bramy, kontrolujgc kazdy
odcinek montowanej listwy.
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Wskazéwka: Aby. zapewnic prawidtowe tacznie listw zebatych (w szczegdlnosci
metalowaych) wykozystaj sposob z rys9. Dzieki tem bedziesz mie¢ pewnosé, ze skok zeba
na fgczeniu jest prawidtowy.



OPERACJE KONCOWE

Po zamocowaniu listew zebatych i silnika nalezy zwolnié silnik do pracy jatowej (patrz rys. 7) i przesuna¢ brame, aby sprawdzic¢ Rys.6
czy przesuwa sie swobodnie i bez oporu.

pozostawi¢ okoto 1 mm przestrzeni miedzy kotem zebatym silnika a listwa.
— Zamontuj blachy wytacznikéw kraricowych na zebatce blizej Srodka bramy Rys 6, jednoczesnie bez mocowania ich w sposéb
ostateczny, aby méc ustawic je w optymalnej pozycji podczas programowania jednostki sterujgcej. [ /

& sprawdz, czy listwy zebate nie opierajq sie o koto napedowe silnika. W takim przypadku wyreguluj zebatke, aby s b l

& Woyprofilowane blachy na listwe zebatg stuza do obstugi wytacznikédw kraricowych silnika, ktére za pomoca jednostki AN e
sterujacej przerywaja ruch bramy podczas otwierania i zamykania. Muszg by¢ umieszczone na listwach zebatych dla pozycji O L $o) |
otwarcia oraz zamkniecia, biorgc pod uwage bezwtadnosé¢ i opdznienie w zatrzymaniu bramy w stosunku do dziatania ‘//
wytgcznikéw kraricowych.

— Jesli prawidtowo zainstalowates silnik do bramy, mozesz przystgpi¢ do podtaczania urzadzen elektrycznych, zaprogramowac

jednostke sterujaca, wykonac test koricowy i ponownie zamontowac ostone silnika.

Otwieranie awaryjne bramy

Aby, odblokowac silnik do pracy jatowej (np. przy zaniku zasilania) nalezy

wykonaé nastepujace czynnosci:

— Zdejmij nasadke D Rys.7
— Wtéz dotaczony klucz E i obré¢ go W KIERUNKU ZGODNYM Z RUCHEM
WSKAZOWEK ZEGARA o 4 obroty - mozesz teraz przesunagé brame recznie.

— Aby, zablokowa¢ przektadnie, nalezy wykonac 4 obroty w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara.

CAUTION DO NOT RE-LOCK THE ‘, T \\ﬂ
MOTOR WHILE IT'S RUNNING \ atorns N (N

CZESCI ZAMIENNE
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