Ostatnia aktualizacja 20.11.2019

FAAC GENIUS GBAT 300/400 z centrala
Brain (452) i odbiornikiem radiowym

Skrocona instrukcja G-BAT 300-400

Zawiera wstepne informacje dla instalatora. Przed montazem i uzyciem napedu nalezy zapoznac sie z petng

instrukcjg napedu dostepna:
-na stronie www.faac.pl/instrukcje

-w naszej ofercie napedu na portalu allegro w zaktadce GWARANCIJA
UWAGA! Firma FAAC Polska sp. z 0.0. zdecydowanie zaleca przestrzeganie przepiséw i zalecen zawartych w

petnej instrukcji FAAC dla bezpieczenstwa osdb. Niewtasciwa instalacja lub niewtfasciwe uzycie niniejszego

produktu doprowadzi do bardzo powaznych obrazen osob.
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OGOLNE ZASADY WYZNACZANIA WYMIAROW INSTALACYJNYCH
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1. Aby uzyskac¢ otwarcie skrzydta pod katem 90°: A+B=C e R e

2. Aby uzyska¢ otwarcie skrzydta pod katem wiekszym niz 90°: A+B<C. Model | « A B [cH D@ |z | L

3. Utrzymaj wartos$¢ Z, aby zapobiec uderzaniu sitownika w pilaster w0 |0 |14 [145 [20 [0 [ 4 | 8%

podczas zamykania skrzydta. 10" | 125 | 125 [ 290 | 80 | 45 | 895
a0 |20 f195 [195 |30 | 160 | 45 [ 1080

Mo | 165 [ 165 [ 390 | 120 | 46 | 1090
"..? Po zainstalowaniu sitownika sprawdz, czy wartos¢ , X" na rysunku 7 wynosi co

odpowiadajg wymaganiom normy UNI EN 12453.

(L x BN by¢ zabezpieczony odpowiednim mechanizmem zgodnym z norma
. /| UNIEN12978.
rys. 7 Il. MONTAZ SILOWNIKA
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najmniej 500 mm. Jesli wartos¢ ,X” jest mniejsza niz 500 mm, trzeba przeprowadzic test
uderzeniowy zgodnie z normg UNI EN 12445 w celu sprawdzenia, czy zmierzone wartosci

Jesli wartosci sity nie spetniajg wymagan normy UNI EN 12453, to obszar wskazany na rys. 7 MUSI
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1. Zamocuj tylny uchwyt w okreslonej pozycji. W razie potrzeby dtugos$¢ tylnego uchwytu mozna zmienié, uwzgledniajgc
wymiary instalacyjne (w tym wymiar Z).

a— W przypadku zelaznych stupéw uchwyt mozna przyspawac bezposrednio do pilastra (rys. 8).

b- W przypadku stupédw murowanych, nalezy zastosowa¢ odpowiednig ptyte
(dostepng jako element opcjonalny)umozliwiajgcg montaz przy uzyciu Srub.

c- Przyspawaj tylny uchwyt do ptyty i przykrec¢ go po przetozeniu przez ' Cup | &= |
szczeline (rys.9). S '.‘u.._r_:’
[c8 o <«
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d- Zamocuj wszystkie elementy do pilastra, uzywajgc odpowiednich metod [T T T8 L,
montazowych (rys. 10). [ - i)

rys,ll]_

Podczas montazu uzyj poziomicy i upewnij sie, ze uchwyt jest
idealnie wypoziomowany.

| rys M

2. Przymocuj sitownik do tylnego uchwytu, uzywajac kotkéw montazowych i pierscieni elastycznych (rys.11).

Sitownik G-BAT jest dostepny w wersji prawo i lewostronnej. Sitownik musi by¢ zawsze zamontowany w pozycji
pokazanej na rys. 12. Sitownik prawostronny to taki, ktéry widziany od strony mocowania sitownika do bramy, znajduje
sie po prawej stronie skrzydfa. Analogicznie, sitownik znajdujgcy sie po lewej

stronie (lub na lewym skrzydle), jest nazywany sitownikiem lewostronnym.

3. Przygotu;j sitownik do obstugi recznej za pomocy systemu zwalniajgcego (zobacz czesé 6).

4. Maksymalnie wysun rure (rys.13).

5. Przywrd¢ normalne dziatanie sitownika - zob. czes¢ 7.

6. Obrdé¢ rure sitownika zgodnie z ruchem wskazéwek zegara o 2 obroty, aby jg skrécié.
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LU= e, 12 rys. 13 rys. 14

7.Zamocuj przedni uchwyt, uzywajgc kotka i pierscieni elastycznych (rys.15)
8. Zamknij skrzydto bramy.
9.Przysun rure sitownika do skrzydta, az przedni uchwyt oprze sie o nie (rys. 16).
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10. Za pomocg poziomicy upewnij sig, ze uchwyt jest idealnie wypoziomowany, a nastepnie prowizorycznie przyspawaj
go do skrzydta w dwéch punktach (rys. 16).

11. Przygotuj sitownik do obstugi recznej (zobacz czesc 6) skrzydto bramy recznie, aby sprawdzi¢, czy daje sie w petni
otworzy¢, az do zatrzymania na wytgczniku mechanicznym. Jesli trzeba, zdejmij uchwyt przedni i powtoérz czynnosci od
punktu 8.

12. Ostatecznie przyspawaj uchwyt przedni do skrzydta. | przesun. Zaleca sie tymczasowe odtgczenie uchwytu od
sitownika, aby zapobiec uszkodzeniom podczas spawania. Zaleca sie nasmarowanie wszystkich kotkdw montazowych
sitownika.

13. Zainstaluj drugi silnik (jesli jest).

14. Zainstaluj obudowe jednostki sterujgcej i inne akcesoria, postepujac zgodnie z instrukcja.

S s ) rys. 16

Naped wymaga mechanicznego odboju na zamknietej bramie. Na otwarciu rowniez wymagany jest odbdj lub mozna
wykorzystac do tego celu konstrukcje sitownika — dotyczy wytgcznie odboju na otwarciu. W takim przypadku
wyznaczenie zamocowania uchwytu na skrzydle bramowym nalezy wykona¢ na otwartym skrzydle bramy i
catkowicie ztozonym sitowniku.

lll.  OBStUGA RECZNA

IV.  CENTRALA STERUJACA 452 MPS VER 2
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Wazne: Przed rozpoczeciem jakichkolwiek czynnosci zwigzanych z centralg (podtgczenia, serwis)nalezy zawsze

odtgczyc zasilanie.

1. Potaczenie elektryczne
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Catkowite otwarcie wejscia 12 Vac
wykorzystywane do
. . podiaczenia
Czesciowe otwarcie fotokomorek
STOP
Kondensatory rozruchowe dostarczane sg w komplecie z sitownikami.

Podtaczenie silnikdw M1 i M2 jak na schemacie wyzej:

Zaciski 1i 4 — przewdd niebieski lub szary

Zaciski 2 i 5 — przewdd brazowy

Zaciski 3 i 6 — przewdd czarny

Zacisk PE — przewdd z6tto-zielony

Dodatkowo zaciski 2-3 i 5-6 nalezy podtgczy¢ kondensatory (C1i C2).

2. Schemat podtaczenia fotokomarek (rys.9) i schemat wykonania mostkéw w przypadku

uruchomienia zestawu bez fotokomarek (rys.7)

POLACZENIE BEZ URZADZEN ZABEZPIECZAJACYCH

ZABEZPIECZAJACE) ZAMYKANIE
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V.  MIKROPRZELACZNIKI PROGRAMOWANIA

(proponowane ustawienia — pozycje zaznaczone w ponizszej tabeli)
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Sila skrzydia 1 swi | sw2 | swa Sila skrzydia 2 owd | sws | swe Opdinienie skrzydia 2 (sek.) S
TOM) | ON | ON | ON Tom) | ON | O | ON 5 on
2 Off ON | ON 2 OFF ON | ON
i] OFF
3 ON | Ok (&3] 3 ON | Off O
5 ON_| ON | OFF 5 ON | ON | OfF Logika dziatania fotokomdrek .
[ OfF | ON | OfF [ OFF | ON | OFF zamykania
7 ON | OfFF | OFF 7 ON | OfFF | OFF Odwrdcenie po usunigciu przeszkody
8 (MAX) Off OfF | OFF 8 (MAX) OFF | OFF | OFF
| ]

EEITELITIEE i

|
Logka Pawza , | sy | swe | swo |swio I

1 N Test fotokomdrek SW3
T 7 ON | ON | OW | ON
B ; CH | OfF | ON | ON ND OFF
[# / CHE | OFF | ON | ON
A i) N ON | O ON (L —r———
A 10 | GF | ON |Off [ON| eovmmiasuis | SWIT | SWI2 Depchnigeie skrzydia 2 SWd
. = on
A ::J. ON | ON | ON | OfF 2 ML
A 12 Off | ON | ON | OfF 5 =it 1 oot
5 0 ON | OfF | ON | OfF
s 10 OFF | OfF | ON | OfF
5 A ON | ON | OfF | OfF
5 a0 CFF | ON | OfF | OfF
5 1] ON | OFF | OfF | O
5 170 CFF | O | Of | O Dsz

Czas pauzy podany w sekundach.

DS] Rys. 18b

Rys. 18a

Po podtaczeniu sitownikow i akcesoriéw zaprogramuj piloty (strona 6, pkt. Vi)

VI. USTAWIANIE CZASU PRACY SILOWNIKOW

Przed uzytkowaniem napedu nalezy wykonac¢ programowanie pracy sitownikow zgodnie z procedura opisang ponizej
w pkt. 1 (praca bramy bez spowolnienia ) lub pkt. 2 (praca bramy ze spowolnieniem).

Uwaga: ustawi¢ skrzydta bramy w pozycji pétotwartej. Sprawdzi¢ czy po podaniu pierwszego impulsu z pilota ruch obu
skrzydet jest otwierajgcy. W przypadku wykrycia ruchu zamykajgcego (jednego lub dwdch skrzydet) nalezy w btednie
dziatajgcym sitowniku zamieni¢ przewody brgzowy z czarnym.

1. Programowanie skrécone

Procedura uczenia:

Upewnij sie, ze skrzydta sg zamkniete i nacisnij przycisk F najedng sekunde: dioda LED DL10

zacznie migac a skrzydta zaczng sie otwierac.

Zaczekaj az skrzydta osiggng umowny punkt otwarcia i podaj sygnat z pilota aby zatrzymaé brame. Skrzydta zatrzymaja

sie a dioda LED DL10 przestanie migac.

Procedura jest zakoriczona i brama jest przygotowana do pracy.

Prawidtowe dziatanie napedu polega na wykonaniu cyklu otwarcia/zamknigcia i pracy silnika jeszcze przez ok. 5s.
2. Programowanie zaawansowane

Sprawdz czy skrzydta bramy sg domkniete.

Nacisnij przycisk F (na centrali) na czas dtuzszy niz 3 sek.(dioda LED DL10 zacznie migac i pierwsze skrzydto
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rozpocznie otwieranie). Kolejno podawane impulsy z pilota (do wejscia OPEN-A) ustawiajg nastepujace
parametry:

1-impuls ustawia czas otwierania pierwszego skrzydta, podac go w koricowej fazie ruchu przed
Osiggnieciem potozenia korncowego

2-impuls ustawia czas spowolnienia, podac gdy skrzydto osiggnie potozenie koficowe

3-impuls ustawia czas otwierania drugiego skrzydta

4-impuls ustawia czas spowolnienia przy otwieraniu drugiego skrzydta, poda¢ gdy osiggnie

potfaczenie koncowe

5-impuls ustawia czas zamykania skrzydta drugiego

6-impuls ustawia czas spowolnienia przy zamykaniu skrzydta drugiego, poda¢ gdy osiggnie

potozenie korcowe

7-impuls ustawia czas zamykania pierwszego skrzydta

8-impuls ustawia czas spowolnienia przy zamykaniu pierwszego skrzydfa, podaé gdy osiggnie

potozenie koncowe

Po podaniu ostatniego (ésmego) impulsu dioda DL10 przestanie migaé —

programowanie jest zakoriczone. Nastepny impuls do wejscia OPEN A spowoduje otwarcie bramy

zgodnie z nowymi parametrami pracy.

Prawidtowe dziatanie napedu polega na wykonaniu cyklu otwarcia/zamkniecia i pracy silnika jeszcze przez ok. 5s.

Ostrzezenie: podczas tej procedury urzadzenia zabezpieczajgce sg nieaktywne! Nalezy upewnic
sie, ze miejsce pracy skrzydet jest wolne od przeszkdd i bezpieczne.
Czas otwierania / zamykania skrzydet jest ustalany wg procedury uczenia.

VII. PROGRAMOWANIE PILOTOW DO ODBIORNIKA TE 433 MHZ DO ODBIORNIKA RPE 433

PROGRAMOWANIE:

Aby wprowadzié¢ odbiornik w tryb uczenia wecisnij przycisk SW1 lub SW2 na odbiorniku (ptytka okoto 5x5cm),
odpowiednio dioda LD1 lub LD2 zapali sie. W ciggu 10 sekund z ponad 0,5m wcisnij i przytrzymaj przez 5 sekund
przycisk na pilocie, dioda na odbiorniku zabty$nie, co oznacza, ze uczenie zakorczyto sie sukcesem.

DODAWANIE DODATKOWYCH PILOTOW
Dodatkowe piloty moga by¢ dodane takg sama drogg jak powyze;j.

CZYSZCZENIE PAMIECI:
Aby wyczysci¢ pamiec nalezy wcisngc i trzymac jeden z przyciskow (SW1 lub SW2) na odbiorniku do momentu, az diody
zaczng migac. Gdy diody przestang migac¢ pamiec jest wyczyszczona dla obu kanatow.

VIIL. SPRAWDZENIE SYSTEMU AUTOMATYKI

Jedli programowanie funkcji zostato zakonczone nalezy sprawdzi¢ czy caty system dziata

poprawnie. Szczegdlng uwage nalezy zwrdcic na site z jakg pracujg skrzydta bramy oraz poprawnos¢ dziatania urzadzen
zabezpieczajgcych (akcesoridw).
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