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Szanowny kliencie,

Gratulujemy zakupu tego produktu. Przed uruchomieniem
urzadzenia nalezy uwaznie przeczyta¢ niniejszg instrukcje
i przestrzegaé¢ podanych w niej zasad, aby unikng¢ jego
uszkodzenia. Gwarancja nie obejmuje uszkodzen
powstatych na skutek nieprzestrzegania zasad podanych
w niniejszej instrukcji. Zeskanuj kod QR, aby pobrac
najnowszg instrukcje obstugi i uzyska¢ dostep do dalszych
informacji o urzadzeniu.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Kod produktu

10034749

Waga

17 kg

Wymiary (szer. x wys. x gt.)

50 x 35x 23 cm

Napiecie zasilania i czestotliwos¢

230V~ 50 Hz

Akumulator

1,6 V/2600 mAh

Typ akumulatora

Akumulator litowo-jonowy

Wysokos¢ koszenia

2-6cm

Szerokos$¢ koszenia

19cm

Obszar koszenia na jednym fadowaniu

1200 m? +/- 20%

Maksymalne nachylenie terenu

30°

Maksymalna dozwolona dtugos¢
przewodu ograniczajacego

100 m

Wskazéwki dotyczace obszaru koszenia

Wymiary skoszonej powierzchni na jedno tadowanie zalezg przede wszystkim
od stanu nozy, rodzaju trawy, tempa wzrostu i wilgotnosci. Istotny jest réwniez
ksztatt ogrodu. Jesli ogrdéd sktada sie gtéwnie z otwartych trawnikéw, robot moze
skosi¢ wiecej trawy na godzine niz w przypadku, gdy ogréd sktada sie z kilku
matych trawnikéw oddzielonych drzewami, klombami i Sciezkami.

OPIS PRODUKTU

Przewdd ograniczajacy

Robot koszacy i tadowarka

Stacja dokujaca




OPIS PIKTOGRAMOW
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UWAGA - Robot koszacy to niebezpieczne urzadzenie elektryczne. Podczas
jego obstugi nalezy zachowac ostroznosc i przestrzega¢ wszystkich instrukcji
i ostrzezen dot. bezpieczeristwa.

UWAGA - Przed przystapieniem do obstugi robota koszacego nalezy doktadnie
przeczyta¢ instrukcje obstugi i zastosowad sie do wszystkich zalecen
dotyczacych bezpieczenstwa.

Podczas pracy spod robota koszacego moga zosta¢ wyrzucone przedmioty,
dlatego nalezy zachowac ostroznos$¢ i bezpieczng odlegtosc.

Podczas pracy do robota koszacego nie powinny zbliza¢ sie dzieci, zwierzeta
domowe i inne osoby.

UWAGA - Przed przystapieniem do konserwacji lub podnoszenia urzadzenie
nalezy wytgczyc.

UWAGA - Do czyszczenia robota koszacego nie wolno uzywaé myjki
ci$nieniowej ani biezgcej wody.

UWAGA - Robot koszacy zawiera ostre, obracajace sie noze. Rece i stopy
nalezy trzymaé poza zasiegiem robota koszacego. Nie wolno go podnosic¢
od spodu.

Nie wolno jezdzi¢ na robocie koszacym.




INSTRUKCJE DOT. BEZPIECZENSTWA

Nalezy uwaznie przeczytac instrukcje obstugi i przestrzegac¢ wszystkich zalecen
dotyczacych bezpieczenstwa.

To urzadzenie ma ostre noze! Nigdy nie nalezy wtgcza¢ i uzywac robota
koszacego bez nadzoru; inne osoby, dzieci i zwierzeta domowe nie powinny
zblizaé sie do robota podczas pracy.

Nie wolno jezdzi¢ ani siada¢ na robocie koszagcym.

Robota koszgcego nie mogg obstugiwac osoby, ktdre nie zostaty zaznajomione
z zasadami dot. bezpieczenstwa.

Rece i stopy nalezy trzymac z dala od nozy i innych ruchomych czesci.

Nigdy nie nalezy naprawia¢ ani modyfikowa¢ robota koszacego, gdy jest
on wiaczony.

Przed uruchomieniem robota koszacego nalezy sprawdzi¢ i oczysci¢ obszar
koszenia z wszelkich zanieczyszczen (zabawki, gatezie, ubrania, wszystko
o wysokosci powyzej 6 cm).

Nigdy nie nalezy podnosi¢ robota koszgcego ani nie sprawdzaé nozy, gdy jest
on wiaczony.

Przed podniesieniem robota koszacego lub wykonywaniem jakichkolwiek
modyfikacji nalezy zawsze wyja¢ wtyczke z gniazdka elektrycznego.

Podczas uzytkowania robota koszacego w trybie recznym nalezy zachowacd
bezpieczng odlegtos¢ za robotem lub wokét niego oraz nosi¢ odpowiednia
odziez i obuwie.

Nie wolno uzywaé robota koszacego na powierzchniach o nachyleniu
wiekszym niz 30°. Nie wolno go uzywac w trybie recznym na powierzchniach,
na ktérych nie jest mozliwe utrzymanie statej pozycji.

Nie wolno uzywaé robota koszacego, jezeli jakakolwiek funkcja
bezpieczenstwa nie dziata.

Nie nalezy podejmowaé prob wytgczenia lub obejscia jakichkolwiek funkcji
bezpieczenstwa.

Podczas kontroli i konserwacji nozy nalezy nosic grube rekawice.

Rece i stopy nalezy trzymac z dala od obracajgcych sie nozy. Nigdy nie nalezy
wktadac rak ani stép w poblizu korpusu lub pod korpusem robota koszacego,
gdy jest on wigczony.

Podczas instalowania przewodu ograniczajgcego i kotkdéw nalezy uzywac
srodkéw ochrony oczu i rekawic. Kotki nalezy wbi¢ gteboko w ziemie,
aby wirtualne ogrodzenie nie zwigkszato ryzyka potkniecia sie.

Stacji dokujacej nie nalezy podtgcza¢ do gniazdka elektrycznego za pomoca
przedtuzacza.



Robot koszacy nalezy podtgczaé wytacznie za pomoca oryginalnej tadowarki.
Jesli tadowarka jest uszkodzona, nie nalezy uzywac robota koszgcego.

Nie nalezy umieszcza¢ metalowych przedmiotéw na stacji dokujace;j.

Nie nalezy umieszcza¢ metalowych przedmiotéw na listwach tadujgcych
robota koszacego.

Nie wolno rozpyla¢ wody bezposrednio na stacje dokujaca ani na jej panel
sterowania.

To urzadzenie ma ostre noze! Podczas koszenia robot koszacy nalezy trzymac
w zasiegu wzroku, aby nie spowodowac powaznych obrazen ciata.

Robot  koszacy nalezy  utrzymywa¢ w  doskonatych ~ warunkach
eksploatacyjnych,  wykonujagc  czynnosci konserwacyjne  okreslone
przez producenta. Wtasciwa konserwacja zapewnia lepszg wydajnosc i dtuzszy
okres uzytkowania.

Aby unikng¢ nieodwracalnego uszkodzenia elementéw elektrycznych
i elektronicznych, nie nalezy my¢ robota strumieniem wody pod wysokim
cisnieniem ani zanurzaé go czesSciowo lub catkowicie w wodzie, poniewaz
nie jest on wodoodporny.

Absolutnie nie wolno uzywac¢ robota koszacego w miejscach zagrozonych
wybuchem.

Uzytkownik jest odpowiedzialny za wypadki lub zagrozenia, ktére moga
wystgpi¢ w stosunku do innych oséb lub ich mienia.

Nalezy wypetni¢ wszystkie mate otwory oraz wyréwnaé wszystkie mate
nieréwnosci w trawniku, ktoéry zamierzasz kosi¢. Jest to jedyny sposéb
na zapewnienie odpowiedniego dziatania robota koszgcego.

Transport

Wytacz robot koszacy, jesli chcesz go przemiescic.
Przenie$ go za uchwyt znajdujgcy sie w tylnej czesci. Robot nalezy przenosi¢
tak, aby noze znajdowaty sie z dala od ciata.




ROBOT KOSZACY | AKCESORIA
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1 Przycisk awaryjny 14 | Przyciski
2 Pokrywa panelu sterowania 15 | Elektroda fadujgca
3 Pokrywa pokretta do regulacji 16 | Port zasilania
wysokosci koszenia
4 Czujnik deszczu 17 | Ztacze
5 Listwy fadujace 18 | Podstawa stacji dokujacej
6 Kétko przednie 19 | Instrukcja obstugi
7 Ptyta z nozami 20 | tadowarka
8 Noze 21 | Kotek do przewodu
ograniczajacego
9 Kétko tylne 22 | Sruby do stacji dokujacej
10 | Pokrywa akumulatora 23 | Linijka
11 | Uchwyt 24 | Noze zapasowe
12 | Pokretto do regulacji wysokosci 25 | Przewdd ograniczajacy
koszenia
13 | Wyswietlacz LCD




INSTALACJA URZADZENIA

Przed przystapieniem do instalacji nalezy przeczytaé instrukcje obstugi. Instalacja
bedzie miata wptyw na sposéb dziatania robota koszacego. Dlatego wazne jest,
aby doktadnie zaplanowac i wykonac¢ instalacje.

Przed przystapieniem do instalacji nalezy narysowac szkic obszaru koszenia,
a takze narysowac na nim wszelkie przeszkody. Utatwi to wyznaczenie idealnego
miejsca na stacje dokujaca i przewdd ograniczajacy.

Aby zainstalowad urzadzenie, wykonaj ponizsze kroki:

Przygotowanie

Instalacja stacji dokujacej

Podtgczenie stacji dokujacej

tadowanie akumulatora

Instalacja przewodu ograniczajacego

Przeszkody

Podtaczanie przewodu ograniczajacego

Kontrola instalacji

Podtgczanie robota koszgcego do stacji dokujacej

LN HWNPRE



1. Przygotowanie

= Jezeli wysoko$¢ trawy na obszarze przeznaczonym do koszenia przekracza
10 cm, nalezy uzy¢ zwyklej kosiarki do trawy.
= Sprawdz, czy urzadzenie jest kompletne:

a | Instrukcja obstugi e | Sruby

b Robot koszacy f Linijka

c Stacja dokujaca g | tadowarka
d Przewdd ograniczajacy h Kotki




2. Instalacja stacji dokujacej

Przed stacjg dokujaca nalezy pozostawi¢ co najmniej 1,2 m wolnej przestrzeni.

Stacje dokujaca nalezy ustawi¢ na ptaskiej powierzchni. Przednia cze$¢ stacji
dokujacej nie moze znajdowac sie wyzej niz tylna. Rdznica wysokosci nie moze
przekraczaé 2 cm.

Zaleca sie umieszczenie stacji dokujgcej w cieniu. Im nizsza temperatura
otoczenia, w ktérym znajduje sie stacja dokujgca, tym lepiej chroniony jest
akumulator.

W zadnym wypadku nie wolno ustawiac¢ stacji dokujacej w taki sposob,
aby podstawa byta wygieta.

Konieczne moze by¢ utozenie przewodu ograniczajgcego w poprzek obszaru
koszenia robota. Przewdd ten musi by¢ przymocowany bezposrednio
do podtoza lub zakopany. W niektérych przypadkach zaleca sie umieszczenie
stacji dokujacej blisko $ciany domu.

Nie nalezy umieszczac stacji dokujgcej w miejscach wezszych niz 2 m.
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= Nie nalezy umieszczac stacji dokujgcej w poblizu zrédet wody.

= Nie nalezy wystawia¢ tadowarki na bezposrednie dziatanie promieni
stonecznych.

= Sprawdz, czy wejscie stacji dokujacej jest wyrdwnane w kierunku przeciwnym
do ruchu wskazéwek zegara.

3. Podtaczenie stacji dokujacej

= Umiesc stacje dokujaca w odpowiednim miejscu.
* Przymocuj podstawe stacji dokujacej do podtoza za pomoca dostarczonych
$rub (1, 2, 3, 4).

= Podtacz przewdd ograniczajacy do stacji dokujace;j.
= Podtacz wtyczke tadowarki do gniazdka elektrycznego 230 V.



4. tadowanie akumulatora

Robot koszgcy jest dostarczany z jednym Ilub dwoma nienatadowanymi
akumulatorami. Po podtaczeniu stacji dokujgcej mozna tadowaé¢ akumulator
robota podczas uktadania przewodu ograniczajacego.

5. Instalacja przewodu ograniczajacego

= Jesli w przysztosci zamierzasz zmieni¢ potozenie przewodu ograniczajacego,
zaleca sie przymocowanie przewodu ograniczajacego do podtoza. Wczesniej
podlej trawnik, aby utatwi¢ wktadanie kotkéw do podtoza.

= Przewdd ograniczajgcy mozna réwniez zakopac lub potaczyé obie metody.

= Umies$¢ przewdd ograniczajacy w ksztatcie tuku wokot obszaru, ktéry chcesz
kosi¢. Najprostszym sposobem jest rozpoczecie od jednej strony stacji
dokujacej i utozenie przewodu ograniczajgcego po tuku w kierunku drugiej
strony stacji dokujacej.

zacznij tutaj ALBO zacznij tutaj
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Przewdd ograniczajacy powinien by¢ zamocowany/zakopany w odlegtosci
conajmniej 40 cm od rogdéw, przeszkdéd, ogrodzen itp. Zapobiegnie
to zderzaniu sig robota koszacego z przeszkodami i zmniejszy jego zuzycie.
Jezeli trawnik jest podzielony na kilka obszaréw, nalezy zwréci¢ uwage,
aby szerokos¢ kazdego obszaru przekraczata 1,2 m, w przeciwnym razie robot
koszacy bedzie miat trudnosci z poruszaniem sie na tym obszarze.

Nie nalezy zgina¢/wygina¢ przewodu ograniczajgcego pod katem ostrym
lub prostym, lecz po tuku o promieniu co najmniej 50 cm.

Min.ﬂﬂmm Min.Radius 50mm.
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6. Przeszkody

Duze drzewa, stupy, grzadki podwyzszone itp. stanowia przeszkode dla robota
koszacego i musza by¢ oddzielone od obszaru koszenia przewodem
ograniczajgcym.

Do ochrony kwiatéw, ktére nie zamierzasz kosi¢, nalezy uzy¢ drutu
ograniczajacego.

Umies¢ przewdd ograniczajagcy wokot drzew i ich korzeni, ktére moga
przeszkadzac robotowi koszacemu.
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Upewnij sie, ze przewdd ograniczajacy jest przymocowany bezposrednio
do podtoza. Jezeli przewdd ograniczajacy jest luzny lub zwiniety, moze zostaé
przeciety przez robot koszacy. W takim przypadku robot koszacy nie bedzie
w stanie odbiera¢ sygnatu ze stacji dokujacej. Sygnat z przewodu
ograniczajgcego moze by¢ odbierany przez robot koszacy w promieniu 20 m.




Whij kotki do ziemi za pomocg mtotka. Podczas wbijania zachowaj ostroznos¢,
przewdd ograniczajagcy musi by¢ prosty. Odlegtos¢ miedzy kotkami powinna

wynosi¢ 100 cm. W rogach odlegtos¢ miedzy kotkami powinna wynosi¢ ok. 30 -
50 cm.

Upewnij sie, ze przewdd ograniczajacy jest prosty.
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Jesli chcesz zakopaé przewdd ograniczajacy, pamietaj, aby wkopa¢ go
na gtebokos¢ 1 - 15 cm. Przewdd ograniczajacy nie powinien zatamywac sie

pod ziemia.
May. 15mm ! 2 I
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Podtaczenie tadowarki i przewodu ograniczajacego:

7. Podtaczanie przewodu ograniczajacego
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8. Kontrola instalacji

Sprawdz sygnat z przewoddéw ograniczajgcych na diodzie stacji dokujgcej. Gdy
zielona dioda miga raz na sekunde, sygnat jest prawidtowy. Jesli miga czerwona
dioda, oznacza to, ze w przewodzie ograniczajagcym jest przerwa i nie mozna
przesytac sygnatu.

9. Podtaczanie robota koszacego do stacji dokujacej

Otworz pokrywe panelu sterowania, naciskajgc przycisk STOP. Umiesé¢ robot
koszacy w stacji dokujacej i sprawdz informacje na panelu sterowania. Robot
koszacy bedzie emitowac sygnat diwiekowy do momentu zamkniecia pokrywy
panelu sterowania.

URUCHOMIENIE URZADZENIA

Obszar koszenia

Robot koszacy nadaje sie do koszenia trawnikéw o powierzchni 1200 m2. Wielko$¢
powierzchni przeznaczonej do koszenia zalezy od rodzaju todyg, typu trawy, tempa
wzrostu, wilgotnosci i ksztattu ogrodu. Czas pracy i tadowania robota koszacego
moze sie rézni¢ w zaleznosci od temperatury otoczenia. Jezeli akumulator jest
w petni natadowany i temperatura zewnetrzna nie przekracza 25°C, mozna kosi¢
trawe (w zaleznosci od wieku akumulatora i gestosci trawy) przez okoto 90-
120 minut.




Technika koszenia

Funkcje robota koszgcego sa oparte na wydajnych i energooszczednych
podzespotach. Najlepsze rezultaty uzyskuje sie podczas koszenia gtéwnie
przy suchej pogodzie.

Robot koszacy moze by¢ jednak uzywany réwniez w deszczowej pogodzie.

Nie nalezy pozostawiac robota koszgcego w stacji dokujacej, jezeli zbliza sie
burza.

Jesli zbliza sie burza, nalezy wyja¢ wtyczke z gniazdka elektrycznego i odtgczy¢
przewdd ograniczajacy od stacji dokujacej.

Aby uzyskac¢ najlepszy efekt koszenia, noze musza by¢ w dobrym stanie.
Aby zachowa¢ ostro$¢ nozy przez jak najdtuzszy czas, nalezy utrzymywac
trawnik w czystosci, bez gatazek, matych kamieni i innych przedmiotow.

Jak to dziata?

Robot koszacy automatycznie kosi trawnik. W sposoéb ciggty taczy on cykle
koszenia i tadowania.

Stacja dokujgca wysyta sygnat do robota. Gdy akumulator jest prawie
roztadowany, robot szuka stacji dokujacej. Robot nie kosi, gdy szuka stacji
dokujace;j.

Gdy robot uderzy w przeszkode wyzszg niz 6 cm, skreca i porusza sie w innym
kierunku.

Robot koszacy moze rowniez kosi¢ zygzakiem lub tylko w jednym miejscu

Robot koszacy nie moze
przejechac przez
przeszkode.

Robot koszacy moze
przejechaé przez
przeszkode.

Robot koszacy moze
przejechaé przez
przeszkode,

nalezy jg usunac.




Jesli deszcz jest zbyt silny, robot zatrzyma sie i powrdci do stacji dokujacej.
Jezeli nachylenie jest wieksze niz 30°, robot koszacy zatrzymuje sie, a silnik
wytacza sie w ciggu 3 sekund.

Gdy robot koszacy pracuje, mozna go wytgczyé, naciskajac przycisk STOP
znajdujacy sie z tytu urzadzenia. Aby ponownie uruchomié¢ robot koszacy,
najpierw nalezy zamkna¢ pokrywe panelu sterowania.

Wszystkie programy koszenia mozna ustawi¢ za pomoca panelu sterowania
znajdujgcego sie pod pokrywa.
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Pod przednig pokrywa znajduje sie pokretto do regulacji wysokosci koszenia:
Obracanie pokretta w kierunku zgodnym z ruchem wskazéwek zegara
zwieksza wysokos¢ koszenia, a obracanie pokretta w kierunku przeciwnym
zmniejsza wysokos¢ koszenia.

Przed wtaczeniem zasilania nalezy zamkna¢ pokrywe. Robot koszacy zaczyna
pracowac automatycznie.

Gdy robot jest wtgczony i pokrywa jest otwarta, wytgczy sie on automatycznie
po 6 minutach.

Jesli naci$niesz i przytrzymasz
wytacznik przez 2 sekundy, robot
sie wtgczy. Jesli nacisniesz przycisk
ponownie, robot koszacy sie
wytaczy.




Tryby koszenia

Robot koszacy ma 4 tryby koszenia: koszenie losowe, koszenie zygzakowate,
koszenie spiralne i koszenie wzdtuz krawedzi. Tryby te mozna ustawi¢ w menu. Jesli
robot koszacy znajduje sie w miejscach, gdzie trawa jest dtuzsza i gestsza, predkos¢
jest automatycznie zmniejszana. Jesli trawa jest znowu normalna, robot zwieksza
predkosc.

Koszenie losowe Koszenie zygzakowate Koszenie wzdtuz

krawedzi

Metoda wyszukiwania

Robot koszacy kosi trawe, az dotrze do przewodu ograniczajgcego. Robot kosi
wzdtuz przewodu ograniczajgcego z powrotem do stacji dokujacej. Upewnij sie,
Ze na przewodzie ograniczajacym nie ma zadnych przeszkod.
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OBStUGA URZADZENIA

1. Programator czasowy

Aby poprawi¢ jakos¢ koszenia, nalezy ustawi¢ programator czasowy w taki sposéb,
aby robot koszacy byt uzywany co drugi dzien.

2. Uruchomianie

Nacisnij przycisk STOP, aby otworzy¢ pokrywe panelu sterowania.

Nacisnij wytacznik.

Wprowadz prawidtowe hasto.

Ustaw robota w tryb uruchomienia.

Zamknij pokrywe panelu sterowania.

Na ekranie pojawia sie wskaznik koszenia, noze obracajg sie i kotka sie
poruszaja.

o Uk WNPR

3. Automatyczne zatrzymanie

Po nacisnieciu przycisku STOP robot koszacy sie
zatrzymuje. Silnik nozy zatrzymuje sie w ciggu
3 sekund, a pokrywa panelu sterowania sie otwiera.

4. Wytaczanie

= = 1 Nacis$nij przycisk STOP.
2 Nacisnij i przytrzymaj wytacznik.
Wyswietlacz jest wytaczony.




5. Regulacja wysokosci koszenia

Wysokosé koszenia mozna regulowaé w zakresie od MIN (2 cm) do MAX (6 cm).
Jesli trawa jest dtuzsza, zaleca sie rozpoczecie koszenia od maksymalnej
regulowanej wysokosci. Gdy trawa jest krétsza, wysoko$¢ koszenia mozna
stopniowo zmniejszac.

1 Nacisnij przycisk STOP, aby zatrzymac
robot koszacy.

2 Nacisnij na przednig pokrywe i obré¢
pokretto, aby wyregulowaé wysokos¢
koszenia.

3 Obré¢ pokretto zgodnie z ruchem
wskazéwek zegara, aby zwiekszy¢
wysokos¢ koszenia.

4 Obroé¢ pokretto w kierunku
przeciwnym do ruchu wskazéwek
zegara, aby zmniejszy¢ wysokosé
koszenia.
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PANEL STEROWANIA | FUNKCJE PRZYCISKOW

Panel sterowania

Panel sterowania stuzy do wprowadzania wszystkich danych i ustawien. Wszystkie
funkcje mozna wprowadzaé za pomoca cyfr w menu. Panel sterowania sktada sie
z wyswietlacza i przyciskdw. Wszystkie informacje s3 wyswietlane na ekranie,
a wszystkie dane s3 wprowadzane za pomocg przyciskow. Menu gtdwne znajduje
sie najwyzej w strukturze menu. Kursor myszy pokazuje, ktéra opcja zostata
wybrana poprzez potwierdzenie przyciskiem OK. Zegar wyswietla aktualna
godzine. Tekst ,Auto” lub ,Man” wskazuje, ktéry tryb pracy zostat wybrany. Stan
akumulatora pokazuje poziom natadowania akumulatora. Klawiatura sktada sie
ztrzech grup przyciskéw: Przyciski wyboru, przyciski numeryczne i wytgcznik
(ON/OFF).

Auto
08 July

16:20 | ==

1. Przyciski wyboru

OECEOR/

(1) Back: Nacisnij ten przycisk, aby powrdci¢ o jeden krok lub aby anulowaé
wybdr.

(2) OK: Nacis$nij ten przycisk, aby potwierdzi¢ swéj wybor.

(3) Przyciski ze strzatkami do géry/w dét: Za pomoca tych przyciskéw mozna
wybieraé rézne opcje w menu.




2. Przyciski numeryczne

IOIOIO
B®O®RO

Hasta i godziny mozna wprowadzaé za pomoca przyciskdw numerycznych.

3. Przycisk Start

Uruchomienie robota koszacego. Postepuj zgodnie z instrukcjami wyswietlanymi
na panelu sterowania.

4. Przycisk Tryb

Ten przycisk stuzy do ustawiania trybu pracy robota koszgcego. Po naci$nieciu tego
przycisku na ekranie zostang wyswietlone opcje ,Home”, ,Auto” i ,,Man”.

Home Auto  Man
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MENU GLOWNE

Menu gtéwne sktada sie z pieciu opcji:

= Ustawianie harmonogramu (1)
= Programowanie koszenia (2)

= Diagnostyka (3)

= Ustawienia systemu (4)

= Przeglad bteddw (5)

Numery w nawiasach odnosza sie do kolejnosci wyswietlania na ekranie.
Dla kazdej opcji istnieje kilka podopcji, za pomocg ktérych mozina dokonaé
dodatkowych ustawien.

USTAWIANIE HARMONOGRAMU

Mozna okresli¢ godzine i dzier,, w ktérym robot koszacy ma byé uzywany. Mozna
réwniez zaprogramowac dwa koszenia w ciggu jednego dnia.

1 Wybierz ,Work Timer” > ,Work Timer A” lub ,Work Timer B”. Przyktad:
po wybraniu opcji ,Work Timer A” ustaw godzine i nacis$nij przycisk OK. Ustaw
godzine rozpoczecia i zakoriczenia koszenia w formacie 24-godzinnym. W razie
potrzeby ustaw takze godzine rozpoczecia i zakoniczenia koszenia dla ,,Work
Timer B”.

= Godzina rozpoczecia koszenia
musi by¢ wczesniejsza od
godziny zakoriczenia koszenia.

From to = Ustaw godzine w zakresie od 0

09:10 12:20 do 24.

= Ustaw godzine rozpoczecia
i zakonczenia koszenia oraz dni
pracy. Mozliwe jest rowniez
okreslenie punktu
poczatkowego dla okreslonego
dnia pracy.

Work Timer a




Dni pracy: Wybierz ,Work Timer a” > ,Work Day” i za pomocg przyciskdw
strzatek ustaw dzien, w ktérym robot koszacy ma by¢ uzywany. Nastepnie
za pomocg przyciskow strzatek wybierz opcje ,s *” i nacisnij przycisk OK,
aby ustawic punkt poczatkowy.

Punkt poczatkowy - numer ‘ Dzien pracy
4 N 7
Start point NO Work Day
3 Mon ©@ S1 Fri 081
) Tue H S2 Sat KMS2
Please input 0 to 3, Wed & S3 Sunds3
‘0 “means start point NA, Thu O S1 AllDay O
. /. J

=  Wybierz punkt poczatkowy w zakresie 1 - 3.
= ,0” oznacza, ze punkt poczatkowy nie zostat ustawiony.

Wybierz ,Work Timer” > ,Mower Startpoints” > ,Set Startpoint”. Nacis$nij
przycisk YES, aby wej$¢ do tego menu. Nastepnie wprowadz dtugos¢ i kat
punktu poczatkowego. Za pomocy przyciskow strzatek wybierz punkt
poczatkowy 1, 2 lub 3 i nacisnij przycisk OK, aby ustawi¢ dtugos¢ i kat punktu
poczatkowego. Po wprowadzeniu tych wartosci nalezy potwierdzi¢ ustawienia,
naciskajgc ponownie przycisk OK.

Ustawienia punktu poczatkowego ‘ Punkt poczatkowy 1
Set Startpoint startpoint 1
Angle L th
, nge mend Angle Length
Startpoint 1 090" 120m
Startpoint 2 150'  080m 090’ 120m
Startpoint 3 120" 150m

= Kat mozna ustawi¢ w zakresie O - 180°.

= Dtugos¢ mozna ustawic¢ w zakresie 0 - 999 m.

e Gdy robot koszacy jest tadowany w stacji dokujacej,
nalezy wtaczyé programator czasowy.
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PROGRAMOWANIE KOSZENIA

Tryb automatyczny

Wybierz ,Home screen” > ,Lawn Setup” > ,Auto Mode Setting” > ,Mowing
Pattern”. Mozna wybrac jeden z nastepujgcych schematéw koszenia:

= Koszenie losowe (Random): Normalna praca w waskich miejscach.

= Koszenie zygzakowate (Zig-zag): Normalna praca na duzych powierzchniach.

= Mixed: Urzadzenie automatycznie przetacza sie miedzy tymi trybami. Mozna
rowniez regulowacd ruch robota podczas jego pracy.

1 Wybierz opcje ,Random”, ,Zig-Zag” lub ,Mixed”.
Potwierdz swéj wybdr, naciskajac przycisk OK.

N

3 Nacisnij przycisk ,,Back”, aby powrdcic¢ do poprzedniego ekranu.

Lawn Setup Auto mode setting Mowing pattern
» Auto mode setting » Mowing pattern » Random ©
manual mode selling Edge cutting Zigzag O
Spiral cutting Mixed O

Koszenie przy obrzezach

Wcisnij ,Home screen” > ,Lawn Setup” > ,Auto Mode Setting” > ,Edge Cutting”.
Dzieki tej funkcji robot koszacy kosi wzdtuz przewodu ograniczajgcego. Jesli ta
funkcja jest witaczona, robot koszacy najpierw kosi wzdtuz przewodu
ograniczajacego, a nastepnie przetacza sie w normalny tryb koszenia.

1 Wybierz opcje koszenia przy obrzezach (,Edge Cutting”) i potwierdz wybor,
naciskajac przycisk OK.

2 Wybierz opcje YES i ponownie nacisnij przycisk OK (symbol oznacza, ze ta
opcja zostata wybrana).

3 Wybierz opcje ,Work day” (dzien pracy) i wprowadz? liczbe od 1 do 7 (1
= poniedziatek, 2 = wtorek... 7 = niedziela). Wybierz wymagany dzien.

4 Nacisnij przycisk ,Back”, aby powrdcic¢ do poprzedniego ekranu.



Edge cutting Spirl cutting

»Ves > yes
which day is work 5

Koszenie spiralne

Wybierz ,Home screen” >, Lawn Setup” >, Auto Mode Setting” > ,Spiral Cutting”.
Po wprowadzeniu tego ustawienia robot koszacy koncentruje sie na miejscach,
w ktdrych trawa nie zostata catkowicie skoszona lub jest zbyt gesta.
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Tryb manualny

Aby ustawi¢ tryb manualny, powtdérz te same czynnosci, co w przypadku ,trybu
automatycznego”.

Praca robota koszacego w trybie automatycznym
Po wtgczeniu robota koszacego wprowadz swoj kod PIN.

1 Za pomocy przyciskdw numerycznych wprowad? kod PIN (jesli zostat on
wczesniej wprowadzony).
2 Nacisnij przycisk OK.

Na wyswietlaczu pojawi sie tryb automatyczny. W trybie automatycznym robot
koszacy moze pracowa¢ w wybranym przez uzytkownika miejscu i czasie. Przed
wprowadzeniem ponizszych ustawien nacisnij przycisk ,,STOP”.

1 Nacisnij przycisk OK.

2 Jesli na ekranie pojawi sie komunikat ,Auto”, przejdz do kroku 3. Jesli
na ekranie pojawi sie komunikat ,,Man”, nacisnij przycisk ,HOME” i uzyj
przyciskow strzatek, aby wybrac opcje
,Auto”. Nacisnij przycisk OK, aby potwierdzi¢ swéj wybor.

3 Zamknij pokrywe panelu sterowania. Wprowadzanie ustawien zostato
zakoniczone. Jesli w czasie ustawiania robot koszacy znajduje sie w stacji
dokujacej, rozpocznie koszenie dopiero o ustawionej godzinie. Jesli robot
koszacy jest juz na trawniku, automatycznie kontynuuje swoja prace.



DIAGNOSTYKA

Wybierz ,Diagnostics” i nacisnij przycisk OK, aby sprawdzi¢ system.

Diagnostics

» Check signal
Test mowing motor
Test wheel motor
Test startpoint

Kontrola sygnatu

Wybierz ,,Home Screen” > ,Diagnostics” > ,Check Signal“. Mozna sprawdzi¢ stan
przewodu ograniczajacego. Sygnat obejmuje:

Check signal
L sensor Inner
R sensor Inner
Lift sensor ok
Bump sensor ok
Rain sensor ok

= Lewy czujnik (wskazuje, czy sygnat przewodu ograniczajacego jest dobry).
= Prawy czujnik (wskazuje, czy sygnat przewodu ograniczajacego jest dobry).
= Czujnik wysokosci (wskazuje, czy czujnik wysokosci jest w porzadku).

= Czujnik wstrzasdw (wskazuje, czy czujnik wstrzaséw jest w porzadku).

= Czujnik deszczu (wskazuje, czy czujnik deszczu jest w porzadku).

= None: Brak sygnatu.

= Inner: Sygnat jest dobry.

= Quter: Brak sygnatu.

= OK: Czujnik jest w porzadku.
= NG: Uszkodzony czujnik.
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Test silnika robota koszacego

Wybierz ,Home screen” > ,Diagnostics” > ,Test Start Mowing Motor”. W ten
sposdb sprawdz silnik.

Test mowing motor
» yes O

Test silnika kétek

Aby sprawdzi¢, czy kétka dziatajg prawidtowo, wybierz opcje , Test Wheel Motor”.

Test Wheel motor
» yes O




Test punktu poczatkowego

Mozna sprawdzi¢, czy robot koszacy jest w stanie dojecha¢ do ustawionego punktu
poczatkowego. Wybierz ,Home Screen” > ,Diagnostics” > ,Test Startpoints”
(point 1 - point 3). Mozna sprawdzi¢, czy robot koszacy rozpoczyna prace we
witasciwym punkcie.

Uwaga: Wykonaj ten test, gdy robot koszacy znajduje sie w stacji dokujace;j.

1 Woybierz punkt poczatkowy, ktéry chcesz przetestowac, i nacisnij przycisk OK.
2 Wybierz YES i naci$nij przycisk OK.
3 Zamknij pokrywe panelu sterowania.

Robot koszacy rozpoczyna testowanie wybranego punktu poczatkowego.
Po zakoniczeniu testu robot koszacy zatrzymuje sie i mozina sprawdzié,
czy ustawienia sg prawidtowe.

Test startpoint Test startpoint1

P Test start point1 »Yes [ ]
Test start point2
Test start point3
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USTAWIENIA SYSTEMU

Dzien i godzina

Wybierz ,,Home Screen” >, System Setting” > ,,Day and Time*“.

1 Wybierz format daty (rok/miesigc/dzien). Godzine w formacie 24-godzinnym
mozna wprowadzi¢ za pomoca przyciskdw numerycznych.

2 Nacisnij przycisk OK.

3 Powrd¢ do poprzedniego ekranu.

System Setting

» Day and time
password setting
Sensitivity setting
Factory Reset Wifi
Setling

Uwaga: Godziny pracy robota koszacego sg oparte na wprowadzonych

ustawieniach daty i godziny.

Hasto

Ustawienie hasta zapobiega

obstudze

robota koszacego przez osoby

nieupowaznione. Aby ustawic¢ hasto, wybierz ,Home Screen” >, System Setting” >

,Password Setting”.

Aby zmieni¢ hasto:

Password Enable
» yes O

New password

Nacisnij przycisk OK i wybierz
,Password Setting”.

Wprowad? stare hasto i nacisnij OK.
Wprowadz nowe hasto, wprowadz
je ponownie i potwierdz
przyciskiem OK.

Nowe hasto jest zapisane.




Czutosé

Wybierz ,Home screen” >, System Setting” > ,Sensitivity Setting”.

Sensitivity Setting

» Low yes i
Middle yes O
High yes O
Rain yes O

Przywrdcenie ustawien fabrycznych

Wybierz ,Home Screen” > ,System Setting” >, Factory Reset”.

Factory reset

yes
Are you sure to reset?

Password:

Nacisnij przycisk OK, aby przejs¢ do nastepujacego ekranu.
Whprowadz hasto.

Nacisnij YES.

Urzadzenie teraz przywrdcito do ustawien fabrycznych.

A WN R
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PRZEGLAD | DIAGNOZOWANIE BLEDOW

Wyswietlanie informacji o btedzie robota koszacego.

USTAWIENIA PUNKTU POCZATKOWEGO

Dla kazdego dnia tygodnia mozna ustawi¢ osobne punkty poczatkowe.
Na przyktad, jesli wybierzesz 3 ponizsze punkty poczatkowe, robot koszacy moze
dotrzec¢ do réznych obszaréw przez waskie przejscia i efektywnie kosi¢ trawnik.

Dzieki ustaleniu innego punktu poczatkowego dla kazdego dnia tygodnia, koszenie
trawnika moze by¢ bardziej efektywne.

Work Day

Mon @ S1 Fri OS1
Tue H S2 Sat KHS2
Wed g S3 SunDS3
Thu O S1 AllDay O

~—

Od poniedziatku do srody: Robot
koszacy rusza z punktu 1, punktu 2
lub punktu 3.




CZYSZCZENIE | KONSERWACIA

Ogoélne instrukcje

= Raz w tygodniu nalezy sprawdzi¢ i wyczysci¢ robot koszacy.

= Plyte nozy, ostone nozy i noze nalezy sprawdzac co najmniej raz w miesigcu.

= Wazne jest, aby noze obracaty sie swobodnie. Ponadto, gdy ptyta nozy jest
przytrzymywana, ostona rowniez powinna sie swobodnie obracac.

= Krawedzie nozy nie mogg by¢ uszkodzone. Mozliwy okres eksploatacji nozy
zalezy od rodzaju trawy, gleby, dziatki itp.

= Koszenie trawy tepymi nozami ma negatywny wptyw na wynik koszenia.
W takim przypadku noze nie tng trawy czysto i zuzywaja wiecej energii,
dlatego mozna kosic tylko niewielki obszar.

= Przed schowaniem urzadzenia na zime nalezy catkowicie natadowad
akumulator. Jesli urzadzenie byto przechowywane przez ponad rok,
przed ponownym uzyciem nalezy je ponownie natadowac.
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Czyszczenie

= Robot koszacy nalezy utrzymywa¢ w czystosci. Roboty koszace,
ktére nie zostaly odpowiednio oczyszczone, trudniej pokonujg nieréwnosci
terenu i zuzywaja wiecej energii.

= Zaleca sie czyszczenie spodu robota za pomocg szczotki i spryskiwacza
do wody, a korpusu robota za pomocg miekkiej, wilgotnej szmatki.

Wymiana nozy

Wytacz robot koszacy.

Uzywaj rekawic ochronnych.

Obréé robot koszacy do gory kotkami.

Obré¢ btotnik tak, aby jego otwdr znalazt sie w jednej ptaszczyZnie ze $ruba
noza.

Odkrec noz. Do jego odkrecenia uzyj Srubokreta.

Wyjmij ostone i ptyte nozy, a nastepnie wyjmij ndz i srube.

A WN PR

a un




Po sezonie

= Robota koszacego nalezy doktadnie oczysci¢. Oprdcz tego nalezy catkowicie
natadowac akumulator.

= Robot koszacy z stacja dokujaca nalezy przechowywa¢ w suchym
i zabezpieczonym przed mrozem miejscu, najlepiej w oryginalnym
opakowaniu.

= Przewdd ograniczajagcy moze pozostaé w ziemi. Po zdemontowaniu stacji
dokujacej nalezy zabezpieczy¢ koncdéwke przewodu ograniczajgcego
przed wilgocia, na przyktad za pomoca tasmy izolacyjne;j.

Przed sezonem

= Przed ponownym uzyciem nalezy sprawdzi¢, czy robot koszacy, listwy stykowe
i tadujgce sg czyste. Jedli listwy stykowe lub tadujace sg zardzewiate, rdze
nalezy usungé¢ szmatg. Nalezy sprawdzi¢, czy data i godzina s3 ustawione
prawidtowo.

= Nalezy sprawdzi¢, czy noze wymagajq wymiany.

= Nalezy upewnic¢ sie, ze ptyta nozy i ostona nozy obracaja sie swobodnie.
W przeciwnym razie nalezy skontaktowac sie z przedstawicielem serwisu.

Akumulator

Akumulator nie wymaga konserwacji, ale jego zywotnos¢ jest ograniczona do 1-
3 lat. Czas pracy akumulatora zalezy od tego, jak dtugo i jak czesto robot koszacy
jest uzywany w danym tygodniu w sezonie. Dtugi sezon lub kilka godzin pracy
w tygodniu oznacza, ze akumulator trzeba wymieniac czesciej.

Uwaga: Przed schowaniem urzadzenia na zime nalezy catkowicie natadowac
akumulator. Poza sezonem nalezy akumulator tadowac co 3 miesigce.

Wazne instrukcje dot. akumulatoréw litowych

= Akumulatory litowe nalezy tadowac regularnie.

= Jesli poziom natadowania akumulatora jest niski, nalezy go jak najszybciej
natadowac.

= Akumulatory litowe natadowane do co najmniej 80% nalezy przechowywac
w cieniu.

= Nie nalezy taczy¢ anody akumulatora z katoda akumulatora. Nie nalezy
demontowad, naprawia¢ ani modyfikowac akumulatora.
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UTYLIZACJA URZADZENIA

Zgodnie z Rozporzadzeniem Parlamentu Europejskiego
i Rady 2012/19/UE niniejsze oznakowanie na urzadzeniu
lub jego opakowaniu oznacza, Ze urzadzenia nie nalezy
wyrzucaé do odpadéw komunalnych. Na podstawie
powyzszej dyrektywy urzadzenie nalezy przekazac
do odpowiedniego punktu zbidrki zajmujacego sie
recyklingiem sprzetu elektrycznego i elektronicznego.
Wiasciwe  postepowanie  ze  zuzytym  sprzetem
elektrycznym i elektronicznym przyczynia sie do unikniecia
szkodliwych dla zdrowia ludzi i srodowiska naturalnego
konsekwencji, wynikajagcych z niewtasciwej utylizacji
urzagdzenia. Aby uzyska¢ szczegétowe informacje
dotyczace mozliwosci recyklingu tego urzadzenia, nalezy
skontaktowac sie z lokalnym urzedem miasta lub stuzbami
oczyszczania miasta.

Niniejszy produkt jest wyposazony w akumulatory,
ktérych zgodnie z dyrektywa Unii Europejskiej 2006/66/EC
nie mozna wyrzuca¢ do odpadéw komunalnych. Nalezy
poinformowaé¢ sie o mozliwosciach selektywnego
zbierania zuzytych akumulatoréw. Wtasciwe zbieranie
i utylizacja akumulatoréw przyczyniajg sie do unikniecia
szkodliwych dla zdrowia ludzi i $srodowiska naturalnego
konsekwencji.

DEKLARACJA ZGODNOSCI

Producent:
Chal-Tec GmbH, WallstraRe 16, 10179 Berlin, Niemcy.

Niniejsze urzadzenie jest zgodne z nastepujacymi
dyrektywami europejskimi:

2014/30/UE (EMC)
2014/35/UE (LVD)
2011/65/UE (RoHS)
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