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Die Abmessungen der IPS sind Bild 1 - 4 zu entnehmen.

3+4* paten Tabelle 1

AT S = ST

Typ IPS 5 IP3 5 IPS 3 1IPS 3
Ausf. 1 Ausf. 2 Ausf. 1 Ausf. 2
Impulse pro
Umdrehung 240 240 144 144
Stellwinkel grad 1 P 1,5 2,5 2,5
Max. Starfy g Ay e 2P Ay gty 24 " 3)
FEsquen i kiEd0ib 0/ 1,97%,2 12,0;8 640,908
M, Ncm )
HH_ m_n_u_.._m 0,5
Raxs Betrigues . 03) 3) . BN tiR) buil)
frequens "° kHs 445" 45" 35" 127 63,5 6,5 4
bei: M, Neom o
Max. Halte-
moment Nom 30 30 17,6 17,6
Einzelstell- grad Klasse I m 0,2
winkelfehler grad Klasse 1II - 0,4

Summenstell- grad Klasse I = 0,4
winkelfehler Klasse II 0,8
Reproduzier- =
barkeit grad - 0,09

- A
|II|'[|II|IIIIIII-II|II|-IIIIIII
Anzahl der
Statorsysteme 5 5 3 3
Strom pro
Statorspule A 3 3 3 3
Widerstand
der Stator-
gspule 0,6 0,6 0,6 0,6
Induktivitdt
eines Stator-
systems mH 6 6 6 6
Max. zZuldg-
gige Tempera-
tur am IPS- by
Gehduse C 110 11( 110 110
Gesamtwdrme
widerstand gred/W 1,0 y I | 1,25 1,6
Thermische
Zeitkonstante h 0,5 0,5 0,5 0,5

e e e R
Umgebungstemp, °C =5
Lagertemp. o - 25 eee + q_ul. 3
;
Trédgheitsmo=
ment des Ro- o
tors g cm 0,6 0,6 0,4 0,4
Schutzgrad IP54 TP20 IP54 IP20

s e e e P i v

Wellenbelast=
wmuwMHﬂ
- axial N 15 15 1
- radiasl N 60 60 mw mw
Magse kg m-m M-M .__-.._gv 1,4

i ————————————————————————————————————————

1) Angaben beziehen sich auf Betrieb mit Ansteuerelektro-

nik ASE 2 bei Nennspannung. Bei 15 % Unterspannung ver—
mindert sich die Startfrequenz um 15 %, mwmummﬂuwmwml
frequenz um 30 %.

2) Schalter 1
3) Schalter 2



