Silowniki liniowe 24V

Instrukcja montazu oraz uzytkowania automatyki do bramy skrzydlowej

Uwaga

Przed rozpoczeciem instalacji nalezy przeczytac calg instrukcje



Srodki ostroznosci:

Ten produkt musi by¢ instalowany przez dobrze przeszkolony, wykwalifikowany personel, zgodnie
z przepisami bezpieczenstwa dotyczacymi urzadzen do otwierania bram skrzydlowych w

budynkach mieszkalnych i komercyjnych.

Niewykwalifikowany personel moze uszkodzié¢ instrumenty i wyrzadzi¢ szkodg spoteczenstwu.

Przed instalacja lub wykonaniem jakichkolwiek prac konserwacyjnych nalezy odlaczy¢ zasilanie
elektryczne.

Przed instalacjg prosimy o doktadne zapoznanie si¢ z instrukcja. Nieprawidtowa instalacja lub
niewlasciwe uzycie produktu moze spowodowac powazne szkody dla uzytkownikdéw i mienia.
Jezeli kabel elektryczny jest uszkodzony lub przerwany, nalezy go wymienié na cate i odpowiednio
izolowane przewody, aby uniknaé porazenia pradem elektrycznym lub innych niebezpiecznych
warunkow.

Trzymaj nadajniki bezprzewodowe poza zasi¢giem dzieci.

Nie pozwalaj dzieciom ani innym osobom stawaé na drodze ramion silnika lub na drodze bramy
podczas pracy.

Nie uzywaj zdalnych nadajnikoéw bezprzewodowych, gdy bramy sa poza zasiggiem wzroku. v/ Nie
instaluj produktéw w srodowiskach korozyjnych, tatwopalnych i/lub wybuchowych.

Unikaj instalowania ramienia silnika w miejscu, w ktorym klucz do r¢cznego zwalniania jest

wystawiony na widok publiczny.
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1. Sklad zestawu:

Lista produktow i akcesoriow
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Nazewnictwo napedu do bram skrzydlowych

Pozycja 1: Tylny wspornik
Pozycja 2: Przedni wspornik
Pozycja 3: Przod sruba taczaca
Pozycja 4: 500mm przedtuzenie ramienia
Pozycja 5: Kabel zasilajacy
Pozycja 6: Tylny wspornik ptyty stalej gldownego ramienia silnika

Klucz zwalniajacy reczny

Figure 3

PODSTAWOWE FUNKCIJE AUTOMATYKI
¢ Otwieranie awaryjne: W przypadku awarii zasilania uzyj klucza r¢cznego, aby zwolnic¢ i
oddzieli¢ sitownik od skrzydta bramy, otworz lub zamknij brame recznie.

* Gdy przy otwieraniu lub zamykaniu brama napotka przeszkod¢ brama zatrzymuje si¢
(zabezpieczenie przecigzeniowe).

* Opcjonalnie: Sterowanie bramy moze by¢ podiaczone do systemu solarnego, baterii
zapasowej, ostrzegawczego S$wiatta blyskowego, fotokomorki, klawiatury i innych
urzadzen kontroli dostepu.

*  Kontrola predkosci: Predkos$¢ otwierania i zamykania bramy mozna regulowac.



Migkki start: Sterowanie bramy jest wyposazone w funkcj¢ fagodnego startu.
Automatyczne zamykanie: Sterowanie bramy jest wyposazone w funkcj¢ automatycznego

zamykania z regulowanym opdznieniem zamykania.

Pojedyncza lub podwdjna brama: Mozna otworzy¢ pojedyncze skrzydto lub oba skrzydta
bramy.

Wiele pilotow zdalnych: Do uktadu sterowania moze tatwo doprogramowac kilkadziesiat
dodatkowych pilotéw do sterowania otwieraniem bramy skrzydtowej

Zasilanie awaryjne: Mozna dolaczy¢ zapasows bateri¢ DC 24 V

Urzadzenia opcjonalne: Zamek bramy DC 24 V, fotokomorka, klawiatura, fotokomorka,

przycisk, duza lub mata skrzynka sterownicza.

Uktad sterowania bramy mozna skonfigurowa¢ tak, aby umozliwial ptynna, bezglosna
prace.

Uktad sterowania bramy mozna skonfigurowa¢ tak, aby domyslnie wiaczat stan otwarty
lub stan zamkniety, w zalezno$ci od umiejscowienia dostarczonych wspornikow

sprzgtowych.

PARAMETRY TECHNICZNE

Zasilanie silnika : 24VDC 60W

Napiecie wejsciowe:220VAC £ 10%

Pre¢dkosé obrotowa: 300 RPM

Predkosé wysuwu: 2.4 cm/s

Maxymalny wysow: 500 mm

Max. czas dzialania: 5 minutes

Max dlugos¢ skrzydla: 3meters

Max waga skrzydla: 200KG

Temperatura pracy: -20°C ~+50°C

Klasa ochrony: IP55

Max kat otwarcia: 110 degree

Masa podwdjnego napedu: 17.5kg
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1. Pilot 4. Centrala
2. Stoper 5. Fotokomorki
3. Sitowniki 6. Lampa sygnalizacyjna

INSTALACJA MECHANICZNA

Na poczatku nalezy zamocowa¢ mocowanie tylne sitownika jednym ze sposobdw, sposrod
przedstawionych na rysunku powyzej. Podczas montazu nalezy uwzgledni¢ wymiary instalacyjne.
Mocowania nalezy skreci¢ ze sobg za posrednictwem dotgczonych do zestawu $rub. W dalszym

kroku nalezy przykreci¢ lub przyspawa¢ mocowania do stupka.



Tylna plyta mocujgca wspornik

Zamontuj staly koniec silnika na wsporniku slupka bramy
Upewnij sig, ze stupek klucza silnika Override jest skierowany do gory, z dala od

widoku publicznego.

1.Po wlozeniu sworznia blokujgcego w koniec napedu 1 wspornik stupka
bramy upewnij si¢, ze zasilanie nie jest podtaczone.

2. W16z klucz reczny zwalniajacy.
3.Przekre¢ klucz zgodnie z ruchem wskazowek zegara, aby roziaczy¢

sprzegto silnika 1 umozliwi¢ rgczng obstuge bramy

VII. Considerations

Figure 8

Rysunek po prawej : Kabel zasilajacy i

Rysunek po lewej : Kabel zasilajacy i
Klucz umieszczone nieprawidiowo

Klucz umieszczone prawidlowo



Uwaga:

Nieprawidlowa instalacja, rysunek po prawej stronie: Kabel nie moze byc¢
zainstalowany nad ramieniem silnika. Moze to spowodowac $ci$nigcie i zerwanie kabla
oraz porazenie pragdem. Ponadto klucz zwalniajacy musi by¢ skierowany do gory.
Wykonaj prawidlowg instalacje, jak pokazano na rysunku po lewe;.

Montaz ramienia silnika do bramy

Figure 9

Wysokos¢ wspornikow :
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Figure 10

Przedni wspornik nalezy zainstalowa¢ 43mm ponizej tylnego wspornika



Jak dostosowac polozenie plyty ograniczajacej w celu zmiany kata:

Najpierw nalezy uzy¢ kluczyka zwalniajacego naped, jak pokazano na ponizszym

zdjeciu:
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Po drugie, zobaczysz Srube w pozycji A, jak na zdjeciu ponizej:
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Po trzecie, uzyj klucza, aby poluzowa¢ troche Sruby w pozycji A, a nastepnie mozesz
przesung¢ Sruby mocujace plyte do zadanej pozycji granicznej. Na koniec pamigtaj, aby
ponownie dokrecié¢ Srube po zakonczeniu regulacji.
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Centrala

Instrukcja plyty sterujacej EGA-18

Diagram polaczen
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' Podtaczenie karty dostepu




Podiaczenie fotokomoérki
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Podtgcz zacisk (1) VCC do ,+” czujnika fotokomérki RX i TX.
Podigcz zacisk (@ COM do ,~" czujnika fotokomérki RX i TX.

Podtgcz zacisk 10 Ph do wyjscia ,OUT” czujnika fotokomorki.

Podigcz zacisk (5) COM do zacisku ,COM" czujnika fotokomorki.




Podtaczenie lampy sygnalizacyjnej
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Zaciski @ [ @ (Lamp + / —) stuzg do podtgczenia lampy

sygnalizacyjnej (flash lamp).

Podtaczenie zamka elektrycznego
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Zacisk LOCK- % stuzy do podtagczenia zamka elektrycznego (przewdd niebieski)
Zacisk LOCK+ stuzy do podtgczenia zamka elektrycznego (przewod czerwony)



Parametry techniczne centrali:

Zasilanie: AC 19,6-21,6 V DC 24-28 V

Napiecie wyjsciowe: DC 24 V

Zasilanie awaryjne (opcja): 12 V akumulator kwasowo-olowiowy x 2
Zastosowanie: Do podwojnego lub pojedynczego napedu bramy skrzydlowej
DC24 V.

Pilot: Fabrycznie posiada kod zmienny.

Pamie¢ pilota: Do 128 szt.

Czestotliwos¢ pilota: 433,92 MHz

Funkcje: lagodny start i powolne zatrzymanie, automatyczne zamykanie,
sterowanie WiFi i Bluetooth, ustawianie parametrow za pomoca aplikacji itp.
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1.
2.

Akumulator 11 2: podiaczy¢ do 2 akumulatorow kwasowo-olowiowych 12 V.
MOTOR 1: zacisk Motor1 stuzy do podiaczenia sitownika 1 zainstalowanego na
bramie, ktory otwiera skrzydto jako drugi i zamyka skrzydto jako pierwszy. Ten
terminal lgczony pierwszym niebieskim przewodem (liczonym od lewej do
prawej strony);

MOTOR 2 (Opo6znienie) : Zacisk Motor2 stuzy do podiaczenia sitownika 2
zainstalowanego na bramie, ktory otwiera si¢ jako pierwszy, a zamyka jako drugi. Ten
terminal laczony pierwszym czerwonym przewodem (liczonym od lewej do
prawej strony).

UWAGA: W przypadku pojedynczej bramy silnik nalezy podlaczy¢ do zacisku Motor2.

w ok

10.
11.

12.
13.
14.
15.
16.

17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.

24.

Ant: podigczenie anteny.

COM: Wspolna masa . Stuzy do taczenia z COM lub GND.

Card: Stuzy do podtaczania dowolnych urzadzen zewnetrznych, ktére bedg stuzy¢ do otwierania
bramy.

2 SIDE: Podobnie jak ,,przycisk dwuskrzydlowy” na pilocie , stuzy do faczenia z
dowolnymi urzadzeniami zewnetrznymi obstugujacymi brame dwuskrzydtowa.

1 SIDE: Podobnie jak ,,przycisk jednoskrzydtowy” na pilocie, stuzy do podiaczania dowolnych
urzadzen zewnetrznych obshugujacych brame jednoskrzydiowa

COM: Wspolna masa . Stuzy do taczenia z COM lub GND.

IR: terminal do podiaczenia fotokomorki.

VCC: Wyjscie shuzy do podtaczenia czujnika fotokomorki itp. urzadzen, prad wyjsciowy ciagly
<=0.5A.

Lock -: stuzy do podtaczenia zamka elektrycznego

Lock +: stuzy do podiaczenia masy zamka elektrycznego.

Lamp -: shuzy do podtaczenia lampy ostrzegawczej +.

Lamp +: stuzy do podtgczenia lampy ostrzegawczej -.

Power: Stuzy do podiaczenia transformatora AC pradu przemiennego lub panelu stonecznego DC
pradu stalego 24 V.

ON: przycisk wlaczania/wylaczania zasilania.

Menu: Jest to cyfrowy wyswietlacz pokazujacy dane ustawien.

Touch: do podtaczenia urzadzenia z ,, touch buton”, i podobnych urzadzen.

USB: do podtaczenia urzadzenia USB do upgrade the software

DEC/Smart: shuzy do zmniejszania wartosci danych lub obstugi modutu inteligentnego.

FUN: Shuzy do zatwierdzania parametréw , danych.

INC/Start: stuzy do zwickszania warto$ci danych, ustawiania danych lub obstugi trybu sterowania
jednym przyciskiem.

Learn: przycisk do zapisywania i wykasowania pilotow..



Pilot

Kazdy pilot ma 4 przyciski, mozna ustawi¢ je w roéznych trybach pracy niezaleznie za pomocg menu
wyswietlacza cyfrowego L1, L2, L3 1 L4,

0: Brak funkc;ji.

1: Podwdjne bramy otwarte-Stop-Zamknij...

2: Pojedyncza brama otwarta-Stop-Zamknij...

3: Wylaczanie automatycznego zamykania bramy za pomocg pilota

4: Tylko otwieranie.

Programowanie nowego pilota:

Nacisénij przycisk Learn na panelu sterowania na okoto 1 sekundg, po czym przycisnij przycisk na pilocie
ktory chcesz dodac. Rozlegnie si¢ krotki sygnat dzwigkowy. Na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢
numer pilota, co oznacza, ze programowanie powiodto sie.

Jesli po naci$nieciu przycisku Learn ptyta nie odbierze nowego sygnatu zdalnego w ciggu 8 sekund,
wskaznik LED wlgczy si¢ i nastgpi zakonczenie programowania.

Uwaga: Poniewaz wyswietlacz cyfrowy moze pokazywac tylko dwa stowa, jesli sterownik nauczyt si¢ juz
wiecej niz 99 sztuk pilota, od setnego pilota, na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ A, aby zastgpié
dziesie¢ 1 sto cyfr. Na przyktad setny pilot pokaze A0, a 101-ty pilot pokaze A1l. Jesli sterownik nauczyt
si¢ juz wiecej niz 109 sztuk pilota, od 110-tego pilota, na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ b, aby
zastgpi¢ dziesie€ i sto cyfr. Na przyktad 110-ty pilot pokaze b0.

Maksymalna pojemnosé: 128 sztuk pilota. Jesli cyfrowa dioda LED pokaze ,,-” 1 5 razy wyemituje krotki
sygnat dzwiekowy, oznacza to, ze nie mozna nauczy¢ si¢ wigcej pilotow.

Usunigcie pilota:
Przytrzymaj, nacis$nij przycisk Ucz si¢ przez okoto 6 sekund. Jesli rozlegnie si¢ dtugi sygnat dzwickowy,

zwolnij przycisk, a na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ 00, co oznacza pomyS$lne usuniecie
wszystkich pilotow.

Opis funkcji plyty sterujacej

Function State

Wi ) Na wyswietlaczu cyfrowym pojawi sie EGA-18 00-U xx z dzwigkiem brzgczyka. Jesli
aczenie . . o . .
dioda LED wskaznika $wieci, oznacza to, ze system dziata prawidtowo.

Nowo zainstalowany silnik musi raz uruchomi¢ automatyczne uczenie si¢
jazdy, zanim bgdzie mozna normalnie przydzieli¢ wysokie i niskie predkosci.

Po zakonczeniu automatycznego uczenia si¢ ruchu silnik bramy automatycznie
przydzieli wysoka 1 niska predkos¢. Wysokie 1 niskie predkosci otwierania 1
zamykania mozna ustawi¢ za pomocg menu wyswietlacza cyfrowego.

Nauka ruchu 1. Przed rozpoczeciem automatycznego uczenia si¢ ruchu brama musi by¢

automatycznego catkowicie zamknigeta.

2. Wejdz do menu, wybierz Pr, ustaw 5 1 potwierdz, aby rozpoczaé
automatyczne uczenie si¢ ruchu

Uwaga: Automatyczne uczenie si¢ ruchu bedzie dziata¢ z niska predkoscia
ustawiong w menu wyswietlacza cyfrowego; portu ani pilota nie mozna
uruchomi¢ podczas procesu uczenia si¢, w przeciwnym razie automatyczne
uczenie si¢ ruchu zostanie zakonczone.




Jesli Pr ustawiono na 10, mozesz réwniez wej$¢ do automatycznego uczenia si¢
ruchu, ale tym razem dziala ono z wysoka predkoscig ustawiong w menu.
Zaleca si¢ wybranie 5, aby uzy¢ niskiej predkosci do nauki ruchu bramy ( skoku ). Jesli po

automatycznym uczeniu si¢ ruchu z niska predkos$cia okaze sie, ze rozklad wysokiej i niskiej
predkosci bramy nie jest idealny, mozesz sprobowac uzy¢ automatycznego uczenia si¢ ruchu

z wysoka predkoscia.

Ustawienie
czasu wolnego

ruchu bramy

Po zakonczeniu nauki ruchu automatycznego, centrala automatycznie ustawi czas pracy przy
niskiej predkosci otwierania i zamykania od 0 do 5 poziomow. Im wicksza warto$¢, tym
dhuzszy czas pracy przy niskiej predkosci.

0 oznacza brak czasu pracy przy niskiej predkosci.

zamkniecia po
catkowitym

otwarciu bramy

Ustawwienie ) ., .. ., . . . .,
predkosci Mozna ustawi¢ wysokg i niska predkos$¢ otwierania i zamykania od 0 do 5 poziomow. Im
otwierania 1 | wicksza warto$¢, tym wyzsza predkosé.
zamykania
Silniki napgdow zatrzymuja si¢, gdy brama jest catkowicie otwarta lub zamknieta.
Ustawianie Podczas gdy brama si¢ porusza i napotyka przeszkode natychmiast si¢ zatrzyma.
sity Ustawienie przeciazenia silnika w wysokiej i niskiej predkosci mozna regulowac za
przecigzen pomoca menu wyswietlacza cyfrowego.
silnika Jesli w menu H3 ustawiono 1, podczas gdy brama si¢ zamyka i wykrywa przeszkode,
brama zatrzyma si¢ i otworzy si¢ catkowicie.
W menu H3 mozna ustawic¢ tryb pracy bramy.
Tryby pracy 0 : tryb przecigzeniowy
1 : wylgcznik krancowy.
Tryb pracy komorki jest ustawiany w menu, domys$ina wartos¢ to 1, jest to normalny
tryb otwarty.
1. Podczas zamykania bramy, jesli sygnat podczerwieni napotka
przeszkodg, brama si¢ zatrzyma i otworzy.
Tryb  pracy , o : :
i 2. Jesli ustawiono timer automatycznego zamykania po catkowitym
fotokomorki ) ) ] )
otwarciu, brama zostanie automatycznie zamknieta.
3. Jesli w swietle fotokomorki znajduje sie jaka$ przeszkoda,
czynnos$¢ zamykania bramy nie zostanie wykonana, a czas odliczania
zawsze zostanie zresetowany.
Ustawienie 1. Funkcja automatycznego zamykania aktywuje si¢ tylko po catkowitym
otwarciu bramy.
czasu
2. Czas po ktorym brama zostanie automatycznie zamknieta od momentu
automatycznego

petnego otwarcia bramy mozna ustawi¢ za pomocg menu wyswietlacza
cyfrowego.

3. Gdy rozpocznie sie odliczanie do automatycznego zamkniecia bramy, dioda
LED STATE bedzie migac¢ jeden raz na sekunde.

4. Przycisk pilota mozna ustawi¢ tak, aby anulowa¢ polecenie automatycznego




zamykania.
Uwaga: Anulowanie automatycznego zamykania pilotem dziala tylko ten jeden raz, a

brama moze zamkng¢ si¢ automatycznie nastepnym razem, gdy zostanie calkowicie

otwarta.

Tryb 0: Podczas ruchu bramy lampa si¢ zaswieci. Podczas zatrzymania bramy lampa

si¢ wylaczy.

Tryb lampy Tryb 1: Podczas ruchu bramy lampa si¢ zaswieci. Po 30 sekundach lampa si¢ wylaczy.
Ponadto, niezaleznie od trybu 0 lub 1, lampa zaswieci si¢ rowniez podczas
odliczania do zamknig¢cia bramy.

Zabezpiecze | 1. Jesli silnik pracuje nieprzerwanie dtuzej niz 60 s, silnik zatrzyma si¢ w celu ochrony.

nie czasu

pracy silnika

2. Jesli silnik pracuje nieprzerwanie z niskg predkoscia dluzej niz 30 s, silnik zatrzyma si¢ w

celu ochrony.

Cyfrowe menu wyswietlacza umozliwia ustawienie trybu sterowania terminalem 1SIDE.
0: Bramy podwojne ,,Otworz-Zatrzymaj-Zamknij”......;
1: Silnik 2 ,,0twérz-Zatrzymaj-Zamknij”......(Ustawienia fabryczne)

Ustwienia o
) 2: Tylko otwieranie.
1Side
) 3: Tylko zamykanie.
terminal
4: Tylko zatrzymywanie.
Uwaga: tryb 1 ma zastosowanie tylko w silniku 2. Inny tryb mozna stosowa¢ w bramach
podwdjnych lub pojedynczych.
Cyfrowe menu wyswietlacza umozliwia ustawienie trybu sterowania terminalem 2 SIDE.
0: Podwojne bramy ,,Otworz-Zatrzymaj-Zamknij”......(Ustawienia fabryczne)
o 1: Silnik 2 ,,Otworz-Zatrzymaj-Zamknij”......
Ustawienia ) )
) 2: Tylko otwieranie.
2Side
) 3: Tylko zamykanie.
terminal
4: Tylko zatrzymywanie.
Uwaga: tryb 1 ma zastosowanie tylko w silniku 2. Inny tryb mozna zastosowaé¢ w
podwdjnych lub pojedynczych bramach.
Cyfrowe menu wyswietlacza umozliwia ustawienie trybu sterowania terminalem 2 SIDE.
0: Bramy podwdjne ,,Otworz-Zatrzymaj-Zamknij”......
1: Silnik 2 ,,Otworz-Zatrzymaj-Zamknij”......
Ustawienia ] ) o
) 2: Tylko otwieranie.(Ustawienia fabryczne)
terminala
3: Tylko zamykanie.
kart )
4: Tylko zatrzymywanie.
magnetyczn
) Uwaga: tryb 1 dotyczy tylko silnika 2. Inny tryb mozna stosowa¢ w bramach podwojnych lub
yc

pojedynczych.
Jesli terminal z karta magnetyczna zostanie uruchomiony w trybie 2, aby catkowicie otworzy¢

brame, po przesunigciu karty przejdzie on w tryb automatycznego zamykania.




Moze potaczy¢ przetacznik dotykowy ze sterowaniem, ma 2 kanaty.

Touch port | 1. Sterowanie silnikiem 2 przez Otwoérz-zatrzymaj-zamknij...

2. Sterowanie silnikiem 1 i silnikiem 2 przez Otwoérz-zatrzymaj-zamknij...

1. 1. Tryb blokady mozna przetgcza¢ za pomocg menu.

2. 0: tryb NC, wilaczanie po zablokowaniu, uzywany do blokady elektromagnetycznej. 1:
Lock mode | tryb NO, wlaczanie po odblokowaniu, uzywany do blokady elektryczne;.

3. 2. Czas wyjscia sterujacego blokady elektrycznej mozna ustawi¢ za pomocg menu.

Ustawienie na 0 oznacza wylaczenie funkcji.
Czas Opoznienie czasowe przy 2 skrzydtach do otwierania i zamykania mozna regulowaé
opoOznienia oddzielnie w menu. Jesli uzytkownik ustawit 0, oznacza to, ze funkcja opdznienia jest
przy 2 nieaktywna.
skrzydtach Jesli funkcja opdznienia jest aktywna, podczas otwierania drzwi, silnik 2 otwiera si¢
dla pierwszy, a nastgpnie silnik 1 otwiera si¢ pozniej; podczas zamykania drzwi, silnik 1

otwierania |

zamykania

zamyka si¢ pierwszy, a nastgpnie silnik 2 zamyka sig.

W przypadku systemu pojedynczej bramy ta funkcja nie dziata.

Tryb bramy

1. Tryb bramy mozna przetaczaé¢ za pomoca menu.

0 to bramy podwdjne, czyli system otwierania bram podwojnych.

1 to brama pojedyncza, czyli system otwierania bram pojedynczych.

2. Jesli system to system bramy pojedynczej, wszystkie elementy sterujagce bramami
podwojnymi dziatajg tylko na bramie gtownej (silnik 2)

3. Jesli jest to system bramy pojedynczej, silnik musi by¢ podtaczony do portu silnika 2.

Funkcja
inteligentne;j

tadowarki do

1. System obstuguje dwa 12-woltowe akumulatory kwasowo-otowiowe potaczone szeregowo.
2. System ma wbudowang funkcje rownowazenia akumulatoréw, ktéra automatycznie
monitoruje napi¢cie dwoch akumulatoréw podczas fadowania, aby zapobiec uszkodzeniu lub

niewystarczajgcemu napieciu dwoch akumulatorow z powodu braku rownowagi.

akumulatora ' o _ ) o o )
Uwaga: Zasilacz portu zasilania musi by¢ prawidlowo podtaczony, a napiecie wejsciowe musi
zapasowego ' o )
odpowiada¢ napieciu akumulatora, aby mozna byto go normalnie natadowac.
1. Przed uaktualnieniem systemu, sprawdz, czy dokument dysku U jest w formacie FAT32.
Uaktualnij Jesli nie, sformatuj dysk U w formacie FAT32.
system plyty | 2. Skopiuj plik uaktualnienia do katalogu gtéwnego dysku U i nazwij go EGA-18.bin.

sterujgcej za

3. W16z dysk U do modutu "upgrade" , a nastepnie podigcz modut "upgrade" do portu USB.

pomoca 4. Wejdz do menu, wybierz Pr i ustaw 5, a nastgpnie potwierdz. W tym momencie system
urzadzenia zostanie ponownie uruchomiony, na wyswietlaczu pojawi si¢ UP, a uaktualnienie zostanie
USB rozpoczgte. Po zakonczeniu uaktualnienia system zostanie automatycznie ponownie
uruchomiony.
Inteligentny modut XH-SG-WIFIBLE mozna podlaczy¢ zewnetrznie, aby realizowaé funkcje
Smart takie jak sterowanie, odczyt informacji i ustawienia. Inteligentny modut obejmuje funkcje
module port

WiFi, Bluetooth i 2.4G.




1. Dodaj funkcj¢ sterowania Bluetooth w aplikacji telefonu: Nacis$nij i przytrzymaj przycisk
DEC/SMART przez 5 sekund, brzeczyk zabrzmi dwa razy. Zwolnij przycisk, a modut
przejdzie w tryb sieciowy dopasowania Bluetooth.

2. Dodaj funkcje sterowania WiFi w aplikacji telefonu: Naci$nij i przytrzymaj przycisk
DEC/SMART przez 10 sekund, brzgczyk zabrzmi dtugim sygnatem dzwigkowym. Zwolnij
przycisk, a modut przejdzie w tryb sieciowy dopasowania AP.

3. Zaprogramuj nadajnik karty USB 2.4G: Nacis$nij przycisk DEC/SMART raz, brzgczyk
zabrzmi 1 przejdzie w tryb programowania. Wiacz karte USB 2.4G i automatycznie przeslij
sygnat.

Jesli inteligentna dioda LED mignie trzy razy, oznacza to, Zze operacja programowania
zakonczyta si¢ powodzeniem. W przeciwnym razie po 8 sekundach wyjdz z trybu
programowania.

4. Jesli chcesz usuna¢ karte USB 2.4G, nacisnij i przytrzymaj przycisk Learn przez 6 sekund,
az ustyszysz dzwiek brzgczyka z dtugim sygnatem dzwigkowym, a nastgpnie zwolnij przycisk.
Po tym czasie wszystkie piloty i karty USB nie bedg mogty sterowaé brama.

5. Gdy zaprogramowana karta USB 2.4G znajdzie si¢ w zasi¢gu odbioru modutu, zostanie ona
uruchomiona, aby otworzy¢ bramg raz.

Funkcje WiFi i Bluetooth obstuguja potaczenie z aplikacjg telefonu, ktora moze realizowac
funkcje takie jak sterowanie bramg za pomocg telefonu komodrkowego, dodawanie i
zarzadzanie pilotami oraz ustawienia parametrow menu. Zapoznaj si¢ z instrukcja obstugi

aplikacji, aby uzyska¢ szczegdtowe informacje o funkcjach.

Factory
R Przywrocenie ustawien do stanu fabrycznego. Zobacz tebela ponizej
eset

USTAWIENIE CENTRALI STERUJACEJ

Aby rozpoczaé programowanie parametrow pracy centrali nalezy nacisac i

przytrzymacé przycisk FUN przez 3 sekundy. Wyswietlacz cyfrowy pokaze A0. Przyciskami [INC/START] i
[DEC/SMART] mozna wybra¢ parametr, ktory ma by¢ ustawiany. Ponowne wcisnigcie przycisku FUN
pozwoli

zedytowaé konkretny parametr. Warto§¢ mozna zmienia¢ pokrettami [INC/START] i [DEC/SMART] . Po
ustawieniu warto$ci wybranego parametru zatwierdzi¢ ja przyciskiem FUN. Centrala potwierdzi wybor
sygnatem dzwickowym.

Po zakoniczeniu ustawiania menu naci$nij przycisk [LEARN], aby wyj$¢ z ustawien menu i zamknac¢
wyswietlacz.



Item Function description Range Default | Explanation

A0 Prog sity | 0~20 10 Warto$¢ sity, po przekroczeniu ktorej zostanie
przecigzeniowej na | level odtgczone zasilanie sitownika
wysokich obrotach
silnika 2 przy otwieraniu

Al Prog sity | 0~20 10 Warto$¢ sity, po przekroczeniu ktorej zostanie
przecigzeniowej na | level odtgczone zasilanie sitownika
wysokich obrotach
silnika 2 przy zamykaniu

A2 Prog sity | 0~20 10 Warto$¢ sity, po przekroczeniu ktorej zostanie
przeciazeniowej na | level odtgczone zasilanie sitownika
niskich obrotach silnika 2
przy otwieraniu

A3 Prog sity | 0~20 10 Warto$¢ sity, po przekroczeniu ktorej zostanie
przecigzeniowej na | level odtgczone zasilanie sitownika
niskich obrotach silnika 2
przy zamykaniu

A4 Prog sity | 0~20 10 Warto$¢ sity, po przekroczeniu ktorej zostanie
przecigzeniowej na | level odtgczone zasilanie sitownika
wysokich obrotach
silnika 1 przy otwieraniu

A5 Prog sity | 0~20 10 Warto$¢ sity, po przekroczeniu ktorej zostanie
przecigzeniowej na | level odtgczone zasilanie sitownika
wysokich obrotach
silnika 1 przy zamykaniu

A6 Prog sity | 0~20 10 Wartoé¢ sity, po przekroczeniu ktorej zostanie
przecigzeniowej na | level odtgczone zasilanie sitownika
niskich obrotach silnika 1
przy otwieraniu

A7 Prog sity | 0~20 10 Wartoé¢ sity, po przekroczeniu ktorej zostanie
przecigzeniowej na | level odtgczone zasilanie sitownika
niskich obrotach silnika 1
przy zamykaniu

A8 | Wrazliwo$¢ na | 0-3 level 0 Im wigksza wartos¢, tym dluzszy czas
przeciazenie wykrywania przecigzenia. Wartos¢
ustawienia od 0 do 3

BO Ustawienie czasu pracy 0-5 2 Ustawienie 0-5, 0 znaczy brak czasu wolnego
silnika 2 z malg level otwierania bramy
predkoscia przy
otwieraniu

B1 Ustawienie czasu pracy | 0-5 level 2 Ustawienie 0-5, 0 znaczy brak czasu wolnego
silnika 2 z malg zamykania bramy
predkoscia przy
zamykaniu

B2 Ustawienie czasu pracy 0-5 2 Ustawienie 0-5, 0 znaczy brak czasu wolnego
silnika 1 z malg level otwierania bramy
predkoscia przy
otwieraniu

B3 Ustawienie czasu pracy | 0-5 level 2 Ustawienie 0-5, 0 znaczy brak czasu wolnego

silnika 1 z mala

zamykania bramy




predkoscig
zamykaniu

przy

Co Czas  autozamyknigcia 0-99 Ustawienie 0-99 sekund, 0 znaczy ze funkcja
przy pelnym otwarciu | seconds autozamykania jest nieaktywna.
bramy
Cl1 Czas autozamykania po | 0~99 Ustawienie 0-99 sekund, 0 znaczy ze funkcja
uzyciu karty seconds autozamykania jest nieaktywna.
DO Ustawienie  predkosci | 0-5 level Setting speed of high speed for opening, setting
pracy silnika 2 z duza from 0-5
predkoscig przy
otwieraniu
D1 Ustawienie  predkosci | 0-5 level Setting speed of high speed for closing, setting
pracy silnika 2 z duza from 0-5
predkoscig przy
zamykaniu
D2 Ustawienie  predkosci | 0-5 level Ustawienia dla matej predkosci przy otwieraniu,
pracy silnika 2 z malg ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
otwieraniu
D3 Ustawienie  predkosci | 0-5 level Ustawienia dla matej predkosci przy zamykaniu,
pracy silnika 2 z malg ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
zamykaniu
D4 Ustawienie  predkosci | 0-5 level Ustawienia dla duzej predkos$ci przy otwieraniu,
pracy silnika 1 z duza ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
otwieraniu
D5 Ustawienie  predkosci | 0-5 level Ustawienia dla duzej predkos$ci przy zamykaniu,
pracy silnika 1 z duza ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
zamykaniu
D6 Ustawienie  predkosci | 0-5 level Ustawienia dla matej predkosci przy otwieraniu,
pracy silnika 1 z mata ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
otwieraniu
D7 Ustawienie  predkosci | 0-5 level Ustawienia dla matej predkosci przy zamykaniu,
pracy silnika 1 z mata ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
zamykaniu
F2 Tryb pracy 0-1 0 : NC mode.
fotokomorki 1 : NO mode.
F3 Tryb pracy lampy 0-1 0: Migajace $wiatlo i silnik bedg dziataé i
zatrzymywac si¢ w tym samym czasie.
1: Migajace Swiatto wytaczy sie 30 sekund
po zatrzymaniu silnika.
Fé6 Tryb blokady 0: NC NC mode: Normalnie zamkniety, zasilanie
1: NO wlaczone kiedy zamkniety, uzywany do

blokady elektromagnetyczne;j.
NO mode: Normalnie otwarty, =zasilanie
wlaczone kiedy otwarty,
uzywany do blokady elektryczne;..




F7 Ustawienie czasu pracy | 0~5 Stuzy do wustawiania czasu pracy zamka
zamka elektrycznego seconds elektrycznego. Ustawienie od 0 do 5 sekund. 0
oznacza, ze zamek elektryczny jest wylaczony.
Gl Ustawienia  terminala | 0—4 0:  Calkowicie  otwarte-zatrzymane-
kart magnetycznych zamknigte
...... dla bram podwojnych
1:  Calkowicie  otwarte-zatrzymane-
zamknigte
...... dla bram pojedynczych
2: Tylko otwarte.
3: Tylko zamknigte.
4: Tylko zatrzymane.
G3 Ustawienie  terminala | 0—4 0:  Catkowicie  otwarte-zatrzymane-
jednostronnego zamknigte
...... dla bram podwojnych
1:  Calkowicie  otwarte-zatrzymane-
zamkniete
...... dla bram pojedynczych
2: Tylko otwarte.
3: Tylko zamknicgte.
4: Tylko zatrzymane.
G4 Ustawienie  terminala | 04 0:  Calkowicie  otwarte-zatrzymane-
dwustronnego zamknigte
...... dla bram podwdjnych
1:  Calkowicie  otwarte-zatrzymane-
zamkniete
...... dla bram pojedynczych
2: Tylko otwarte.
3: Tylko zamknigte.
4: Tylko zatrzymane.
HO Opoznienie czasowe | 0-15 0 oznacza brak opoOznienia czasowego przy
otwarcia bramy seconds otwieraniu 2 bramek
H1 Opoznienie czasowe | 0-15 0 oznacza brak opodznienia czasowego przy
zamkniecia bramy seconds otwieraniu 2 bramek
H2 Tryb bramy 0~1 0: podwdjna brama
(Motor 1 and 2).
1: pojedyncza brama (Motor 2).
H3 Tryb graniczny 0~1 0: przeciazeniowy.
1: Wylacznik krancowy.
Ll Przycisk A funkcje 0-4 0: Brak funkcji.
(Pilot) 1: Podwojne bramy otwieraja sig-
zatrzymujg - zamykaja...
2: Pojedyncza brama otwiera sig-
zatrzymuje - zamyka..
3: Wylacz automatyczne zamykanie za
pomocy pilota
4: Tylko otwieranie.
L2 0-4 0: Brak funkcji.

Przycisk B funkcje
(Pilot)

l: Podwojne bramy otwieraja sig-




zatrzymujg - zamykajg...

2: Pojedyncza brama otwiera sig-
zatrzymuje - zamyka...

3: Wylacz automatyczne zamykanie za
pomoca pilota

4: Tylko otwieranie.

L3

Przycisk C funkcje
(Pilot)

0-4

0: Brak funkcji.

1: Podwojne bramy otwierajg sie-
zatrzymujg - zamykajg...

2: Pojedyncza brama otwiera sig-
zatrzymuje - zamyka...

3: Wylacz automatyczne zamykanie za
pomoca pilota

4: Tylko otwieranie.

L4

Przycisk D funkcje
(Pilot)

0-4

0: Brak funkcji.

1: Podwoéjne bramy otwieraja sie-
zatrzymujg - zamykajg...

2: Pojedyncza brama otwiera sig-
zatrzymuje - zamyka...

3: Wylacz automatyczne zamykanie za

pomoca pilota
4: Tylko otwieranie.

Pr

Wyzwalanie  nauki
jazdy automatycznej

0-10

Ustawienie od 0 do 10.

Ustawienie 5 uruchomi nauk¢ jazdy
automatycznej z matg predkoscia.
Ustawienie 10  uruchomi  funkcje
automatyczne] nauki jazdy z duza
predkoscia.

PU

Upgrade system przez
ztacze USB

0-10

Ustawienie od 0 do 10.

Ustawienie 5 spowoduje aktywacje
aktualizacji systemu.

0 oznacza brak aktualizacji systemu.

Po

Factory reset

0-10

Ustawienie od 0 do 10.

Ustawienie 5 spowoduje zresetowanie
operacji.

0 oznacza brak resetowania.

Informacje na wyswietlaczu cyfrowym plyty sterujacej pokazuja:

1. Podczas otwierania bramy wyswietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,OP”, silnik
2 jest ,,OP.”, a otwarte podwdjne bramy beda wyswietlac ,,0.P.”

2. Podczas zamykania bramy wyswietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,CL”, silnik
2 jest ,,CL.”, a otwarte podwojne bramy beda wyswietla¢ ,,C.L.”

3. Po zatrzymaniu si¢ bramy wyswietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,--”, silnik 2
jest ,,--.”, a podwojne bramy bedg wyswietlac ,,-.-.”




4. Gdy silnik pracuje z duza predkoscig i uruchamia zabezpieczenie przecigzeniowe,
wyswietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,OH”, a silnik 2 jest ,,OH.”, a podwojne
bramy beda wyswietla¢ ,,0.H.”

5. Gdy silnik pracuje z matg predkoscig 1 uruchamia zabezpieczenie przecigzeniowe,
wyswietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,OL”, a silnik 2 jest ,,OL.”, a podwojne
bramy beda wyswietla¢ ,,0.L.” 6. Gdy silnik osiggnie maksymalny czas pracy,
wyswietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,EC”, a silnik 2 jest ,,EC.”, a bramy
podwojne beda wyswietla¢ ,,E.C.”

7. Gdy aktywowana jest belka bezpieczenstwa, wyswietlacz cyfrowy pokaze ,,PH”

8. Gdy brama jest catkowicie otwarta, silnik 1 pokaze ,,LO”, a silnik 2 pokaze ,,L.0”
9. Gdy brama jest catkowicie otwarta, silnik 1 pokaze ,,LC”, a silnik 2 pokaze ,,L.C”
10. Anuluj automatyczne zamykanie, wyswietlacz cyfrowy pokaze ,,CC”

Identyfikacja kierunku silnika:

Gdy silnik pracuje, jesli wskaznik LED kierunku silnika jest niebieski, silnik powinien
by¢ w trybie ,,otwierania”.

Gdy wskaznik LED kierunku silnika jest CZERWONY, silnik powinien by¢ w trybie
»,zamykania”.

Instrukcja modutu Smart

Wyszukaj aplikacje ,,XHouse IOT” i pobierz z
Google Play Iub App Store

r\ Google play

dla Android & 10S

lub zeskanuj ten kod QR, aby pobra¢ aplikacje ,,XHouse IOT” i zainstalowac ja. Zarejestruj konto
w aplikacji ,,XHouse IOT” i zaloguj sie.

Dodaj urzadzenie

Krok 1. Wlacz urzadzenie, otworz aplikacj¢. Nacisnij B w prawym gérnym rogu, aby dodaé

urzadzenie, a nastgpnie wybierz ,,Swinging Gate” (Rys. 11 2)

Krok 2. Wybierz Wi-Fi, kliknij ,,Potacz” i wprowadz kod dostepu. (Jesli nie mozna potaczy¢ si¢ z
Wi-Fi, uzytkownik moze réwniez wybraé ,,Bluetooth Add” i uzy¢ funkcji Bluetooth do

sterowania bramg). (Rys. 3)



Krok 3. Pomyslnie dodaj urzadzenie. Uzytkownik moze zmieni¢ nazwe urzadzenia (Rys. 4)

Udostepnianie urzadzenia

Krok 1. Otworz aplikacjg, wybierz urzadzenie. Nacisnij D w prawym gornym rogu, a nastepnie

wybierz

»,Udostepnianie urzadzenia”, aby utworzy¢ kod QR. (Rys. 5)

Krok 2. Nowy uzytkownik pobierze aplikacj¢ i otworzy ja, nacisnij ,,Skanuj” w prawym goérnym

rogu, aby zeskanowa¢ kod QR.
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Fig 2

Ustawienia urzadzenia

Fig 4

Uzytkownik moze ustawi¢ parametry z poziomu aplikacji dla

panelu sterowania. Krok 1. Wybierz urzadzenie, nacisnij ,, "w

prawym gérnym rogu. Kliknij ,,Ustawienia”.

(Rys. 6)

Krok 2. Ustaw parametry w aplikacji. (Rys. 7)

Fig 5

Uwaga: Podczas gdy uzytkownik chce ustawi¢ parametry, urzadzenie musi polaczy¢ si¢ z siecia

Wi-Fi. Jesli nie, uzytkownik musi uzy¢ funkcji Bluetooth i umiescic¢ aplikacje telefonu tak blisko

urzadzenia, jak to mozliwe, aby ustawi¢ parametry. Po wykonaniu tej czynnosci kliknij przycisk

wSynchronizuj”.
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Setting For Slow Speed
Model Motor1 Over Current Sensing ;
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Setting For Slow Speed
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User list Setting For High Speed
Motor1 High Speed Time
Set/Modify WiFi Setting
Motor2 High Speed Time
Network Information Setting

Sharing device

Transfer main user

Operating Log

Door remains opening alert

Binding camera

Card list

fii Delete

Fig 6

Interval Time Setting For
Motor1 And Motor2 Opening

Interval Time Setting For
Motor1 And Motor2 Closing

Auto Close Time Setting (

Flash Lamp Mode ymediate Off >

Electronic Lock Working Time
Setting

Lock Mode O mot

Safety Sensor Mode Settin: JO mo

Fig 7

Dodaj karte USB / pilota RF z odlegtosci

Kiedy uzytkownik musi dodac¢ pilota RF lub karte USB, aby otworzy¢ brame, moze uzy¢ funkcji
»Dodaj karte / pilota”, aby to zrobi¢, i zeskanowaé kod QR z pilota lub wprowadzi¢ numer

identyfikacyjny karty USB. Nie trzeba otwiera¢ skrzynki sterowniczej, aby je zaprogramowac.
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< Device Settings ) < Add Card / Remote Control

User list
Set/Modify WiFi
Network Information

Sharing device
Add Card / Remote Control

® usB RF remote
dongle control

Transfer main user

Operating Log

rl-l
Ll

Door remains opening alert

Binding camera

Card list

Add proximity card/RF
lighting from a distance

Close range code leaming
proximity card/lighting

Upgrading firmware

#Delete

Dodaj karte USB/pilota RF z bliskiej odleglosci



Kiedy uzytkownik musi doda¢ pilota RF lub kartg zblizeniowa USB, aby otworzy¢ drzwi, mozesz
bezposrednio uzy¢ funkcji ,,Dodaj karte zblizeniowa/pilota RF”, kliknaé¢ przycisk ,,Naucz si¢” i
klikng¢ ,,Rozpocznij nauke”. Nie musisz otwiera¢ skrzynki sterowniczej, a ptyta sterownicza

przejdzie w stan nauki kodu, a nastepnie nacis$nij przycisk pilota lub wiacz karte USB, aby przestaé

sygnat,
11:50 9 al T
(4 Device Settings
User list

Set/Modify WiFi
Network Information
Sharing device
Transter main user remind

Please put the Remote close to the
Operating Log door machine control panel, click

“"Start Learning" and then press
Door remains opening alert remote button after hearing a beep.

Binding camera

Card list

Add proximity card/RF
lighting from a distance

Close range code leaming @
proximity card/lighting

Upgrading firmware

EDelete

_ Fig 12 Fig 13

Zarzadzanie kartg USB i pilotem RF

Aplikacja moze zarzadza¢ kartami USB i pilotami RF. Uzytkownik moze zsynchronizowaé
wszystkie karty i piloty z lista w celu zarzadzania i usunac je, gdy nie sg juz potrzebne lub zostana

utracone.
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