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A UWAGA! Niestosowanie sie do instrukcji prowadzi do nieprawidtowego montazu,
co moze grozi¢ uszkodzeniem sprzetu lub zagrozeniem zycia uzytkownika.

A UWAGA! Postepowac zgodnie z instrukcjg obstugi. Nalezy zachowac instrukcje na
czas uzywania produktu.

1. Przed rozpoczeciem montazu nalezy dobrze zapoznac sie z niniejszg instrukcjg obstugi, a
takze upewnic sie czy wszystkie dostarczone komponenty sg w stanie pozwalajgcym na ich
instalacje.

2. Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez dzieci, osoby o ograniczonych zdolnosciach
fizycznych, zmystowych badz umystowych czy osoby nieposiadajgce odpowiedniego
doswiadczenia i wiedzy.

3. Produkt zostat stworzony i zaprojektowany, do uzytku tylko w okreslony sposdéb. Kazde
nietypowe uzycie moze spowodowac uszkodzenie urzgdzenia oraz by¢ zrédtem
potencjalnego niebezpieczenstwa dla uzytkownikéw.

4. Nalezy zadba¢, aby w poblizu zautomatyzowanej bramy nie znajdowaty sie zwierzeta,
dzieci oraz osoby postronne.

5. Montujgcy zobowigzany jest do zapewnienia bezpieczenstwa uzytkowania automatyki
poprzez zabezpieczenie obszaru wokdt bramy. Dotyczy to takze obszaru "z tytu" bramy.

6. Przed przystgpieniem do jakichkolwiek prac przy urzadzeniu nalezy odcig¢ zasilanie.

7. W sieci zasilajacej instalacji nalezy we wtasnym zakresie zadbad o zabezpieczenie
zapobiegajgce przecigzeniom, zapewniajgce catkowite odfgczenie w warunkach okreslonych
przez Ill kategorig przepieciowa.

8. Z produktem nalezy obchodzi¢ sie delikatnie, chronigc go przed zgnieceniami,
uderzeniami, upadkiem lub kontaktem z jakiegokolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczaé
urzadzenia w poblizu zrédet ciepta i nie wystawiaé go na dziatanie otwartego ognia.

9. Uzytkownikowi zabrania sie podejmowania jakichkolwiek prob naprawy czy innych
modyfikacji bez kontaktu z wykwalifikowanym serwisem.

10. Niestosowanie sie do instrukcji i uwag w niej zawartych moze prowadzié¢ do uszkodzenia
urzadzenia i utraty gwarancji. W takich przypadkach, nie obowigzuje rekojmia za wady
materialne.

11. Firma Elektrobim nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody ptyngce z nieprawidtowego
uzycia wyrobu lub uzycia wyrobu niezgodnie z przeznaczeniem.
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Naped KSE180-DG zaprojektowany zostat jako urzagdzenie przeznaczone do poruszania

bram przesuwnych. Sposéb pracy przektadni uniemozliwia ruch bramy przy wyfagczonym

urzadzeniu, stad nie ma potrzeby uzycia elektrozamka. W przypadku braku napiecia automat

mozna rozblokowaé¢ za pomocg dotaczonego kluczyka, co zapewni mozliwos¢ recznego

otworzenia bramy.

SPECYFIKACJA NAPEDOW KSE180-DG
ZASILANIE 230 V~ 50Hz
POBOR MOCY (W) 370
MOMENT (NM) 37
MAKSYMALNA MASA BRAMY (KG) 1000
PREDKOSC BRAMY (M/MIN) 12
MAKS. DLUGOSC BRAMY(M) 18
RODZAJ WYLACZNIKA KRANCOWEGO MAGNETYCZNY
TEMPERATURA PRACY (°C) -30 — +60
STOPIEN OCHRONY IP44

«205mm

»
»

Rys. 1
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Pokrywa automatu

Ptyta gtéwna z ostong
Podstawa ptyty gtdwnej
Stojan silnika

Czujnik kraricowy
Kondensator startowy
Maskownice na uchwyty

Uchwyty montazowe

WO NOUL PR WN R

Koto napedowe

=
o

. Podstawa montazowa
. Korpus napedu

=
=

Rys. 2

Funkcje podstawowe:

o Miekki start i miekki stop,

e  Funkcja automatycznego zamykania regulowana w zakresie od 1 do 99 sekund,

e  Zabezpieczenie termiczne przed przegrzaniem silnika,

e Zabezpieczenie przecigzeniowe w przypadku napotkania przeszkody,

e Sygnalizacja aktualnego stanu pracy automatu na wyswietlaczu,

e Mozliwosé obstugi do 99 pilotdw,

e Mozliwosé przypisania jednej z 8 funkcji do 4 przyciskow w pilocie,

o  Mozliwosé podtaczenia zewnetrznych przyciskdow zewnetrznych oraz urzgdzen sterujacych (np.
wideodomofon, modut GSM, radioodbiornik),

e  Mozliwosé czesciowego otwierania bramy, bez koniecznosci wykonania petnego zakresu pracy,

e  Reczne wysprzeglanie bramy w razie braku napiecia sieci 230V.
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3. MONTAZ

Instalacja elektryczna

AN S o

KSE180/380-DG

Fotokomérka odbiornik 4
Fotokomérka nadajnik @
Lampa sygnalizacyjna %

Wiaczniki reczne (opcjonalnie)
Radioodbiornik (opcjonalnie

Rys. 3

Montaz mechaniczny automatu

Urzadzenie mozna montowac tylko na w petni sprawnych bramach. Nie wolno montowa¢ automatu na
bramach, ktére zacinajg sie podczas ruchu, poruszajg sie z nadmiernym oporem lub bramach pokrzywionych.
Montaz mechaniczny systemu schematycznie przedstawia Rysunek 4.

Automat nalezy zamontowa¢ na uprzednio przygotowanym solidnym fundamencie betonowym. W
przypadku, kiedy fundament nie byt wczesniej przygotowany, podczas wykonywania fundamentu, mozna uzy¢
ptyty metalowej z nagwintowanymi otworami dostarczonej razem z automatem. W takim przypadku w ptyte
nalezy wkreci¢ gwintowane szpilki przed jej zabetonowaniem i zala¢ jg betonem tak, zeby szpilki wystawaty z
niego na odpowiednig wysokos$¢ (Rys.4), umozliwiajgcg przykrecenie i doregulowanie wysokosci automatu nad
podtozem.

A Uwaga! Link do filmu z przyktadowym montazem automatu oraz jego regulacji znajduje sie na
stronie 15.
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Jedli fundament zostat przygotowany
wczesniej, automat nalezy przykreci¢ do za
pomocy solidnych kotkéw rozporowych, w
_ — razie potrzeby konieczne moze sie okazaé

uzycie dystanséw odsuwajgcych automat od
podtfoza.

Przygotowane wczesniej przewody
elektryczne przeprowadzi¢ przez przepust
kablowy znajdujgcy sie w  korpusie

urzadzenia.
o o
N Nalezy odpowiednio ustawi¢ wysokos¢
= oraz odlegto$¢ napedu od bramy (patrz rys.
va 0_&_ -0 i 4), nastepnie zamocowac¢ automat do ptyty
Tr “‘FJ dokrecajgc nakretki. Naped musi by¢
= o zamocowany na tyle stabilnie, ze nie bedzie

sie poruszat wzgledem podtoza podczas
pracy.

Rys. 4

A UWAGA! W przypadku montazu napedu na podwyiszeniu (nie bezposrednio na betonowym
fundamencie) nalezy pamietac¢ dodatkowo o zabezpieczeniu (zatkaniu) przepustu kablowego, tak aby do
wnetrza urzadzenia nie przedostat sie zaden gryzon.

Montaz listwy zebatej

Przed przystgpieniem do montazu listew zebatych przektadnie napedu nalezy odblokowac otwierajgc
dzwignie wysprzeglajaca (patrz Rys.9).

Na bramie wyznaczy¢ wtasciwie punkty montazowe dla mocowania listew zebatych. Listwy zebate nalezy
zamocowaé w linii prostej w jednym ciggu (bezposrednio jedna przy drugiej). Przesuwajac recznie brame
sprawdzi¢ czy odlegtosc¢ listew zebatych od podtoza jest w miejscu ustawienia automatu jednakowa — jesli tak
nie jest, nalezy wprowadzi¢ odpowiednie korekty.

A Uwaga! Listwa zebata musi sie zazebiac¢ z kotem zebatym automatu na catej swojej szerokosci.
Pomiedzy listwg zebatg a kotem zebatym powinien wystepowa¢ niewielki luz.

A Uwaga! Automat nalezy umiesci¢ w takim miejscu, aby uniemozliwic jego zalanie woda lub
zadbac o to, aby z miejsca montazu automatu woda byta sprawnie i natychmiast odprowadzana
odpowiednim systemem.
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Montaz i regulacja magnetycznych wytgcznikéw krancowych

Montaz mechaniczny krancowek magnetycznych przedstawia Rysunek 5. Podczas ustawiania i regulacji
wytgcznikdw magnetycznych przektadnia napedu powinna by¢ wysprzeglona co umozliwi reczne przesuwanie
bramy i kontrole prawidtowego ustawienia magneséw wzgledem czujnika krancowego znajdujgcego sie w
napedzie. Stojaki z magnesami nalezy przykreci¢ odpowiednio do listwy zebatej na odlegtosciach wyznaczajacych
koniec cyklu pracy. Magnesy powinny by¢ dokrecone do stojakéw poziomo (jak na Rys.6), tak aby podczas
przesuwania bramy gérna krawedZ wyzszego magnesu podjezdzata niewiele powyzej gérnej krawedzi modutu
czujnikow krancowych, a dolna krawedZ nizszego magnesu podjezdzata niewiele ponizej dolnej modutu
czujnikow krancowych (modut ma 2 czujniki magnetyczne wbudowane na réznych wysokosciach).

Po przykreceniu magnesow nalezy
skontrolowa¢ ich dziatanie przesuwajgc recznie
brame. Ptyta gtéwna podfaczona do zasilania po
wykryciu magnesu powinna zasygnalizowa¢ ten stan
zaswiecajgc diode LIMIT A lub diode LIMIT B. Jesli
magnesy bedg ustawione poprawnie kazdy z nich
bedzie w stanie wzbudzi¢ TYLKO JEDEN CZUJNIK. Nie
wolno dopusci¢ do sytuacji, w ktorej jeden magnes
bedzie wzbudzat oba czujniki. W nastepnym kroku
mozna  skontrolowaé  dziatanie  wytgcznikdw
krancowych. W tym celu nalezy zasprzegli¢ naped

przestawiajagc  odpowiednio  potozenie  dzwigni
wysprzeglajacej i z zachowaniem szczegdlnej RyS. 5
ostroznosci uruchomié elektrycznie prace napedu

kontrolujgc czy urzadzenie wytgczy sie z chwilg zblizenia sie do czujnika magnesu. Podczas cyklu otwierania ( ,,oF”
na wyswietlaczu patrz kierunek otwierania strona 9) prawidtowe wykrycie magnesu ograniczajgcego otwarcie,
powinno zosta¢ zasygnalizowane przez wyswietlacz symbolem ,L3”. Podczas cyklu zamykania (,ZL” na
wyswietlaczu) wykrycie magnesu ograniczajgcego zamkniecie oznajmi symbol ,,..Z”. Je$li magnes minie czujnik i
urzadzenie sie nie wytgczy, oznacza to, ze czujniki s ustawione odwrotnie lub Zle wyregulowane. Parametrem
"P" mozemy ustawié, ktéry magnes odpowiada za ograniczenie otwarcia oraz zamkniecia (patrz Cyfrowe
parametry centrali).
Przy aktywnej funkcji miekkiego zwalniania (P={) naped przesuwa brame jeszcze chwile po wykryciu

magnesu przez czujnik. Nalezy ten fakt uwzgledni¢ wyznaczajgc punkty zatrzymania bramy.
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Kierunek otwierania i zamykania bramy

Celem ustawienia poprawnego kierunku obrotéw silnika (istotne m.in. dla poprawnego dziatania funkgji
automatycznego zamykania i fotokomérek) nalezy ustawié¢ parametr P2 w taki sposéb aby przy zamykaniu

bramy na wyswietlaczu w poczatkowej fazie ruchu pojawit sie symbol _}_, a przy otwieraniu 7.

Montaz lampy sygnalizacyjnej oraz fotokomérek

Lampe sygnalizacyjng nalezy zamontowaé¢ mozliwe wysoko, w widocznym miejscu, aby informowata
uzytkownikéw o pracy zautomatyzowanej bramy. Podtgczenie zgodnie z rysunkiem nr.7.

Montaz fotokomdrek jest obowigzkowy. Bariera optyczna zwieksza bezpieczenstwo uzytkownikéw
zautomatyzowanej bramy. Fotokomoérki nalezy zainstalowac¢ w takim miejscu, aby mogty one wykry¢ obiekt,
ktory mogtby pojawi¢ sie na drodze poruszajgcej sie bramy. Dla wiekszego bezpieczeristwa zaleca sie
zamontowanie kilku kompletéw zabezpieczen optycznych np. od strony posesji, na zewnatrz posesji, w obszarze
przesuwu otwierania bramy. Nie nalezy montowaé odbiornika fotokomdrki w mocno nastonecznionym
miejscu. Fotokomarki powinny by¢ zainstalowane m.in. 30 cm od ziemi. Podtgczenie elektryczne zgodnie
rysunkiem nr.7.

Poprawnie zamontowane fotokomdrki nie powinny byé wzbudzane przez poruszajaca sie brame.

Zalecane srednice przewodow

Przyktadowy sposéb poprowadzenia okablowania przedstawiono na rysunku nr 3.

- Zasilanie sieciowe 230VAC: 3 x 1,5mm?
- Fotokomorki:
- odbiornik 4 x 0,5mm?
-nadajnik 2 x0,5mm?
- Lampa sygnalizacyjna: 2 x 0,75mm?
- Zewnetrzna anetna: kabel koncentryczny (np. typu RG58)
- Przyciski sterowania recznego(opcjonalnie): 2 x 0,5mm? (ilo$¢ 2yt moze by¢ wieksza w zaleznosci od potrzeb)

A Uwaga! Podczas podtaczania zasilania 230VAC nalezy zachowa¢ szczegdlng ostroznos¢, aby
unikngé porazenia pradem lub uszkodzenia automatu.

A Uwaga! W sieci zasilajgcej instalacji nalezy we wtasnym zakresie zamontowac odpowiednie
zabezpieczenie zapobiegajgce przecigzeniom, zapewniajgce catkowite odtgczenie w warunkach okreslonych
przez lll kategorig przepieciowg. Automat musi by¢ podtgczony do osobnego obwodu zabezpieczonego
wytacznikiem nadpradowym 10A.

A Uwaga! Zabrania sie podtaczania lub modyfikowania potgczenia w czasie opaddéw lub kiedy
wystepuje mozliwos¢ zachlapania elektroniki woda.
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Sposdb podtaczenia

Przed podtgczeniem zasilania do sterownika automatu, nalezy odtgczy¢ wytacznik nadpradowy
zabezpieczajacy linie zasilajacg automat. Wytacznik mozna wigczy¢ dopiero po upewnieniu sie, ze przewody
zasilajgce sg podtaczone poprawnie i nie powstaty nigdzie zadne zwarcia.

PROCESOR GLOWNY

LEARN
. PRZEKAZNIK
INC FUNC DEC
o O o
) O — PRZEKAZNIK
DRF _| I_l PK2
DST I_l I_l BEZPIECZNIK 6,3A

DLB DLA  DE2 DEL DEO  DPH
4):}{(» {:(N):(N):(» 3:(» LAMPA 230V

ANTENNA LIMITS INPUTS PHOTOCELL POWER MOTOR LAMP
ANT  GND__ LIMITB LIMITA GND E2 OP cL

[OIOISIOO[OOIOSISIOOSIOIOSISISIT]|

ORBIORNIK RADIOWY

} KONDENSATOR
ROZRUCHOWY

LM

12-24VAC/DC

12-24VAC/DC

MODUL
CZUJNIKOW KRANCOWYCH

oo o — l
L N L
KORPUS NAPEDU

Rys. 7

SILNIK

ZASILANIE 230V

ZWORKA

NO ->H0=0!

A NC -> HO=1!

MINY0I9a0 0104
NINIVAVN ‘0104

Uwaga! Przewody podtgczone do ptyty giéwnej powinny od razu opadac w doét, oznacza to, ze nie moga
one wychodzi¢ ponad poziom ptyty gtéwnej.
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Opis ztgcz i wyprowadzen

ANTENNA
ANT Wejscie antenowe.
GND Masa wejscia antenowego.

LIMITS (POLACZENIE WYKONANE FARBYCZNE)

B Ztacze sygnatowe czujnika kraricowego B.
A Ztacze sygnatowe czujnika kraricowego A.
GND Masa wejs¢ z modutu czujnikdéw kraricowych.

INPUTS (POtACZENIA OPCIONALNE)

Programowalne wejscie cyfrowe, funkcjonalno$é wejscia zalezna od wprowadzonej wartosci parametru E2 w

E2 ustawieniach centrali. Styk bez potencjatowy.

E1 Programowalne wejscie cyfrowe, funkcjonalno$é wejscia zalezna od wprowadzonej wartosci parametru E1 w
ustawieniach centrali. Styk bez potencjatowy.

E0 Programowalne wejscie cyfrowe, funkcjonalno$¢ wejscia zalezna od wprowadzonej wartosci parametru EO w
ustawieniach centrali. Styk bez potencjatowy.

GND Masa dla wejs¢ cyfrowych.

PHOTOCELL
Ztacze sygnatowe fotokomorek.

IR Krétkie zwarcie pomiedzy IR i COM informuje sterownik o napotkaniu przeszkody. Jesli sygnat napotkania przeszkody
pojawi sie w trakcie zamykania - skrzydta zostang zatrzymane, a nastepnie wywotana zostanie procedura zgodna z
ustawieniami parametru H1.

Ve Ztacze zasilajgce fotokomaorki.

Napiecie stabilizowane 17-20V DC, obcigzalnos¢ pradowa max. 200mA

GND Masa dla fotokomorek.

230V POWER

L

N Zfacze zasilajgce sterownik 230VAC. Uwaga! Napiecie 230V!

MOTOR (POtACZENIE WYKONANE FARBYCZNE)

CoM

oP Ztacze zasilajace silnik. Uwaga! Napiecie 230V!

CL

LAMP

LAMP

Ztacze zasilajace lampe 230VAC. Uwaga! Napiecie 230V!

Opis diod sygnalizacyjnych

DLB Sygnalizuje wykrycie magnesu krancowego przez czujnik kraricowy B.

DLA Sygnalizuje wykrycie magnesu kranncowego przez czujnik krancowy A.

DE2 Sygnalizuje zwarte ztgcza sterowania zewnetrznego (E2 i COM).

DE1 Sygnalizuje zwarte ztgcza sterowania zewnetrznego (E1 i COM).

DEO Sygnalizuje zwarte ztgcza sterowania zewnetrznego (E0O i COM).

DPH Sygnalizuje sygnat wykrycia przeszkody przez fotokomorki (zwarte ztacza IR i COM).

DRE Dioda sygnalizujgca stan pracy radioodbiornika.
Swiatto ciagte: gotowoé¢ do zaprogramowania pilota Miganie: wykrycie sygnatu radiowego
Gtoéwna dioda sygnalizujaca stan pracy urzadzenia.

DST Swiatto ciaggte: stan czuwania i normalna praca urzadzenia Miganie: aktywna funkcja autozamykania (sterownik
odlicza czas do automatycznego zamkniecia).

DPK1 Sygnalizuje wtaczenie przekaznika PK1.

DPK2 Sygnalizuje wtaczenie przekaznika PK2.

P4 ELEKTROBIM
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Podtagczenie anteny zewnetrznej

W przypadku jesli antena wewnatrz sterownika, w zwigzku z zaktéceniami i przeszkodami w terenie, nie jest

wystarczajgca co moze sie objawia¢ niskim zasiegiem pilota, moina zastosowal antene zewnetrzng.

Nalezy jg zamontowac mozliwie wysoko np. na zwienczeniu stupka i podtgczy¢ do ztgcza antenowego. Rdzen(zyta
wewnetrzna) powinien zostac¢ podfgczony do ztgcza ANT, a oplot ekranujgcy do ztgcza GND.

A Uwaga! Przewdd antenowy nie powinien by¢ w zadnym miejscu uszkodzony lub zatamany, gdyz moze to

Znaczaco pogorszyc zasieg dziatania pilotow. Nie nalezy podtaczac¢ do ztgcza antenowego innych przewodow
niz antenowe.

Cyfrowe parametry centrali

Aby wejs¢ w tryb programowania parametrow pracy centrali nalezy nacisngc¢ i przytrzymac przez okoto 5sek.
przycisk FUN, na wyswietlaczu pojawi sie ,P0”. W celu zmiany wartosci konkretnego parametru nalezy przyciskajac
przycisk INC+ lub DEC- wybrac¢ parametr a nastepnie nacisngé FUN w celu jego edycji — pojawi sie aktualna wartos¢
parametru. Wartosci mozna zmieniac¢ przy pomocy przyciskdw INC+ i DEC-. W celu zapisania nowo ustawionej
wartosci ponownie nacisng¢ przycisk FUN centrala potwierdzi sygnatem dzwiekowym zapisanie nowej wartosci
parametru. Aby wyjs¢ z trybu programowania parametréw nalezy nacisng¢ przycisk LEARN, wyswietlacz zgasnie.

ro O-t | Miekki start/stop- czas rozpedzania silnika na poczatku cyklu pracy oraz zatrzymania(po wykryciu magnesu przez
wytgcznik kraricowy).
Wartos$é domyslna: 1 sekunda.
P O-t  |Sygnat z modutu wytgcznikéw kraricowych:
0: wytacznik A dla ograniczenia otwarcia, B dla ograniczenia zamykania
1: wytacznik B dla ograniczenia otwarcia, A dla ograniczenia zamykania
Wartos¢ domysina: 0.
re O-t  |Kierunek pracy silnika:
0: lewo
1: prawo
Nalezy ustawi¢ parametr w taki sposéb, aby przy otwieraniu bramy wyswietlat sie napis OP, a przy zamykaniu CL.
Wartos¢ domyslna: 10.
P2 | 20-95 | Wytacznik czasowy, ustala maksymalny czas trwania cyklu otwierania lub zamykania.
Wartos¢ domysina: 60sek.
P | 3-89 |Czas otwierania bramy dla funkcji furtki.
Wartos¢ domysina: 8.
FS -20 | Wylacznik przecigzeniowy (zabezpieczenie przeciwzgnieceniowe).

Ustala wartos¢ progowa sity po przekroczeniu ktérej, sterownik wytgczy prace silnika.

Wartos¢ domysina: 10

P4 ELEKTROBIM
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PE | 5-89 |Czas do automatycznego zamkniecia bramy dla funkcji petnego otwarcia z autozamykaniem.
Uwaga! Parametr jest brany pod uwage w przypadku korzystania z funkcji sterujacej nr. 2, ktérg mozna przypisac¢ do
jednego z przyciskow w pilocie (patrz funkcje sterujgce pracg bramy).

Wartos$¢ domyslna: 60sek.
P | 5-88 |Czas do automatycznego zamkniecia bramy dla funkcji furtki z autozamykaniem.
Uwaga! Parametr jest brany pod uwage w przypadku korzystania z funkcji sterujacej nr. 5, ktérg mozna przypisa¢ do
jednego z przyciskow w pilocie (patrz funkcje sterujgce pracg bramy).
Wartos$¢ domyslna: 60sek.
o O-1 | Tryb pracy fotokomérek
0: styk normalnie otwarty
1: styk normalnie zamkniety
Wartos$¢ domyslna: 0.

Hi O-1 | Reakcja sterownika po wykryciu przeszkody przez fotokomérki lub wtacznik przecigzeniowy:
0: zatrzymanie pracy sitownikdéw
1: zatrzymanie pracy, nastepnie otwieranie bramy
Wartos¢ domysina: 1.

£0 | O-B |Funkcja wejscia cyfrowego EO
Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace pracg bramy”

Wartos$¢ domyslna: 1

£l 0-8 |Funkcja wejscia cyfrowego E1
Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace pracg bramy”

Wartos$¢ domyslna: 3

EZ | O-B | Funkcja wejscia cyfrowego E2
Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace pracg bramy”

Wartos¢ domyslna: 7

FO | O-B | Funkcja przycisku pilota (przycisk A — patrz Rys.8)

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace pracg bramy”
Wartos¢ domysina: 0

Fi 0-8B |Funkcja przycisku pilota (przycisk B — patrz Rys.8)

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace pracg bramy”
Wartos¢ domyslna: 3

F2 | O-B |Funkcja przycisku pilota (przycisk C — patrz Rys.8)

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace pracg bramy”
Wartos¢ domysina: 8

F3 | O-B |Funkcja przycisku pilota (przycisk D — patrz Rys.8)

Lista dostepnych funkcji — patrz tabela , Funkcje sterujace pracg bramy”
Wartos¢ domysina: 8
RS -- RESET (przywracanie ustawien fabrycznych)

P4 ELEKTROBIIM

str. 13



Funkcje sterujgce pracg bramy

Ponizsza tabela zawiera spis dostepnych funkcji sterujgcych praca bramy, ktére mozna przypisac

przyciskom pilotéow zdalnego sterowania (parametry centrali FO,F1,F2,F3) oraz wejsciom cyfrowym (parametry
centrali EO,E1,E2).

Nr funkcji Opis funkcji
o PRACA CYKLICZNA DLA PEENEGO OTWARCIA/ZAMKNIECIA
funkcja wyzwala prace bramy, praca w trybie cyklicznym: otwdrz-stop-zamknij-stop-otworz-...
{ PELNE OTWARCIE BRAMY
funkcja wyzwala wytgcznie petne otwarcie bramy.
UWAGA! Ustawiajac ten parametr, nalezy przypisa¢ do pilota funkcje stop oraz zamknij.
E PELNE OTWARCIE BRAMY Z AUTOZAMYKANIEM
funkcja wyzwala petne otwarcie bramy oraz zamkniecie jej po czasie ustawionym w parametrze P6.
UWAGA! Ustawiajac ten parametr, nalezy przypisa¢ do pilota funkcje stop.
3 PRACA CYKLICZNA DLA CZESCIOWEGO OTWARCIA BRAMY (FUNKCJA FURTKI) Z ZAMKNIECIEM
funkcja wyzwala otwarcie bramy w czasie = P4, praca w trybie cyklicznym: otwérz-stop-zamknij-stop-otworz-...
) CZESCIOWE OTWARCIE BRAMY
funkcja wyzwala wytgcznie czesciowe otwarcie bramy w czasie = P4.
UWAGA! Ustawiajac ten parametr, nalezy przypisa¢ do pilota funkcje stop oraz zamknij.
=t CZESCIOWE OTWARCIE BRAMY Z AUTOZAMYKANIEM
funkcja wyzwala czesciowe otwarcie bramy w czasie = P4 oraz zamknigcie jej po czasie ustawionym w parametrze P7.
UWAGA! Ustawiajac ten parametr, nalezy przypisa¢ do pilota funkcje stop.
= ZAMKNIECIE BRAMY
funkcja wyzwala wytacznie zamkniecie bramy.
UWAGA! Ustawiajac ten parametr, nalezy przypisa¢ do pilota funkcje stop oraz otworz.
= ZATRZYMNIE BRAMY
funkcja wyzwala zatrzymanie bramy.
= NIEAKTYWNE
przypisanie tej funkcji powoduje dezaktywacje danego przycisku pilota lub wejscia cyfrowego.

Rys. 8
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Programowanie pilotow

Programowanie pilotow

W stanie czuwania centrali (dioda DRF nie Swieci, wyswietlacz wygaszony) nacisng¢ krdotko przycisk
LEARN, dioda DRF zaswieci swiattem ciggtym. Wcisng¢ i przytrzymac przycisk w pilocie zdalnego sterowania.
Centrala 4-krotnym sygnatem dzwigkowym poinformuje o zapamietaniu kodu pilota, na wyswietlaczu wyswietli
sie ilo$¢ wgranych do centrali pilotow. Jesli zaden pilot nie zostanie wprogramowany po okoto 5sek. Sterownik
powrdci do stanu czuwania (dioda DRF zgasnie).

Kasowanie pilotow

W stanie czuwania centrali nacisngé i przytrzymac przycisk
LEARN przez okoto 5sek. Po wykasowaniu pilotow centrala wtgczy
dtugi sygnat dZzwiekowy.

A Uwaga! W przypadku problemdéw z wgraniem pilota
lub innymi problemami z montazem i regulacja, polecamy
zapoznanie sie z wideoinstrukcjami dostepnymi na naszej
stronie www.elektrobim.pl w zaktadce pomoc lub skanujac

kod QR znajdujacy sie po prawej stronie.

Komunikaty na wyswietlaczu

EF Wyswietlane przez 1 sekunde po uruchomieniu pracy za pomoca pilota zdalnego sterownia.
EE Wyswietlane przez 1 sekunde po uruchomieniu pracy za pomoca wejs¢ cyfrowych.
:::F' Wyswietlane przez 1 sekunde po uruchomieniu cyklu otwierania bramy.
o Wyswietlane przez 1 sekunde po uruchomieniu cyklu zamykania bramy.
R Wyswietlane przez 1 sekunde po zadziataniu wytacznika kraricowego w trybie otwarcia bramy.
i Wyswietlane przez 1 sekunde po zadziataniu wytgcznika kraricowego w trybie zamknieciu bramy.
e Wyswietlane przez 1 sekunde po zadziataniu zabezpieczenia czasowego ustawionego parametrem P3.
HHH Wyswietlane przez 1 sekunde po zadziataniu zabezpieczenia przecigzeniowego ustawionego parametrem P5.
= Wyswietlane przez 1 sekunde po wykryciu przeszkody przez fotokomérki.
Konserwacja
Na biezgco:

- Dbac o utrzymywanie catosci automatyki w czystosci, a w szczegdlnosci fotokomaérek. W zime nalezy usunac
oblodzenie z listew zebatych oraz snieg z drogi przesuwanej bramy.

Przynajmniej raz na po6t roku:

- Sprawdzenie ustawienia i dziatania wytacznika przecigzeniowego

- Sprawdzenie ustawienia i dziatania fotokomérek

- Sprawdzenie ustawienia i dziatania wytgcznikow kraricowych
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Awaryjne rozblokowywanie — Tryb manualny

W przypadku zaniku energii elektrycznej lub
potrzeby regulacji bramy przy montazu, nalezy wysprzeglic
naped tak aby nastgpita mozliwos$¢ recznego przesuniecia
skrzydta bramy.

Aby wykonac tg czynnos¢ nalezy uzy¢ dotaczonych do
zestawu kluczy rozblokowujgcych i umiesci¢ je w zamku
(Rys. 9). Po przekreceniu kluczyka wyciggnac¢ klamke na
zewnatrz.

Automat po tej czynnosci przejdzie w tryb pracy recznej.
Aby przywrdci¢ zautomatyzowang prace automatu nalezy
powtdrzy¢ czynnosci w odwrdconej kolejnosci.

Problem Mozliwe przyczyny

Rozwigzanie

Urzadzenie nie reaguje, na ptycie 1. Brak zasilania 230V.

sterownika nie $wieci sie zadna 2. Przepalony bezpiecznik na

dioda oraz wyswietlacz ptycie sterownika.

Silnik sie wtacza, ale ma problem 1. Stabe potaczenie kondensatora
ze startem ("buczy") rozruchowego z silnikiem.

2. Zuzyty kondensator
rozruchowy.

Nie dziatajg wytaczniki kraricowe 1. Niepoprawnie ustawione
magnesy na listwie zebatej.

2. Uszkodzony czujnik

wytacznikéw krancowych.

Nie dziata pilot zdalnego 1. Zuzyta bateria.
sterowania 2. Pilot usuniety z pamieci
sterownika.

ELEKTROBIT

1. Podtaczyc¢ zasilanie 230V.
2. Wymieni¢ bezpiecznik
znajdujacy sie na ptycie gtéwne;j

1. Skontrolowaé potaczenia w
pomaranczowej kostce przy
silniku.

2. Wymieni¢ na nowy (zalecana
wymiana co 2 lata).

1. Poprawic¢ ustawienie
magneséw i sprawdzi¢ ustawienie
funkcji P1

2. Wymieni¢ modut krancéwek.

1. Wymienic¢ baterie w pilocie.
2. Wprogramowac pilot od nowa.
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8. NOTATKI

Zgodnie z przepisami ustawy z dnia 29 lipca 2005 r.o zuzytym sprzecie elektronicznym zabronione jest
umieszczanie tacznie z innymi odpadami zuzytego sprzetu oznakowanego symbolem przekreslonego kosza.
Uzytkownik, ktory zamierza pozby¢ sie produktu, jest zobowigzany do oddania zuzytego sprzetu elektronicznego
lub elektrycznego do punktu zbierania zuzytego sprzetu. Punkty zbierania prowadzone sgm. in. przez
sprzedawcow hurtowych i detalicznych tego sprzetu oraz przez gminne jednostki organizacyjne prowadzgce
dziatalnos¢ w zakresie odbierania odpaddw.

ELEKTROBIIM
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Deklaracja zgodnosci
nr. 15/03-2023

Zgodnosc z Dyrektywami: 2014/30/UE (EMC); 2014/35/UE (LVT); 2006/42/WE (MD)

Nazwa dostawcy: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spdtka komandytowa

Adres: Aleja,, Solidarnosci” 68/121, 00-240 Warszawa, Polska

0Osoba odpowiedzialna za zredagowanie dokumentacji technicznej: ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spotka komandytowa
Typ produktu: naped do bramy przesuwnej

Model: KSE180-DG

ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spotka komandytowa oswiadcza, na whasng odpowiedzialnosc, ze wyzej wymieniony produkt jest
zgodny z nastepujacymi dyrektywami:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/30/UE z 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizaji
ustawodawstw paristw cztonkowskich odnoszacych sie do kompatybilnosci elektromagnetycznej (wersja przeksztatcona).

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2014/35/UE z 26 lutego 2014r. w sprawie harmonizaji
ustawodawstw panistw cztonkowskich odnoszacych sie do udostepniania na rynku sprzetu elektrycznego przewidzianego
do stosowania w okreslonych granicach napiecia (wersja przeksztatcona).

Ponadto produkt jest zgodny z nastepujac dyrektywa w zakresie wymagan dotyczacych maszyn nieukoriczonych:

- Dyrektywa Parlamentu Europejskiego | Rady 2006/42/WE z 17 maja 2006r. w sprawie maszyn, zmieniajgca
dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie).

Spetnione wymagania podstawowe: 1.1.3;1.1.5;1.2.1;1.2.2, 1.2.3; 1.2.6; 1.3.1;1.3.2, 1.3.7; 1.3.8.1; 1.4.1; 1.4.2;, 1.5.1;
1.5.6;1.5.8;1.5.9;1.5.11;1.5.13; 1.6.1; 1.6.3; 1.6.4; 1.7.1; 1.7.2; 1.7 4.

Zabrania sie uruchomienia maszyny nieukoriczonej, kiedy maszyna koricowa, do ktdrej ma zosta¢ wbudowana nie uzyska
odpowiedniej deklaracji zgodnosci zgodnej z dyrektywa 2006/42/WE o ile taka procedura jest konieczna.

ELEKTROBIM Sp. z 0.0. spétka komandytowa zobowiazuje sie do przekazania informacji dotyczacych maszyn na
odpowiednio uzasadniong proshe od wiadz krajowych.

Przy uzyciu maszyny nieukoriczonej w kraju europejskim, w ktorym jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaragji,
importer zobowiazany jest do dofaczenia stosownego ttumaczenia jako zatacznik do tego dokumentu.

Zastosowano Normy Techniczne:

EN IEC55014-1:2021; EN IEC 61000-3-2:2019+A1:2021; EN 61000-3-3:2013+A1:2019, EN IEC 55014-2:2021;
EN 61000-4-2:2009; EN 61000-4-3:2020; EN 61000-4-4:2012; EN 61000-4-5:2014+A1:2017; EN 61000-4-
6:2022; EN IEC 61000-4-11:2020; EN 62233:2008; EN 60335-1:2012+A11:2014+A13:2017+A1:2019+A2:2019
+A14:2019+A15:2021; EN 60335-2-103:2015.

W nastepstwie posiada oznaczenie CE.

Deklaracja Zgodnosci nie obejmuje wszelkich modernizacji dokonanych niezgodnie z instrukcja obstugi.

Elektrobim Sp. z 0.0. Sp. k.
@m
010@: §:‘
Jan Borowsk:

Warszawa, 17 marca 2023r.
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