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1. Srodki ostroznoéci:

1. Aby zapewni¢ zgodnosc¢ z wymaganiami elektromagnetycznymi stacji radiowej lotnictwa,
zabrania sie uzywania modeli zdalnego sterowania w promieniu 5000M od srodka pasa
startowego lotniska. W okresie, gdy odpowiednie organy wydaja rozporzadzenia dotyczace
stacji radiowych, uzytkowanie zdalnie sterowanych modeli powinno zostac przerwane.
Prosze latac tylko w cieptej, bezwietrznej pogodzie. Nie lata¢ w trudnych warunkach
pogodowych, takich jak przegrzanie, silny wiatr, deszcz itp. Prosze wybieraé¢ otwarte tereny
wewnetrzne lub zewnetrzne, trzymac sie z daleka od ludzi, zwierzat, przewodow
nadziemnych i innych przeszkod. Upewnij sie, ze nikt inny nie uzywa tej samej
czestotliwosci. Nie pozwalaj dronowi wyj$¢ poza zasieg wzroku.

2. Po uruchomieniu drona nie dotykaj czesci wirujacych z duza predkoscia i trzymaj sie z dala
od obracajacych sie smigiet, aby uniknac ryzyka uduszenia (w tym biegdéw, wirnikéw itp.).

3. Podczas i po uzyciu drona, akumulator i silnik beda generowac wysoka temperature. Prosze
nie dotykac ich, aby uniknac ryzyka poparzenia.

4. Nie patrz bezposrednio w wiazke swiatta LED, aby nie uszkodzi¢ oczu.



Porada: Zaleca sie, aby poczatkujacy ¢wiczyli latanie na niskiej wysokosci na otwartym i
bezludnym terenie przez okoto 3 dni, a nastepnie stopniowo przechodzili do lotow na wiekszej

wysokosci po zapoznaniu sie z obstuga drona.

2. Przygotowanie do lotu

Srodowisko lotu
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e Wewnatrz: Zalecane jest przestronne miejsce z dala od przeszkod, ttumoéw lub zwierzat

domowych.
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¢ Na zewnatrz: Preferowane jest stoneczne, bezwietrzne lub lekko wietrzne miejsce.
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e Prosze trzymac drona w zasiegu wzroku i z dala od przeszkaod, przewodow wysokiego
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napiecia, drzew i personelu podczas lotu.
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¢ Nie lata¢ w ekstremalnych warunkach, takich jak upat, zimno, silny wiatr lub ulewny deszcz.

Fan blade B

]
Subject

Fan blade A

Wifi camera

1. Fan blade B / topatka wirnika B

2. Boom / Wysiegnik

3. Obstacle avoidance device / Urzadzenie do unikania przeszkod
4. Electric machine / Silnik elektryczny

5. Subject / Obiekt

6. Fan blade A / topatka wirnika A

7. WiFi camera / Kamera WiFi

Wymiana smigiet

1. Smigto, ktére ma zosta¢ wymienione, musi by¢ zamontowane zgodnie z odpowiednia
pozycja na urzadzeniu.
> Smigto A musi byé zamontowane w pozycji A, a émigto B musi by¢ zamontowane w
pozycji B.
o Jesli Smigto zostanie zamontowane nieprawidtowo, dron nie bedzie dziatac.
2. Podczas lotu Smigto A obraca sie zgodnie z ruchem wskazowek zegara, a Smigto B

przeciwnie do ruchu wskazéwek zegara.

Wazne uwagi

1. Ten produkt nie jest zabawka, niewtasciwe uzytkowanie moze spowodowac uszkodzenie.
o Prosze postepowac zgodnie z instrukcja przed uzyciem tego produktu. Nie rozktadac
urzadzenia samodzielnie. W przeciwnym razie producent nie ponosi

odpowiedzialnosci za jakiekolwiek szkody.



2. Instrukcje bezpieczenstwa

o Nalezy lata¢ w bezpiecznym obszarze z dala od innych osdéb i nie sterowac¢ dronem
nad ttumem. Z powodu btedu pilota lub zaktécen sygnatu moga wystapic¢ wypadki,
uszkodzenia lub obrazenia.

o Zakaz: Zwtaszcza podczas lotow wewnatrz i na zewnatrz, nalezy trzymac sie z dala
od przeszkod. Produkt nadaje sie do lotow zaréwno wewnetrznych, jak i
zewnetrznych (sita wiatru nie wieksza niz 4). Prosze wybra¢ miejsce, ktore jest wolne
od przeszkod, ttumaéw i zwierzat domowych, przechodnidw, takich jak zrédta ciepta,
przewody elektryczne lub Zrodta zasilania, ktore moga kolidowac z dronem,
ladowaniem, zaplataniem sie lub spowodowac pozar, porazenie pradem oraz
uszkodzenia mienia i zycia.

o Ostrzezenie: Produkt jest gtownie odpowiedni dla osob powyzej 14 roku zycia, moze
byc¢ trudny do opanowania na poczatku. Zaleca sie skorzystanie z pomocy

doswiadczonego pilota w celach szkoleniowych.
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1. Camera adjustment / Regulacja kamery

2. Speed switch / Przetacznik predkosci

3. Gyroscope correction / Korekcja zyroskopu

4. One-press for return / Jedno nacisniecie do powrotu

5. Left joystick (Up/down/turn left and right) / Lewy joystick (Gora/dét/skret w lewo i
prawo)

6. Right joystick (Forward/backward/fly left and right) / Prawy joystick (Przod/tyt/lot w
lewo i prawo)

7. Unlock / Odblokowanie



8. Power switch / Przetacznik zasilania
9. GPS switch / Przetacznik GPS
10. Geomagnetic calibration / Kalibracja geomagnetyczna
11. Charging indicator indoor mode light / Wskaznik tadowania, swiatto trybu

wewnetrznego
12. Return indicator light Outdoor Mode Indicator / Wskaznik powrotu, wskaznik trybu

zewnetrznego

3. Instrukcje obstugi uchwytow zdalnego sterowania/ramki na
telefon:

Figure 1 Figure 2 Figure 3

1. Rama na telefon komérkowy: Wtz ramke na telefon komérkowy do pilota zdalnego
sterowania (Rysunek 1) i rozciggnij ja w gore, aby umiescic telefon (Rysunek 2).
2. Uchwyt zdalnego sterowania: Pociagnij dolny uchwyt pilota zdalnego sterowania z pozycji

srodkowej i obroc go, aby umiesci¢ go na miejscu (Rysunek 3).



4. Instrukcje dotyczace tadowania pilota zdalnego sterowania:

Charging socket

1. tadowanie: Wt6z wtyczke tadowania do gniazda tadowania pilota zdalnego sterowania, a
nastepnie podtacz wtyczke tadowarki USB do komputera lub tadowarki telefonu
komorkowego. Podczas tadowania zielony wskaznik fadowania swieci sie, a wskaznik

zgasnie po petnym natadowaniu. (Czas tadowania wynosi okoto 40 minut).

Uwaga: Jesli wskaznik tadowania nie zmienia sie podczas tadowania, oznacza to, ze bateria jest

w petni natadowana i nie wymaga ponownego tadowania.

5. Instrukcje dotyczace tadowania baterii litowej drona:

1. Wyjmowanie baterii: Nacisnij i przytrzymaj miejsce pokazane przez strzatke (Rysunek 1), a

nastepnie wyciggnij baterie do tytu, aby ja wyjac.



I

2. Kroki tadowania baterii:
o Podtacz wtyczke USB do baterii i podtacz tadowarke USB do komputera lub
tadowarki telefonu komorkowego. Podczas tadowania wskaznik baterii bedzie swiecit
sie dtugo i zgasnie po petnym natadowaniu. (Czas tadowania wynosi okoto 360

minut).

Uwaga: Jesli bateria jest wtozona do tadowarki, wskaznik na baterii nie swieci sie dtugo, co

oznacza, ze nie ma potrzeby tadowania.

6. Wymagania srodowiskowe przed lotem:

Woybierz otwarte srodowisko wewnetrzne lub zewnetrzne bez deszczu i $niegu oraz sity wiatru
mniejszej niz poziom 4 do latania. Prosze trzymac sie z dala od ludzi, drzew, przewodow

elektrycznych, wysokich budynkéw, lotnisk oraz wiez transmisyjnych podczas lotu.

7. Samouczek dotyczacy lotu dronem:

Samouczek trybu wewnetrznego:

1. kaczenie drona z czestotliwoscia:

» W16z baterie drona do gniazda baterii w odpowiednim kierunku, umies¢ drona na
rownej powierzchni i wtacz zasilanie, a nastepnie wiacz zasilanie pilota zdalnego
sterowania. W tym momencie pilot zdalnego sterowania wyemituje dzwiek ,Di", aby

wskazac, ze faczenie czestotliwosci zakoriczyto sie sukcesem.



2. Kalibracja zyroskopu:

o Umies¢ drona w poziomej pozycji, nacisnij przycisk ,Kalibracja zyroskopu” na pilocie
zdalnego sterowania (Rysunek 1). Swiatto drona zacznie miga¢ szybko, a nastepnie

zacznie swiecic statym swiattem, a pilot zdalnego sterowania wyemituje dzwiek ,Di”,

co oznacza, ze kalibracja zakonczyta sie sukcesem.

Figure 2

o Nacisnij i przytrzymaj przycisk przetacznika GPS przez 3 sekundy (Rysunek 2), pilot
zdalnego sterowania wyda dwa dzwieki, a wskaznik trybu wewnetrznego na pilocie

zdalnego sterowania wtaczy sie, wskazujac, ze tryb wewnetrzny jest wiaczony.

8. Samouczek trybu zewnetrznego:

1. kaczenie drona z czestotliwoscia:

o W16z baterie drona do gniazda baterii w odpowiednim kierunku, umies¢ drona na
rownej powierzchni i wtacz zasilanie, a nastepnie witacz zasilanie pilota zdalnego
sterowania. W tym momencie pilot zdalnego sterowania wyemituje dzwiek ,Di", aby

wskazac, ze faczenie czestotliwosci zakonczyto sie sukcesem.



2. Kalibracja zyroskopu:

o Umies¢ drona w poziomej pozycji, nacisnij przycisk ,Kalibracja zyroskopu” na pilocie
zdalnego sterowania (Rysunek 1). Swiatto drona zacznie miga¢ szybko, a nastepnie
zacznie swiecic statym swiattem, a pilot zdalnego sterowania wyemituje dzwiek ,Di”,

co oznacza, ze kalibracja zakonczyta sie sukcesem.
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3. Kalibracja geomagnetyczna:

o Geomagnetyzm jest tatwo zaktdcany przez inne urzadzenia elektroniczne, co moze
powodowac nieprawidtowe dane i wptywac na lot. Przy pierwszym uzyciu nalezy
przeprowadzi¢ kalibracje geomagnetyczna. Wykonaj kalibracje geomagnetyczng
zgodnie z nastepujacymi krokami:

1. Po krétkim nacisnieciu przycisku pilota zdalnego sterowania (Rysunek 2), pilot
zdalnego sterowania wyemituje dzwiek ,Di”, a wskaznik swietlny drona zacznie
szybko migac, co oznacza, ze kalibracja moze zostac przeprowadzona.

2. Trzymaj drona w reku, nacisnij (Rysunek 3) i obracaj powoli zgodnie z ruchem
wskazowek zegara 3 razy w kierunku poziomym, a pilot zdalnego sterowania
wyemituje dZzwiek ,Di", co oznacza, ze kalibracja pozioma zakonczyta sie
sukcesem. Nastepnie mozna przeprowadzic¢ kalibracje w kierunku pionowym
(jak pokazano na Rysunku 4), obracajac nos drona powoli zgodnie z ruchem

wskazowek zegara 3 razy, a pilot zdalnego sterowania wyemituje dwa dzwieki

,DiDi" co oznacza, ze kalibracja zakonczyta sie sukcesem.

4. Wyszukiwanie sygnatow GPS:

o Po zakonczeniu kalibracji geomagnetycznej umiesc¢ drona na poziomej powierzchni,
dron automatycznie zacznie wyszukiwac satelity. Wskaznik swietlny drona zmieni sie
z powolnego migania tylnego Swiatta na state swiatto, a wskaznik trybu
zewnetrznego na pilocie zdalnego sterowania wtaczy sie, co oznacza, ze
wyszukiwanie satelity zakonczyto sie sukcesem. W tym momencie nacis$nij krotko

przycisk ,odblokowania” na pilocie zdalnego sterowania (Rysunek 5), aby rozpoczaé



lot.

Uwaga specjalna:

1. Upewnij sie, ze srodowisko startowe to otwarte srodowisko zewnetrzne, a sygnat
satelitarny przed startem wynosi wiecej niz 9 gwiazdek.

2. Szerokosc i dtugosc geograficzna kazdego regionu sa rézne. Nowi uzytkownicy musza
skalibrowac urzadzenie raz. Na przyktad réznica miedzy Guangdong a Pekinem wynosi 28
stopni. Dlatego lot bez kalibracji oznacza, ze lot do przodu i do tytu bedzie zamiast tego
lotem w linii prostej. Kalibracja jest wykonywana w celu doktadnosci barometru do

pomiaru wysokosci.

9. Podstawowy lot:

Kroki podstawowego lotu:

1. Pilot zdalnego sterowania i dron s3 zakodowane, a dron jest zainicjowany.

2. Kalibracja geomagnetyczna. (Nie ma potrzeby ponownej kalibracji w tym samym miejscu)
3. Podtacz Wi-Fi telefonu do drona i otworz aplikacje mobilna.

4. Po skalibrowaniu drona poczekaj na odbiér sygnatow satelitarnych, zwykle 60-80 sekund

(powyzej 9 gwiazdek), aby odblokowac lot.

10. Metoda manipulaciji:

¢ Lewy drazek (akcelerator):



o Kiedy lewy drazek jest przesuniety do gory, predkosc gtéwnego wirnika wzrasta, a
dron wznosi sie.
o Kiedy lewy drazek jest przesuniety w dot, predkosc¢ gtéwnego wirnika spada, a dron

opada.

o Lewy drazek (ster):

o Kiedy lewy drazek jest przesuniety w lewo, dron skreca w lewo.

o Kiedy lewy drazek jest przesuniety w prawo, dron skreca w prawo.

e Prawy drazek (ster):



o Kiedy prawy drazek jest przesuniety do przodu, dron leci do przodu.
o Kiedy prawy drazek jest przesuniety do tytu, dron leci do tytu.

¢ Prawy drazek (ster):

o Kiedy prawy drazek jest przesuniety w prawo, dron leci w prawo.

o Kiedy prawy drazek jest przesuniety w lewo, dron leci w lewo.

Uwaga: Gdy dron znajduje sie 30 cm od ziemi, stanie sie niestabilny z powodu wptywu wtasnego
pradu wirowego, co nazywa sie ,reakcja efektu gruntowego”. Im nizszy dron, tym wiekszy jest

wptyw reakcji efektu gruntowego.

11. Opis dziatania funkcji pilota zdalnego sterowania:

1. Odblokowanie drona:



Figure 1

o Gdy dron prawidtowo zlokalizuje sie na zewnatrz, nalezy go odblokowac, aby
rozpoczac lot. Nacisnij i przytrzymaj przycisk ,odblokowania” (Rysunek 1). W tym
momencie cztery smigta obracaja sie z tag sama predkoscia, co wskazuje, ze
odblokowanie zakonczyto sie sukcesem. Po zakonczeniu odblokowania dron moze

normalnie dziatac i latac.

2. Regulacja predkosci:

Figure 2

> Bieg predkosci startowej drona domyslnie ustawiony jest na niski bieg. Kiedy dron
leci w powietrzu, predkosé¢ mozna dostosowac za pomoca szybkiego i wolnego biegu
(Rysunek 2). Krétkie naci$niecie przycisku predkosci spowoduje wydanie dwéch
dzwiekéw sygnalizujacych wejscie na drugi bieg, krotkie nacisniecie przycisku
predkosci ponownie spowoduje powrot pilota do niskiego biegu z jednym sygnatem

dzwiekowym.



. Regulacja kata kamery

¢ Podczas lotu dronem kat kamery mozna regulowac za pomoca pokretta regulacji kamery

(Rysunek 3). Obroc pokretto w lewo, aby zwiekszy¢ kat kamery, i w prawo, aby go

zmniejszy¢.

. Jeden przycisk powrotu

¢ Po witaczeniu funkcji GPS na zewnatrz i wyszukaniu satelity w celu kalibracji i startu, jesli
dron leci zbyt daleko lub bateria jest na niskim poziomie, nacisnij przycisk powrotu, a dron

wroci do poczatkowej pozycji startowe;.
Powrét:

¢ Dron posiada funkcje powrotu do domu. Jesli punkt powrotu zostanie poprawnie zapisany
przed startem, a dron i pilot stracg sygnat komunikacyjny lub zostanie nacisniety przycisk
powrotu, dron automatycznie wroci do punktu startowego i wyladuje, aby zapobiec
wypadkom. Dron ma trzy rozne sposoby powrotu do domu: powrét jednym przyciskiem,

powrot niekontrolowany i powrét z powodu niskiego poziomu baterii.
Punkt powrotu:

e Podczas startu lub lotu, gdy GPS odbierze wiecej niz 9 satelitow po raz pierwszy, zapisze

on biezaca pozycje drona jako punkt powrotu.



Jeden przycisk powrotu:
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e Gdy sygnat GPS jest dobry (liczba satelitow wieksza niz 9), mozesz rozpoczac powrot drona
do domu, naciskajac przycisk ,powrot jednym przyciskiem” na pilocie zdalnego sterowania.
Proces powrotu jest taki sam jak w przypadku powrotu niekontrolowanego. Réznica polega
na tym, ze gdy dron wréci do punktu startowego i wyladuje, uzytkownik moze kontrolowac
go za pomocg drazka sterowego, aby uniknac przeszkdd, a nastepnie nacisnac przycisk
»powrét jednym przyciskiem” na pilocie zdalnego sterowania, aby anulowac powrét i

odzyskac kontrole nad dronem.

Powrot w przypadku utraty kontroli:

e Gdy sygnat GPS jest dobry (liczba satelitow wieksza niz 9), kompas dziata prawidtowo, a
dron poprawnie zapisze punkt powrotu. Jesli sygnat pilota zdalnego sterowania bedzie
nadal przerywany przez ponad 6 sekund, system kontroli lotu przejmie kontrole nad
dronem i nakieruje go na powrét do zapisanego punktu powrotu. Jesli sygnat pilota
zdalnego sterowania zostanie przywrocony podczas lotu, proces powrotu bedzie
kontynuowany, ale uzytkownik moze anulowac powrét za pomoca przycisku powrotu na

pilocie zdalnego sterowania i odzyskac kontrole nad dronem.
Uwaga dotyczaca powrotu do domu:

1. Podczas automatycznego powrotu dron nie moze unikac przeszkod.

2. Gdy sygnat GPS jest staby lub nie dziata, dron nie moze wréci¢ do domu.

3. Jesli dron nie odbierze sygnatu satelity, a sygnat pilota zdalnego sterowania bedzie
przerywany przez ponad 6 sekund, dron nie bedzie w stanie wroci¢ do domu i bedzie

powoli opadac, az do zatrzymania.

Powrot z powodu niskiego poziomu baterii:

e Wskaznik niskiego napiecia drona bedzie migat powoli, a dron automatycznie wraéci do

okolicy miejsca startu w promieniu 30 metrow (po niskim poziomie mocy dron wroci do



okolicy punktu startu, a wysoko$¢ i odlegtos¢ drona zostang ograniczone do 30 metréw).
Jesli napiecie drona bedzie nizsze niz bezpieczna wartosc¢, automatycznie wyladuje w

punkcie powrotu.

Przypomnienie: Dron jest w stanie niskiego napiecia, a pilot zdalnego sterowania nie moze

anulowac powrotu.

14. Srodki ostroznosci przy instalacji i uzytkowaniu urzadzenia
do unikania przeszkod:

1. Wyjmij pokrywe miejsca, gdzie zainstalowane jest urzadzenie do unikania przeszkod.

' N

2. Podtacz wtyczke zgodnie z rysunkiem, a nastepnie zainstaluj urzadzenie do unikania

przeszkod.

-, A




Tryb unikania przeszkod
(Kup wersje z funkcja unikania przeszkaéd)

Srodki ostroznosci dotyczace funkcji unikania przeszkéd:

1. Prosze zainstalowac gtowice unikania przeszkod przed uruchomieniem urzadzenia.

2. Funkcja unikania przeszkod dziata w odlegtosci okoto 1 metra, a pilot zdalnego sterowania
wyda sygnat dzwiekowy, gdy wykryje przeszkode.
3. Podczas korzystania z funkcji unikania przeszkod prosze lata¢ wewnatrz lub na zewnatrz

bez swiatta stonecznego (Swiatto stoneczne zaktdca funkcje unikania przeszkod).

Ostrzezenie: Upewnij sie, Ze instalacja zostata przeprowadzona prawidtowo, nieprawidtowa

instalacja moze prowadzi¢ do nieprawidtowego lotu.

15. Przewodnik rozwigzywania typowych problemoéw:

Problemy Rozwiazanie

Po wtaczeniu drona wskaznik Dron jest w stanie wykrywania zyroskopu, prosze

szybko miga umiesci¢ drona na ptaskiej powierzchni lub na ziemi



Problemy

Po starcie dron nie moze utrzymac

stabilnosci, przechyla sie na bok

Dron bardzo mocno wibruje

Dron nie moze by¢ odblokowany, a

wskaznik szybko miga

Niestabilny lot przy silnym wietrze

Nie mozna utrzymac stabilnosci,

dron krazy w kétko

16. Akcesoria:

Rozwigzanie

Umiesc¢ drona na ptaskiej powierzchni i skalibruj

ponownie zyroskop

Smigta sa zdeformowane i wymagaja wymiany

Napiecie baterii drona jest zbyt niskie, prosze

natadowac baterie do petna

Poczekaj na ostabniecie wiatru, aby latac

Kalibracja geomagnetyczna nie powiodta sie,

ponownie skalibruj geomagnetyzm

i)

W

Paddle A

Paddle B

Motor B Circuit board
¢={:§
Screwdriver  USB charging cable  Phone stand Remote control

1. Upper cover / Gérna pokrywa

2. Lower lid / Dolna pokrywa
3. Paddle A / Smigto A

4. Paddle B / Smigto B

5. Motor A / Silnik A

6. Motor B / Silnik B

7. Circuit board / Ptytka obwodu drukowanego




8. Battery / Bateria
9. Obstacle avoidor / Urzadzenie do unikania przeszkod
10. Camera / Kamera
11. Screwdriver / Srubokret
12. USB charging cable / Kabel do tadowania USB
13. Phone stand / Stojak na telefon
14. Remote control / Pilot zdalnego sterowania

17. Aplikacja HFUN+

Instrukcje instalacji oprogramowania

1. Instalacja aplikacji mobilnej:

o Zeskanuj ponizszy kod QR i pobierz aplikacje mobilng na odpowiedniej stronie

internetowe;.

°i0S

o Android (Google)



2. Potaczenie z Wi-Fi drona:

1. Wtacz zasilanie drona.

2. Wyszukaj hot-spot drona na telefonie w sekcji “Ustawienia - Bezprzewodowa siec¢
LAN”.

3. Kliknij na siec¢ (bez hasta), a telefon potaczy sie automatycznie.

Wskazoéwki: Twoje Wi-Fi w telefonie musi obstugiwaé IEEE 802.11 a/b/g/n/AC, 5G band
WLAN.

3. Zalecana konfiguracja modelu:
o {OS:

= Zalecane: iPhone 6 i nowsze, iOS 8.0 i nowsze

= Opcjonalne (Obstugiwane): iPhone 7 i nowsze, iOS 9.0 i nowsze

o Android:

= Zalecane:
= Procesor: Snapdragon 630 i nowsze, Samsung Exynos 7420 i nowsze,
Helio X25 i nowsze, Kirin 950 i nowsze
= Wersja systemu: Android 5.0 i nowsze
= Pamiec: 3 GB i wiecej

= Zuzycie procesora: Zajetosc procesora na poziomie 25% lub mniej



= Opcjonalne (Obstugiwane):
= Procesor: Snapdragon 835 i nowsze, Samsung Exynos 8895 i nowsze,
Helio X30 i nowsze, Kirin 270 i nowsze
* Wersja systemu: Android 8.0 i nowsze
= Pamiec: 6 GB i wiecej

= Zuzycie procesora: Zajetosc¢ procesora na poziomie 10% lub mniej

Wskazowka: Zamknij aplikacje dziatajace w tle, co moze skutecznie zmniejszy¢ zuzycie

procesora.
Opis funkgji
_ Revolve lens
WiFi  Satellite Geomagnetic interference Rotate lens Album  Back
Optical flow Modd/GPS Modke Batte GPS b vR ¥ Clarity? More §

1. Optical flow Mode / Tryb przeptywu optycznego
2. GPS Mode / Tryb GPS
3. Battery / Bateria
4. WiFi / WiFi
5. Satellite / Satelita
6. Geomagnetic interference / Zaktécenia geomagnetyczne
7.GPS / GPS
8. Revolve lens / Obracanie obiektywem
9. Rotate lens / Obrét obiektywem
10. Album / Album
11. VR / VR (Wirtualna Rzeczywistos¢)
12. Clarity / Czystos¢ obrazu
13. More / Wiecej
14. Back / Powrét

Opis:

¢ Sygnat GPS: Wyswietla wysokos¢, odlegtos¢ oraz odpowiadajaca im dtugosc i szerokos$c
geograficzng biezacego drona z punktu powrotu.

e Obracanie kamery: Przetaczanie pomiedzy przednig kamera a dolng kamera.

¢ Tryb VR: Kliknij, aby przejs¢ do trybu VR.



¢ Obracanie kamery: Zapisz odpowiednie parametry kazdego lotu.
e Jakos¢: Kliknij, aby przetaczyc rozdzielczos¢ wideo.

e Album: Mozna przegladac zdjecia i filmy.

1. Take photos / Robienie zdjec

2. Camera / Kamera

3. Rocker on/off / Wtaczanie/wytaczanie joysticka
4. Speed / Predkosc

5. Take-off/landing / Start/ladowanie

6. Unlock / Odblokowanie

7.50 Times Zoom / 50-krotne powiekszenie
8.MV / MV

¢ Robienie zdjec: Kliknij przycisk, aby robi¢ zdjecia za pomoca biezacej kamery (przedniej lub
dolnej).

e Kamera: Kliknij przycisk, aby nagrywac filmy za pomoca biezacej kamery (przedniej lub
dolnej).

¢ Przetacznik drazka: Kliknij, aby przetaczyc sie na sterowanie za pomoca telefonu lub
pilota.

e Predkosé: Wyswietla aktualny stan predkosci (szybko/wolno). Kliknij, aby przetaczy¢ na
szybkie lub wolne w trybie sterowania mobilnego.

e Odblokowanie: Po odblokowaniu jeden przycisk moze by¢ uzywany do startu lub
ladowania.

e Start/ladowanie: Po zakonczeniu kalibracji umies¢ drona poziomo i kliknij przycisk

odblokowania, aby rozpoczac operacje lotu.



e MV: Kliknij, aby wej$¢ do interfejsu MV.
e Zoom 50x: Po otwarciu dostosuj mnozniki powiekszenia soczewki za pomocg suwaka po
prawej stronie. Po powiekszeniu widok, przeciagnij palcem, aby przesunac wizualny zakres

ruchomego widoku na ekranie.

Opis funkcji wieloobiektywowej

Shot switching and multi-lens

e o =R

windows

¢ Przetaczanie ujec i okna wieloobiektywowe:

o Przetaczanie ujec i okno wieloobiektywowe (obstugiwane przez niektére modele)
pozwala na dowolne przetaczanie obiektywu drona miedzy przednim a dolnym
obiektywem, obraz w obrazie (model z kamerg 4K Wi-Fi nie jest obstugiwany),
podzielony ekran (model z kamerg 4K Wi-Fi nie jest obstugiwany) oraz potaczenie
kamery telefonu komdrkowego w celu uzyskania swobodnego potaczenia wielu

okien.

Airplane headshot Airplane Ler

Cell Phone Front Lens Cell Phone Rear View



Album zdjeé

e Opis albumu zdjeé:
o Kliknij na album, aby przeglada¢ zdjecia i filmy oraz uzyskac¢ dostep do interfejsu

kreatywnego.

< Video | Photo

: ! Sy :
View video  Lookat the photo

128018

Select Creation+

Wazna uwaga

¢ Kiedy dron znajduje sie w ponizszym srodowisku, efekt zawisu w jednym punkcie moze
by¢ niewystarczajacy:

o Powierzchnia wody

o Stabo oswietlone miejsce

» Duza pionowa luka

o Gtadka, refleksyjna powierzchnia

o Powierzchnia w paski w dwodch kolorach



Note: When the aircraft is in the following environment, the optical flow of the lower
lens is not good enough to hover, which will make it difficult for the aircraft to fly
smoothly, and the body will be shaken

The surface

the water

all
Uwaga: Gdy dron znajduje sie w powyzszym srodowisku, optyczny przeptyw dolnego
obiektywu nie jest wystarczajacy, aby zapewnic stabilny zawis, co utrudnia ptynny lot i
powoduje drgania korpusu drona.
Woprowadzenie do interfejsu operacyjnego
Geomagnetic interference pevolve lens Iy o
WiFi Satellite 1 } Rotatelens | Back
Optical flow Mode/GP§ Mode  IBatteryl GPS i VR | Clarty§ More }
£ o' ‘! 5 ¥ . i
e RS Trajectory
Take photos ™ flight/waypoint flight
GPS tracking/host tracki

/ palm control

Surrounding flight

o

One-click return

Switch to map
Unlock ®

Holder

1. Optical flow Mode / Tryb przeptywu optycznego
2. GPS Mode / Tryb GPS

3. Battery / Bateria

4. WiFi / WiFi

5. Satellite / Satelita



6. Geomagnetic interference / Zaktécenia geomagnetyczne
7.GPS / GPS
8. Revolve lens / Obracanie obiektywem
9. Rotate lens / Obrét obiektywem
10. Album / Album
11. Back / Powrét
12. Take photos / Robienie zdjec
13. Camera / Kamera
14. Rocker on/off / Wtaczanie/wytaczanie joysticka
15. Speed / Predkos¢
16. Take-off/landing / Start/ladowanie
17. Unlock / Odblokowanie
18. 50 Times Zoom / 50-krotne powigkszenie
19. MV / MV
20. Human tracking / Sledzenie cztowieka
21. Palm control / Sterowanie gestem dtoni
22. GPS tracking / Sledzenie GPS
23. Trajectory flight/waypoint flight / Lot po trajektorii/punkty nawigacyjne
24. GPS tracking/host tracking/palm control / Sledzenie GPS/sledzenie operatora/
sterowanie gestem dtoni
25. Surrounding flight / Lot wokét obiektu
26. One-click return / Powroét jednym kliknieciem
27. Switch to map / Przetacz na mape
28. Emergency landing / Ladowanie awaryjne

Opis funkcji wieloobiektywowej

Perspective conversion = ™ o @

¢ Konwersja perspektywy:
o Kliknij przycisk “przetacz obiektyw”, aby przetaczy¢ sie miedzy nastepujacymi
czterema stanami funkgcji:

1. Zwykty przedni obiektyw;



2. Tryb nagrywania;
3. Malowanie w malowaniu;
o Jesli przycisk “przetacz obiektyw” nie zostanie klikniety, domyslna funkcja to zwykty

przedni obiektyw.

PIP (Picture in Picture)

¢ W trybie obraz w obrazie mozna ogladac rzeczywistos¢ wideo z kamery pod dronem w
czasie rzeczywistym. Na stronie kontrolnej kliknij, aby otworzyc¢ przetacznik “rysuj w
obrazie”, a dolny obiektyw drona oraz ekran wideo z przedniego obiektywu beda
wyswietlane jednoczesnie (model z kamerg 4K Wi-Fi nie jest obstugiwany). Po otwarciu
trybu obraz w obrazie, jesli w tym czasie zostanie wigczony tryb MV, nagrywanie wideo

MV z dwodch ujeé moze byc rejestrowane jednoczesnie.

Interfejs MV

Background wall

: i Turn off MV mode
l‘i]:::r Operating lgver 1
:Phomralhum' Rcvo]}'e lens " i

Click this button to enable the Rotate

Screen feature, At this point, the finger
swipes on the screen to rotate the image; | ¥
if the finger double-clicks anywhere on

the screen, the image can be magnified

in an instant (this feature also applies

when recording video)
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§  Recording progress bar Length of music time

y .3
Length of recorded time

11

1. Filter / Filtr

2. Photo album / Album ze zdjeciami

3. Operating lever / DZwignia sterujaca

4. Revolve lens / Obracanie obiektywem

5. Background wall / Tto

6. Turn off MV mode / Wytacz tryb MV

7. Rotate the picture / Obracanie obrazu: Kliknij ten przycisk, aby wtaczy¢ funkcje Obracania

Ekranu. W tym momencie przeciagnij palcem po ekranie, aby obrdcic¢ obraz; jesli



dwukrotnie klikniesz palcem w dowolnym miejscu na ekranie, obraz mozna powiekszy¢ w
mgnieniu oka (funkcja ta dziata rowniez podczas nagrywania wideo).
8. Taking pictures / Robienie zdje¢
9. Camera / Kamera
10. Recording progress bar / Pasek postepu nagrywania
11. Length of recorded time / Dtugosc nagranego czasu
12. Length of music time / Dtugos$¢ czasu muzyki

Inne instrukcje

1. Sledzenie celu:

1. Na ekranie pojawig sie niebieskie pola kandydatow na cel.

2. Na ekranie dotknij palcem, aby wybra¢ cel.

3. Po zablokowaniu celu, niebieskie pole zmieni kolor na czerwony. Upewnij sie, ze

czerwone pole znajduje sie w srodku ekranu.

4. Sledzenie rozpocznie sie, gdy dron znajdzie sie okoto 2 metry od celu. Jesli cel

zostanie zgubiony, nalezy ponownie dotknac celu na ekranie.



Wskazowka: Najlepszy efekt mozna osiggnac, gdy czerwone pole obejmuje wiecej niz 80%

obszaru ciata.
2. Sledzenie za pomoca gestow:

1. Trzymajac kamere drona, podnies ja poziomo jedna reka.
2. Gdy dton zostanie objeta czerwonym polem na ekranie, delikatnie przesun dton.

3. W tym momencie dron bedzie podazat za dtonig w gére i w dot.

Wskazowka: Najlepsze efekty uzyskasz, gdy odlegtos¢ miedzy dtonig a kamerg wynosi

okoto 1 m.

Opis funkc;ji aplikacji

¢ Uchwyt:

./

> Po starcie drona uchwyt zostanie wyswietlony po lewej stronie ekranu. W tym czasie,
jesli przesuniesz suwak w gore, przedni obiektyw drona przesunie sie w gére pod
pewnym katem; jesli przesuniesz suwak w dot, przedni obiektyw drona przesunie sie

w dot pod pewnym katem.

e Drazek:



o Lewy drazek moze kontrolowac ruch w gore, w doét, w lewo i w prawo. Prawy drazek

moze kontrolowac ruch do przodu, do tytu oraz ruch w lewo i w prawo.

e Album:

o Po kliknieciu ikony albumu w prawym gérnym rogu ekranu na stronie kontrolnej,
wejdziesz do interfejsu albumu. Po kliknieciu zdjecia lub wideo, uzytkownicy moga

udostepniac zdjecia lub filmy na gtéwnych platformach spotecznosciowych za

pomoca przycisku w prawym gornym rogu.

Opis funkgji

Trajectory ﬂlght/wa)rpoir‘l flight

Human tracking
Palm control

GPS tracking

Surrounding flight *

one-click return

o Trajectory flight/waypoint flight / Lot po trajektorii/punkty nawigacyjne: W trybie GPS
dron poleci do wybranego punktu na mapie.
¢ Human tracking / Sledzenie cztowieka: Kliknij przycisk w trybie optycznego przeptywu, a

dron bedzie Sledzit wybrang osobe. (Zobacz kolejng strone, aby uzyskac szczegoty)



¢ Palm control / Sterowanie gestem dtoni: Kliknij przycisk w trybie optycznego przeptywu,
a dron bedzie podazat za ruchem dtoni w gore i w dot. (Zobacz kolejna strone, aby uzyskac

szczegoty)
¢ GPS tracking / Sledzenie GPS: W trybie GPS kliknij ten przycisk, a dron bedzie $ledzit

telefon.

¢ Surrounding flight / Lot wokét obiektu: W trybie GPS dziéb drona bedzie krazyt wokot
wybranego punktu zgodnie z ruchem wskazowek zegara lub przeciwnie do ruchu
wskazowek zegara. Podczas lotu wokét punktu mozesz kontrolowaé wzlot, opadanie, ruch
do przodu i do tytu, aby dostosowac lot.

¢ One-click return / Powrét jednym kliknieciem: W trybie GPS kliknij, aby powrdcic¢ jednym

przyciskiem.

Rozpoznawanie gestow

¢ Robienie zdjec gestem “Yeah”: Okoto 2 metry przed kamerg drona, wykonaj gest “Yeah”

jedna reka na ptasko. Po rozpoznaniu gestu przez dron, rozpocznie sie 3-sekundowe

odliczanie do zrobienia zdjecia.
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¢ Nagrywanie filmow gestem “Box”: Okoto 2 metry przed kamerg drona, utéz dtonie w
ksztatt kwadratu na wysokosci twarzy. Po rozpoznaniu gestu przez dron, rozpocznie sie
nagrywanie wideo. Aby zakonczyc¢ nagrywanie, ponownie wykonaj gest, a dron zakoriczy

nagrywanie (czas miedzy rozpoznaniami gestow powinien wynosi¢ co najmniej 3 sekundy).

¢ Nagrywanie filmoéw gestem dtoni: Okoto 2 metry przed obiektywem drona, roztéz piec
palcéw jednej dtoni na ptasko. Po rozpoznaniu gestu przez dron, rozpocznie sie nagrywanie

wideo. Aby zakonczy¢ nagrywanie, ponownie wykonaj gest, a dron zakonczy nagrywanie



(czas miedzy rozpoznaniami gestow powinien wynosi¢ co najmniej 3 sekundy).
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Opis funkgji
WIFi gatellite Rotate lens |
Geomagnetic interference Revolve ‘ens ' Album Back
Optical flow Mode/dPS Modd Battery GPS VR 'C.la ity lMore !

1. Optical flow Mode / Tryb przeptywu optycznego
2. GPS Mode / Tryb GPS
3. Battery / Bateria
4. WiFi / WiFi
5. Satellite / Satelita
6. Geomagnetic interference / Zaktécenia geomagnetyczne
7.GPS / GPS
8. Revolve lens / Obracanie obiektywem
9. Rotate lens / Obrét obiektywem
10. VR / VR (Wirtualna Rzeczywistosc)
11. Clarity / Czystos¢ obrazu
12. Album / Album
13. More / Wiecej
14. Back / Powrot

o WiFi: Wyswietla site sygnatu potaczenia.
¢ Sygnaty satelitarne: Przedstawia aktualny tryb lotu i liczbe satelitow. Migotanie oznacza,
ze biezacy tryb to tryb optycznego przeptywu bez funkcji powrotu, sledzenia, krazenia i

wskazywania. State Swiatto oznacza aktualny tryb GPS.



o Bateria: Status natadowania baterii drona:
o 2-4 kreski wskazuja normalny poziom natadowania, co umozliwia dziatanie funkgji
powrotu, sledzenia, krazenia i wskazywania w trybie GPS.
o 1 kreska (stan migotania) oznacza niski poziom natadowania, a dron automatycznie
wykona funkcje odwrécenia kursu. W tym stanie nie sa dostepne funkcje sledzenia,

krazenia i wskazywania.

Specjalne instrukcje

Aby zapewnic¢ wyzsza skutecznos$c¢ rozpoznawania gestow przez obiektyw:

1. Prosze skierowac obiektyw w strone twarzy.
2. Prosze lata¢ w dobrze oswietlonym srodowisku.

3. Prosze wykonywac gesty z odlegtosci okoto 2 metréw od obiektywu.
W ponizszych przypadkach skutecznosc rozpoznawania gestéw bedzie nizsza:

1. Stabe oswietlenie lub swiatto z tytu.

2. Staby sygnat Wi-Fi lub zaktécenia sygnatu.



