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INSTRUKCJA OBStUGI
Sterowniki AutoSteps

Niniejsza instrukcja dotyczy knfigutracji i obstugi dwuch sterownikéw do automatycznej kontroli jasnosci
swiatel LED na klatce schode;.

Funkcje 1 sposdb konfiguracji w obu sterownikach jest taki sam. R6znic miedzy nimi polega tylko na wigkszej
ilosci wyjs¢ LED w sterowniku AutoSteps24. Takze wszystkie funkcje beda oméwione na przyktadzei

mniejszego sterownika.
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AutoS fep $24: 24 kanalqlrv)./ ste.rowr?ik oswietlenia AutoSteps: 18 kanatowy sterownik oswietlenia schodow
schodow z czterema wejsciami czujek ruchu 2 czterema wejsciami czujek ruchu
K Instrukcja jest kompatybilna z wersja firmware urzadzenia v2.05
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Wersja 1.3
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1.Zasady bezpieczenstwa

W niniejszej instrukcji znajdg panstwo informacj¢ na temat sposobu pracy urzadzenia, bezpiecznego
uzytkowania oraz prawidlowej obstugi. Przed montazem i uruchomieniem prosimy o dokladne przeczytanie
1 zrozumienie niniejszej instrukcji oraz przestrzegania ponizszych zasad. W przypadku pytan prosimy o
kontakt z firmg. Aby nie doszto do porazenia pradem elektrycznym czy tez uszkodzenia modutu, montaz
mechaniczny oraz elektryczny nalezy zleci¢ wykwalifikowanemu personelowi. Nalezy upewnié si¢, ze
wszystkie przewody zostaly podiaczone poprawnie przed wiaczeniem zasilania. Nie nalezy dokonywaé
zadnych modyfikacji w przytaczonych przewodach, gdy urzadzenie jest zasilone. Zapewni¢ wtasciwe warunki
pracy, nie naraza¢ urzadzenia na bezposredni i silny wplyw promieniowania cieplnego.
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2.Przeznaczenie

Regulator podswietlenia schodéw AutoSteps umozliwia automatyczne sterowanie podswietleniem schodoéw
na klatce schodowej. Daje mozliwo$ci uzyskania dekoracyjnego efektu wizualnego polegajacego na ptynnym
rozjasnianiu i gaszeniu o§wietlenia stopni schodowych.

Urzadzenie mozna wykorzysta¢ do sterowania o$wietleniem korytarzy, ciagdéw komunikacyjnych, $ciezek do
posesji czy podjazdow garazowych oswietlenia sufitowego.

Konfiguracja urzadzenia odbywa si¢ za pomoca czterech przyciskow na froncie urzadzenia i wyswietlacza
typu OLED. Sterownik zaprojektowano do obudowy na szyne DIN.

Urzadzenie pozwala kontrolowa¢ niezaleznie Zrodla §wiatla w technologii LED do 24 V DC. Do kontroli
jasnosci mamy 18 niezaleznych wyjs¢ tranzystorowych PWM (otwarty kolektor). Do wyjscia nalezy
podiaczyé potencjal ujemny ,,-” sterowanego zrodta. Zrodtem §wiatla moze byé kazdy odbiornik, ktéory mozna
sterowaé sygnatem PWM:

« Zardwka LED, pasek LED, modut LED, listwy LED, oczka LED

« Zarowka halogenowa do 24 V.
W zaleznosci od mocy LED i przekroju przewoddéw odlegtos¢ zrodet §wiatta od sterownika moze wyniesé
nawet do kilkunastu metrow.

W sterowniku mamy do dyspozycji 4 izolowane galwanicznie wejScia. Za ich pomoca, poprzez podanie
sygnatu z czujek ruchu, aktywujemy animacje sterujace jasnoscia podpietych zrodel s$wiatta. Sygnat
wyzwalajacy dane wejscie to podanie masy urzadzenia. Wszystkie czujki typu otwarty kolektor, czy
przekaznikowe typu NO beda spelnia¢ swoja funkcje. Do wejs¢ mozna tez podlaczy¢ przycisk chwilowy
zwierany — powracajacy do pierwotnego stanu po puszczeniu. Przykltadem sg klasyczne przyciski
dzwonkowe badz do rolet.

Wymagane sa przewody 2-zylowe do kazdego punktu $wietlnego oraz przewody 3-zylowe do kazdego z
czujnikow schodowych.
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3.Sposob pracy — animacje
W urzadzeniu mozemy skonfigurowac 4 animacje Al, A2, A3 i A4. Kazda animacja to procedura sterowania
wyjsciami (o$wietleniem) w zaleznosci ich ustawien. Animacje dziatajg niezaleznie od siebie.

W kazdej animacji wyrdzniamy nastepujace ustawienia:
* ST X - schodek startowy animacji:
Pierwszy schodek, od ktorego rozpoczyna si¢ roz§wietlenia
schodkdéw. Jesli ta wartos¢ wynosi 11, to gdy dana animacja si¢
zalaczy, nastgpi rozswietlenie schodka pod wyjsciem Ol11,
nastepnie kolejnego, az do schodka ST Y.
* ST_Y —schodek koncowy animacji.
Na wyjsciu oznaczonym ST Y zakonczy si¢ etap rozjasniania. Menu ustawien animacji
*  TRIG - numer wejscia, ktore ma wyzwala¢ dang animacje.
Wykrycie stanu masy zasilania na tym wejsciu spowoduje wiaczenie animacji, jesli jest wytaczona.
* T1 - Czas roz$wietlenia pojedynczego schodka.
* T2 - Czas ciagglego §wiecenia po rozswietleniu wszystkich schodkow.
* T3 - Czas wygaszania stopni.
* AN — Rodzaj animacji pojedynczego schodka.
o PWM — pltynne roz§wietlania
o STE — zalaczenie skokowe schodka OFF — 100% jasnosci.
* LOCK — numer innej animacji blokujacej wytaczenie animacji.
Jesli jest aktywna animacja wpisana w ustawienie LOCK,
to konfigurowana animacja nie moze przejs¢ do etapu wytaczania. :
e EXIT - Sposéb wygaszania LED-6w. Ekran podglgdu stanu wszystkich
o ALL — wylagczanie wszystkich schodkow z animacji naraz. animacji
o STX — wygaszanie schodkéw jeden po drugim, zaczynajac od schodka z ustawienia ST X.
o STY — wygaszanie schodkow jeden po drugim, zaczynajac od schodka z ustawienia ST Y.

W kazdej animacji mozemy wyrozni¢ poszczegdlne etapy.
1. OFF — Stan wytaczenia animacji.
Animacja oczekuje na sygnat zalaczenia. Pojawienie si¢ sygnatu na wejsciu przypisanemu do

ustawienia TRIG powoduje Minat czas oczekiwania

S + N .
przejécie do trybu ON. Jesli wejsciu. oraz brak animaci
animacja posiada ustawiong () F—ON— WAIT—/™EN D_)O FF
animacje blokujaca (LOCK) 1 ta Zapalenie Wygaszono
animacja blokujaca jest w trybie wszystkich wszystkie

. . . . wyjsc wyjscia
stanie oczekiwania WAIT, nie

nastgpi przejscie do trybu ON. Zamiast tego zostanie zresetowane odliczanie czasu animacji
blokujace;.
Ma to na celu wyeliminowanie niepotrzebnego aktywowania
animacji podczas przejscia obok czujnika, gdy opuszczamy strefe
schodow.
2. ON — Praca animacji.
Kolejne zapalanie schodkoéw. Po zapaleniu ostatniego schodka
nastepuje przejscie do etapu oczekiwania.
3. WAIT - Oczekiwanie.
Po czasie T2 i jesli animacja z ustawienia LOCK nie jest aktywna, nastepuje przejscie do etapu END.
4. END — Wygaszenie wszystkich schodkéw z animacji w czasie T3. Jesli parametr EXIT ustawiony jest
na STX lub STY, schody gaszg si¢ w sekwencje. Gdy parametr animacji EXIT ustawiony jest na ALL.
Wszystkie schodki z danej animacji gasng w tym samym momencie.
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Przyklad. Mamy 10 schodkéw podpigtych do wyjs¢ O1 — O10 oraz 2 czujki ruchu na dole 1 gérze schodkow,
podpictych do wejs¢ kolejno 11 i I12. Wowcezas do sterowania z dwoch kierunkdw wystarcza nam 2 animacje
AliA2.
* Al przypisujemy do zapalania z dotu:
Al: ST X:1,ST_Y: 10, TRIG: IN1, AN: PWM, LOCK A2
* A2 przypisujemy do zapalania z gory:
A2: ST X:10, ST Y: 1, TRIG: IN2, AN: PWM LOCK Al
* Animacje A3 i A4 mozna wykorzysta¢ do zapalania np. poreczy, ktorg przytaczamy do wyjscia O11:
A3: ST X: 11, ST Y: 11, TRIG: IN1, AN: PWM, LOCK A1l
A4: ST X: 11, ST _Y: 11, TRIG: IN2, AN: PWM, LOCK A2

2;/\1 l YT YYTYYY)

Zasilacz 1 VoV
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4.0Obstuga menu

Urzadzenie po uruchomieniu wyswietla ekran startowy
zawierajacy trzy ikony. Za pomocg strzalek mozemy wybrac,
w ktore ustawienie chcemy wejs¢.
* Przycisk zatwierdzenia odpowiada za komendy
wejscia w ustawienie i OK.
* Przycisk krzyzyka odpowiada za cofanie 1 anulowanie
polecen.

. Widok menu po starcie urzqdzenia
4.1.Ekrany podgladu pracy urzgdzenia

W ekranach podgladu mozemy podgladaé aktualny stan wyj$¢ i animacji oraz
symulowa¢ zadzialanie sygnaléw wejSciowych. Wyrdézniamy dwa ekrany
podgladu:
* Podglad podstawowy:
Aktywne animacje, wejscia 1 wyjscia sg podswietlone. Wybierajac

migajacym trojkatem numer wejscia I1 — 14 mozemy zasymulowac jego Wybor menu podglgdu
zadzialanie. Klikajac na strzalke¢ skierowana w prawa strone animacji
przejdziemy na ekran  szczegdlowego
podgladu.

* Podglad szczegélowy:
Poza podgladem stanu wejs¢, wyjs¢ i
animacji, widzimy aktualny etap animacji,
numer schodka pod$wietlanego 1 stan

licznika etapu  animacji.  Wybierajac Podglqd podstawowy Podglqd szczegotowy
migajacym, trojkatem mozemy symulowac
zadzialanie wejs¢.
4.2 Ekrany ustawien
W ekranie ustawienh mozemy parametryzowac:
a) GEN. SETTINGS — ustawienia animacji,
b) ACTIVE TIME — godziny pracy, Wybor menu ustawien
¢) MAX BRIGHTNES - maksymalny poziom urzqdzenia
jasnosci, o -
d) REST LIGHT - $wiatto spoczynkowe, B AL
e) INPUTS LOGIC — logike wejs¢. =

Wybor ustawien 1/2 Wybor ustawien 2/2

42.a. GEN. SETTIN — Ustawienia animacji

Ekran przedstawia podstawowe ustawienia animacji. Jesli chcemy edytowaé
ustawienia ktorej$ z animacji, nalezy strzatkami wybra¢ numer animacji i
wcisngé zatwierdzenie — nastgpi przelaczenie do ekranu edycji tej animacji Ekran wyboru a,nimacji do
animacji. W kazdej animacji mozemy edytowaé: schodek startowy i koncowy, 2miany ustawien

Czasy: Tl, T2, T3, tI'yb pracy, animacjf; blOkqu}Cé} -

sposOb wygaszania animacji.
Edycja ustawien:

Zmiana ustawien Zmzana ustawien animacji
animacji 1/2

Wybieramy ustawienie, ktoére chcemy edytowac i
-6-

wciskamy OK. Kursor zacznie miga¢ i strzatkami
zmieniamy ustawienie. SAVE oznacza zapis.
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4.2.b. — godziny pracy

Do wyboru mamy 3 tryby pracy. Praca zawsze (ALWAYS), ustalone godziny
pracy (SPECYFIC) oraz praca zgodnie z zachodem i wschodem stonca, na
podstawie zegara wbudowanego astromonicznego (ASTRONOMIC). Parametry
Tstart 1 Tstop oznaczaja, w jakich godzinach bedg dziala¢ animacje. Aktualng
godzing 1 dat¢ wprowadzamy do urzadzenia przez wejScie w zegar z menu
startowego.

Ekran ustawienia wyboru
godzin pracy

*Nie kazde urzadzenie posiada

whiczona  funkee  zegaralbkr: Ust.opdznien zegara  Ekran ustawienia

astronomicznego. astronomicznego sztywnych godzin pracy

42.c. MAX BRIGHTNES - maksymalny poziom jasnosci,

Tu okreslamy maksymalny poziom jasno$ci, do jakiego maja rozswietla¢ si¢
diody. Ta funkcjonalno$¢ moze mie¢ zastosowanie, gdy wieczorami nie chcemy, > .
by schody $§wiecily zbyt mocno. Jasnosc moze by¢ okres$lana na podstawie Ekran ustawienia
ustawienia globalnego animacji (BR:GLO), albo indywidualnie dla kazdej maksymalnego poziomu
animacji w ustawieniach poszczegotnych animacji. Jjasnosci

42d. REST LIGHT - swiatto spoczynkowe,

Tu okreslamy minimalny poziom $wiecenia spoczynkowego dla poszczegdlnych .
stopni. Mozemy okresli¢ moc i wybra¢ ktdre stopnie majg $wieci¢ si¢ w godzinach [
pracy. Ma to zastosowanie, gdy chcemy, przykladowo, by niektore stopnie byty
podswietlane caly wieczor. Zadzialanie animacji rozswietli schodek, jednak

podczas gaszenia zatrzyma si¢ ono na poziomie ustalonym w tym ekranie. Ekran ustawienia Swiatta

ki
42.e. INPUTS LOGIC — logike wejsé. spoczynkowego

Na tym ekranie decydujemy czy wejScie ma reagowac na stan podania masy, badz
jej brak. Jesli mamy czujniki podajace napigcie zasilania w stanie wykrycia ruchu
nalezy ustawi¢ ten parametr na INVERSED.

4.3.Ekran ustawien godziny

Urzadzenie posiada wbudowany zegar czasu rzeczywistego. Mozemy dzigki temu
wprowadzi¢ czas w ciggu dnia, w jakim urzadzenie ma roz§wietla¢ schodki.
Dzigki temu mozemy zablokowac prace urzadzenia w dzien, gdy jest jasno.
* Ekran daty i godziny:
Ekran wys$wietla aktualng dat¢ i1 godzina. Jesli chcemy edytowac te
parametry, nalezy przytrzymac przycisk zatwierdzenia.
* Edycja daty i godziny:
Strzatkami wybieramy parametr do edycji. Po kliknigciu OK kursor pypsr menu
zacznie miga¢ 1 strzalkami mozemy edytowal parametr. Ponowne yyprowadzenia daty i
kliknigcie ok zatwierdza nowa wartos¢. Przycisk SAVE oznacza zapis godziny
ustawien.
Urzadzenie posiada wbudowang baterie, wiec
ustawienie czasu nie jest kasowane po zaniku
zasilania.
Parametr ten jest konieczny do kontroli pracy godzin,
w jakich nalezy rozs$wietla¢ schody. Dotyczy to

funkgji opisanej w punkcie 4.2.b ACTIVE TIME - gi0n daty i godziny Ekran edycji daty i
godziny pracy, godziny

FEkran ustawienia swiatta
spoczynkowego

-
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4.4 Wygaszacz ekranu

Jesli przez 5 minut nie nastapi kliknigcie zadnego przycisku, ekran zostanie wygaszony. Ponowne kliknigcie
wlacza ekran ponownie. Ma to na celu zapobiegniecie przez przedwczesnemu wypaleniu si¢ pikseli na
wyswietlaczu OLED.

5.Wejscia

Sterownik pod$wietlenia schodow wyposazono w 4 niezalezne
wejscia cyfrowe izolowane galwanicznie. WejsScia pracuja
niezaleznie od siebie. Jesli na ich zacisku pojawi si¢ sygnal masy
GND (,,-”) zostaje to uznane przez sterownik za wyrycie ruchu.
Wszystkie czujki typu otwarty kolektor, czy przekaznikowe typu éwiatta LED na — PS
NO beda spetnia¢ swoja funkcje. schodach

sessssssseee
| ittt ]
AUTOMATIC LEDLIGHT

e
4 %

o e CIE e T IETEIE

T T T T, TR, I TR 5, . e

W do sterownika mozna zakupi¢ dedykowane czujki ruchu

zawierajace laserowy sensor firmy SHARP. Posiadaja one Czujka
potencjometr do okreslania zasiegu dzialania oraz sygnalizacyjng s“"“"“"“%
diode LED. Czujki przeznaczone sa do montazu w puszce fi 60 '

mm.

Dostepne sa trzy rodzaje czujek ruchu: - :
1. SensorStep — czujka bez dekielka do wtasnej zabudowy ;;,";_.,:_;'

<Y

Schemat podlgczenia czujki ruchu

o

3

Montaz czujnika ruchy w
SesnosrStep-01 wpuszce fi
60 mm

SensorStep - czujka ruchu do
zabudowy

2. SensorStep-01 — Czujka z bialym dekielkiem do

montarzu w puszce elektrycznej fi 60. Montarz czujnika ruchu

SensorStep-02

3. SensorStep-02 — Czujka z
ozdobnym dekielkiem w
kolorze stalowo czarnym.

SensorStep-01 - Czujka ruchu z
biatym dekielkiem

SensorStep02 - Czujka ruchu z
dekoracynym dekielkiem


https://ntronic.pl/products/czujnik-ruchu-odleglosci-stepsensor01/
https://ntronic.pl/products/czujnik-ruchu-odleglosci-stepsensor01/
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6.Wyjscia
Wyjscia O1 - O18, stuza do zasilania i sterowania jasno$cia podpietych zrodet
Swiatla. ’
Podczas pracy podaja potencjal masy w postaci impulsow PWM (Pulse Width
Modulation). Jest to metoda regulaCJl szerokosci impulsow polegajaca n ,'f‘ <
cyklicznym zalaczaniu i wylaczaniu wyjécia, gdzie stosunek czasu wiaczenia ON do.. |
czasu wylgczania OFF tranzystora jest proporcjonalny do pozadanego poziomu
jasnosci. :
Przelqczame odbywa si¢ z czestotliwoscia 400 Hz. Taka szybko$¢ przetaczania,
nie jest zauwazalne zarowno dla ludzkiego oka, jak i w kamerach, czy aparatach cyfrowych. D21c;k1 modulacji
PWM uzyskujemy prosta, skuteczng i liniowa regulacje jasno$ci praktycznie kazdego podtaczonego zrodia
Swiatta LED.

Sterowanie to natomiast nie bedzie wspolpracowaé ze zZrédlami Swiatla posiadajacymi wbudowane
przetwornice napiecia lub stabilizatory. Przyktadem takich urzadzen jest wigkszo$¢ diodowych
zamiennikow z zaro6wek halogenowych.

Kazde z wyj$¢ mozemy obciazy¢ pradem do 4 A.

7.0Opis zaciskow
Do podtaczenia przewodéw w urzadzeniu umieszczono listwy zaciskowe o rozstawie 5,08 mm i maksymalne;j
$rednicy 1.5mm?*

1. V+ dodatni zacisk zasilania
2. GND: ujemny zacisk zasilania 131415161718192021 222324
3. 11: wejscie nr 1
4. 12 wejscie nr 2
5. 13: wejscie nr 3
6. I3: wejscie nr 4
7. Ol: wyjscie nr 1
8. 02: wyjscie nr 2
. 03: wyjscie nr 3
10. O4: wyjscie nr 4
11. O5: wyjscie nr 5
12. O6: wyjscie nr 6
13. O7: wyjscie nr 7
14. O8: wyjscie nr 8
15. O9: wyjscie nr 9
16. O10: wyjscie nr 10
17. Ol1: wyjscie nr 11
18. O12: wyjscie nr 12
19. O13: wyjscie nr 13
20. O14: wyjscie nr 14
21. Ol5: wyjscie nr 15
22. Olé6: wyjscie nr 16
23. O17: wyjscie nr 17
24. O18: wyjscie nr 18
Urzadzenie zasilamy poprzez podanie napigcia
statego z zakresu 5 - 24 V na zaciski 11 2. 12 34567 8 9101112
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8.0bsluga polpietra

Dzigki obecnosci 4 wej$¢ cyfrowych mozliwa jest realizacja obstugi potpigtra z rozpoznawaniem kierunku, w
jakim 1idzie czlowiek. Na rysunku ponizej dla zachowania przejrzystosci pofaczen, pomini¢to polaczenia
dodatniego bieguna zasilania. Sg one oznaczone czerwong linig 1 w rzeczywisto$ci nalezy je przylaczy¢
dododatniego bieguna zasilania. Zrédla $wiatla i czujniki moga by¢ zasilone z oddzielnych zasilaczy, ale
muszg mie¢ polaczone masy zasilania.

W przypadku obstugi polpigtra, czujki ruchu 1 1 2 przypisa¢ nalezy do animacji A 1 i A2 1 beda one
obstugiwa¢ droge parter «» 1 pigtro. Droga 1 pigtro <> 2 pictro obslugiwana bedzie przez czujke 3 i 4 oraz
animacj¢ 3 i 4. Kluczowe jest by czujki 2 1 3 umiesci¢ w takich miejscach by poprawnie reagowaty kierunek
idacej osoby.

Na rysunku ponizej, na wyswietlaczu

wyswietlone sg przykladowe ustawienia Czujka ruchu

obstugi polpietra z przypisaniem wyjsé¢ 2 P I T RO nr4 o4 p1sg
1 - 9 do wejscia na 1 pietro i wyjs¢ 10 — 18

do wejScia na 2 pietro. Animacje .
0dp0w1idajq nastepuj qcylljm kierunkom: : [--J LEDSF
Al: parter — 1 pigtro, czujnik I1,
animacja blokujaca A2. EJ:F-;“S
e A2: 1 pigtro — parter, czujnik 12, I
animacja blokujaca Al. ['_'; —LED15
* A3: 1 pigtro — 2 pietro, czujnik I3,
animacja blokujaca A4. E-]: - LED14
* A4: 2 pigtro — 1 pietro, czujnik 14,
animacja blokujaca A3. _E—EF:; 3
Ustawienia czaséw T1 1 T2 wg preferencji |
. ika. —1 o] e ol e ol ] ) o
uzytkownika Lf LED12 E 5 % § § "E" § § E § E E
Czujka = NV o_2NWRUON®
ruchuJ nr3 b FREEME

1 PIETRO =

Czujka
ruchunr 2

PARTER .o
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9.Mozliwe konfiguracje

Dostepnosc 4 wejsé cyforwym umozliwia rozne tryby pracy sterownika, dzigki czemu speinia on swoja role
wielu rodzajach latek schodowych.

Mozemy zastosowac go do obstugi zardwno prostych latek schodowych jak i1 bardziej zaawansowanych z
obstuga polpietra. Ponizej przyktady zastosowan sterownika na roznych klatkach schodowych.

-11-
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10.Bezpieczenstwo pracy

* Przed uzyciem urzadzenia nalezy zapozna¢ si¢ z niniejszg instrukcjg obstugi.

* Instalacj¢ urzadzenia oraz wszelkie podlaczenia nalezy wykonywac zawsze przy odigczonym napigciu
zasilania.

* Urzadzenie nie posiada elementow mozliwych do serwisowania przez uzytkownika. W przypadku
uszkodzenia, naprawy moze dokona¢ jedynie autoryzowany serwis wskazany przez producenta.
Wszelkie samodzielne proby naprawy lub modyfikacji urzadzenia beda skutkowac utratg gwarancji.

* Urzadzenie zostalo zaprojektowane w sposob umozliwiajacy jego uzycie w pomieszczeniach
zamknigtych, bez bezposredniej ekspozycji na warunki atmosferyczne.

* Urzadzenia nalezy chroni¢ przed dzialaniem cieczy czy duzej wilgotnosci.

* Urzadzenie jest zaprojektowane do wspdlpracy z zasilaczami napigcia statego, stabilizowanego,
posiadajacymi zabezpieczenia przeciwprzepi¢ciowe oraz przeciwzwarciowe. Zalecamy stosowanie
zasilaczy umozliwiajacych podiaczenie uziemienia (dodatkowa ochrona przeciwprzepigciowa).

* W trakcie burzy lub podczas dtugiego okresu nieuzytkowania zalecamy odfaczenie napigcia zasilania.

* Podczas pracy z obcigzeniami zblizonymi do maksymalnym urzadzenie moze nagrzewa si¢ w
znacznym stopniu. Nalezy zapewni¢ odpowiednia wentylacjach urzadzenia oraz nie zaleca si¢
instalowa¢ go w poblizu innych zrédet ciepta.

* Urzadzenie nalezy podlaczy¢ zgodnie z podang polaryzacja. Nie nalezy przekracza¢ maksymalnych
obcigzen wyjs¢.

*  Wszelkie potaczenia elektryczne nalezy wykonywa¢ przewodami o odpowiednich przekrojach, aby nie
przekroczy¢ na nich spadku napigcia 3% przy maksymalnym obcigzeniu.

* Nalezy bezwzglednie stosowa¢ dodatkowe zabezpieczenia przeciwzwarciowe wlasciwe dla
wykonywanej instalacji wykorzystujacej system sterowania o$wietleniem LED (zasilacze posiadajace
ochrong przeciwzwarciowa, dodatkowe bezpieczniki na poszczegdlnych obwodach itp.).

* Co najmniej co 2 lata nalez przeprowadzi¢ przeglad techniczny urzadzenia i sprawdzi¢, czy nie uleglo

pogorszeniu bezpieczenstwo
uzytkowania. W przypadku
essesssssses
jom i ol nlomigmionlonlowianizmloiot|
.‘u‘!olﬂlﬂt LEDLIGHT
CONTROLER @ @
VX
cex Niromc
Jwinel mu ] |n o ojos] ] efon
essooOOOOROO
e '

_ Czujnik ruchu StepSensor-01
o o o " stwierdzenia nieprawidtowosci
nalezy odda¢ urzadzenia do naprawy.

* Przed zasileniem nalezy upewnic si¢, ze urzadzenie zostalo poprawnie zainstalowane.

* Urzadzeni powinno by¢ zabezpieczone przed kontaktem z dzie¢mi.

* Urzadzenie moze podczas pracy z duzymi pradami generowa¢ odglosy akustyczne na skutek.

* Zjawiska zwanego magnetostrykcja. Jest to normalne zachowanie wynikajace z praw fizyki i nie
stanowi podstawy do reklamacji. Zjawisko to nasila si¢ wraz ze wzrostem wartosci przetgczanego
pradu. Zbyt mate przekroje przewodoéw oraz btedy w instalacji o$wietlenia LED réwniez moga
powodowac tego typu zjawiska.

-12-
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11.Specyfikacja

[lo$¢ kanatow wyjsciowych 18

Czestotliwos$¢ sygnatu 400Hz

Sterowanie wyj$ciami Skokowo / PWM

Typ kanatéw wyjsciowych OC (podajace mase)
Obcigzalno$¢ pradowa wyjsé: Ciagla: 4A /kanat
Wymiary 90,5 x 71 x 62 mm
Materiat Samo gasnacy poliwgglan
Kolor Jasny szary RAL 7035
Mocowanie Na szynie DIN 35 mm

Wejscia sterujace

Typ Cyfrowe

Izolacja galwaniczna Tak

Napigcie zasilania / Moc pobierana 6 —29VDC /<1,5W
Temperatura pracy -30 - +50 °C

*Firma Ntronic zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian wygladu oraz parametréw technicznych
urzadzenia bez uprzedzenia. Niniejsza instrukcja obshugi jest aktualna w momencie jej wydania 1 jest
chroniona prawem autorskim. Bez zgody firmy Ntronic, Zadna cz¢s$¢ instrukceji nie moze by¢ w zadnym celu
powielana ani tez przekazywana w zadnej formie, elektronicznej lub mechanicznej, wilaczajac w to
fotokopiowanie lub innego rodzaju zapis. Aktualne wersje instrukcji obstugi 1 innej dokumentacji dla urzadzen
dostepne sa na stronie https://ntronic.pl.
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