Instrukcja plyty sterujacej EGA-18

Diagram polaczen
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Terminal @ VCC and @ COM are used to supply power to safety beam sensor.
So, connect terminal @ VCC with the “+” of the safety beam sensor RX and TX .

Connect terminal @ COM with the “-" of the safety beam
Connect terminal @ Ph with safety beam sensor “OUT"

sensor RX and TX.

Connect terminal G)COM with safety beam sensor “COM”




¢ Connection of Flash Lamp Device
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Terminal® ©® Lamp +/ - are used to connect with flash lamp.

e Connect with electric lock
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Terminal 2 LOCK- is used to connect with electric lock blue wire.
Terminal @ LOCK+ is used to connect with electric lock red wire.




Parametry techniczne:

1.
2.
3.

1. Zasilanie: AC 19,6-21,6 V. DC 24-28 V
Napiecie wyjsciowe: DC 24 V
Zasilanie awaryjne (opcja): 12 V akumulator kwasowo-olowiowy x 2

Parametry techniczne:

e

1. Zasilanie: AC 19,6-21,6 V. DC 24-28 V

Napiecie wyjSciowe: DC 24 V

Zasilanie awaryjne (opcja): 12 V akumulator kwasowo-olowiowy x 2
Zastosowanie: Stosowany do podwojnego lub pojedynczego otwieracza bramy
skrzydlowej DC 24 V.

Pilot: Fabrycznie posiada kod zmienny.

Pamie¢¢ pilota: Do 128 szt.

. Czestotliwos¢ pilota: 433,92 MHz
11.

Funkcje: lagodny start i powolne zatrzymanie, automatyczne zamykanie,
sterowanie WiFi i Bluetooth, ustawianie parametrow za pomoca aplikacji itp.
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1. Akumulator 11 2: podtaczy¢ do 2 akumulatoréw kwasowo-otowiowych 12 V.

2. MOTOR 1: zacisk Motor1 stuzy do podtaczenia sitownika 1 zainstalowanego na
bramie, ktory otwiera skrzydto jako drugi i zamyka skrzydto jako pierwszy. Ten
terminal taczony pierwszym czerwonym przewodem (liczonym od lewej do prawe;j
strony);

3. MOTOR 2 (Opdznienie) : Zacisk Motor2 stuzy do podtaczenia sitownika 2
zainstalowanego na bramie, ktéry otwiera si¢ jako pierwszy, a zamyka jako drugi. Ten
terminal taczony pierwszym niebieskim przewodem (liczonym od lewej do prawej
strony).Slave gate, open first & close last. This terminal connects 1st blue wire
(counted from your left-hand side to your right-hand side).

UWAGA: W przypadku pojedynczej bramy silnik nalezy podiaczy¢ do zacisku

Motor2.

4. Ant: podiaczenie anteny.
5. COM: Wspolna masa . Stuzy do taczenia z COM lub GND.



10.
. VCC: Wyjscie stuzy do podlaczenia czujnika fotokomorki itp. urzadzen, prad

11

12.
13.
14.
15.
16.

17.
18.
19.
20.
21.

22.
23.

24.

Pilot

Card: Stuzy do podtaczania dowolnych urzadzen zewnetrznych, ktére beda stuzy¢ do
otwierania bramy.

2 SIDE: Podobnie jak ,,przycisk dwuskrzydtowy” na pilocie , stuzy do taczenia z
dowolnymi urzgdzeniami zewng¢trznymi obstugujacymi brame dwuskrzydtowas.

1 SIDE: Podobnie jak ,,przycisk jednoskrzydlowy” na pilocie, stuzy do podtaczania
dowolnych urzadzen zewnetrznych obstugujacych brame jednoskrzydtowa

COM: Wspolna masa . Stuzy do taczenia z COM lub GND.

IR: terminal do podtaczenia fotokomorki.

wyjsciowy ciagly <=0.5A.

Lock -: stuzy do podtaczenia zamka elektrycznego

Lock +: stuzy do podtaczenia masy zamka elektrycznego.

Lamp -: stuzy do podtaczenia lampy ostrzegawczej +.

Lamp +: stuzy do podtaczenia lampy ostrzegawczej -.

Power: Stuzy do podiaczenia transformatora AC pradu przemiennego lub panelu
stonecznego DC pradu statego 24 V.

ON: przycisk wiaczania/wylaczania zasilania.

Menu: Jest to cyfrowy wyswietlacz pokazujacy dane ustawien.

Touch: do podtaczenia urzadzenia z ,, touch buton”, i podobnych urzadzen.
USB: do podtaczenia urzadzenia USB do upgrade the software

DEC/Smart: used for figure decreasing of setting the data or operating the smart
module.

FUN: It is for storing data.

INC/Start: used for figure increasing of setting the data or operating the single button
control mode.

Learn: przycisk do zapisywania i wykasowania pilotow..

Kazdy pilot ma 4 przyciski, mozna ustawi¢ je w roznych trybach pracy niezaleznie za
pomoca menu wyswietlacza cyfrowego L1, L2, L3 1 L4,

0: Brak funkcji.

1: Podwojne bramy otwarte-Stop-Zamknij...

2: Pojedyncza brama otwarta-Stop-Zamkanij...

3: Wylaczanie automatycznego zamykania za pomocg pilota

4: Tylko otwieranie.

Programowanie nowego pilota:

Nacis$nij przycisk Learn na panelu sterowania na okoto 1 sekundg, po czym przycisnij
przycisk na pilocie ktory chcesz dodaé. Rozlegnie si¢ krotki sygnal dzwiekowy. Na
wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ numer pilota, co oznacza, ze programowanie
powiodto sie.

Jesli po nacisnieciu przycisku Learn plyta nie odbierze nowego sygnatu zdalnego w ciggu 8
sekund, wskaznik LED wlaczy si¢ 1 nastgpi zakonczenie programowania.



Uwaga: Poniewaz wys$wietlacz cyfrowy moze pokazywac tylko dwa stowa, jesli sterownik
nauczyt si¢ juz wiecej niz 99 sztuk pilota, od setnego pilota, na wyswietlaczu cyfrowym
pojawi si¢ A, aby zastgpic dziesi¢¢ 1 sto cyfr. Na przyktad setny pilot pokaze A0, a 101-ty
pilot pokaze A 1. Jesli sterownik nauczyt si¢ juz wiecej niz 109 sztuk pilota, od 110-tego
pilota, na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ b, aby zastapi¢ dziesie¢ i sto cyfr. Na
przyktad 110-ty pilot pokaze b0.

Maksymalna pojemnos$¢: 128 sztuk pilota. Jesli cyfrowa dioda LED pokaze ,,-” 1 5 razy
wyemituje krotki sygnat dzwigkowy, oznacza to, ze nie mozna nauczy¢ si¢ wigcej
pilotow.

Usunigcie pilota:

Przytrzymaj, nacisnij przycisk Ucz si¢ przez okoto 6 sekund. Jesli rozlegnie si¢ dlugi sygnat
dzwickowy, zwolnij przycisk, a na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ 00, co oznacza
pomyslne usuniecie wszystkich pilotow.

Opis funkcji plyty sterujacej

Function State

Na wyswietlaczu cyfrowym pojawi si¢ EGA-18 00-U xx z dzwigkiem
Wiaczenie brzgczyka. Jesli dioda LED wskaznika §wieci, oznacza to, ze system dziata

prawidiowo.

Nowo zainstalowany silnik musi raz uruchomi¢ automatyczne uczenie si¢
jazdy, zanim bedzie mozna normalnie przydzieli¢ wysokie 1 niskie
predkosci.
Po zakonczeniu automatycznego uczenia si¢ ruchu silnik bramy
automatycznie przydzieli wysoka i niska predkos¢. Wysokie i1 niskie
predkosci otwierania 1 zamykania mozna ustawi¢ za pomoca menu
wyswietlacza cyfrowego.

1. Przed rozpoczeciem automatycznego uczenia si¢ ruchu brama musi by¢
catkowicie zamknigta.

Naukaruchu | 5 Wejdz do menu, wybierz Pr, ustaw 5 i potwierdz, aby rozpoczaé

automatyczne | automatyczne uczenie si¢ ruchu

Uwaga: Automatyczne uczenie si¢ ruchu bedzie dziata¢ z niska predkoscia
ustawiong w menu wyswietlacza cyfrowego; portu ani pilota nie mozna
uruchomi¢ podczas procesu uczenia si¢, W przeciwnym razie
automatyczne uczenie si¢ ruchu zostanie zakonczone.

g0

Jesli Pr ustawiono na 10, mozesz réwniez wejs¢ do automatycznego
uczenia si¢ ruchu, ale tym razem dziala ono z wysoka predkoscig
ustawiong w menu.

Zaleca si¢ wybranie 5, aby uzy¢ niskiej predkosci do nauki ruchu bramy

( skoku ). Jesli po automatycznym uczeniu si¢ ruchu z niskg predkoscia

okaze si¢, ze rozklad wysokiej i niskiej predkosci bramy nie jest idealny,




mozesz sprobowaé uzy¢ automatycznego uczenia si¢ ruchu z wysoka

predkoscia.

Ustawienie
czasu
wolnego

ruchu bramy

Po zakonczeniu nauki ruchu automatycznego, centrala automatycznie
ustawi czas pracy przy niskiej predkosci otwierania i zamykania od 0 do 5
poziomow. Im wigksza warto$¢, tym dhuzszy czas pracy przy niskiej
predkosci.

0 oznacza brak czasu pracy przy niskiej predkosci.

Ustawwienie
predkosci Mozna ustawi¢ wysoka 1 niskg predkos¢ otwierania i zamykania od 0 do 5
otwierania i pozioméw. Im wieksza warto$¢, tym wyzsza predkosc.
zamykania
Silniki napedow zatrzymuja si¢, gdy brama jest catkowicie otwarta lub
zamknieta. Podczas gdy brama si¢ porusza i napotyka przeszkode
Ustawianie natychmiast si¢ zatrzyma. Ustawienie przeciazenia silnika w wysokiej 1

sity przecigzen

niskiej predkos$ci mozna regulowaé za pomocg menu wyswietlacza

silnika cyfrowego.
Jesli w menu H3 ustawiono 1, podczas gdy brama si¢ zamyka i wykrywa
przeszkode, brama zatrzyma si¢ i otworzy si¢ catkowicie.
W meny H3 mozna ustawi¢ tryb pracy bramy.
Tryby pracy 0 : tryb przecigzeniowy
1 : wylacznik krancowy.
Tryb pracy komorki jest ustawiany w menu, domyslna wartosc to 0, jest to
normalny tryb otwarty.
1. Podczas zamykania bramy, jesli sygnat podczerwieni napotka przeszkode,
brama si¢ zatrzyma i otworzy.
Tryb pracy . . . . ,
O 2. Jesli ustawiono timer automatycznego zamykania po catkowitym
fotokomorki i i i ,
otwarciu, brama zostanie automatycznie zamknigta.
3. Jesli w swietle fotokomorki znajduje sie jakas przeszkoda, czynnosé
zamykania bramy nie zostanie wykonana, a czas odliczania zawsze zostanie
zresetowany.
Ustawienie 1. Funkcja automatycznego zamykania aktywuje si¢ tylko po catkowitym
otwarciu bramy.
czasu
2. Czas po ktorym brama zostanie automatycznie zamknieta od momentu
automatyczne . . ., -y
pelnego otwarcia bramy mozna ustawi¢ za pomocg menu wyswietlacza
go cyfrowego.
zamkniecia 3. Gdy rozpocznie sie odliczanie do automatycznego zamkniecia bramy,
dioda LED STATE bedzie migac¢ jeden raz na sekunde.
po

4. Przycisk pilota mozna ustawi¢ tak, aby anulowa¢ polecenie




calkowitym
otwarciu

bramy

automatycznego zamykania.
Uwaga: Anulowanie automatycznego zamykania pilotem dziala tylko

ten jeden raz, a brama moze zamkna¢ si¢ automatycznie nastepnym

razem, gdy zostanie calkowicie otwarta.

Tryb lampy

Tryb 0: Podczas ruchu bramy lampa si¢ zaswieci. Podczas zatrzymania
bramy lampa si¢ wylaczy.

Tryb 1: Podczas ruchu bramy lampa si¢ zaswieci. Po 30 sekundach lampa
si¢ wylaczy.

Ponadto, niezaleznie od trybu 0 lub 1, lampa zaswieci si¢ rOwniez

podczas odliczania do zamknigcia bramy.

Zabezpieczenie

Czasu pracy

1. Jesli silnik pracuje nieprzerwanie dtuzej niz 60 s, silnik zatrzyma si¢ w
celu ochrony.

2. Jesli silnik pracuje nieprzerwanie z niskg predkosciag dtuzej niz 30 s, silnik

silnika )
zatrzyma si¢ w celu ochrony.
Cyfrowe menu wys$wietlacza umozliwia ustawienie trybu sterowania
terminalem 1SIDE.
0: Bramy podwdjne ,,Otworz-Zatrzymaj-Zamknij™......;
L 1: Silnik 2 ,,0twérz-Zatrzymaj-Zamknij”......(Ustawienia fabryczne)
Ustwienia

1Side terminal

2: Tylko otwieranie.

3: Tylko zamykanie.

4: Tylko zatrzymywanie.

Uwaga: tryb 1 ma zastosowanie tylko w silniku 2. Inny tryb mozna

stosowa¢ w bramach podwdjnych lub pojedynczych.

Ustawienia

2Side terminal

Cyfrowe menu wyswietlacza umozliwia ustawienie trybu sterowania
terminalem 2 SIDE.

0: Podw@jne bramy ,,Otworz-Zatrzymaj-Zamknij™......(Ustawienia
fabryczne)

1: Silnik 2 ,,Otwoérz-Zatrzymaj-Zamknij”......

2: Tylko otwieranie.

3: Tylko zamykanie.

4: Tylko zatrzymywanie.

Uwaga: tryb 1 ma zastosowanie tylko w silniku 2. Inny tryb mozna

zastosowa¢ w podwaojnych lub pojedynczych bramach.

Ustawienia
terminala dla
kart

magnetycznych

Cyfrowe menu wyswietlacza umozliwia ustawienie trybu sterowania
terminalem 2 SIDE.
0: Bramy podwdjne ,,Otworz-Zatrzymaj-Zamknij™......

1: Silnik 2 ,,Otwoérz-Zatrzymaj-Zamknij”......




2: Tylko otwieranie.(Ustawienia fabryczne)

3: Tylko zamykanie.

4: Tylko zatrzymywanie.

Uwaga: tryb 1 dotyczy tylko silnika 2. Inny tryb mozna stosowa¢ w bramach
podwdjnych lub pojedynczych.

Jesli terminal z karta magnetyczng zostanie uruchomiony w trybie 2, aby
catkowicie otworzy¢ brame, po przesuni¢ciu karty przejdzie on w tryb

automatycznego zamykania.

Touch port

Moze potaczy¢ przetacznik dotykowy ze sterowaniem, ma 2 kanaty.
1. Sterowanie silnikiem 2 przez Otworz-zatrzymaj-zamknij...

2. Sterowanie silnikiem 1 i silnikiem 2 przez Otwoérz-zatrzymaj-zamknij...

Lock mode

1. 1. Tryb blokady mozna przetagczaé za pomocg menu.

2. 0: tryb NC, wlaczanie po zablokowaniu, uzywany do blokady
elektromagnetycznej. 1: tryb NO, wlaczanie po odblokowaniu, uzywany do
blokady elektryczne;.

3. 2. Czas wyj$cia sterujacego blokady elektrycznej mozna ustawic za

pomoca menu. Ustawienie na 0 oznacza wylaczenie funkcji.

Czas
opOznienia
przy 2
skrzydtach dla
otwierania |

zamykania

Opdznienie czasowe przy 2 skrzydtach do otwierania i zamykania mozna
regulowac oddzielnie w menu. Jesli uzytkownik ustawit 0, oznacza to, ze
funkcja op6znienia jest nieaktywna.

Jesli funkcja opoznienia jest aktywna, podczas otwierania drzwi, silnik 2
otwiera si¢ pierwszy, a nastepnie silnik 1 otwiera si¢ pdzniej; podczas
zamykania drzwi, silnik 1 zamyka si¢ pierwszy, a nastepnie silnik 2 zamyka
sie.

W przypadku systemu pojedynczej bramy ta funkcja nie dziata.

Tryb bramy

1. Tryb bramy mozna przetaczaé za pomoca menu.

0 to bramy podwojne, czyli system otwierania bram podwojnych.

1 to brama pojedyncza, czyli system otwierania bram pojedynczych.

2. Jesli system to system bramy pojedynczej, wszystkie elementy sterujace
bramami podwdjnymi dziatajg tylko na bramie gldwnej (silnik 2)

3. Jesli jest to system bramy pojedynczej, silnik musi by¢ podiaczony do
portu silnika 2.

Funkcja

inteligentne;j
tadowarki do
akumulatora

zapasowego

1. System obstuguje dwa 12-woltowe akumulatory kwasowo-otowiowe
polaczone szeregowo.

2. System ma wbudowang funkcje rownowazenia akumulatoréw, ktora
automatycznie monitoruje napi¢cie dwdch akumulatorow podczas
tadowania, aby zapobiec uszkodzeniu lub niewystarczajgcemu napigciu

dwoch akumulatoréw z powodu braku rownowagi.




Uwaga: Zasilacz portu zasilania musi by¢ prawidlowo podtaczony, a
napigcie wejsciowe musi odpowiadac napieciu akumulatora, aby mozna

byto go normalnie natadowac.

Uaktualnij
system ptyty
sterujacej za
pomoca

urzadzenia
USB

1. 1. Przed uaktualnieniem systemu, sprawdz, czy dokument dysku U jest w

formacie FAT32. Jesli nie, sformatuj dysk U w formacie FAT32.

2. 2. Skopiuj plik uaktualnienia do katalogu gtownego dysku U i nazwij go

EGA-18.bin.

3. 3. W16z dysk U do modutu "upgrade" , a nastepnie podtagcz modut

"upgrade" do portu USB.

4. 4. Wejdz do menu, wybierz Pr 1 ustaw 5, a nastgpnie potwierdz. W tym
momencie system zostanie ponownie uruchomiony, na wy$wietlaczu
pojawi si¢ UP, a uaktualnienie zostanie rozpoczgte. Po zakonczeniu

uaktualnienia system zostanie automatycznie ponownie uruchomiony.

Smart module

port

Inteligentny modut XH-SG-WIFIBLE mozna podtaczy¢ zewngtrznie, aby
realizowa¢ funkcje takie jak sterowanie, odczyt informacji 1 ustawienia.
Inteligentny modut obejmuje funkcje WiFi, Bluetooth 1 2.4G.

1. Dodaj funkcje sterowania Bluetooth w aplikacji telefonu: Naciénij i
przytrzymaj przycisk DEC/SMART przez 5 sekund, brzgczyk zabrzmi dwa
razy. Zwolnij przycisk, a modul przejdzie w tryb sieciowy dopasowania
Bluetooth.

2. Dodaj funkcje sterowania WiFi w aplikacji telefonu: Nacisnij 1
przytrzymaj przycisk DEC/SMART przez 10 sekund, brzeczyk zabrzmi
dlugim sygnatem dzwiekowym. Zwolnij przycisk, a modut przejdzie w tryb
sieciowy dopasowania AP.

3. Zaprogramuj nadajnik karty USB 2.4G: Naci$nij przycisk DEC/SMART
raz, brzeczyk zabrzmi i przejdzie w tryb programowania. Wiacz karte USB
2.4G 1 automatycznie przeslij sygnal.

Jesli inteligentna dioda LED mignie trzy razy, oznacza to, ze operacja
programowania zakonczyta si¢ powodzeniem. W przeciwnym razie po 8
sekundach wyjdz z trybu programowania.

4. Jesli cheesz usuna¢ karte USB 2.4G, naci$nij 1 przytrzymaj przycisk
Learn przez 6 sekund, az uslyszysz dzwiek brzgczyka z dtugim sygnalem
dzwigkowym, a nast¢pnie zwolnij przycisk. Po tym czasie wszystkie piloty 1
karty USB nie bedg mogty sterowac brama.

5. Gdy zaprogramowana karta USB 2.4G znajdzie si¢ w zasiegu odbioru
modutu, zostanie ona uruchomiona, aby otworzy¢ brame raz.

Funkcje WiFi 1 Bluetooth obstuguja potaczenie z aplikacja telefonu, ktora

moze realizowac funkcje takie jak sterowanie bramg za pomocg telefonu




szczegdlowe informacje o funkcjach.

komoérkowego, dodawanie i zarzadzanie pilotami oraz ustawienia

parametrow menu. Zapoznaj si¢ z instrukcjg obstugi aplikacji, aby uzyskac

Factory Reset

Przywrécenie ustawien do stanu fabrycznego. Zobacz tebela ponizej

USTAWIENIE CENTRALI STERUJACEJ
Aby rozpocza¢ programowanie parametréw pracy centrali nalezy nacisac i
przytrzymac przycisk FUN przez 3 sekundy. Wyswietlacz cyfrowy pokaze PO. Przyciskami

[INC/START] i [DEC/SMART] mozna wybra¢ parametr, ktory ma by¢ ustawiany.

Ponowne wecisnigcie przycisku FUN pozwoli

zedytowac konkretny parametr. Warto§¢ mozna zmienia¢ pokrettami [INC/START] i
[DEC/SMART] . Po ustawieniu warto$ci wybranego parametru zatwierdzi¢ ja
przyciskiem FUN. Centrala potwierdzi wybor sygnatem dzwigkowym.

Po zakonczeniu ustawiania menu nacis$nij przycisk [LEARN], aby wyj$¢ z ustawien menu i
zamkna¢ wyswietlacz.

Item | Function Range Default | Explanation
description

A0 Prog sity 0~20 level | 10 Wartos$¢ sity, po
przecigzeniowej na przekroczenie ktdrej zostanie
wysokich obrotach odlaczone zasilanie
silnika 2 przy sitownika
otwieraniu

Al Prog sity 0~20 level | 10 Wartos$¢ sity, po
przecigzeniowej na przekroczenie ktdrej zostanie
wysokich obrotach odlaczone zasilanie
silnika 2 przy sitownika
zamykaniu

A2 Prog sity 0~20 level | 10 Wartos$¢ sily, po
przecigzeniowej na przekroczenie ktdrej zostanie
niskich obrotach odlaczone zasilanie
silnika 2 przy sitownika
otwieraniu

A3 Prog sity 0~20 level | 10 Wartos¢ sity, po
przecigzeniowej na przekroczenie ktdrej zostanie
niskich obrotach odlaczone zasilanie
silnika 2 przy sitownika
zamykaniu




A4 Prog sity 0~20 level | 10 Wartos¢ sity, po
przecigzeniowej na przekroczenie ktdrej zostanie
wysokich obrotach odtaczone zasilanie
silnika 1 przy sifownika
otwieraniu

A5 Prog sity 0~20 level | 10 Wartos$¢ sily, po
przecigzeniowej na przekroczenie ktdrej zostanie
wysokich obrotach odtaczone zasilanie
silnika 1 przy sifownika
zamykaniu

A6 Prog sity 0~20 level | 10 Wartos$¢ sity, po
przecigzeniowej na przekroczenie ktdrej zostanie
niskich obrotach odtaczone zasilanie
silnika 1 przy sifownika
otwieraniu

A7 Prog sity 0~20 level | 10 Warto$¢ sity, po
przecigzeniowej na przekroczenie ktdrej zostanie
niskich obrotach odtaczone zasilanie
silnika 1 przy sifownika
zamykaniu

A8 | Wrazliwos¢ na 0-3 level Im wigksza wartos$¢, tym
przecigzenie dluzszy czas wykrywania
przecigzenia. Wartosc¢
ustawienia od 0 do 3

BO Ustawienie czasu 0-5 Ustawienie 0-5, 0 znaczy
pracy silnika 2 z level brak czasu wolnego
matg predkoscia otwierania bramy
przy otwieraniu

B1 Ustawienie czasu 0-5 level Ustawienie 0-5, 0 znaczy
pracy silnika 2 z brak czasu wolnego
malg predkoscia zamykania bramy
przy zamykaniu

B2 Ustawienie czasu 0-5 Ustawienie 0-5, 0 znaczy
pracy silnika 1 z level brak czasu wolnego
matg predkoscia otwierania bramy
przy otwieraniu

B3 Ustawienie czasu 0-5 level Ustawienie 0-5, 0 znaczy
pracy silnika 1 z brak czasu wolnego
malg predkoscia zamykania bramy
przy zamykaniu

Co0 Czas 0-99 Ustawienie 0-99 sekund, 0
autozamykniecia seconds znaczy ze funkcja
przy pelnym autozamykania jest

otwarciu bramy

nieaktywna.




Cl1 Czas autozamykania | 0~99 Ustawienie 0-99 sekund, 0

po uzyciu karty seconds znaczy ze funkcja
autozamykania jest
nieaktywna.

DO Ustawienie 0-5 level Setting speed of high speed
predkosci pracy for opening, setting from 0-5
silnika 2 z duza
predkoscia przy
otwieraniu

D1 Ustawienie 0-5 level Setting speed of high speed
predkosci pracy for closing, setting from 0-5
silnika 2 z duza
predkoscia przy
zamykaniu

D2 Ustawienie 0-5 level Ustawienia dla matej
predkosci pracy predkosci przy otwieraniu,
silnika 2 z mata ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
otwieraniu

D3 Ustawienie 0-5 level Ustawienia dla matej
predkosci pracy predkosci przy zamykaniu,
silnika 2 z mata ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
zamykaniu

D4 Ustawienie 0-5 level Ustawienia dla duzej
predkosci pracy predkosci przy otwieraniu,
silnika 1 z duza ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
otwieraniu

D5 Ustawienie 0-5 level Ustawienia dla duzej
predkosci pracy predkosci przy zamykaniu,
silnika 1 z duza ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
zamykaniu

D6 Ustawienie 0-5 level Ustawienia dla matej
predkosci pracy predkos$ci przy otwieraniu,
silnika 1 z mata ustawienia od 0 do 5
predkoscia przy
otwieraniu

D7 Ustawienie 0-5 level Ustawienia dla matej
predkosci pracy predkosci przy zamykaniu,

silnika 1 z matg

ustawienia od 0 do 5




predkoscia przy
zamykaniu

F2

Tryb pracy
fotokomorki

0-1

0 : NC mode.
1 : NO mode.

F3

Tryb pracy lampy

0-1

0: Migajace $wiatto i silnik
beda dziata¢ 1 zatrzymywac
si¢ w tym samym czasie.

1: Migajace Swiatto wytaczy
si¢ 30 sekund po zatrzymaniu
silnika.

Fo6

Tryb blokady

0: NC
1: NO

NC mode: Normalnie
zamKkniety, zasilanie
wlaczone kiedy
zamkniety, uzywany do
blokady
elektromagnetyczne;j.

NO mode: Normalnie

otwarty, zasilanie

wlaczone kiedy otwarty,
uzywany do blokady

elektryczne;j..

F7

Ustawienie czasu
pracy zamka
elektrycznego

0~5
seconds

Stuzy do ustawiania czasu
pracy zamka elektrycznego.
Ustawienie od 0 do 5
sekund. 0 oznacza, ze zamek
elektryczny jest wytaczony.

Gl

Ustawienia terminala
kart magnetycznych

0-4

0:  Catkowicie  otwarte-
zatrzymane-zamknigte

...... dla bram podwdjnych

1:  Catkowicie  otwarte-
zatrzymane-zamkni¢te

...... dla bram pojedynczych

2: Tylko otwarte.

3: Tylko zamknigte.

4: Tylko zatrzymane.

G3

Ustawienie
terminala
jednostronnego

0-4

0:  Calkowicie  otwarte-
zatrzymane-zamkniete

...... dla bram podwojnych

1:  Catkowicie  otwarte-
zatrzymane-zamknigte

...... dla bram pojedynczych

2: Tylko otwarte.

3: Tylko zamknigte.

4: Tylko zatrzymane.

G4

Ustawienie
terminala
dwustronnego

0-4

0:  Calkowicie  otwarte-
zatrzymane-zamknigte
...... dla bram podwojnych




I:  Catkowicie  otwarte-
zatrzymane-zamkni¢te

...... dla bram pojedynczych

2: Tylko otwarte.

3: Tylko zamknigte.

4: Tylko zatrzymane.

HO

Opdznienie czasowe
otwarcia bramy

0-15
seconds

0 oznacza brak opdznienia
czasowego przy otwieraniu 2
bramek

H1

Opdznienie czasowe
zamkniecia bramy

0-15
seconds

0 oznacza brak opdznienia
czasowego przy otwieraniu 2
bramek

H2

Tryb bramy

0~1

0: podwojna brama

(Motor 1 and 2).
1: pojedyncza brama (Motor
2).

H3

Tryb graniczny

0: przecigzeniowy.
1: Wytacznik krancowy.

L1

Przycisk A funkcje
(Pilot)

0-4

0: Brak funkc;ji.

1: Podwojne bramy otwieraja
sig-zatrzymujg-

zamykaja...

2: Pojedyncza brama otwiera
sig-zatrzymujg-

zamykaja...

3:  Wylagcz automatyczne
zamykanie za pomoca pilota
4: Tylko otwieranie.

L2

Przycisk B funkcje
(Pilot)

0: Brak funkcji.

1: Podwdjne bramy otwieraja
sig-zatrzymuja-

zamykaja...

2: Pojedyncza brama otwiera
sig-zatrzymujg-

zamykaja...

3:  Wylagcz automatyczne
zamykanie za pomocg pilota
4: Tylko otwieranie.

L3

Przycisk C funkcje
(Pilot)

0-4

0: Brak funkcji.

1: Podwdjne bramy otwieraja
sig-zatrzymujg-

zamykaja...

2: Pojedyncza brama otwiera
sig-zatrzymujg-

zamykaja...

3: Wylagcz automatyczne
zamykanie za pomocg pilota




4: Tylko otwieranie.

L4 Przycisk D funkcje 0-4 0 0: Brak funkcji.
(Pilot) 1: Podwdjne bramy otwieraja
sig-zatrzymuja-
zamykaja...

2: Pojedyncza brama otwiera
sig-zatrzymujg-

zamykaja...

3: Wylacz automatyczne
zamykanie za pomocg pilota
4: Tylko otwieranie.

Pr Wyzwalanie nauki | 0-10 0 Ustawienie od 0 do 10.
jazdy automatycznej Ustawienie 5 uruchomi nauke
jazdy automatycznej z mata
predkoscia.

Ustawienie 10  uruchomi
funkcje automatycznej nauki
jazdy z duza predkoscia.

PU Upgrade system | 0-10 0 Ustawienie od 0 do 10.

przez ztacze USB Ustawienie 5 spowoduje
aktywacje aktualizacji
systemu.

0 oznacza brak aktualizacji
systemu.

Po Factory reset 0-10 0 Ustawienie od 0 do 10.
Ustawienie 5 spowoduje
zresetowanie operacji.

0 oznacza brak resetowania.

Informacje na wyswietlaczu cyfrowym plyty sterujacej pokazuja:

1. Podczas otwierania bramy wys$wietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,OP”, silnik 2 jest
,OP.”, a otwarte podwdjne bramy beda wyswietla¢ ,,0.P.”

2. Podczas zamykania bramy wys$wietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest,,CL”, silnik 2 jest
,CL.”, a otwarte podwdjne bramy beda wyswietla¢ ,,C.L.”

3. Po zatrzymaniu si¢ bramy wys$wietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,--”, silnik 2 jest ,,-
-.”, a podwojne bramy begda wyswietlac ,,-.-.”

4. Gdy silnik pracuje z duza predkos$cia i uruchamia zabezpieczenie przecigzeniowe,
wyswietlacz cyfrowy pokaze, zZe silnik 1 jest ,,OH”, a silnik 2 jest ,,OH.”, a podwdjne bramy
beda wyswietla¢ ,,0.H.”

5. Gdy silnik pracuje z matg predkoscia 1 uruchamia zabezpieczenie przecigzeniowe,
wyswietlacz cyfrowy pokaze, ze silnik 1 jest ,,OL”, a silnik 2 jest ,,OL.”, a podwdjne bramy
beda wyswietla¢ ,,0.L.” 6. Gdy silnik osiggnie maksymalny czas pracy, wyswietlacz cyfrowy
pokaze, ze silnik 1 jest ,,EC”, a silnik 2 jest ,,EC.”, a bramy podwojne beda wyswietla¢ ,,E.C.”
7. Gdy aktywowana jest belka bezpieczenstwa, wyswietlacz cyfrowy pokaze ,,PH”

8. Gdy brama jest catkowicie otwarta, silnik 1 pokaze ,,LO”, a silnik 2 pokaze ,,L.0”



9. Gdy brama jest catkowicie otwarta, silnik 1 pokaze ,,LC”, a silnik 2 pokaze ,,L.C”

10. Anuluj automatyczne zamykanie, wyswietlacz cyfrowy pokaze ,,CC”

Identyfikacja kierunku silnika:

Gdy silnik pracuje, jesli wskaznik LED kierunku silnika jest niebieski, silnik powinien by¢ w
trybie ,,otwierania”. Gdy wskaznik LED kierunku silnika jest CZERWONY,, silnik powinien

by¢ w trybie ,,zamykania”.



Instrukcja dla Smart Module
Wyszukaj ,,XHouse IOT” i pobierz aplikacj¢ z Google Play lub App Store

| & (nogIL play

® [ub zeskanuj ten kod QR, aby pobra¢ aplikacj¢ ,,XHouse IOT” i zainstalowac ja..
Zarejestruj konto dla ,,XHouse I0T” i1 zaloguj si¢.
Dodaj urzadzenie.

Krok 1. Wlacz urzadzenie, otworz aplikacje. Nacisnij ,,” w prawym gérnym rogu, aby
doda¢ urzadzenie, a nastgpnie wybierz ,,Swinging Gate”, ktéra ma pomaranczowy cykl w
prawym gornym rogu. (Rys. 112)

% Jesli w prawym gornym rogu znajduje sie szare kotko, oznacza to, ze urzgdzenie

juz zostato dodane. Uzytkownik musi nacisng¢ i przytrzymac przycisk ,,Dec/Smart” przez

okoto 5 sekund na ptycie sterujacej, a nastgpnie powtorzy¢ krok 1.

% Jezeli pojawi sie komunikat ,,Prosze przej$¢ do trybu sieciowego i doda¢ urzadzenia”,
uzytkownik musi nacisna¢ 1 przytrzymac przycisk ,,Dec/Smart” przez okoto 5 sekund na
plycie sterujacej, a nastgpnie powtorzy¢ krok 1..

Krok 2. Wybierz Wi-Fi, kliknij ,,Potacz” 1 wprowadz hasto. (Rys. 3)

(Jesli nie mozna potaczy¢ sie z Wi-Fi, uzytkownik moze rdéwniez wybra¢ ,,Dodaj

Bluetooth™ 1 uzy¢ funkcji Bluetooth do sterowania bramga. Prosze wykona¢ krok 4).

Krok 3. Dodaj urzadzenie pomyslnie. Uzytkownik moze zmodyfikowa¢ nazwe urzadzenia i
Przycisk z “ %7 w prawym gornym rogu. (Rys. 5)

Krok 4. Dodaj Bluetooth: Jesli sie¢ WiFi ulegnie awarii, mozesz wybra¢ opcj¢ Bluetooth
Add. Podczas sterowania urzadzeniem za pomocg trybu Bluetooth, aplikacja
mobilna musi by¢ blisko urzadzenia w zasiggu Bluetooth przez okoto 10 m, aby si¢
potaczy¢ i sterowac¢ nim. (Rys. 3 1 Rys. 4).
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Urzadzenie obstuguje tryb pracy WiFi i Bluetooth

% Gdy urzadzenie zostanie pomys$lnie potaczone z siecig WiFi, obstuguje zdalne sterowanie i
ustawienia urzadzenia za pomocg aplikacji telefonu komorkowego. (Rys. 5)

% Gdy urzadzenie jest offline lub telefon komdérkowy nie ma sieci, jesli uzytkownik znajduje
si¢ w odlegtosci 10 metrow od urzadzenia i otworzy aplikacje, automatycznie przetaczy si¢ ona
w tryb Bluetooth, aby sterowaé urzadzeniem. (Rys. 6)

% Urzadzenie nawigze potaczenie Bluetooth z telefonem komdrkowym, aby uzyska¢ kontrole



Bluetooth z bliskiej odlegtosci (tylko telefon komérkowy jednego uzytkownika moze nawigzac
potaczenie Bluetooth w tym samym czasie).
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Zmien sie¢ WiFi lub przelacz tryb Bluetooth na tryb WiFi

Jesli uzytkownik musi przetaczy¢ si¢ na korzystanie z nowej sieci WiFi lub chce przetaczy¢
tryb sterowania z trybu Bluetooth na tryb WiFi, wykonaj nastgpujace czynnosci.

Krok 1. Wybierz urzadzenie, naci$nij ,, ” w prawym gornym rogu. Kliknij ,,Ustaw/modyfikuj
WiFi”. (Rys. 7)

Krok 2. Wybierz nowe WiFi i potacz je. Nastepnie kliknij ,,Od$wiez”. (Rys. 8)
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Udostepnij urzadzenie

Krok 1. Otworz aplikacje, wybierz urzadzenie. Naci$ni “ @ 7 w prawym goérnym rogu,
nastgpnie wybierz ,,Udostepnianie urzadzenia”, zostanie utworzony kod QR. (Rys. 9)
Krok 2. Nowy uzytkownik pobierze aplikacje¢ i otworzy ja, nacisnij ,,Skanuj” w prawym
gérnym rogu, aby zeskanowac¢ kod QR. (Rys. 10)
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Ustawienia urzadzen

Uzytkownik moze ustawi¢ parametry z Poziomu aplikacji dla panelu sterowania.
Krok 1. Wybierz urzadzenie, naci$nij “ " ” w prawym gornym rogu. Kliknij
,Ustawienia”. (Rys. 11)

Krok 2. Ustaw parametry w aplikacji. (Rys. 12)

Uwaga: Podczas gdy uzytkownik chce ustawi¢ parametry, urzadzenie musi potaczy¢ si¢ z Wi-
Fi. Jedli nie, uzytkownik musi uzy¢ funkcji Bluetooth i umiesci¢ aplikacje telefonu tak blisko
urzadzenia, jak to mozliwe, aby ustawi¢ parametry. Po wykonaniu tej czynnos$ci kliknij

przycisk ,,Synchronizuj”
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Metwork Information 5 Motor 1 closing overcurrent )
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Sharing device > Motor 1 opening overcurrent
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Transfer main user ? Motor 1 closing overcurrent
setting in slow speed
Operating Log >
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Pomoc zdalna

Gdy Twoj sprzet ulegnie awarii, ustawienia parametrow muszg zosta¢ ponownie dostosowane.
W tym momencie mozesz bezposrednio zainicjowaé przycisk ,,Pomoc zdalna” 1 udostgpnic
kod QR lub kod weryfikacyjny dostawcy ustug instalacyjnych w celu wykonania ustugi
zdalne;j..
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Device name > Device serial number: 62003951

Control panel model: EGA18
Model Program version number: 2.0.5
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Setting > a
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()

User list >

Set/Modify WiFi >

Network Information

Sharing device >
Note
Transfer main user > 1 :numl,m ‘,lz\» Valid for one day
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Operating Log >
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Dodaj karte USB / zdalne sterowanie RF poza miejscem

Gdy uzytkownik musi doda¢ pilota RF lub karte USB, aby otworzy¢ brame, moze uzy¢
funkcji ,,Dodaj karte/pilot”, aby to zrobic, 1 zeskanowac kod QR z pilota lub wprowadzi¢
numer identyfikacyjny karty USB. Nie trzeba otwiera¢ skrzynki sterujacej, aby je
zaprogramowac.
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< Device Settings < Add Card { Remote Contr
Sharing device >
Transfer main user >
Operating Log >
Gate remains opening alert >
Add Card / Remote Control

Binding camera >

) USB dongle RF remote control
Card list >
Add USB card/RF remote off fka
site cJ
Add USB card/RF remote at
site
PIN Code

Message push

Upgrading firmware > :

Add to desktop >

WDelete

Fig 15 Fig 16
Dodaj kart¢ USB/pilot RF na miejscu
Gdy uzytkownik musi doda¢ pilota RF lub kartg zblizeniowa USB, aby otworzy¢ drzwi, mozna
bezposrednio uzy¢ funkcji ,,Dodaj karte zblizeniowa/pilota RF”, klikna¢ przycisk ,,Naucz si¢”
1 klikna¢ ,,Rozpocznij nauke”. Nie trzeba otwiera¢ skrzynki sterowniczej, a ptyta sterownicza
przejdzie w stan nauki kodu, a nastepnie nacisng¢ przycisk pilota lub wiaczy¢ karte USB, aby
przesta¢ sygnat.
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Sharing device >
Transfer main user >
Operating Log >
Gate remains opening alert >
Binding camera > Remind
Please take the remote control
Card list > close to the gate opener control
board, and click the "Start
Add USB card/RF remote off > Learning", then press the button

Sit

from the remots
Add USB card/RF remote at -
) Learn
site Cancel Srerr .

PIN Code [ @)
«

Message push

Upgrading firmware 1.0.0,

n
o
2]

v

Add to desktop >

WDelete

Fig 17 Fig 18
Zarzadzanie kartg USB i pilotem RF
Lista kart moze zarzadzac¢ karta USB i pilotem RF. Uzytkownik moze synchronizowaé
wszystkie karty 1 piloty z listg kart w celu zarzadzania i usuwac je, gdy nie sa juz potrzebne
lub zostang utracone.
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Wiazanie z kamera
Krok 1. Otworz aplikacje, wybierz urzadzenie. Nacisnij ,, ” w prawym gérnym rogu, a
nast¢pnie wybierz ,, Binding camera ”.



Krok 2. Wybierz ,,Kamerg IP” i naci$nij ,,OK”, aby potwierdzic.

10:48 94 ol T @

< Binding camera

4 Device Settings

IP Camgra @

MNetwork Information

Sharing device

Transfer main user

Operating Log

Door remains opening alert

Binding camera

PIN code q

Card list

Fig 20 Fig 21



