1 OGOLNE OSTRZEZENIA: BEZPIECZE

(Oryginalna instrukcja w jezyku wiosk

UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. Nalezy przestrzegac¢ wszystkich instrukcji, poniewaz nieprawidiowy montaz moze
byé przyczyna powaznych szkod
UWAGA Wazne instrukcje bezpieczenstwa. W celu zapewnienia bezpieczeristwa oséb, postepowaé¢ zgodnie z niniejsza in-

strukcja. Nalezy starannie przechowywac niniejsza instrukcje

® Przed rozpoczeciem montazu nalezy sprawdzi¢ informacije na temat ,Parametréw technicznych produktu®, a w szczegdlnosci, czy urzadzenie jest
przystosowane do napegdzania posiadanego przez Parstwa urzadzenia. Jezeli produkt nie jest odpowiedni, NIE nalezy wykonywa¢ montazu

¢ Nie uzywac urzadzenia, jesli nie przeprowadzono procedury oddania do eksploatacji, opisanej w rozdziale ,Odbidr i przekazanie do eksploatacii

UWAGA Wedtug najnowszych, obowiazujacych przepiséw europejskich, wykonanie automatyki musi by¢ zgodne z obowiazu-
jaca Dyrektywa Maszynowa umozliwiajaca zadeklarowanie zgodnosci automatyki. W zwiazku z tym, wszystkie czyn-
nosci polegajace na poditaczeniu do sieci elektrycznej, wykonywaniu prob odbiorczych, przekazywaniu do eksploata-
cji i konserwacji urzadzenia musza by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowanego i kompetentnego technika!

e Przed przystgpieniem do montazu produktu nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie elementy i materiaty przeznaczone do uzycia prezentujg idealny stan i
s3 odpowiednie do uzycia

e Produkt nie jest przeznaczony do obstugi przez osoby (w tym dzieci) 0 ograniczonych zdolnosciach fizycznych, zmystowych badz umystowych lub
przez osoby nieposiadajace odpowiedniego doswiadczenia i wiedzy

¢ Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniem

* Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi produktu. Przechowywac piloty w migjscu niedostepnym dla dzieci

UWAGA W celu uniknigcia jakiegokolwiek zagrozenia na skutek przypadkowego uzbrojenia termicznego urzadzenia odtaczajgcego, nie
nalezy zasila¢ tego urzadzenia przy uzyciu zewnetrznego urzadzenia, jak zegar lub podtacza¢ go do obwodu charakteryzujacego
sie regularnym podtgczaniem lub odtgczaniem zasilania

e W sieci zasilajgcej instalacji nalezy przygotowac¢ urzadzenie odtgczajgce (nieznajdujace sie na wyposazeniu), ktorego odlegtos¢ pomiedzy stykami

podczas otwarcia zapewnia catkowite odtaczenie w warunkach okreslonych przez lll kategorig przepieciowa

e Podczas montazu, nalezy delikatnie obchodzi¢ sie z urzgdzeniem, chronigc je przed zgnieceniem, uderzeniem, upadkiem lub kontaktem z jakiego-
kolwiek rodzaju ptynami. Nie umieszczaé urzadzenia w poblizu Zrédet ciepta i nie wystawia¢ go na dziatanie otwartego ognia. Opisane powyzej sytu-
acje moga doprowadzi¢ do uszkodzenia urzgdzenia, by¢ przyczynag nieprawidtowego dziatania lub zagrozen. Jezeli doszioby do ktérejs z opisanych
sytuacji, nalezy natychmiast przerwa¢ montaz i zwrdcic¢ sie o pomoc do Serwisu Technicznego

® Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za szkody materialne lub osobowe powstate w wyniku nieprzestrzegania instrukcji montazu. W takich
przypadkach, nie ma zastosowania rekojmia za wady materialne

e Poziom cisnienia akustycznego emisji skorygowanego charakterystyka A jest nizszy od 70 dB(A)
e (Czyszczenie i konserwacja, za ktdra jest odpowiedzialny uzytkownik, nie powinny by¢ wykonywane przez dzieci pozbawione opieki
¢ Przed wykonaniem dziafan na instalacji (konserwacja, czyszczenie), nalezy zawsze odtgczy¢ produkt od sieci zasilajacej

e Nalezy wykonywa¢ okresowe przeglady instalacji, a w szczegdlnosci przewoddw, sprezyn i wspornikdw, celem wykrycia ewentualnego braku
wywazenia lub oznak zuzycia, czy uszkodzen. Nie uzywac w razie koniecznosci naprawy lub regulaciji, poniewaz obecnosc usterek lub nieprawidtowe
wywazenie moga prowadzi¢ do powaznych obrazen

e Materiat opakowaniowy podlega utylizacji zgodnie z miejscowymi przepisami
e Osoby trzecie nie powinny sie znajdowac¢ w poblizu automatyki podczas jej przesuwania przy uzyciu elementdw sterowniczych

e Podczas wykonywania manewru, nalezy nadzorowac automatyke i zadbac o to, aby inne osoby nie zblizaty sie do urzadzenia, az do czasu
zakonczenia czynnosci

¢ Nie sterowac automatyka, jezeli w jej poblizu znajduja sie osoby wykonujace czynnosci; przed wykonaniem tych czynnosci nalezy odigczy¢ zasilanie
elektryczne
OSTRZEZENIA NA TEMAT MONTAZU
e Przed zamontowaniem silnika, nalezy sprawdzi¢ stan wszystkich czesci mechanicznych, odpowiednie wywazenie i upewnic¢ sie, czy urzadzenie
moze by¢ prawidtowo manewrowane

e Jezeli brama przeznaczona do zautomatyzowania posiada rowniez drzwi dla pieszych, nalezy przygotowac instalacje z systemem kontrolnym, ktory
uniemozliwi dziatanie silnika, gdy drzwi dla pieszych beda otwarte

e Upewnic sie, ze elementy sterownicze znajduja sie z dala od czesci w ruchu, umozliwiajac w kazdym razie ich bezposrednig widocznosé.
W razie niestosowania przetgcznika, elementy sterownicze nalezy montowacé w miejscu niedostepnym i na minimalnej wysokosci 1,5 m

e Jedli ruch otwierania jest sterowany przez system przeciwpozarowy, nalezy sie upewnic, ze ewentualnie okna znajdujgce sie powyzej 200 mm zo-
stang zamkniete przez elementy sterownicze

e Zapobiegac i unika¢ jakiegokolwiek uwiezienia miedzy czesciami statymi i czesciami w ruchu podczas wykonywania manewrow

e Umiescic¢ na state tabliczke na temat recznego manewru w poblizu elementu umozliwiajgcego wykonanie manewru

e Po zamontowaniu silnika nalezy sie upewnic¢, ze mechanizm, system ochrony i kazdy manewr reczny funkcjonuja prawidtowo
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2 OPIS URZADZENIA | JEGO PRZEZNACZENIE

Urzadzenia zawarte w niniejszym zestawie wraz z akcesoriami opcjonalnymi nalezg do systemu automatyki Nice Home i sg przeznaczone do
automatyzacji bramy skrzydtowej do uzytku prywatnego.

A UWAGA! - Wszelkie inne uzycie, rozne od opisanego oraz wykorzystywanie produktu w warunkach otoczenia odmiennych, niz te,
przedstawione w niniejszej instrukcji jest niezgodne z przeznaczeniem i zabronione

Zestaw sktada sie z dwdch motoreduktoréw elektromechanicznych zasilanych pradem statym 24 V; sg one wyposazone w mechanizm odblokowujgcy
z kluczem, ktdry umoZliwia reczne przesuwanie bramy w razie braku zasilania elektrycznego.

Czescig wyposazenia jest centrala sterujaca, zarzadzajaca praca catej automatyki. Potaczenie centrali z motoreduktorami i poszczegolnymi urzadzeniami
obywa sie przy uzyciu systemu ECSbus (pojedynczy kabel z dwoma przewodami elektrycznymi).

Centrala moze by¢ zasilana ze statej sieci elektrycznej (230 V~) lub przez system fotowoltaiczny SOLEKIT linii Nice Home. Jezeli urzadzenie jest
zasilane z sieci elektrycznej, moze zawiera¢ akumulator awaryjny (mod. PR100, nieznajdujacy sie na wyposazeniu) ktory, w przypadku przerwy w
dostawie pradu, gwarantuje wykonywanie przez urzgdzenie niektérych manewrdw.

Step A Step B

=y W

A Niektére urzadzenia i wyposazenie wymienione w niniejszej instrukcji sa opcjonalne i moga nie by¢ zawarte w zestawie.
A Ograniczniki kraricowe nie sa zawarte w zestawie i nie naleza do produktéw linii Nice Home.
Zapoznac sie z katalogiem produktow linii Nice Home lub odwiedzi¢ strone www.niceforyou.com

3.1 - KONTROLA ODPOWIEDNIOSCI BRAMY DO ZAUTOMATYZOWANIA | OTOCZENIA

e Sprawdzi¢, czy konstrukcja mechaniczna bramy jest odpowiednia do napedzania i zgodna z obowigzujacymi przepisami w kraju uzytkowania; nalezy
sie odnies¢ do danych technicznych na tabliczce bramy. Niniejszy produkt nie moze automatyzowac bramy, ktdra nie jest sprawna i bezpieczna;
ponadto, nie moze naprawi¢ usterek spowodowanych przez nieprawidtowy montaz bramy lub jej nieprawidtowa konserwacie.

e Przesuwac recznie brame w obu kierunkach (otwieranie/zamykanie) i upewnic sig, ze ruch odbywa sie ze stalg sitg tarcia w kazdym punkcie przesu-
wu (nie moga by¢ obecne punkty wymagajace wiekszego lub mniejszego wysitku).

e Jesli w skrzydle bramy wykonano drzwi dla przejécia pieszych, nalezy sie upewnic, ze nie utrudniajg one normalnego przesuwu i ewentualnie zadbad
o odpowiedni system blokady.

e Recznie przesuna¢ skrzydto bramy na dowolng pozycje; nastepnie zatrzymac i upewnic sie, Ze sie nie porusza.

e Upewni¢ sie, ze w otoczeniu, w ktdrym majg zostac zainstalowane motoreduktory, jest wystarczajaca ilos¢ miejsca na wykonanie manewru recznego
odblokowania.

e Sprawdzi¢, czy powierzchnie montazowe réznych urzadzen sa wystarczajgco mocne, aby zapewnic stabilne mocowanie i, czy sg chronione i osto-
nigte przed przypadkowymi uderzeniami. Dla fotokomarek, wybrac ptaska powierzchnie, ktére moze zapewni¢ prawidtowe wyrdwnanie pary (nadaj-
nika i odbiornika).

3.2 - KONTROLA OGRANICZEN ZWIAZANYCH Z ZASTOSOWANIEM PRODUKTU

Przed przystapieniem do montazu, nalezy przeprowadzi¢ nastepujace kontrole i sprawdzi¢ ,Parametry techniczne urzadzenia“ (punkt 3.3):
e Sprawdzi¢, czy szacowana trwatos¢ jest zgodna z przewidzianym uzyciem (punkt 9.9.3).
e Upewni¢ sig, ze jest mozliwe przestrzeganie wszystkich ograniczen, warunkdw i ostrzezen zamieszczonych w niniejszej instrukcji.

3.3 - PARAMETRY TECHNICZNE PRODUKTU

Model typ | ARIA200M | ARIA400M

Typologia Sitownik mechaniczny do automatyzagciji bram i drzwi automatycznych
Zastosowana technologia Silnik 24 V==, slimakowa przektadnia redukcyjna; odblokowanie mechaniczne.
Maksymalny moment startowy 1230 Nm 1400 Nm

Moment nominalny 300 Nm 300 Nm

Predkosc¢ bez tadunku 20 mm/s 16 mm/s

Predkos¢ przy momencie nominalnym 17 mm/s 14 mm/s

Maksymalna czestotliwosé cykli 15 cykli/godz. 15 cykli/godz.

Maksymalny czas ciagtej pracy 4 minut 4 minut

Ograniczenia w uzytkowaniu

Wiasciwosci  konstrukcyjne sprawiaja, ze
nadaje sie do zastosowania w bramach o
masie do 250 kg i dtugosci skrzydta do 2,5 m.

Witasciwosci konstrukcyjne sprawiajg, ze
nadaje sie do zastosowania w bramach o
masie do 450 kg i dtugosci skrzydta do 4,5 m.

Maksymalny pobér mocy

24 W

24 W

Temperatura otoczenia pracy

-20°C ... +50°C

Stopien ochrony

IP44

Wymiary / masa

846 x 98 h 90 mm / 5 kg

Model typ
Typologia

| cLB202

| cLB203

Centrala sterujgca do 1 lub 2 silnikéw 24 V= do automatyzacji bram lub drzwi automatycz-
nych, z odbiornikiem radiowym do nadajnikéw ECCO5...

Zastosowana technologia

Karta elektroniczna zarzadzana przez mikrosterownik 8 Bit w technologii flash.
Whbudowany do centrali, ale oddzielony od karty transformator, redukuje napiecie sieciowe do
napiecia nominalnego 24 V stosowanego w catej automatyce

Zasilanie z sieci

230 V~ (+10% -15%) 50/60Hz
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Nominalny pobér mocy

100 W; w momencie startowym moc wynosi 300 W przez maksymalny czas 2 s

Zasilanie awaryjne

Miejsce na akumulator awaryjny mod. PR100

Wyjscie lampy ostrzegawczej

Dla urzadzen sygnalizacji $wietinej z zardwka 12 V, maksymalnie 21 W i potaczeniem
interfejsowym EL100

Wyjscie ECSbus

Jedno wyjscie z obcigzeniem maksymalnym 15 jednostek ECSbus (1 jednostka ECSbus
odpowiada poborowi pary fotokomaorek)

Wejscie SbS

Dla stykéw normalnie otwartych (zamkniecie styku wywotuje polecenie Krok po Kroku)

Wejscie Stop

Dla stykdw normalnie otwartych i/lub statego oporu 8,2kQ lub dla stykéw normalnie zamknietych
z rozpoznaniem stanu ,normalnego” (kazda zmiana zapisanego stanu wywota polecenie Stop)

Wejscie dla anteny radiowej

50Q dla przewodu typu RG58 lub podobnych

Maksymalna dtugos¢é przewodow

Zasilanie sieciowe: 30 m; wejscia/wyjscia: 20 m, kabel antenowy, najlepiej krotszy niz 5m (z
uwzglednieniem zalecen dotyczacych minimalnego przekroju i rodzaju kabli)

Temperatura otoczenia pracy

-20°C ... +65°C

Montaz

Pionowe Scienne

Stopien ochrony

IP44

Wymiary / masa

180 x 240 h 110 mm /2,8 kg

Mozliwos¢ zdalnego sterowania

W przypadku nadajnikow ECCOS... do centrali moze zostac¢ wystane jedno lub wiecej nastepu-
jacych polecen: Krok po Kroku (SbS) - Otwiera Czesciowo - Tylko otwdrz - Tylko zamknij

Pojemnos¢ pamieci

Do 250 nadajnikdw, jezeli wczytywane sa w Trybie 1 - 250 przyciskow, jesli wezytywane sg
w Trybie 2

Zasieg nadajnikow ECCOS5...

Od 50 do 100 m. Zasieg zalezy od wystepowania przeszkdd i zaktdcen elektromagnetycznych,
jak réwniez od potozenia anteny odbiorczej wbudowanej w lampe ostrzegawczg

Funkcje programowane

Praca w trybie ,Cyklu pdtautomatycznego® lub ,,Cyklu automatycznego® (zamykanie automatyczne)
Predkos¢ silnikéw ,wolno* lub ,,szybko*

Czas pauzy w pracy ,Automatycznej* do wyboru sposrdd 10, 20, 40 i 80 sekund

Typ otwarcia czesciowego do wyboru sposrod 4 trybdw

Sita silnika systemu odczytu przeszkdd do wyboru sposrdd 4 poziomdw

Funkcjonowanie polecenia Krok po Kroku (SbS) wybierane w 4 trybach

Funkcje automatyczne

Automatyczne rozpoznawanie urzadzen podtgczonych do wyjscia ECSbus
Automatyczne rozpoznawanie typu urzadzenia Stop (styk NO, NC lub o oporze 8,2 kQ)
Automatyczne rozpoznawanie katéw otwarcia kazdego skrzydta

Automatyczne rozpoznawanie automatyki z 1 lub 2 silnikami

Uwaga: w celu poprawy wiasnych produktow, firma Nice S.p.a. zastrzega sobie prawo wprowadzania zmian parametréw technicznych wtasnych
produktéw w ktdrejkolwiek chwili i bez uprzedzenia, ale gwarantujgc ich funkcjonalnos¢ i przewidziane zastosowanie. Uwaga: charakterystyka
techniczna odnosi sie do temperatury 20°C.

3.4 - KONTROLE WSTEPNE PRZED MONTAZEM

Na podstawie rys. 2, ustali¢ przyblizong pozycje montazowg kazdego urzadzenia wchodzacego w skiad instalacji; rézne elementy sg rozmieszczone

zgodnie ze standardowym.

Przygotowac wszystkie narzedzia i materiaty konieczne do wykonania prac; sprawdzi¢, czy sa one w dobrym stanie i, czy sg zgodne z lokalnymi prze-

pisami bezpieczenstwa.
Przygotowanie kabli elektrycznych:

01. Patrz rys. 2 w celu zrozumienia sposobu podtgczenia réznych urzgdzen do centrali sterujgcej i uzycia zaciskow odpowiednich do kazdego pota-
czenia. A Do zacisku ECSbus moga zosta¢ podiaczone wytacznie urzadzenia dziatajace w tej samej technologii.

System ECSbus umozliwia potaczenie miedzy soba wielu urzadzen przy
uzyciu, pomiedzy jednym a drugim urzadzeniem, pojedynczego kabla ,bus"”
Z 2 wewnetrznymi przewodami elektrycznymi.

kaskada

Potgczenie miedzy urzadzeniami moze przyja¢ konfiguracje w formie

,kaskady“, ,gwiazdy" lub ,mieszang"“.

02. Zapoznac sie z rys. 2 w celu zrozumienia rozmieszczenia kabli elektrycznych (nalezy narysowac na papierze podobny schemat, dostosowujac go

do specyficznych potrzeb zaktadu).

03. Przeczytac Tabele 2 aby okresli¢ typologie kabli do uzycia: A diugos¢é kazdego kabla nie moze przekracza¢ maksymalnej dtugosci.

gwiazda mieszana

TABELA 2 - rodzaje kabli elektrycznych (odnos$nik rys.

)

Potaczenie Rodzaj przewodu Maksymalna dozwolona dtugos¢
A | Zasilanie 230 Vac 50/60Hz a;pgfag‘ergfu()”'ema‘du@ce sig na 30m*
B | Wyjscie lampy ostrzegawczej Flash 2 x0,5 mm? 20m
C | Antena radiowa przewdd ekranowany typu RG58 20 m (zalecany < 5 m)
D | Wejscie / Wyjscie ECSbus 2 x0,5 mm? 20 m**
E | Wejscie Stop 2 x 0,5 mm? 20 m**
F | Wejscie SbS (Krok po Kroku) 2 x0,5 mm? 20 m**
G | Wyjscie silnikow M1 i M2 3x 1 mm? 10m
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* Mozliwe jest uzycie kabla zasilajagcego dtuzszego od 30 m, pod warunkiem, ze bedzie on posiadat wiekszy przekrdj (np. 3 x 2,5 mm?) i, ze w
poblizu automatyki zostanie przewidziane uziemienie.

** W przypadku kabli ECSbus (1) i kabli wejs¢ Stop i SbS mozliwe jest rdwniez uzycie pojedynczego kabla z wigkszg liczba przewoddw wewnetrz-
nych w celu zgrupowania wigkszej liczby potaczen: na przyktad wejscia Stop i SbS moga by¢ potaczone z przetgcznikiem KS100 przy uzyciu
kabla 4 x 0,5 mm?.

(1) UWAGA! - Kable ECSbus musza zostaé¢ pociagniete w innych kanatach niz kable silnikow.

UWAGA! - Zastosowane przewody powinny odpowiadac¢ rodzajowi otoczenia, w ktérym nastepuje montaz: na przyktad, do montazu w
pomieszczeniach wewnetrznych zaleca si¢ uzycie kabla typu HO3VV-F, natomiast do montazu na zewnatrz zaleca sie uzycie kabla HO7RN-F.

3.5 - MONTAZ MOTOREDUKTOROW ARIA mod. 200M/400M i CENTRALI mod. CLB 202/203

A ¢ Wszystkie prace instalacyjne musza by¢ wykonane przy odtaczonym zasilaniu elektrycznym. W razie obecnosci akumulatora awa-
ryjnego nalezy go odtaczy¢
¢ Nieprawidiowy montaz moze doprowadzi¢ do powaznego uszkodzenia ciata os6b wykonujacych dziatania i uzytkujacych instalacje.
* Przed rozpoczeciem, dokona¢ kontroli wstepnych punktu 3.1.
¢ W celu prawidtowego funkcjonowania systemu, nalezy zapewni¢ blokady mechaniczne (niezataczone do zestawu) na podtodze lub
na scianie, w punktach maksymalnego otwarcia i zamkniecia skrzydta.

3.5.1 - MONTAZ MOTOREDUKTOROW ARIA 200M/400M

01. Sprawdzi¢ wymiary gabarytowe motoreduktora (krok 01 - rys. 3).

02. Wybrac sposob ustawienia elementu mocujacego w zaleznosci od wartosci ,C* (krok 02 - rys. 3).

03. Wybra¢ wartos¢ ,A" w Tabeli 1 (krok 03 - rys. 3).

04. Wybrac¢ potozenie montazowe przedniego i tylnego elementu mocujgcego, nastepnie przymocowac prowizorycznie tylny element mocujacy (04 -
rys. 3). Upewni¢ sie, ze podioze jest solidne.

05. Jesli na ziemi nie ma zadnego ogranicznika ruchu (podczas zamykania), nalezy zatozy¢ wytacznik krancowy w sposob przedstawiony w fazie 05
-rys. 3.

06. Przymocowac do motoreduktora przedni element mocujacy (faza 06 - rys. 3).

07. Zatozy¢ motoreduktor na tylny element mocujacy i zablokowaé go przy uzyciu podktadki, nakretki i sruby (faza 07 - rys. 3).

08. Przesuna¢ motoreduktor tak, aby przedni element mocujacy opart sie o skrzydto bramy, nastepnie zamocowac go prowizorycznie (faza 08 - rys. 3).

09. Odblokowac¢ recznie motoreduktor (faza 09 - rys. 3).

10. Wykona¢ recznie kilkka manewrdw otwierania i zamykania skrzydta: upewnic sie, ze slimacznica przesuwa sie bez zbytniego tarcia na srubie wal-
cowanej motoreduktora. W razie koniecznosci, wyregulowacé wytacznik kraricowy sitownika, poluzowujac go przy uzyciu odpowiedniego klucza
imbusowego (faza 10 - rys. 3).

13. Zamocowad elementy mocujacy w sposob definitywny, odpowiednio do rodzaju i materiatu, z ktdrego wykonano skrzydto/stupek (faza 11 - rys. 3).

12. Odblokowac recznie motoreduktor (faza 12 - rys. 3).

14. Powtérzyc¢ cata operacje dla drugiego motoreduktora..

3.5.2 - MONTAZ CENTRALI CLB 202/203

01. Wybrac¢ pofozenie montazu centrali w miejscu chronionym przed ewentualnymi uderzeniami i w poblizu bramy, co pozwoli zmniejszy¢ dtugosci kabli

02. Zdjac¢ pokrywe, podwazajac ja przy uzyciu wkretaka, przy wykorzystaniu otworu w dolnej czesci; przesunac pokrywe o kilka centymetréw i nastep-
nie uniesc¢ ja od strony dna (faza 01 - rys. 5)

03. Przygotowac rure na kable elektryczne, co umozliwi ich wejscie w dolnej czesci centrali

04. Wykona¢ otwory w dolnej czesci centrali i uzy¢ odpowiednich przytaczy w celu przymocowania rur na kable elektryczne (faza 02 - rys. 5)

05. Wytamac dwa dolne otwory w denku przy uzyciu srubokreta, wyznaczyé miejsca wykonania otwordw, przy uzyciu denka jako wzornika. Wywiercic¢
otwory w Scianie przy pomocy wiertarki udarowej i wiertta 0 rozmiarze 6 mm. Wprowadzi¢ kotki o srednicy 6 mm. Na koniec przymocowac denko
centrali Srubami (faza 03 - rys. 5)

06. Przed zamknigciem centrali, wykonac potaczenia elektryczne: zob. rozdziat 4 i rys. 7

07. Sposéb zamkniecia pokrywy przedstawiono na rys. 8.

W tej chwili mozna przystapic¢ do instalacji akcesoriéw przewidzianych w instalacji: dla fotokomdrek PH200 > punkt 3.6 (rys. 6) - dla lampy ostrze-
gawczej FL200 > punkt. 3.7 (rys. 7). Zapoznac sie z odpowiednimi instrukcjami obstugi w celu uzyskania informacji na temat innych urzgdzer dodatkowych.

3.6 - MONTAZ FOTOKOMOREK mod. PH200 (rys. 5)

PH200

A ¢ umiesci¢ kazda pojedyncza fotokomérke na wysokosci 40-60 cm od podtoza ¢ umiescic¢ je po przeciwnych stronach chronionej
strefy  umiescic¢ je jak najblizej bramy (maksymalna odlegto$é = 15 cm) ® w punkcie mocowania musi by¢ obecna rura do przetozenia
kabli ¢ skierowac¢ nadajnik TX w kierunku centralnej strefy nadajnika RX (dopuszczalne odchylenie: maksymalnie 5°)

W celu uzyskania informaciji na temat procedury montazu, patrz rys. 5.

3.7 - MONTAZ LAMP OSTRZEGAWCZYCH mod. FL200 (rys. 6) “ ! FL200

A e Lampa musi by¢ przymocowana w poblizu bramy i musi by¢ widoczna. Istnieje mozliwos$¢ jej zamontowania lampy na powierzchni
pionowej lub poziomej. ® W celu podtaczenia do zacisku Flash nie nalezy przestrzegac¢ zadnej biegunowosci; przeciwnie, w celu podtaczenia prze-
wodu ekranowanego anteny nalezy podtaczy¢ kabel i oplot w sposdb wskazany na rys. 7.

Wybra¢ najbardziej odpowiednig pozycje, w ktérej zamontowac lampe ostrzegawcza: nalezy ja umiesci¢ w poblizu bramy i musi by¢ ona fatwo dostrze-
galna. Istnieje mozliwos¢ jej zamontowania lampy na powierzchni pionowej lub poziomej.

W celu uzyskania informaciji na temat procedury montazu, patrz rys. 6.
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4 POLACZENIA ELEKTRYCZNE

4.1 - PODLACZENIE ELEKTRYCZNE DO CENTRALI (rys. 7)

01. Podtaczy¢ poszczegdline urzadzenia zestawu i ewentualne inne komponenty, ktére majg by¢ czescig instalacji (opcjonalne, niezawarte w opako-
waniu) do zaciskéw centrali (rys. 7): nie jest konieczne przestrzeganie zadnej biegunowosci w przypadku wszystkich akcesoriéw z wyjatkiem kabla
ekranowanego anteny, gdzie kabel i oplot nalezy potaczy¢ w przedstawiony sposéb. Sposéb podtaczenia motoreduktoréw przestawiono na rys. 8.

4.2 - PODLACZANIE ZASILANIA

e Do prob funkcjonowania i programowania urzadzenia nalezy uzywac¢ dostarczonego kabla, umieszczajgc wtyczke w gniezdzie elektrycznym.
Jezeli gniazdo znajduje sie daleko od automatyki, w tej fazie mozliwe jest uzycie przedtuzacza.

¢ Do fazy odbioru i przekazania automatyki do eksploatacji (podtaczenie definitywne), nalezy podtaczy¢ centrale na state do zasilania sieciowego,
wymieniajgc dostarczony kabel na kabel o odpowiedniej dtugosci.

A UWAGA! - Ostateczne podtaczenie urzadzenia do sieci elektrycznej lub wymiana kabla MUSZA by¢ wykonywane wytacznie przez
wykwalifikowanego i doswiadczonego elektryka, w poszanowaniu niniejszej instrukcji oraz norm bezpieczenstwa obowiazujacych w
kraju uzytkownika.

- Przy montazu na zewnatrz nalezy zabezpieczy¢ caty kabel przy uzyciu rury ochronnej; alternatywnie, mozna wymieni¢ kabel na kabel typu HO7RBN-F.
- Na elektrycznej linii zasilajgcej nalezy zainstalowac urzadzenie zapewniajgce catkowite odtaczenie automatyki od sieci. W urzadzeniu odtgczajgcym
powinny sie znajdowac styki oddalone od siebie w stanie otwarcia na taka odlegtosc, ktdra umozliwi catkowite odtaczenie w warunkach okreslonych
przez Il kategorie przepigeciowa, zgodnie z zasadami montazu. W razie potrzeby, urzadzenie to zapewnia szybkie i bezpieczne odtgczenie zasilania,
dlatego nalezy je ustawi¢ w miejscu widocznym z miejsca montazu automatyki. Jezeli natomiast urzadzenie to umieszczone jest w niewidocznym
miejscu, nalezy wyposazy¢ je w system blokujgcy ewentualne, przypadkowe lub samowolne ponowne podtgczenie zasilania, w celu wyeliminowania
wszelkich zagrozen.

5 PROGRAMOWANIE

5.1 - PRZYCISKI CENTRALI STERUJACEJ

Na centrali sterujgcej znajdujg sie trzy przyciski programowania wraz z
diodami: przyciski P1, P2, P3 i diody L1, L2, L3 (rys. 9)

P1 = wczytywanie nadajnika radiowego
P2 = wybdr predkosci manewru powoli/szybko (punkt 5.6.1)

P3 = wybor cyklu funkcjonowania pétautomatyczny / automatycz-
ny (punkt 5.6.2)

5.2 - KONTROLE POCZATKOWE

Natychmiast po doprowadzeniu zasilania elektrycznego do centrali zaleca
sie wykonanie kilku prostych kontroli:

01. Na centrali (rys. 10) sprawdzi¢, czy dioda ECSbus miga w sposob prawidtowy (jedno migniecie na sekunde).

02. Na fotokomodrkach Tx i Rx (rys. 11) sprawdzi¢, czy miga dioda SAFE: nie jest wazny rodzaj migania, ktory zalezy od innych czynnikow; wazne,
by dioda nie byta zawsze zaswiecona lub zawsze zgaszona.

03. Jezeli te kontrole nie dadzg pozytywnego wyniku, zaleca sie odtaczy¢ zasilanie od centrali i sprawdzi¢ podtaczenie kabli. Inne uzyteczne informacje

zostaly zamieszczone w rozdziale 9.9 i 10.

[ [ ) O e T )

OL3 OL2 OLf
OA 0
P3 P2 P1

5.3 - WCZYTYWANIE PODLACZONYCH URZADZEN

Po zakonczeniu kontroli wstepnej (punkt 5.2) nalezy umozliwi¢ centrali rozpoznanie podtgczonych do niej urzgdzen na zaciskach ECSbus i Stop.

01. Na centrali (rys. 12) nacisna¢ i przytrzymac wcisnigty przycisk P2 przez przynajmniej 3 sekundy i nastepnie go zwolnic.

02. Odczekac kilka sekund az centrala zakoriczy wczytywanie urzadzen.

03. Na centrali (rys. 13), po zakonczeniu wczytywania, dioda Stop musi pozosta¢ zaswiecona i dioda L2 musi zgasng¢. Dioda ECSbus musi
migac jeden raz na sekunde. Jesli dioda L2 miga = btad (patrz rozdziat 10).

A Po kazdorazowym dodaniu lub usunigeciu fotokomérki z instalacji, nalezy powtérzy¢ procedure wczytywania podtaczonych urzadzen.
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5.4 - WCZYTYWANIE KATOW OTWARCIA | ZAMKNIECIA SKRZYDEL BRAMY

Po wezytaniu urzadzen (punkt 5.3), nalezy umozliwi¢ centrali wezytanie katow otwarcia skrzydet. W tej fazie zostaje odczytany kat otwarcia skrzydta od
zatrzymania mechanicznego podczas zamykania do zatrzymania mechanicznego podczas otwierania. Konieczna jest obecnos¢ statych, odpowiednio
solidnych blokad mechanicznych.

01. Odblokowacé recznie motoreduktory (rys. 14) i przenies¢ skrzydta w potozenie potowy skoku tak, aby mogty sie swobodnie porusza¢ w kierunku
otwierania, jak i zamykania; nastepnie zablokowac silniki (rys. 15).

180°

e&'

Z

%

02. Na centrali (rys. 16) nacisnacC i zwolni¢ przycisk P3: odczeka¢ az centrala wykona wczytywanie: zamykanie silnika M1 do zatrzymania mecha-
nicznego, zamykanie silnika M2 do zatrzymania mechanicznego, otwieranie silnika M2 i silnika M1 do zatrzymania mechanicznego podczas otwie-
rania; catkowite zamkniecie M1 i M2

A Jezeli pierwszym manewrem jednego lub obu skrzydet nie jest zamykanie, nacisnag¢ i zwolni¢ przycisk P3 na centrali (fig. 16), aby zatrzymac
faze wczytywania i odwréci¢ biegunowosg silnika/-6w, ktory/-e przeprowadzat/-y otwieranie, zamieniajac miejscami przewdd brazowy i granatowy
(rys. 17).

A Jezeli pierwszym silnikiem poruszajacym sie podczas zamykania nie jest M1, nacisna¢ i zwolni¢ przycisk P3 na centrali (rys. 16), aby zatrzy-
mac faze wczytywania i zmieni¢ miejscami zaciski na centrali (rys. 18).

A Jezeli podczas wczytywania zainterweniuje jedno z urzadzen zabezpieczajacych (fotokomarki, klawiatura, nacisniecie na P3, itp.), wczytywanie
zostanie natychmiast przerwane: konieczne bedzie powtdrzenie go od poczatku.

A Jezeli, po zakoriczeniu wyszukiwania wczytanych urzadzen, dioda L3 miga, oznacza to, ze doszto do btedu: zob. punkt 9.10.3.

16

niebieski

L1

:,_

L3

R T
L O I

5.5 - WCZYTYWANIE 1 NADAJNIKA

W centrali jest wbudowany odbiornik radiowy dla nadajnikéw ECCO5 (rézne modele): przed przystapieniem do dalszych dziatar nalezy wczytac 1
nadajnik w Trybie 1, patrz ponizsza procedura.

W celu weczytania dodatkowych nadajnikéw, patrz punkt 9.3.

APrzed wykonaniem procedury wczytywania, nalezy sie z nig zapozna¢ oraz przestrzega¢ podanych w niej czasow.

Za pomocg tej procedury nastepuje réwnoczesne wczytanie wszystkich przyciskéw nadajnika, przypisujac je automatycznie do polecen
zamieszczonych w Tabeli 1.

Nadajnik wczytany w Trybie 1 moze sterowac tylko jedna automatyka.
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TABELA 1 m _
LED O

Przy- |Polecenie przypisane |

ciski e
T Krok Po Kroku (SbS) T Q Q —T5 & -
T2 Otwarcie dla pieszych T2
T3 T4
T3 Tylko otwiera Q O <
T4 Tylko zamyka —)
T5 Nie wykorzystywany w tym zastosowaniu

Procedura wczytywania
01. Na centrali (rys. 19) nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk P1 przez 3 sekundy; gdy dioda L1 zapali sie, zwolni¢ przycisk.

02. W ciagu 10 sekund od zwolnienia, wcisna¢ na co najmniej 3 sekundy wybrany przycisk wczytywanego nadajnika radiowego.
Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda P1 (na centrali) wykona 3 migniecia.

03. Jezeli konieczne jest wezytanie kolejnych nadajnikdw, nalezy w ciggu kolejnych 10 s powtdrzy¢ Krok 02, w przeciwnym razie procedura wczyty-
wania zakonczy sie automatycznie.

5.6 - REGULACJE PODSTAWOWE

5.6.1 - Wybor predkosci manewru skrzydet bramy

Predkos¢ manewru otwierania i zamykania bramy moze by¢ ,wolna“ lub ,szybka“ (wybor jest sygnalizowany zapaleniem sie lub zgasnieciem diody
L2 centrali - rys. 20):

dioda L2 zgaszona = wybrano predkos¢ manewrowg ,wolng“.
dioda L2 zaswiecona = wybrano predko$¢ manewrowa ,szybka“.

Procedura wyboru zadanej predkosci
01. Nacisng¢ i zwolni¢ przycisk P2 kilka razy, az dioda L2 pozostanie zapalona lub zgaszona (rys. 20).

5.6.2 - Wybor trybu roboczego skrzydet bramy

Tryb, w jakim przeprowadzany jest manewr ,otwierania-zamykania“ skrzydet bramy moze by¢ typu ,cykl pojedynczy (pdtautomatyczny)” lub ,cykl
petny (automatyczny)” (wybdr jest sygnalizowany zapaleniem sie lub zgasnieciem diody L3 na centrali - rys. 21):

dioda L3 zgaszona = wybrano tryb ,cyklu pojedynczego (pdtautomatycznego)” (po wydaniu pierwszego polecenia nastapi otwarcie bramy, ktdra
pozostanie otwarta do momentu wydania kolejnego polecenia powodujgcego zamkniecie).

dioda L3 zapalona = wybrano tryb ,cyklu petnego (automatycznego)” (po wydaniu jednego polecenia nastepuje otwarcie bramy, a po uptywie zapro-
gramowanego ,,czasu pauzy“ - jej automatyczne zamkniecie; regulacja czasu pauzy, zob. punkt 9.1.1).

Procedura wyboru zadanego cyklu
01. Nacisng¢ i zwolni¢ przycisk P3 kilka razy, az dioda L3 pozostanie zapalona lub zgaszona (rys. 21).

20

L

cykl pojedynczy | cykl petny

L3
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G ODBIOR I PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

A UWAGA! - Préba odbiorcza i przekazanie automatyki do eksploatacji powinny by¢ wykonane przez wykwalifikowany i doswiadczony
personel, ktory powinien wykonac¢ przewidziane testy w zaleznosci od istniejacych zagrozen. Nalezy sprawdzi¢ przestrzeganie prze-
piséw, norm i rozporzadzen i, w szczegolnosci, spetnienie wymagan norm EN 13241-1, EN 12445 i EN 12453, ktdre okreslaja metody
testow do kontroli automatyki bram.

6.1 - ODBIOR

01. Upewni¢ sie, ze sa Scisle przestrzegane zalecenia i ostrzezenia zamieszczone w rozdziale 1.

02. Przy uzyciu nadajnika radiowego, wykonac¢ proby zamknigcia i otworzenia bramy oraz sprawdzi¢, czy ruch skrzydet jest zgodny z przewidzianym.
Zaleca sig kilkakrotne wykonanie prdb, sprawdzajac ptynnos¢ przesuwu bramy, a takze obecnos¢ ewentualnych wad w montazu lub regulacji oraz
obecnosci ewentualnych punktow tarcia.

03. Sprawdzi¢ kolejno dziatanie wszystkich urzadzen zabezpieczajgcych obecnych w instalacji (fotokomarki, listwy krawedziowe, itp.). W szczegdl-
nosci, za kazdym razem, gdy zadziata ktdre$ urzadzenie, dioda ECSbus (na centrali) wykona dtuzsze migniecie, jako potwierdzenie, ze centrala
rozpoznata zdarzenie.

04. W celu kontroli fotokomorek i w szczegdlnosci sprawdzenia czy nie ma interferencji z innymi urzadzeniami, przesung¢ cylinder (o wymiarach:
Srednica - 5 cm, diugos¢ - 30cm) przecinajac 0o$ optyczna. Zrobié to w poblizu TX, pdznigj przy RX i nastgpnie po srodku: sprawdzié, czy w tych
przypadkach urzadzenie przejdzie ze stanu aktywnego w stan alarmowy i na odwrot, czy wywota przewidziang reakcje centrali, przyktad: podczas
zamykania powoduje odwrdcenie ruchu.

05. Dokonac¢ pomiaru sity uderzenia zgodnie z normg EN 12445 i EN 12453 i w razie koniecznosci, jezeli kontrola ,sity silnika“ jest uzywana jako
pomoc dla systemu w celu ograniczenia sity uderzenia, wykonac regulacje dajaca najlepsze wyniki.

6.2 - PRZEKAZANIE DO EKSPLOATACJI

Przekazanie do eksploatacji moze by¢ wykonane wylacznie po wykonaniu z pozytywnym wynikiem wszystkich faz préb odbiorczych.

Nie dopuszcza sie czesciowego przekazania do eksploataciji lub rozruchu w sytuacjach ,,prowizorycznych®.

01. Nalezy opracowac dokumentacje techniczng zawierajaca przynajmniej: rysunek catosciowy (na przyktad rysunek 3), schemat potaczen elektrycz-
nych (na przyktad rysunek 8), analize ryzyka i odpowiednie, zastosowane rozwigzania, deklaracje zgodnosci producenta wszystkich stosowanych
urzgdzen.

02. Umiesci¢ na bramie tabliczke zawierajacg co najmniej ponizsze dane: rodzaj automatyki, nazwe i adres producenta (odpowiedzialnego za ,prze-
kazanie do eksploataciji“), numer seryjny, rok produkciji oraz oznaczenie ,,CE“.

03. Przymocowac na state na bramie tabliczke znajdujaca sie w opakowaniu, dotyczgca dziatan recznego odblokowania i zablokowania motoreduktora.

04. Wypetnic i przekazac wiascicielowi automatyki deklaracje zgodnosci (Zatacznik 1).

05. Wykonac i przekazac¢ wiascicielowi automatyki instrukcje uzytkownika (rozdziat 11 - zatgcznik do wyciecia).

06. Wykonac i dostarczy¢ wtascicielowi automatyki harmonogram konserwacii (zawierajgcy wytyczne do konserwacji wszystkich urzadzer wchodza-
cych w sktad automatyki).

07. Przed wprowadzeniem automatyki do uzytku poinformowac odpowiednio witasciciela na temat zagrozen i wystepujacych ryzyk.

7 KONSERWACJA

Czynnosci konserwacyjne musza by¢é wykonywane scisle wedlug zasad bezpieczennstwa opisanych w niniejszej instrukcji oraz w zgo-
dzie z obowigzujacymi przepisami i normami.

Urzadzenia stanowigce czes¢ instalacji nie wymagaja specjalnych czynnosci konserwacyjnych; nalezy jednak sprawdzac okresowo (przynajmniej co
szes¢ miesiecy) doskonatg sprawnosé wszystkich urzadzen.

W tym celu nalezy wykonac wszystkie proby i kontrole przewidziane w punkcie 6.1 i zapoznac sie z planem konserwacji w poszczegodlnych instrukcjach
obstugi.

8 UTYLIZACJA PRODUKTU

Niniejszy produkt stanowi integralna czes¢ systemu automatyki, nalezy go zatem utylizowaé razem z nia.

Tak, jak w przypadku instalaciji, rowniez po uptywie okresu uzytkowania tego produktu czynnosci demontazowe powinien wykonywac wykwalifikowany

personel.

Urzadzenie sktada sie z réznego rodzaju materiatdw: niektore z nich moga zosta¢ poddane recyklingowi, inne powinny zosta¢ poddane utylizacji. Nale-

zy we wiasnym zakresie zapoznac sie z informacjami na temat recyklingu i utylizacji, przewidzianymi w lokalnie obowigzujgcych przepisach dla danej

kategorii produktu.

Uwaga! - niektore elementy produktu moga zawiera¢ substancje szkodliwe lub niebezpieczne, ktdére pozostawione w srodowisku mogtyby zaszkodzi¢

Srodowisku lub zdrowiu ludzkiemu.

Jak wskazuje symbol obok, zabrania sie wyrzucania niniejszego produktu razem z odpadami domowymi. W celu usuniecia produktu nalezy zatem
przeprowadzi¢ zgodnie z lokalnie obowigzujgcymi przepisami ,.zbidrke selektywng” lub zwrdci¢ produkt do sprzedawcy w chwili zaku-
pu nowego, réwnowaznego produktu.

Uwaga! - lokalne przepisy moga przewidywac powazne sankcje w przypadku samodzielnej likwidacji tego produktu.
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O INFORMACJE DODATKOWE

9.1 - REGULACJE ZAAWANSOWANE

9.1.1 - Regulacja parametréw (przy uzyciu nadajnika wczytanego w Trybie 1)
Nadajnik radiowy umozliwia ustawienie niektorych parametrow funkcjonowania centrali:

e Czas pauzy: czas, podczas ktdrego skrzydfa pozostajg otwarte przed ich automatycznym zamknieciem (jesli jest ustawiona funkcja ,,cykl automa-
tyczny“); zob. punkt. 9.1.1.1

¢ Otwarcie dla pieszych: tryb czesciowego otwarcia skrzydet bramy, umozliwiajacy przejscie pieszych; zob. punkt 9.1.1.1

¢ Sita silnika: maksymalna sita silnika zuzywana do przesuniecia bramy; przekroczenie tej wartosci jest odczytywane przez centrale jako obecnosc
przeszkody, ktéra hamuije skrzydta i, w konsekwencji, powoduje zmiane kierunku ruchu; zob. punkt 9.1.1.1

¢ Funkcja Krok po Kroku (SbS): sekwencja ruchéw skrzydet przypisana do kazdego polecenia ,Krok po kroku* (SbS); zob. punkt 9.1.1.1

¢ Konfiguracja wejscia SbS: reguluje czas trwania ,krétkiego odwrdcenia kierunku ruchu® silnika po wykonaniu manewru zamykania, w celu zmniej-
szenia koncowej sity resztkowej; zob. punkt 9.1.1.2

¢ Konfiguracja wyjscia Flash: reguluje czas trwania ,krétkiego odwrécenia kierunku ruchu® silnika po wykonaniu manewru otwierania, w celu
zmniejszenia koricowej sity resztkowej; zob. punkt 9.1.1.2

¢ Roztadowanie silnika 1 i 2 podczas zamykania: reguluje czas trwania ,krétkiego odwrécenia kierunku ruchu® silnika po wykonaniu manewru
podczas zamykania, w celu zmniejszenia korcowe;j sity resztkowej; zob. punkt 9.1.1.2

¢ Roztadowanie silnika 1 i 2 podczas otwierania: reguluje czas trwania ,krétkiego odwrdcenia kierunku ruchu® silnika po wykonaniu manewru
podczas otwierania, w celu zmniejszenia koricowej sity resztkowej; zob. punkt 9.1.1.2

Regulacja moze sig odbywac za pomoca kazdego nadajnika wczytanego w Trybie 1 (jak dotgczone nadajniki, patrz punkt 9.3.1). Jesli nie jest
dostepny zaden nadajnik wczytany w Trybie 1, mozna wczyta¢ jeden nadajnik wytgcznie w celu wykonania programowania i nastepnie go skasowac
(patrz punkt 9.4).

9.1.1.1 - Procedura regulacji parametréw: Czas pauzy - Otwarcie dla pieszych - Sita silnikow- Funkcja Krok po Kroku

Wszystkie parametry mozna ustawia¢ wedtug uznania bez zadnych ograniczen; jedynie regulacja ,sity silnikdw" moze wymagaé szczegdlnej uwagi:

¢ Nie stosowac wysokich wartosci sity w celu kompensacji ewentualnych tar¢ bramy: nadmierna sita
moze zaktécié dziatanie systemu bezpieczeristwa lub uszkodzié¢ brame.

e Jezeli kontrola ,Sity Silnika“ jest stosowana pomocniczo w celu zmniejszenia sity uderzenia, po kazdej
regulacji, nalezy powtérzy¢ pomiar sity, tak jak przewidziano w normie EN 12445 i EN 12453.

e Warunki atmosferyczne moga wptywac¢ na zmiane ruchow bramy, dlatego konieczne jest okresowe

wykonywanie regulaciji.

A Przed rozpoczeciem, sprawdzi¢ w Tabeli 2 parametr do zmiany i dziatanie, jakie nalezy wykonac:

01. Na nadajniku (rys. 22) nacisna¢ i przytrzymac wcisniete rownoczesnie przyciski T1 i T2 przez 5
sekund i nastepnie je zwolnié.

02. W ciggu 3 sekund od zwolnienia nalezy wykonac¢ dziatanie przewidziane w Tabeli 2 w celu zmiany
zadanego parametru.

TABELA 2

Parametry Wartosé Liczba mignie¢ lampy Przycisk nadajnika, Dziatanie do
jakiego nalezy uzyé wykonania
Czas pauzy 10 sek. 1 T1 Nacisna¢ 1 raz T1
20 sek. * 2 T Nacisng¢ 2 razy T1
40 sek. 3 T1 Nacisng¢ 3 razy T1
80 sek. 4 T Nacisna¢ 4 razy T1
Otwarcie Otwarcie do potowy skoku skrzydta 1 1 T2 Nacisng¢ 1 raz T2
dla pieszych Otwarcie catkowite skrzydta 1 * 2 T2 Nacisng¢ 2 razy T2
Otwarcie na 1/4 skoku obu skrzydet 3 T2 Nacisna¢ 3 razy T2
Otwarcie do potowy skoku obu skrzydet 4 T2 Nacisna¢ 4 razy T2
Sita silnika Niska 1 T3 Nacisng¢ 1 raz T3
Srednio-niska* 2 T3 Nacisng¢ 2 razy T3
Srednio-wysoka 3 T3 Nacisng¢ 3 razy T3
Wysoka 4 T3 Nacisng¢ 4 razy T3
Funkcja Otwiera - Stop - Zamyka - Stop 1 T4 Nacisna¢ 1 raz T4
Krok po Kroku | otwiera - Stop - Zamyka - Otwiera * 2 T4 Nacisnac¢ 2 razy T4
(SbS) Otwiera - Zamyka - Otwiera - Zamyka 3 T4 Nacisna¢ 3 razy T4
Tylko otwieranie 4 T4 Nacisna¢ 4 razy T4
* Wartos¢ fabryczna
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9.1.1.2 - Procedura regulacji parametréw: Konfiguracja wejscia SbS - Konfiguracja wyjscia Flash
- Roztadowanie silnika 1 i 2 podczas zamykania - Roztadowanie silnika 1 i 2 podczas otwierania > W
-
N
A przed rozpoczeciem, sprawdzié w Tabeli 3 parametr do zmiany | dziatanie, jakie nalezy wykonac: | 7 3\\ e
T _© >
01. Na nadajniku (rys. 23) nacisnac¢ i przytrzymac wecisniete rownoczesnie przyciski T1 i T3 przez 5 ’“ © &~
sekund, a nastepnie zwolnic je. > g/
02. W ciagu 3 sekund od zwolnienia nalezy wykonac¢ dziatanie przewidziane w Tabeli 3 w celu zmiany /"7
zadanego parametru. \
TABELA 3
Parametry Wartosé Liczba mignie¢ lampy Przycisk nadajnika, Dziatanie do wyko-
jakiego nalezy uzy¢ nania
Konfiguracja | Krok po kroku * 1 T1 Nacisng¢ 1 raz T1
wejscia SbS Otwarcie dla pieszych 2 ™ Nacisngc 2 razy T1
Konfiguracja|Lampa ostrzegawcza* 1 T2 Nacisna¢ 1 raz T2
wyjscia Flash [ Syyiatio pomocnicze 2 T2 Nacisna¢ 2 razy T2
Kontrolka otwartej bramy 3 T2 Nacisng¢ 3 razy T2
Roztadowanie |Brak roztadowania * 1 T3 Nacisng¢ 1 raz T3
S“T‘a 1i2 0,1 s (minimalny) 2 T3 Nacisng¢ 2 razy T3
podczas —
zamykania 0,2s 3 T3 Nacisng¢ 3 razy T3
0,3s 4 T3 Nacisna¢ 4 razy T3
0,4 s (Sredni) 5 T3 Nacisna¢ 5 razy T3
0,5s 6 T3 Nacisna¢ 6 razy T3
0,6s 7 T3 Nacisng¢ 7 razy T3
0,7 s (maksymalny) 8 T3 Nacisng¢ 8 razy T3
Roztadowanie |Brak roztadowania * 1 T4 Nacisna¢ 1 raz T4
silnika 1i2 0,1 s (minimalny) 2 T4 Nacisnaé 2 razy T4
podczas 0,2s 3 T4 Nacisna¢ 3 razy T4
otwieraniu d 3 y
0,3s 4 T4 Nacisna¢ 4 razy T4
0,4 s (Sredni) 5 T4 Nacisna¢ 5 razy T4
0,5s 6 T4 Nacisng¢ 6 razy T4
0,6s 7 T4 NacisnaC 7 razy T4
0,7 s (maksymalny) 8 T4 Nacisna¢ 8 razy T4
* Wartos¢ fabryczna

9.1.2 - Kontrola wartosci ustawionych dla kazdego parametru (przy uzyciu nadajnika wczytanego w Trybie 1)

Kontrola moze sie odbywac za pomoca kazdego nadajnika wezytanego w Trybie 1 (jak dotaczone nadajniki, patrz punkt 9.3.1). Jesli nie jest dostepny zaden
nadajnik wczytany w Trybie 1, mozna wczyta¢ jeden nadajnik wytacznie w celu wykonania programowania i nastepnie go skasowac (patrz punkt 9.4).

9.1.2.1 - Procedura regulacji parametréw: Czas pauzy - Otwarcie dla pieszych - Sita silnikow- Funkcja Krok po Kroku (SbS)

A Przed rozpoczeciem, sprawdzi¢ w Tabeli 4 parametr do zmiany i dziatanie, jakie nalezy wykonac:
01. Na nadajniku (rys. 24) nacisnac i przytrzymac wcisniete rownoczesnie przyciski T1 i T2 przez 5 sekund i nastepnie je zwolnic.
02. W ciagu 3 sekund od zwolnienia nalezy wykona¢ dziatanie przewidziane w Tabeli 4 aby zweryfikowacé zadany parametr.

03. Zwolni¢ przycisk, gdy lampa ostrzegawcza zaczyna migac: policzy¢ migniecia.
Sprawdzi¢ w Tabeli 2 wartos¢ odpowiadajaca liczbie migniec.

TABELA 4

Parametry Dziatanie do wykonania

Czas pauzy Nacisna¢ i przytrzymac wcisnigty przycisk T1
Otwarcie dla pieszych Nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T2
Sita silnika Nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T3
Funkcja Krok po kroku | Nacisng¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T4

9.1.2.2 - Procedura regulacji parametréw: Roztadowanie silnika 1 podczas zamykania - Roztadowanie silnika 1 podczas otwierania -
Roztadowanie silnika 2 podczas zamykania - Roztadowanie silnika 2 podczas otwierania

A Przed rozpoczeciem, sprawdzi¢ w Tabeli 5 parametr do zmiany i dziatanie, jakie nalezy wykonac:

01. Na nadajniku (rys. 25) nacisnac¢ i przytrzymac wcisniete rownoczesnie przyciski T1 i T3 przez 5 sekund, a nastepnie zwolnic je.

02. W ciagu 3 sekund od zwolnienia nalezy wykona¢ dziatanie przewidziane w Tabeli 5 aby zweryfikowac zadany parametr.

03. Zwolni¢ przycisk, gdy lampa ostrzegawcza zaczyna migac: policzy¢ migniecia.
Sprawdzi¢ w Tabeli 3 wartos¢ odpowiadajaca liczbie migniec.

TABELA 5

Parametry Dziatanie do wykonania g\ o
Roztadowanie silnika 1 podczas zamykania | Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T1 | - (o:< ~ = © >
Roztadowanie silnika 1 podczas otwierania | Nacisnaé i przytrzymac wcisniety przycisk T2 ?“ @ //
Roztadowanie silnika 2 podczas zamykania | Nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk T3 7 v
Roztadowanie silnika 2 podczas otwierania | Nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk T4 nI
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9.2 - DODAWANIE LUB USUWANIE URZADZEN

W zrealizowanej instalacji mozna w dowolnej chwili dodac¢ lub usuna¢ urzadzenia: w przypadku dodawania urzadzen, nalezy sie upewnic, ze sg one w
petni kompatybilne z ARIA 200M/400M; w celu uzyskania dodatkowych informacji nalezy sie skontaktowac z serwisem technicznym Nice.

9.2.1 - Wczytywanie kolejnych nadajnikow

Zazwyczaj, czynnos¢ wcezytywania urzadzen podtaczonych do ECSbus i do wejscia Stop jest wykony- |

wana podczas fazy montazowej; jednak po kazdym dodaniu (lub usunieciu) urzadzen nalezy powtérzyc

procedure opisang ponizej: S

01. Na centrali nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk P2 (rys. 26) przez przynajmniej 3 sekundy i P 1 - |
nastepnie zwolni¢ przycisk. /‘ ﬂ“ [ (

02. Odczekac kilka sekund, az centrala zakonczy wczytywanie urzadzen: zgasnie dioda L2. Jesli dioda < "
miga, oznacza to jaki$ btad, patrz rozdziat 10.

03. Po dodaniu lub usunigciu urzgdzen, konieczne jest ponowne wykonanie odbioru automatyki (punkt 6.1).

9.3 - WCZYTYWANIE KOLEJNYCH NADAJNIKOW

Centrala zawiera odbiornik radiowy, wspdtpracujacy z nadajnikami ECCOS5 (rézne modele). Dostarczone nadajniki nie sa wczytane, wiec nalezy naj-
pierw dokonac¢ wczytania 1 nadajnika (punkt 5.5); w celu wezytania kolejnych nadajnikdw mozna wybrac jedng z procedur (Tryb 1 lub Tryb 2) opisanych
ponizej.Odbiornik radiowy w centrali zawiera 250 jednostek pamieci; wczytywanie w Trybie 1 zajmuje jedna jednostke dla kazdego nadajnika, nato-
miast w Trybie 2 — jedng jednostke dla kazdego wczytanego przycisku nadajnika.

A Przed wykonaniem procedur wczytywania, nalezy je doktadnie przeczytac i przestrzega¢ podanych w nich czasow.

9.3.1 - Procedura wczytywania w Trybie 1

Za pomoca tej procedury nastepuje réwnoczesne wczytanie wszystkich przyciskéw nadajnika, przypisujac je automatycznie do polecen
zamieszczonych w Tabeli 6.
Nadajnik wczytany w Trybie 1 moze sterowac tylko jedna automatyka.

=
28

O
. SGall
2 8 «

Przyciski | Polecenie przypisane =

T Krok po kroku ™ O Q C

T2 Otwarcie czesciowe 3

T3 Tylko otwiera O Q
T4 Tylko zamyka :IJ
Procedura wczytywania

01. Na centrali (rys. 28) nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk P1 przez 3 sekundy; gdy dioda L1 zapali sie, zwolni¢ przycisk.

02. W ciagu 10 sekund od zwolnienia, wcisnaé na co najmniej 3 sekundy wybrany przycisk wczytywanego nadajnika radiowego (z wyjatkiem przycisku
T5 - rys. 27).
Jezeli wezytywanie przebiegto pomysinie, dioda L1 (na centrali) zamiga 3 razy.

03. Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych nadajnikdw, nalezy w ciggu kolejnych 10 s powtdrzy¢ Krok 02, w przeciwnym razie procedura wczyty-
wania zakoriczy sie automatycznie.

9.3.2 - Procedura wczytywania w Trybie 2

Procedura ta umozliwia wczytanie jednego przycisku za kazdym razem, fgczac go, wedtug uznania, z jednym z polecen zamieszczonych w Tabeli 7.
Nadajnik wczytany w Trybie 2 moze sterowac wigksza liczbga automatyk (na przyktad: automatyka 1 sterowana przez przycisk 1; automatyka
2 sterowana przez przycisk 2; i tak dalej ...)

TABELA 7 Procedura wczytywania

01. Przed kontynuacja dziatan nalezy skasowa¢ pamie¢ nadaj-

L. nacisnie¢ | Polecenie przypisane Liczba mignie¢ dio- . < e ..
przycisku dy L1 na centrali nika, ktéry pragnie sie wczytaé: patrz punkt 9.4.
02. W Tabeli 7, wybrac polecenie i liczbe nacisnie¢, jaka trzeba wyko-

1raz Krok po kroku 1 naé na przycisku nadajnika.
2 razy Otwarcie dla pieszych 2 03. Na centrali (rys. 28) nacisnaé i zwolnié przycisk P1 tyle razy,
3 razy Tylko otwiera 3 ile wymaga tego wybrane polecenie (Tabela 5); dioda L1 musi
4 razy Tylko zamyka 4 szybko zamigag, a liczba mignig¢ musi odpowiada¢ wybranemu
5razy Stop 5 pole‘cenlu. ) . o
6 razy Otworz zespdl mieszkalny 6 04. W ciggu 10 sekund nacisnac i przytrzymlac wmsmgty przez 2

- — sekundy przycisk nadajnika, ktéry ma zosta¢ wczytany: jesli wezy-
7 razy Otworz Wysoki priorytet 7 tywanie sie udato, dioda L1 (na centrali) zamiga 3 razy.
8 razy Otwarcie dla pieszych 2 8 05. Jezeli konieczne jest wczytanie kolejnych nadajnikéw nalezy, za
9 razy Otwarcie dla pieszych 3 9 pomocg tego samego polecenia, w ciggu kolejnych 10 s powto-
10 raz Otwiera + blokuie autormnatvk 10 rzy¢ Krok 03, w przeciwnym razie procedura wczytywania zakon-

Y J, YK czy sie automatycznie.

11 razy Zamyka + blokuje automatyke 11
12 razy Blokuje automatyke 12
13 razy Odblokowuje automatyke 138

9.3.3 - Procedura wczytywania w poblizu centrali z dwoma nadajnikami (bez uzycia przyciskow centrali)

Za pomoca tej procedury wezytuje sie NOWY nadajnik przy uzyciu drugiego nadajnika (STAREGO), juz wczytanego i funkcjonujgcego bez uzycia
przyciskdw centrali, ale wytgcznie ustawiajac sie w jej poblizu.

Podczas procedury NOWY nadajnik jest wczytywany tak, jak byt wezytywany STARY nadajnik (Tryb 1 lub Tryb 2).

® Procedura ze STARYM nadajnikiem wczytanym w Trybie 1:

01. Ustawi¢ dwa nadajniki w poblizu centrali: A odczekac 1 sekunde miedzy kolejnymi krokami.

02. Na NOWYM nadaijniku nacisna¢ i przytrzymac wcisniety dowolny przycisk przez co najmniej 8 sekund, a nastepnie go zwolnic.

03. Na STARYM nadajniku nacisnaé i przytrzymac wcisnigty dowolny przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy, a nastepnie go zwolnic.
04. Na STARYM nadajniku nacisng¢ i przytrzymac wcisnigty dowolny przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy, a nastgpnie go zwolnic.
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05. Na STARYM nadajniku nacisng¢ i przytrzymac wcisniety dowolny przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy, a nastepnie go zwolnic.
06. Na NOWYM nadajniku nacisna¢ i przytrzymac wcisnigty dowolny przycisk do wczytania przez co najmniej 5 sekund, a nastgpnie go zwolnic.
Powtdérzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wczytania.

® Procedura ze STARYM nadajnikiem wczytanym w Trybie 2:

01. Ustawi¢ dwa nadajniki w poblizu centrali: A odczekac¢ 1 sekunde miedzy kolejnymi krokami.

02. Na NOWYM nadaijniku nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk do wczytania przez co najmniej 8 sekund, a nastepnie go zwolnic.

03. Na STARYM nadajniku nacisna¢ i przytrzymac wecisnigty przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy, a nastepnie go zwolnic.
04. Na STARYM nadajniku nacisng¢ i przytrzymac wecisniety przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy, a nastepnie go zwolnic.
05. Na STARYM nadaijniku nacisna¢ i przytrzymac wcisniety przycisk do skopiowania przez co najmniej 2 sekundy, a nastepnie go zwolnic.
06. Na NOWYM nadaijniku nacisna¢ i przytrzymac wecisniety przycisk do wczytania przez co najmniej 5 sekund, a nastepnie go zwolnic.
Powtdérzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do wczytania.

9.4 - KASOWANIE PAMIECI POJEDYNCZEGO NADAJNIKA Z PAMIECI CENTRALI

Ta procedura umozliwia wykasowanie pojedynczego nadajnika (wczytanego w Trybie 1) lub tylko jednego z jego przyciskow (wczytanego w Trybie 2):
nalezy dysponowaé nadajnikiem do wykasowania i rdwnoczesnie mie¢ dostep do centrali (przed wykonaniem kolejnych dziatar nalezy otworzyé motore-
duktor - rys. 9).

* Procedura z nadajnikiem wczytanym w Trybie 1: @ —
01. Na centrali (rys. 29) nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk P1 az do zakonczenia procedury. T'
02. Gdy dioda L1 zapali sie, przytrzymujac nadal wcisniety przycisk P1, wcisng¢ i przytrzymac tak- ;‘ E‘. [
ze dowolny przycisk nadajnika do wykasowania, az dioda L1 zamiga szybko 5 razy, nastepnie
zwalni¢ oba przyciski. i~ «
Powtdrzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do skasowania. =
® Procedura z nadajnikiem wczytanym w Trybie 2:

01. Na centrali (rys. 29) nacisnac i przytrzymac wcisniety przycisk P1 az do zakonczenia procedury.

02. Gdy dioda L1 zapali sig, przytrzymujac nadal wcisniety przycisk P1, wcisnac i przytrzymac takze przycisk nadajnika do wykasowania, az dioda
L1 zamiga szybko 5 razy, nastepnie zwolni¢ oba przyciski
Powtdérzy¢ procedure dla kazdego nadajnika do skasowania.

9.5 - KASOWANIE CALKOWITE PAMIECI RADIOWEJ

Ta procedura umozliwia skasowanie WSZYSTKICH wczytanych nadajnikdw: procedura do wykonania na centrali (przed wykonaniem kolejnych dziatan
nalezy otworzy¢ pokrywe motoreduktora - rys. 9).

01. Na centrali (rys. 29) nacisnac¢ i przytrzymac wcisniety przycisk P1.

02. Sprawdzi¢, czy dioda L1 zzapala si¢ na 4-5 sekund, gasnie, a nastgpnie miga 3 razy.

03. Doktadnie w chwili, gdy dioda miga po raz 3, nalezy zwolni¢ przycisk P1.

04. Sprawdzi¢, czy dioda L1 miga bardzo szybko.

05. Sprawdzi¢, czy dioda L1 miga 5 razy powoli = kasowanie powiodto sie.

9.6 - MONTAZ AKUMULATORA AWARYJNEGO (mod. PR100)

A UWAGA! - Podtaczenie elektryczne akumulatora awaryjnego do centrali nalezy wykonac¢ dopiero po zakonczeniu wszystkich etapéw
montazu i programowania, gdyz stanowi on awaryjny modut zasilania.

Aby zainstalowac i podtaczy¢ do centrali akumulator awaryjny, nalezy sie zapoznac z rys. 30 i odnies¢ sie do odpowiedniej instrukcji obstugi.

Gdy automatyka jest zasilana z akumulatora awaryjnego, po 60 s od zakornczenia manewru, centrala automatycznie wytaczy wyjscie ECSbus (i
wszystkie podtaczone do niego urzadzenia), wyjscie Flash i wszystkie diody (z wyjatkiem diody ECSbus , ktéra bedzie miga¢ wolniej): to automatyczne
wytaczanie jest funkcja ,,Standby*.

Nastepnie, gdy centrala otrzyma polecenie, przywraca normalne dziatanie z niewielkim opdznieniem; ta funkcja stuzy do ograniczenia zuzycia (bardzo
wazne, gdy automatyka jest zasilana z akumulatora)

9.7 - MONTAZ ZESTAWU SYSTEMU NA ENERGIE SLONECZNA mod. SOLEKIT

A uwaca: - Gdy automatyka jest zasilana wytacznie z systemu zasilania energia stoneczna, NIE MOZE BYC ROWNOCZESNIE ZASI-
LANA réwniez z sieci elektryczne;j.
W celu podtgczenia systemu zasilania energig stoneczng SOLEKIT do centrali, nalezy sie zapoznad rys. 31 i odpowiednia instrukcja obstugi.

m PR100

m SOLEKIT
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9.8 - DIAGNOSTYKA | SYGNALIZACJA URZADZEN

Niektére urzadzenia sg w stanie wydawac sygnaty informujace o stanie roboczym lub ewentualnych

usterkach.

9.8.1 - Sygnalizacje fotokomérek

W fotokomdrkach znajduje sie dioda SAFE (rys. 32) umozliwiajgca sprawdzenie, w kazdej chwili, stanu

funkcjonowania: patrz Tabela 8.

led
SAFE

Dioda SAFE (rys. 32)

Stan

TABELA 8
Dziatanie

Zgaszona

Fotokomaérka nie jest zasilana lub
jest uszkodzona

Sprawdzié, czy w zaciskach fotokomorki jest obecne napiecie okoto 8-12 Vdc;
jezeli napiecie jest prawidtowe, prawdopodobnie fotokomadrka jest uszkodzona

3 szybkie migniecia i 1
sekunda przerwy

Urzadzenie nie zostato rozpoznane
przez centrale

Powtdérzy¢ procedure wczytywania centrali. Sprawdzi¢, czy wszystkie pary foto-
komorek na ECSbus majg rézne adresy (patrz instrukcja obstugi fotokomaorek)

1 bardzo powolne mignigcie

Odbiornik odbiera optymalny sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie

1 powolne migniecie

Odbiornik odbiera prawidtowy sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie

1 szybkie migniecie

Odbiornik odbiera staby sygnat

Prawidtowe funkcjonowanie, ale nalezy sprawdzi¢ ustawienie w linii nadajnika i
odbiornika i czystosé szybek

1 bardzo szybkie
migniecie

Odbiornik odbiera bardzo staby
sygnat

Jest na granicy prawidtowego funkcjonowania; nalezy sprawdzi¢ ustawienie w linii
nadajnika i odbiornika i czystos¢ szybek

Swieci

Odbiornik nie odbiera zadnego
sygnatu

Sprawdzi¢, czy nie ma przeszkdd pomiedzy nadajnikiem i odbiornikiem. Spraw-
dzi¢, czy dioda LED na nadajniku miga powoli. Sprawdzi¢ wyréwnanie miedzy
nadajnikiem i odbiornikiem

9.8.2 - Sygnalizacja lampy ostrzegawczej

Lampa ostrzegawcza podczas manewru emituje 1 migniecie na sekunde; w razie obecnosci anomalii emituje szybkie migniecia: patrz Tabela 9.

TABELA 9

Miganie (w szybkim
tempie)

Stan

Dziatanie

1 migniecie
jednosekundowa przerwa
1 migniecie

Btad na ECSbus

Na poczatku manewru, kontrola obecnych urzadzen nie odpowiada wczytanym
urzgdzeniom: nalezy sprawdzi¢ i ewentualnie powtdrzyé wezytywanie (punkt 9.2.1).
Mozliwe, ze niektore z urzadzen sa uszkodzone, nalezy je wiec sprawdzi¢ i wymienic¢

2 mignieé
jednosekundowa przerwa
2 mignieé

Zadziatanie fotokomorki

Na poczatku manewru jedna lub wigcej fotokomorek nie daje zgody. Sprawdzic,
czy nie wystepujg przeszkody.
Podczas ruchu, w razie obecnosci przeszkody, nie jest wymagane zadne dziatanie

3 mignieé
jednosekundowa przerwa
3 mignieé

Zadziatanie ogranicznika ,sity silnika*

Podczas ruchu brama napotkata zwigkszony opdr; sprawdzi¢ jego przyczyne

4 mignie¢
jednosekundowa przerwa
4 mignie¢

Zadziatanie wejscia Stop

Na poczagtku manewru lub podczas ruchu zadziatato wejscie Stop; sprawdzic¢
przyczyne

9.8.3 - Sygnalizacja centrali sterujacej

Na centrali sterujgcej s obecne diody (rys. 8) emitujace sygnalizacje zaréwno podczas normalnego funkcjonowania jak i w razie anomalii: patrz Tabela 10.

TABELA 10
Dioda ECSbus Stan Dziatanie
Zgaszona Anomalia Sprawdzi¢, czy wystepuje zasilanie. Sprawdzi¢, czy nie zadziataly bezpieczniki

topikowe; jezeli by tak byto, sprawdzi¢ przyczyne ich zadziatania, a nastepnie
wymienic je na nowe bezpieczniki o tych samych wartosciach

Zaswiecona

Powazna anomalia

Obecnosc powaznej anomalii; wytaczyé centrale na kilka sekund; jezeli stan sie
utrzyma, oznacza to, ze wystgpita usterka i nalezy wymienic¢ plyte elektroniczng

1 migniecie na sekunde

Wszystko OK

Normalne dziatanie centrali

2 diugie migniecia

Nastgpita zmiana stanu wejs¢

Jest to prawidtowe zachowanie, gdy nastgpi zmiana stanu ktéregos z wejsc:
SbS, Stop, zadziatanie fotokomorek lub uzycie nadajnika

1 migniecie co 5
sekund

Automatyka w trybie ,standby*

Wszystko OK; gdy centrala otrzyma polecenie, przywraca normalne dziatanie (z
niewielkim opd&Znieniem)

Seria mignieé rozdzie-
lonych przerwa

Sygnalizacja lampy ostrzegawczej,
zob. Tabela 9

Zostato odczytane przecigzenie, wiec zasilanie zostato wytaczone przez ECSbus.
W celu dokonania kontroli, odtgcza¢ urzgdzenia pojedynczo.

Szybkie miganie

Zwarcie w obwodzie ECSbus

W celu wiaczenia zasilania ECSbus, wystarczy wydac¢ polecenie (na przyktad za
pomoca nadajnika radiowego)

Dioda Stop

Stan

Dziatanie

Zgaszona *

Zadziatanie wejscia Stop

Sprawdzi¢ urzadzenia podtaczone do wejscia Stop

Zaswiecona

Wszystko OK

Aktywne wejscie Stop

Dioda SbS

Stan

Dziatanie

Zgaszona

Wszystko OK

Wejscie SbS nieaktywne

Zaswiecona

Zadziatanie wejscia SbS

Jest to normalne jedynie, gdy jest rzeczywiscie aktywne urzadzenie podtaczone
do wejscia SbS

Dioda L4

Stan

Dziatanie
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Zgaszona *

Wszystko OK

Brak wczytywania w toku

Zaswiecona

Wczytywanie w Trybie 1

Jest to normalne podczas wczytywania w Trybie 1, ktéry trwa maksymalnie 10s.

Seria szybkich mignieé
(od 1 do 4)

Weczytywanie w Trybie 2

Jest to normalne podczas wczytywania w Trybie 2, ktéry trwa maksymalnie 10s.

5 szybkich mignieé

Kasowanie OK

Pomysine skasowanie nadajnika

1 powolne migniecie

Nieprawidtowe polecenie

Otrzymano polecenie od nadajnika, ktdry nie zostat wczytany

3 powolnych mignieé

Wezytywanie OK

Pomysine wczytywanie

5 powolnych mignieé

Kasowanie OK

Pomysine skasowanie wszystkich nadajnikéw

Dioda L2

Stan

Dziatanie

Zgaszona *

Wszystko OK

Wybrana predkos¢ ,wolno*

Zaswiecona

Wszystko OK

Wybrana predkos¢ ,szybko*

1 migniecie na sekunde

Nie zostata wykonana procedura
wczytywania urzadzen lub wyste-
puja btedy w danych w pamieci

Wykona¢ ponownie procedure wczytywania pozyciji (patrz punkt 5.4)

2 migniecia na sekunde

Faza wczytywania urzadzen w toku

Wskazuje procedure wyszukiwania podtaczonych urzadzen w toku (ktéra trwa
maksymalnie kilka sekund)

Dioda L3

Stan

Dziatanie

Zgaszona *

Wszystko OK

Praca ,Pétautomatyczna®

Zaswiecona

Wszystko OK

Praca ,Automatyczna“

* lub moze sie znajdowaé w trybie ,,Standby*

9.9 - SPECYFIKACJA
9.9.1 - System ECSbus

ECSbus jest systemem, ktdry pozwala na wykonanie podtaczen urzadzert ECSbus za pomoca jedynie dwdch przewoddw, ktérymi jest przesytane
zasilanie elektryczne jak i zwrotne sygnaty komunikatéw. Wszystkie urzadzenia sg podtaczane réwnolegle do tych samych dwdch przewoddw ECSbus;
kazde urzadzenie jest rozpoznawane niezaleznie, poniewaz podczas instalowania jest mu przypisany jeden, jednoznaczny adres.

Do ECSbus mozna podtgczy¢ zaréwno fotokomorki, jak i inne urzadzenia stosujgce ten system, na przyktad urzgdzenia bezpieczenstwa, przyciski
sterowania, diody sygnalizacyjne itp. Informacje na temat urzadzeri ECSbus sg dostgpne w katalogu produktéw linii Nice Home lub na stronie www.
niceforyou.com

Za pomocg procedury wczytywania centrala rozpoznaje jedno za drugim wszystkie podtgczone urzgdzenia i umozliwi jej to odczyt wszystkich mozli-

wych anomalii podczas normalnego funkcjonowania automatyki. Z tego powodu, po kazdorazowym dotozeniu lub wyjeciu urzgdzenia podtgczonego
do ECSbus nalezy powtdrzy¢ procedure wezytywania tych ostatnich urzadzen (punkt 9.2.1).

9.9.2 - Wejscie Stop

Wejscie Stop powoduje natychmiastowe zatrzymanie manewru i krotkie odwrdcenie kierunku ruchu. Do tego wejscia mozna podigczy¢ urzadzenia
ze stykami normalnie otwartymi ,NO*, ze stykami normalnie zamknigtymi ,NC*, oraz urzadzenia z wyjsciem o statym oporze 8,2kQ (na przyktad listwy
krawedziowe). Za pomoca odpowiednich sposobdw, istnigje mozliwos¢ podtaczenia do wejscia Stop wiecej niz jednego urzadzenia, nawet réznych
rodzajow: (patrz Tabela 11).

TABELA 11

1 urzadzenie typu: Uwaga 1: kombinacje NO i NC otrzymamy taczac te 2 pary stykéw réwnolegle i

= dotaczajac szeregowo ze stykiem NC opdr 8,2kQ (mozliwa jest zatem kombinacja 3
3 NO NC 8,2KQ urzadzer: NO, NC i 8,2 kQ).
5 NO | Réwnolegle (Uwa- | (Uwaga 1) Réwnolegle Uwaga 2: rownolegle miedzy sobg moze by¢ potaczona dowolna liczba urzadzen
é ga2 typu NO.
S Uwaga 3: réwnolegle migdzy sobg moze by¢ potaczona dowolna liczba urzadzen
N NC | (Uwagai) Szeregowo (Uwa- | Szeregowo typu NO.
=}
o~ ga3) Uwaga 4: Mozliwe jest réwnolegte podtaczenie tylko 2 urzadzen z wyjsciem o sta-

8,2KQ | Réwnolegle Szeregowo (Uwaga 4) tym oporze 8,2kQ. W Eazile potrzebylpod{aczenia Wiekgzej liczby urzadzen, mozna je

potaczy¢ ,kaskadowo" z jednym koricowym urzadzeniem o oporze 8,2kQ.

UWAGA! - Jezeli do wejscia Stop sa podtaczone urzadzenia zabezpieczajace, tylko urzadzenia z wyjSciem o stalym oporze 8,2kQ
zapewniaja 3 kategorie zabezpieczenia przed usterkami.

Jak w ECSbus, centrala rozpoznaje rodzaj urzadzenia dotaczonego do wejscia Stop podczas fazy wezytywania. ZATRZYMANIE zostanie uaktywnione
w wypadku zaistnienia jakiejkolwiek niezgodnosci wzgledem zapamigtanego statusu.

9.9.3 - Trwatos¢ produktu

Trwatos$¢ to sredni czas uzytkowania produktu. Trwato$¢ urzadzenia zalezy w duzym stopniu od wskaznika trudnosci wykonywania manewrdw, czyli

sumy wszystkich czynnikdw wptywajacych na zuzycie produktu (Tabela 10). Aby oszacowac trwatos$¢ automatyki, nalezy postapic w opisany ponizej

sposob:

01. Zsumowac wszystkie wartosci wskaznikéw z Tabeli 12;

02. Na Wykresie 1 przeprowadzi¢ pionowo linie od odnalezionej wartosci az do przeciecia z krzywa. W tym punkcie wykresli¢ linie pozioma az do
przeciecia z linig ,liczba cykli“. Okreslona warto$¢ to szacowana trwato$¢ Paristwa produktu.

Trwato$¢ wskazang na wykresie mozna uzyskac tylko wtedy, jezeli jest skrupulatnie realizowany plan konserwaciji (rozdziat 7). Trwatos¢ produktu osza-
cowywana jest na podstawie obliczen projektowych i wynikow testéw wykonanych na prototypach. W zwigzku z tym, ze jest to warto$¢ szacunkowa,
nie jest jednoznaczng gwarancjg rzeczywistej trwatosci produktu.

Przykiad obliczania trwatosci: automatyzacja bramy ze skrzydtem o dfugosci 1,6 m i wadze 220 kg, zainstalowanej, na przyktad, w wietrznej strefie: W
Tabeli 1 widoczne sg nastepujace ,wskazniki trudnosci” dla tego typu instalacji: 10% (,Dtugosc skrzyadta*), 20% (,Masa skrzydfa®) i 15% (,Instalacja w
wietrznej strefie”). Wskazniki te nalezy zsumowac, aby odczytac catkowity wskaznik trudnosci, ktory w tym przypadku wynosi 45%.

Na podstawie odnalezionej wartosci (45%) nalezy odszukac na pionowej osi Wykresu 2 (,wskaznik intensywnosci uzytkowania®) wartoS¢ odpowiadajg-
ca ,liczbie cykli*, jakga nasz produkt bedzie w stanie wykonac podczas swojego cyklu zycia. Wartosc ta wynosi okoto 55 000 cykii.
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TABELA 12 Wskaznik trudnosci WYKRES 1
ARIA200M ARIA400M 125.000

> 100 kg 10% 10%
Masa skrzydia > 200 kg 20% 20% 5 100.000 N

> 300 kg - 30% °

> 400 kg - 40% % 75.000

1-15m 10% - < SN

- - € 50.000 L

Dtugos¢ skrzydia 1,5-25m 20% o T

25-35 - 20% I;

35-45 - 30% o 25000
Temperatura otoczenia wyzsza niz 40°C lub niz- 20% 20%
sza niz 0°C albo wilgotnos¢ wyzsza niz 80% ° ° | S N N N N A A A A A
Slepe skrzydto 15% 15% Wskaznik trudnosci (%)
Montaz w strefie wietrznej 15% 15%

O ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW

W Tabeli 15 mozna znalez¢ przydatne wskazéwki na temat rozwigzania problemadw, jakie moga sie pojawi¢ w czasie instalowania lub w przypadku

uszkodzenia.

TABELA 15

Oznaki

Prawdopodobna przyczyna i mozliwe srodki zaradcze

Nadajnik nie wysyta zadnych sygna-
téw i jego dioda sie nie Swieci

Sprawdzi¢, czy baterie nie sa roztadowane. W razie potrzeby wymienic¢ baterie (odnies¢ sie do odpo-
wiedniej instrukcji obstugi nadajnika).

Manewr sie nie rozpoczyna i dioda
ECSBbus na centrali nie miga

e Sprawdzi¢, czy kabel zasilajacy jest prawidtowo podta-
czony do gniazdka elektrycznego.

® Sprawdzi¢, czy zadziataty bezpieczniki; jesli bezpieczniki
zadziataty, nalezy sprawdzi¢ przyczyne usterki i nastepnie
wymieni¢ bezpieczniki na inne o tej samej wartosci: patrz
rys. 33.

Manewr nie rozpoczyna si¢ i dioda
automatyki jest zgaszona

Sprawdzi¢, czy polecenie jest faktycznie odbierane. Jezeli polecenie dociera do wejscia SbS, odpowied-
nia dioda SbS musi sie zaswiecic¢; jezeli natomiast jest uzyty nadajnik, dioda ECSbus musi wykonac¢ 2
dtugie migniecia.

Manewr nie rozpoczyna si¢ i dioda
automatyki emituje kilka mignieé

e Sprawdzi¢, czy jest aktywne wejscie Stop (czy Swieci sie dioda Stop). Jezeli nie, sprawdzi¢ urzgdzenie
podtaczone do wejscia Stop.

e Test fotokomarek (wykonywany przez centrale na poczatku kazdego manewru) nie powiddt sie. Spraw-
dzi¢ fotokomarki, postugujac sie rowniez Tabela 8.

Manewr rozpoczyna sie, ale zaraz
po tym nastepuje odwrdcenie ruchu
bramy

Wybrana ,sita silnika“ jest zbyt mata, aby porusza¢ brama. Sprawdzi¢, czy wystepuja jakies przeszkody
uniemozliwiajace ruch i ewentualnie wybrac wigksza site, zgodnie z opisem w punkcie 9.1.1.

Manewr jest wykonywany, ale nie
dziata lampa ostrzegawcza

Sprawdzi¢, czy podczas manewru wystepuje napiecie na zacisku Flash lampy ostrzegawczej (poniewaz
jest to sygnat przerywany, wartos¢ napigcia nie ma znaczenia: okoto 10-30 V==); jedli napiecie wyste-
puje, przyczyna bedzie uszkodzona zardwka (zob. instrukcja obstugi lampy ostrzegawczej w celu jej
wymiany).
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Deklaracja zgodnosci CE

Deklaracja zgodna z Dyrektywami: 1999/5/WE (R&TTE), 2014/30/UE (EMC); 2006/42/WE (MD) zatacznik I, cze$¢ B

Uwaga - tresc niniejszej deklaracji odpowiada oswiadczeniom znajdujgcym sie w oficjialnym dokumencie ztozonym w siedzibie firmy Nice S.p.a., a w szczegolnosci
Jjego ostatniej wersji dostepnej przed wydrukowaniem niniejszej instrukcji. Ninigjszy tekst zostat dostosowany w celach wydawniczych. Kopig oryginalnej deklaracji
mozna uzyskac w siedzibie spotki Nice S.p.a. (TV) Italy.

Numer: 580/ARIA Aktualizacja: 0 Jezyk: PL

Nazwa producenta: NICE S.p.A. - Adres: Via Pezza Alta N°13, 31046 Rustigne di Oderzo (TV) Italy - Osoba upowazniona do sporzadzenia dokumentacji
technicznej: NICE S.p.A. - Typ produktu: Motoreduktor 24 Vdc do bram skrzydfowych - Model / Typ: ARIA200M, ARIA400M, CLB202, CLB203 - Akcesoria:
PR100, ECCO5BO, ECCO5WO, PH200, FL200

Nizej podpisany, Roberto Griffa, Chief Executive Officer, oswiadcza na wtasng odpowiedzialnosé, ze wyzej wymienione produkty sa zgodne z nastepujgcymi dyrek-
tywami:

Modele CLB202 i CLB203 sg zgodne z Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 1999/5/WE z dnia 9 marca 1999 r. w sprawie urzadzen radiowych
i koncowych urzadzen telekomunikacyjnych oraz wzajemnego uznawania ich zgodnosci, zgodnie z nastgpujgcymi normami zharmonizowanymi:

- Ochrona zdrowia (art. 3(1)(@)): EN 62479:2010

- Bezpieczeristwo elektryczne: (art. 3(1)(@)): EN 60950-1:2006+A11:2009+A12:2011+A1:2010+A2:2013

- Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna: (art. 3(1)(b)): EN 301 489-1 V1.9.2:2011, EN 301 489-3 V1.6.1:2013

- Widmo radiowe: (art. 3(2)): EN 300 220-2 V2.4.1:2012

Modele ARIA200M, ARIA400M, CLB202 i CLB203 sg zgodne z DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY 2014/30/UE z 26 lutego 2014 r. w sprawie
harmonizacji ustawodawstw paristw cztonkowskich w zakresie zgodnosci elektromagnetycznej (wersja przeksztatcona), zgodnie z nastepujacymi normami zharmo-
nizowanymi: EN 61000-6-2:2005, EN 61000-6-3:2007+A1:2011

Modele ARIA200M, ARIA400M, CLB202 i CLB203 sg zgodne z DYREKTYWA PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2014/35/UE z dnia 26 lutego 2014 roku
w sprawie harmonizacji ustawodawstw paristw cztonkowskich odnoszacych sie do udostepniania na rynku sprzetu elektrycznego przewidzianego do stosowania w
okreslonych granicach napiecia (wersja przeksztalcona), zgodnie z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:

EN 60335-1:2002 + A1:2004 + A11:2004 + A12:2006 + A2:2006 + A13:2008 + A14:2010 + A15:2011; EN 60335-2-103:2003+A11:2009, EN 62233:2008

Ponadto, produkty ARIA200M, ARIA400M, CLB202 i CLB203 sg zgodne z nastepujaca dyrektywa w zakresie wymagar dotyczacych maszyn nieukonczonych:

Dyrektywa PARLAMENTU EUROPEJSKIEGO | RADY NR 2006/42/WE z dnia 17 maja 2006 r. dotyczaca maszyn, zmieniajgca dyrektywe 95/16/WE (przeksztatcenie)
- Oswiadcza sig, ze stosowna dokumentacja techniczna zostata sporzadzona zgodnie z zatgcznikiem VII B dyrektywy 2006/42/WE oraz, ze spetnione zostaty naste-
pujace wymagania podstawowe: 1.1- 1.1.2- 1.1.3- 1.2.1-1.2.6- 1.56.1-1.56.2- 1.5.5- 1.56.6- 1.5.7- 1.5.8- 1.5.10- 1.5.11

- Producent zobowigzuje si¢ do przekazania wtadzom krajowym, w odpowiedzi na uzasadnione zapytanie, informaciji dotyczacych maszyny nieukonczonej, zacho-
wujac catkowicie swoje prawa do wiasnosci intelektualne;j.

- Jezeli maszyna nieukoriczona oddana zostanie do eksploatacji w kraju europejskim, ktérego jezyk urzedowy jest inny niz jezyk niniejszej deklaraciji, importer ma
obowigzek dotaczy¢ do niniejszej deklaracji stosowne ttumaczenie.

- Przypominamy, ze ,maszyny nieukoriczonej* nie nalezy uruchamia¢ do czasu, kiedy maszyna koricowa, do ktérej ma ona zosta¢ wiaczona, nie uzyska deklaracji
zgodnosci (jezeli wymagana) z wymogami dyrektywy 2006/42/WE.

Ponadto, modele ARIA200M, ARIA400M, CLB202 i CLB203 sg zgodne z nastgpujacymi normami (w zakresie majacych zastosowanie cz@sm)

EN 13241-1:2003+A1:2011, EN 12445:2000, EN 12453:2000, EN 12978:2003+A1:2009 -

QOderzo, 24 sierpnia 2016 (//p

~

z. Roberto Griffa
tive Officer)
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11 INSTRUKCJA OBSLUGI (do dostarczenia koricowemu uzytkownikowi)

A Zalecamy zachowac¢ instrukcje i przekazywac ja wszystkim uzytkownikom urzadzenia.
11.1 - OSTRZEZENIA

¢ Nadzorowa¢ brame podczas jej przesuwania sie i zachowaé bezpieczna odlegtosé¢ do momentu, gdy brama zostanie catkowicie

otwarta lub zamknieta; nie przechodzi¢ przez brame dopoki nie otworzy sie catkowicie i nie zatrzyma.

¢ Nie pozwalaé dzieciom na przebywanie w poblizu bramy ani na zabawe jej elementami sterujacymi.

* Przechowywac nadajniki w miejscu niedostepnym dla dzieci.

e W przypadku wystapienia jakichkolwiek nieprawidtowosci (dziwne odgtosy, szarpanie), niezwiocznie przerwaé uzytkowanie urzadze-

nia. Zlekcewazenie takich nieprawidtowosci moze doprowadzi¢ do wypadku.

¢ Nie dotykaé¢ zadnych czesci urzadzenia, kiedy sa w ruchu.

e Zapewni¢ wykonywanie okresowych kontroli zgodnie z planem konserwaciji.

¢ Konserwacje lub naprawy urzadzenia moga by¢ wykonywane wytacznie przez wykwalifikowany personel techniczny.

¢ Przesta¢ polecenie z uszkodzonymi urzadzeniami bezpieczenstwa:

Istnieje mozliwos¢ sterowania bramg nawet wtedy, gdy urzadzenia zabezpieczajgce nie dziatajg prawidtowo lub sg nieaktywne.

01. Wydac¢ polecenie bramie za pomoca nadajnika urzadzen podtaczonych do zacisku SbS. Jezeli urzadzenia zabezpieczajace zezwola na otwarcie, bra-
ma otworzy sie normalnie. W przeciwnym razie w ciggu 3 sekund nalezy ponownie aktywowac i przytrzymac przycisk stuzacy do wydania polecenia.

02. Po okoto 2 sekundach rozpocznie sie ruch bramy w trybie ,Manualnym®, to znaczy brama sie przesuwa dopoéki wciskamy przycisk, a po jego
zwolnieniu natychmiast sie zatrzyma.

W przypadku uszkodzenia urzadzen zabezpieczajacych, nalezy jak najszybciej naprawi¢ elementy automatyki.

11.2 - Reczne odblokowanie H" i zablokowanie i motoreduktora
Motoreduktory ARIA (mod. 200M/400M) sg wyposazone w system mechaniczny, umozliwiajgcy reczne otwieranie i zamykanie bramy.

Otwarcie reczne nalezy wykonac w przypadku braku pradu lub usterki instalacji. W razie braku pradu mozna réwniez uzywac akumulatora awaryjnego
(mod. PR100 niebedacego czescia wyposazenia) (zob. rozdz. 9 - Informacje dodatkowe lub odpowiednia instrukcja obstugi).

W przypadku awarii motoreduktora, mozliwe jest wykonanie odblokowania silnika w celu sprawdzenia, czy usterka nie dotyczy mechanizmu odblokowujacego.

o> P

11.3 - Konserwacja do wykonania przez uzytkownika

Ponizej wymienione zostaty czynnosci, ktére uzytkownik bramy powinien okresowo wykonywac:

01. Odtgczy¢ wszelkie zrédta zasilania elektrycznego.

02. Sprawdzi¢ stan zuzycia wszystkich materiatéw wchodzacych w sktad automatyki, zwracajgc szczegding uwage na zjawiska korozji lub oksydacii
elementéw konstrukeyjnych; wymienic elementy, ktore nie dajg wystarczajacych gwaranciji.

03. Sprawdzi¢, czy potaczenia srubowe sa odpowiednio dokrecone.

04. Sprawdzi¢, czy slimacznica i slimak sg odpowiednio nasmarowane.

05. Sprawdzi¢ stopien zuzycia czesci ruchomych i, w razie koniecznosci, wymieni¢ zuzyte czesci.

06. Ponownie podtgczy¢ zrodta zasilania elektrycznego i wykonaé proby i kontrole przewidziane w rozdziale 5.

07. Czyszczenie powierzchni: stosowac lekko zwilzong Sciereczke (nie mokra). Nie uzywad substancji zawierajgcych alkohol, benzen, rozciericzalniki lub inne
substancie tatwopalne; uzycie tych substancji moze doprowadzi¢ do uszkodzenia urzadzen i spowodowac pozary lub porazenia pradem elektrycznym.

Informacje na temat innych urzadzen bedacych czescia instalacji zawarto w dedykowanych im instrukcjach obstugi.

11.4 - Wymiana baterii w pilocie

Jezeli, po nacisnieciu przycisku, dioda zapala sie i zaraz gasnie stabnac, oznacza to, ze bateria jest catkowicie roztadowana i nalezy jg natychmiast
wymienic.

Jezeli natomiast dioda zapala sie tylko na chwile, oznacza to, ze bateria jest czesciowo roztadowana. W takim przypadku, nalezy nacisng¢ przycisk na
co najmnigj pdt sekundy, aby nadajnik magt wysta¢ polecenie.

A Baterie zawieraja substancje niebezpieczne: nie wolno ich wyrzucaé¢ razem z odpadami komunalnymi; nalezy poddac je utylizacji
zgodnie z lokalnymi przepisami.




ZAXACZNIK |

DEKLARACJA ZGODNOSCI CE

Zgodnie z dyrektywg 2006/42/WE, ZALACZNIK |, cze$¢ A (deklaracja zgodnosci CE dla maszyn)

Deklaruje na wtasna odpowiedzialnos$é, ze urzadzenie:
- automatyka: napedzana brama skrzydtowa

Spetnia podstawowe wymogi nastepujacych dyrektyw:
2006/42/WE Dyrektywa Maszynowa

Jest rowniez zgodna z nastepujacymi normami zharmonizowanymi:
EN 12445 ,Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem
— metody badan*
EN 12453 ,Drzwi i bramy przemystowe, handlowe i garazowe. Bezpieczenstwo uzytkowania bram z napedem
— wymagania“




